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MULTIBLOC 2101MULTIBLOC 2101

Lieferbar mit allen Motoren von LEROY-SOMER
12 Untersetzungen von 1/7,5 bis 1/100

Für industrielle Anwendungen im Dauerbetrieb

Schneckengetriebe mit Hohlwelle, für alle Einbaulagen, wartungsfrei

Schneckengetriebe mit Hohlwelle, für alle Einbaulagen, wartungsfrei

Monoblockgehäuse aus
Aluminium, hohe
Wärmeableitung, kompakt,
hohe Festigkeit, Lagerschild
u. Füße integriert.

Schnecke aus
einsatzgehärtetem Stahl,
Schnecke und Sitze der
Dichtungsringe geschliffen.

Bronzerad im
Kokillengußverfahren
gegossen.

Alle Einbaulagen
möglich.
Auf Wunsch
lieferbar mit
Flansch oder
Drehmomentstütze.

Außendurchmesser
der Kugellager
größer als der
Durchmesser des
Schneckenrads,
geringer
Lagerabstand.
Lagerschild im
Gehäuse integriert,
wodurch die von
außen einwirkenden
Kräfte nicht über die
Dichtungsflächen
laufen.

Die Getriebe werden mit
Synthetikölfüllung in
betriebsbereitem Zustand
geliefert (dauergeschmiert).

Wellendichtring mit
zwei Dichtlippen auf
gehärteter und geschliffener
Oberfläche.

Durchgehende Hohlwelle
als Standardausführung.
Verlängerte Abtriebswelle
rechts, links oder zwei
Wellenenden auf Wunsch.

Hochschulterlager.

Eintriebs-
flansch für
Normmotor
IEC B14,
kompatibel
mit allen
Antriebs-
systemen
von
LEROY-
SOMER.

Leistung in kW

bisbis
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Auswahltabelle

Abtriebsmomente in m.N 
AGMA 1-Klasse 1 - Betriebsfaktor 1 

Leistung in kW

0,06 0,09 0,12 0,18 0,25 0,37 0,55

Leistung in kW

Leistung in kW

Einphasenmotor LS 4-polig, Typ und Baugröße

LS 56 P LS 71 P

9,5 100(2) 20,4

11,8 80(2) 18,2

14,5 100 17,7

18,1 80 15,8 23,7

23,5

24,1 60 13,3 19,9 26,6

30,1

29 50 11,6 17,4 23,3 34,9 ∆

36,2 40 9,9 14,9 19,9 29,9 41,5 ∆

48,3 30 7,9 11,9 15,8 23,8 33,1

58 25 7,2 10,8 14,4 21,6 30

72,5 20 5,9 8,9 11,8 17,8 24,7 36,5 ∆

96,6 15 4,5 6,7 9 13,5 18,7 27,8 41,3 ∆

116 12,5 3,9 5,9 7,9 11,8 16,4 24,3 36,2

145 10 3,2 4,9 6,5 9,7 13,5 20 29,7

193,3 7,5 2,5 3,7 5 7,5 10,3 15,3 22,8

126,7 7,5(2) 2,8 5,7 7,6 11,4 15,9 23,4

LS 56 LS 71

0,045 0,09 0,12 0,18 0,25 0,37

(1) Einphasenmotoren mit Betriebskondensator : MA = 0,6 MN 
(2) Drehstrommotoren LS 6-polig (950 min-1) kW/Baugröße 

ANMERKUNG: Der Betrieb der Drehstrommotoren mit einem Frequenzumrichter des Typs FMV 1104 ist möglich.

Abtriebs-
drehzahl

min-1
Untersetzung

Leistung in kW

Stromrichtertyp

Abtriebs-
drehzahl

min-1
Untersetzung

Abtriebs-
drehzahl

min-1

Untersetzung

• Asynchronmotoren oder -bremsmotoren (FMC - FAST - FCO) für Dreh- oder Wechselstrom(1) LS 4-polig (1450 min-1)
  kW / Baugröße

• Gleichstromgetriebemotoren mit Stromrichtern des Typs MVE (3000 min-1)
  kW / Baugröße

LS 56 LS 63 LS 71

LS 63 P

LS 63

0,075 0,12 0,18 0,25 0,37

MVE 7 - 56S MVE 12 - 56L MVE 18 - 63S MVE 25 - 63M MVE 36 - 63L

2 bis 30 100 10,7 17,2 25,8 ∆

2,5 

bis

bis 37,5 80 9,6 15,3 23 31,9 ∆

3,3 

bis

bis 50 60 8 12,8 19,3 26,8 39,6 ∆

5 bis 75 40 6,1 9,7 14,6 20,3 30

6,6 bis 100 30 4,8 7,7 11,5 16 23,7

10 bis 150 20 3,6 5,8 8,6 12 17,8

13,3 bis 200 15 2,8 4,4 6,6 9,1 13,5

20 bis 300 10 2 3,1 4,7 6,5 9,6

∆ : relative Einschaltdauer ED max. 80 %

ANMERKUNG: Standardausführung mit Anstrich RAL 6000 - System I 

Drehstrommotor LS 4-polig, Typ und Baugröße 

Motor LS 6-polig, Typ und Baugröße
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Abmessungen

LA

Q

H
J

Ø
 P

U

A
C

D
H

7

Ø
 D

B
j6

Ø
 D

B
j6

x
H

I II

XF

I I

E

EB

WA W

EBE O x Z

F

Z

J

LB RU R

XA

4 x X

XA

V

EF

LJ

T4 x S

P

M

Nj6

45

PE

X
A

X
B V

A

R
A

Ø
 Q

N X
A

F

GA

XA XA

4 x X

4 x S2

6 x XØ M2

QT

QN QT

68 3,5

Leistung in kW

bisbis

E I M2 H R RA GA S2 V VA x X XA XB XF DH7 F

90 43 85 50 110 130 22,8 M6 x 15 50 80 40 6,5 31,5 58,5 63 20 6JS9

Gewicht des Getriebes (in kg) in Basisausführung mit Ölfüllung und Motorenflansch = 3 kg

Hohlwelle
(C)

Motorabmessungen und Gewichte

AC HJ J LB LJ I II PE Z*
EF Gewicht (kg)

PU RU

LS 56 110 90 85 156 11 42,5 42,5 11 88 3,5 50 + 0,9 80 15

LS 63 124 96 85 172 21 42,5 42,5 11 88 4,5 50 + 0,9 90 15

LS 71 140 108 85 190 21 42,5 42,5 11 88 7,5 50 + 0,9 105 15

MFA 56 S 108 71 49 159 103 24,5 24,5 9 - 2,9 44 + 0,9 80 15

MFA 56 L 108 71 49 199 143 24,5 24,5 9 - 3,5 44 + 0,9 80 15

MFA 63 S 134 98 78 197 119 37,5 37,5 11 - 7,5 44 + 0,9 90 15

MFA 63 M 134 98 78 222 144 37,5 37,5 11 - 9,2 44 + 0,9 90 15

MFA 63 L 134 98 78 252 174 37,5 37,5 11 - 11 44 + 0,9 90 15

* nur bei Einphasenmotoren

Typ Gewicht
kg

MB 2101 - Basisausführung  

DB EB F O x Z
W

WA* Gewicht (kg) M N P LA Q S T Gewicht (kg) 

20 45 6h9 M6 x 15
4
0*

+ 0,4 100 80 120 8 32 7 3 + 0,3

* mit Abtriebsflansch 85 70 105 8 32 7 3 + 0,2 (1)

115 95 140 8 32 9 3 + 0,4 (1)

(1) Flansche optional 

Verlängerte Abtriebswelle G - D - X Abtriebsflansch 

FMC
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MULTIBLOC 2101MULTIBLOC 2101
Das Getriebe im Baukastensystem

Flansch

Motoren-
flansch

Basisausführung

Drehmomentenstütze

Abtriebswelle (D, G oder X)
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