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o5 Systémes d'entrainement servo

Piloter le plus rapidement possible des axes avec la plus grande précision est une exigence des applications industrielles. Congus pour fonctionner
ensemble, Unimotor fm, UNIDRIVE SP ¢t Dynabloc apportent & I'utilisateur compacité et garantie

globale des performances.

LEROY-SOMER offre ainsi une palette incomparable de solutions pour répondre en

mécatronique aux contraintes des applications a cycle continu.
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* Types de capteurs:
. - codeurs 2048 * Gestion de
ADAPTATION a PAPPLICATION et ou 4096 ppt lespace:
a FENVIRONNEMENT * Choix de vitesses - sincos mono ou connecteurs
e - technologie e
« Adaptation mécanique: 26000 min- i résolveu? - des programmes d'applications

préts a l'emploi (positionnement,
synchronisation, came électronique,
coupe alavolée ...)
- des fonctions d’automate ...
+ Jusqu'a 300 % de capacité de surcharge variateur
+ Synchronisation des boucles de régulation interne en 250 us /
+ Réglage automatique des gains par autocalibrage
des caractéristiques moteur et charge

- jusqu’a 3 diamétres d’arbre,
- jusqu'a 3 diametres de bride

- finition: arbre claveté ou plein
- exécution CEl ou Nema

L1280

A B C A B C D A B C
Tailles moteurs 055 075 095 115 142 190. 250

+ Synchronisation inter-variateurs /
+ Chargement automatique des
caractéristiques moteur a la mise sous
) tension (codeurs sincos & SLM)
+ Cette gamme de servo réducteurs
permet une variété de solutions — H B
techniques adaptées a tous les besoins: : . Vi
- jeu angulaire: au choix de 1 & 30’ « Freinage mécanique: AU B i
- fixation par pattes ou bride 2 types de freins de 7,1 L L 180 g
- sortie orthogonale ou axiale parking £
- arbre plein ou creux, claveté ou lisse a frette de é’@ / 150 5
serrage Q inintinimintnl s
gl » —
c € + Choix d'inertie 6‘% S L L 120
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