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Die schnellstmégliche Steuerung von Achsen mit gréitméglicher Prazision ist eine zentrale Forderung bei industriellen Anwendungen.

Die fiir einen gemeinsamen Einsatz konzipierten Unimotor fm, UNIDRIVE SP und Dynabloc bieten dem Anwender
kompakte Abmessungen und eine umfassende Leistungsgarantie.

LEROY-SOMER prasentiert damit eine herausragende Produktpalette,

die den Anwendungen in andauerndem Zyklus entspricht.

* Gebertypen: “ﬁ\lﬂﬂﬂe &
- Geber mit 2048 + Anpassun
ANPASSUNG an ANWENDUNG und od. 4096 Strichen an epnge p|gtz_
UMGEBUNG * Mégliche - SinCos single- verhaltnisse: hm
Nenndrehzahlen: oder multiturn drehbare * Regler mit:
von 1000 min”"! - SLM-Technologie Stecker - einsatzbereiten
* Mechanische Anpassung: bis 6000 min* - Resolver Anwendungsprogrammen \
- bis zu 3 Wellendurchmesser, : (Positionierung, Synchronisierung, T
- bis zu 3 Flanschdurchmesser elektronischer Nockenschalter, Einfangen ...) | 350
- Welle mit Passfeder oder glatte Welle - SPS-Funktionen ...
- Konform zu |EC- oder NEMA-Norm + Uberlastbarkeit des Umrichters bis zu 300 %
« Synchronisierung der internen Regelkreise alle 250 us
+ Automatische Einstellung der Verstarkungsanteile /
durch Selbstkalibrierung der Kenndaten von Motor
oy nab\oC und Last — HHT 0
+ Synchronisierung mehrerer Umrichter /
untereinander
« Mit dieser Reihe von Servogetrieben -Au.toma.tisches Ladgn der Kenndaten des Motors
lisst sich eine Vielzahl von an alle beim Einschalten (SinCos- und SLM-Geber) /
Anforderungen angepassten / minlinl s
technischen Losungen realisieren: 1 ST
- Winkelspiel: wahlweise von 1 bis 30’ * Mechanische Bremsung: H
- FuR- oder Flanschbefestigung 2 Haltebremse Typen & AL HBEHLE® E
- rechtwinkliger oder axialer Abtrieb Qé §
- Voll- oder Hohlwelle, mit Passfeder oder b"\ e /, LU L= 5
zylindrisch mit Schrumpfscheibe Onm « Wah! der A N
* Globale Losung: Massentragheit ‘)O ’.
: o § c € angepasste und des Rotors: :\ S 1HrHHEB )
c getestete Kabel fiir - schwach ~‘o(\ /-“J 2
die Verbindung ~ElD ) > g e 3
U Regler - Motor ‘“e\? — ¥ IHEHEH @
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MotorgréRRen 055 075 095 115 142 190. 250




