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Excitation SHUNT pour besoins basiques

- La tension d’alimentation du régulateur de tension est prise en
dérivation sur les bornes de sortie de I’alternateur.

- La référence tension est également prise sur les mémes bornes de
sortie.

- Le régulateur de tension génére et régule le courant d’excitation en
fonction de la tension de sortie de I’alternateur.

Le systeme SHUNT est extrémement simple de par sa conception
et parfaitement adapté aux besoins basiques. Il n’accepte pas de
surcharges élevées et n’offre pas de capacité de court-circuit.
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Excitation PMG pour besoins exigeants

Lalternateur principal est de conception identique a celui destiné a
une excitation SHUNT.

- La tension d’alimentation du régulateur de tension est générée par
une génératrice a aimants permanents (PMG) qui est montée sur
le bout d’arbre arriere de Ialternateur. La PMG délivre une tension
constante et indépendante du bobinage principal de Ialternateur.

- Laréférencetension est prise surlesbornes de sortie de I'alternateur.
Quelle que soit la charge, le régulateur de tension délivre donc un
courant d’excitation adapté a cette charge, suivant I’évolution de la
référence tension.

Le systeme PMG présente par conséquent une capacité de surcharge
élevée (impact de charge ou démarrage de moteurs électriques)
pouvant atteindre le court-circuit (300% - 10s) pour assurer une
protection sélective. Son amorcage est intrinséque grace aux
aimants permanents. Il est particulierement adapté aux applications
exigeantes. Le systéme PMG permet d’améliorer les performances
d’un systeme SHUNT
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Excitation AREP pour besoins exigeants / Brevet Leroy-Somer

La tension d’alimentation du régulateur de tension est issue de 2
bobinages auxiliaires indépendants et situés dans le stator principal :

- la tension délivrée par le premier bobinage auxiliaire H1
est proportionnelle a la tension de sortie de [lalternateur
(caractéristique shunt).

- la tension délivrée par le second bobinage auxiliaire H3 est
proportionnelle au courant débité par I'alternateur et fonction de
la charge appliquée (caractéristique compound - effet booster)

- latension composée résultante permet I'alimentation du régulateur.

Cette alimentation de circuit puissance du régulateur est
indépendante de la détection de tension prise aux bornes de sortie
de Palternateur. Par conséquent, le courant d’excitation délivré par
le régulateur vers I’excitatrice de I'alternateur est indépendant des
déformations éventuelles de tension (harmoniques) dues a la charge.

Le systéme AREP dote I'alternateur d’une capacité de surcharge
élevée (impact de charge ou démarrage de moteurs électriques) et
une capacité de court-circuit (300% - 10s) pour assurer une protection
sélective : I'alternateur avec excitation AREP est plus court qu’avec
excitation PMG. Il est particulierement adapté aux besoins exigeants.
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