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SMV 95 30 0 C A C A A
Gamme Frein Arbre Inertie
moteurs UREICER 0: sans frein| ~|A: avec clavette A : Faible
auto- 1 : avec frein B : lisse B : élevée
synchrones 24V GC
Dimension Vitesse nominale (1) Capteur de position
de la bride 30 = 3000 min "~ C : codeur incrémental
75 20 = 2000 min G : SinCos SCM60
95 40 = 4000 min - (absolu 4096 tours)
115 A : résolveur
142 55 RSS116
190 H : SinCos SCS60
(absolu monotour)
Longueur Raccordement Bride de fixation
du stator C : tout connecteurs (3) A :norme CEI
A H : hybride (4) B : norme NEMA
B T : tout boite a bornes (5)
C
D
E 2

Les articles en gras signalent les configurations standard qui favorisent les délais courts

1) SMV 190 UMV uniguement disponible en 2000 min™!
2) Non disponible sur SMV 75 UM et SMV 190 UM

3) Non disponible sur SMV 190 UM

4) Hybride : boite & bornes pour la puissance et connecteurs pour le Capteur de position
5) Uniquement avec résolveur
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Options filtres réseau

! FLT !

Option résistance Grand module option
de freinage intégrable

Petit module option
intégrable

y~

COD 2 - UMV : Seconde entrée codeur

* COM1 UMV : Liaison série
- RS 232 Paramétrage du variateur par P.C
- RS 485 Mise en réseau :
protocole ANSI 3.28

e CAP UMV : Carte application programmable
-RS 232 Programmation de la carte par P.C
- RS 485 Mise en réseau:
protocole : - ANSI 3.28
- MODBUS RTU ou ASClI
- Programme d'application standard
* Positionnement

ES UMV : Extension Entrées/Sorties * ot

RLV UMV - Interface résolveur . ggnmcg'g?:gfg'n?gue
SINCOS UMV :Interface Codeur SinCos 0
COPY UMV : Module recopie de paramétres « COM2 UMV : Interface bus de terrain

- Disponible avec les fonctions de la CAP UMV
- Au choix : Profibus DP, Devicenet, Interbus S,

, X Modbus +
Options self moteur
SELF-MC
\
Moteur autosynchrone
. !
SMV UM

* 3 trains planétaires !
- Jeu standard ou réduit

% N I

* 3 roue et vis 5
- Jeu standard ou réduit

LEROY®
SOMER



n ¢ Ce symbole signale dans la
notice des avertissements

concernant les conséquences dues a
l'utilisation inadaptée du moteur, les
risques électriques pouvant entrainer
des dommages matériels ou corporels
ainsi que des risques d'incendie.

1 - Sécurité

Les instructions suivantes doivent étre en-
tierement lues avant l'installation et I'utilisa-
tion du moteur. Toutes les instructions doi-
vent étre respectées. Tous travaux relatifs
au transport, a l'installation, a la mise en
service et a la maintenance doivent étre
exécutés par du personnel qualifié et habili-
té (voir CEIl 364 ou CENELEC HD 384 ou
DIN VDE 0100 et ainsi que les prescriptions
nationales d'installations et de prévention
d'accidents).

2 - Transport

Tous les moteurs SMV UM sont controlés
en usine et sont soigneusement emballés.
A la réception, vérifier I'état général de I'em-
ballage et signaler par écrit en présence du
transporteur tout dommage apparent.

3 - Manutention

ATTENTION : Ne jamais manipuler le
moteur SMV UM par le capot de protec-
tion du codeur situé a l'arriere du mo-
teur.

 Utiliser les moyens de

manutentions adéquats pour
soulever les plus gros moteurs de la
gamme qui pésent jusqu'a 48kgs. Les
moteurs de taille 190 sont livrés avec
des anneaux de levage afin de faciliter la
manutention.

4 - Stockage

Ne stocker les moteurs SMV UM que dans
leur emballage d'origine et dans un lieu sec,
ventilé et non soumis a des vibrations. Tout
endommagement du moteur di & des mau-
vaises conditions de stockage ne sera pas
couvert par la garantie.

5 - Installation
n  Avant d'effectuer l'installation
ou le raccordement du moteur,
s'assurer que l'alimentation électrique
du moteur est coupée et verrouillée.

Les moteurs SMV UM sont fabriqués selon
la norme CEI 72 et ont un degré de protec-
tion IP65. Lors du raccordement, une atten-
tion particuliere doit étre portée a I'étanchéi-
té des passages de cable. La sortie des ca-
bles peut étre adaptée a linstallation en
orientant le connecteur puissance par pas
de 90°.

Dans la mesure ou la plaque signalétique
est masquée, placer la partie détachable de
I'étiquette a un endroit visible du moteur ou
de la machine.

Lors de linstallation, laisser suffisamment
de place pour les cables et l'acces aux
connecteurs.

~ Rayon de courbure
minimum = 10 x diamétre
du cable codeur

rayon de courbure minimum =
\ 10 x diamétre du cable
de puissance
k1K n

6 - Position du moteur
La position idéale du moteur est horizontale
avec les connecteurs situés sur le dessus.

Montage horizontal

Connecteurs I Pasde
sur le dessus " | AAAAAAN [ déclassement
Connecteur [ déclassement
sur le coté ﬁ @ de 5%
Montage vertical déclassement
-y de 7%

|

oo

7 - Montage

* Pendant son fonctionnement, la
A carcasse du moteur SMV UM
peut atteindre 100°C. S'assurer qu'aucun
composants de l'installation sensibles a
la température (cables avec revétement
standard ou PVC, composants électroni-
ques ...) ne soit en contact avec la car-
casse.

La dissipation thermique du moteur s'effec-
tue principalement par convection, rayonne-
ment et conduction par la bride avant du
moteur. Le moteur doit donc étre monté de
facon a ne pas réduire la dissipation thermi-
que. On peut par exemple monter le moteur
sur une plaque facilitant la dissipation (nor-
me CEIl) et en prévoyant un espace suffi-
sant autour du moteur afin de favoriser la
circulation d'air.

n ¢ Si un accouplement est monté,
vérifier que la clavette est correc-
tement mise en place.

ATTENTION !

Ne jamais utiliser de marteau pour mon-
ter un accouplement, les roulements
pourraient étre endommagés. Utiliser le
filetage du trou d'arbre pour emmancher
I'accouplement.

¢ Lorsque le moteur est utilisé

désaccouplé (lors de I'autocali-
brage du variateur par exemple), s'assu-
rer que la clavette a été enlevée afin
d'éviter les risques de blessure.

Lors de l'installation, prévoir de relier la car-
casse du moteur a la masse métallique de
la machine. Il est recommandé d'utiliser la
bride avant du moteur comme point de rac-
cordement.

8 - Raccordements électriques

e Mettre le variateur hors tension
A au moins 10 minutes avant d'in-
tervenir sur le moteur.

¢ Se référer a la notice du varia-
teur UMV 4301 avant d'effectuer le bran-
chement du moteur.

* Le moteur SMV UM est compo-
sé d'aimants permanents au rotor. En
conséquence, de la tension est présente
aux bornes lorsque le moteur est entrai-
né mécaniquement. Des précautions de-
vront étre prises sur les installations ou
il y a des risques de dévirage.

* Méme a l'arrét, le moteur peut
étre soumis a des niveaux de tension de
700V courant continu issus du mode de
découpage. S'assurer que le cable de
terre est correctement raccordé a la pri-
se prévue a cet effet.

- S'assurer que les raccordements d'étan-
chéité autour des cables sont correctement
réalisés.
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9 - Variateur

- Se repporter a la notice UMV 4301
Installation et maintenance ref 2321 pour le
réglage du variateur.

- S'assurer que le réglage du variateur per-
met une protection thermique efficace.

- La plaque signalétique indique le courant
au calage et le courant créte du moteur. Uti-
liser ces valeurs lors du parametrage du va-
riateur.

- S'assurer également du bon réglage du
PID de la boucle de vitesse ainsi que de la
vitesse nominale.

n * Un réglage inadéquat du
courant et de la constante de
temps thermique peut provoquer une

surchauffe du moteur et invaliderait la
garantie

ATTENTION!

La constante de temps thermique cor-
respond a celle du bobinage lors de sur-
charges courtes et non pas a la constan-
te de temps indiquée dans les tableaux
de performance.

Régler les valeurs données ci-dessous
dans le paramétre 4.15 du variateur.

Constante de temps
thermique du

bobinage (secondes)
37

Type de moteur

75 41

48

53

53

58

95 64

OO0 |m |(>» |0 (O |T|>

72

m

82

57

77

115 88

99

m| O O (W |>»

103

68

79

142 96

O |0 |® >

108

113

121

190 141

178

OO0 |Ww (> |m

184

10 - Freins de parking

Les freins de parking optionnels sont ali-
mentés en 24V courant continu non polari-
sé. Il est recommandé d'installer une diode
en inverse aux bornes de la bobine du re-
lais de frein ainsi qu'un circuit RC.

Le frein ne peut qu'effectuer un nombre li-
mité de freinages d'urgence. Il ne doit pas
étre utilisé dans le cycle normal d'arrét.

n * Ne jamais faire retomber le frein

lorsque I'arbre du moteur est en
rotation a I'exception de freinages d'ur-
gence ou de coupure réseau.

11 - Entretien

- Il est nécessaire de nettoyer la carcasse
du moteur de fagon réguliere.

- Les roulements du moteur sont lubrifiés a
vie.

- La garantie est invalidée si le moteur est
démonté par quiconque autre que le cons-
tructeur ou un réparateur agréé.
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A1 - Le moteur SMV UM

A1.1 - Généralités

La gamme SMV UM est une gamme de
moteurs autosynchrones triphasés, 6 ou 8
pdles, offrant une réponse dynamique opti-
male grace a :

- la forme élaborée du circuit magnétique
moteur,

- l'utilisation d'aimants terres rares a haut
pouvoir énergétique,

- l'utilisation d'un rotor feuilleté a faible iner-
tie.

De plus la conception unique de la carcas-
se conduit & des performances de trés haut
niveau :

eLa construction en alliage d'aluminium
haute résistance avec ailettes de refroidis-
sement inclinées augmente considérable-
ment la réserve thermique.

* Le concept " monobloc " garantit une co-
axilité trés précise des paliers avec le sta-
tor, préservant ainsi la concentricité de l'en-
trefer. Les performances en couple sont
ainsi optimisées et le cogging minimum
(frottement magnétique).

* La structure renforcée, compacte et rigide
augmente la résistance a la torsion.

Caractéristiques principales standard

- Carcasse a aillettes inclinées a haut pou-
voir dissipateur.

- Commutation contrélée par codeur incré-
mental.

- Fonctionnement avec codeur prévu pour
un AT de 100°C a 40°C ambiant.

- Arbre avec clavette.

- CTP intégrées au bobinage.

- Protection IP 65.

- Rotor équilibré ISO 1940 Classe 6-3.

- Isolation Classe H.

- Bride de fixation selon normes CEI.
-Marqué C €

- Homologué UL.

Options
- Retour par résolveur permettant un AT de
125°C & 40°C ambiant.

- Arbre lisse.

- Tropicalisation pour fonctionnement
en environnement humide.

- Retour par codeur Sin Cos haute réso-
lution absolu monotour ou 4096 tours.

- Précision d'usinage augmentée

DIN 42955 Classe R.

- Possibilité d'association avec des réduc-
teurs roue et vis ou planétaires, a jeu stan-
dard ou réduit.

- Haute inertie.

- Fixation selon normes NEMA.

LEROY °
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A1.2 - Les avantages de la carcasse a ai-
lettes inclinées

Lors de la conception des moteurs électri-
ques, le rapport couple/volume est un des
critéres de dimensionnement important.

Les moteurs autosynchrones devant pou-
voir maintenir le couple nominal a zéro de
vitesse et considérant qu'il est pénalisant
de monter une ventilation forcée, tout le di-
mensionnement doit reposer sur un refroi-
dissement par convection naturelle.

La solution la plus couramment retenue
pour augmenter le couple disponible sans
pénaliser I'encombrement, consiste a mon-
ter le moteur sur un support favorisant la
dissipation et a adjoindre a la carcasse des
ailettes qui augmentent sensiblement la
convection (dans la plupart des cas, ces ai-
lettes sont droites et dans I'axe du moteur).

La gamme SMV UM a bénéficié d'une étu-
de thermique poussée qui a conduit a
concevoir une carcasse équipée d'ailettes
inclinées a 45° par rapport a l'axe de l'arbre.
L'épaisseur et I'espacement des ailettes a
été définit grace a un programme thermique
spécifique assisté par ordinateur.

Le bénéfice de cette étude se traduit par :

- des performances quasiment indépendan-
tes de la position de montage,

- un couple disponible nettement supérieur
aux solutions conventionnelles,

- une réserve thermique augmentée (allon-
ge la durée de vie),

- un déclassement réduit en fonction de
I'environnement.

Couple nominal Coefficient de dissipation sur une carcasse de 100 mm.
(Nm) h
A (W/m=/°C)
4 Gamme SMV UM
20— Gamme SMV UM 20 |- l
15 l -
- 15—
10 -
5 Carcasse carrée filée 5 C _/-/"/'T‘—__.
C | | | | | | | | E Carcasse carrée filée
0 L1 1 | I L1 1 L1 1 L1 1 L1 1 L1 1 L1 1 > l_
0 20 40 60 80 '100 120 140 160 0||||||||||||||||||||||||;At(oC)
Longueur stator (mm) 0 20 40 60 80 100 120
LEROY ©
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B1 - Caractéristiques générales

Type de protection

IP 65 jusqu'a 3000 min™' si le moteur est fixé par la bride

IP 54 dans les autres cas

Classe d'isolement

Classe H selon EN 60034-1

Température de fonctionnement

Performances a 40°C ambiant

Pour température différente, consulter Leroy-Somer pour le déclassement ou le surclassement en couple

Température de stockage

-20°C a +70°C

Chocs et vibrations

DEF STAN 0755 partie 2 : en fonctionnement

Humidité relative

90 % sans condensation

Précision dimensionnelle

Selon CEl 72-1 Classe N

(Classe R en option)

Equilibrage

Selon norme 1SO 1940 - G6.3 (équilibrage 1/2 clavette ISO 8821)

Roulements

Roulements a billes préchargés

Bride de fixation

CEl 72-1 en standard
NEMA MG-7 en option

Bout d'arbre

Avec clavette en standard

Lisse en option

Raccordements

Par connecteurs ou boite a bornes

LEROY
SOMER
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B2 - Caractéristigues mécaniques

B2.1 - Dimensions SMV 75 UM a SMV 142 UM

AB LB
e LC
\ Tl
Trou taraudé GA
| profondeur GB H - LA
[
i jE=
i HD
F
S — ::7:::::: (I
" | -
ny/y/a)
—[I»—;} ——————————— 75.00
'—'\Y\T\ Connecteur orientable +180°
Type de moteur
Référence 75 UM 95 UM 115 UM 142 UM
A B €C b A B C D E A B C D E A B C D E
LB Longueur totale Sans frein 211 241 271 301 222 252 282 312 342 242 272 302 332 362 225 255 285 315 345
Avec frein 241 271 301 331 252 282 312 342 372 272 302 332 362 392 285 315 345 375 405
LC Longueur carter Sans frein 146 176 206 236 157 187 217 247 277 177 207 237 267 297 160 190 220 250 28C
Avec frein 176 206 236 266 187 217 247 277 307 207 237 267 297 327 220 250 280 310 340
HD Hauteur totale Avec connecteurs (puissance) 126,0 146,0 166,0 193,0
Avec boite a bornes (puissance)
HE Hauteur connecteur avec codeur 107,0 117,0 127,0 140,0
LD Entraxe connecteurs 61.0 62.5 66,0 80,0
AB Dimensions bride carrée 75,0 95,0 115,0 142,0
LA Epaisseur de bride 7,0 9,0 11,0 12,3
S Diameétre trous de fixation (H14) 5,8 7,0 10,0 12,0
M Entraxe trous de fixation 75,0 100,0 115,0 165,0
N Diameétre emboitement (j6) 60.0 80.0 95,0 130,0
T Profondeur emboitement 2,4 2,9 2,9 3,4
E Longueur bout d'arbre 23,0 30,0 30,0 40,0 40,0 50,0 50,0
D Diamétre bout d'arbre (j6) 11,0 14,0 14,0 19,0 19,0 24,0 24,0
GA Trou taraudé oy M5X08 0% M6 x 1,0 M6x1,0 M8x1.25 M8 x 1,25
GB Profondeur trou taraudé (dim. £ 1) 11 13,5 13,5 17 17 20 20
F Largeur clavette 4,0 5,0 5,0 6,0 6,0 8,0 8,0
FA Distance clavette - bout d'arbre 3,5 3,0 3,0 3,0 4,0 4,0
FB Longueur clavette (dim. £ 0,25) 14,0 22,0 22,0 32.0 32.0 40,0 40,0
G Hauteur clavette 12,4 15,9 15,9 21,4 21,4 26,9 26,9
LEROY
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B2.2 - Dimensions SMV 190 UM

Trou taraudé GA

LB

— E —

T =

| |

Type de moteur

190 UM
Cc D

Longueur totale

392 446 500

Hauteur raccordement codeur

250,0
182,0

Dimensions bride carrée

Epaisseur de bride

190,0
4,0

Diametre trous de fixation (H14)

Entraxe trous de fixation

14,5
215,0

Diametre emboitement (j6)

Profondeur emboitement

180,0
4,0

Longueur bout d'arbre

Diametre bout d'arbre (j6)

58,0
32,0

Profondeur trou taraudé

M12X 1,75

28,0

Largeur clavette

Distance clavette - bout d'arbre

10,0
4,2

Longueur clavette (dim * 0,25)

Hauteur clavette

45,0
34,9
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B2.3 - Masses et inerties
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B2.4 - Frein de parking

Le frein monté en option sur les moteurs SMV UM est un frein @ manque de tension : le frein est fermé lorsque la tension a ses bornes est nulle
et est ouvert lorsque la tension est appliquée.
Le tableau indique les temps de réponse a l'ouverture et a la fermeture .

ATTENTION :

Mettre des diodes aux bornes de la bobine du frein afin d'écréter les pointes de tension augmente considérablement le temps de ré-

ponse.

n * Hormis en cas d'arrét d'urgence ou de coupure réseau, le frein de parking ne doit étre appliqué qu'a I'arrét complet du mo

teur.

* Ne jamais utiliser le frein comme moyen de ralentissement du moteur.

Caractéristiques bobine

Caractéristiques mécaniques

Temps de réponse

Tension Puissance Couple a l'arrét Inertie Jeu Ouverture Fermeture
a - , sans diode avec diode
(vce) (W) (Nm) (kg.m“ x 10™) (Degreé) (ms) (ms) (ms)
SMV 75 UM 24 6,3 2 0,03 0,75 22 24 100
SMV 95 UM 24 16 6 0,29 0,75 30 20 140
SMV 115 UM 24 16 12 0,49 0,75 40 10 60
SMV 142 UM 24 23 20 1,28 0,6 85 30 200
A/B 24 25 40 1,28 0,6 95 15 85
SMV 190 UM
C/D 24 25 60 2,5 0,6 120 20 150
Corps de frein
Disque de frein Joint torique
AV
=N\ N \ Codeur

N

N

N

N |
. —
| |
Arbre/ N F
N
N
Plaque de fixation' Joint torique
LEROY

SOMER

15




B3 - Caractéristiques électriques et performances
avec codeur

B3.1 - SMV 75 UM

Les caractéristiques électriques sont garanties a + 10% sous les conditions suivantes :
- tension réseau 400V 3 phases,
- fréquence de découpage : 12 kHz,
- retour par codeur incrémental,
- échauffement classe F (AT de 100°C a 40°C ambiant)
- moteur monté sur plaque en aluminium 250 x 250 x 15,

- les surcouples en régime intermittent sont établis en fonction du variateur associé.

SMV 75 UMB 30 --- -
SMV 75 UMA 30 --- Continu avec codeur (classe F) Continu
avec codeur (classe F) | ___ _ | termittent .= = Intermittent
5 7 UMV 4301 2T
: Bl .
4 5,9 6 i S 2hk thhhhhh \
\
_ B8 -[umvasor 15T J-y = 5. UMv4301 15T ] .
£ 3 s Z E \
£ 3 ° 4E -
2 s :
g 2 ‘0" 8 3 ; A\
o F \
1,2 ; . 2,1 P ; \
E 1 E
O ) ) ) T I 11 \1 E \
0 1000 2000 3000 4000 ofr vl b b
Vitesse (min"Y) 0 1000 2000 3000 4000
Vitesse (min-)
SMV 75 UMC 30 --- SMV 75 UMD 30 -- - -
avec codeur (classe F) Continu avec codeur (classe F) Contm_u
--= = Intermittent --= = Intermittent
10 ¢ 14 o
R - - - - -| UMV 4301 25T } = 12t
8t v 10,7 BN - -
: ‘ i 1) -{ UMV 4301 2,5T | ]
- l ' £
£ Bg6 =+ umv 4301 1,5T [F=rr=++ = £ ) S
< E \ o R E
o E \ =3 6F \
= 4t 3 E
§ B SN '
2,8 \ 3.6l E \
2t v N
E \ E
0511111111111111111111111111111111111\1 Oglllllllll111111111lllllllllllllllk
0 1000 2000 3000 4000 0 1000 2000 3000 4000
Vitesse (min-") Vitesse (min-7)
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Caractéristiques générales

Couple créte (1) Classe F (Nm) 3,5 6,2 8,4 10,7
Cogging maximum (Nm) 0,02 0,03 0,04 0,05

Caractéristiques SMV 75 UM 20 Kt = 2,4 Nm/Arms

Ke = 147,0 (V rms/K min™)

Courant permanent au calage (A) 0,49 0,86 1,16 1,50
Résistance phase - phase (Q2) 172,55 56,14 28,80 19,88

Caractéristiques SMV 75 UM 30 Kt = 1,6 Nm/Arms

Ke = 98,0 (V rms/K min™)

Courant permanent au calage (A) 0,73 1,29 1,74 2,25
Résistance phase - phase (Q) 73,44 23,42 13,88 8,67
_ 10920 47,70 31,50 22,80

Caractéristiques SMV 75 UM 40 Kt = 1,2 Nm/Arms

Ke = 73,5 (V rms/K min™")

Courant permanent au calage (A) 0,98 1,73 2,33 3,00
Résistance phase - phase (Q) 43,66 14,17 7,70 4,60

(1) Le couple créte peut étre limité par le courant maximum délivrable par le variateur.

LEROY
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B3.2 - SMV 95 UM

Les caractéristiques électriques sont garanties a = 10% sous les conditions suivantes :

- tension réseau 400V 3 phases,
- fréquence de découpage : 12 kHz,

- retour par codeur incrémental,

- échauffement classe F (AT de 100°C a 40°C ambiant)

- moteur monté sur plaque en aluminium 250 x 250 x 15,

- les surcouples en régime intermittent sont établis en fonction du variateur associé.

SMV 95 UMA 30 - - -

SMV 95 UMB 30 - - -

Continu
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Caractéristiques générales

Couple créte (1)

Cogging maximum (Nm)

3,9 55 6,9 8,4

Classe F (Nm) 6,8 11,7 16,4 20,7 25,1
1422 1618 1800 1997 2178

0,03 0,06 0,08 0,10 0,13

Caractéristiques SMV 95 UM 20

Courant permanent au calage (A)

Résistance phase - phase (Q2)

Caractéristiques SMV 95 UM 30

Courant permanent au calage (A)

Résistance phase - phase (Q2)

Caractéristiques SMV 95 UM 40

Courant permanent au calage (A)

Résistance phase - phase (Q2)

(1) Le couple créte peut étre limité par le courant maximum délivrable par le variateur.

Kt = 2,4 Nm/Arms

Ke = 147,0 (V rms/K min™)

2,1 3,7 51 6,5 7,8
0,95 1,63 2,28 2,88 3,49
0,44 0,77 1,06 1,37 1,64

52,00 16,50 8,79 5,81 4,25
138,9 64,9 41,2 29,6 23,2

Kt = 1,6 Nm/Arms

Ke = 98,0 (V rms/K min™)

2,1 3,6 5,0 6,3 7,6
1,42 2,45 3,41 4,32 5,23
0,66 1,13 1,56 1,99 2,40
24,92 7,51 4,12 2,75 1,92
63,5 28,5 18,3 13,2 10,3

Kt = 1,2 Nm/Arms

Ke = 73,5 (V rms/K min™")

1,8 2,8 3,7 4,5 5,3
1,88 3,23 4,50 5,70 6,90
0,77 1,26 1,54 1,89 2,24
13,80 4,40 2,40 1,70 1,20

35,90 16,10 10,10 7,60 5,80
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B3.3 - SMV 115 UM

Les caractéristiques électriques sont garanties a = 10% sous les conditions suivantes :
- tension réseau 400V 3 phases,
- fréquence de découpage : 12 kHz,
- retour par codeur incrémental,
- échauffement classe F (AT de 100°C a 40°C ambiant)
- moteur monté sur plaque en aluminium 350 x 350 x 20,

- les surcouples en régime intermittent sont établis en fonction du variateur associé.
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Caractéristiques générales

Couple créte (1) Classe F (Nm) 12,2 20,0 28,4 35,9 42,4
_ 1436 1614 1792 1980 2158
Cogging maximum (Nm) 0,06 0,10 0,14 0,18 0,21

Caractéristiques SMV 115 UM 20 Kt = 2,4 Nm/Arms

Ke = 147,0 (V rms/K min™)

Courant permanent au calage (A) 1,69 2,78 3,94 4,99 5,89
Résistance phase - phase (Q2) 27,8 8,55 4,55 2,96 2,7
_ 94,60 40,50 25,70 18,60 14,70

Caractéristiques SMV 115 UM 30 Kt = 1,6 Nm/Arms

Ke = 98,0 (V rms/K min™)

Courant permanent au calage (A) 2,53 4,16 5,91 7,48 8,83
Résistance phase - phase (Q) 12,55 3,86 2,02 1,34 1,10
_ 4310 1860 11,40 860 740

Caractéristiques SMV 115 UM 40 Kt = 1,2 Nm/Arms

Ke = 73,5 (V rms/K min™")

Courant permanent au calage (A) 3,38 5,55 7,88 9,98 11,78
Résistance phase - phase (Q2) 6,91 2,14 1,16 0,73 0,57

(1) Le couple créte peut étre limité par le courant maximum délivrable par le variateur.
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B3.4 - SMV 142 UM

Les caractéristiques électriques sont garanties a = 10% sous les conditions suivantes :
- tension réseau 400V 3 phases,
- fréquence de découpage : 6 kHz,

- retour par codeur incrémental,

- échauffement classe F (AT de 100°C a 40°C ambiant)

- moteur monté sur plaque en aluminium 350 x 350 x 20,

- les surcouples en régime intermittent sont établis en fonction du variateur associé.
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Caractéristiques générales

Couple créte (1) Classe F (Nm) 18,9 32,4 45,9 59,4 70,2
_ 2093 2316 2548 2700 3003
Cogging maximum (Nm) 0,09 0,16 0,23 0,30 0,35

Caractéristiques SMV 142 UM 20 Kt = 2,4 Nm/Arms

Ke = 147,0 (V rms/K min™)

Courant permanent au calage (A) 2,63 4,50 6,38 8,25 9,75
Résistance phase - phase (Q) 13,40 4,00 2,10 1,35 0,98

Caractéristiques SMV 142 UM 30 Kt = 1,6 Nm/Arms

Ke = 98,0 (V rms/K min™')

Courant permanent au calage (A) 3,94 6,75 9,56 12,38 14,63
Résistance phase - phase (Q) 6,00 1,82 0,94 0,59 0,44

Caractéristiques SMV 142 UM 40 Kt = 1,2 Nm/Arms

Ke = 73,5 (V rms/K min™")

Courant permanent au calage (A) 5,25 9,00 12,75 16,50 19,50
Résistance phase - phase (Q2) 3,35 1,00 0,53 0,35 0,24

(1) Le couple créte peut étre limité par le courant maximum délivrable par le variateur.
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B3.5 - SMV 190 UM

Les caractéristiques électriques sont garanties a + 10% sous les conditions suivantes :
- tension réseau 400V 3 phases,
- fréquence de découpage : 3 kHz,
- retour par codeur incrémental,
- échauffement classe F (AT de 100°C a 40°C ambiant)
- moteur monté sur plaque en aluminium 500 x 500 x 20,

- les surcouples en régime intermittent sont établis en fonction du variateur associé.

SMV 190 UMA 20 - - - Continu SMV 190 UMB 20 - - - Conti
avec codeur (classe F) , avec codeur (classe F) ontinu
--= = Intermittent --= = Intermittent
80 120 ¢ I
70 E 110 E—— -
. 105 9 { UMV 4301 16T | .
60,8 60 == UMV 4301 11T II—\ 90 é \
£ 50 £ \ E 80 E \
z \ S 70 UMV 4301 T1T_feemeri s
© 40 & MV 4301 5,5T | 2 o B 60 E 3
o [ UMV 4301 5,5T | N o : .
g 30 ¢ \ 3 50 £ 8
CEE. - '\ © gl v
20 E ——— ] N 30 E A
3 —_— E
10 T fg ~
O él ) T T T | I S Y | 1 1}1 111 051 I S | I N N N Y B | | | l\l 111
0 1000 2000 3000 0 1000 2000 3000
Vitesse (min~) Vitesse (min-')
SMV 190 UMC 20 - - - Cont SMV 190 UMD 20 - - - Conti
avec codeur (classe F) ontinu avec codeur (classe F) ontinu
--= = Intermittent --= = Intermittent
180¢ 220
160F 200E—="—=1 Umv 4301 33T F = = 1
R 4o = { UMV 4301 22T |= = = 180¢ [ \
160f \
E A £
= 120 143 140».,,,,,,] UMV 4301 22T |, ------- .}
= 105 PN UMV 4301 16T Jrreeee- s 120f !
< E M g F \
E \ F N
3 80¢ . 2 100¢ *
3 60 \ 3 oy: ‘
o 3 (ON65,7 — \
48 1NN ' 60F — v
E N 40F Y
20¢ 20F
Ogl 1 111 ) T | N N Y | 0:1 I | ) Y I | 111 l\l L1l
0 1000 2000 3000 0 1000 2000 3000
Vitesse (min) Vitesse (min)
o4 LEROY

SOMER




Caractéristiques générales

Référence moteur SMV 190 UM

Code longueur A B (o} D
Couple permanent au calage Classe F (Nm) 20,3 36,0 48,1 65,7
Couple créte (1) Classe F (Nm) 60,8 108,1 144,4 197,1
Constante de temps thermique (sec) 3220 3645 3960 4500
Cogging maximum (Nm) 0,30 0,54 0,72 0,99

Caractéristiques SMV 190 UM 20 Kt = 2,4 Nm/Arms Ke = 147,0 (V rms/K min™)

Couple nominal (Nm) 14,1 27,4 34,0 39,8
Courant permanent au calage (A) 8,45 15,01 20,05 27,38
Puissance nominale (kW) 2,96 5,74 7,13 8,34

Résistance phase - phase (Q) 1,90 0,67 0,39 0,24

Inductance phase - phase (mH) 18,8 8,6 5,9 4,1

(1) Le couple créte peut étre limité par le courant maximum délivrable par le variateur.
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B4 - Caractéristiques électriques et performances
avec eéchauffement classe H (résolveur uniguement)

B4.1 - Conditions d'essais

e | 'utilisation d'un moteur SVM UM avec résolveur impose l'installation d'une option RLV UMV

dans le variateur.

* Les caractéristiques électriques et les performances d'un moteur SMV UM équipé d'un ré-

solveur fonctionnant en classe F (AT de 100°C a 40°C ambiant) sont identiques a celles
d'un moteur SMV UM équipé d'un codeur. (Se reporter au chapitre B3).

Les caractéristiques électriques ci-aprés sont garanties a + 10% sous les conditions suivantes :

- Tension réseau 400 V 3 phases

- Fréquence de découpage
SMV 75 UM a SMV 115 UM

SMV 142 UM
SMV 190 UM

: 12 kHz
: 6 kHz
: 3kHz

- Retour par résolveur

- Echauffement classe H (AT de 125°C a 40° C ambiant)

- Moteur monté sur plaque en aluminium
SMV 75 UM et SMV 95 UM
SMV 115 UM et SMV 142 UM
SMV 190 UM

1250 x 250 x 15
: 350 x 350 x 20
: 500 x 500 x 20

26
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B.4-2 SMV 75 UM - fonctionnement classe H

Caractéristiques générales

Code longueur A B (o} D
Couple permanent au calage Classe H (Nm) 1,3 2,3 3,1 4,0
Couple créte (1) Classe H (Nm) 3,9 6,9 9,3 12,0
Constante de temps thermique (sec) 1315 1431 1500 1587
Cogging maximum (Nm) 0,02 0,03 0,04 0,05

Caractéristiques SMV 75 UM 20

Kt = 2,4 Nm/Arms

Ke = 147,0 (V rms/K min)

Couple nominal (Nm) 1,2 2,1 2,9 3,7

Courant permanent au calage (A) 0,54 0,96 1,29 1,67
Puissance nominale (kW) 0,25 0,44 0,61 0,77
Résistance phase - phase (Q2) 172,55 56,14 28,80 19,88
Inductance phase - phase (mH) 243,1 106,4 67,9 49,3

Caractéristiques SMV 75 UM 30

Kt = 1,6 Nm/Arms

Ke = 98,0 (V rms/K min™)

Couple nominal (Nm) 1,2 2,1 2,8 3,6

Courant permanent au calage (A) 0,81 1,44 1,94 2,50
Puissance nominale (kW) 0,38 0,66 0,88 1,13
Résistance phase - phase (Q2) 73,44 23,42 13,88 8,67
Inductance phase - phase (mH) 109,20 47,70 31,50 22,80

Caractéristiques SMV 75 UM 40

Kt = 1,2 Nm/Arms

Ke = 73,5 (V rms/K min™)

Couple nominal (Nm) 1,1 2,0 2,4 3,0

Courant permanent au calage (A) 1,08 1,92 2,58 3,33
Puissance nominale (kW) 0,46 0,84 1,01 1,26
Résistance phase - phase (Q) 43,66 14,17 7,70 4,60
Inductance phase - phase (mH) 61,70 27,20 18,10 12,70

(1) Le couple créte peut étre limité par le courant maximum délivrable par le variateur.
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B.4-3 SMV 95 UM - fonctionnement classe H

Caractéristiques générales

Code longueur A B (o} D E
Couple permanent au calage Classe H (Nm) 2,6 4,4 6,1 7,8 9,4
Couple créte (1) Classe H (Nm) 7,8 13,2 18,3 23,4 28,2
Constante de temps thermique (sec) 1422 1618 1800 1997 2178
Cogging maximum (Nm) 0,03 0,06 0,08 0,10 0,13
Caractéristiques SMV 95 UM 20 Kt = 2,4 Nm/Arms Ke = 147,0 (V rms/K min™")
Couple nominal (Nm) 2,3 4.1 5,6 7,2 8,7
Courant permanent au calage (A) 1,08 1,83 2,54 3,25 3,92
Puissance nominale (kW) 0,48 0,86 1,17 1,51 1,82
Résistance phase - phase (Q) 52,00 16,50 8,79 5,81 4,25
Inductance phase - phase (mH) 138,9 64,9 41,2 29,6 23,2

Caractéristiques SMV 95 UM 30

Kt = 1,6 Nm/Arms

Ke = 98,0 (V rms/K min™)

Couple nominal (Nm) 2,3 4,0 5,5 7,0 8,5
Courant permanent au calage (A) 1,63 2,75 3,8 4,88 5,88
Puissance nominale (kW) 0,72 1,26 1,73 2,20 2,67
Résistance phase - phase (Q2) 24,92 7,51 4,12 2,75 1,92
Inductance phase - phase (mH) 63,5 28,5 18,3 13,2 10,3

Caractéristiques SMV 95 UM 40

Kt = 1,2 Nm/Arms

Ke = 73,5 (V rms/K min™)

Couple nominal (Nm) 2,0 3,1 41 5,0 59
Courant permanent au calage (A) 2,17 3,67 5,08 6,50 7,83
Puissance nominale (kW) 0,84 1,30 1,72 2,09 2,47
Résistance phase - phase () 13,80 4,40 2,40 1,70 1,20
Inductance phase - phase (mH) 35,90 16,10 10,10 7,60 5,80

(1) Le couple créte peut étre limité par le courant maximum délivrable par le variateur.
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B.4.4 SVM 115 UM - fonctionnement classe H

Caractéristiques générales

Code longueur A B (o} D E

Couple permanent au calage Classe H (Nm) 4,6 7,6 10,8 13,7 16,2
Couple créte (1) Classe H (Nm) 13,8 22,8 32,4 a1 48,6
Constante de temps thermique (sec) 1436 1614 1792 1980 2158
Cogging maximum (Nm) 0,06 0,10 0,14 0,18 0,21

Caractéristiques SMV 115 UM 20

Kt = 2,4 Nm/Arms

Ke = 147,0 (V rms/K min™)

Couple nominal (Nm) 4,3 7,0 9,9 12,5 14,8
Courant permanent au calage (A) 1,92 3,17 4,50 5,71 6,75
Puissance nominale (kW) 0,90 1,47 2,07 2,62 3,10
Résistance phase - phase (Q) 27,8 8,55 4,55 2,96 2,7

Inductance phase - phase (mH) 94,60 40,50 25,70 18,60 14,70

Caractéristiques SMV 115 UM 30

Kt = 1,6 Nm/Arms

Ke = 98,0 (V rms/K min™)

Couple nominal (Nm) 3,8 6,3 8,9 11,2 13,2
Courant permanent au calage (A) 2,88 4,75 6,75 8,56 10,13
Puissance nominale (kW) 1,19 1,98 2,80 3,52 4,15
Résistance phase - phase (Q2) 12,55 3,86 2,02 1,34 1,10
Inductance phase - phase (mH) 43,10 18,60 11,40 8,60 7,40

Caractéristiques SMV 115 UM 40

Kt = 1,2 Nm/Arms

Ke = 73,5 (V rms/K min™)

Couple nominal (Nm) 3,2 5,1 7,0 8,1 8,9

Courant permanent au calage (A) 3,83 6,33 9,00 11,42 13,50
Puissance nominale (kW) 1,34 2,14 2,93 3,39 3,73
Résistance phase - phase () 6,91 2,14 1,16 0,73 0,57
Inductance phase - phase (mH) 23,50 10,20 6,60 4,70 3,90

(1) Le couple créte peut étre limité par le courant maximum délivrable par le variateur.
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B.4.5 SMV 142 UM - fonctionnement classe H

Caractéristiques générales

Code longueur A B (o} D E

Couple permanent au calage Classe H(Nm) 7,3 12,5 17,7 229 27,0
Couple créte (1) Classe H (Nm) 21,9 37,5 53,1 68,7 81,0
Constante de temps thermique (sec) 2093 2316 2548 2700 3003
Cogging maximum (Nm) 0,09 0,16 0,23 0,30 0,35

Caractéristiques SMV 142 UM 20

Kt = 2,4 Nm/Arms

Ke = 147,0 (V rms/K min™)

Couple nominal (Nm) 6,8 12,0 17,0 21,4 24,9
Courant permanent au calage (A) 3,04 5,21 7,38 9,54 11,25
Puissance nominale (kW) 1,42 2,51 3,56 4,48 5,21

Résistance phase - phase (Q) 13,40 4,00 2,10 1,35 0,98
Inductance phase - phase (mH) 58,0 29,8 18,7 13,6 10,7

Caractéristiques SMV 142 UM 30

Kt = 1,6 Nm/Arms

Ke = 98,0 (V rms/K min™)

Couple nominal (Nm) 6,3 10,5 14,2 18,4 21,0
Courant permanent au calage (A) 4,56 7,81 11,06 14,31 16,88
Puissance nominale (kW) 1,98 3,30 4,46 5,78 6,60
Résistance phase - phase (Q2) 6,00 1,82 0,94 0,59 0,44
Inductance phase - phase (mH) 31,0 13,30 8,30 6,10 4,80

Caractéristiques SMV 142 UM 40

Kt = 1,2 Nm/Arms

Ke = 73,5 (V rms/K min™)

Couple nominal (Nm) 4,2 8,2 10,4 12,5 14,2
Courant permanent au calage (A) 6,08 10,42 14,75 19,08 22,50
Puissance nominale (kW) 1,76 3,43 4,36 5,24 5,95
Résistance phase - phase () 3,35 1,00 0,53 0,35 0,24
Inductance phase - phase (mH) 17,60 7,50 4,70 3,60 2,70

(1) Le couple créte peut étre limité par le courant maximum délivrable par le variateur.
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B.4.6 SMV 190 UM - fonctionnement classe H

Caractéristiques générales

Code longueur A B (o} D

Couple permanent au calage Classe H (Nm) 21,8 38,8 51,9 70,8
Couple créte (1) Classe H(Nm) 59,1 111,5 153,2 207,6
Constante de temps thermique (sec) 3220 3645 3960 4500
Cogging maximum (Nm) 0,30 0,54 0,72 0,99

Caractéristiques SMV 190 UM 20 Kt = 2,4 Nm/Arms

Ke = 147,0 (V rms/K min™)

Couple nominal (Nm) 16,5 32,0 39,8 46,6
Courant permanent au calage (A) 9,08 16,17 21,63 29,50
Puissance nominale (kW) 3,46 6,70 8,33 9,76
Résistance phase - phase (Q2) 1,90 0,67 0,39 0,24
Inductance phase - phase (mH) 18,8 8,6 5,9 4.1

(1) Le couple créte peut étre limité par le courant maximum délivrable par le variateur.
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C1 - Codeur incremental (standard)

La gamme SMV UM est équipée de série Caractéristiques

d'un codeur incrémental optique de 50 mm

de diamétre. Il est accouplé au deuxieme Sorties Deux voies en quadrature complémentées
bout d'arbre moteur par l'intermédiaire d'un Top 0 complémenté

accouplement semi rigide et est protégé par
un capot en aluminium étanche (IP65) qui
supporte le connecteur de raccordement. Interface de sortie RS 422
Les sondes CTP sont également raccor-

Trois voies de commutation complémentées

, Nombre de points par tour 4096 sur moteurs 2000 et 3000 min™
dées sur ce connecteur. .
Les avantages du codeur incrémental sont 2048 sur moteurs au dela de 3000 min
multiples : Vitesse maximum codeur 9000 min™!

- le signal haute résolution permet une ex- - - -
Fréquence de sortie maximum 300 kHz

cellente précision sur la vitesse et la posi-
tion (surtout dans les basses vitesses), Voies de commutation 3 x 3 pistes/tour sur moteurs 6 pdles ( SMV 75 UM a SMV 142 UM)
- la sortie de type RS 422 permet de tolérer
des distances supérieures a 100m,

- l'immunité au bruit est améliorée, Tension d'alimentation 5V +10 %

- pas de correction de déphasage nécessai- Courant de sortie 50mA & 150mA 2 vide
re contrairement a un résolveur,
- accés au top 0 codeur.

3 x 4 pistes/tour sur moteurs 8 péles ( SMV 190 UM)

300mA a 300 kHz avec la charge RS 422

Principe codeur

., \Vitesse
o . Position
” §—|.|—|. |—||—|l 1, 2, 3, 4, 5, 6
B . h I

|

h

Rotor E
(2 poles) . )

i
L

0° 60° 120°180° 240° 300°360°

300°, . 60°
240° ) 120°
~5° , o
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Le résolveur est un dispositif qui permet de
mesurer la position angulaire du rotor du
moteur. Il est constitué d'un stator compo-
sé de 2 bobinages décalés de 90°C, d'une
bobine d'excitation et d'un rotor bobiné (2

poles).

Un signal de 7,5 kHz environ appliqué a la
bobine d'excitation est induit dans le bobi-
nage du rotor. En conséquence, des ten-
sions de fréquence égales sont induites

dans les 2 bobinages du stator.

L'amplitude des tensions Es1s3 et Es2s4
sont respectivement proportionnelles aux
cosinus et au sinus de l'angle du rotor.

C2 - Résolveur (option)

Caractéristiques

Tension d'excitation 6V
Fréquence d'excitation 7,5 kHz
Primaire Rotor
Nombre de poles 2

Rapport de transformation 0,28 £10 %
Déphasage -7°

Courant au primaire 40mA nom.
Puissance d'entrée 120mW max

L'interface RLV-UMV associé au variateur
UMV 4301 exploite ces signaux et délivre :
- la position du rotor (position absolue sur 1

tour),
- la vitesse du rotor,

- la simulation d'un signal de type codeur.

Le résolveur présente la particularité de ne
pas contenir d'électronique. De ce fait, il of-
fre I'avantage de pouvoir fonctionner a hau-

te température.

Principe résolveur

Impédance Zro = 73 +j129 nom.
Zso =116 +j 159 nom.
Zss = 95 +j 162 nom.
Inertie 20 x 108 kgm?

Erreur électrique

+/- 15 min (standard)

Tension résiduelle totale

30 mV max

Température de fonctionnement

-55°Ca+ 155 °C

Rotor
(primaire)
A
S1
O
Excitation Sortie
6V 7,5 kHz Cosinus
S3
S2 sS4
Sortie Sinus
LEROY ©
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C3 - Codeur SinCos (option)

Le Codeur SinCos est une alternative au Caractéristiques
Codeur incrémental qui offre une haute ré-

. R q . Sorties analogiques Sinus et Cosinus 512 par tour
solution (équilvalent de 1048576 points par
tour) et une solution absolue (monotour ou Type de code utilisé pour la valeur absolue binaire
multitour).

R ) . . . Evolution du code binaire avec une rotation )
Des informations sinus et cosinus permet- ) Croissante
tent de calculer la position du rotor. Comme en sens horaire vue du bout d'arbre
avec un résolveur, l'information de position Nombre d'incréments par tour (sortie Codeur) 16384
est absolue et non volatile ce qui permet de
lire la position & la mise sous tension sans Nombre de tours maximum avec codeur

) . 4096 tours
rotation du moteur. multitour SCM 60
Toutefois, le Qodeur SlnCO§ offre | avan.- Tolérance sur la valeur absolue numérique 6 mins d'arc
tage de combiner les techniques analogi-
ques et numériques afin de permettre un si- Non linéarité différentielle du signal + 18 secs darc
gnal haute résolution trés bien immunisé au Sinus Cosinus sur une période B
bruit.
Le codeur monotour SCS60 indique la posi- Tolérance sur I'évaluation des signaux issus des +0.7 mins d'arc
tion dans le tour alors que le SCM60 indi- 512 périodes (non linéarité intégrale)

que la position sur 360° ainsi que le nombre

de tours effectués a concurrence de 4096
tours. Sinus et Cosinus

D'eux signaux Slnus‘ et Qosmus sont 9?”6' Vitesse maximum pour obtenir la performance .
rés par le Codeur & raison d'une période 6000 min

par tour pour l'un et de 512 périodes par optimum

tour pour l'autre. Vitesse maximum de fonctionnement 12000 min"
Ces signaux sont ensuite numérisés de fa-
¢on a ce que chacune des 512 périodes
puisse étre interpolée et fournir ainsi un to- Tension d'alimentation nominale 8 Vee

tal de 16384 incréments par tour en sortie Courant absorbé a vide 100 2 130 mA
codeur.

Les 512 périodes Sinus et Cosinus sont
disponibles sur sorties analogiques et les
signaux numeériques sur liaison série RS
485.

Une option SIN COS UMV doit étre instal-
lée dans 'UMV 4301 afin de pouvoir exploi-
ter ces signaux. Cette option permet d'inter-
poler jusqu'a 1048576 incréments par tour.
Une sortie simulation codeur incrémental
(paramétrable) est également disponible
sur cette option

Fré i . ;
réquence de sortie maximum des signaux 100 kHz

Plage de tension d'alimentation 7 Veca 12 Vee

L . R rdemen
Principe codeur SinCos accordement Option

Codeur SinCos SINCOS UMV

SIN COos

N

Sinus

O

Cosinus

9004

Données numériques
RS 485

. P
SO Gl
Alimentation (8 Vcc nom)

Un cable blindé de 4 paires torsadées est suffisant pour le raccordement d'un Codeur SinCos

/

il

ﬁ/L

) Tﬁ

Y

I

< 512 périodes >

De’|erminatioﬁ de la position
apres calcul par le variateur
équipé de l'option SINCOS UMV
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D1.1 - Raccordements
¢ Coté moteur ¢ Coté variateur
Version connecteur UMV 4301 1,5T a 16T

1 0 U
2 f v
4 W
5 +24V
Option frein
ou 5 o
Option frein
3 L
Version boite a borne UMV 4301 22T & 50T

Note : l'alimentation du frein est a prévoir a I'extérieur du variateur. Voir schéma de télécommande dans la notice UMV 4301 Installation et
Maintenance ref. 2321.
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D1.2 - Caractéristiques du cable a utili-
ser

- Utiliser un cable blindé 4 conducteurs pour
un moteur sans frein ou 4 conducteurs +2
pour un moteur avec frein.

- S'assurer que les caractéristiques du ca-
ble sont compatibles avec I'environnement
(revétement, rayon de courbure, tenue aux
cadences ...).

- Le blindage doit étre raccordé a la terre
aux 2 extrémités.

- Les cables d'alimentation du frein doivent
étre blindés.

Définition des cables

Courant permanent

au calage a 3000 min™’'
avec codeur

(R)

Définition du cable

Moteur

sans frein

Moteur

avec frein

SMV 75 UM

0,73

1,29
1,74

OO0 wW|>

2,25

4 x 1,5mm?

4x1,5mm?+2x1mm

2

SMV 95 UM

1,42

2,45
3,41

m OO0 wW|>

4,32
5,23

4 x 1,5mm?

4 x1,5mm?+2x 1 mm?

SMV 115 UM

2,53
4,16

5,91
7,48

4 x1,5mm?

4x1,5mm?+2x1mm

2

m|o OoOl®@ >

8,83

4 x 2,5mm?

4 x2,5mm?+ 2 x 1 mm?

SMV 142 UM

3,94

6,75
9,56

4 x1,5mm?

4x1,5mm?+2x1mm

2

m O[O W|>

12,38
14,63

4 x 2,5mm?

4x25mm?+2x1mm

2

4 x 4mm?

4 x4mm?+ 2 x 1 mm?

SMV 190 UM

8,45
15,01

4 x 2,5mm?

4 x2,5mm?+2x 1 mm?

O Oo|lm >

20,05
27,38

4 x 4mm?

4 x4mm?+ 2 x 1 mm?

n ¢ |l est de la responsabilité de I'utilisateur d'effectuer le raccordement et la
protection de I'UMV 4301 en fonction de la Iégislation et des regles en vigueur
dans le pays dans lequel il est utilisé. Ceci est particulierement important pour, la taille
des cables, le type et la taille des fusibles, le raccordement de la terre ou de la masse,
la mise hors tension, les acquitements de défauts, l'isolement et la protection contre
les surintensités.
¢ Ces tableaux sont donnés a titre indicatif, en aucun cas ils ne se substituent

aux normes en vigueur.
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D2 - Capteur de position

D2.1 - Raccordements codeur
¢ Coté moteur

Caractéristiques du cable a utiliser

- Utiliser un cable blindé comprenant 7 paires torsadées 0,3 & 0,5 mm? + 1 paire torsadée blindée 0,3 a 0,5 mm? pour la sonde CTP

¢ Coté variateur
UMV 4301 1,5T a 50T

3 Blindage [ 14 [
4 U 7 H
5 U 8 H
6 Vv 9 H
7 v 10
8 w 1 H
9 w 12 H
10 A 1
11 o) 5 H
12 o 6 M
13 A 2
14 B 3 M
15 B 4
16| +5vCC |13 [
17 oV 14
1 | Sonde CTP | 8V 1
2 | sonde cTP [11vH

- Le blindage sera raccordé a une seule extrémité coté variateur au OV (borne 14).

- La longueur du cable codeur ne doit pas excéder 150m.

38

LEROY"
SOMER




D2.2 - Raccordements résolveur
¢ C6té moteur

* Coté variateur
UMV 4301 1,5T a 50T
+ option RLV UMV

1 [Excitation (H) 52

2 |Excitation (L)] 53

3 Cos (H) |50

4 Cos (L) |51

5 Sin (H) |48

6 Sin(L) |49

7 [Sonde CTP |8V 1]
8 | Sonde CTP |11V |
9 Inutilisé

10 | Inutilisé

11 Inutilisé

12| Inutilisé

Caractéristiques du cable a utiliser
- Utiliser un cable blindé comprenant 4 paires torsadées blindées 0,3 & 0,5 mm?

- Le blindage sera raccordé a une seule extrémité coté variateur au OV (borne 54).

- La longueur du cable codeur ne doit pas excéder 150m.
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D2.3 - Raccordements Codeur SinCos

¢ Coté moteur

Caractéristiques du cable a utiliser

1 |Ref Cosinus| 43
2 RS 485 + | 46
3 RS 485- |47
4 Cosinus | 42
5 Sinus 40
6 | Ref Sinus | 41
7 |Sonde CTP (8 V B
8 |Sonde CTP |11 V—|
9 | Blindage |44
10 ov 44
11 Inutilisé - —l
12| +8Vcc |45 J

- Utiliser un cable blindé comprenant 4 paires torsadées blindées 0,3 & 0,5 mm?
- Le blindage sera raccordé a une seule extrémité coté variateur au OV (borne 44).
- La longueur du cable codeur ne doit pas excéder 150m.

¢ Coté variateur
UMV 4301 1,5T a 50T
+ option SINCOS UMV

40
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D3 - Options pour le raccordement

D3.1 - Cable de puissance

Les cables sont des composants importants
de l'ensemble moto-variateur autosynchro-
ne pour lesquels un certain nombre de
points essentiels doivent étre traités avec
précaution.

D3.1.1 - Cable de puissance en polyuréthane

e Choix du cable délicat compte tenu du
nombre de critéres a prendre en compte :

- revétement en fonction de l'agressivité de
I'environnement,

- qualité du blindage pour la conformité de
la directive CEM,

- tenue mécanique aux efforts et aux ca-
dences pour les moteurs embarqués.

e Connectique haute densité nécessitant
une attention particuliére.

Pour ces raisons, LEROY-SOMER propose
en option une gamme de cables adaptés a
ces exigences et préts a I'emploi.

Caractéristiques générales

Description Cable blindé comprenant 4 conducteurs puissance + 1 paire torsadée blindée pour le frein optionnel
Isolant Polyuréthane (PET) selon norme VDE 050 partie 1 tableau 4

Couleur Vert

Conducteur Cuivre torsadé selon normes DIN, VDE 0295 classe 6 - CEI 228 classe 6

Couleur conducteurs

Noir avec lettrage blanc : U, VV, WWW, GY

Tension 600/1000V
Résistance diélectrique 3000 V
Résistance d'isolement >10 MQ/km

( Rayon de courbure

10 fois le diamétre

Durée de vie minimum

5 Millions de cycles

Température de fonctionnement

-10°C a4 +80°C

Température de stockage

-30°C a +80°C

Résistance statique

50N/mm?

a I'étirement dynamique

20N/mm?

Caractéristiques spécifiques

PSBA ou PBBA

PSBB ou PBBB

Conducteur puissance

4 X 2,5 mm?

4 x 4mm?

Diameétre extérieur

12,8 mm + 4%

14,4 mmz 4%

Blindage Cuivre étamé tressé couverture > 85%
Diameétre blindage 10,9 mm 11,3 mm

Phase-phase 110 pf/m 120pf/m
Capacité de fuite

phase blindage 190pf/m. 200pf/m
Vitesse maximum 180m/min. 180m/min.
Accélération maximum 7m/s? 7m/s?
Poids 160 Kg/km 230 Kg/km

Conducteurs frein optionnel

PBBA seulement

Caractéristiques

Cuivre torsadé étamé 2 x 1,0 mm?

Isolant PET selon norme VDE 0250 partie 1 - tableau 4

Couleur Noir et blanc

Blindage Enveloppe enroulée en Cuivre étamé Couverture > 90%
Tension 250V

Résistance diélectrique 1000 V

42
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D3 - Options pour le raccordement

D3.1.2 - Présentation

Fonction | Conducteur | Broches
U " 1
v 2! 2
+ Vert/Jaune 3
W g 4
Frein 5 5

fe——115.0£ 10— FinitiogI Etiquette Frein '6' 6 }PB Connecteur vue de face

compatible signalétique - —

avec UMV 4301 / Blindage Boitier

/ ) ZON

i R—a— . O
WBIindage \ =

Longueur du céble de 3m & 100m
l«—— 1300+10 —>«—— Tolérance + 0.01 / + 50mm Connecteur moteur

D3.1.4 - Désignation

PB A A A 005
Cable de puissance Isolant Section des cables Finition c6té moteur Longueur
PB : avec frein B: PUR A:4x2,5mm?(1) A : connecteurs 005 :5m
PS : sans frein ) B:4x4,0mm?3(2) B : boite a bornes 010 :10m
0032 100:3a100m

(1) SMV75-95-115-142AaD-190A
(2) SMV142E-190BaD

Les articles en gras signalent les configurations standard qui favorisent les délais courts
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D3 - Options pour le raccordement

D3.2 - Cable codeur incrémental
Caractéristiques

Enveloppe
Matiere PVC composite spécial @ 10,9 mm £ 4 %
Couleur Noir
Blindage Cuivre etamé tressé (couverture > 85 %)
Tension maximum 30V RMS
Résistance diélectrique 1500 V
Résistance d'isolement > 5000 MQ/km

Rayon de courbure minimum 10 fois le diametre

Vitesse maximum 120m/min

Accélération maximum 4m/s?

Durée de vie minimum 5 Millions de cycle

Plage de fonctionnement -10°C a +80°C

température stockage -30°C a +80°C

Poids 200 kg/km

Homologations UR AWM 80°C 30V-LL88673
CSA AWM I/Il A/B 75°C/30V/FT1

Résistance a Statique 35 N/mm?

I'étirement Dynamique 20 N/mm?

Cable d'alimentation

Conducteur 1 paire torsadé (2 x 1 mm?) cuivre multibrin etamé
Isolant Polypropylene @ 1,75 mm £ 0,1
Couleur Rouge et bleu
Conducteur - conducteur 80 pf/m
Capacité de fuite
Conducteur - blindage 150 pf/m
Cable sondes CTP
Conducteur 1 paire torsadé (2 x 0,34 mm?) cuivre multibrin etamé
Isolant Polypropyléne @ 1,25 mm + 0,1
Blindage Ecran aluminium (couverture 100 %)
Couleur Blanc et brun
Capacité de fuite Conducteur - conducteur 100 pf/m
Conducteur - blindage 180 pf/m
Signaux
Conducteur 6 paires torsadées (2 x 0,34 mm?) cuivre multibrin etamé
Isolant Polypropylene @ 1,25 mm + 0,1 par paire. Paires numérotées de 1 a7
Couleur DIN 47100
Capacité de fuite Conducteur - conducteur 79 pf/m
Conducteur - blindage 125 pfim
44 LEROY ©
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D3 - Options pour le raccordement

D3.2 .2- Présentation

BrogrcjeBs g c;rénﬁgeur Fonctions Conducteur CS;?,ZZ?:W
moteur
N Sonde CTP Blanc 1
N Sonde CTP Marron 2
15 Non utilisé - 3
7 Voie U Vert 4
Connecteur vue arriere 8 Voie U Jaune 5 Connecteur vue de face
9 Voie V Gris 6
10 Voie V Rose 7
11 Voie W Noir 8
12 Voie W Violet 9
1 Voie A Gris/Rose 10
5 Top O Blanc/Vert 11
6 To_pO Marron/Vert 12
2 Voie A Rouge/Bleu 13
3 Voie B [Rouge 0,34 mm?2 14
4 Voie B | Bleu 0,34 mm? 15
13 +5V cc Rouge 1 mm? 16
14 ov Bleu 1 mm?2 17
Blindage Boitier
Finition SUB-D 15 HD
“TRRASE™  Cablessonsescre St
\ |<— 165.0 + 10 —>|
||

/é/é E]E

Longueur du céble de 3m a 100m

\

e

Tolérance + 0.01 / + 50mm Connecteur moteur
D3.2.3 - Désignation
| A A 095
Cable capteur Isolant Finition coté variateur Longueur
S| : codeur incrémental A:PVC A : SUB-D 15pt HD 005 :5m
SR : résolveur B : PUR C : option résolveur 010 :10m
003 2100:3a100m

Les articles en gras signalent les configurations standard qui favorisent les délais courts

D3.3 - Connecteurs

Pour les cas ou |'option Cable ne serait pas retenue, Leroy-Somer propose en option les différents connecteurs nécessaires au raccordement
des moteurs SMV UM.

Description Référence
Connecteur 6 broches femelle pour le raccordement de la puissance sur moteur SMV UM équipé d'un CN PU 06
connecteur male sur la puissance.

Connecteur 5 broches femelle pour le raccordement du Codeur SLM. CN COD 05
Connecteur 12 broches femelle pour le raccordement d'un résolveur ou d'un Codeur SINCOS CN COD 12
Conducteur 17 broches femelle pour le raccordement d'un Codeur incrémental CN COD 17
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E1 - Tableau de sélection pour fonctionnement en classe F
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