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VARMECA 10

Moteurs et motoréducteurs a vitesse variable

NOTE

LEROY-SOMER se réserve le droit de modifier les caractéristiques de ses produits a tout moment pour y apporter les derniers
développements technologiques. Les informations contenues dans ce document sont donc susceptibles de changer sans avis
préalable.

LEROY-SOMER ne donne aucune garantie contractuelle quelle gu'elle soit en ce qui concerne les informations publiées dans ce
document et ne sera tenu pour responsable des erreurs qu'il peut contenir, ni des dommages occasionnés par son utilisation.

ATTENTION
Pour la sécurité de I'utilisateur, ce VARMECA 10 doit étre relié & une mise & la terre réglementaire (borne @) ).

Il est indispensable d'alimenter I'appareil a travers un dispositif de sectionnement et un dispositif de coupure (contacteur de
puissance) commandable par une chaine de sécurité extérieure (arrét d'urgence, détection d'anomalies sur l'installation).

Le VARMECA 10 comporte des dispositifs de sécurité qui peuvent en cas de défauts commander son arrét et par la méme l'arrét
du moteur. Ce moteur peut lui méme subir un arrét par blocage mécanique. Enfin, des variations de tension, des coupures
d'alimentation en particulier, peuvent également étre a l'origine d'arréts.

La disparition des causes d'arrét risque de provoquer un redémarrage entrainant un danger pour certaines machines ou
installations, en particulier pour celles qui doivent étre conformes a l'annexe 1 du décret 92.767 du 29 juillet 1992 relatifs a la
sécurité.

Il importe donc que, dans ces cas-la, I'utilisateur se prémunisse contre les possibilités de redémarrage en cas d'arrét non
programmé du moteur.

Le VARMECA 10 est un composant destiné a étre incorporé dans une installation ou machine électrique, il est donc de la
responsabilité de I'utilisateur de prendre a sa charge les moyens nécessaires au respect des normes en vigueur.

Pour des raisons de sécurité, LEROY-SOMER interdit l'utilisation du VARMECA 10 en levage.
En cas de non respect de ces dispositions, LEROY-SOMER décline toute responsabilité de quelque nature que ce soit.
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VARMECA 10

Moteurs et motoréducteurs a vitesse variable

INSTRUCTIONS DE SECURITE ET D'EMPLOI RELATIVES AUX ACTIONNEURS
ELECTRIQUES (Conformes a la directive basse tension 73/23/CEE modifiée 93/68/CEE)

Ce symbole signale dans la notice des
Aavertissements concernant les conséquences due
a l'utilisation inadaptée du VARMECA 10, les risques
électriques pouvant entrainer des dommages matériels
ou corporels ainsi que les risques d'incendie.

1 - Généralités

Selon leur degré de protection, les VARMECA 10 peuvent
comporter, pendant leur fonctionnement, des parties en
mouvement, ainsi que des surfaces chaudes.

Le retrait non justifié des protections, une mauvaise
utilisation, une installation défectueuse ou une manceuvre
inadaptée peuvent entrainer des risques graves pour les
personnes, les animaux et les biens.

Pour informations  complémentaires,
documentation.

Tous travaux relatifs au transport, a l'installation, a la mise en
service et a la maintenance doivent étre exécutés par du
personnel qualifié et habilité (voir CEI 364 ou CENELEC HD
384, ou DIN VDE 0100 et, ainsi que les prescriptions
nationales d'installation et de prévention d'accidents).

Au sens des présentes instructions de sécurité
fondamentales, on entend par personnel qualifié des
personnes compétentes en matiére d'installation, de
montage, de mise en service et d'exploitation du produit et
possédant les qualifications correspondant a leurs activités.

consulter la

2 - Utilisation

Les VARMECA 10 sont des composants destinés a étre
incorporés dans les installations ou machines électriques.
En cas d'incorporation dans une machine, leur mise en
service est interdite tant que la conformité de la machine avec
les dispositions de la Directive 89/392/CEE (directive
machine) n'a pas été vérifiée.

Respecter la norme EN 60204 stipulant notamment que les
actionneurs électriques (dont font partie les VARMECA 10)
ne peuvent pas étre considérés comme des dispositifs de
coupure et encore moins de sectionnement.

Leur mise en service n'est admise que si les dispositions de
la Directive sur la compatibilité électromagnétique (89/336/
CEE, modifiée 92/31/CEE) sont respectées.

Les VARMECA 10 répondent aux exigences de la Directive
Basse Tension 73/23/CEE, modifiée 93/68/CEE. Les normes
harmonisées de la série DIN VDE 0160 en connexion avec la
norme VDE 0660, partie 500 et EN 60146/VDE 0558 leur sont
applicables.

Les caractéristiques techniques et les indications relatives
aux conditions de raccordement selon la plague signalétique
et la documentation fournie doivent obligatoirement étre
respectées.

3 - Transport, stockage

Les indications relatives au transport, au stockage et au
maniement correct doivent étre respectées.

Les conditions climatiques spécifiées dans le manuel
technique doivent étre respectées.

4 - Installation

L'installation et le refroidissement des appareils doivent
répondre aux prescriptions de la documentation fournie avec
le produit.

Les VARMECA 10 doivent étre protégés contre toute
contrainte excessive. En particulier, il ne doit pas y avoir
déformation de piéces et/ou modification des distances
d'isolement des composants lors du transport et de la
manutention. Eviter de toucher les composants électroniques
et pieces de contact.

Les VARMECA 10 comportent des pieces sensibles aux
contraintes électrostatiques et facilement endommageables
par un maniement inadéquat. Les composants électriques ne
doivent pas étre endommagés ou détruits mécaniquement (le
cas échéant, risques pour la santé !).

5 - Raccordement électrique

Lorsque des travaux sont effectués sur le VARMECA 10 sous
tension, les prescriptions nationales pour la prévention
d'accidents doivent étre respectées.

L'installation électrique doit étre exécutée en conformité avec
les prescriptions applicables (par exemple sections des
conducteurs, protection par coupe-circuit a fusibles,
raccordement du conducteur de protection). Des
renseignements  plus  détaillés figurent dans Ila
documentation.

Les indications concernant une installation satisfaisant aux
exigences de compatibilité électromagnétique, tels que le
blindage, mise a la terre, présence de filtres et pose adéquate
des cébles et conducteurs) figurent dans la documentation
qui accompagne les VARMECA 10. Ces indications doivent
étre respectées dans tous les cas, méme lorsque le
VARMECA 10 porte le marquage CE.

Le respect des valeurs limites imposées par la |égislation sur
la CEM reléeve de la responsabilité du constructeur de
I'installation ou de la machine.

6 - Fonctionnement

Les installations dans lesquelles sont incorporés des
VARMECA 10 doivent étre équipés des dispositifs de
protection et de surveillance supplémentaires prévus par les
prescriptions de sécurité en vigueur qui s'y appliquent, telles
que la loi sur le matériel technique, les prescriptions pour la
prévention d'accidents, etc... Des modifications des
VARMECA 10 au moyen du logiciel de commande sont
admises.

Aprés la mise hors tension du VARMECA 10, les parties
actives de I'appareil et les raccordements de puissance sous
tension ne doivent pas étre touchés immédiatement, en
raison de condensateurs éventuellement chargés. Respecter
a cet effet les avertissements fixées sur les VARMECA 10.
Pendant le fonctionnement, toutes les protections doivent
étre maintenues en place.

7 - Entretien et maintenance
La documentation du constructeur doit étre prise en
considération.

[KSLgoY.
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VARMECA 10
Moteurs et motoréducteurs a vitesse variable
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VARMECA 10

Moteurs et motoréducteurs a vitesse variable
INFORMATIONS GENERALES

1 - INFORMATIONS GENERALES
1.1 - Principe de fonctionnement

La présente notice décrit I'accés au paramétrage de la
gamme VARMECA 10 (VMA 11 - 12 - 13 - 14) par
I'intermédiaire d’'une microconsole CDC-VMA ou d'un logiciel
PC PEGASE VMA 10.

Associés au VARMECA 10, ces outils permettent de faciliter
la programmation, le diagnostic et la visualisation des
parametres.

1.2 - Caractéristiques générales

1.2.1 - OPTION "Microconsole CDC-VMA"

COMPOSITION DU KIT :

- 1 bottier d’alimentation a raccorder au réseau monophasé
230V - 50/60 Hz.

- 1 cordon de raccordement (longueur = 1,5 m) a relier au
VARMECA 10.

- 1 microconsole avec afficheur digital LCD - 2 lignes de 16
caracteres.

- 1 notice de paramétrage.

1.2.2 - OPTION "Logiciel de programmation
PEGASE VMA 10"

COMPOSITION DU KIT :
- 1 cordon de raccordement (longueur 3m) a relier au
VARMECA 10,
- 3 disquettes pour chargement du logiciel dans un PC (ou
1 CD-ROM).
- 1 notice de paramétrage.

CONFIGURATION MINIMUM DU PC :
- Pentium 100 MHz.
- 8 Mo de RAM.
- WINDOWS 95 ou 98.

1.3 - Encombrement et masse de la

microconsole CDC-VMA

Voir schéma ci-apres.
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I MoT LECTURE COURANT MOTEUR A/10| MOTOR CURRENT STATUS A/10 MOTOR STROM ANZEIGE  A/10

Masse : 0,3 kg
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VARMECA 10

Moteurs et motoréducteurs a vitesse variable

INFORMATIONS GENERALES

1.4 - Schématéque

1.4.1 - Configuration standard (réglage usine)

o r— L1 1 +10V
|
Bouton local ou
RESEAU o L2 2 h . .
'% - "M potentiométre extérieur
o "@ - L3 3 @—0 Sortie 0-10V image vitesse
|
PE 4 ov
5 L~ Sélection rampes
6 ov
9 . .
Relais 7 {—0 Marche arriere / arrét
défaut N
cfaut - 410 80Q—— £ Marche avant / arrét
+
Paramétrage associé
Bornes Caractéristiques Reéférence K4 K1
I Bouton local OFF -
+10 V source analogique ——
1 . X Potentiometre
Courant nomlr?al :3mA extérieur ou ON ON
2 Entrée analogique référence 0-10 V extérieur
0a+10V ou 4-20 mA Référence oN OFF
Sortie analogique 0 a +10 V 4-20 mA
3 Courant nominal : 3 mA
0V = vitesse nulle
10V = vitesse maxi
4 0V - commun a la borne 6
Entrée logique sélection de la rampe
5 1s (50 Hz) = bornes 5 et 6 non reliées
3s (50 Hz) = bornes 5 et 6 reliées
6 0V - commun a la borne 4
7 Entrée logique
marche arriere / arrét
Entrée logique - <
8 marche ag\]/gnt | arrét Reglages des autres parametres
i i voir chapitre 2 et 3
Sortie relais 250 V - 1A
9-10 ——"——  Hors tension ou défaut
—/I—

En état de marche

LEROY®
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VARMECA 10

Moteurs et motoréducteurs a vitesse variable
INFORMATIONS GENERALES

1.4.2 - Configuration option 1 : 2 vitesses préréglées - 2 sens de marche

A
o>— L1
|
RESEAU o— - L2
I
:o/'/ - L3 {(=»)— Sortie 0-10V image vitesse
|
PE ov
v s1 o o
7 Sélection vitesses préréglées
ov
Relais S {—0 Marche arriere / arrét
defaut - ;10 A Marche avant / arrét
J;_
Paramétrage associé
— CDC-VMA PEGASE VMA 10
Bornes Caractéristiques Configuration bornier
1 +10V source analogique P14=1 ® OPTION 1
Courantnominal :3mA P15 = VP1-1(Hz) VP1 OPTION 1(Hz)
2 Entrée analogique non utilisée P16 = VP2-1(H2) VP2 OPTION 1(Hz)
Sortie analogique 0 a +10 V -
3 Courant nominal : 3 mA MINI DIP K4 = ON
0V = vitesse nulle
10V = vitesse maxi
4 0V - commun a la borne 6
5 Entrée logique S1 .\
6 0V - commun a la borne 4 Référence ST
Entrée logique
7 marche arriere / arrét VP1-1 1
8 Entrée logique VP21 0
marche avant / arrét
Sortie relais 250 V - 1A
9-10 —— —  Hors tension ou défaut
A i Réglages des autres parametres
En état de marche voir chapitre 2 et 3
LEROY ¢
: (LS55
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Moteurs et motoréducteurs a vitesse variable

VARMECA 10

INFORMATIONS GENERALES

1.4.3 - Configuration option 2 : consigne analogique et 3 vitesses préréglées - 1 sens de marche

P
o — L1 1 +10V
| L .
I potentiometre extérieur ou
RESEAU b,la - L2 2 ‘Ah consigne extérieure
fo /'/ P L3 3 @—0 Sortie 0-10V image vitesse
1
PE 4 oV
= s1 . o
5 7 Vitesses préréglées
6 oV
Relais 9 7 {—0 Marche / arrét
defaut - 110 8Q———_~ Vitesses préréglées
_'=|'_ S2
Paramétrage associé
. CDC-VMA PEGASE VMA 10
Bornes Caractéristiques Configuration bornier
1 +10V source analogique P14 =2 ® OPTION 2
Courant nominal : 3 mA P16 =VP12(Hz) | VPL OPTION 2(Hz)
2 |Entrée Cor:s'g“e analogique P17 = VP2-2(Hz) VP2 OPTION 2(Hz)
Sortie analogique 0 a +10 V —
3 Courant nominal - 3 mA P18 =VP3-2(Hz) VP3 OPTION 2(Hz)
0V = vitesse nulle MINI DIP K4 = ON
10V = vitesse maxi
4 0V -commun a la borne 6
5-8 Entrées logiques S1- S2
6 0V - commun a la borne 4 i _
- - Consigne |Mini DIP K1
7 Entrée logique .
marche avant / arrét 0-10V ON
Sortie relais 250 V - 1A 4-20mA OFF
9-10 Hors tension ou défaut
A Référence| S1 S2
En état de marche VP1o 0 1
VP2-2 1 0
VP3-2 0 0
Consigne
analogique 1 1

Réglages des autres parametres
voir chapitre 2 et 3

LEROY®
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VARMECA 10

Moteurs et motoréducteurs a vitesse variable
INFORMATIONS GENERALES

1.4.4 - Configuration option 3 : correction d’'une consigne extérieure par le bouton de réglage de
vitesse - 2 sens de marche - validation/dévalidation du bouton de réglage

Bouton local :
plage de réglage de 0 & 100%
de la consigne extérieure

/IO
|
oo~ L1
RESEAU o— L2
|
|
b - L3
PE
9

Relais
défaut 110

Variante avec potentiométre
a distance

Consigne

> extérieure
0-10V / 4-20mA
<

Validation / dévalidation du bouton local

» Marche arriére / arrét

i

Marche avant / arrét

Paramétrage associé

- CDC-VMA PEGASE VMA 10
Bornes Caractéristiques i _ _
Configuration bornier
+10V source analogique P14 = PTION
1 courant nominal : 3 mA 3M|N| B5iP K4@—> Oil ONs3
> Entrée consigne analogique 0 a +10V ou -
4-20 mA
Sortie analogique 0 a +10V
3 Courant nominal : 3 mA
0V = vitesse nulle i _
10 V = vitesse maxi Consigne | Mini DIP K1
4 0V - commun a la borne 6 0-10V ON
Entrée logique validation, dévalidation de la 4-20 mA OFF
5 correction
S1 ouvert = correction possible
S1 fermé = pas de correction
6 0V - commun a la borne 4
7 Entrée logique A
marc,he arrlere / arrét Réglages des autres parametres
8 Entrée logique voir chapitre 2 et 3
marche avant / arrét
Sortie relais 250 V - 1A
9-10 ——~"—  Hors tension ou défaut
—1 Enétat de marche
LEROY ¢
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VARMECA 10

Moteurs et motoréducteurs a vitesse variable
INFORMATIONS GENERALES

1.4.5 - Configuration option 4 : 2 vitesses préréglées fixes ou proportionnelles ala consigne -
1 sens de marche

/;o 10V
o : ﬁ Potentiometre extérieur ou
RESEAU Z 7 L2 2 ~ consigne extérieure
'.o"@ _ L3 3 S1 | Sélection \_/ltesse préréglée fixe
i ou proportionnelle
PE 4
= ov
= S2 P . s
5 7 Sélection vitesses préréglées
6 ov
9 N
Relais 7 A Marche / arrét
défaut |1 N
. 0 80— § Mode d’arrét

-||||—:

Paramétrage associé

Bornes Caractéristiques CDC-VMA PEGASE VMA 10
T oo Configuration bornier
+ source analogique _
1 lcourant nominal : 3 mA Pl4=4 ® OPTION 4
5 |Entrée consigne analogique P15 =VP1(Hz) VP1 OPTION 1-4(Hz)
P16 = VP2-1(Hz) VP2 OPTION 1-4(Hz)
3 Entrée analogique S1 MINI DIP K4 = ON
4 0V - commun a la borne 6
Entrée loai 3 Consigne | Mini DIP K1
5 ntrée logique —T5v =
6 0V - commun ala borne 4 4-20mA OFF
Entrée logique VP1-1 s1
7 marche / arrét VP2-1
Fixe 0
8 Entrée logique S3 Proportionnel 1
Sortie relais 250 V - 1A Référence S
9-10 — 7 Hors tension ou défaut VP1-1 1
A . VP2-1 0
En état de marche
Mode d'arrét S3
Roue libre
Rampe 1

Réglages des autres parametres
voir chapitre 2 et 3

LEROY®
[ Sk
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VARMECA 10

Moteurs et motoréducteurs a vitesse variable
INFORMATIONS GENERALES

1.4.6 - Configuration standard : régulation avec la boucle Pl intégrée - référence du Pl par bouton
local ou consigne extérieure - 2 sens de marche

/io 7 +10V
b — L1 1
o : h Référence Pl (bouton local
RESEAU Z S L2 2 ~a ou consigne extérieure)
o— L3 3 <
i Retour capteur Pl (0-10V)
PE 4 <
= ov
s 5 S1 Sélection réf. PI (bouton local
-~ ou consigne extérieure)
6 ov
9 o .
Relais 7 hb Marche arriére / arrét
Sfaut
defau 10 80— A Marche avant / arrét
+

Paramétrage associé

Bornes Caractéristiques CDC-VMA PEGASE VMA 10
I Configuration bornier
+10 V source analogique = ®
1 courant nominal : 3 mA P14=0 STAN%ARD
Z - tation borne N°3
Entrée analogique P20=1 &s° 4
2 référence du Pl entrée Pl
3 Entrée analogique - retour capteur Pl
0a+10V - Impédance = 100 kQ
Entrée logique S1 ./ : MINI DIP
5 sélection de la référence PI Consigne St K1 K4
6 0V -commun a la borne 4 Bouton local 1 B ON
7 Entréﬁ logique e Ref. exter.0 - 10 V 0 ON ON
marche armere aret Ref. exter. 4-20 mA|[ 0 OFF ON
8 Entrée logique
marche avant / arrét
Sortie relais 250V - 1A
—— ——  Hors tension ou défaut
9-10
-1 .
En état de marche
Réglages des autres parametres

voir chapitre 2 et 3

LEROY °
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VARMECA 10

Moteurs et motoréducteurs a vitesse variable
MISE EN SERVICE DE LA MICROCONSOLE CDC-VMA

2 - MISE EN SERVICE DE LA
MICROCONSOLE CDC-VMA

2.1.2 - Raccordement
- Ouvrir le couvercle avant du VARMECA 10.

2.1 - Installation - Raccorder la prise 20 broches située au bout du cordon
au connecteur situé sur la nappe de raccordement du
2.1.1 - Vérification a la réception VARMECA 10.
- La prise RS 232 du cordon vient se raccorder sur la prise

A la réception de la microconsole CDC-VMA, s’'assurer
gu'aucun dommage n’est survenu pendant le transport, sinon
émettre des réserves auprés du transporteur.

de la console.

LE KIT MICROCONSOLE COMPREND :
- la microconsole CDC-VMA,
- 1 cordon de raccordement (longueur = 1,5 m) avec prise
RS 232,
- 1 boftier d’alimentation 230 V monophasé - 50/60 Hz,
- 1 notice de paramétrage.

Alimentation
230V Connecteur de raccordement

VARMECA10

Prise 20

broches \

2.2 - Présentation du clavier

P01 FMIN. FREQUENCE MIN. HZ MIN. FREQUENCY HZ MIN. FREQUENZ HZ

:
3 MAX. FREQUENCY 74 MA) ENZ HZ
ETALONNAGE CONSIGNE MAX. HZ

0=FIXE ! lJl/:FD'v'PJAMI"UE O:F\KEDU/FR M

4
Tableau récapitulatif Touches permettant de se Touche de mémorisation
des principaux parametres déplacer dans les différents des réglages
parametres, et d'en modifier
le contenu

@’LEROY®
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VARMECA 10

Moteurs et motoréducteurs a vitesse variable
MISE EN SERVICE DE LA MICROCONSOLE CDC-VMA

2.3 - Mode lecture

2.4 - Mode paramétrage

A la mise sous tension de la microconsole, si celle-ci
n'est pas raccordée au VARMECA 10 ou si le
A VARMECA 10 est hors tension, il apparait
l'indication DEFAUT LIAISON CONSOLE

- Mettre sous tension le VARMECA 10.

- Raccorder la prise 230 V du boftier d’alimentation de la
microconsole.

- A la mise sous tension, I'afficheur de la microconsole vient
se positionner sur le ler parametre PO1 FMIN.

La 1ére ligne de [Iafficheur indique la désignation du

paramétre.
La 2eme ligne indique la valeur du parametre et son unité.

La touche E permet le défilement des parameétres de
P01 a P29.

La touche E permet le défilement dans le sens inverse.

Les modifications de parameétres doivent se faire
VARMECA 10 a I'arrét (ordre de marche dévalidé)

Pour modifier un réglage, se positionner sur le parameétre a

I'aide des touches |Z| ou E .

Latouche E permet de faire apparaitre par clignotement

le paramétre a modifier.
Modifier la valeur du réglage par les touches |Z| ou E .

Dés que la valeur est différente de la valeur mémorisée, il

apparait le message MEM?.

Lorsque la valeur de réglage désirée est atteinte, mémoriser
cette valeur par la touche .

L'indication MEM? disparait.

La touche E permet de quitter le mode paramétrage.

LEROY °
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| NOTICE DE PARAMETRAGE

| Réf. 3264 - 4.33/b - 1.00

VARMECA 10

Moteurs et motoréducteurs a vitesse variable

MISE EN SERVICE DE LA MICROCONSOLE CDC-VMA

2.5 - Les parametres du VARMECA 10

Liste et description des parametres accessibles par la microconsole CDC-VMA

Plage de réglage

Affichage Désignation par incrément de 1 Réglage usine

PO1 F min fréquence minimum de fonctionnement 6 a30Hz 12 Hz

PO2REFOV-4ma |S'alonnage dea consigne mini 0430 Hz 12 Hz
fréquence maximum de fonctionnement N

P03 F max (suivant position mini DIP K2) 822220 Hz 50 ou 80 Hz

P04 REF 10V - 20 mA  |étalonnage de la consigne maxi 32a220 Hz 50 ou 80 Hz
rampe d’accélération N

P05 ACCEL. valeur de la rampe pour passer de 0 a 50 Hz 0a20s 3s
rampe de décélération N

P06 DECEL. valeur de la rampe pour passer de 50 a 0 Hz 0a20s 3s
mode d’'arrét

P07 STOP MODE 0 = arrét roue libre Ooul 1

1 = arrét suivant rampe
tension appliqguée au moteur a partir de la fréquence de

FBS UN MOT base 024100 % 100 %
(pourcentage de la tension réseau : base 400 V)

I(Dl())g FN MOT fréquence de base du moteur 50 & 150 Hz 50 Hz
choix de la loi tension / fréquence 0
0=U/Ffixe o . 3 de 0,25a 1,1 kW

PIOU/F la tension P08 sera appliquée au point de fréequence P08 ’ ’

Oou1l

Q) 1=U/F dynamique ) . 1
Ir%(tegjrlon s’adapte automatiquement & la charge du de 1,54 7,5 kW
valeur de la tension appliquée dans les basses .

'(311)1 BOOST fréquences ) 0a40% :‘é}gﬁtgaﬂgggﬁg;
(pourcentage de la tension réseau) P
Valeur de la tension appliquée dans la phase de .

'(311)2 OVER BOOST démarrage _ 0a 100 % ggﬁtgaﬂgggﬁg;
(pourcentage de la tension réseau) P
fréquence de découpage 3

0=4kHz de 0,252 2,2 kW

P13 F PWM 1=6kHz 0a3 T

az8khz de 3 & 4kKW
configuration du bornier
0 = standard
1 =option 1 - 2 vitesses préréglées et 2 sens de
marche
2 = option 2 - consigne analogique et 3 vitesses
P14 CONFIG préréglées - 1 sens de marche 0a4 0
3 = option 3 - correction d’'une consigne extérieure
par le bouton local - 2 sens de marche
4 = option 4 - 2 vitesses préréglées
proportionnelles a la consigne - 1 sens de
marche
P15VP1-1 vitesse préréglée 1 dans 'option 1 et 4 6 a 220 Hz 50 Hz
) ) vitesse préréglée 2 dans I'option 1 et 4 ou vitesse >

P16 VP2-1VP1-2 préréglée 1 dans I'option 2 6 a 220 Hz 60 Hz

P17 VP2-2 vitesse préréglée 2 dans I'option 2 6 a 220 Hz 40 Hz

P18 VP3-2 vitesse préréglée 3 dans I'option 2 6 & 220 Hz 70Hz

(1) : se reporter en fin de tableau concernant la loi tension/fréquence
@’LEROY®
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VARMECA 10

Moteurs et motoréducteurs a vitesse variable
MISE EN SERVICE DE LA MICROCONSOLE CDC-VMA

Plage de réglage

Affichage Désignation par incrément de 1 Réglage usine
sélection du sens de rotation dans la configuration
option 2 N
P19 ROTATION 0 = sens horaire oail 0
1 = sens anti horaire
affectation de la borne 3
P20 SELECT 3 0 = sortie image vitesse oail 0
1 = entrée retour PI
P21 PI KPRO gain proportionnel de la boucle PI 1a100 10
P22 PI KINT gain intégral de la boucle PI 1a100 10
P23 F_MOT lecture de la fréquence de fonctionnement du moteur 0a220 Hz
P24 1_MOT lecture du courant moteur (en dixieme d’ampére) A/10 0 a 150% de I,
dernier défaut en mémoire
code des défauts
0 = pas de défaut
1 = thermique moteur
2 = surtension
P25 FAULT 3 = surintensité 0as 0
4 = rotor bloqué
5 = sous tension bus cc
6 = EEPROM
7 = liaison série
8 = défaut module de puissance
validation de la fonction ARRET PAR LA CONSIGNE
0 = dévalidé
P26 STOP Fmin 1 = validé 0al 0
lorsque la consigne est inférieure a Fmin, elle force l'arrét
du moteur
P27 LOG CDC-VMA lecture de la version logicielle de la microconsole
lecture du réglage du calibre du VARMECA 10
code des calibres
0=0,37 kW
1=0,55kw
2=0,75 kW
3=0,9 kW
4=1,1kwW
5=15kW adapté au moteur
P28 CAL MOT 6 =1,8 kW 0ail4 selon la puissance
7=2,2kW
8 =3 kW
9=4kwW
10 = 0,25 kW
11 =test
12 = spécial 1,1 kW
13 =5,5 kW
14=75kwW
, . réservé
P29 code d'accés LEROY-SOMER 0

Représentation de la loi tension / fréquence

U moteur

P08

XPlO

U/F dynamique

»

»

F moteur
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VARMECA 10

Moteurs et motoréducteurs a vitesse variable
MISE EN SERVICE DU LOGICIEL DE PARAMETRAGE PC PEGASE VMA 10

3 - MISE EN SERVICE DU LOGICIEL
DE PARAMETRAGE PC
PEGASE VMA 10

3.1 - Raccordement
3.1.1 - Vérification a réception

A la réception du kit de paramétrage, s'assurer qu’aucun
dommage n’est survenu pendant le transport , sinon émettre
des réserves aupres du transporteur.

LE KIT COMPREND :
- 1 cordon de raccordement (long = 3m) avec prise RS 232,
- 3 disquettes ou 1 CD-ROM,
- 1 notice de paramétrage.

Prise 20
broches

Prise
RS232

o

L

e

3.1.2 - Raccordement

- La prise RS232 du cordon vient se raccorder sur la prise
RS232 du PC.

- La prise 20 broches du cordon se raccorde sur le
connecteur situé sur la nappe de raccordement du
VARMECA 10.

Connecteur de raccordement
VARMECA10

3.2 - Installation du logiciel

- Mettre en service votre PC.

- Insérer la disquette n°1 (ou le CD ROM).

- Ouvrir le fichier "installe".

- Suivre les instructions données a I'écran, en particulier les
changements de disquettes.

- Lorsque le message "L’installation est terminée" apparait,
cliquer sur OK - Le logiciel PEGASE VMA est installé.

Selon le PC utilisé, la port série peut-étre a réaffecter
n si la communication s’avere impossible
(consulter LEROY-SOMER)

@'[EROY®
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VARMECA 10

Moteurs et motoréducteurs a vitesse variable
MISE EN SERVICE DU LOGICIEL DE PARAMETRAGE PC PEGASE VMA 10

3.3 - Utilisation
- Cliquer 2 fois sur l'icone E

- La premiere fenétre apparait.

3.3.1 - Détail de la 18" fenétre

Choix de
la langue

Acceés a la fenétre
suivante

Permet de sortir
de la fenétre en cours

3.3.2 - Détail de la 2éme fenétre

Calibre
sélectionné

Acces a la fenétre

Version logiciel suivante

du VARMECA
\Version Permet de sortir
. de la fenétre en
logiciel de
. cours
programmation

LEROY ©
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VARMECA 10

Moteurs et motoréducteurs a vitesse variable
MISE EN SERVICE DU LOGICIEL DE PARAMETRAGE PC PEGASE VMA 10

3.3.3 - Détail de la 3éme fenétre (acces aux parameétres)

Frewiizl [ 50 Enslon consigre me D0v-2ma (g [ 5 gﬁ.ﬁ‘ih— |'|I'F'1:-|:Am11|1-lz| =

FrnHzl [ 13 Etskn comigremn i Mzl [ '] ) Opliont
Madde it ) Oplice2 WP oglian] 4 gu WPl option (Hzf_£0|
porel Sl 0 G Puraee | g ) piond
Dl 1 [ SH e O En v e ) Dptiod
[ g x — | VP2 apkr2 il 1]
= | -
unmet i1 [T e g | VP9 cption2 el 0 Validation de la
Pk (M2l [ 5 | modification
UF e Auilit zui Fram Allecialion o "3 des parametres
ot |_5|-$-_1 o nan b Eiotie wiars Fi: K preporiernal [ P
Baboosl | 20| Toea ) i & Enbda PI Fi: K intigral Retour 4 la
fenétre
spmninenk Massms et diafs  wadlabaur - précédente
Faot Mz [Imct Al VBusld |El Dyl _
[ &5 [ :% i [HRE || sopldiea /| Sortie de la
/ fenétre en
cours
Calitire validé
|y vl <X

Les modifications de paramétres doivent se faire VARMECA 10 sous tension,
mais en position "arrét" (ordre de marche non validé)

3.4 - Les paramétres du VARMECA 10

Description des parametres accessibles a partir du PC.

" foi : Plage de réglage < :
Affichage Désignation par incrément de 1 Réglage usine

fréquence maximum de fonctionnement .

F max (suivant position mini DIP K2) 82a220Hz 50 ou 80 Hz

F min fréquence minimum de fonctionnement 6 a 30 Hz 12 Hz

ACCEL gagopﬁg’acceleratlon valeur de la rampe pour passer de 0 0420s 3s

DECEL gaomapg |c_1|ez décélération valeur de la rampe pour passer de 0420s 3s

U, mot tension appliquée au moteur a la fréquence de base N

1) (pourcentage de la tension réseau : base 400 V) 02100 % 100 %

'(:1”) mot fréquence de base du moteur 50 4 150 Hz 50 Hz

BOOST ;/raélglljjtrar?gelsa tension appliquée dans les basses 0440 % adapté au moteur

@ (pourcentage de la tension réseau) selon la puissance

SURBOOST \ézélril;rrg%éa tension appliquée dans la phase de 04 100 % adapté au moteur

@ (pourcentage de la tension réseau) selon la puissance

(1) : se reporter en fin de tableau concernant la loi tension/fréquence

LEROY®
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VARMECA 10

Moteurs et motoréducteurs a vitesse variable
MISE EN SERVICE DU LOGICIEL DE PARAMETRAGE PC PEGASE VMA 10

Plage de réglage

Affichage Désignation par incrément de 1 Réglage usine
: étalonnage de la consigne maxi s
Etalon consigne max 10V ou 20 mA 32a220 Hz 50 ou 80 Hz
. : étalonnage de la consigne mini N
Etalon consigne min 0V ou 4 mA 0a30Hz 12 Hz
Mode d’arrét choix du mode d’arrét par rampltiabcr)g enroue par rampe
choix de la loi tension / fréquence
NON = loi U / F fixe .
U/F aut la tension U, mot sera appliquée au point de fréquence NON dek?/\'lzs all
) auto F,, mot OUI ou NON
. . OUlde 1,54 7,5 kw
OUI =loi U / F dynamique
la tension s’adapte automatiquement a la charge du
moteur
11 kHz de
F découpage fréquence de découpage 4,6,8,11kHz 0.25a2.2kw
8 kHz de 3a 4 kw
choix de la configuration du bornier
option 1 = 2 sens de marche, 2 vitesses préréglées
option 2 = 1 sens de marche, 3 vitesses préréglées + | standard, option 1,
Configuration bornier consigne option 2, option 3, standard
option 3 = correction d’'une consigne extérieure par le option 4
bouton local
option 4 = 2 vitesses préréglées proportionnelles a la
consigne
VP1 option 1-4 vitesse préréglée 1 dans la configuration option 1 et 0 a 220 Hz 50 Hz
p option 4
: ) vitesse préréglée 2 dans la configuration option 1 et
vB2 option -4 option 4 04 220 Hz 60
p ou vitesse préréglée 1 dans la configuration option 2
VP2 option 2 vitesse préréglée 2 dans la configuration option 2 0a 220 Hz 40 Hz
VP3 option 2 vitesse préréglée 3 dans la configuration option 2 0a220 Hz 70 Hz
choix de I'affectation de la borne n°3
sortie vitesse = sortie analogique image de la
fréquenceen 0 - +10V sortie vitesse
Affectation borne n°3 0V = arrét ou sortie vitesse
+10 V = fréquence maxi entrée PI
entrée Pl = entrée analogique 0 a +10V pour le retour
PI
PI : K proportionnel réglage du gain proportionnel de la boucle PI 14100 10
Pl : K intégral réglage du gain intégral de la boucle PI 1a100 10

validation de I'arrét par la consigne

OUI = lorsque la consigne est inférieure a la fréquence
Arrét par la consigne minimum elle force I'arrét du moteur OUI, NON NON
NON = lorsque la consigne est inférieure a la
fréquence minimum le moteur fonctionne a la
fréquence minimum

(1) : se reporter en fin de tableau concernant la loi tension/fréquence
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VARMECA 10

Moteurs et motoréducteurs a vitesse variable
MISE EN SERVICE DU LOGICIEL DE PARAMETRAGE PC PEGASE VMA 10

Plage de réglage

Affichage Désignation par incrément de 1 Réglage usine
F mot lecture de le fréquence moteur lecture de 0 a 220 Hz
lecture de la tension du bus continu du variateur
V bus E{/réseau =V b;sjm Igrgttérgod\s
Etat état du variateur arrét ou marche
SIGNALISATION
POSSIBLE:

aucun défaut
thermique moteur
surtension

surintensité

Défaut indication des défauts variateurs AUCUN DEFAUT

rotor bloqué
sous tension bus
EEPROM
liaison série

défaut module

Représentation de la loi tension / fréquence

U moteur 4

U, moteur f—————————————————

.\'

U/F dynamique
SurboostI

>
F, moteur F moteur

@’LEROY®
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DEFAUT DIAGNOSTIC

4 - DEFAUT DIAGNOSTIC

Les défauts sont signalés sur la microconsole CDC-VMA par

un code de 0 a 8.

Avec le logiciel PEGASE VMA 10 les défauts sont indiqués en
clair dans la fenétre défaut.
Le tableau ci-dessous permet I'analyse des défauts et précise
les contréles éventuels.

Code défaut

Indication du défaut

Contrdles a effectuer, causes possibles

Led rouge allumée

sur CDC-VMA sur PEGASE
0 AUCUN DEFAUT
défaut thermique 12t
THERMIQUE MOTEUR| - vérifier si le moteur est en surcharge
1 (led orange allumée)

- contrdler le calibre réglé et la puissance moteur
- s'assurer que le réglage du boost (P11) n'a pas été modifié

Led rouge allumée

SURTENSION - vérifier la tension du réseau d’alimentation
2 Led rouge clignotante - vérifier que la rampe de décélération est assez longue pour les applications avec
forte inertie
- vérifier qu’il N’y a pas de court circuit d’'un enroulement moteur ou sur les
connections
SURINTENSITE - vérifier I'isolement du moteur
3 Led rouge allumée - vérifier que la rampe de décélération est assez longue pour les applications avec
forte inertie
- vérifier le calibre réglé et la puissance moteur
- défaut interne du produit
ROTOR BLOQUE
4 Led rouge allumée - vérifier si le moteur est en surcharge ou en calage (led verte clignotante)
SOUS TENSION BUS o . . . .
5 Led rouge clignotante - vérifier la tension du réseau d’alimentation
6 EEPROM - s'assurer que le VARMECA 10 n’est pas perturbé par des parasites
Led rouge allumée - défaut interne du produit
LIAISON SERIE . - ) . R . .
7 Led rouge allumée - défaut de communication entre 'TEEPROM et le micro contrdleur - défaut produit
- surintensité trés brutale (causes possibles : voir défaut SURINTENSITE)
8 DEFAUT MODULE - thermique du module de puissance IGBT. Vérifier que 'ensemble ne fonctionne

pas a température ambiante trop élevée
- défaut sur la module de puissance IGBT. Défaut interne du produit

L'EFFACEMENT DES DEFAUTS S’EFFECTUE PAR UNE MISE HORS TENSION DU VARMECA 10.

Défaut spécifique a I'utilisation de la
microconsole CDC-VMA

DEFAUT LIAISON CONSOLE
- Vérifier le cordon de raccordement.
- Contréler que le VARMECA 10 est bien alimenté.

Défaut spécifique a I'utilisation du logiciel
PEGASE VMA 10

PROBLEME DE COMMUNICATION AVEC LE VARMECA 10
- Vérifier le cordon de raccordement.
- Contrébler que le VARMECA 10 est bien alimenté.
- Vérifier que le port série est bien configuré.

22
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RECAPITULATIF DES REGLAGES

Moteurs et motoréducteurs a vitesse variable

5 - RECAPITULATIF DES

REGLAGES

Le tableau ci-dessous permet de noter les réglages effectués
sur le VARMECA 10 afin de garder une trace en cas de

remplacement d’un produ

Réglage a partir de lam

it

icroconsole CDC-VMA

Parametres Valeur réglée Paramétres Valeur réglée
PO1 F MIN P15VP1-1
P02 REF 0 V-4 mA P16 VP2-1 VP1-2
P03 F MAX P17 VP2-2
P04 REF 10V - 20 mA P18 VP3-2
P05 ACCEL P19 ROTATION
P06 DECEL P20 SELECT 3
P07 STOP MODE P21 PI K PRO
P08 Un MOT P22 PI K INT
P09 Fn MOT P23 F MOT
PIOU/F P24 1 MOT
P11 BOOST P25 FAULT
P12 OVERBOOST P26 STOP Fmin
P13 F PWM P27 LOG CDC-VMA
P14 CONFIG P28 CAL MOT

Réglages a partir du log

iciel PEGASE VMA 10

configuration bornier
{3 Standard

YW1 optiond -4 [Hz)

[

{3 Optioni

{3 Option2

WFZ option1-4 ouYF1 optionZ [Hzi

{3 Option3

{3 Optiond

Sensg de rotation

VP2 option2 (Hz[__ |

% Horaire

1 Antihoraire

3 option2 (Ha)[__|

YARMECA 10
F max [Hz] D Etalon. conzigne max 10W-20md [Hz] I:l
F min [Hz] I—__] Etalon. conzigne min O-dmd, [Hz) I |
Mode d'amrét :
F découpage
socel /5002 ] () P rampe i B
Decel(s)50Hz[ | O Enroue libre O Btz
akH
Unmot (2) [ | g 11KH2
z
Fr mot. [Hz] I:l
U/F auto. Arrét sur Frin
Boost (%Un] I:l Y non 7 non
Surboost I 3 oui ol

Alffectation borne M3
{1 Sortie vitesze

) Entrée Pl

Fl : K proportionnel |:|
[ ]

Fl : K intégral

i Mesures et étais wvariateur :

F mat. [Hz]

| k. [4)

W Buz [W] | Etat

Dr&faut

Calibre validé

| = ‘ /ox

Dwitier
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