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POWERDRIVE

Variador de velocidad

NOTA

LEROY-SOMER se reserva el derecho de cambiar las caracteristicas de sus productos en todo momento para incorporar sus
Ultimos adelantos tecnologicos. La informacion que contiene este documento puede ser modificada sin previo aviso.

AATENCI()N

Para la seguridad del usuario, este variador de velocidad debe conectarse con una toma de tierra en buenas condiciones (borna
L

= )

Si un arranque improviso de la instalacion puede representar un riesgo para las personas o las maquinas accionadas, es
indispensable respetar los esquemas de conexionado de la potencia indicados en este manual.

El variador de velocidad esta provisto de dispositivos de seguridad que pueden causar su parada en caso de fallos y en
consecuencia la parada del motor. EI motor mismo puede activar una parada por bloqueo mecanico. Finalmente, variaciones
en la tension, y especialmente interrupciones de la alimentacion eléctrica, pueden igualmente causar paradas. La eliminacion
de las causas de la parada pueden provocar un arranque espontaneo provocando un peligro para ciertas maquinas o
instalaciones, en particular aquellas que deban regirse por el anexo 1 del decreto 902.767 del 29 de julio de 1992 respecto a
la seguridad.

Por tanto, es importante que el usuario tome precauciones para evitar el riesgo de un arranque espontaneo en el caso de una
parada no programada del motor.

El variador de velocidad esta disehado para poder alimentar un motor y la maquina acoplada por encima de su velocidad nominal.
Si el motor o la maquina no estan disehados para soportar tales velocidades, el usuario puede sufrir graves dahos como
consecuencia de un fallo mecanico.

Es importante que el usuario se asegure de que el sistema puede soportar altas velocidades antes de programarlas.

El variador de velocidad objeto de este documento es un elemento disehado para ser incorporado en una instalacion o una
maquina eléctrica y en ninglin caso debe considerarse como un dispositivo de seguridad. Por tanto, es la responsabilidad del
fabricante de la maquina, del disehador de la instalacion o del usuario el tomar las medidas necesarias respecto a las normativas
en vigor y el programar los dispositivos que fuesen necesarios para garantizar la seguridad de los bienes y de las personas.

Si no se respetan estas disposiciones, LEROY-SOMER rehusa cualquier responsabilidad.

Este manual presenta sélo la puesta en marcha y la programacion del POWERDRIVE. Para las particularidades de
instalacion, las caracteristicas y las advertencias, consultese el manual de instalacion del producto involucrado.

Manual correspondiente a las versiones de software sucesivas o iguales a 2.10
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INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD Y USO PARA LOS VARIADORES DE VELOCIDAD
(Conformes a la directiva de baja tension 73/23/CEE modificacion 93/68/CEE)

* Este simbolo indica, en el manual, advertencias
Arelacionadas con las consecuencias de un uso
indebido del variador y riesgos eléctricos que pueden
causar dafnos materiales o personales asi como riesgos
de incendio.

1 - Generalidades

Los variadores de velocidad pueden, segun su grado de
proteccion, presentar partes descubiertas con tension
durante su funcionamiento, que pueden estar en movimiento
0 girando, asi como superficies calientes.

La retirada injustificada de las protecciones, la utilizacion
incorrecta, la instalacion defectuosa o una maniobra no
adecuada pueden conllevar graves riesgos para las
personas y los bienes.

Para informacion adicional, consulte la documentacion.
Todos los trabajos de transporte, instalacion, puesta en
marcha y mantenimiento deben ser llevados a cabo por
personal cualificado y autorizado (vease CEIl 364 o
CENELEC HD 384, 6 DIN VDE 0100 asi como la legislacion
nacional de instalacion y de prevencion de riesgos).

En el marco de las presentes instrucciones de seguridad
basicas, se entendera por personal cualificado aquellas
personas competentes en las areas de instalacion, montaje,
puesta en marcha y operacion del producto y que posean
las cualificaciones correspondientes a sus actividades.

2 - Utilizacion

Los variadores de velocidad son elementos disehados para
ser incorporados en instalaciones o maquinas eléctricas.

Si se incorpora en una maquina, queda prohibido ponerlos
en marcha salvo que se haya verificado que la maquina
cumple las disposiciones de la Directiva 89/392/CEE
(directiva maquina). Se debe respetar la norma EN 60204
que estipula que los actuadores eléctricos (de los cuales
forman parte los variadores de velocidad) no pueden
considerarse como dispositivos de corte y menos ain de
interrupcion.

No se permitira su puesta en marcha salvo que se respeten
las disposiciones de la Directiva sobre la compatibilidad
electromagnética (89/336/CEE, modificacion 92/31/CEE).
Los variadores de velocidad respetan las exigencias de la
Directiva de Baja Tension 73/23/CEE, modificacion 93/68/
CEE. Se les aplican las normas armonizadas de la serie DIN
VDE 0160 en conexion con la norma VDE 0660, parte 500
y EN 60146/VDE 0558.

Las caracteristicas técnicas y las indicaciones con respecto
a las condiciones de conexidbn segun la placa de
identificacion y la documentacion suministrada deben
respetarse obligatoriamente.

3 - Transporte, almacenamiento

Se deben respetar las indicaciones respecto al transporte,
el almacenamiento y el correcto mantenimiento.

Se deben respetar las condiciones climaticas especificadas
en el manual técnico.

4 - Instalacion

La instalacion y la refrigeracion de los aparatos debe
corresponderse con las prescripciones de la documentacion
suministrada con el producto.

Los variadores de velocidad deben ser protegidos contra
cualquier carga excesiva. En especial debe evitarse la
deformacion de piezas y/o la modificacion de las distancias
de aislamiento de los componentes durante el transporte y
el mantenimiento. Evite tocar los componentes electronicos
y las piezas de contacto.

Los variadores de velocidad contienen piezas sensibles a
cargas electrostaticas que pueden daharse facilmente por
un manejo inadecuado. Los componentes eléctricos no
deben daharse o destruirse mecanicamente (en caso
contrario pone en riesgo su salud).

5 - Conexion eléctrica

Cuando se lleven a cabo trabajos en el variador de velocidad
mientras éste esta bajo tension, se debe respetar la
legislacion nacional respecto a la prevencion de accidentes.
La instalacion eléctrica debe llevarse a cabo de acuerdo con
las normativas en vigor (por ejemplo, seccion de los cables,
proteccion contra cortocircuitos mediante fusibles, conexion
del cable de proteccion). Puede hallarse informacion mas
detallada en la documentacion.

Las indicaciones relativas a una instalacion que cumpla los
requisitos de la compatibilidad electromagnética, tales como
el blindaje, la puesta a tierra, la presencia de filtros y la
colocacion correcta de cables y conductores, estan
contenidas en la documentacion que acompaha a los
variadores de velocidad. Estas indicaciones deben
respetarse sin excepciones, incluso si el variador de
velocidad lleva la marca CE. El respeto de los valores limites
impuestos por la legislacion sobre la CEM es responsabilidad
del fabricante de la instalacion o de la maquina.

6 - Funcionamiento

Las instalaciones en las cuales se incorporan variadores de
velocidad deben disponer de los dispositivos de proteccion
y de control adicionales a que obliguen las normativas de
seguridad vigentes relevantes, tales como la ley sobre el
material técnico, las normativas para la prevencion de
accidentes, etc... Se admiten modificaciones de los
variadores de velocidad mediante el programa de control.
Después de desconectar el variador de velocidad no deben
tocarse acto seguido las partes activas del aparato ni las
conexiones de alimentacion, ya que pueden haberse
cargado algunos de sus condensadores. Se deben respetar
los avisos pegados sobre los variadores de velocidad.
Durante el funcionamiento, todas los accesos y protecciones
deben mantenerse cerrados.

7 - Mantenimiento
Se debe seguir la documentacion del constructor.

Este documento debe entregarse al usuario final.
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1 - INTRODUCCION

e Los variadores utilizan un algoritmo ajustado

mediante parametros. El nivel de prestaciones
alcanzable depende de la programacion. Ajustes
erroneos pueden tener consecuencias graves para el
personal y la maquina.

e La programacion de los variadores solo debe
efectuarla personal cualificado y autorizado.

¢ Antes de poner en tension el variador, verificar
que las conexiones de potencia (red y motor) sean
correctas y que las piezas moviles estén protegidas
mecanicamente.

¢ Es obligatorio, antes de proceder a programar el
variador, haber seguido detalladamente las
instrucciones de instalacion y conexionado presentadas
en el documento de instalacion (hacer referencia al
manual entregado con el variador).

e Se recomienda a los usuarios del variador que
presten una atencion especial para evitar arranques es-
pontaneos.

2 - PROGRAMACION POR
CONSOLA MD LCD

2.1 - Presentacion

™ Ref. Funcion

Visualizador LCD retroiluminado que permite

visualizar en 3 lineas:

- el estado de funcionamiento del variador y sus
datos principales,

- los parametros principales de ajuste por un
menu "programacion simplificada" (menu 0),

- todos los parametros del variador por 21 menus
"programacion avanzada" (acceso con un codigo).

®

Tecla verde para orden de marcha si comando por
consola validado (véase menu 0).

Tecla roja para resetear (RESET) fallo y orden de parada
si comando por consola validado (vease menu 0).

Tecla azul para inversion sentido de giro si comando por
consola y si Marcha Atras validados (véase menu 0).

Tecla de navegacion ( , , , ) para
desplazarse por los varios menus'y modificar el contenido
de los parametros.

Tecla @) de memorizacion y cambio de modo
(visualizacion, lectura, programacion).

Tecla ? no utilizada

©0O @ 00 ®

2.2 - Conexionado con el variador

La consola de programacion se conecta con el POWERDRIVE ¢ on un cable blindado RJ45 - RJ45 hilo a hilo. La longitud maxima

del cable es de 30m.

Tarjeta de control del POWERDRIVE

0 Opcién MD COMM +
N ~
JE— J—
T— T Opcion
t bus de campo,
Opcién ﬂ]‘_ Modbus o
encoder Entradas/Salidas

| I |

00000000 [0OOOOOOOOJ [0OOOOJ

El variador detecta automaticamente la presencia de la consola LCD
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2.3 - Arquitectura

permite acceder al modo lectura. Luego una presion sobre la tecla €) permite acceder al modo de programacion; hay 2 niveles

A la puesta bajo tension, la consola propone la seleccion del idioma (ajuste fabrica: Francés). Une presion sobre la tecla
de programacion:

- la programacion "simplificada" (meni usuario, llamado menu 0),

- la programacion "avanzada" (menus de 1 a 21) protegida por un codigo de acceso (ajuste fabrica = 149).

Para pasar de nuevo del modo programacion al de lectura basta mantener pulsada la tecla @ por unos segundos..

Principio de la arquitectura

Modo programacion

Programacion
simplificada

(menu 0)

GE

INPLIFIE
NETRA

PARA

’

N

N

ARURNCE

PARA

GE

NETRA

Programacioén avanzada (menus 1 --> 21)

02.00 : RRAPES

0100 REFERENCE
LIMTAT

I TESGE-

Modo lectura

Seleccion idioma

[ 580k
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2.3.1 - Modo lectura

El modo lectura permite visualizar, durante el funcionamiento
o en la parada, el estado del variador y sus principales puntos

de medicion

2.3.1.1 - Lista de parametros visualizados

— ra
Descripcion

— . v
Direccion

Unid. Bescripcién Direccion Unid.

ESTADO VARIADOR 10.98 - ESTADOS E/SLOGIQ. DIOT - DIO508.01 2 08.05 -
P

VELOCIDAD MOTOR 05.04 min RELE RL1 RL2 + ENTR. SEG. SDI |08.07 a 08.09| -
FRECUENCIA MOTOR 05.01 Hz
INTENSIDAD MOTOR TOTAL 04.01 A REFERENCIA SELECCIONADA 01.49 -
INTENSIDAD MOTOR ACTIVA 04.02 A REFERENCIA PREDETERM. 01.50 -
TENSION MOTOR 05.02 v REFERENCIA ANTES DE LIMITES 01.01 min|
ENTRADA ANALOGICA 1 07.01 % ga"éTﬁ?%'?nHORAR'O ANO, 06.22 y 06.23| -
ENTRADA ANALOGICA 2 07.02 % TEMPERAT. TARJETA CONTROL| _ 07.55 C
ENTRADA ANALOG/LOG/CTP 3 07.03 / CALIBRE VARIADOR - -
SALIDA ANALOGICA 1 07.68 % VERSIONES SOETS VAR = 11.29 -
SALIDA ANALOGICA 2 07.69 % CONSOLA .

2.3.1.2 - Principio de visualizacion

Valor indicado

Unidades

+1500
05.04:
MOTEUR

min-

VI TESSE

Direccion y significado
del parametro

Visualizar el
parametro siguiente

Visualizar el
parametro precedente

LEROY "
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POWERDRIVE

Variador de velocidad
PROGRAMACION POR CONSOLA MD LCD

2.3.2 - Modo programacion simplificada
(menu 0)

La configuracion de fabrica del POWERDRIVE puede
modificarse para responder a las exigencias de la aplicacion.

Un meni de usuario, llamado también mentu 0, agrupa los
parametros mas Utiles. Cada parametro del menl 0 es la
imagen de un parametro contenido en otro menu del modo
programacion avanzada. La correspondencia viene indicada
en la columna "direccion" de la tabla § 2.4.5.1 "Lista de
parametros".

Segun la aplicacion, el usuario puede modificar la asignacion
(direccion) de los parametros de 00.46 a 00.55, mediante
el menu 11. Con este mismo meni 11, se pueden ahadir
unos parametros suplementarios (de 00.56 a 00.65) al
menl 0 (véase § 5.12.2, parametros de 11.01 a 11.20).

Nota : Para los POWERDRIVE estandar (MDS, salida
simple) el usuario puede proceder al test de los circuitos de
potencia a cada puesta en tension, para comprobar que el
producto funcione correctamente (véase el parametro 0.43
en § 2.4.5).

2.3.3 - Modo programacion avanzada (menus
de 1 a21)

El modo de programacion avanzada permite acceder a todos
los parametros del variador. Los parametros estan
organizados por meni. El variador tiene 21 menus (de meni
1 a mend 21). Un parametro viene indicado con XX.YY,
donde las dos primeras cifras (XX) indican el meni y las dos
siguientes (YY) indican el numero del parametro en el menu.
El paso del modo de programacion simplificada al modo
avanzado esta protegido por un codigo de acceso (valor de
fabrica: 149).

Advertencia:

En modo programacion simplificada se utiliza el ment 0.
Cada parametro del menu 0 es la imagen de un parametro
contenido en uno de los menus de 1 a 21.

Ejemplo: 00.06 = Intensidad nominal motor = 05.07.

2.4 - Puesta en marcha a partir del modo de programacioén simplificada

2.4.1 - Principio de visualizacion

Valor del parametro

Una primera presion

|

\

i
permite modificar el P/

valor del parametro
seleccionado.

Una segunda presion
permite confirmar la
modificacién y acceder

a los parametros siguientes.

== NUmero y nombre
del parametro

A, Vpermiten seleccionar

el parametro del menu 0 a modificar
o aumentar/reducir el valor

del parametro que se esta
modificando.

<, P> permiten salir del modo
{/ de programacion o desplazar
el cursor cuando se modifica

un valor

LEROY ©
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POWERDRIVE

Variador de velocidad
PROGRAMACION POR CONSOLA MD LCD

2.4.2 - Puesta en marcha rapida en control vectorial lazo abierto [l)

Variador fuera de tensién, comprobar que...

* El variador esté bloqueado (bornas SDI1 y SDI2 no conectadas)
¢ La orden de marcha no esté validada
* El motor esté conectado

Y

Poner el variador bajo tension

* En modo lectura en la consola, el ESTADO VARIADOR presenta " BLOQUEADO "
* Si el variador se pone en averia, consultar el apartado Diagndstico (§ 6)

Y

Seleccion del modo de control

» Comprobar que 00.13 = Lazo Abierto. Si no es asi efectuar una vuelta al ajuste de fabrica, ajustar:
00.45 = 50 Hz FUERTE para una red 400V/50Hz 6 60 Hz FUERTE para una red 460V/60Hz (00.45 vuelve automaticamente a No)

Y
Declarar los parametros principales
¢ 00.02 : Limite maximo (en min-1) A ¢ Antes de programar la
*00.03 y 00.04 : Rampa de aceleracion y de deceleracion (en s por 1000 min-! ajuste de fabrica) frecuencia maxima,
*00.28 : ajustar CTP si la sonda motor esta conectada en ADI3, comprobar que el motor y la
sino conservar 00.28 = 0-10V maquina puedan soportarla.

Y

Declarar los parametros motor a leer en la placa de caracteristicas

¢ 00.06 : Intensidad nominal motor (A) ¢ 00.09 : Cos ¢
¢ 00.07 : Velocidad nominal motor (min-1) * 00.10 : Frecuencia nominal motor (Hz)
* 00.08 : Tensiéon nominal motor (V * 00.11 : Numero de polos motor

Cuidado con la conexidn efectuada (estrella o triangulo)

v

Para un pilotaje con ley U/F :

Tensiéon motor Tensiéon motor
00.08 00.08

00.08/2 6
Boost I Boost
00.15| |~ ; : N 00.157 : N
00.10/2 00.10 Frecuencia motor 00.10 Frecuencia motor
Ajustar 00.14 = U/F LINEAL Ajustar 00.14 = U/F CUADRAT.

Para ajustar el boost, ajustar 00.15 en porcentaje de la tensién nominal motor 00.08.

2

I
S Posibilidad desacoplar el motor ? NO

Y
Autocalibrado con rotacién Autocalibrado sin rotacién
Medicién de caracteristicas del motor (resistencia estatérica, offset tension, intens. Medicién de caracteristicas del motor
magnetizante, inductancia de fuga y factor de potencia). (resistencia estatdrica y offset tension)
Este modo permite conseguir prestaciones 6ptimas, pero el motor debe Comprobar que el motor esté parado, luego
funcionar sin carga. proceder con el autocalibrado
A- Comprobar que el motor esté parado y desacoplado de la carga, luego ||* 00.42 = SIN ROTAC.
proceder con el autocalibrado. . Desbloquear el variador (conectar las bornas
¢ Si presente un freno, comprobar que esté soltado (reactivar el freno SDI1 y SDI2).
después deI autocalibrado) * Dar una orden de marcha adelante o atras
¢ Independientemente de la referencia y el sentido de giro requeridos, el &n ajuste fabrica, cerrar DI4 6 DI5).
proceso de autocalibrado activa el motor en sentido horario a 2/3 de su omprobr que 00.42 = No (autocalibrado
velocidad nominal. terminado)
Comprobar que no haya peligro para personas o bienes. ¢ Eliminar la orden de marcha y bloquear el
* Terminado el procedimiento, el motor se para automaticamente en variador.
rueda libre. * 00.09 : poner el cos ¢ (leido en la placa
* El procedimiento se puede interrumpir en cualquier momento dando motor)
una orden de parada con el boton de la consola o abriendo el circuito de
bloqueo.
* 00.42 = CON ROTAC.
* Desbloquear el variador (conectar las bornas SDI1 y SDI2).
* Dar una orden de marcha adelante o atras (en ajuste fabrica, cerrar DI4 ¢ DI5).
* El motor se pone en rotacion.
» Esperar la parada completa y comprobar que 00.42 = No (autocalibrado terminado).
» Eliminar la orden de marcha y bloquear el variador.
I

v

El variador esta listo para funcionar 6 a la espera de programaciéon complementaria.
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POWERDRIVE

Variador de velocidad
PROGRAMACION POR CONSOLA MD LCD

2.4.3 - Puesta en marcha rapida en control vectorial lazo cerrado [m)

Variador fuera de tensién, comprobar que...

* El variador esté bloqueado (bornas SDI1 y SDI2 no conectadas)

e La orden de marcha no esté validada

* El motor esté conectado

* La opcidon PX-Encoder esté instalada y el retorno encoder correctamente conectado

v

Poner el variador bajo tension

¢ En modo lectura en la consola, el ESTADO VARIADOR presenta " BLOQUEADO "
* Si el variador se pone en averia, consultar el apartado Diagndstico (§ 6)

Seleccion del modo de control

e Efectuar una vuelta a juste fabrica: 00.45 = 50 Hz FUERTE para una red 400V/50Hz 6 60 Hz FUERTE para una red 460V/60Hz
(00.45 vuelve automaticamente a No)
* Poner 00.13 = B.F. Vector

Y
Declarar los parametros principales
¢ 00.02 : Velocidad maxima (en min-1) A * Antes de programar
*00.03 y 00.04 : Rampa de aceleracién y de deceleracién (en s por 1000 min-! ajuste de fabrica) la velocidad maxima,
* 00.28 : Ajustar CTP si la sonda motor esta conectada en ADI3, comprobar que el moto y la
sino conservar 00.28 = 0-10V maquina puedan soportarla.
2
Parametros motor a leer en la placa de caracteristicas

* 00.06 : Intensidad nominal motor (A) * 00.08 : Tensiéon nominal motor (V)
¢ 00.07 : Velocidad nominal motor (min-1) * 00.10 : Frecuencia nominal motor (Hz)
Cuidado con la conexion efectuada (estrella o triangulo) * 00.11 : Numero de polos motor

v

Encoder incremental,
Sl Sefales en cuadratura, A, \A, B, \B, NO
1024 puntos/vuelta?
(Standard para motor LSMV)

Parametros encoder

* 00.14 : Ajustar Increm. FD para un encoder incremental Frecuencia/Direccion o Increm. AD/AT para un encoder incremental
con salidas Adelante/Atras.
* 00.15 : Ajustar el numero de puntos por vuelta encoder

L 4 L4

* Comprobar la posicion del switch en la opcion PX-Encoder en funcién de la alimentacion encoder (5V 6 15V)

Sl
¢ Posibilidad de desacoplar el motor ? NO ¢
Autocalibrado con rotacién Autocalibrado sin rotacion
Medicién de caracteristicas del motor (resistencia estatérica, offset tension, intens. Medicion de caracteristicas del motor
magnetizante, inductancia de fuga y factor de potencia). (resistencia estatorica y offset tension)
Este modo permite conseguir prestaciones 6ptimas, pero el motor debe i
funcionar sin carga. Comprobar que el motor esté parado, luego

3 proceder con el autocalibrado
A- Comprobar que el motor esté parado y desacoplado de la carga, luego

proceder con el autocalibrado. ¢ 00.42 = SIN ROTAC.

* Si presente un freno, comprobar que esté soltado (reactivar el freno ¢ Desbloquear el variador (conectar las bornas
después del autocalibrado) SDI1 y SDI2)

* Independientemente de la referencia y el sentido de giro requeridos, el [|* Dar una orden de marcha adelante o atras
proceso de autocalibrado activa el motor en sentido horario a 2/3 de su gen ajuste fabrica, cerrar DI4 6 DI5).
velocidad nominal. e Comprobr que 00.42 = No (autocalibrado
Comprobar que no haya peligro para personas o bienes. terminado)

* Terminado el procedimiento, el motor se para automaticamente en ¢ Eliminar la orden de marcha y bloquear el
rueda libre. variador.

* El procedimiento se puede interrumpir en cualquier momento dando * 00.09 : poner el cos ¢ (leido en la placa
una orden de parada con el boton de la consola o abriendo el circuito de motor).
bloqueo.

* 00.42 = CON ROTAC.

* Desbloquear el variador (conectar las bornas SDI1 y SDI2).

¢ Dar una orden de marcha adelante o atras (en ajuste fabrica, cerrar DI4 6 DI5).

* El motor se pone en rotacion.

» Esperar la parada completa y comprobar que 00.42 = No (autocalibrado terminado).
¢ Eliminar la orden de marcha y bloquear el variador.

v

El variador esta listo para funcionar 6 a la espera de programacion complementaria.
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POWERDRIVE

Variador de velocidad
PROGRAMACION POR CONSOLA MD LCD

2.4.4 - Puesta en marcha rapida para pilotar un motor HPM o un motor " Servo " con encoder
incremental o captador de efecto Hall [m)

Variador fuera de tensién, comprobar que...

* E| variador esté bloqueado (bornas SDI1 y SDI2 no conectadas)

¢ La orden de marcha no esté validada

* El motor esté conectado

» La opcién PX-Encoder esté instalada y el retorno encoder correctamente conectado

v

Poner el variador bajo tension

* En modo lectura en la consola, el ESTADO VARIADOR presenta " BLOQUEADO *
* Si el variador se pone en averia, consultar el apartado Diagndstico (§ 6)

v

Seleccion Modo de control

¢ Efectuar una vuelta a juste fabrica: 00.45 = 50 Hz FUERTE para una red 400V/50Hz 6 60 Hz FUERTE para una red 460V/60Hz
(00.45 vuelve automaticamente a No)

¢ Poner 00.13 = SERVO
Declarar los parametros principales

*00.02 : Velocidad maxima (en min-1) * Antes de programar
*00.03 y 00.04 : Rampa de aceleracién y de deceleracion (en s por 1000 min-! ajuste de fabrica) la velocidad maxima,
*00.28 : Ajustar CTP si la sonda motor esta conectada en ADI3, comprobar que el moto y la

sino conservar 00.28 = 0-10V maquina puedan soportarla.

v

Parametros motor a leer en la placa de caracteristicas

¢ 00.06 : Intensidad nominal motor (A) * 00.10 : Frecuencia nominal motor (Hz)
¢ 00.07 : Velocidad nominal motor (min-1) ¢ 00.11 : Numero de polos motor
¢ 00.08 : Tension nominal motor (V)

S| Captador con efecto Hall ? NO

Y
Poner las caracteristicas del encoder incremental con vias de conmutacion

* 00.14 : Ajustar Increm. UVW para un encoder incremental (motor servo) 6 EFECTO HALL para un captador con efecto Hall.
* 00.15 : Ajustar el numero de puntos por vuelta encoder

Y ¢

* Comprobar la posicion del switch en la opcién PX-Encoder en funcion de la alimentacién encoder (5V 615V)

v

S| Posibilidad de desacoplar el motor ? NO

Y

Autocalibrado con rotacion
Medicién del angulo de desfase del encoder o del captador con efecto Hall (00.17).

e Comprobar que el motor esté parado y desacoplado de la carga, luego proceder con el autocalibrado.
* Si presente un freno, comprobar que esté soltado (reactivar el freno después del autocalibrado).
¢ Independientemente de la referencia y el sentido de giro requeridos, el proceso de autocalibrado activa el
motor a baja velocidad.
Comprobar que no haya peligro para personas o cosas.
e Terminado el procedimiento, el motor se para automaticamente en rueda libre.
¢ El procedimiento se puede interrumpir en cualquier momento dando una orden de parada con el boton
de la consola o abriendo el circuito de bloqueo.
* 00.42 : CON ROTAC.
» Desbloquear el variador (conectar las bornas SDI1 y SDI2).
¢ Dar una orden de marcha adelante o atras (en ajuste fabrica, cerrar DI4 ¢ DI5).
¢ El motor se pone en rotacion.
* Esperar la parada completa y comprobar que 00.42 = No (autocalibrado terminado).
* Eliminar la orden de marcha 'y bloquear el variador.

Sin autocalibrado
¢ Indicar manualmente el angulo de desfase del encoder o del captador con efecto Hall (00.17).

Y ¢

| El variador esta listo para funcionar 6 a la espera de programacion complementaria.
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POWERDRIVE

Variador de velocidad

PROGRAMACION POR CONSOLA MD LCD

2.4.5 - Puesta en marcha partiendo del menu de usuario (menu 0)

2.4.5.1 - Lista de parametros

: Control vectorial lazo abierto U/F.

[w) : Control vectorial lazo cerrado o servo.
Isp :Intensidad de salida permanente

M/A + Invers., MODO 3

[Parametro Bescripcién Direc. |Modo ﬁango de ajuste Ajuste de fabrica
00.01 |LIMITE INFERIOR 01.07 de 0 2 00.02 min™! 0 min~’
=)
00.02 |LIMITE SUPERIOR 01.06 de 0 a 32000 min" 1500 min™’
|
00.03 |RAMPA ACELERACION 1 02.11 de 0,1.a3200,0 s/1000 min™, 20,0s /1000 min™!
=) 100 min
P
00.04 |RAMPA DECELERACION 1 02.21 de 0,1a3200,0 s/1000 min™, 20,0s /1000 min’?
=) 100 min
Por bornero, Entrada analog. 1,
00.05 |SELECCION DE LA REFERENCIA | 01.14 Entrada analog. 2, Ref predet., Por bornero
(=) consola
INTENSIDAD NOMINAL DEL (depende del calibre,
00.06 \,510R 0307 5 Oalsp(A) véase §5.5.3)
00.07 |VELOCIDAD NOMINAL MOTOR | 05.08 de 0 a 32000 min"! (depende del calibre,
=) véase §5.5.3)
00.08 |TENSION NOMINAL DEL MOTOR | 05.09 de 02999V 400 V
00.09 |COS PHI MOTOR 05.10 de 0,00 a 1,00 0,85
=)
00.10 |FRECUENCIA NOMINAL MOTOR | 05.06 de 0,0 a 999,9 Hz 50,0 Hz
00.11 |NUMERO DE POLOS DEL MOTOR| 05.11 Automatico, 2 polos, 4 polos, Automatico
=) 6 polos, 8 polos
00.12 |FRECUENCIA DE CORTE 05.18 2-25-3-35-4-45-5-55- 3 kHz
=) 8-9-10-11- kHz
Lazo ABIERTO, B.F. Vector, SERVO,
00.13 |MODO DEL VARIADOR 11.31 Lazo ABIERTO
=) REGENERADOR azo
RS: CADA Ma, RS: NO Mes.
MODO EN LAZO ABIERTO 05.14 U/F LINEAL, RS: 1° MARCHA, RS: NO Mes
RS: M/TENSION, U/F Cuadrat.
00.14 INCREMENTAL, INCREM.FD, |- Si 00.13 = BF.Vector:
) INCREM.AV/AR, INCREM.UVW, INCREMENTAL
TIPO DE SENSOR 03.38
) [EFECTOHALL, N;I\éGUN MODOde ! | < 00.13 = SERVO.
RESOLVER EFECTO HALL
00.45 |BOOST SOBRE LEY UF 05.15 del 0,0 al 25,0 % 1,0 %
’ N. DE PTS/VUELTA ENCODER 03.34 | m) de 0 a 32000 puntos/vuelta 1024 puntos/vuelta
oo.16 |EYUF 05.13 Fija, Dinamica Fija
. FILTRO ENCODER 03.42 | m) de0ai0ms 0 ms
00.17 |DESFASE ENCODER 03.25 | [®) de 0 a 359,9° 0°
00.18 |GANANCIA PROPOR. VELOC. 03.10 | m) de 0 a 32000 200
GANANCIA INTEGRAL
00.19 | CiDAD 03.11 | @) de 0 a 32000 100
00.20 |FILTRO LAZO INTENSIDAD 04.12 | @) de0ai0Oms 0 ms
GANANCIA PROPOR.
00.21 | Jor e ioAD 04.13 = de 0a 250 30
00.22 |LOGICA DE LOS COMANDOS 06.04 M/A mantenido, M/A impulsos, M/A mantenido

14
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[Parametro Bescripcién Direc. |Modo ﬁango de ajuste Ajuste de fabrica
00.23 | ORIGEN DE LOS COMANDOS 06.43 Por bornero, Por bus, Consola Par bornier
00.24 |GESTION ENTR. DE SEGURIDAD 08.10 BLOQUEO; DE SEGURIDAD SECURITAIRE

0-20mA, 20-0mA, 4-20mA ad,
00.25 TIPO DE SENAL EN A1 07.06 [E) | 20-4mA ad, 4-20mA sd, 20-4mA sd, +/-10V
0-10V, +/-10V
0-20mA, 20-0mA, 4-20mA ad,
00.26 |TIPO DE SENAL EN ADI2 07.11 | @) | 20-4mA ad, 4-20mA sd, 20-4mA sd, 4-20mA sd
0-10V, +/-10V, Ent. logica
00.27 |No utilizado
00.28 TIPO DE SENAL EN ADI3 07.15 0-10V, CTP, Ent. logica 0-10V
(=)
00.29 |TIPO DE SENAL EN AO1 07.21 +/-10V, 0-20mA, 4-20mA 4-20mA
00.30 TIPO DE SENAL EN AO2 07.24 +/-10V, 0-20mA, 4-20mA +/-10V
00.31 | No utilizado
00.32 DESTINO ENTR./SAL. DIO2 08.22 00.00 a 21.51 01.45
00.33 |No utilizado
00.34 |DESTINO ENTR./SAL. DIO3 08.23 00.00 a 21.51 01.41
(=)
00.35 DESTINO ENTRADA DI4 08.24 00.00 a 21.51 06.30
(=)
00.36 |DESTINO ENTRADA DI5 08.25 00.00 a 21.51 06.32
00.37 TIPO DE LOGICADEE.L. 08.29 NEGATIVA, POSITIVA POSITIVE
(=)
00.38 VALIDACION MODO BIPOLAR 01.10 Ref + umbral; Ref +y — Réf + seul.
(=)
00.39 |REFERENCIA MARCHA IMPULSO 01.05 de 0 2 00.02 min™" 45 min’!
R fija, R to,
00.40 MODO DE DECELERACION 02.04 ampa fija, hampa auto Rampe auto
= Rampa auto +, Rampa fija +
Rueda libre, R R
00.41 MODO DE PARADA 06.01 ueda libre, Rampa, Rampa + CC, Rampe
0 CC vel. nula, CC temporiz.
00.42 VALIDACION AUTOCALIBRADO 05.12 No, Sin rotac., Con rotac. No
[=)
00.43 AUTOTEST DE LA POTENCIA 17.03 No, Si No
N LI V V LI
00.44 |COPIA DE PARAMETROS 11.42 0, de Llave a Var, de Vara Llave, Non
=) Mem. llave auto
No, 50 Hz FORT, 60 Hz FORT
. . 50Hz , 60Hz , 0
00.45 |RETORNO AL AJUSTE DE FABRICA| 11.43 | [m) Hz BAJA Hz BAJA N
MOTOR EXCLUIDO
00.46 REFERENCIA PREDETERMINADA 1| 01.21 +00.02 min™"! + 00000 min™
00.47 REFERENCIA PREDETERMINADA 2| 01.22 +00.02 min™" + 00000 min™
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[Parametro Bescripcién Direc. M&do ﬁango de ajuste Ajuste de fabrica
00.48 |REFERENCIA PREDETERMINADA 3| 01.23 +00.02 min” +00000 min"!
=)
00.49 |REFERENCIA PREDETERMINADA 4| 01.24 +00.02 min” +00000 min"!
00.50 |REARRANQUE AL VUELO 06.09 | =) Aﬁfl\ﬂ'r‘iiia QZSSEe;tT'TSZ :;':r:zn No validada
00.51 |GESTION MICROCORTES 06.03 NO \éﬁggﬁﬁégggm’ NO VALIDADA
00.52 |UMBRAL REF. ALCANZADO 03.06 de 0 a 500 min" 30 min""

=)
00.53 | TEMPO. MICROCORTES 06.62 de 0,00 a 200,00 s 0,005
00.54 |No utiizado
00.55 |NUM RESET VAR. AUTOMATICOS | 10.34 Ninguno, de 1a 5 Ninguno

2.4.5.2 - Explicacidn de los parametros

: Limite minimo

Rango de ajuste :0 a 00.02 min™'

Ajuste de fabrica :0

En modo unipolar, define la velocidad minima (inactivo en
modo bipolar).

ATENCION:

e Este parametro esta inactivo durante la marcha por
impulsos.

¢ Si el valor de 00.01 es menor que el de 00.02, el valor
de 00.01 es modificado automaticamente en el nuevo
valor de 00.02.

: Limite maximo
Rango de ajuste :de 0 a 32000 min™'
Ajuste de fabrica :Eur = 1500 min™
USA = 1800 min™*
¢ Antes de programar el limite maximo, comprobar
que el motor y la maquina puedan soportarlo.
Define la velocidad maxima en los dos sentidos de giro..

: Rampa aceleracion 1

Rango de ajuste :de 0,1 a 3200,0s/1000 min’? *
Ajuste de fabrica :20,0s/1000 min~’!
Ajuste del tiempo para acelerar de 0 a 1000 min™! *

t(s) x 1000 min-"!
00.03= ———
(N2 - N1) min"

N (min)

1000

(N ‘

N feeeess .

Valor 00.03

00.04 | Rampa deceleracion 1

Rango de ajuste :de 0,1 a 3200,0s/1000 min’! *
Ajuste de fabrica :20,0s/1000 min™’
Ajuste del tiempo para decelerar de 1000 min' *ao0.

00.04 = t(s) x 1000 rr?in'1
(N2 - N1) min™*

N (min)
1000

N2

N1

Valor 00.04

* Nota : La velocidad de referencia se puede modificar de
1000 a 100 min™ al parametro 02.56. Este parametro
permite de multiplicar por 10 los tiempos de aceleracion y de
deceleracion.
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: Seleccion de la referencia

Rango de ajuste :Por bornero (0), Entrada analog. 1 (1),
Entrada analog. 2 (2), Ref. pred. (3),
Consola (4)

Ajuste de fabrica :Por bornero (0)

Por bornero (0): en ajuste fabrica, la seleccion de la

referencia velocidad se efectiia por la combinacion de

las entradas légicas DIO2 y DIO3, como sigue:

Est. DIO2 | Est. DIO3 | Seleccion referencia velocidad
0 0 Referencia analogica Al1
0 1 Referencia analogica ADI2
1 0
] 3 Referencia predeterminada 2

Para fijar el valor de la referencia predeterminada 2, ajustar
00.47.

Para la conexion de control correspondiente, consultar el
capitulo "Configuracion de fabrica de los borneros de control"
del manual de instalacion del variador.

Entrada analég. 1 (1): en ajuste de fabrica, la seleccion de
la referencia velocidad se efectua mediante la entrada logica
DIO2, como sigue :

Est. DIO2 Seleccion referencia velocidad
0 Referencia analogica Al1
1 Referencia predeterminada 2

Entrada analdg. 2 (2):en ajuste de fabrica, la seleccion de la
referencia velocidad se efectla mediante la entrada logica
DIO2, como sigue :

Est. DIO2 Seleccion referencia velocidad
0 Referencia analogica ADI2
1 Referencia predeterminada 2

Ref. pred. (3): la referencia velocidad se saca de las
referencias preajustadas.

Para disponer de 4 referencia predeterminadas
seleccionables mediante 2 entradas logicas DIO2 y DIOS,
ajustar los siguientes parametros:

- 00.34 = 01.46,

- 00.146 a 00.49 a la velocidad predeterminada deseada
(min™")

Est. ADI2 | Est. DIO3 | Seleccion referencia velocidad

0 0 Referencia predeterminada 1

Referencia predeterminada 2

0 1
1 0 Referencia predeterminada 3
1 1 Referencia predeterminada 4

Consola (4): la referencia velocidad sale de la consola LCD.
En tal caso, las ordenes de Marcha/Parada vienen
igualmente de la consola LCD

: Intensidad nominal motor

Rango de ajuste :de 0 alg, (A)

Ajuste de fabrica :Intensidad nominal motor
correspondiente al calibre variador
(véase §5.6.3)

Es el valor de la intensidad nominal del motor indicado en la

placa de caracteristicas. La sobrecarga se calcula a partir de

este valor.

: Velocidad nominal del moto

Rango de ajuste: de 0 a 32000 min""

Ajuste de fabrica: Velocidad nominal motor correspondiente
al calibre variador (vease § 5.6.3)

Es la velocidad del motor con carga indicada en la placa de
caracteristicas.

: Tensién nominal del motor

Rango de ajuste: de 0 a 999V

Ajuste de fabrica: Eur : 400V, USA : 460V

Poner la tensibn nominal indicada en la placa de
caracteristicas.

Permite definir la caracteristica tension/frecuencia como
sigue:

Tension de salida

A
00.08 Caracteristica de
la tensién de salida
para un boost menor
que 6,25 %
00.08
2
Bo?stT Frecuencia
00.10 00.10 e salida

2

* Si el boost fijo es seleccionado 00.14 = U/F LINEAL (2),
valor del boost fijado por 00.15.

00.09 | : Cos ¢ moteur

Rango de ajuste :de 0a 1,00

Ajuste de fabrica :0,85

Se mide Cos ¢ automéaticamente durante la fase de
autocalibrado del nivel 2 (vease 00.42) y se guarda en este
parametro.

En caso de no poder efectuarse el autocalibrado, dar el valor
del Cos ¢ indicado en la placa de caracteristicas del motor.

: Frecuencia nominal del motor
Rango de ajuste :de 0a999,9 Hz
Ajuste de fabrica :Eur =50,0 Hz
:USA =60,0 Hz
Este es el punto donde el funcionamiento del motor pasa de
par constante a potencia constante.
En funcionamiento estandar, es la frecuencia indicada en la
placa de caracteristicas del motor.

: Numero de polos del motor
Rango de ajuste :Automatico (0), 2 polos (1), 4 polos (2),

6 polos (3), 8 polos (4)
Ajuste de fabrica :Automatico (0)
Cuando este parametro vale 0 (Automatico), el variador
calcula el numero de polos automaticamente segin la
velocidad nominal (00.07) y la frecuencia nominal (00.10).
De todas maneras se puede indicar directamente el valor
consultando la siguiente tabla:

Numero de polos 00.11
2 1
4 2
6 3
8 4
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: Frecuencia de corte

Rango de ajuste :Véase tabla siguiente
Ajuste de fabrica :3 kHz (2)
Ajusta la frecuencia de conmutacion del PWM

Frecuencia 00.12 Frecuencia 00.12
2 kHz 0 6,5 kHz 9
2,5 kHz 1 7 kHz 10
3 kHz 2 8 kHz 11
3,5 kHz 3 9 kHz 12
4 kHz 4 10 kHz 13
4,5 kHz 5 11 kHz 14
5 kHz 6 12 kHz 15
5,5 kHz 7 13 kHz 16
6 kHz 8 14 kHz 17

: No seleccionar las frecuencias de corte
indicadas en gris mas arriba.

ATENCION:

Una frecuencia de corte elevada reduce el ruido
magnético, pero en cambio aumenta el calentamiento del
motor y el nivel de emision de interferencias de
radiofrecuencia y disminuye el par de arranque.

Si la temperatura de los IGBT se vuelve demasiado
grande, el variador puede reducir la frecuencia de corte
seleccionada por el usuario.

: Modo del variador
Rango de ajuste :Lazo abierto (0), Lazo abierto (1),
B.F. Vector (2), SERVO (3),
REGENERADOR (4)
Ajuste de fabrica :Lazo abierto (0)
La seleccion del modo de funcionamiento se puede efectuar
so6lo cuando el variador esta parado.
Lazo abierto (0): motor asincrono pilotado en lazo
abierto (véase también el parametro 00.14).

Lazo abierto (1): idem Lazo abierto (0).

B.F. Vector (2): motor asincrono pilotado en lazo cerrado
(véase también parametro 00.14).

SERVO (3): motor servo o sincrono pilotado en lazo cerrado
(Véase también parametro 00.14).

REGENERADOR (4): modo reversible.

: Modo en lazo abierto ([l))

Tipo de captador ([E))
.

Rango de ajuste :RS: CADA Ma (0),

RS: NO Med. (1), U/F LINEAL (2),

RS: 1° MARCHA (3),

RS: M/TENSION (4), U/F Cuadrat. (5)
Ajuste de fabrica :RS: NO Med. (1)
Determina el modo de control en lazo abierto.
Los modos 0, 1, 3 0 4 se usan en control vectorial. La
diferencia entre estos modos consiste en el método utilizado
para identificar los parametros motor, precisamente la
resistencia estatorica. Estos parametros varian con la
temperatura y son fundamentales para conseguir optimas
prestaciones, por esto se tendra en cuenta el ciclo de
maquina para seleccionar el modo mas apropiado.
Los modos 2 y 5 corresponden a un modo de pilotaje
mediante una ley U/F. Esta ley es lineal en modo 2 y
cuadratica en modo 5.

RS: CADA Ma (0): la resistencia estatorica y el offset de
tensiobn son medidos cada vez que el variador recibe una
orden de marcha.

Estas mediciones valen sbélo si la maquina esta parada,
totalmente deflujada. La medida no es efectuada si la orden
de marcha es dada menos de 2 segundos después de la
parada precedente. Es el mejor modo de control vectorial. De
todas formas, el ciclo de funcionamiento debe ser compatible
con los 2 segundos necesarios entre una orden de parada y
una nueva de marcha.

RS: NO Med. (1): no se miden la resistencia estatérica y
el offset de tension. Este modo es el menos performante.
Se usa sélo si el modo 0 es incompatible con el ciclo de
funcionamiento.

U/F LINEAL (2): ley tension-frecuencia con boost fijo
regulable con los parametros 00.15 y 00.08.

Tension motor
00.0

00.08/2

BoostI
00.15] |/
ATENCION:

Utilizar este modo para controlar varios motores.

RS : 1° MARCHA (3) : la resistencia estatorica y el offset de
tension son medidos la primera vez que se desbloquea el
variador.

RS : M/TENSION (4) : a resistencia estatorica y el offset de
tension son medidos después del primer desbloqueo desde
la puesta en tension.

U/F Cuadrat. (5) : ley tension frecuencia cuadratica.

Tensién motor
00.08

00.102 00.10 Frecuencia motor

Boost
00.1 ST

00;10 Frecuencia motor
* En modo 4 es aplicada brevemente una tensién al
motor. Por seguridad no debe tenerse acceso a los
circuitos eléctricos ya que el variador esta bajo tension.

=) :

Rango de ajuste: INCREMENTAL (0), Increm. FD (1),
Increm. AD/AT (2), Increm.UVW (3),
EFECTO HALL (4),
NINGUN MODO de 1 a5 (de5a9),
RESOLVER (10)

Ajuste de fabrica: INCREMENTAL (0) si 00.13 =de0a?2
(Lazo ABIERTO o L.C. Vector)
EFECTO HALL (4) si 00.13 = 3 (SERVO)

INCREMENTAL (0): encoder incremental en cuadratura

Increm. FD (1): encoder incremental con salida Frecuencia/
Direccion.
Increm. AD/AT (2): encoder incremental con salidas AD/AT.

Increm.UVW (3):encoder incremental con vias de
conmutacion.

EFECTO HALL (4): sensor 6 puntos por pareja de polos.

NINGUN MODO 1 (5) a NINGUN MODO 5 (9): no funcional
a partir del ment 0.

RESOLVER (10) : resolver.
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: Boost sobre la ley U/F ([l))

Numero de puntos por vuelta encoder ([E))
:

Rango de ajuste :de 0 a 25,0 % de Un motor (00.08)
Ajuste de fabrica :1,0 % Un motor

Para el funcionamiento en modo U/F (00.14 a U/F (2)), el
parametro 00.15 permite sobreflujar el motor a baja
velocidad para que proporcione mas par al arranque. Es un
porcentaje de la tension nominal motor (00.08).).

Tension
motor

00.08

00.10 00.10 Frecuencia
—_— motor

=) :

Rango de ajuste :de 0 a 32000 puntos/vuelta

Ajuste de fabrica :1024 puntos/vuelta

Permite configurar el nUmero de puntos por vuelta encoder.
Sirve para convertir la entrada encoder en velocidad.

: Ley U/F ([ED)

Filtro encoder ([mE))
:
Rango de ajuste :Fijo (0) o Dinamico (1)
Ajuste de fabrica :Fijo (0)
Fijo (0): la ley U/F es fija y ajustada por la frecuencia base
(00.10).
Dinamica (1): ley dinamica U/F.
Genera una caracteristica tension/frecuencia que varia

segln la
carga. Se utiliza con aplicaciones de par cuadratico (bombas/
ventiladores/compresores). Podria utilizarse con

aplicaciones de par constante y de dinamica débil para
reducir los ruidos del motor.

ATENCION:
00.16 no activo salvo que 00.14 = U/F LINEAL (2).

=) :

Rango de ajuste :de0a 10 ms

Ajuste de fabrica :0

Este parametro permite filtrar el ruido sobre el retorno de
velocidad.

El filtro esta inactivo si 00.16 = 0.

00.17 | : Desfase encoder ([®E))

Rango de ajuste :de 0 a 359,9°
Ajuste de fabrica :0
Indica el resultado del test de desfase (véase 00.42). Es
memorizado a la puesta fuera de tension y no sera modifica-
do automaticamente hasta después de un nuevo test de des-
fase.
* El desfase, si es conocido, se puede poner
manualmente. Cualquier valor erréneo puede
conllevar la rotacion del motor en la direccion
equivocada o la puesta en fallo del variador.

: Ganancia proporcional velocidad ([=))
Rango de ajuste :de 0 a 32000

Ajuste de fabrica :200

Ajusta la estabilidad de la velocidad ante variaciones brutales
de la referencia.

Aumentar la ganancia proporcional hasta conseguir
vibraciones en el motor, luego reducir el valor del 20 al 30%,
comprobando la aceptable estabilidad del motor ante
variaciones brutales de velocidad, con y sin carga

: Ganancia integral velocidad ([m))

Rango de ajuste :de 0 a 32000

Ajuste de fabrica :100

Ajusta la estabilidad de la velocidad motor ante un impacto de
carga.

Aumentar la ganancia integral para conseguir la misma
velocidad tanto en carga como sin ante un impacto de carga

: Filtro lazo intensidad ([=))

Rango de ajuste :de0a 10 ms

Ajuste de fabrica :0

Este filtro permite introducir una constante de tiempo destina-
da a reducir los ruidos eventuales generados por el lazo de
velocidad.

: Ganancia proporcional lazo de intensidad
Rango de ajuste :de 0 a 250

Ajuste de fabrica :30

Considerando un cierto numero de factores internos del
variador, pueden producirse oscilaciones en los siguientes
casos:

- Regulacion de frecuencia con limitacion de intensidad
alrededor de la frecuencia nominal y con impactos de carga.
- Regulacion de par en maquinas poco cargadas y alrededor
de la velocidad nominal,

- Por corte de red o con rampa controlada de deceleracion
cuando se requiere la regulacion del bus corriente continua.
Para reducir estas oscilaciones, se recomienda aumentar la
ganancia proporcional 00.21.

: Légica de los comandos

Rango de ajuste :M/A mantenido (0), M/A impulsos. (1),
M/A + invers. (2), MODO 3 (3)

Ajuste de fabrica :M/A mantenido (0)

Permite elegir entre 4 modos de gestion de las 6rdenes de

Marcha/Parada y del Sentido de giro.

M/A mantenido (0): Comando de las 6rdenes de Marcha
AD/parada y Marcha AT/parada por contactos
mantenidos.

Borna DI4 predeterminada para Marcha AD/parada.
Borna DI5 predeterminada para Marcha AT/parada.

A la puesta en tension o después de un reset de averia, si ya
hay seleccionada una orden de marcha, el motor arranca tan
pronto aparece la referencia.

M/A impuls. (1): Comando de las 6rdenes de Marcha y
Parada por contactos de impulsos
Este modo no esta disponible a partir del menu de usuario.

M/A + invers. (2): Comando de la orden de Marcha/Parada
por contacto mantenido.

En este modo, utilizar D14 en Marcha/Parada y DI5 para dar
el sentido de giro. Para ello programar:

- 00.35 =06.34 y 00.36 = 06.33.

MODO 3 (3): No activo en la version actual..

Si en una configuracion, una entrada no es utilizada por la
aplicacion (sin marcha Atras por ejemplo), es posible reasignar
la entrada correspondiente utilizando el menu 8.

Nota: La modificacion de 00.22 debe ser efectuada con el
variador bloqueado..
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: Origen de los comandos

Rango de ajuste :Por bornero (0), Por bus (1), Inactivo (2),
Consola (3)

Ajuste de fabrica :Por bornero (0)

Por bornero (0): los comandos vienen del bornero

Por bornero (1): los comandos vienen de la palabra de
control bus (véase 06.42 menu 6).

Inactivo (2):no utilizado
Consola (3): comandos mediante la consola MD-LCD.

Nota: La modificacion de 00.23 debe ser efectuada con el
variador bloqueado.

ATENCION:

e La tecla Parada de la consola, si esta validada, es
siempre tomada en consideracion independientemente
del origen de los comandos.

Si se provoca una parada con la tecla Parada de la
consola y el origen de los comandos es por bornero o
bus de campo (00.23 = Por bornero (0) o Por bus (1)) y
hay presente una orden de marcha, la orden de marcha
debe pasar por 0 y luego por 1 para ser tenida en cuenta.
¢ Cuando esta validada la funcion de seguridad 00.24 =
SEGURIDAD (1), el valor de 00.23 queda fijado
automaticamente en Por bornero (0). El usuario puede
modificar este valor, pero esto desactivara la funcién de
seguridad y forzara 00.24 a BLOQUEO (0).

: Gestion entrada de seguridad
Rango de ajuste :BLOQUEO (0) o
SEGURIDAD (1)
Ajuste de fabrica :SEGURIDAD (1)
BLOQUEO (0): la entrada SDI se usa como simple entrada
bloqueo.

SEGURIDAD (1): la entrada SDI se usa como entrada de
seguridad. Para ser conforme a la norma de seguridad
EN 954-1, categoria 3, el variador debe estar cableado
segun el esquema presentado en el manual de
instalacion entregado junto con el variador.

Nota: La modificacion de 00.24 debe ser efectuada con el
variador bloqueado

¢ La funcién entrada de seguridad es desactivada
Aautométicamente 00.24 = BLOQUEO (0), cuando
el variador esta controlado mediante la consola o el bus
de campo, por ejemplo, cuando 00.23 = Por bus (1) o
Consola (3)

: Tipo sefial en Al1
Rango de ajuste :0-20mA (0), 20-OmA (1), 4-20mA ad (2),
20-4mA ad (3), 4-20mA sd (4),
20-4mA sd (5), 0-10V (6), +/-10V (7)
Ajuste de fabrica :+/-10V (7)
Permite definir el tipo de sehal en la entrada Al1.

: Tipo sefal en ADI2

Rango de ajuste :0-20mA (0), 20-OmA (1), 4-20mA ad (2),
20-4mA ad (3), 4-20mA sd (4),
20-4mA sd (5), 0-10V (6), +/-10V (7)
Ent. lbgica (8)

Ajuste de fabrica :4-20mA sd (4)

Permite definir el tipo de sehal en la entrada ADI2.

00.26 Descripcion

o |Senalintensidad 0-20mA, OmA corresponde a la
referencia minima

1 Sehal intensidad 20-O0mA, 20mA corresponde a la
referencia minima

o |Senal intensidad 4-20mA con deteccion de pérdida
de sehal. 4mA corresponde a la referencia minima

3 |Senal intensidad 20-4mA con deteccion de pérdida
de sehal. 20mA corresponde a la referencia minima

Senal intensidad 4-20mA sin deteccién de
pérdida de seinal. 4mA corresponde a la

=y

Sehal intensidad 20-4mA sin deteccion de pérdida
de sehal. 20mA corresponde a la referencia minima

Senal tension 0-10V

Senal tension £10V

OIN|O®| O,

La entrada esta configurada como entrada logica

00.25 Bescripcién

o0 |Senalintensidad 0-20mA, OmA corresponde a la
referencia minima

1 Sehal intensidad 20-O0mA, 20mA corresponde a la
referencia minima

Senal intensidad 4-20mA con deteccion de pérdida
de senal. 4mA corresponde a la referencia minima

Senal intensidad 20-4mA con deteccion de pérdida
de sehal. 20mA corresponde a la referencia minima

de sehal. 4mA corresponde a la referencia minima

Sehal intensidad 20-4mA sin deteccion de pérdida
de sehal. 20mA corresponde a la referencia minima

Senal tension 0-10V

2
3
4 |Senal intensidad 4-20mA sin deteccion de pérdida
5
6
7

Seial tension 10V

: No utilizado

00.28 | : Tipo seiial en ADI3
Rango de ajuste :0-10V (0), CTP (1), Ent. logica (2)
Ajuste de fabrica :0-10V (0)
Para validar la gestion de la sonda CTP motor, conectada
con ADI3, parametro 00.28 en CTP (1).
Nota: Las otras funciones de 00.28 no se utilizan a partir del
menu 0.

00.29 | : Tipo de seial en AO1
Rango de ajuste :+/-10V (0), 0-20mA (1), 4-20mA (2),
Ajuste de fabrica :4-20mA (2)
+/-10V (0): salida tension +10V.

0-20mA (1): salida intensidad de 0 a 20 mA.

4-20mA (2): salida intensidad de 4 a 20 mA.
Seleccion del tipo de sehal proporcionada en la salida
analogica (imagen intensidad).

00.30 | : Tipo de senal en AO2
Rango de ajuste :+/-10V (0), 0-20mA (1), 4-20mA (2),
Ajuste de fabrica :+/-10V (0)
+/-10V (0): salida tension +10V.

0-20mA (1):salida intensidad de 0 a 20 mA.

4-20mA (2):salida intensidad de 4 a 20 mA.
Seleccion del tipo de sehal proporcionada en la salida
analbgica (imagen velocidad)

: No utilizado

00.32 | : Destino entrada o fuente salida DIO2
Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51
Ajuste de fabrica :01.45: Seleccion Referencia
Este parametro sirve para seleccionar el destino de la
entrada DIO2.
Todos los parametros no protegidos del tipo " bit " pueden ser
asignados.
Si se indica un parametro no adecuado, no se toma en
cuenta ninguna asignacion.
Nota: La borna DIO2 no es utilizada en salida a partir del
menu 0.

: No utilizado
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00.34 | : Destino entrada o fuente salida DIO3
Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51
Ajuste de fabrica :01.41: Seleccion referencia
Este parametro sirve para seleccionar el destino de
la entrada DIOS.
Todos los parametros no protegidos del tipo " bit " pueden ser
asignados.
Si se indica un parametro no adecuado, no se toma en
cuenta ninguna asignacion.
Nota: La borna DIO3 no es utilizada en salida a partir del
menu 0.

00.35 | : Destino entrada DI4
Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51
Ajuste de fabrica :06.30: Marcha AD/Parada
Este parametro sirve para seleccionar el destino de la
entrada DI4 y permite asignarle otra funcion distinta de
Marcha Adelante/Parada.
Ejemplos de asignaciones posibles:
- 00.35 = 06.33: inversion Adelante/Atras,
- 00.35 = 06.34: Marcha/Parada,
-00.35 =10.33: reset fallo,
- 00.35 = 06.31: Marcha por impulsos. (No disponible en
la version actual).
Nota:Todos los parametros no protegidos del tipo " bit "
pueden ser asignados en la entrada.
Si se indica un parametro no adecuado, no se toma en
cuenta ninguna asignacion.

00.36 | : Destino entrada DI5
Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51
Ajuste de fabrica :06.32: Marcha AT/Parada
Este parametro sirve para seleccionar el destino de la
entrada DI5 y permite asignarle otra funcion distinta de
Marcha Atras/Parada.
Ejemplos de asignaciones posibles:
- 00.36 = 06.33: inversion Adelante/Atras,
- 00.36 = 06.34: Marcha/Parada,
-00.36 = 10.33: reset fallo,
- 00.36 = 06.31: Marcha por impulsos. (No disponible en
la version actual).
Nota: Todos los parametros no protegidos del tipo " bit "
pueden ser asignados en la entrada.
Si se indica un parametro no adecuado, no se toma en
cuenta ninguna asignacion.

00.37 | : Tipo de logica de las entradas l6gicas
Rango de ajuste :NEGATIVA (0) o POSITIVA (1)
Ajuste de fabrica :POSITIVA (1)
Este parametro permite cambiar la polaridad de las entradas
lbgicas digitales.
NEGATIVA (0): logica negativa.

POSITIVA (1): légica positiva.

00.38 | : Validacion modo bipolar
Rango de ajuste :Ref. + umbr. (0) o Ref. +y - (1)
Ajuste de fabrica :Ref. + umbr. (0)
Ref. + umbr. (0): todas las referencias negativas se tratan
como nulas.

Ref. + y - (1): permite efectuar el cambio de sentido de
giro mediante la polaridad de la referencia (que puede
sacarse de las referencias predeterminadas).

00.39 | : Referencia marcha por impulsos
Rango de ajuste :de 0 a 00.02 min™’
Ajuste de fabrica :45 min™’
Velocidad de funcionamiento estando seleccionada la
entrada marcha por impulsos.
Funcion no disponible en la versién actual.

: Modo de deceleracion
Rango de ajuste :Rampa fija (0), Rampa auto (1)

Rampa auto + (2), Rampa fija + (3)
Ajuste de fabrica :Rampa auto (1)
Rampa fija (0):rampa de deceleracion impuesta. Si la rampa
de deceleracion programada es demasiado rapida para la
inercia de la carga, la tension del bus de continua
sobrepasara su valor maximo y el variador dara un fallo de
sobretension " OU ".
ATENCION:
Seleccionar el modo 00.40 = Rampa fija (0) cuando
se utiliza una resistencia de frenado.
Rampa auto (1): rampa de deceleracidon estandar con
extension automatica del tiempo de rampa para evitar la
puesta en defecto de sobretension del bus CC del
variador.

Rampa auto + (2):el variador permite aumentar la tension del
motor hasta 1,2 veces la tensibn nominal programada en
00.08 (tension nominal del motor), para evitar alcanzar el
umbral de tensibn méaxima del bus CC. Pero si esto no fuera
suficiente, el tiempo de la rampa de deceleracion estandar se
alargara, para evitar la puesta en defecto por sobretension
del bus CC del variador.

Para la misma energia, el modo (2) permite una deceleracion
mas rapida que el modo (1).

Rampa fija + (3): igual que modo (2), pero la rampa esta
impuesta.

Si la rampa programada es demasiado rapida, el variador se
pone en defecto OU.

ATENCION:

En modo (2) y (3), el motor debe poder soportar las
pérdidas suplementarias debidas al aumento de la
tension en sus bornas.
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: Modo de parada

Rango de ajuste :Rueda libre (0), Rampa (1)

Rampa + CC (2), CC vel. nula (3),

CC temporizado (4)
Ajuste de fabrica :Rampa (1)
Rueda libre (0): parada en rueda libre.
El puente de potencia esta desactivado a partir de la orden
de parado. El variador no puede recibir una nueva orden de
marcha durante 2s, tiempo de desmagnetizacion del motor.
El variador esta "listo" 2s después de la orden de par.

Velocidad
motor

t
Paraﬁ| - :
iempo parada en rueda libre | Tiempo

Rampa (1): parada con rampa de deceleracion.

El variador decelera el motor segun el modo de
deceleracion seleccionado con el parametro 00.40 .

Un segundo después de la parada, esta "listo".

Velocidad
motor 4

t
Parada >
Rampa de Tiempo
deceleracién | 15€9

Rampa + CC (2): parada con rampa de deceleracion mas
aplicacion de corriente continua durante 1s.

El variador decelera el motor segun el modo de deceleracion
seleccionado con el parametro 00.40 .

Cuando se alcanza la frecuencia cero, el variador inyecta
corriente continua durante 1 segundo.

Luego el variador esta "listo".

motor

Velocidad
motor
_| t
Parada g
Rampa de i Tiempo
deceleracion H
Intensidad H

Inyeccién de
corriente
continua

Intensidad motor

CC vel. nula ([E)): parada por frenado mediante la
aplicacion de corriente continua y eliminacion a velocidad
cero.

El variador decelera el motor generando una corriente de
baja frecuencia hasta alcanzar una velocidad casi nula que el
variador detecta automaticamente.

Luego, el variador aplica corriente continua durante 1
segundo. No se puede dar ".

Velocidad
motor

Parada frenada Tiempo

Intensidad
motor 4

Intens. Inyeccién de corriente  |iInyeccién
motor baja frecuencia . CC

CC temporizado (4) ([@)): parada con aplicacion de
corriente continua durante un tiempo impuesto.

El variador decelera el motor imponiendo una corriente
continua durante 1 s. No se puede dar ninguna orden de
marcha hasta que el variador no esté "listo.

Velocidad
motor

—| Parlad_a\I

t
Parada frenada Tiempo
Intensidad
motor 4

Inyeccion de

corriente continua
Intens.

motor
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: Validacién autocalibrado
Rango de ajuste :No (0), Sin rotac. (1), Con rotac. (2)
Ajuste de fabrica :No (0)

¢ La medicion efectuada cuando 00.42 = Con
A rotac. (2) se debe hacer con el motor desacoplado
porque el variador acciona el motor a 2/3 de su velocidad
nominal. Asegurarse de que esta operaciéon no conlleve
riesgos para la seguridad y de que el motor esté parado
antes del procedimiento de autocalibrado.

¢ Tras modificar los parametros del motor, renovar
el autocalibrado.

No (0): sin autocalibrado

Sin rotac. (1): medicion de caracteristicas del motor parado.
Son memorizados la resistencia estatorica y el offset de
tension.

Procedimiento:

- comprobar que los parametros de motor han sido
programados y que el motor esté parado,

- desbloquear el variador,

- dar una orden de marcha,

Esperar que termine el procedimiento, luego bloquear el
variador y quitar la orden de marcha.

Seguidamente el motor esta listo para funcionar
normalmente.

El parametro 00.42 vuelve a 0 al final del autocalibrado.
ATENCION:

Este autocalibrado se efectua automaticamente incluso
si 00.42 = No (0), en los casos siguientes:

- primera puesta en marcha del variador,

- retorno a ajustes de fabrica, después de desbloquear el
variador y dar una orden de marcha.

Con rotac. (2): medicion de caracteristicas del motor con
rotacion.

La resistencia estatorica, el offset de tension y el desfase
encode ([m)) son memorizados. Se utilizan la intensidad
magnetizadora y la inductancia de fuga para calcular el factor
de potencia 00.09. Este modo permite conseguir
prestaciones dptimas.

Procedimiento:

- comprobar que los parametros de motor han sido
programados y que el motor esté parado,

- desbloquear el variador,

- dar una orden de marcha. EI motor acelera hasta 2/3

de la velocidad nominal, luego se para en rueda libre.
Bloquear el variador y quitar la orden de marcha.
Seguidamente el motor estd listo para funcionar
normalmente.

El parametro 00.42 vuelve a 0 al final del autocalibrado.

: Auto-test de la potencia

Rango de ajuste: No (0) o Si (1)
Ajuste de fabrica: No (0)
Se recomienda este auto-test para comprobar los elementos

de potencia a cada puesta en tension. Dura menos de 5
segundos ya que en este caso el bus no esta cargado.

Nota: Este auto-test es posible sblo para las versiones
estandar de los POWERDRIVE (el variador debe gestionar la
precarga de los condensadores del bus CC).

No (0): el auto-test de la potencia no ha sido convalidado

Si (1): validacion del test de la potencia, que sera efectuado

a cada puesta en tension del variador.

Para funcionar, la entrada de seguridad debe estar cerrada.
¢ Atencion; durante este test, en el motor circula

A corriente.

00.44 | : Copia de parametros
Rango de ajuste :No (0), Llave a Var (1), Var a Llave (2),

mem. llave auto (3)
Ajuste de fabrica :No (0)
Bloquear el variador antes de proceder con la copia o la
transferencia de los parametros con la llave XPressKey
(borna SDI abierta).
No (0): ninguna accion.
De Llave a Var (1): seleccion inactiva ya que la consola LCD
y la llave XPressKey utilizan la misma toma RJ45 del
variador. Al contrario la funcion "de Llave hacia Var" se puede
activar con el pulsador situado en la llave de copia una vez
enchufada en la toma RJ45. Una primera accion sobre el
pulsador corresponde al paso a '"Llave a Var (1)" del
parametro 00.44 y una segunda accion conlleva la
validacion de la transferencia.

ATENCION :
Pulsar una segunda vez el boton de la llave dentro de un

tiempo maximo de 10 segundos, sino la accion es
anulada.

Var hacia Llave (2): después de haber seleccionado esta
funcion con 00.44 = "Var a Llave (2)", reemplazar en la toma
RJ45 el conector del cable de la consola LCD por él de la
llave XPressKey. Una accion sobre el boton de la llave activa
la memorizacion en la llave de copia de los parametros
contenidgs en el variador.

ATENCION:

Presionar el pulsador de la llave dentro de 10 segundos
como maximo después de haber seleccionado "Var a
lave (2)" en 0.44. sino la accion es anulada.

mem. llave auto (3):no utilizado.

: Vuelta a la configuracién de fabrica
Rango de ajuste :No (0), 50Hz FUERTE (1),
60Hz FUERTE (2),
50Hz BAJA (3), 60Hz BAJA (4),
MOTOR EXCLUIDO (5)
Ajuste de fabrica :No (0)
No (0): ningun procedimiento de ajuste de fabrica.

50Hz FUERTE (1): permite configurar el variador con ajuste
de fabrica con un motor 400V/50Hz y una sobrecarga fuerte.

60Hz FUERTE (2): permite configurar el variador con ajuste
de fabrica con un motor 460V/60Hz y una sobrecarga fuerte.

50Hz BAJA (3): permite configurar el variador con ajuste de
fabrica con un motor 400V/50Hz y una sobrecarga baja.

60Hz BAJA (4): permite configurar el variador con ajuste de
fabrica con un motor 460V/60Hz y una sobrecarga baja.

MOTOR EXCLUIDO (5): permite configurar el variador con
ajuste de fabrica con la excepcion de los parametros ligados
al motor.

La funcién 5 no esta disponible en la version actual.

00.46 | : Referencia predeterminada 1
Rango de ajuste :+ 00.02 min""
Ajuste de fabrica :0
Permite definir la referencia predeterminada RP1.

00.47 | : Referencia predeterminada 2
Rango de ajuste :+ 00.02 min"
Ajuste de fabrica :0
Permite definir la referencia predeterminada RP2.

00.48 | : Referencia predeterminada 3
Rango de ajuste :+ 00.02 min™
Ajuste de fabrica :0
Permite definir la referencia predeterminada RP3.

00.49 | : Referencia predeterminada 4
Rango de ajuste :+ 00.02 min™
Ajuste de fabrica :0
Permite definir la referencia predeterminada RP4.

ELEROY@
SOMER 23



LEROY-SOMER |

MANUAL DE PUESTA EN MARCHA

3871 es - 09.2006 / d

POWERDRIVE

Variador de velocidad
PROGRAMACION POR CONSOLA MD LCD

00.50 | : Rearranque al vuelo ([=))
Rango de ajuste :NO VALIDADO (0), 2 SENTIDOS (1),

HORARIO (2), ANTI-HORARIO (3),

2 SENTIDOS Reman (4)
Ajuste de fabrica :NO VALIDADO (0)
Si este parametro esta validado (00.50 = NO VALIDADO
(0)), el variador, al recibir una orden de marcha o después de
un corte de red, ejecuta un procedimiento para calcular la
frecuencia y el sentido de giro del motor. Ajustara la
frecuencia de salida automaticamente al valor medido vy
volvera a acelerar el motor hasta la frecuencia de referencia.

NO VALIDADO (0): desactivacion del rearranque al vuelo
de un motor en funcionamiento.

2 SENTIDOS (1): validacion del rearranque al vuelo de un
motor girando en cualquier sentido.

HORARIO (2): validacion del rearranque al vuelo de un motor
girando en sentido horario.

ANTI-HORARIO (3): validacion del rearranque al vuelo de un
motor girando en sentido antihorario.

2 SENTIDOS Reman (4): validacion del rearranque al vuelo
de un motor en rotacidon horaria y antihoraria mediante
medicion de la tension remanente (sblo cuando la opcion de
medicion de tensibn remanente esta disponible).

¢ Si la carga esta inmovil cuando se da la orden de

marcha o cuando vuelve la tensién de la red, esta
operacion puede causar la rotacion de la maquina en los
2 sentidos de giro antes de acelerar el motor.

¢ Asegurarse de que no hay peligro para bienes y
personas antes de seleccionar esta funcion.

: Gestion micro-cortes

Rango de ajuste :NO VALIDADO (0), PARADA (1),
STOP DIFERIDO (2)

Ajuste de fabrica :NO VALIDADO (0)

NO VALIDADO (0): el variador no tiene en cuenta los

cortes de red y sigue funcionando mientras sea

suficiente la tension del bus CC..

Tension A Fallo red .
bus CC \4 Bloqueo variador

Umbral sub
tension bus

>

PARADA (1): en caso de corte de red, el variador decelera
con una rampa, calculada automaticamente por el variador,
para que el motor reenvie la energia hacia el bus CC. Al
volver las condiciones normales la deceleracion sigue hasta
la parada del motor seguin el modo de parada programado en
00.41.

Aparece el mensaje "Defecto red"

STOP DIFERIDO (2): en caso de corte de red, el variador
decelera con una rampa calculada automéaticamente por el
variador y el motor reenvia la energia hacia el bus CC.

Al volver las condiciones normales:

- Si la duracion del microcorte es menor que el parametro
00.53 "Tempo microcorte", el motor re-acelera hasta su
velocidad programada.

- Si la duracion del microcorte es mayor que el parametro
00.53 "Tempo microcorte, la deceleracion sigue en rueda
libre.Aparece el mensaje "Defecto red".

Parada en rampa

Tensioén Tension
busCC i Cortered busCC i Cortered
B — A ——
> >
Velocidad } Velocidad
Motor H H Motor
A H ' A
> >
Tempo H R H
E microinterr. ' Tempo microinterr.
1 (00.53) : ! (00.53)
i< > !

00.52 | : Umbral referencia alcanzado
Rango de ajuste :de 0 a 500 min™’!
Ajuste de fabrica :30 min™!
Define la ventana dentro de la cual es activada la sehal
"Consigna alcanzada" (apertura relé RL20).
Esta alarma es activada cuando la referencia después de
rampa es igual que la consigna + (00.52/2).

00.53 | : Temporizacion microcorte
Rango de ajuste :de 0 a 200,00 s
Ajuste de fabrica :0s
Este parametro permite introducir una duracion de microcorte
para la cual el variador reacelera o decelera hasta la parada
del motor cuando 00.51 = STOP DIFERIDO (2) (véase
explicacion de 00.51).

: No utilizado

00.55 | : Numero Resets automaticos variador
Rango de ajuste :Ninguno (0),de 1 a5 (de1ab)
Ajuste de fabrica :Ninguno (0)
Ninguno (0): no habra reset automatico de fallo. Habra
que ordenarlo.

de 1 a 5 (de 1 a 5): activa el reset de fallo automatico y el
nimero programado.

Cuando el contador alcanza el nUmero de reset de fallo
autorizados, se produce un bloqueo definitivo del variador. El
reset de este Ultimo fallo debera ser realizado.

En ausencia de fallo, el contador es reducido de una unidad
cada 5 minutos.
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3 - PROGRAMACION POR PC

/,‘

POWERSOFT
Software de programacion
+ cable CT Comms Cable

El POWERSOFT permite programar o supervisar el
POWERDRIVE desde un PC de una forma muy simple
proponiendo numerosas funcionalidades:

- puesta en marcha rapida,

- base de datos motores LEROY-SOMER,

- memorizacion de ficheros,

- ayuda en linea,

- comparacion de 2 ficheros o de un fichero con el ajuste de
fabrica,

- impresion de un fichero completo o de las diferencias con
respecto al ajuste de fabrica,

- supervision,

- diagnostico,

- representacion de los parametros en tabla o en forma
gréfica.

Para el conexionado del PC con el POWERDRIVE, utilizar
el cable CT Comms Cable.

Tarjeta de control del POWERDRIVE

 — T—
@ Conexioén
del cable
"CT Comms cable"
—i ) ﬂ] para POWERSOFT

i i y T
I I | |
100000000 POOOOOO00] [OOOOOT

4 - DUPLICACION DE PARAMETROS
4.1 - Presentacion XpressKey

La opcion XPress Key permite guardar una copia del
conjunto de parametros del POWERDRIVE para duplicarlos
en otro variador de una forma simple.
Enchufar el conector RJ45 de la llave

Tarjeta de control del POWERDRIVE

i i y T
I I | |
100000000 POOOOOO00] [OOOOOT

4.2 - Memorizacion de los parametros
en XpressKey

« Conectar la consola MD-LCD.

«El variador esta bloqueado (borne SD12 abierto).
Programar 00.44 = Var a Llave (2) utilizando la consola
LCD, luego reemplazar en la toma RJ45 el conector del cable
de la consola LCD por él de la llave XPressKey. Una accion
sobre el botdbn de la llave activa la memorizacion en la llave
de copia de los parametros contenidos en el variador. Al final
de la transferencia, el parametro vuelve a No (0), una vez
reconectada la consola.

ATENCION:

Presionar el pulsador de la llave 10 segundos como
maximo después de haber seleccionado "Var a Llave (2)"
en 0.44, sino la accion es anulada.

4.3 - Duplicacion en otro variador

Conectar la XPress Key en la conexion serie del
POWERDRIVE.
+ El variador esta bloqueado (borne SD12 abierto).
+ La funcion "Llave a Var" se activa con el pulsador situado
en la llave de copia una vez enchufada en la toma RJ45. Una
primera accion sobre el pulsador corresponde al paso a
"Llave a Var (1)" del parametro 00.44 y una segunda accibn
conlleva la validacion de la transferencia.
ATENCION:
Pulsar una segunda vez dentro de como maximo 10
segundos, sino la actividad es anulada.
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5 - MENUS Y SINOPTICOS EN MODO PROGRAMACION AVANZADA
5.1 - Introduccion

e Antes de proceder con la programacion del variador utilizando los sindpticos, es necesario haber seguido
terminantemente las instrucciones de instalacién, conexionado y puesta en marcha (manuales entregados con el

variador).

5.1.1 - Organizacion de los menus

Hacer referencia al parrafo 2.4.5

RJ45

10V | @ MENU 7 MENU 1 MENU 2 MENU 3
All+ | @ . B .
All- o Conﬁg:iuracmn Helferfedn(:as Alarmas, umbrales
ov |o N velocidades R »|  de velocidad
PX1 oz o entradas-salidas y limitaciones > ampas opcién encoder
analégicas
ADI3 | @
AO1 | @ ¢ X Ly
A02 |@ 19|
MENU 14 MENU 10 12|
Opcién %
. encoder [
Regulador PID Estados variador 1
y diagnéstico o]
DIO1 |@ I
24v @ T ¢ | Enlace serie
DIo2 |@ ¥
D03 |2 MENU 8 MENU 6 MENU 11 MENU 4
PX2 24V |0 Configuracién Gestion . i Lazo de
oz o de comandos Menu usuario, intensidad
24v |@ entradas-salidas I6gicos enlace serie, ajuste
S > I6gicas contadores varios de par
SD?1 2 3 horarios
SDi2 |@ v v
MENU 9 MENU 12 MENU 16 MENU 5
Funciones légicas Funciones PLC | Control motor
(Y, 0, Comparadores) (Temporizacion, (modo,
Pot motorizado, comando de freno, auto-mant., frecuencia de
convertidor Funciones Mat. contadores- M corte,
COM-RL1| @ binario) adel-atras) caracteristicas)
RL10O |@ *
PX3 COM-RL2] @ MENU 17
RL2O @ diagnéstico MENU 21
Sbo1_|@ [
spo2 |o ﬁ """" / Parametros
segundo
%) motor
o] MENU 15 MENU 18
— Opcion E/S Configuracion de Modo
K suplementarias, entradas salidas Regenerativo
| 2] bus de campo [®| Suplementarias
@] o Modbus o
[7.) Configuracién
2| bus de campo
YYY

[u1]

L

[5][5]

L

NSNS

)

[s][s][s]

=ll=<ll<]

26

ELEROW
SOMER




LEROY-SOMER | MANUAL DE PUESTA EN MARCHA 3871 es - 09.2006 / d

POWERDRIVE

Variador de velocidad
MENUS Y SINOPTICOS EN MODO PROGRAMACION AVANZADA

5.1.2 - Explicacion de los simbolos utilizados

01.06 : Un nimero en negritas hace referencia aun parametro.
A%” . Hace referencia a una borna de entrada o de salida del variador.
: Los parametros dentro de un rectangulo o identificados L-E son parametros accesibles en Lectura y
Escritura.

Se pueden asignar para estar conectados:

- con unas entradas logicas para los parametros bits,

- con unas entradas analbgicas para los parametros no-bits,

- con unas salidas de funciones internas (comparadores, operaciones logicas, aritméticas...).
Los parametros identificados L-E/P no se pueden asignar.

o— ]
o— ]
o— ]

: Los parametros dentro de un rombo o identificados por LS/P son parametros accesibles en Lectura
Solamente y estan protegidos en escritura. Permiten dar informaciones sobre el funcionamiento del
variador y se pueden asignar para estar conectados:

- con unas salidas logicas para los parametros bits,

- con unas salidas analbgicas para los parametros no-bits,
- con unas entradas de funciones internas (comparadores, operaciones logicas, aritméticas...).

%fj?

: Los parametros dentro de un hexagono o identificados por L-A son parametros que se pueden sbélo
asignar:
- con unas entradas logicas para los parametros bits,
- con unas entradas analbgicas para los parametros no-bits.

o— 1]
o— 1]
o—f 1]

D : Indica un parametro utilizado cuando el variador esta configurado en modo lazo abierto en Control Vectorial o en
U/F.
E : Indica un parametro utilizado cuando el variador esta configurado en Control Vectorial lazo cerrado.
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5.2 - Menu 1: Referencia velocidad

5.2.1 - Sinépticos Menu 1

¢ Seleccion de la referencia (velocidad)

Al1+]| Al1- ADI2 DIOA DIO2 DIO3 DI5
———{olot{o}—-—4Hot——ot+-—do0t———- o |-—[@t-—-—
1 | 1 1
Menu 7
j end j Menu 8
(P (o,
— —— [ ' : :
Referencia| Referencia| Seleccion : H e
analdgica analog|ca referencias < 01 a7 01 46 01 45 -‘:ila . -Gli’ Seleccion
1 predetermmadas< > < > < > b referencia
~01.36 )= —<o1 37 - , ,
[1] ol oo 0 0
2 0 0 | 1 | Cyclador 0 1
3] 0l 1o P 1 0
[ 4] 0 1117 A 1 1
15| 1 0 0 i 4
6 1 0 1 N5 Referencia
71 1 1 0 . seleccionada
8] 1 1 1 Referencia 0
___________ _ predeterminada
9l seleccionada 144
Seleccion 1 a 8 i o2t
referencias 01 15 .
predeterminadas 0114
1 Seleccion

RP1

RP2

RP3

RP4

RP5[01.25 —20
6

O :(‘

RP6[01.26 7 |

RP7

RP8

Programacion ciclador

Ref. a la puesta

bajo tensién

«—{ors1]

? B

Referencia teclado
01.17

referencias

: Referencia
'+ antes offset

Referencia
antes limitacion

Validacién

offset
Y i
Ajuste referencia Offset
Ref referencia
—x (100 + [01.38]) 01.04
100

Tiempo de ciclo unico

PAC ciclador

Numero de referencias en ciclo
Tiempo entre referencias
Tiempo entre RP1 y RP2
Tiempo entre RP2 y RP3

Tiempo entre RP3 y RP4

Tiempo entre RP4 vRP5
Tiempo entre RP5 y RP6
Tiempo entre RP6 y RP7
Tiempo entre RP7 y RP8
Tiempo vuelta a RP1
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¢ Limitaciones y filtros

DIO1 DIO2 DIO3
S e e

01.061---

Referencia

MENU 8
MENU 6
T T
1 1
i i
Sentido de i
giro '
: ' Orden de
Marcha ' marcha
Por impulsos : :
‘ ‘ Limite Limite ‘3
. : maximo minimo '
: [o1.06} 4 Ho1.07]
Validacion 0@ ............
modo bipolar [01.10|-==="~
Saltos
1 2

01_067_ [01.29] [ 01.31]Salto

[101-07 E [01.30] [01.32] Long.
01.06]->—

Referencia Referencia
01.061--- : antes antes
; ©0 saltos rampas
| é 1 @
O

Marcha impulsos

\i 9n.U’ 2

Indicador
zona de salto
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5.2.2 - Explicacion parametros del menu 1

: Referencia antes de limitacién

®

Rango de ajuste :+ 01.06
Indica el valor de la referencia.

: Referencia antes de saltos

®

Rango de ajuste :+01.06 o0 01.07 a 01.06
Referencia después de las limitaciones y antes de los saltos.

: Referencia antes de rampas

®

Rango de ajuste :+01.06 o0 01.07 a 01.06
Indica la referencia después de saltos pero antes de la rampa
de aceleracion o deceleracion.

: Offset de referencia

Rango de ajuste :+ 01.06

Ajuste de fabrica :0

Esta referencia es ahadida (valor positivo) o restada (valor
negativo) a la referencia seleccionada si 01.09 es igual que
Ref + 01.04. Puede servir para corregir la referencia
principal seleccionada para conseguir un ajuste exacto.

: Referencia marcha por impulsos

Rango de ajuste :de 0 a 01.06 min™’

Ajuste de fabrica :45 min™’

Velocidad de funcionamiento estando seleccionada la
entrada marcha por impulsos.

: Limite méaximo
Rango de ajuste :0 a 32000 min™’
Ajuste de fabrica :Eur = 1500 min!
USA = 1800 min"*
* Antes de programar el limite maximo, comprobar
que el motor y la maquina accionada puedan
soportarlo.
Velocidad maxima en los dos sentidos de giro.

: Limite minimo

Rango de ajuste :0 a 01.06 min""

Ajuste de fabrica :0

En modo unipolar, define la velocidad minima (inactivo en
modo bipolar).

ATENCION:

e Este parametro esta inactivo durante la marcha por
impulsos.

¢ Si el valor de 01.06 es menor que él de 01.07, el valor
de 01.07 es modificado automaticamente en el nuevo
valor de 01.06.

01.08 | : No utilizado
: Validacion offset

Rango de ajuste :Ref. x 01.38 (0) o Ref. + 01.04 (1)
Ajuste de fabrica :Ref. x 01.38 (0)

Ref. x 01.38 (0): se ahade a la referencia principal un
valor proporcional a dicha referencia. El porcentaje se
determina con el parametro 01.38 (véase explicacion de
01.38).

Ref. + 01.04 (1) : se ahade a la referencia principal un valor
fijo programado en 01.04.

: Validacién modo bipolar

Rango de ajuste :Ref. + umbr. (0) o Ref. +y - (1)

Ajuste de fabrica :Ref. + umbr. (0)

Ref. + umbr. (0): todas las referencias negativas se tratan
como nulas.

Ref. + y - (1): permite efectuar el cambio del sentido de giro
mediante la polaridad de referencia (que puede venir de las
referencias predeterminadas).

: Estado Orden de marcha

@

Rango de ajuste :Parada (0) o Marcha (1)
Permite controlar la validacion de la orden de marcha.

: Estado Sentido de giro

@

Rango de ajuste :Adelante (0) o Atras (1)
Permite controlar la validacion del sentido de giro.
Adelante (0):marcha adelante.

Atras (1):marcha atras.

: Estado Marcha por impulsos.

@

Rango de ajuste :No validado (0) o Validado (1)

Permite controlar la validacion de la orden de marcha por
impulsos.

No Validado (0): marcha por impulsos no validada.

Validado (1): marcha por impulsos validada.

: Seleccion de la referencia

Rango de ajuste :Por bornero (0), Entrada analog. 1 (1),
Entrada analog. 2 (2), Ref. predet. (3),
Consola (4)

Ajuste de fabrica :Por bornero (0)

Por bornero (0): la seleccion de la referencia velocidad se

efectiia mediante la combinacion de las entradas légicas

asignadas a los parametros 01.41 y 01.42.

Entrada analdg. 1 (1): la referencia velocidad viene de la
entrada analogica 1.

Entrada analdg. 2 (2): la referencia velocidad viene de la
entrada analogica 2.

Ref. predet. (3): la referencia velocidad se saca de las
referencias preajustadas.

Consola (4): la referencia velocidad viene de la consola LCD
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: Seleccion referencias predeterminadas

Rango de ajuste :Por bornero (0), de RP1 (1) a RP8 (8),
Val. ciclador (9)

Ajuste de fabrica :Por bornero (0)

Este parametro sirve para seleccionar las referencias

predeterminadas. Actua como sigue:

Por bornero (0): permite seleccionar la referencia

mediante la combinacion de las entradas ldgicas

asignadas a los parametros de 01.45 a 01.47.

RP1 (1): referencia predeterminada 1.
RP2 (2): referencia predeterminada 2.
RP3 (3): referencia predeterminada 3.
RP4 (4): referencia predeterminada 4.
RP5 (5): referencia predeterminada 5.
RP6 (6): referencia predeterminada 6.
RP7 (7): referencia predeterminada 7.
RP8 (8): referencia predeterminada 8.

Val. ciclador (9): la seleccion de la referencia es efectuada
automaticamente por un dispositivo ciclico.

: Tiempo de ciclo Unico

Rango de ajuste :de 0 29999 s

Ajuste de fabrica :0

Cuando 01.15 = Val. ciclador (9), permite ajustar el tiempo
entre cada referencia si el tiempo de ciclo es igual entre cada
referencia predeterminada (01.70 esta programado en 0).

01.17 | : Referencia consola

Rango de ajuste :+01.06
Indica el valor de la referencia dada desde la consola LCD.

[01.18 | a [ 01.20 |: No utilizados

[01.21] a [01.28 |: RP1aRP8

Rango de ajuste :+ 01.06

Ajuste de fabrica :0

En el orden, de 01.21 a 01.28 permiten definir las
referencias predeterminadas de RP1 a RPS8.

[01.29 | y [ 01.31 |: Saltos de velocidad 1y 2

Rango de ajuste :0 a 32000 min™

Ajuste de fabrica :0

Hay disponibles dos saltos para evitar las velocidades
criticas de una maquina. Cuando uno de estos parametros
esta a 0, la funcion esta desactivada.

[01.30 | y | 01.32 | : Amplitud de los saltos 1y 2
Rango de ajuste :0a 300 min™!

Ajuste de fabrica :15 min

Define la entidad del salto alrededor de la velocidad evitada.
El salto total sera pues igual que el umbral ajustado + entidad
del salto. Cuando la referencia esta en la ventana asi
determinada, el variador proporcionara la velocidad
correspondiente al valor inferior de la ventana.

[ 01.33 | y [ 01.34 |:No utilizados

: Indicador de zona de salto

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)

Este parametro esta Activo (1) cuando la referencia
seleccionada se sitiia dentro de una de las zonas de salto.
En tal caso, la velocidad motor no corresponde a la referencia
requerida.

01.36> y <01.37)> : Referencias analégicas 1y 2

Rango de ajuste :de 01.07 a 01.06 (01.10 =0)
+01.06 (01.10=1)

Las entradas analogicas asignadas a estos parametros son
automaticamente escaladas de manera que el 100,0% de la
entrada corresponda a la referencia maxima (01.06). Lo
mismo, el nivel de entrada 0 % correspondera a la referencia
minima 01.07 o 0 segin 01.10.
Modo unipolar (01.10 = 0)

Referencia A

01.06

01.07

0

>

%
Modo bipolar (01.10 = 1)
Referencia A
01.06 [---------> ‘
3|+ 100,0
1-100,0 %
T - -01.06

: Ajuste referencia

Rango de ajuste :+100,0 %

Un offset proporcional a la referencia seleccionada se puede
ahadir a esta referencia.

El coeficiente multiplicador esta determinado por la entrada
analbgica asignada a 01.38.

ref seleccionada x (01.38 + 100)
100

Ref. final =

[01.39 | y | 01.40 | : No utilizados

01.41> y <01.42 : Seleccion referencia mediante
entradas légicas
Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)
Utilizados para asignar las entradas logicas a la seleccion de
la referencia velocidad.

01.41 01.42

Referencia seleccionada

Entrada analogica 1

Referencias predeterminadas

0 0
1 0 Entrada analbgica 2
0 1
1 1

Referencia mediante la

[01.43 | y | 01.44 | : No utilizados

ELEROY@
SOMER 31



LEROY-SOMER |

MANUAL DE PUESTA EN MARCHA

3871 es - 09.2006 / d

POWERDRIVE

Variador de velocidad
MENUS Y SINOPTICOS EN MODO PROGRAMACION AVANZADA

a : Seleccién referencias predeter-

minadas mediante entradas légicas

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)

Utilizados para asignar las entradas logicas a la seleccion de
las referencias predeterminadas

01.45/01.46 | 01

" Referencia seleccionada |01.50

'S
~

Referencia predeterminada 1 (RP1)

Referencia predeterminada 2 (RP2

Referencia predeterminada 3 (RP3

Referencia predeterminada 4 (RP4

Referencia predeterminada 6 (RP6

Referencia predeterminada 7 (RP7

= o= O =0 =0
alalololalalolo

ON OO BAWN =

)
)
)
Referencia predeterminada 5 (RP5)
)
)
)

Referencia predeterminada 8 (RP8

: PAC (RAZ) ciclador

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Cuando este parametro pasa a Si (1), el ciclador de las
referencias predeterminadas es puesto de nuevo a 0. En este
caso la referencia se vuelve de nuevo RP1.

Se puede utilizar para controlar el inicio del ciclo mediante
entrada logica.

: Referencia seleccionada

Rango de ajuste :Por bornero (0), Entrada analog. 1 (1),
Entrada analog. 2 (2), Ref. predet. (3),
Consola (4)

Indica la referencia que ha sido seleccionada.

: Referencia predeterminada seleccionada

Rango de ajuste :Por bornero (0), de RP1 (1) a RP8 (8),
Indica la referencia predeterminada seleccionada.

: Ref. consola a la puesta bajo tension

Rango de ajuste :Puesta a 0 (0), Precedente (1), RP1 (2)
Ajuste de fabrica :Puesta a 0 (0)

Puesta a 0 (0): a la puesta en tension, la referencia
consola es puesta a cero.

Precedente (1): a la puesta en tension, la referencia consola
toma el valor que tenia antes de la puesta fuera de tension.

RP1 (2):a la puesta en tension, la referencia consola toma el
valor de la referencia predeterminada 1 (01.21).

[01.52 ] a [ 01.59 |: No utilizados

: Referencia antes offset

Rango de ajuste :+ 01.06
Indica el valor de la referencia seleccionada antes del offset.

[01.61] a [ 01.68 |: No utilizados

: Numero de referencias en ciclo

Rango de ajuste :de1a8

Ajuste de fabrica :8

Permite  programar el numero de
predeterminadas incorporadas en el ciclador.
Por ejemplo, si 01.69 = 3, el ciclador efectuara un ciclo RP1
--> RP2 --> RP3 --> RP1...

referencias

01.70 | : Tiempo entre referencias

Rango de ajuste :Igual (0) o Diferente (1)

Ajuste de fabrica :lgual (0)

Igual (0): el tiempo entre cada referencia predeterminada
es el mismo para todas las referencias.

Diferente (1): el tiempo entre cada referencia
predeterminada es distinto.

: Tiempo entre RP1y RP2

Rango de ajuste :de 0 a 9999s

Ajuste de fabrica :0

Si 01.70 esta programado en 1, permite ajustar el tiempo del
ciclo RP1 --> RP2.

: Tiempo entre RP2 y RP3

Rango de ajuste :de 0 a 9999s

Ajuste de fabrica :0

Si 01.70 esta programado en 1, permite ajustar el tiempo del
ciclo RP2 --> RP3.

: Tiempo entre RP3 y RP4

Rango de ajuste :de 0 a 9999s

Ajuste de fabrica :0

Si 01.70 esta programado en 1, permite ajustar el tiempo del
ciclo RP3 --> RP4.

: Tiempo entre RP4 y RP5

Rango de ajuste :de 0 a 9999s

Ajuste de fabrica :0

Si 01.70 esta programado en 1, permite ajustar el tiempo del
ciclo RP4 --> RP5.

: Tiempo entre RP5 y RP6

Rango de ajuste :de 0 a 9999s

Ajuste de fabrica :0

Si 01.70 esta programado en 1, permite ajustar el tiempo del
ciclo RP5 --> RP6.

: Tiempo entre RP6 y RP7

Rango de ajuste :de 0 a 9999s

Ajuste de fabrica :0

Si 01.70 esta programado en 1, permite ajustar el tiempo del
ciclo RP6 --> RP7.

: Tiempo entre RP7 y RP8

Rango de ajuste :de 0 a 9999s

Ajuste de fabrica :0

Si 01.70 esta programado en 1, permite ajustar el tiempo del
ciclo RP7 --> RP8.

: Tiempo de vuelta a RP1

Rango de ajuste :de 0 a 9999s

Ajuste de fabrica :0

Permite ajustar el tiempo entre la Ultima referencia del ciclo y
la referencia RP1.
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5.3 - Menu 2: Rampas
5.3.1 - Sinopticos Menu 2

* Rampas de aceleracion

Salida convertidor
binario/decimal

Seleccion rampa —
aceleracion 02.10
Ref. predeterminada

seleccionada 1a 8o

Aceleracién 2

Aceleraciéon 3

3
Aceleraciéon 4 |02.14

5
Aceleraciéon 5 | 02.15 O

6 O
Aceleracién 6 [02.16 7

Aceleracion 7

Rampa aceleracion
8 por impulsos o
Seleccién marcha

02.19 por impulsos

10

Aceleracion 8 |02.18

Simple-rampa
Referencia 1
] ;

antes rampa

Marcha
Men 1 ‘ AD
%

Marcha
AT

A\

\4

Validacion . Validacién .
rampas especiales 0252 =062 rampas especiales 0252] =163

0
Redondeo 4
rampa S ;o
o
Tipo de
rrfmpa
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* Rampas de deceleracion

Salida convertidor
binario/decimal

Seleccion rampa
deceleracion 02.20
Ref. predeterminada
seleccionada 1a8

——O0

Deceleracion 1

Deceleracion 2
Deceleracion 3 | 02.23

Deceleracion 4 | 02.24 30
4

O

Deceleracion 5 | 02.25 5 O
6 O
Deceleracién 6 | 02.26 7

Deceleraciéon 7 | 02.27

Deceleracién 8

Aceleracion
marcha por
impulsos

A

Marcha
AD

Marcha
AT Y

:

Validacién

rampas especiales 0252] =00

Validacién _ o4
rampas especiales 0252 =203

Bloqueo integracién rampa

02.04 | Modo de deceleracién

02.08 | Umbral tensién bus CC

= =

Referencia
después rampas

Menu 4
Lazode =
intensidad

Menu 3

By-pass rampas

Condicion

bloqueo
rampa

©»
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5.3.2 - Explicacion parametros del menu 2

: Referencia después rampas

Rango de ajuste :+si01.10=0y 02.02 =0: 0 a 01.06,
+si01.10=0y 02.02 =1: 01.07 a
01.06,
+si01.10=1:+ 01.06
Medicion de la consigna después de las rampas. Utilizado
para el diagnostico.

: By-pass rampas ([m))
Rango de ajuste :No (0) o Si (1)
Ajuste de fabrica :No (0)

No (0): rampas activas.

Si (1): rampas cortocircuitadas.

: Bloque integracién rampa
Rango de ajuste :No (0) o Si (1)
Ajuste de fabrica :No (0)

No (0): rampa desbloqueada.

Si (1): la rampa esta bloqueada y la aceleracion (o la
deceleracion) esta pues interrumpida.

ATENCION:
El bloqueo de la integracion de la rampa no es posible en
una orden de parada.

: Modo de deceleracién

Rango de ajuste :Rampa fija (0), Rampa auto (1), Rampa
auto + (2), Rampa fija + (3)

Ajuste de fabrica :Rampa auto (1)

Rampa fija (0):rampa de deceleracion impuesta. Si la rampa
de deceleracion programada es demasiado rapida para la
inercia de la carga, la tension del bus de continua supera su
valor maximo (fijado en 02.08) y el variador da un fallo de
sobretension bus CC.

ATENCION:

Seleccionar el modo 02.04 = Rampa fija (0) al utilizar una
resistencia de frenado.

Rampa auto (1): rampa de deceleracion estandar con
aumento automatico del tiempo de rampa para evitar la
puesta en fallo por sobretension del bus CC del variador
(umbral fijado en 02.08.

Rampa auto + (2): el variador permite aumentar la tension
del motor hasta 1,2 veces la tension nominal programada en
05.09 (tension nominal del motor), para evitar alcanzar el
umbral de tension maxima del bus CC (umbral fijado en
02.08). Pero si esto no fuera suficiente, el tiempo de la
rampa de deceleracion estandar se alargara, para evitar la
puesta en defecto por sobretension del bus CC del variador.
Para la misma energia, el modo 2 permite una deceleracion
mas rapida que el modo 1.

Rampa fija + (3): igual que modo 2, pero la rampa esta im-
puesta. Si la rampa programada es demasiado rapida, el va-
riador se pone en fallo bus CC.

ATENCION:

En modo 2 y 3, el motor debe poder soportar las pérdidas
suplementarias debidas al aumento de la tension en sus
bornas.

: No utilizado

: Tipo de rampa

Rango de ajuste :Lineal (0) 0 En S (1)
Ajuste de fabrica :Lineal (0)

Lineal (0): la rampa es lineal.

En S (1): un redondeo (definido en 02.07) al inicio y fin de
rampa evita la oscilacion de las cargas.

ATENCION:
La rampa en S estd desactivada con deceleraciones
controladas (02.04 = Rampa auto (1) o Rampa auto + (2)).

02.07 | : Redondeo rampa S

Rango de ajuste :de2a 10

Ajuste de fabrica :10

Este parametro permite modificar la curva de la rampa en un
mismo valor al inicio y al final de la rampa.

El valor 4 representa un tiempo de redondeo del 25 % de la
rampa total y 10 un tiempo de redondeo del 10 %.

: Umbral tension bus corriente continua
Rango de ajuste :de 0 a 800V

Ajuste de fabrica :Eur: 690V, USA : 750V

Este umbral se utiliza cuando el variador esta configurado en
modo de deceleracion standard (02.04 = Rampa auto (1) o
Rampa auto + (2)).

Si este umbral es demasiado bajo, la maquina se parara en
rueda libre. Si este umbral es demasiado alto y no hay
resistencias conectadas, el variador se disparara por
sobretension bus corriente continua (fallo " OU ").

El valor minimo de este parametro debe ser 50V mayor que
la tension del bus corriente continua conseguida con la ten-
sion de red maxima. (U bus = U red x v2).

: No utilizado
: Seleccion rampa aceleracion

Rango de ajuste :Por bornero (0), Acel n°1 (1) a
Acel n°8 (8), Adaptado a RP (9)
Ajuste de fabrica :Acel n°1 (1)
Este parametro sirve para seleccionar la rampa de
aceleracion como sigue:

Por bornero (0): seleccion de la rampa de aceleracion por
entrada logica. La seleccion de la rampa se efecta con el
convertidor binario/decimal del meni 9 (09.32).

Acel n°1 (1): rampa de aceleracion 1
Acel n°2 (2): rampa de aceleracion 2
Acel n°3 (3): rampa de aceleracion 3
Acel n°4 (4): rampa de aceleracion 4
Acel n°5 (5): rampa de aceleracion 5
Acel n°6 (6): rampa de aceleracion 6
Acel n°7 (7): rampa de aceleracion 7
Acel n°8 (8): rampa de aceleracion 8

Adaptado a RP (9): la rampa es asociada automaticamente
a la velocidad predeterminada correspondiente.
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[02.11 ] a | 02.18 | : Rampas aceleracion de 1 a 8
Rango de ajuste :de 0,1 a 3200,0s/1000 min~! *

Ajuste de fabrica :20,0s/1000 min"’

Ajuste del tiempo para acelerar de 0 a 1000 min" *.

t(s) x 1000 min-'
2.11 2 02.18 = (&) x1000min -,
02.11202.18 = = > "N1T) min-

N (min)
1000 f-===--mmssrrnmmmennee g '

N ,

N feeeess .

o)

| Valor de 02.11 2 02.18 |
02.11: aceleracion 1 (rampa principal en ajuste fabrica)

[ 02.21 | a | 02.28 | : Rampas deceleracion de 1 a 8
Rango de ajuste :de 0,1 a 3200,0s/1000 min™! *
Ajuste de fabrica :20,0s/1000 min™’

Ajuste del tiempo para decelerar de 1000 min' *ao0.

-
02.21 2 02.28 = [(8) X 1000 min"
(N2 - N1) min"

N (min)
1000

N2

N1

0,

| Valor de 02.21 2 02.28 |

02.12:
02.13:
02.14:
02.15:
02.16:
02.17:
02.18:

aceleracion 2
aceleracion 3
aceleracion 4
aceleracion 5
aceleracion 6
aceleracion 7
aceleracion 8

02.21:
02.22:
02.23:
02.24:
02.25:
02.26:
02.27:
: deceleracion 8

02.28

deceleracion 1 (rampa principal en ajuste fabrica)

deceleracion 2
deceleracion 3
deceleracion 4
deceleracion 5
deceleracion 6
deceleracion 7

: Rampa aceleracion por impulsos

Rango de ajuste :0,1 a 3200,0s/1000 min! *
Ajuste de fabrica :0,2s/1000 min™

Ajuste del tiempo para acelerar de 0 a 1000 min" *.
t(s) x 1000 min™" |

0219 = “(N2 - N1) min™
N (min)
1000 frnmmmmmmmmmmmmemmmeenmees ;
-3 S .
N1 fossss .
0 3 ‘ T ! t(s)
'Valor 02.19 '

: Seleccion rampa deceleracién

Rango de ajuste :Por bornero (0), Decel n°1 (1) a
Decel n°8 (8), Adaptado a RP (9)

Ajuste de fabrica :Decel n°1 (1)

Este parametro sirve para seleccionar la rampa de

deceleracion como sigue:

Por bornero (0) : seleccion de la rampa de deceleracion por
entrada logica. La seleccion de la rampa se efecta con el

convertidor binario/decimal del meni 9 (09.32).
Decel n°1 (1): rampa de deceleracion 1

Decel n°2 (2): rampa de deceleracion 2

Decel n°3 (3): rampa de deceleracion 3

: Rampa deceleracién por impulsos

Rango de ajuste :de 0,1 a 3200,0s/1000 min! *
Ajuste de fabrica :0,2s/1000 min™!
Ajuste del tiempo para decelerar de 1000 min'*a0

t(s) x 1000 min-'
(N2 - N1) min-

N (min')
1000

02.29 =

N2

N1

'Valor 02.29 '

[ 02.30 | a | 02.50 |: No utilizados

: Condicion bloqueo rampa
Rango de ajuste :SIEMPRE (0) 0 > Vi (1)
Ajuste de fabrica :SIEMPRE (0)

SIEMPRE (0): cuando 02.03 = Si (1), la rampa esta

siempre bloqueada.

>Vuin (1): cuando 02.03 = Si (1), la rampa esta
desbloqueada entre 0 y V min (01.07).

Decel n°4 (4):
Decel n°5 (5):
Decel n°6 (6):
Decel n°7 (7):
Decel n°8 (8):

Adaptado a RP (9): la rampa es asociada automaticamente

rampa de deceleracion 4
rampa de deceleracion 5
rampa de deceleracion 6
rampa de deceleracion 7
rampa de deceleracion 8

a la velocidad predeterminada correspondiente.

* Nota : La velocidad de referencia se puede modificar de
1000 a 100 min! al parametro 02.56. Este parametro
permite de multiplicar por 10 los tiempos de aceleracion y de
deceleracion.
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: Validacion rampas especiales
Rango de ajuste :NO VALIDADAS (0), 2 Acel. (1),

2 Decel. (2), 2 Ac. Decel. (3)
Ajuste de fabrica :NO VALIDADAS (0)

NO VALIDADAS (0): dobles rampas no validadas.

2 Acel. (1): dobles rampas a la aceleracion. De 0 a la
velocidad definida en 02.53, la rampa de aceleracion
utilizada es la definida por 02.11 a 02.19. Mas alla de
02.53, la rampa de aceleracion utilizada es la definida en
02.54.

2 Decel. (2): dobles rampas a la deceleracion. El variador
decelera hasta la velocidad definida en 02.53 con la rampa
de deceleracion definida por 02.55, luego decelera hasta 0
con la rampa definida por 02.21 a 02.28.

2 Ac. Decel. (3): dobles rampas a la aceleracion y a la
deceleracion. El variador acelera o decelera hasta la
velocidad definida en 02.53, las rampas de aceleracion y de
deceleracion utilizadas son las definidas respectivamente por
02.11 2 02.19 y 02.21 a2 02.29. Mas alla de 02.53, las
rampas de aceleracion y de deceleracion son las definidas
respectivamente por 02.54 y 02.55.

: Umbral de velocidad de aceleracion y/o de

deceleracion
Rango de ajuste :de 0 a 30000 min™"!
Ajuste de fabrica :0
Véase explicacion en 02.52

: Rampa de aceleracién a velocidad alta

Rango de ajuste :de 0,1 a 3200,0 s/1000 min’T *
Ajuste de fabrica :20 s/1000 min™
Véase explicacion en 02.52.

: Rampa de deceleracion a velocidad alta

Rango de ajuste :de 0,1 a 3200,0 s/1000 min’! *
Ajuste de fabrica :20 s/1000 min™!
Véase explicacion en 02.52.

: Velocidad de referencia por la aceleracion y

la deceleracion
Rango de ajuste :1000 min™! (0), 100 min™! (1)
Ajuste de fabrica :1000 min™! (0)

* Nota : La velocidad de referencia se puede modificar de
1000 a 100 min! al parametro 02.56. Este parametro
permite de multiplicar por 10 los tiempos de aceleracion y de
deceleracion.
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5.4 - Menu 3: Umbrales de velocidad - Opcion encoder
5.4.1 - Sinépticos Menu 3
5.4.1.1 - Version base
Frecuencia flujo remanente
Frecuencia
motor
==Menu2 == ==Meni5=m=
Control
Velocidad motor
motor e
Umbral velocidad nula ! Velocidad o " ;
e s
Limite minimo Velocidad
minima
i 10.04
Limite Umbral
minimo  alarma Vmin : Alarma :
[01.07] + [03.51 l—l_ i Vmin i
Limite Umbral 5
maximo  alarma Vmax A\\}arma
[o1.06] - [0352 i mex i
'—|_+ : .
) : 10.52 ;
Limite maximo ! Velocidad
i maxima
) Umbral :
Consigna gfgrencia alcanzada
: Umbral bajo
i i ventana alcanjzada
- Consignai
2 R 10.05 |_> alcanzadai
. Umbral I @
Consigna referencia alcanzada o
i Umbral alto
+ : ventana alcanzada’—>
2 A‘ : 10.07
L 5

Entrada impulsos

Fuente Valor 100 %

i referencia impulsos Destino
DUISeS 03.43 referencia impulsos
. -03.46
03.61 Frecuencia Referencia -
.entrzlada entrada  Escala :
impulsos impulsos  entrada

frecuencia

100 %
Conversién
frecuencia
0
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5.4.1.2 - Con opcion encoder
Opcion retorno encoder

| Referencia Referencia Error Salida regulacién
después rampas velocidad final velocidad p |03.10 de velocidad

Umbral velocidad nula Meni 10 Velocidad

|

| :

| Dlost2]l .. { Gan. lazo de velocidad | """""""""""""""""""" : |
|

nula
03.05 \ i l
| Validacién entrada : 10.03> ! |
. suplementaria /: Velocidad ' L
- : elocida :
I VR 03.23 Velocidad minima : minima '
' 19 0 01.07 X
| Entrada ﬁ Velocidal : a
* suplementaria [03-22 motor \03.02 L
[ 4 .
Limite Umbral alarma ' l
| minimo Vmin H Vmin . |
: Tino [01.07] + [03.51}— : X
| de sensor : '
| 03.38 |
' Limite Umbral alarma Alarma L
! NUmero de maximo Vmax Vmax a
| puntos por vuelta [01.06] - [03.52]— |
| 03.34 ; L
- Velocidad :
Limite maximo . maxima . l
| Desfase 07.06 . : |
' 03.25 : .
| .
; . * : |
| Filtro Consi Umbral : : |
. 03.42 onsigna ref. alcanzada 5 P
+ Umbral bajo .
! . |Los.08 1 ventana alcanzada |
| i A
' - 2 : e
| Posicion : Consigna |
. . Umbral alcanzadai .
| Consigna ref. alcanzada ' '
' Umbral alto s
| ‘ + L0306 ventana alcanzada '
| ' |
| 2 1
| 1
l.____________________________________;'::'::'::':';':';':';':":_l
Entrada impulsos Velocidad

Destino
Entrada +100 % referencia impulsos
dada 03.46
por encoder .
-100 % Referencia

Fuenre entrada

: Valor 100 % entrada  Escala |
impulsos referencia |03.43 impulsos entrada :
03.61 Frecuencia impulsos 1 frecuencia

‘entrada
impulsos

— 100 %
Conversion
frecuencia

)

°

Seleccion
referencia
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On opcion retorno encoder (sigue)

03.13 | Ganancia proporcional velocidad Kp2

03.14| Ganancia integral velocidad Ki2
03.15[ Ganancia derivada velocidad Kd2
03.16 | Selecciéon ganancias velocidad
03.17| Modo ganancias velocidad

03.18 | Inercia total

03.20| Banda pasante

03.21| Factor amortiguacion

Frecuencia remanente

O
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5.4.2 - Explicacion parametros del menu 3

Se tiene acceso a los parametros marcados con el simbolo
[m) solo con una opcidn retorno encoder.

: Referencia velocidad final ([m))

Rango de ajuste :+ 2 x 01.06 min""
Representa la suma de la referencia después de rampa y de
la entrada suplementaria velocidad si esta validada.

: Velocidad motor

Rango de ajuste :+ 2 x 01.06 min""
Velocidad real sacada del encoder.

: fallo velocidad ([E))

Rango de ajuste :+ 2 x 01.06 min"
Diferencia entre la referencia velocidad final y el retorno
velocidad.

: Salida ajuste de velocidad ([E))

Rango de ajuste :+300,0 %
La salida del lazo de velocidad produce una consigna de par
destinada a procesar el valor de la intensidad activa.

: Umbral velocidad nula

Rango de ajuste :de 0 a 500 min™’!

Ajuste de fabrica :30 min"

Si la velocidad motor 05.04 ([)) o0 03.02 ([m) ) es menor o
igual que el nivel definido por este parametro, la alarma
velocidad nula 10.03 estara en 1, sino estara en 0.

: Umbral referencia alcanzado

Rango de ajuste :de 0 a 500 min™’!

Ajuste de fabrica :30 min"

Determina la ventana en la cual la alarma 10.06 " Consigna
alcanzada " es activada.

10.06 esta en 1 cuando la referencia después de rampa es
igual que la consigna + (03.06/2).

[ 03.07 | a [ 03.09 |: No utilizados

: Ganancia proporcional velocidad Kp1 ([=))
Rango de ajuste :de 0 a 32000

Ajuste de fabrica :200

Ajusta la estabilidad de la velocidad ante variaciones brutales
de la referencia.

Aumentar la ganancia proporcional hasta conseguir
vibraciones en el motor, luego reducir el valor del 20 al 30%,
comprobando la aceptable estabilidad del motor ante
variaciones brutales de velocidad, con y sin carga.

: Ganancia integral velocidad Ki1 ([m))

Rango de ajuste :de 0 a 32000

Ajuste de fabrica :100

Ajusta la estabilidad de la velocidad motor ante un impacto de
carga.

Aumentar la ganancia integral para conseguir la misma
velocidad tanto en carga como sin, ante un impacto de carga.

: Ganancia derivada velocidad Kd1 ([m))

Rango de ajuste :de 0 a 32000

Ajuste de fabrica :0

Ajusta la estabilidad de la velocidad motor ante variaciones
brutales de la referencia o desconexiones de la carga.
Reduce los embalamientos (overshoot).

En general, dejar el ajuste a 0.

Funcion no disponible en la versidn actual.

: Ganancia proporcional velocidad Kp2
([=))
Rango de ajuste :de 0 a 32000
Ajuste de fabrica :200
Ajusta la estabilidad de la velocidad ante variaciones brutales
de la referencia.
El variador tiene en cuenta Kp1 (03.10) o Kp2 (03.13)
segun el valor de 03.16.

: Ganancia integral velocidad Ki2 ([m) )

Rango de ajuste :de 0 a 32000

Ajuste de fabrica :100

Ajusta la estabilidad de la velocidad motor ante un impacto de
carga.

El variador tiene en cuenta Ki1 (03.11) o Ki2 (03.14) segin
el valor de 03.16.1

: Ganancia derivada velocidad Kd2 ([=m))

Rango de ajuste :de 0 a 32000

Ajuste de fabrica :0

Ajusta la estabilidad de la velocidad motor ante variaciones
brutales de la referencia o desconexiones de la carga.

El variador tiene en cuenta Kd1 (03.12) o Kd2 (03.15)
segun el valor de 03.16.

Funcién no disponible en la versién actual.

: Eleccién ganancias velocidad ([m))

Rango de ajuste :Gan No1 (0) o Gan No2 (1)

Ajuste de fabrica :Gan No1 (0)

Se puede modificar este parametro cuando el variador esta
blogqueado o desbloqueado.

Gan No1 (0): seleccidon de las ganancias Kp1 (03.10), Ki1
(03.11) y Kd1 (03.12).

Gan No2 (1): seleccion de las ganancias Kp2 (03.13), Ki2
(03.14) y Kd2 (03.15).

03.17 | : Modo ganancias velocidad ([m))

Rango de ajuste :Utilizador (0), AUTO (1), Gan x16 (2)
Ajuste de fabrica :Utilizador (0)

Utilizador (0): el lazo de velocidad funciona con las
ganancias indicadas por el usuario.

AUTO (1): el lazo de velocidad funciona con las ganancias
calculadas a partir de la inercia total indicada en 03.18, de
la banda pasante indicada en 03.20 y del factor de
amortiguacion indicado en 03.21.

Gan x16 (2): para las aplicaciones con una inercia muy fuerte
para las cuales se necesita una ganancia proporcional muy
alta, este modo multiplica por 16 la ganancia proporcional
programada en 03.10 6 03.13.

Funcion no disponible en la versién actual.
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: Inercia total ([E))

Rango de ajuste :0,001 a 32,000 Kkgm?

Ajuste de fabrica :0,001 Kkgm?

Corresponde a la inercia total referida al motor (inercia motor
+ inercia carga).

Este parametro sirve para el céalculo automatico de las ga-
nancias (véase 03.17), y para proporcionar una correccion
de par durante la aceleracion si es necesario.

: No utilizado
: Banda pasante ([E))

Rango de ajuste :de 0,1 a 255,0 H

Ajuste de fabrica :10,0 Hz

Permite ajustar la banda pasante tomada en consideracion
para el calculo automatico de las ganancias (véase 03.17).

: Factor amortiguacion ([=))

Rango de ajuste :de0a 10,0

Ajuste de fabrica :1,0

Permite ajustar el factor de amortiguacion para el calculo
automatico de las ganancias (véase 03.17).

: Entrada suplementaria ([m))

Rango de ajuste :de 0 a 01.06 min’'

Ajuste de fabrica :0

Esta entrada suplementaria es una referencia adicional no
afectada por las rampas.

Funcion no disponible en la version actual.

: Validacion entrada suplementaria ([=))
Rango de ajuste :Dévalidée (0) ou Validée (1)

Ajuste de fabrica :Dévalidée (0)

Permet d'ajouter a la référence principale une référence vi-
tesse non rampée.

Fonction non disponible dans la version actuelle.

: No utilizado
: Desfase encoder ([E))

Rango de ajuste :de 0 a 359,9°
Ajuste de fabrica :0
Indica el resultado del test de desfase (véase 05.12). Es
memorizado a la puesta fuera de tension y no sera modifica-
do automaticamente que después de un nuevo test de desfa-
se.

¢ El desfase, si es conocido, se puede poner ma-
A nualmente. Cualquier valor erréneo puede conlle-
var la rotacion del motor en la direccion equivocada o la
puesta en fallo del variador.

[ 03.26 | a [ 03.28 |: No utilizados

: Posicion encoder ([E))

Rango de ajuste :de 0 a 16383
Indica la posicion del encoder con relacion al punto en el cual
estaba a la puesta bajo tension.

[ 03.30 | a [ 03.33 |: No utilizados

: Nimero de puntos por vuelta encoder

Rango de ajuste :de 0 a 32000 puntos

Ajuste de fabrica :1024 puntos

Permite configurar el nUmero de puntos por vuelta encoder.
Sirve para convertir la entrada encoder en velocidad.

[ 03.35 ] a | 03.37 | : No utilizados

: Tipo de sensor

Rango de ajuste :INCREMENTAL (0), Increm. FD (1),
Increm. AV/AR (2), Increm.UVW (3),
EFECTO HALL (4),
NINGUN MODO de 1 a5 (de 5a9),
RESOLVER (10)

Ajuste de fabrica :INCREMENTAL (0) si 11.31 =de 0a?2
(Lazo ABIERTO o L.C. Vector)
EFECTO HALL (4) si11.31 =3 (SERVO)

INCREMENTAL (0): encoder en cuadratura

ncrem. FD (1) : encoder incremental con salida Frecuencia/
Direccion.

Increm. AD/AT (2) : encoder incremental con salidas AD/AT.
Increm.UVW (3) :encoder increm. con vias de conmutacion.
EFECTO HALL (4):sensor 6 puntos por pareja de polos.
NINGUN MODO 1 (5): posicion estimada (modo 1).
NINGUN MODO 2 (6): posicion estimada (modo 2).
NINGUN MODO 3 (7): posicion estimada (modo 3).
NINGUN MODO 4 (8): posicion estimada (modo 4).
NINGUN MODO 5 (9): posicion estimada (modo 5).
RESOLVER (10): resolver.

ATENCION :

Es necesaria la opcion PX-encoder para la gestion de los
encoder incrementales con o sin vias de conmutacion
(03.38 = de 0 a 3) y la gestion de los captadores con
efecto Hall (03.38 = 4). La opcidon necesaria para la
gestion del resolver (03.38 = 10) auin no esta disponible.

[ 03.39 | a | 03.41 | : No utilizados

: Filtro encoder ([E))

Rango de ajuste :de0Oa 10

Ajuste de fabrica :0

Este parametro permite introducir un filtro de medio moévil en
el retorno de velocidad encoder, de manera que:

constante de tiempo = 203:42 g

Esto es de particular utilidad para atenuar la demanda de
intensidad cuando la carga tiene una fuerte inercia y se
necesita una ganancia importante en el lazo de velocidad. Si
el filtro no esta validado en estas condiciones, es posible que
la salida del lazo de velocidad cambie constantemente desde
una limitacion de intensidad a otra, bloqueando la funcion
integral del lazo de velocidad.

El filtro esta inactivo si 03.42 = 0.

: Valor 100 % referencia impulsos

Rango de ajuste :de 0 a 32000

Ajuste de fabrica :5000

Ajusta la frecuencia de la entrada que debe corresponder al
100 % del valor numérico de destino.

: Escala entrada frecuencia

Rango de ajuste :de 0 a 2,0000

Ajuste de fabrica :1,0000

Permite escalar la referencia numérica que se debe convertir
en impulsos.
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: Referencia entrada impulsos

Rango de ajuste :0al 100 % ([@)) ; + 100 % ([=D)
Indica el valor de la referencia numérica fruto de la
conversion de la sehal impulsos.

: Destino referencia impulsos

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Permite seleccionar el destino de la referencia numeérica fruto
de la conversion de la sehal impulsos. Se pueden programar
sblo los parametros de tipo " no bit ". Si se selecciona un
parametro no adecuado, 03.46 se pondra a 0.

[ 03.47 | a [ 03.50 |: No utilizados

: Umbral alarma Vmin

Rango de ajuste :de 0 a 500 min™’!

Ajuste de fabrica :90 min

Activa una alarma 10.51 cuando la velocidad del motor es
tal que:

- (05.04) < Vmin (01.07 0 21.02) + 03.51 en lazo abierto,
- (03.02) < Vmin (01.07 0 21.02) + 03.51 en lazo cerrado.

: Umbral alarma Vmax

Rango de ajuste :de 0 a 500 min""

Ajuste de fabrica :90 min™’

Activa una alarma 10.52 cuando la velocidad del motor es
tal que:

- (05.04) > Vmax (01.06 0 21.01) - 03.52 en lazo abierto,
- (03.02) > Vmax (01.06 0 21.01) - 03.52 en lazo cerrado

[ 03.53 | a | 03.60 | : No utilizados

: Fuente entrada impulsos

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Permite seleccionar la fuente de los impulsos. Se pueden
programar sélo los parametros de tipo " bit ". Si se selecciona
un parametro no adecuado, 03.61 se pondra a 0.

Nota: Utilizar solo las entradas DIO1, DIO2 y DIO3 como
fuente de la entrada impulsos. La frecuencia maxima en
entrada debe ser de 500 Hz. Si la frecuencia en entrada
supera 500 Hz, utilizar una opcion retorno encoder y
programar 03.67 como Entr. encoder (1).

: Frecuencia entrada impulsos

Rango de ajuste :de 0 a 5000 Hz

Frecuencia de la entrada impulsos que sera convertida en
referencia numérica.

Ejemplo de aplicacion:

Unos impulsos procedentes de un sensor inductivo
conectado con una entrada logica son convertidos en una
referencia que es asignada a la referencia velocidad.

[ 03.63 | a | 03.66 |:No utilizados

03.67 | : Seleccidn referencia ([m))

Rango de ajuste :Entrada frec. (0) o Entr. encoder (1)
Ajuste de fabrica :Entrada frec. (0)

Entrada frec. (0): una referencia analdgica es generada a
partir de una senal de frecuencia.

Entr. encoder (1): la sehal encoder es utilizada para generar
una referencia analbgica (ej.: referencia velocidad).

[ 03.68 | a | 03.89 |: No utilizados

: Frecuencia remanente

Rango de ajuste :+ 1000 Hz

Indica la frecuencia de la tension remanente presente en las
bornas del motor cuando el variador esta bloqueado. Este
parametro es puesto a cero cuando se bloquea el variador.
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5.5 - Menu 4: Lazo de intensidad - Ajuste de par

5.5.1 - Sindptico del menu 4

5.5.1.1 - Control en lazo abierto

Umbral tensién bus CC | 02.08
Vigilancia
tension bus —

CcC
Tensién bus CC
Modo de

regulacién del par

] :

Referencia despuésaprés

rampas : —o !
. I\_/Ie_nE 2 Cartografia : 0 /C
motor :
Escalado :
intensidad :
maxima Limitacién |

activa

Consigna de :
. intensidad activa (%) .
Referencia ' 0

Conversién Control intensidad : |
04.08 par intens. . . 1 ‘0—{

o [04.13 Ganancia proporcional o
04.14 | Ganancia integral

Escalado
intensidad maxima

Nivel carga
»<04.20 variador

| activa | total .
Intensidad motor

total (A)

Intensidad
activa
(%)

Intensidad 04.01
magnetizante (%)

Intensidad
limite <04.18

/A
\V)

| reactival

Temporizacién par
arranque respecto a par
permanente

Integracién sobrecarga
motor (%)

Limite de intens.
simétrica (%) 04.07
o—] Limitacion de
Limite transitorio intensidad
intens. motor (%) 04.05 activa

Limite intens.
generador (%) -04-06
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5.5.1.2 - Control en lazo cerrado

Temporizacién par
arranque respecto a couple

permanente
04.51 |---
Limite de intens.
simétrica(%) 04.07 ¢
Y limitacion
Limite transitorio ° dela
intens. motor (%) 04.05 O |nten§|dad
activa
Limite intens.
generador (%) -04-06
Intensidad
limite  \04-18
Salida Modo de
lazo  regulaciéon
velocidad de par
Mend 3 /\ 04.11 Filtro
mmmm 03.04 ' lazo intensidad
Escalado \/ 04.12
intensidad :
maxima : .
. ) Consigna
+  Consigna de intens.
de par activa (%) Filtro Control intensidad
Conversion G i
o+ anancia
. par t—= 04.13 proporcional =
intensidad . |[04.14 | Ganancia integral
A
L m Limite
%?ljggt(: :joe? maximo Consigna +
ar L. interna
-(;) 210 Umbral gzgsgg 02.08 | reactiva
T Vigilancia
Offset de tension bus |—|
par . L :
04.09 _10 : Tension DC Intensidad
: : bus CC reactiva (%)
. {/O-
Nivel carga Escalado Intensidad . Intensidad total
variador intens. maxima  activa lactiva 1 total
| react.
Integracién sobrecarga
motor (%)
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5.5.2 - Explicacion parametros del menu 4

: Intensidad motor total

&

Rango de ajuste: 0.0 con intensidad max. variador (A)
Lectura de la intensidad eficaz en cada fase de salida del
variador.

Es el resultado de la suma vectorial de la intensidad reactiva
y de la intensidad activa.

Nota : Corriente max var = 2,22 x 11.32.

: Corriente activa del motor

4

Rango de ajuste :+ intensidad max. variador

Lectura de la intensidad activa proporcionada por el variador.
La intensidad activa da una imagen muy exacta del par motor
entre 10 Hz y 50 Hz.

Un valor negativo indica un funcionamiento como generador
con carga accionadora mientras que un valor positivo indica
un funcionamiento como motor.

: Consigna de par

®

Rango de ajuste :+999,9 % (porcentaje del par

nominal motor)
Valor de la consigna de par requerida al motor indicado en %
del par nominal motor.

04.04> : Consigna de intensidad activa

®

Rango de ajuste :+ limite de intensidad activa motor

(% In act. motor)
La referencia intensidad es el resultado de la conversion en
intensidad activa de la referencia par 04.04.
04.04 = 04.03, cuando el limite de intensidad variador no
es alcanzado y cuando el motor no esta en la zona de
deflujado.

:Limite transitorio de intensidad motor

Rango de ajuste :0 a 300,0 % (% In act. motor)

Ajuste de fabrica :110%

Permite fijar la limitacion de la intensidad maxima de
arranque autorizada en modo motor por una duracion
maxima determinada por 04.51.

04.06 | :Limite intensidad generador

Rango de ajuste :0 a 300,0 % (% In act. motor)

Ajuste de fabrica :110 %

Permite fijar la limitacion de la intensidad maxima
permanente autorizada en modo generador.

04.07 | : Limite de intensidad simétrica

Rango de ajuste :0 a +300,0 % (% In act. motor)
Ajuste de fabrica :150%

Permite fijar la limitacion de la intensidad maxima
permanente autorizada en modo motor.

04.08 | : Referencia par

Rango de ajuste :+ 300,0 % (% In act. motor)

Ajuste de fabrica :0

Referencia par principal cuando el variador esta configurado
en ajuste de par.

Dar una referencia positiva para que el par sea aplicado en
sentido horario y al contrario, una referencia negativa para
que el par sea aplicado en sentido antihorario.

El valor maximo de 04.08 lo determina 04.24.

04.09 | : Offset de par

Rango de ajuste : +150,0 %
Ajuste de fabrica :0 %

: Seleccion offset de par

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

No (0): la referencia de par es igual que el parametro
04.08.

Si (1): la referencia de par es igual que el parametro 04.08
sumado al valor de offset de par 04.09.

: Modo de ajuste del par

Rango de ajuste :VELOCIDAD (0), DIRECTO Par (1),
Ctrl PAR (2)
Ajuste de fabrica :VELOCIDAD (0)
[E):
VELOCIDAD (0): control en velocidad con limitacion de
intensidad mediante el parametro 04.07.

DIRECTO Par (1): control en par. La referencia velocidad no
estd mas activa y la referencia par puede estar dada por la
referencia analdbgica 2 (si estd programada sobre la
referencia par, parametro 04.08). La frecuencia de salida
estéa ajustada de manera que la intensidad activa medida por
el variador sea igual que la referencia.

VELOCIDAD (0): control en velocidad con limitacion de
intensidad por el parametro 04.07.

DIRECTO Par (1): control directo de par. El par motor esta
ajustado al valor de 04.08 (04.08 + 04.09 si 04.10 vale
Si).

El valor de la velocidad motor depende entonces de la
caracteristica de par resistente de la aplicacion.

Ctrl PAR (2): control de par con proteccion de
sobrevelocidad mediante el parametro 01.06.

¢ En control de par (04.11 = 1), y si el par se vuelve
A nulo, el variador acelera la maquina hasta la
velocidad maxima de 01.06 + 30 %. Es pues obligatorio
comprobar que el parametro 01.06, que limita la vel.
maxima, esté ajustado de manera que se garantice la
seguridad de los bienes y de las personas.

: Filtro lazo intensidad ([m))

Rango de ajuste :de0a 10

Ajuste de fabrica :0

Este filtro permite introducir una constante de tiempo
destinada a reducir los ruidos eventuales generados por el
lazo de velocidad, de manera que:

constante de tiempo = 29412 ms,
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: Ganancia proporcional lazo de intensidad
: Ganancia integral lazo de intensidad

Rango de ajuste :de 0 a 250
Ajuste de fabrica :04.13 = 30

04.14 = 40
Considerando un cierto numero de factores internos del
variador, pueden producirse oscilaciones en los siguientes
casos:
- Regulacion de frecuencia con limitacion de intensidad
alrededor de la frecuencia nominal y con impactos de carga.
- Regulacion de par en maquinas poco cargadas y alrededor
de la velocidad nominal,
- Por corte de red o por rampa de deceleracion controlada
cuando se requiere la regulacion del bus corriente continua.
Para reducir dichas oscilaciones se recomienda, en el orden:
- aumentar la ganancia proporcional 04.13,
- reducir la ganancia integral 04.14,

[ 04.15 |y | 04.16 |: No utilizados

: Intensidad magnetizante motor

.

Rango de ajuste : 0 a + intensidad max. variador
Lectura de la intensidad magnetizante.

04.18> : Intensidad limite

4

Rango de ajuste :0 a +300 % (% In act. max.)

Indicacion del nivel de limitacion instantanea de la intensidad
del variador. Este valor depende de 04.05, 04.06, 04.51 y
de limitaciones internas.

: Integracion sobrecarga motor

.

Rango de ajuste :de 0a 100,0 %

Este parametro indica el estado térmico del motor.

Cuando 04.19 alcanza el 100 %, el variador se pone en fallo
"It Ac " o causa la reduccion de la intensidad limite.

: Nivel de carga variador

é

Rango de ajuste :+ limite de intensidad activa (% In act.)
Este parametro indica el nivel de carga del variador. Un valor
positivo indica un funcionamiento como motor mientras que
un valor negativo indica un funcionamiento como generador
(carga accionadora).

El valor maximo de 04.20 lo determina 04.24.

[ 04.21 | a [ 04.23 | : No utilizados

: Escalado intensidad maxima

Rango de ajuste :+999,9 %

Ajuste de fabrica :150%

establece el valor maximo del parametro 04.20 vy del
parametro 04.08.

[ 04.25 | a | 04.50 | : No utilizados

: Temporizacion par arranque hacia

par permanente
Rango de ajuste :de0a250s
Ajuste de fabrica :60 s
Al arranque, tiempo autorizado en limite de par 04.05 antes
de pasar a limite de par 04.07.
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5.6 - Menu 5: Control motor

5.6.1 - Sinoptico Menu 5

Compensacion Control de la tensién
de deslizamiento E ) Valdacia
Referencia recuencia alidacion
después rampas motor 05.12 [autocalibrado
Menu 2 | 05.13 |Ley U/F
e Modo lazo
05.14 abierto [E)
05.15 |Boost sobre ley U/F
T Tension Tensién bus
Seleccién motorr 05.0 continua
uego de
parametros
oo o1 11.45 Modulacion
> Frecuencia
Motor 1 Motor 2 05.18 |corte
Frecuencia L.
05.06 21.06 nominal oRT I\/Iltodulauon
- alta
05.07 21.07 | nominal estabilidad
Velocidad Modulacién
05.08 21.08 nominal 05.20 | casi cuadrada [=)
Velocidad Tensién
motor 05.09 21.09 nominal Desactivacion
ajuste
05.10 21.10 Cos ¢ 05.35 |automético
frecuencia de
. corte
Numero
05.11 21.11 polos - .
recuencia
Resistencia 05.60 |corte
9517 21.12 estatorica baja velocidad
1 Offset
05.23 21.13 tension ga:?nbk;ﬁ)l
-05.61 .
Inductancia frecuencia
05.24 21.14 transitoria corte
nductancia
05.25 21.24 magnetizante ?
[ ]
f.e.m. motor ]
05.33 21.30 Mend 6
Gestion
Parametros comandos
Motor 2 activos
y| Potencia
> ; Potencia
absorbida
» VxIxV3 motor
Menu Intensidad

2~ \04.02 activa

Coeficiente par intensidad [m)}
Tipo de ventilacion motor
Inductancia eje Q [E)
Intensidad de arranque [E)

brushless
05.53 ;Il'iempo de instalacion [m)
ujo

05.54 | Relacion entre frecuencia de base y frecuencia nominal
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5.6.2 - Explicacion parametros del menu 5

: Frecuencia motor

Rango de ajuste :+999,9 Hz
Indica la frecuencia de salida del variador.

: Tension motor

4

Rango de ajuste :de 0 a 05.09 Voltios
Tension eficaz en salida del variador.

: Potencia motor

Rango de ajuste = (I max var.) x 05.09 x 1g0 kw

05.03 es la potencia activa motor calculada.

05.03 = 04.01 x 05.02 x (cos ¢ x 1/\£)§O kW).

Si este parametro es asignado a una salida analogica a tra-
vés del menl 7, 10V corresponde a la potencia max. que el
variador puede medir (I max. = 150% de | nom. variador).

: Velocidad motor

Rango de ajuste :+ 2 x 01.06 min’"
La velocidad motor es calculada a partir de la frecuencia
motor 05.01, segun la formula:

60 x 05.01
numero de pares de polos motor

: Tensiéon bus corriente continua

Rango de ajuste :de 0 a 1300V
Indica la medida de la tension del bus de corriente continua.

:Frecuencia nominal del motor
Rango de ajuste :de 0a999,9 Hz
Ajuste de fabrica :Eur =50,0 Hz
USA = 60,0 Hz
Este es el punto donde el funcionamiento del motor pasa de
par constante a potencia constante.
En funcionamiento estandar, es la frecuencia indicada en la
placa de caracteristicas del motor.

: Intensidad nominal del motor

Rango de ajuste :de 0 a lg, (A)

Ajuste de fabrica :Intensidad nominal motor correspon-
diente al calibre variador (véase § 5.6.3)

Es el valor de la intensidad nominal del motor indicado en la
placa de caracteristicas. La sobrecarga se calcula a partir de
este valor.

05.04 (min') =

: Velocidad nominal del motor

Rango de ajuste :de 0 a 32000 min™!

Ajuste de fabrica :Velocidad nominal motor correspon-
diente al calibre variador (véase § 5.6.3)

Es la velocidad del motor con carga indicada en la placa de
caracteristicas.

: Tension nominal del motor

Rango de ajuste :de 0 a 999V

Ajuste de fabrica :Eur: 400V, USA : 460V

Permite definir la caracteristica tension/frecuencia como si-
gue

Tension de salida

A
05.09 Caracteristica de
la tensién de salida
para un boost menor
que 6,25 %
05.09
2
Bo?stT Frecuencia
05.06 05.06 de salida

2

* Si el boost fijo es seleccionado 05.14 = U/F LINEAL (2), va-
lor del boost fijado por 05.15.

: Cos ¢ motor

Rango de ajuste :de 0a 1,00

Ajuste de fabrica :0,85

Se mide Cos ¢ automaticamente durante la fase de autocali-
brado del nivel 2 (véase 05.12) y se guarda en este para-
metro. En caso de no poder efectuarse el autocalibrado, dar
el valor del Cos ¢ indicado en la placa de caracteristicas del
motor.

: Nimero de polos del motor
Rango de ajuste :Automatico (0), 2 polos (1), 4 polos (2),

6 polos (3), 8 polos (4)
Ajuste de fabrica :Automatico (0)
Cuando este parametro vale 0 (Automatico), el variador cal-
cula el numero de polos automaticamente segin la velocidad
nominal (05.08) y la frecuencia nominal(05.06). De todas
formas, se puede encontrar el valor directamente en la tabla
siguiente::

Numero de polos 05.11
2 1
4 2
6 3
8 4
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: Validacién autocalibrado

Rango de ajuste :No (0), Sin rotac. (1), Con rotac. (2)
Ajuste de fabrica :No (0)

¢ La medicion efectuada cuando 05.12 = Con
A rotac. (2) se debe hacer con el motor desacoplado
porque el variador acciona el motor a 2/3 de su velocidad
nominal.
Asegurarse de que esta operacion no conlleve riesgos
para la seguridad y de que el motor esté parado antes del
procedimiento de autocalibrado.

¢ Tras modificar los parametros del motor, renovar
el autocalibrado

No (0): sin autocalibrado

Sin rotac. (1): medicion de caracteristicas del motor parado.
La resistencia estatorica y el offset tension son
respectivamente memorizados en 05.17 y 05.23.

Procedimiento:

- comprobar que los parametros de motor han sido
programados y que el motor esté parado,

- desbloquear el variador,

- dar una orden de marcha,

Esperar que termine el procedimiento, luego bloquear el
variador y quitar la orden de marcha.

Seguidamente el motor esta listo para funcionar
normalmente.

El parametro 05.12 vuelve a 0 al final del autocalibrado..

ATENCION:

Este autocalibrado se efectia automaticamente incluso
si 05.12 = 0, en los casos siguientes :

- primera puesta en marcha del variador,

- retorno a ajustes de fabrica, después de desbloquear el
variador y dar una orden de marcha.

Con rotac. (2): medida de caracteristicas del motor con
rotacion.

La resistencia estatérica, el offset tensibn y el desfase
encoder ( [®)) son memorizados respectivamente en 05.17,
05.23 y 03.25, |a intensidad magnetizante y la inductancia
de fuga se utilizan para calcular el factor de potencia 05.10.
Este modo permite conseguir prestaciones optimas.

Procedimiento:

- comprobar que los parametros de motor han sido
programados y que el motor esté parado,

- desbloquear el variador,

- dar una orden de marcha. El motor acelera hasta 2/3 de la
velocidad nominal, luego se para en rueda libre.

Bloquear el variador y quitar la orden de marcha.
Seguidamente el motor esta listo para funcionar
normalmente.

El parametro 05.12 vuelve a 0 al final del autocalibrado.

: Ley UFF

Rango de ajuste :Fijo (0) o Dinamico (1)

Ajuste de fabrica :Fijo (0)

Fijo (0): la ley U/F es fija y ajustada por la frecuencia base
(05.06).

Dinamica (1): ley dinamica U/F.

Genera una caracteristica tension/frecuencia que varia se-
gun la carga. Se utiliza con aplicaciones de par cuadratico
(bombas/ventiladores/compresores). Podria utilizarse con
aplicaciones de par constante y de dinamica débil para redu-
cir los ruidos del motor.

: Modo en lazo abierto ([l))
Rango de ajuste :RS : CADA Ma (0),

RS: NO Med. (1), U/F LINEAL (2),

RS: 1° MARCH §3;

RS: M/TENSION (4), U/F Cuadrat. (5)
Ajuste de fabrica :RS: 1° MARCHA (3)
Determina el modo de control en lazo abierto. Los modos 0,
1, 3 0 4 se usan en control vectorial. La diferencia entre estos
modos consiste en el método utilizado para identificar los
parametros motor, precisamente la resistencia estatorica.
Estos parametros varian con la temperatura y son
fundamentales para conseguir optimas prestaciones, por
esto se tendra en cuenta el ciclo de maquina para seleccionar
el modo mas apropiado. Los modos 2 y 5 corresponden a un
modo de pilotaje mediante una ley U/F. Esta ley es lineal en
modo 2 y cuadratica en modo 5.

RS: CADA Ma (0): la resistencia estatorica 05.17 y el offset
de tension 05.23 son medidos cada vez que el variador
recibe una orden de marcha.

Estas medidas no valen si la maquina no esta parada, com-
pletamente deflujada. La medida no es efectuada si la orden
de marcha es dada menos de 2 segundos después de la pa-
rada precedente. Es el mejor modo de control vectorial. De
todas formas, el ciclo de funcionamiento debe ser compatible
con los 2 segundos necesarios entre una orden de parada y
una nueva de marcha.

RS: NO Med. (1) : no se miden la resistencia estatérica
05.17 y el offset de tension 05.23.

Este modo es el menos performante. Se usa sélo si el
modo 0 es incompatible con el ciclo de funcionamiento.
En tal caso, a la puesta en marcha se efectuara un auto-
calibrado (05.12) para leer los valores medidos en 05.17
y 05.23 y utilizarlos con el modo 1 en funcionamiento
normal

U/F LINEAL (2): ley tension-frecuencia con boost fijo regula-
ble con los parametros 05.15 y 05.09.

Tensiéon motor
05.09

05.09/2

Boost
05.15| |~

ATENCION:
Utilizar este modo para controlar varios motores.

05.06/2 05.06 Frecuencia motor

RS : 1° MARCHA (3) : la resistencia estatérica 05.17 y el
offset de tension 05.23 son medidos la primera vez que se
desbloquea el variador.

RS: M/TENSION (4): la resistencia estatorica 05.17 vy el off-
set de tension 05.23 son medidos después del primer des-
bloqueo desde la puesta en tension.

U/F Cuadrat. (5): ley tension frecuencia cuadratica.

Tension motor
05.09

Boost
05.15T

05;06 Frecuencia motor
n ¢ En modo 4 es aplicada brevemente una tension

al motor. Por seguridad no debe tenerse acceso a
ningun circuito eléctrico ya que el variador esta bajo.
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: Boost sobre la ley U/F

Rango de ajuste :de 0 a 25,0 % de Un motor (05.09)
Ajuste de fabrica :1,0 % Un motor

Para el funcionamiento en modo U/F (05.14 a U/F (2)), el
parametro 05.15 permite sobreflujar el motor a baja veloci-
dad para que proporcione mas par al arranque. Es un porcen-
taje de la tensibn nominal motor (05.09).

Tension
motor

05.09

05.06 05.06 Frecuencia
_— motor

: No utilizado
: Resistencia estatorica

Rango de ajuste :de 0 a 32,000Q

Ajuste de fabrica :0

Este parametro memoriza la resistencia estatorica del motor
para el control en modo vectorial (véase parametro 05.14).
El valor de la resistencia estatorica es leido solo si 05.14 =
VECT. NIVEL 3 (0).

Si no se puede medir la resistencia estatorica (motor no
conectado, valor mayor que el valor max. del calibre) aparece
unfallo" rS".

En un autocalibrado (05.12 = Sin rotac. (1), o Con rotac. (2)),
el valor de la resistencia estatorica es memorizado
automaticamente en 05.17.

: Frecuencia de corte

Rango de ajuste :Veéase tabla siguiente
Ajuste de fabrica :3 kHz (2)
Ajusta la frecuencia de conmutacion del PWM

"Frecuencia 05.18 Frecuencia 05.18
2 kHz 0 6,5 kHz 9
2,5 kHz 1 7 kHz 10
3 kHz 2 8 kHz 11
3,5 kHz 3 9 kHz 12
4 kHz 4 10 kHz 13
4,5 kHz 5 11 kHz 14
5 kHz 6 12 kHz 15
5,5 kHz 7 13 kHz 16
6 kHz 8 14 kHz 17

: No seleccionar las frecuencias de corte
indicadas en gris mas arriba

ATENCION:

Una frecuencia de corte elevada reduce el ruido
magnético, pero en cambio aumenta el calentamiento del
motor y el nivel de emisiéon de interferencias de
radiofrecuencia y disminuye el par de arranque.

Si la temperatura de los IGBT se vuelve demasiado gran-
de, el variador puede reducir la frecuencia de corte selec-
cionada por el usuario (véase 05.35y 10.18).

: Modulacion estabilidad elevada

Rango de ajuste :No validado (0) o Validado (1)
Ajuste de fabrica :No validado (0)

No Validado (0): funcién no validada.

Validado (1): funcion validada. Pueden presentarse unas
inestabilidades:

- al 50 % de la frecuencia nominal motor para un motor sub-
cargado,

- cerca 'y mas alla de la velocidad nominal motor, cuando éste
esta sub-cargado o muy sobre-cargado.

Esta funcion permite eliminar dichas inestabilidades.
Permite también una ligera reduccion de los calentamientos
del variador.

Por otra parte el uso de este modo puede causar un ligero
aumento del ruido del motor.

: Modulacién casi cuadrada

Rango de ajuste :No validado (0) o Validado (1)
Ajuste de fabrica :No validado (0)

No Validado (0): funcién no validada.

Validado (1): la tension maxima de salida del variador es
mas alta causando un aumento del par motor. Esto es
favorable para las aplicaciones en que se intenta reducir los
tiempos de aumento de la velocidad en el caso de ciclos
importantes.

Por otra parte, el par motor puede presentar una leves
ondulaciones cuando éste esta poco cargado.

Funcion no disponible en la versidn actual.

[05.21 | y | 05.22 |: No utilizados

:Offset tension

Rango de ajuste :de 0 a 25,5 Voltios

Este offset de tension es medido por el variador (véase
parametro 05.14). Permite corregir las imperfecciones del
variador y mas precisamente las caidas de tension en los
IGBT y los tiempos muertos. Este parametro tiene un papel
importante en los funcionamientos a baja velocidad, es decir
cuando la tension de salida del variador es baja.

En un autocalibrado (05.12 = Sin rotac. (1), o Con rotac. (2)),
el valor del offset de tension es memorizado
automaticamente en 05.23.

: Inductancia transitoria

Rango de ajuste :de 0 a 3200,0 mH

Ajuste de fabrica :0

En un autocalibrado con rotacion (05.12 = Con rotac. (2)), la
inductancia de fuga total del motor es memorizada en este
parametro.

: Inductancia magnetizante Ls ([m))
Rango de ajuste :de 0 a 3200,0 mH

Ajuste de fabrica :150,0 mH

Es la inductancia estatorica motor con flujo nominal.

[ 05.26 | a | 05.31 |: No utilizados

: Coeficiente par intensidad Kt ([=) )

Rango de ajuste :de 0,01 a 320,00 NmA-T

Ajuste de fabrica :1,00 NmA™

Indica el par motor por Amperio de intensidad activa utilizado

en el calculo de las ganancias del lazo de velocidad por el
variador (03.17 =1).
Funcion no disponible en la versidn actual.
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: f.e.m motor (Ke) ([m))

Rango de ajuste :0a 10000 V

Ajuste de fabrica :98V

Permite ajustar la tension motor por 1000 min"!- Se usa para
ajustar la ganancia integral del lazo de intensidad para evitar
las puntas de intensidad del rearranque de motor en rotacion

: No utilizado
: Frecuencia de corte automatica

Rango de ajuste :Automatico (0) o No validado (1)
Ajuste de fabrica :Automatico (0)

Automatico (0): en caso de aumento de la temperatura de
los IGBT, la frecuencia de corte es reducida
automaticamente.

No Validado (1): el ajuste automatico de la frecuencia de
corte no esta validado. En este caso, el variador se pone en
fallo si la temperatura de los IGBT es demasiado alta.

[ 05.36 | a [ 05.49 |: No utilizados

: Tipo de ventilador motor

Rango de ajuste :No ventilado (0), Auto ventilado (1),
Moto ventilado (2)
Ajuste de fabrica :Auto ventilado (1)

No ventilado (0): no ventilado.
Autoventilado (1): auto ventilado.

Motoventilado (2): moto ventilado.

: linductancia Eje Q (maquina sincrona)
Rango de ajuste :40 % a 250 % de 05.24

Ajuste de fabrica :100 %

Permite programar un valor de inductancia en cuadratura con

el eje del polo para las maquinas sincronas con polos.

: Intensidad de arranque brushless
(maquina sincrona)
Rango de ajuste :0 % a 50 % de 05.07
Ajuste de fabrica :20 %
Permite mejorar el arranque de los motores con imanes

pilotados sin sensor de posicion.

: Tiempo de instalacion flujo
(maquina sincrona)
Rango de ajuste :de 80 a 2000 ms
Ajuste de fabrica :250 ms
Permite optimizar el tiempo de instalacion del flujo antes de
la puesta en rotacion.

: Relacién entre frecuencia de base y
frecuencia nominal

Rango de ajuste :de 75% a 150%

Ajuste de fabrica :100%

Este parametro permite ajustar el nivel de magnetizacion del

motor asincrono.

El dibujo siguiente permite visualizar la influencia de 05.54

sobre la evolucion de la caracteristica de tension sin carga

del motor en funcién de la velocidad de rotacion.

Tension motor {05.54 <100% 05.54 =100%
05.02 [---------- Pantaliy”s

05.54 > 100%

» Velocidad
7~ motor

[ 05.55 | a | 05.59 |:No utilizados

: Frecuencia de corte a baja velocidad

Rango de ajuste :Véase tabla siguiente
Ajuste de fabrica :2 (3 kHz)

Frecuencia 05.60 Frecuencia 05.60
2 kHz 0 6,5 kHz 9
2,5 kHz 1 7 kHz 10
3 kHz 2 8 kHz 11
3,5 kHz 3 9 kHz 12
4 kHz 4 10 kHz 13
4,5 kHz 5 11 kHz 14
5 kHz 6 12 kHz 15
5,5 kHz 7 13 kHz 16
6 kHz 8 14 kHz 17

: No seleccionar las frecuencias de corte
indicadas en gris mas arriba

Permite determinar la frecuencia de corte cuando la
frecuencia/velocidad motor ha alcanzado el umbral
establecido en 05.61.

: Umbral de cambio de frecuencia de

corte
Rango de ajuste :de 0 a 1000,0 Hz
Ajuste de fabrica :0,0 Hz
Si la frecuencia (velocidad) del motor esta por debajo del
umbral, se utiliza la frecuencia de corte seleccionada con
05.60. En caso contrario, se utiliza la frecuencia de corte
05.18.
Advertencia: F = (pp x S) / 60
donde F es la frecuencia en Hz, pp el nUumero de pares de
polos y S es la velocidad en min™.
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5.6.3 - Ajustes de fabrica segun el tamafno
(véase parametro 11.43)

¢ Ajuste de fabrica 400V/50 Hz (Eur) — Aplicacién

sobrepar débil

Los ajustes de fabrica de 05.07 y 05.08 cambian segun el Tamafio 05.07 05.08
calibre del variador. 60T 99 1480
75T 137 1480
¢ Ajuste de fabrica 400V/50 Hz (Eur) — Aplicacion 100T 163 1480
sobrepar fuerte 120T 197 1482
Tamaho 05.07 05.08 150T 238 1485
60T 80 1480 180T 280 1485
75T 99 1480 220T 350 1480
100T 137 1480 270T 425 1480
120T 163 1480 340T 505 1480
150T 197 1482 400T 610 1490
180T 238 1485
20T 280 1485 ¢ Ajuste de fabrica 460V/60 Hz (USA) — Aplicacion
570T 350 1480 sobrepar débil
3407 425 1480 Tamano 05.07 05.08
400T 505 1480 60T 98 1770
75T 133 1765
¢ Ajuste de fabrica 460V/60 Hz (USA) — Aplicacion 100T 161 1765
sobrepar fuerte 120T 193 1773
Tamaio 05.07 05.08 150T 230 1780
60T 80 1770 180T 283 1775
75T 98 1770 220T 350 1775
100T 133 1765 270T 417 1775
120T 161 1765 340T 500 1780
150T 193 1773 400T 595 1782
180T 230 1780
200T 283 1775 Nota: Los valores de ajuste de fabrica de 21.07 y 21.08
570T 350 1775 son iguales que los de 05.07 y 05.08.
340T 420 1775
400T 500 1780
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5.7 - Menu 6: Gestion de los comandos légicos y contadores
5.7.1 - Sinépticos Menu 6

5.7.1.1 - Gestion de las ordenes légicas

Comandos por bornero

+24V

Marcha AD/Parada
MENU 8

Marcha AT/Parada

Palabra de
control

+24V
Marcha AT

MENU 8

Marcha AD

968 | B¢

Parada 06.39

Comandos por
consola LCD

”(
|

.|
ool

GESTION DE LOS

+24V _
o &2
Marcha/Parada | MENU 8 06.34 : 06 03
Ly T [06.43]
Inversion sentido _- 06.04 Origen
de marcha @ Légicas de los comandos
' comandos

Marcha Paradq

COMANDOS LOGICOS

prioritaria

Modo de parada

Gestion micro-interrupciones
Nivel frenado por inyeccion CC
Duracion frenado por inyeccién CC
Mantenimiento cero velocidad
Rearranque al vuelo

Tension reducida

Stop consola

Bloqueo Soft variador

Umbral fallo red

Temporizacion antes del arranque

06.62 | Temporizacion antes de microinterrupciones

06.63 | Temporizacién antes de rearranque al vuelo
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5.7.1.2 - Contador de horas, contador de energia y alarmas

Oeden Marcha/Parada

‘. Tiempo de funcionamiento

Reloj t g horas afos
’_O/)_( minutos dias
@_4 1
o 06.23
PAC
i Contador
Contador energia energia
kW/h MW/h 06.17

Potencia X
motor

Tiempo puesta bajo tension
Ano, dia h, min

06.20 @
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5.7.2 - Explicacion parametros del menu 6

: Modo de parada
Rango de ajuste :Rueda libre (0), Rampa (1)

Rampa + CC (2), CC vel. nula (3),

CC temporizado (4)
Ajuste de fabrica :Rampa (1)
Rueda libre (0): parada a rueda libre.
El puente de potencia esta desactivado a partir de la orden
de parado. El variador no puede recibir una nueva orden de
marcha durante 2s, tiempo de desmagnetizacion del motor.
El variador esta "listo" 2s después de la orden de parada. El
tiempo para parar la maquina depende de su inercia.

Velocidad
motor

t
Paraﬁ| - :
iempo parada en rueda libre | Tiempo

Rampa (1): parada con rampa de deceleracion.

El variador decelera el motor segun el modo de
deceleracion seleccionado con el parametro 02.04 .

1s después de la parada, el variador esta "listo".

Velocidad
A
motor

t
Parada] >
Rampa de Tiempo
deceleracién | 18

Rampa + CC (2) ([W)) : parada con rampa de deceleracion con
inyeccion de corriente continua durante un tiempo impuesto.

El variador decelera el motor segin el modo de deceleracion
seleccionado con el parametro 02.04. Cuando se alcanza la
frecuencia nula, el variador inyecta corriente continua de amplitud
regulable mediante el parametro 06.06 durante un tiempo
establecido por el parametro 06.07.

El variador esta "listo".

Velocidad
motor
— t
Parada g
Rampa de i Tiempo
deceleracion H
Intensidad \ H
motor : :
06.06 |- __..oiooinnnn 5
Inyeccién de
corriente
continua
Intensidad motor ‘ 06.07

CC vel. nula (3) ([@)) : parada por frenado mediante la
aplicacion de corriente continua y eliminacion a velocidad
cero.
El variador decelera el motor generando una corriente de
baja frecuencia hasta alcanzar una velocidad casi nula que el
variador detecta automaticamente.
El variador inyecta entonces corriente continua de amplitud
regulable con el parametro 06.06 durante un tiempo
establecido por el parametro 06.07. No se puede dar
ninguna orden de marcha hasta que el variador no esté
"listo".

Velocidad

motor

—|Paraﬁ, - - .t
Parada frenada ! Tiempo
Intensidad
motor 4 H H
! 06.07 |
06.06 = >

Intens. inyeccion de corriente  |iInyeccién
motor baja frecuencia v CC .

CC temporizado (4) ([l)) : parada con aplicacion de corrien-
te continua durante un tiempo impuesto.

El variador decelera el motor imponiendo una intensidad de-
finida por el parametro 06.06 durante un tiempo establecido
por el parametro 06.07. No se puede dar ninguna orden de
marcha hasta que el variador no esté "listo".

Velocidad
motor

Parada )
Parada frenada Tiempo
Intensidad
motor 4
06.06 |------.

H '
'
'
'
_ >

Inyeccion de
corriente continua
06.07

y

Intens.
motor

: No utilizado
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06.03 | : Gestidon micro-cortes
Rango de ajuste :NO VALIDADO (0), PARADA (1),
STOP DIFERIDO (2)
Ajuste de fabrica :NO VALIDADO (0)

NO VALIDADO (0):

El variador no tiene en cuenta los cortes de red y sigue
funcionando mientras sea suficiente la tensiéon del bus
CC.

o, Fallo red
Tension A

bus DC Bloqueo variador

Umbral sub
tension bus

\4

PARADA (1):

En caso de corte de red, el variador decelera con una rampa,
calculada automaticamente por el variador, para que el motor
reenvie la energia hacia el bus CC. Al volver las condiciones
normales la deceleracion sigue hasta la parada del motor
segun el modo de parada programado en 06.01.

Aparece el mensaje "Defecto red".

STOP DIFERIDO (2):

En caso de corte de red, el variador decelera con una rampa,
calculada automaticamente por el variador, para que el motor
reenvie la energia hacia el bus CC.

Al volver las condiciones normales:

- Si la duracion del microcorte es menor que el parametro
06.62 "Tempo microcorte", el motor re-acelera hasta su
velocidad programada.

- Si la duracion del microcorte es mayor que el parametro
06.62 "Tempo microcorte", la deceleracion”, continta en
rueda libre. Aparece el mensaje "Defecto red".

Parada sobre rampa

Tension Tension
busDC : Cortered busDC : Cortered
A A

Y
Y

Velocidad Velocidad

motor motor

A A
Tempo 4 H - 4
o 1 Tempo microint.
microint. H
(06.62) | : (06.62) :

d !

06.04 | : Logica de los comandos
Rango de ajuste :M/A mantenido (0), M/A impulsos. (1),
M/A + invers. (2), MODO 3 (3)
Ajuste de fabrica :M/A mantenido (0)
Permite elegir entre 4 modos de gestion de las ordenes de
Marcha/Parada y del Sentido de giro..

M/A mantenido (0): Comando de las 6rdenes de Marcha
AD/parada y Marcha AT/parada por contactos
mantenidos.

Borna DI4 predeterminada para Marcha AD/parada.
Borna DI5 predeterminada para Marcha AT/parada

A la puesta bajo tension o después de un reset de averia, si
ya hay seleccionada una orden de marcha, el motor arranca
tan pronto aparece la referencia

M/A impuls. (1): Comando de las 6rdenes de Marcha y
Parada por contactos de impulsos

En este modo, utilizar DIO1, DIO2 y DIO3 para dar las
ordenes de Marcha y Parada por contactos de impulsos.
Para ello programar :

- 08.24 = 00.00 et 08.25 = 00.00 (desasignacion de DI4
y DI5),),

- 08.31 = Entrada (0) et 08.21 = 06.32 (asignacion DIO1
en entrada Marcha AT),

- 08.22 = 06.30 (asignacion DIO2 en entrada Marcha AD),
- 08.23 = 06.39 (asignacion DIO3 en entrada Parada).

Si el usuario desea asignar DI4 y DI5 a otras funciones,
prever unos contactos mantenidos en dichas entradas.

Para pasar de la marcha AD a la marcha AT o viceversa,
pasar por una orden de parada.

M/A + invers. (2): Comando de la orden de Marcha/Parada
por contacto mantenido.

En este modo, utilizar DI4 en Marcha/Parada y DI5 para dar
el sentido de giro.

Para ello programar :

- 08.24 = 06.34 ¢t 08.25 = 06.33.

MODO 3 (3):No activo en la version actual

Nota: La modificacion de 06.04 debe ser efectuada con el
variador bloqueado.

: No utilizado
06.06 | : Nivel frenado por CC

Rango de ajuste :0 a 04.07

Ajuste de fabrica :100,0 %

Este parametro determina el nivel de intensidad utilizado
para el frenado por inyeccion de corriente continua.
ATENCION :

Para un frenado eficaz, el valor del parametro 06.06
debe ser como minimo del 60 %.

: Duracién frenado por CC

Rango de ajuste :0a25,0s

Ajuste de fabrica :1s

Este parametro determina el tiempo de frenado por inyeccion
de corriente continua cuando 06.01 vale Rampa + CC (2),
CC vel. nula (3) o CC temporizada (4).
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: Mantenimiento velocidad nula
Rango de ajuste :No validado (0) o Validado (1)

CC EN MARCHA (2), CC parado (3)
Ajuste de fabrica :No validado (0)

No Validado (0): la salida variador esta desactivada
cuando la velocidad es nula.

Validado (1): la salida variador queda activada cuando la
velocidad es nula a fin de mantener el par en la parada. La
salida variador es desactivada cuando 06.08 pasa a 0.
Durante el mantenimiento del par en la parada.

Nota: Cuando el variador esta en el estado "StoP" y dentro
de un minuto no se activa la orden de Marcha, el variador
vuelve al estado "listo" (salida variador desactivada).

CC EN MARCHA (2): en presencia de una orden de Marcha,
la salida variador es activada para mantener una corriente
continua permanente de calentamiento del motor. Esta
intensidad esta determinada por el parametro 06.06. La
velocidad del motor es nula.

CC parado (3): con una orden de parada, la salida del
variador queda activa después de la parada del motor, a fin
de mantener una corriente continua permanente de
calentamiento del motor. Esta intensidad esta determinada
por el parametro 06.06.

: Rearranque al vuelo ([E))
Rango de ajuste :NO VALIDADO (0), 2 SENTIDOS (1),
HORARIO (2), ANTI-HORARIO (3),
2 SENTIDOS Reman (4)
Ajuste de fabrica :NO VALIDADO (0)
Si este parametro esta validado (06.09 = NO VALIDADO
(0)), el variador, al recibir una orden de marcha o después de
un corte de red, ejecuta un procedimiento para calcular la
frecuencia y el sentido de giro del motor. Ajustara la
frecuencia de salida automaticamente al valor medido y
volvera a acelerar el motor hasta la frecuencia de referencia.

NO VALIDADO (0): desactivacion del rearranque al vuelo
de un motor en funcionamiento.

2 SENTIDOS (1): validacion del rearranque al vuelo de un
motor girando en cualquier sentido.

HORARIO (2): validacion del rearranque al vuelo de un motor
girando en sentido horario.

ANTI-HORARIO (3): validacion del rearranque al vuelo de un
motor girando en sentido antihorario.

2 SENTIDOS Reman (4): validacion del rearranque al vuelo
de un motor en rotacion horaria y antihoraria mediante
medicion de la tension remanente (solo cuando la opcion de
medicion de tension remanente esta disponible).

 Si la carga esta inmdvil cuando se da la orden

de marcha o cuando vuelve la tensién de la red,

esta operacion puede causar la rotacion de la
maquina en los 2 sentidos de giro antes de acelerar el
motor.

e Asegurarse de que no hay peligro para bienes y
personas antes de seleccionar esta funcion.
En algunos casos puede que sea necesario aumentar la
temporizacion antes del procedimiento de rearranque al
vuelo (necesario para desmagnetizar el motor). Para ello
hacer referencia al parametro 06.63.

: Tension reducida

Rango de ajuste :No validado (0) o Validado (1)
Ajuste de fabrica :No validado (0)

No Validado (0): los umbrales de deteccion subtension
del bus CC son intercambiados

Validado (1): permite modificar los umbrales de deteccion
subtension del bus CC de los variadores 400V (T), para que
tengan los mismo niveles que los variadores 230V. Esto
permite alimentar cuando sea necesario un tamaho 400V (T)
con 230V, sin poner en fallo el variado.

: No utilizado

06.12 | : Apagado de la consola
Rango de ajuste :No validado (0) o Validado (1)

Ajuste de fabrica :Validado (1)

Cuando los comandos no vienen de la consola (06.43 = 3),
06.12 permite no validar la funcibn STOP del boton rojo de
la consola. La funcion RESET no queda afectada por este
parametro.

[06.13 |y | 06.14 | : No utilizados

06.15 | : Bloqueo Soft variador
Rango de ajuste :Si (0) o No (1)
Ajuste de fabrica :No (1)
Si (0) : variador bloqueado.
No (1) : variador desbloqueado.
El bloqueo por bornero del variador predomina (véase
08.10) sobre 06.15. Si el variador esta desbloqueado
por el bornero, entonces el usuario puede bloquear o
desbloquear el variador con 06.15.

: No utilizado
06.17 | : PAC contador energia

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Cuando este parametro vale Si (1), los contadores 06.24 y
06.25 son puestos a 0.

[06.18 | y | 06.19 |: No utilizados

: Tiempo puesta bajo tensién (afo, dia)

o

Rango de ajuste :de 0 a 9,364 aho, dia
Este parametro memoriza los ahos y los dias de puesta bajo

—
[}
>
[2}
O
S

&

: Tiempo puesta bajo tensién (h, min)

Rango de ajuste :de 0 a 23,59 h, min

Este parametro memoriza las horas y los minutos de puesta
bajo tension.

Despué:s de 23,59, 06.21 vuelve a cero y 06.20 aumenta

o
D
c
5
o
o

4

: Tiempo de funcionamiento (afio, dia)

Rango de ajuste :de 0 a 9,364 (ahos, dias)
Este parametro memoriza los ahos y los dias de
funpionamiento desde la primera puesta en marcha del

<
=
o
2

: Tiempo de funcionamiento (h, min)

P

Rango de ajuste :de 0 a 23,59 (h, min)

Este parametro memoriza las horas y los minutos de
funcionamiento desde la primera puesta en marcha del
variador. Después de 23,59, 06.23 vuelve a cero y 06.22
aumenta de un dia.

: Contador de energia (MW/h)

N

Rango de ajuste :de 0 a 999,9 MW/h

Este parametro memoriza el consumo de energia del
variador en MW/h.

Este contador se puede poner a 0 pasando el parametro
06.17 a Si (1).
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: Contador de energia (kW/h)

Rango de ajuste :de 0 a 99,99 kW/h

Este parametro memoriza el consumo de energia del
variador en kW/h.

Este contador se puede poner a 0 pasando el parametro
06.17 a Si (1)

[ 06.26 | a | 06.29 |: No utilizados

a <06.34>y <06.39 : Bits secuenciales

comandos légicos
Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)
Ajuste de fabrica :Inactivo (0)
El gestor de comandos logicos del variador (06.04) utiliza
estos bitios como entradas en lugar de hacer referencia
directamente a las bornas. Esto permite al cliente definir el
uso de cada borna del variador segin las necesidades de
cada aplicacion. Si bien los parametros son de lectura/
escritura, son volatiles y no son memorizados al apagar el
equipo. Cada vez que se enciende el variador, son puestos a
Inactivo (0).
06.30: Marcha adelante
06.31: Marcha por impulsos.
06.32: Marcha atras
06.33: Inversion Adelante/Atras
06.34: Marcha/Parada
06.39: Parada

[ 06.35 | a [ 06.41 |: No utilizados

: Palabra de control

Rango de ajuste :de 0 a 32767

Ajuste de fabrica :0

La palabra de control permite pilotar el variador por enlace
serie.

Con cada funcion se corresponde un codigo binario:

Bit Codigos Funcién Parametro
binarios equival.
0 1 Desbloqueo 06.15
1 2 Marcha adelante 06.30
2 4 Marcha por impulsos. 06.31
3 8 Marcha atras 06.32
4 16 Adelante/Atras 06.33
5 32 Marcha 06.34
6 64 Reservado
7 128 Reservado
8 256 |Ref. analbgica/Ref. 01.42
9 512 Reservado
10 1024 |Reservado
11 2048 |Reservado
12 4096 |Reservado
13 8192 |Reset variador 10.33
14 | 16384 |Reservado

06.42 permite dar las ordenes al variador. Debe
corresponder a la suma binaria de las drdenes a dar al
variador.

Para que la palabra de control sea tenida en cuenta, el
parametro 06.43 debe estar a 1.

: Origen de los comandos

Rango de ajuste :Por bornero (0), Por bus (1), Inactivo (2),
Consola (3)

Ajuste de fabrica :Por bornero (0)

Por bornero (0) : los comandos vienen del bornero.

Por bornero (1): los comandos se dan con la palabra de
control 06.42

Inactivo (2):no utilizado
Consola (3): comandos mediante la consola MD-LCD.

Nota: La modificacion de 06.43 debe ser efectuada con el
variador bloqueado.

ATENCION:

e La tecla Parada de la consola, si esta validada, es
siempre tomada en consideracion independientemente
del origen de los comandos.

Si se provoca una parada con la tecla Parada de la
consola y el origen de los comandos es por bornero o
bus de campo (06.43 = Por bornero (0) o Por bus (1)) y
hay presente una orden de marcha, la orden de marcha
debe pasar por 0 y luego por 1 para ser tenida en cuenta.
¢ Cuando esta validada la funcion de seguridad 08.10 =
SEGURIDAD (1), el valor de 06.43 queda fijado
automaticamente en Por bornero (0). El usuario puede
modificar este valor, pero esto desactivara la funcién de
seguridad y forzara 08.10 a BLOQUEO (0).

[ 06.44 | a | 06.59 |: No utilizados

: Umbral de fallo red

Rango de ajuste :de 100 a 600V

Ajuste de fabrica :300V

Permite establecer el nivel de deteccion del fallo de red

: Temporizacién antes del arranque

Rango de ajuste :de 0a 200,00 s

Ajuste de fabrica :0's

Esta funcion permite retrasar la puesta en rotacion del motor
con respecto a la orden de marcha

: Temporizacién microcortes

Rango de ajuste :de 0a 200,00 s

Ajuste de fabrica :0s

Este parametro permite introducir una duracion de microcorte
para la cual el variador reacelera o decelera hasta la parada
del motor cuando 06.03 = STOP DIFERIDO (2) (véase
explicacion de 06.03).

: Temporizacién antes del rearranque al vuelo
Rango de ajuste :de 0 a 200,00 s

Ajuste de fabrica :2s

Determina la duracion necesaria para la desmagnetizacion
del motor antes de efectuar el rearranque al vuelo (véase
06.09). El ajuste de fabrica es de 2 segundos y
generalmente basta.

Si el rearranque al vuelo no tuviera lugar correctamente,

aumentar el valor de 06.63.
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5.8 - Menu 7: Asignacion de las entradas y salidas analégicas

5.8.1 - Sindptico del menu 7

Entradas / salidas analdgicas

Pérdida sefal

4-20mA
Tipo senal

! . Escalado Destino
! 020mA 0O 07.10

! 1
| 20-0mA 1 .
1 ———————0 1
| 4-20 mA ad2 !

O 01.36
analegica AT JoIN, a5 ][204mAada, 100% oo/ oorse]
diferencial [ B }' 14 bits [ 4-20 mA sd 4 5° | o |

1 ! :
I 20-4 mAsd 5 Escalado ! Ll
————0
| 010V 6 [07.08] 07.09
| Inversién
I =10V 7 entrada
|
| Pérdida sefal
! 4-20mA Escalado
| Tipo senal
1
| . Destino
1 1
| 020mA 0. 07.14
I ——————O0
20- A 1 1
| —OO om o @ ccmmeeeae ' 100%, !
i 4-20 mA ad 2 ' ! '
>0 0aé6 y
Entrada [ 20-4mAadg. o8 Escalado 01.37
;. A _ D l—-—--—-0 1 7 1 :
cnaicgice [0 [of] o iy [feomasa s, e AT o
2 - : Ll
| 20-4mAsd 5 T o l ]
| 0-10V 6 07.13
———o0
I =10V 7 Inversion
| —————O entrada
i Ent. logique 8
— =7"0
1
| Escalado
1
|
! Tipo sefal
! 07.15 1005 Destino
| ° 07.18
1 T
I S ' :
i Entrada = Ecs:t%go '
0 1 ,
analbgica ' |3s00}-- o: [00.00]
alo A-D : i
g'ggs'f;g ADI3 > (RLIC) (. O 1800 o° ! o
nt. I6gica
sonda motor I (=M. odied 26 5 ' 07.17 Q—':]
! Inversion
entrada
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Entradas / salidas analégicas (sigue)

Fuente

Tipo de sehal

Intensidad ) Escalado
motor .
total 04.01 07.20

Salida

Salida
I:]_Q AO1 analdgica
1

\,

Valor absoluto

Tipo de sefal

; e Escalado '
Valocidad '

05.04 —+—O :
motor o 07.23 I 10V I )
' o :

L Salida ! Salida

I:]_Q AC2 analdgica
2

NA

Valor absoluto

Temperatura médulo U Temperatura médulo rectificador

Temperatura médulo V Temperatura médulo control

Temperatura médulo W Tension red

OO

07.80 » Tension bus CC

OO
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5.8.2 - Explicacion parametros del menu 7

Nota: El periodo de muestreo es de 6ms para las entradas y
salidas del menu 7.

: Entrada analdgica 1

Rango de ajuste :+ 100,00 %

Permite leer el valor de la entrada analogica.

Esta entrada utiliza un convertidor analbgico-digital con
resolucion de 14 bits.

: Entrada analégica/légica 2

Rango de ajuste
en entrada analogica
en entrada logica

:+100,0 %
: 0,0 % (corresponde al 0 logico)
0 100,0 % (corresponde al 1
lbgico)
Permite la lectura del valor de la entrada analbgica o el
estado de la entrada logica correspondiente.
Esta entrada utiliza un convertidor analogico-digital con
resolucion de 9 bits + signo.

: Entrada analégica/légica/CTP3

Rango de ajuste :de 0 a 100,0 %

Permite leer la entrada analbgica correspondiente. Esta
entrada utiliza un convertidor analbgico-digital con resolucion
de 10 bits.

[ 07.04 | y [ 07.05 |: No utilizados

: Tipo senal en Al1
Rango de ajuste :0-20mA (0), 20-OmA (1), 4-20mA ad (2),
20-4mA ad (3), 4-20mA sd (4),
20-4mA sd (5), 0-10V (6), +/-10V (7)
Ajuste de fabrica :+/-10V (7)

[ 07.08 | y | 07.12 |: Escala entradas Al1 y ADI2
Rango de ajuste :de 0a 2,50

Ajuste de fabrica :1,00

Estos parametros sirven eventualmente para escalar las
entradas analbgicas. De todas formas es raro que sea
necesario ya que el nivel de entrada maximo (100 %)
corresponde automaticamente al valor méax. del parametro
de destino.

07.12 no utilizado si la entrada analogica 2 se usa como
entrada logica.

| 07.09 | y | 07.13 |: Inversion entradas Al1 y ADI2
Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Este parametro sirve para invertir la sehal de entrada.

No (0): senal de entrada no invertida.
Si (1): senhal de entrada invertida.

: Destino entrada Al1

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :01.36: entrada analbgica 1 asignada a
referencia analogica 1

Esta direccion debe contener el numero del parametro que se

desea asignar sobre la entrada Al1.

Se pueden asignar solo los parametros numéricos.

Si se programa un parametro no adecuado, no se toma en

cuenta ninguna asignacion.

: Tipo sehal en ADI2

Rango de ajuste :0-20mA (0), 20-OmA (1), 4-20mA ad (2),
20-4mA ad (3), 4-20mA sd (4),
20-4mA sd (5), 0-10V (6), +/-10V (7)
Ent. logica (8)

Ajuste de fabrica :4-20mA sd (4)

Permite definir el tipo de sehal en la entrada ADI2.

07.11 Descripcion

Senal intensidad 0-20mA, OmA corresponde a la

Permite definir el tipo de sehal en la entrada Al1. 0 referencia minima
07.06 Descripcion 1 Sehal intensidad 200mA, 20mA corresponde a la
0 Senal intensidad 0-20mA, OmA corresponde a la referencia minima
referencia minima > Senal intensidad 4-20mA con deteccion de pérdida

Sehal intensidad 200mA, 20mA corresponde a la

1 AR
referencia minima

sehal. 4mA corresponde a la referencia minima

5 Sehal intensidad 4-20mA con deteccion de pérdida
sehal. 4mA corresponde a la referencia minima

3 Sehal intensidad 20-4mA con deteccion de pérdida
sehal. 20mA corresponde a la referencia minima

Senal intensidad 20-4mA con deteccion de pérdida
sehal. 20mA corresponde a la referencia minima

Senal intensidad 4-20mA sin deteccidén de
4 |de sefal. 4mA corresponde a la referencia
minima

4 Sehal intensidad 4-20mA sin deteccion de pérdida
sehal. 4mA corresponde a la referencia minima

Sehal intensidad 20-4mA sin deteccion de pérdida
sehal. 20mA corresponde a la referencia minima

Senal intensidad 20-4mA sin deteccion de pérdida
sehal. 20mA corresponde a la referencia minima

Senal tension 0-10V

Sehal tension 10 V

6 |Senal tension 0-10V

O N> O

La entrada esta configurada como entrada logica

7 |Senal tension =10V

07.07 | : No utilizado
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: Destino entrada ADI2

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :01.37: entrada analbgica 2 asignada a
referencia analogica 2

Esta direccion debe contener el nUmero del parametro que se

desea asignar sobre la entrada ADI2.

Se pueden asignar sblo los parametros numéricos si la

entrada esta configurada como entrada analbgica y los

parametros logicos si la entrada esta configurada como

entrada logica.

Si se programa un parametro no adecuado, no se toma en

cuenta ninguna asignacion.

: Tipo sefal en ADI3

Rango de ajuste :0-10V (0), CTP (1), Ent. logica (2)
Ajuste de fabrica :0-10V (0)

Permite definir el tipo de sehal en la entrada ADI3.

07.15 Descripcion

0 |Senal tension 0-10V

1 La entrada esta configurada para controlar la sonda
motor

2 |La entrada esta configurada como entrada logica

Nota: En modo sonda CTP (07.15 = CTP (1)), conectar al
sonda entre el borne ADI3 y el borne 0V.

: Escala entrada ADI3

Rango de ajuste :entrada: de 0 a 2,50

salida: de 0 a 32,00
Ajuste de fabrica :1,00
Este parametro sirve eventualmente para escalar la entrada
analogica. De todas formas es raro que sea necesario ya que
el valor maximo analbgico corresponde automaticamente al
valor maximo del parametro asignado.

: Inversién entrada ADI3
Rango de ajuste :No (0) o Si (1)
Ajuste de fabrica :No (0)

Sirve para invertir la sehal de entrada.

No (0): senal no invertida.
Si (1): sehal invertida.

: Destino entrada ADI3

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00 :

Esta direccion debe contener el nUmero del parametro que se
desea asignar sobre ADI3.

Se pueden dirigir sblo los parametros numéricos. Si se
programa un parametro no adecuado, la entrada
correspondiente tomara el valor 0.

[ 07.19 | y | 07.22 |: Fuente salidas analégicas
AO1y AO2

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :04.01 (AO1) - 05.04 (AO2)

Esta direccion debe contener el numero del parametro que se

desea dirigir sobre las salidas analogicas.

Se pueden dirigir sblo los parametros analogicos. Si se

programa un parametro no adecuado, la salida analbgica

correspondiente tomara el valor 0.

[ 07.20 | y | 07.23 |: Escala salidas analégicas
AO1y AO2

Rango de ajuste :de 0,000 a 4,000

Ajuste de fabrica :1,000

Estos parametros sirven para poner en escala las salidas

respectivas AO1 y AO2.

Nota: Cuando 07.20 (6 07.23) = 1,000, el valor maximo de

la salida analbgica corresponde al valor maximo del

parametro que tiene asignado.

[07.21 | y | 07.24 |: Tipo de seiial en AO1y AO2
Rango de ajuste :+/-10V (0), 0-20mA (1), 4-20mA (2)
Ajuste de fabrica :4-20mA (2) para 07.21

+/-10V (0) para 07.24
+/-10V (0): salida tension +10V.
0-20mA (1): salida intensidad de 0 a 20 mA.

4-20mA (2): salida intensidad de 4 a 20 mA.
Seleccion del tipo de sehal proporcionada en la salida
analogica correspondiente.

[ 07.25 | a | 07.26 |: No utilizados

y : Estado 4mA en Al1 y ADI2

Rango de ajuste :Presente (0), En fallo (1)

Este parametro pasa a En fallo (1) cuando el modo intensidad
4-20 mA con deteccibn de pérdida de sehal, la sehal
analogica pasa por debajo de 3 mA.

07.27: corresponde a Al1.

07.28: corresponde a ADI2.

[07.29 | a [ 07.50 |: No utilizados

, y : Temperatura
respectiva de

moédulos U, V, W

Rango de ajuste :0a 200 °C

: Temperatura rectificador

Rango de ajuste :0a 200 °C

: Temperatura tarjeta de control

Rango de ajuste :0a 100 °C

[07.56 |y | 07.57 |: No utilizados

07.58 | : Talén minimo Al

Rango de ajuste :de 0a 1,00

Ajuste de fabrica :0

Este parametro permite, para un valor 0 de la entrada
analogica, determinar el valor minimo del parametro de
destino.

Valor 0 = (07.58 x valor max. parametro de destino) + valor
min. parametro de destino.

Ejemplo: Al1 esta asignada a un parametro cuyo rango de
variacion es de 0 a 30000. Si 07.58 = 0,01, 0 a 100 % sobre
Al1 corresponde a 300 a 30000.
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07.59 | : Talén minimo ADI2

Rango de ajuste :de 0 a 1,00

Ajuste de fabrica :0

Este parametro es un coeficiente multiplicador aplicado al
valor méax. del parametro de destino de ADI2. Permite, para
un valor 0 de la entrada analbgica, conseguir un valor
diferente del valor min. del parametro de destino.

Valor 0 = (07.59 x valor max. parametro de destino) + valor
min. parametro de destino.

Ejemplo: ADI2 esta asignada a un parametro cuyo rango de
variacion es de 0 a -30000. Si 07.59 = 0,01, 0 -100 % sobre
ADI2 corresponde a 300 - 30000.

: Talén min. ADI3

Rango de ajuste :de 0a 1,00

Ajuste de fabrica :0

Este parametro es un coeficiente multiplicador aplicado al
valor max. del parametro de destino de ADI3. Permite, para
un valor 0 de la entrada analogica, conseguir un valor
diferente del valor min. del parametro de destino.

Valor 0 = (07.60 x valor max. parametro de destino) + valor
min. parametro de destino.

Ejemplo: ADI3 esta asignada a un parametro cuyo rango de
variacion es de 0 a 30000. Si 07.60 = 0,01, 0 a 100 % sobre
Al1 corresponde a 300 - 30000.

Nota: Este parametro se aplica solo si ADI3 esta configurada
en entrada.

[07.61 | a [ 07.67 ]: No utilizados

: Estado CTP

®

Rango de ajuste :No act. (0) o Activada (1)
Indica el estado de la sonda CTP.

No activ. (0): CTP no activada.
Activada (1):CTP activada.

07.68> : Salida analdgica 1

®

Rango de ajuste :+ 100,00 %

: Salida analégica 2

®

Rango de ajuste :+ 100,00 %

: Tension red

@

Rango de ajuste :de 0 a 999V
Valor de la tension de red medida por el variador.

[07.71 | a | 07.79 |: No utilizados

07.80> : Tension bus corriente continua

®

Rango de ajuste :de 0 a 1300V
Valor de la tension de bus continua medida por el variador..
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5.9 - Menu 8: Asignacion de las entradas y salidas l6gicas
5.9.1 - Sinéptico del menu 8

Asignacion de las entradas logicas y de las salidas relé

Seleccion entrada
o salida

i 1

Seleccion '
| polaridad EstadoDIOT |
' :

o  Velocidad nula

]

Entrada si entrada
osalida |DIO1|@ 08.01 i : Fuente o
légica 1 0 Inversion | 08.11 08.21 Destino
[ I
| Entrada 1!
! I
| gy T
| 0
i
I
|
i Seleccion entrada
" o salida o)
32 i o
i 0
Seleccion . Salida 'o
i polaridad Estado DIO2 ! . .
Entrada ,  sientrada ! E Q_|:]
o salida |DIO2|@ 08.02 ! 5 Fuente o
légica 2 | 0 Inversion | 08.12 08'?2 Destino
! Entrad ! :6_|:1 Seleccion
! ntrada 1. "o referencia
| D | q L_o— 01.45
1 " '
o .
! J o |
! ° 1
! Seleccion entrada
| o salida H
' -08.33 o |
| . o
| Seleccion ! lid ' :
. po|and'ad EstadoDIO3 ! 210 + O
| sientrada ! X Q_:]
Entrada 1 ' . !
o salida | DIO3|@ 08.03 X . Fuente o
logica 3 |—,T| Inversion ] 08.13 08.23| pestino
i : ! Seleccion
| Entrada : "o H referencia
i > > N Lo 01.41
1 o :
| s :
! Q—I:]
| Destino
! Inversion
|  Seleccion  Estado Dl4 D) 08.24
| Ppolaridad : ; (5_|:] Marcha
Entrada 2 o ! AD/Parada
légica 4 :

Estado DI5 Inversion
Seleccion

polaridad 08.15
Entrada D5 lo :
logica 5

Db

o !

(o] .
Destlno
08 25
(5_:] Marcha
: AT/Parada

ﬁ_
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Asignacion de las entradas logicas y de las salidas relé (sigue)

Variador I:]_é Inversion

I
listo ' o Estado salida i
[ooi——o i X ;
;O '
| o
- 3 [
: S| COM-RL1
Fuente I
I
1
!
|
Alarma h Inversién |
Vimax N Estado salida !
HEP : relé !
: : : |
;O
lj ]
L o[com-RL2

08.28 | Fuente

Gestion entrada
de seguridad

08.10
| Estado SDI . -
SDIT 2 ; Entrada seguridad
08.09 .
SDI2 (@ |.-V o] spo1
1 L ;
I

[O—TO]

ogl Entrada bloqueo

08.20 » Palabra de estado de las entradas/salida

Salida relé 1

Salida relé 2

Salida
redundancia
entrada
seguridad
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5.9.2 - Explicacion parametros del menu 8

Nota: El periodo de muestreo es de 2ms para las entradas y
salidas logicas.
08.01> : Entrada o salida légica DIO1

08.02> : Entrada o salida légica DIO2

08.03> : Entrada o salida l6gica DIO3

06

08.05> : Entrada logica DI5

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)
Estos parametros indican el estado de la entrada.

08.06 | :No utilizado

08.07 > : Relé de salida 1

&t

Rango de ajuste :Abierto (0) o Cerrado (1)
Este parametro indica el estado del relé de salida.

0: RL10 abierto.
1: RL10 cerrado.

08.08> : Relé de salida 2

$

Rango de ajuste :Abierto (0) o Cerrado (1)
Este parametro indica el estado del relé de salida.

0: RL20 abierto.
1: RL20O cerrado.

08.09> : Entrada de seguridad

®

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)
Este parametro indica el estado de la entrada de seguridad
(en bornero), bornas SDI1, SDI2.

Inactivo (0): variador bloqueado.
Activo (1): variador desbloqueado.

: Gestion entrada de seguridad

Rango de ajuste :BLOQUEO (0) o
SEGURIDAD (1)

Ajuste de fabrica :SEGURIDAD (1)

BLOQUEDO (0): la entrada SDI se usa como simple entrada
bloqueo.

SEGURIDAD (1): la entrada SDI se usa como entrada de
seguridad. Para ser conforme a la norma de seguridad
EN 954-1, categoria 3, el variador debe estar cableado
segun el esquema presentado en el manual de
instalacién entregado junto con el variador.

Nota: La modificacion de 08.10 debe ser efectuada con el
variador bloqueado.

¢ La funcion entrada de seguridad es desactivada
Aautométicamente 08.10 = BLOQUEO (0), cuando

el variador esta controlado mediante la consola o
el bus de campo, por ejemplo, cuando 06.43 = Por bus
(1) o Consola (3).

: Inversién entrada o salida DIO1
: Inversion entrada o salida DIO2
: Inversién entrada o salida DIO3

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Estos parametros permiten invertir la entrada o la salida
logica.

No (0): no invertida.

Si (1): invertida.

08.14 | : Inversion entrada DI4
: Inversién entrada DI5

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Estos parametros permiten invertir la entrada logica.
No (0): no invertida.

Si (1): invertida.
08.16 | :No utilizado
08.17 | : Inversion relé de salida 1

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Este parametro permite invertir el estado del relé.

No (0): no invertido.

Si (1): invertido.

ATENCION:

Cuando esta validada la funcion de seguridad 08.10 =
SEGURIDAD (1), el valor de 08.17 esta fijado en No (0) y
no se puede modificar.

: Inversion relé de salida 2

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Este parametro permite invertir el estado del relé.

No (0): no invertido.
Si (1): invertido.

08.19 | : No utilizado
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08.20> : Palabra de estado de las entradas/salidas

Rango de ajuste :de 0 a 511

Este parametro permite conocer el estado de las entradas/
salidas en una sola lectura.

Cada bitio de esta palabra representa el estado de los
parametros de 08.01 a 08.09.

_Bit012‘3‘4567‘8

Etat 08.0108.0208.03‘08.04{08.05 - 08.0708.08‘08.09

: Destino entrada o fuente salida DIO1

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :10.03 : Frecuencia cero

Este parametro sirve para seleccionar el destino de la
entrada o la fuente de la salida DIO1.

Se pueden asignar todos los parametros no protegidos del
tipo " bit ".

Si se dirige un parametro no adecuado a la entrada o la
salida, no se tiene en cuenta ninguna asignacion.

: Destino entrada o fuente salida DIO2

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :01.45 : Seleccion referencia

Este parametro sirve para seleccionar el destino de la
entrada o la fuente de la salida DIO2.

Se pueden asignar todos los parametros no protegidos del
tipo " bit ".

Si se dirige un parametro no adecuado a la entrada o la
salida, no se tiene en cuenta ninguna asignacion.

: Destino entrada o fuente salida DIO3

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :01.41 : Seleccion referencia

Este parametro sirve para seleccionar el destino de la
entrada o la fuente de la salida DIO3.

Se pueden asignar todos los parametros no protegidos del
tipo " bit ".

Si se dirige un parametro no adecuado a la entrada o la
salida, no se tiene en cuenta ninguna asignacion.

Nota: En modo por impulsos 06.04 = M/A impuls. (1),
08.23 esta fijado en 06.39. Para desbloquearlo hay que
modificar el valor de 06.04.

08.24 | : Destino entrada DI4

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :06.30: Marcha AD/Parada

Este parametro sirve para seleccionar el destino de la
entrada DI4.

Todos los parametros no protegidos del tipo " bit " pueden ser
asignados en la entrada.

Si se indica un parametro no adecuado, no se toma en
cuenta ninguna asignacion.

: Destino entrada DI5

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :06.32: Marcha AT/Parada

Este parametro sirve para seleccionar el destino de la
entrada DI5.

Todos los parametros no protegidos del tipo " bit " pueden ser
asignados en la entrada.

Si se indica un parametro no adecuado, no se toma en
cuenta ninguna asignacion.

08.26 | : No utilizado

: Fuente relé de salida 1

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :10.01 : Variador listo

Este parametro se utiliza para seleccionar la fuente del relé
de salida.

Se pueden asignar todos los parametros no protegidos del
tipo " bit ".

Si se indica un parametro no adecuado, no se toma en
cuenta ninguna asignacion.

ATENCION:

Cuando esta validada la funcion de seguridad 08.10 =
SEGURIDAD (1), el valor de 08.27 esta fijado en 10.01,
y no se puede modificar.

08.28 | : Fuente relé 2

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :10.52 : Alarma Vay

Este parametro se utiliza para seleccionar la fuente del relé
de salida.

Se pueden asignar todos los parametros no protegidos del
tipo " bit ".

Si se indica un parametro no adecuado, no se toma en
cuenta ninguna asignacion.

: Tipo de I6gica de las entradas l6gicas

Rango de ajuste :NEGATIVA (0) o POSITIVA (1)

Ajuste de fabrica :POSITIVA (1)

Este parametro permite cambiar la polaridad de las entradas
logicas digitales. No tiene efecto cuando DIO1, DIO2 6 DIO3
estan programadas en salida.

NEGATIVA (0): logica negativa.
POSITIVA (1): Iégica positiva.

08.30 | :No utilizado
: Configuracion borna DIO1

Rango de ajuste :Entrada (0) o Salida (1)
Ajuste de fabrica :Salida (1)
Permite configurar la borna DIO1 en entrada o en salida.

Entrada (0): configuraciéon de la borna en entrada.
Salida (1):configuracion de la borna en salida.

: Configuracién borna DIO2

Rango de ajuste :Entrada (0) o Salida (1)
Ajuste de fabrica :Entrada (0)
Permite configurar la borna DIO2 en entrada o en salida.

Entrada (0): configuracion de la borna en entrada.
Salida (1):configuracion de la borna en salida.

: Configuracion borna DIO3

Rango de ajuste :Entrada (0) o Salida (1)
Ajuste de fabrica :Entrada (0)
Permite configurar la borna DIO3 en entrada o en salida.

Entrada (0): configuraciéon de la borna en entrada.
Salida (1):configuracion de la borna en salida.

[ 08.34 | a | 08.60 |: No utilizados
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5.10 - Menu 9: Funciones légicas, comando +rap, -rap y convertidor binario/decimal
5.10.1 - Sindptico del menu 9

5.10.1.1 - Funciones ldgicas
Fuente 1

Inversion
o\l
v O X 1.
Estado 1 : o ' .
: ' Destino

t 0 '
I:]_Q 0 Inversién

Fuente 2

]

Salida

Inversion [ o
(@)
(o]

) 1
Estado 2 ' o
} o

Inversion Inversion Inversion . Destino
Fuente 1 Fuente 2 fuente 1 fuente 2 salida Salida fuente
Funcion 1 09.04 09.06 09.05 09.07 09.08 09.01 09.10
Funcion 2 09.14 09.16 09.15 09.17 09.18 09.02 09.20
Funcion 3 09.64 09.66 09.65 09.67 09.68 09.61 09.60
Funcion 4 09.74 09.76 09.75 09.77 09.78 09.71 09.70

5.10.1.2 - Funcién potenciometro motorizado
PAC auto

Destino

Entrada +100 Referencia
+ rap. +rap., -rap.
t % Escalado

Entrada :
—rap. -100 *
Polaridad H
Rampa

manual 09.28

5.10.1.3 - Funcioén convertidor binario/decimal
Bit 1

“““'"“““". Offset salida
Bit 2 : decimal Dostino
"""""" [ooss]

(0931 Y-

Salida

el bl el e (=] (=] (=] (@] §
alalolol-|=|olo
alo|=lol=|lol=|lob---maaaaaa

N|o|o|A|wiN = o
LITT
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5.10.2 - Explicacién parametros del menu 9

: Salida funcién légica 1

: Salida funcion légica 2

24

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)
Indica el estado de la salida de las funciones logicas 1y 2.

: Referencia potenciometro motorizado

®

Rango de ajuste :+100,0 %

: Fuente 1 funcion légica 1

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar la fuente 1 de la
funcion logica 1.

En esta entrada se pueden utilizar sblo los parametros de tipo
n blt II.

Si se asigna un parametro no adecuado, la salida es fijada a

: Inversién fuente 1 funcion 1

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Este parametro sirve para efectuar una inversion en la fuente
1 de la funcion logica 1.

No (0): fuente 1 no invertida.
Si (1): fuente 1 invertida.

09.06 | : Fuente 2 funcién légica 1

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar la fuente 2 de la
funcion logica 1.

En esta entrada se pueden utilizar solo los parametros de tipo
n blt II.

Si se asigna un parametro no adecuado, la salida es fijada a
0.

: Inversién fuente 2 funcién 1

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Este parametro sirve para efectuar una inversion en la fuente
2 de la funcion logica 1.

No (0): fuente 2 no invertida.
Si (1): fuente 2 invertida.

: Inversién salida funcién 1

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Este parametro sirve para efectuar una inversion en la salida
de la funcion logica 1.

No (0): Salida no invertida.
Si (1): salida invertida.

09.09 | :No utilizado

: Destino funcién légica 1

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro determina el parametro interno que sera
afectado por la salida de la funcion logica 1.

Se pueden utilizar solo los parametros de tipo " bit " no
protegidos.

Si se programa un parametro no adecuado, no se toma en
cuenta el destino.

[ 09.11 | a | 09.13 |: No utilizados

: Fuente 1 funcién légica 2

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar la fuente 1 de la
funcion logica 2.

En esta entrada se pueden utilizar solo los parametros de tipo
n blt ll.

Si se asigna un parametro no adecuado, la salida es fijada a
0.

: Inversién fuente 1 funcién 2

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Este parametro sirve para efectuar una inversion en la fuente
1 de la funcion logica 2.

No (0): fuente 1 no invertida.
Si (1): fuente 1 invertida.

: Fuente 2 funcion légica 2

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar la fuente 2 de la
funcion logica 2.

En estas entradas se pueden utilizar sélo los parametros de
tipo " bit ".

Si se asigna un parametro no adecuado, la salida es fijada a
0.

: Inversioén fuente 2 funcién 2

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Este parametro sirve para efectuar una inversion en la fuente
2 de la funcion logica 2.

No (0): fuente 2 no invertida.
Si (1):fuente 2 invertida.

: Inversién salida funcién 2

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Este parametro sirve para efectuar una inversion en la salida
de la funcion logica 2.

No (0): salida no invertida.
Si (1): salida invertida.

:No utilizado
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: Destino funcién légica 2

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro determina el parametro interno que sera
afectado por la salida de la funcion logica 2.

Se pueden utilizar sdlo parametros de tipo "bit" no protegidos.
Si se programa un parametro no adecuado, no se toma en
cuenta el destino.

: Reset auto potenciémetro motorizado

Rango de ajuste :PAC/ACTIVO (0), PREC/ACTIVO (1),
PAC/INACTIVO (2), PREC/INACTIVO (3)
Ajuste de fabrica :PAC/INACTIVO (2)

PAC/ACTIVO (0):la referencia es puesta a 0 a cada puesta
bajo tension. Las entradas +rapido, -rapido y reset estan
siempre activas.

PREC/ACTIVO (1): alapuesta en tension, la referencia esta
al nivel en que estaba a la puesta fuera de tension. Las
entradas +rapido, -rapido y reset estan siempre activas.

PAC/INACTIVO (2): la referencia es puesta a 0 a cada
puesta bajo tension. Las entradas +rapido, -rapido estan
activas solo cuando la salida del variador esta activa. La
entrada reset esta siempre activa.

PREC/INACTIVO (3): a la puesta en tension, la referencia
esta al nivel en que estaba a la puesta fuera de tension. Las
entradas +rapido, -rapido estan activas sblo cuando la salida
del variador esta activa. La entrada reset esta siempre activa.

: Polaridad

motorizado
Rango de ajuste :Positiva (0) o Bipolar (1)
Ajuste de fabrica :Positiva (0)

Positiva (0): la referencia del control +rap., -rap. esta
limitada a unos valores positivos (de 0 a 100,0 %).

Bipolar (1): la referencia del control +rap., -rap. puede ir
desde -100% a +100%.

: Rampa referencia potenciémetro motorizado
Rango de ajuste :de0a?250s

Ajuste de fabrica :20 s

Este parametro define el tiempo necesario para que la
referencia del control +rap., -rap. pase de 0 a 100,0%.

Se necesitara una duracion doble para que vaya de -100,0 %
a +100,0 %.

Define la sensibilidad del control.

: Escala referencia potenciémetro motorizado

Rango de ajuste :de 0a 2,50

Ajuste de fabrica :1,00

El valor maximo de la referencia del control +rap., -rap.,
toma automaticamente el valor max. del parametro al cual
esta asignada.

Este parametro permite pues adaptar el valor maximo de la
referencia del control +rap., -rap. al valor maximo requerido
por la aplicacion.

Ejemplo:

- La referencia +rap., -rap. se refiere a una referencia
predeterminada.

- El valor max. de una referencia predeterminada es de
32000min™""

- Se desea que el valor max. de la referencia +rap., -rap. cor-
responda a 1500min™""

referencia potenciometro

==>09.24 _ 1500 _ 0,05
32000

: Destino referencia potenciémetro

motorizado
Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51
Ajuste de fabrica :00.00
Este parametro sirve para definir el parametro numérico que
la referencia del control +rap., -rap. va a controlar.
Ejemplo: la referencia del control +rapido, -rapido hace de
referencia de velocidad. Se puede enviar la referencia del
control +rapido, -rapido en una referencia predeterminada.
==>09.25 = 01.21.

: Entrada +rapido

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)
Una entrada logica debe estar asignada a este parametro del
control de la funciobn +rapido.

: Entrada -rapido

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)

Una entrada logica debe estar asignada a este parametro del
control de la funcion -rapido.

09.28> : PAC manual referencia potenciémetro

motorizado
Rango de ajuste :No (0) o Si (1)
Ajuste de fabrica :No (0)
Cuando este parametro vale Si (1), la referencia del control
+rap., -rap. es puesta a cero.

09.29> 3 <09.31 : Entradas convertidor
binario/decimal
Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)
Permite modificar a distancia, mediante una combinacion de
entradas logicas, un parametro cuya seleccion incluye mas
de 2 elecciones posibles.
09.29: entrada suma binaria bit 0.
09.30: entrada suma binaria bit 1.
09.31: entrada suma binaria bit 2.

09.31 09.30 09.29 Conversion decimal
0 0 0 0
0 0 1 1
0 1 0 2
0 1 1 3
1 0 0 4
1 0 1 5
1 1 0 6
1 1 1 7

: Salida convertidor binario/decimal

Rango de ajuste :de 0 a 39
Permite leer el valor decimal de la salida del convertidor.

: Destino salida decimal

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Sirve para definir el parametro que la salida decimal va a
controlar.

Todos los parametros de tipo bit, switch o numérico son
asignables a la salida decimal.
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: Offset salida decimal

Rango de ajuste :de 0 a 32

Ajuste de fabrica :0

Permite ahadir un offset a la salida del convertidor binario/
decimal.

[ 09.35 | a [ 09.59 |: No utilizados

09.60 | : Destino funcion logica 3
Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51
Ajuste de fabrica :00.00
Este parametro determina el parametro interno que sera
afectado por la salida de la funcion logica 3.
Se pueden utilizar solo los parametros de tipo " bit " no
protegidos.
Si se programa un parametro no adecuado, no se toma en
cuenta el destino.

: Salida funcién légica 3

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)
Indica el estado de la salida de la funcion logica 3.

[09.62 | y | 09.63 |: No utilizados

09.64 | : Fuente 1 funcion légica 3
Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51
Ajuste de fabrica :00.00
Este parametro sirve para seleccionar la fuente 1 de la
funcion logica 3.
En estas entradas se pueden utilizar sélo los parametros de
tipo " bit ".
Si se asigna un parametro no adecuado, la salida es fijada a
0.

: Inversién fuente 1 funcion 3

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Este parametro sirve para efectuar una inversion en la fuente
1 de la funcion logica 3.

No (0): fuente 1 no invertida.
Si (1): fuente 1 invertida.

09.66 | : Fuente 2 funcién légica 3
Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51
Ajuste de fabrica :00.00
Este parametro sirve para seleccionar la fuente 2 de la
funcion logica 3.
En estas entradas se pueden utilizar solo los parametros de
tipo " bit ".
Si se asigna un parametro no adecuado, la salida es fijada a
0.

: Inversién fuente 2 funcién 3

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Este parametro sirve para efectuar una inversion en la fuente
2 de la funcion logica 3.

No (0): fuente 2 no invertida.
Si (1): fuente 2 invertida.

: Inversién salida funcion 3

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Este parametro sirve para efectuar una inversion en la salida
de la funcion logica 3.

No (0): salida no invertida.

Si (1): salida invertida.

09.69 | :No utilizado

09.70 | : Destino funcion logica 4
Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51
Ajuste de fabrica :00.00
Este parametro determina el parametro interno que sera
afectado por la salida de la funcion logica 4.
Se pueden utilizar solo los parametros de tipo " bit " no
protegidos.
Si se programa un parametro no adecuado, no se toma en
cuenta el destino.

: Salida funcion légica 4

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)
Indica el estado de la salida de la funcion logica 4.

[09.72 | y [ 09.73 |: No utilizados

09.74 | : Fuente 1 funcién légica 4
Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51
Ajuste de fabrica :00.00
Este parametro sirve para seleccionar la fuente 1 de la
funcion logica 4.
En estas entradas se pueden utilizar solo los parametros de
tipo " bit ".
Si se asigna un parametro no adecuado, la salida es fijada a
0.

: Inversién fuente 1 funcion 4

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Este parametro sirve para efectuar una inversion en la fuente
1 de la funcibn logica 4.

No (0): fuente 1 no invertida.
Si (1): fuente 1 invertida.

: Fuente 2 funcién légica 4

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar la fuente 2 de la
funcion logica 4.

En estas entradas se pueden utilizar solo los parametros de
tipo " bit ".

Si se asigna un parametro no adecuado, la salida es fijada a
0.

: Inversién fuente 2 funcién 4

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Este parametro sirve para efectuar una inversion en la fuente
2 de la funcion logica 4.

No (0): fuente 2 no invertida.

Si (1): fuente 2 invertida.

: Inversién salida funcion 4

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Este parametro sirve para efectuar una inversion en la salida
de la funcion logica 4.

No (0): salida no invertida.
Si (1): salida invertida.
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5.11 - Menu 10: Estados variador y diagnéstico

5.11.1 - Sinéptico del menu 10

5.11.1.1 - Estados de funcionamiento

Variador listo

Salida variador activada

Velocidad nula

Velocidad minima

Velocidad inferior umbral bajo

Consigna alcanzada

Velocidad superior umbral alto

10.08 ) Carga nominal alcanzada

Limitacién intensidad activa

Frenado dindamico

Frenado sobre resistencia

Sentido giro de la referencia

antes de rampa

Sentido giro de la referencia

después de rampa

Pérdida red

Subtension bus CC

Alarma sobrecarga motor

Alarma recalentamiento

HOOOOOOOOOOLOOOEOE

Alarma general

Fallo - 1 (Fallo mas reciente)

Fallo - 2

Fallo - 3

Fallo - 4

Fallo - 5

Fallo - 6

Fallo - 7

Fallo - 8

Fallo - 9

Fallo - 10 (Fallo mas antiguo)

Estados binarios de 10.01 a 10.15

Alarma V

min

Alarma V..

Velocidad maxima

Cierre contacto de precarga

bus CC

10.98 > Estado de funcionamento

Fallo en curso

HOOOHOODOOHLOODDOOD
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5.11.1.2 - Configuracion resistencia de frenado y gestion de los fallos

Frenado sobre resistencia

Sobrecarga resistencia
10.30 | Tiempo maximo de frenado de las resistencias
10.31 | Ciclo maximo de frenado de las resistencias

Integracién sobrecarga resistencia de frenado

Gestion de los fallos

10.33 | Reset fallo

0.34 Numero resets
. fallos automaticos

Temporizacion Resets

automaticos

—_

Variador listo si Resets
automaticos

—_

Gestion fallo IGBT frenado y
fallos menores

—_

Fallos utilizador enlace serie

—_

Alarma utilizador 1

Alarma utilizador 2

—_

Alarma utilizador 3

Alarma utilizador 4

Validacién fallo " MD-LCD "

Validacion fallo
" Corta fase motor "

—_

—_

0.61| Fallo utilizador 1

Modo de parada por fallo utilizador 1

—_

Fallo utilizador 2

—_

0.64 | Modo de parada por fallo utilizador 2

—_

Fallo utilizador 3

Modo de parada por fallo utilizador 3

—_

Fallo utilizador 4

Modo de parada por fallo utilizador 4

—_

0.75| Alimentacion por bus CC

— - — - — - - -
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5.11.2 - Explicacién parametros del menu 10

: Variador listo

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Este parametro vale Si (1) cuando el variador no esta en fallo.
Si el parametro 10.36 vale Si (1), este bit queda en Si (1)
durante la fase de fallo si debe producirse un reset de fallo
automatico. Una vez que se alcanza el nUmero de resets
automaticos, el fallo siguiente causara el paso a cero de este
bit.

Si 10.01 vale No (0), 10.99 da la informacion de fallo en
curso.

: Salida variador activada

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)
Este parametro esta Activo (1) cuando la salida del variador
esta activa.

: Velocidad nula

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Este parametro vale Si (1) cuando el valor absoluto de la
velocidad es menor o igual que el umbral definido por el
parametro 03.05.

10.03 vuelve a No (0) cuando la velocidad se vuelve mayor
que 03.05 + 10 min™"-

: Velocidad minima alcanzada

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

En modo bipolar (01.10 = Ref. + y - (1)), este parametro
tiene una funcion igual que la del parametro 10.03.

En modo unipolar (01.10 = Ref. + umbral (0)), este
parametro vale Si (1) si el valor absoluto de la salida rampa
es menor o igual que la velocidad minima 01.07 + (30 min”
/iimero de pares de polos motor).

10.04 vuelve a No (0) cuando la velocidad supera [01.07 +
(30min~'/nimero de pares de polos) + 10min™"].

La velocidad minima esta definida por el parametro 01.07.

: Velocidad menor que el umbral bajo

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Este parametro vale Si (1) cuando el valor absoluto de la
velocidad motor es mayor que 01.03 - (03.06 + 2).

10.05 vuelve a No (0? cuando la velocidad supera [01.03 -
(03.06 = 2) + 10min™'].

: Consigna alcanzada

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Este parametro vale Si (1) cuando el valor absoluto de la
velocidad motor queda entre 01.03 - (03.06 +2) y 01.03 +
(03.06 = 2).

: Velocidad mayor que umbral alto

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Este parametro vale Si (1) cuando el valor absoluto de la
velocidad motor es mayor que 01.03 + (03.06 + 2).
10.07 vuelve a No (0) cuando la velocidad se vuelve menor
que [01.03 + (03.06 = 2) - 10min”"].

10.08> : Carga nominal alcanzada

®

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Este parametro vale Si (1) cuando la intensidad activa 04.02
es mayor o igual que la intensidad activa nominal.
Intensidad activa nominal = 05.07 x 05.10.

: Limitacion de intensidad activa

®

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)
Este parametro vale Si (1) cuando el variador esta en
limitacion de intensidad.

: Frenado dinamico

.

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Este parametro vale Si (1) cuando la energia es transferida
del motor hacia el bus corriente continua (carga
accionadora).

: Frenado en resistencia

@

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Este parametro vale Si (1) cuando la energia es disipada en
la resistencia de frenado opcional (en la medida en que ella
esta conectada).

: Sobrecarga resistencia

@

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Este parametro vale Si (1) cuando el parametro de
integracion de la carga de la resistencia de frenado se vuelve
mayor que 100%.

: Sentido de giro referencia antes de rampas

¢

Rango de ajuste :Adelante (0) o Atras (1)

Este parametro vale Atras (1) si la referencia antes de rampa
es negativa.

Es puesto de nuevo en Adelante (0) si la referencia antes de
rampa es positiva.

: Sentido de giro referencia después de rampa

.

Rango de ajuste :Adelante (0) o Atras (1)

Este parametro vale Atras (1) si la referencia después de
rampa es negativa.

Es puesto de nuevo en Adelante (0) si la referencia después
de rampa es positiva.

: Pérdida red

.

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Este parametro vale Si (1) cuando hay la pérdida de la red de
alimentaciobn en corriente alterna. Este parametro esta
validado solo si el parametro 06.03 es diferente de NO
VALIDADO (0).

: Subtension bus CC

¢

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)
Este parametro vale Si (1) cuando el nivel de tension del bus
es demasiado bajo.

: Alarma sobrecarga motor

@

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)
Este parametro pasa a Si (1) cuando el parametro 04.19
"Nivel utilizacion motor" supera el 100 %.
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: Alarma recalentamiento IGBT

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Este parametro vale Si (1) cuando una de las temperaturas
visualizadas de 07.51 a 07.55 supera el 90% del valor max.
autorizado.

No activo en la version actual.

: Alarma general

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)
Este parametro vale Si (1) cuando una de las alarmas
10.12, 10.17 6 10.18 esta activa.

a : Memorizacion de los 10 altimos
fallos

Rango de ajuste :de 0 a 102

Contiene los 10 tltimos fallos del variador.
10.20: indica el fallo mas reciente.
10.29: indica el fallo mas antiguo.

Los fallos posibles son:

N° Consola Causa del fallo

Sobrecarga de la alimentacion
26 | Sobrec. 10V 24V +24V o de la salida légica

Pérdida de consigna intensidad

27 4mA Al .
en entrada analogica Al1
o8 4mA ADI2 Pérdida de consigna intensidad

en entrada analbgica ADI2

Pérdida comunicacion por

30 Pérdida COM .
enlace serie

Fallo EEPROM o problema de
transferencia por XPressKey
(version llave y variador
diferente)

31 EEPROM

32 Pérdida de fase |Pérdida de una fase

fallo durante la medicion de la

33 Resist. estator - p P
resistencia estatorica

Desconexion del bus de campo
en curso de funcionamiento o
fallo detectado por la opcion bus

34 BUS CAMPO

35 Ent. seguridad  |fallo entrada de seguridad

36 Rupt U enc. Pérdida via de conmutacion U

detectado por sonda interna

Sobrecalentamiento resistencia
de frenado interna detectado
por sonda termica

22 Temp.RF int.

24 Sonda motor Disparo sonda téermica motor

N Consola ”Causa del fallo 37 Rupt V enc. Pérdida via de conmutacion V
1 SS Tens. BUS Subten3|or_1’ bus CC 38 Rupt W enc. Pérdida via de conmutacion W
2 Sobret. BUS Sobretension del bus de X Imposibilidad de sincronizarse
. Sobreintensidad lida del 39 Sincro red :
3 | salida var. 0,“3'” ensidad en salida de con la red (modo regenerativo)
variador -
4 |IGBT freno | Sobreintensidad transistores H Utilizador 1 {ggci)cgtlllzadoﬂ por entrada
IGBT frenado -
5 | DESEQUILIBRIO |Desequilibrio de intensidad 42 | Utiizador2 2l utllizador 2 por entrada
6 Fase motpr Pérdida de.una fase motor 43 Utilizador 3 fallo utilizador 3 por entrada
7 Sobrevelocidad |Sobrevelocidad logica
8 it variador Sobrecalentamiento variador 44 Utilizador 4 fallo utilizador 4 por entrada
9 IGBT U Fallo en un IGBT (U) logica
Temperatura rectificador 45 Utilizador 5 fallo utilizador 5 por enlace serie
10 | T RECTIFICADOR ;
demasiado alta
La posicion medida no cambia 46 Utilizador 6 fallo utilizador 6 por enlace serie
1 Rot.encoder ge:]gn;ﬁﬁee;;%tg g]:ll gjc:enﬁgtgﬁg) 47 Utilizador 7 fallo utilizador 7 por enlace serie
192 Invers.A/B as sehales A, B, A\, B\ estan tilizador allo utilizador 8 por enlace serie
L hales A, B, A\, B\ est¢ 48 Utilizador 8 fallo utilizador 8 I i
) invertidas
13 Invers.UVW Las sehales u, v, w de 49 Utilizador 9 fallo utilizador 9 por enlace serie
' conmutacion estan invertidas _
14 Cal. U enc Ciertas sehales estan 50 Utilizador 10 |fallo utilizador 10 por enlace
) ) presentes, pero falta U serie
15 Cal.V enc Ciertas senales estan 56 IGBT V fallo en un IGBT V
) ) presentes, pero falta V 57 IGBT W fallo en un IGBT W
Ciertas sehales estan Sobrecalentamiento IGBT (V)
16 Cal. W enc. presentes, pero falta W 58 TIGBTV detectado por sonda interna
El nUmero de pares de polos 59 TIGBTW Sobrecalentamiento IGBT (W)
ajustado es incorrecto (las detectado por sonda interna
17 NUm. polo \r/rlljeeétéarficrg(randelﬂ?es conA,By 65 Sobrec. +10V E? 8{/ecarga de fa alimentacion
eléctricamente con U, V, W no ardi ; P2
son coherentes con el nimero 101 | PERDIDA RED Ee%rcgﬁeargg la alimentacion de
de pares de polos indicados)
18 Autocalibr. fallo de autocalibrado Nota: Para los detalles de los fallos consultese §7.
19 Resist.freno ﬁg?;%%alrg);(at en resistencia de : Tiempo maximo de frenado de las resistencias
Rango de ajuste :de 0a400,0s
20 °t motor Sobrecarga motor | x t Ajus?e de fabrica  :3,0s
- Este parametro define la duracion durante la cual la resistencia de
21 TIGBT U Sobrecalentamiento IGBT (U) frenado puede soportar la tension de frenado maxima (780V) sin da-

hos. Permite determinar el tiempo antes de la puesta en fallo por so-
brecarga frenado.

ATENCION:

Si se pone a 0 este parametro, no habra proteccion de la
resistencia de frenado.
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: Ciclo maximo de frenado de las resistencias
Rango de ajuste :de 0 a 25,0 min
Ajuste de fabrica :1,0 min
Este parametro permite definir el intervalo de tiempo que
debe transcurrir entre dos periodos consecutivos de frenado
a plena potencia como determinado por el parametro 10.30.
Sirve para programar la constante de tiempo térmica de la re-
sistencia utilizada.

Integracion

sobrecarga

10.394
Max. f-----po-m--- RLEES P ST

Ambiente

10.391
> 10.31
ATENCION:

Si se pone a 0 este parametro, no habra proteccion de la
resistencia de frenado.

: No utilizado
: Eliminacién averia

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Un paso de No (0) a Si (1) de este parametro causa una
puesta a cero del variador. Si se necesita un reset de fallo a
distancia, es necesario asignar una borna a este parametro.
Si el variador se dispara por una sobreintensidad IGBT, sea
a nivel de puente de salida o de transistor de frenado, no es
posible poner a cero el variador durante 10 segundos (tiempo
de recuperacion IGBT).

: Nimero Resets automaticos variador

Rango de ajuste :Ninguno (0),de 1 a5 (de 1 a5)
Ajuste de fabrica :Ninguno (0)

Ninguno (0): no habra reset automatico de fallo. Habra
que ordenarlo.

de 1 a 5 (de 1 a 5): activa el reset de fallo automatico y el
nimero programado.

Cuando el contador alcanza el nUmero de reset de fallo
autorizados, se produce un bloqueo definitivo del variador. El
tachado de esta Ultimo fallo se podra sélo mandar. En
ausencia de fallo, el contador es reducido de un valor cada 5
minutos.

: Temporizacién Resets automaticos

Rango de ajuste :de0a25,0s

Ajuste de fabrica :1,0s

Este parametro define el tiempo entre la puesta en fallo del
variador y el tachado automatico (con reserva de duracion
minima de parada para las averias ligadas a las sobre
intensidades).

: Variador listo si Resets automaticos

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

No (0): 10.01 (variador listo) es puesto en No (0) cada
vez que el variador se dispara, sin tener en cuenta los
reset automaticos que pudieran producirse.

Si (1): el parametro 10.01 es mantenido en Si (1) durante
las fases de fallo que son reseteadas automaticamente.

10.37 | : Gestion fallo IGBT frenado y fallos

menores
Rango de ajuste :Si/R. libre (0), Si/STOP (1),

No/R. libre (2), No/STOP (3)
Ajuste de fabrica :No/R. libre (2)

Si/R. libre (0): validacion del fallo IGBT y parada en rueda
libre por un fallo menor.

Si/STOP (1): validacion del fallo IGBT y parada controlada
por un fallo menor (deceleracion antes de la puesta en fallo
del variador). No disponible en la versién actual.

No/R. libre (2): no validacion del fallo IGBT y parada en
rueda libre por un fallo menor.

No/STOP (3): no validacion del fallo IGBT y parada
controlada por un fallo menor (deceleracion antes de la
puesta en fallo del variador) No disponible en la version
actual.

Nota: Fallos menores [t motor, T IGBT, UVW,

Temp. RF int., Sonda motor, Sobrec. 10V24V, 4mA Al1,
4mA ADI2, Pérdida COM, EEPROM, Peérdida bus, utilizador
5, util. 10.

: Fallos utilizador enlace serie

Rango de ajuste :de 0 a 50

Ajuste de fabrica :0

Este parametro sirve para generar unas desactivaciones
ante fallo utilizador, por el enlace serie.

Las desactivaciones generadas por el utilizador seran indica-
das con trxx en la tabla de fallos, con xx que indica el codigo
de la averia. Solo los valores = 45 pueden generar un fallo.
Los usuarios que desean resetear el variador a travées del en-
lace serie pueden hacerlo dando el valor 0 a este parametro..

:Integracién sobrecarga resistencia de
frenado

Rango de ajuste :de 0a 100,0 %

Este parametro da una indicacion de la temperatura de la
resistencia de frenado sobre la base de los parametros
10.30 y 10.31. Un valor cero significa que la resistencia
esta proxima a la temperatura ambiente y 100 % es la
temperatura maxima (nivel de desactivacion).

: Estados binarios de 10.01 a 10.15

Rango de ajuste :de 0 a 32767

Este parametro se usa con una interfaz de comunicaciones
serie. El valor de este parametro es la suma de los bits
variador previstos para la sola lectura, con los siguientes
pesos binarios:

-10.01 =29,
-10.02 =2,
-10.03 = 22,
-10.04 = 28,
-10.05 = 2%
-10.06 = 25,
-10.07 = 25,
-10.08 =27,
-10.09 =28,
-10.10 = 2°,
-10.11 =219,
-10.12=2",
-10.13 =22
-10.14 =213,
-10.15 =24

[10.41 | a [ 10.50 |: No utilizados
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: Alarma Vg,

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)

Pasa a Activa (1) cuando la velocidad motor (05.04) < V,in
(01.07 6 21.02) + 03.51 en lazo abierto o velocidad
(03.02) < Vi, (01.07 6 21.02) + 03.51 en lazo cerrado.
10.51 vuelve a Inactiva (0) cuando la velocidad supera
(05.04) < Vi, (01.07 6 21.02) + 03.51 + 10min"! en lazo
abierto o supera (03.02) < Vi, (01.07 6 21.02) + 03.51
+10 min'":

Nota: En modo bipolar, la alarma 10.51 no esta activa.

: Alarma V

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)

Pasa a Activa (1) cuando la velocidad motor (05.04) > V5,
(01.06 6 21.01) - 03.52 en lazo abierto o velocidad
(03.02) > V5, (01.06 6 21.01) - 03.52 en lazo cerrado.
10.52 vuelve a Inactiva (0) cuando la velocidad es menor
que (05.04) > V5, (01.06 0 21.01) - 03.52 - 10min”" en
lazo abi1erto, 0(03.02) > V5, (01.06 6 21.01) - 03.52 -
10 min™"-

: Velocidad maxima

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)

Pasa a Activo (1) cuando la velocidad motor (05.04) > V 4y
(01.06 6 21.01) - 15 min™":

10.53 vuelve a Inactivo (0) cuando la velocidad es menor
que (05.04) > V5, (01.06 6 21.01) - 03.53 - 25min™".

[10.54 | a [ 10.57 |: Alarmas utilizador de 1 a 4

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)

Ajuste de fabrica :Inactivo (0)

Cuando estos parametros pasan a Activo (1), el variador se
pone en alarma (no puesta en fallo del variador).

Nota:

La alarma utilizador 1 predomina sobre la alarma utilizador 2.
La alarma utilizador 2 predomina sobre la alarma utilizador 3.
La alarma utilizador 3 predomina sobre la alarma utilizador 4.

: Validacién fallo "MD-LCD"

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Permite validar la deteccion de la pérdida del enlace con la
consola MD-LCD. En tal caso el variador se pone en fallo.

: Validacion fallo "Corte fase motor"
Rango de ajuste :No (0) o Si (1)
Ajuste de fabrica :No (0)

No (0): deteccion del fallo "corte fase motor" activa.
Si (1):deteccion del fallo "corte fase motor" desactivada.

:No utilizado

: fallo utilizador 1

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)
Ajuste de fabrica :No (0)

No (0): el variador no esta en fallo.

Si (1): el variador se pone en fallo, controla o no la
ralentizacion segun la programacion de 10.62 y genera un
codigo fallo tr01.

Nota: El Reset automatico (10.34) no esta autorizado.

: Modo de parada por fallo utilizador 1

Rango de ajuste : Rueda libre (0) o Control (1)
Ajuste de fabrica :Rueda libre (0)

Rueda libre (0): por fallo utilizador 1, el variador efectua
una parada en rueda libre.

Control (1): por fallo utilizador 1, el variador efectua una
parada controlada segun la programacion de 06.01.

No disponible en la version actual.

: fallo utilizador 2

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)
Ajuste de fabrica :No (0)

No (0): el variador no esta en fallo.

Si (1): el variador se pone en fallo, controla o no la
ralentizacion segun la programacion de 10.64 y genera un
codigo fallo tr02.

Nota: El Reset automatico (10.34) no esta autorizado.

: Modo de parada por fallo utilizador 2

Rango de ajuste : Rueda libre (0) o Control (1)
Ajuste de fabrica :Rueda libre (0)

Rueda libre (0): por fallo utilizador 2, el variador efectua
una parada en rueda libre.

Control (1): por fallo utilizador 2, el variador efectua una
parada controlada segun la programacion de 06.01.

No disponible en la version actual.

: Fallo utilizador 3

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)
Ajuste de fabrica :No (0)

No (0): el variador no esta en fallo.

Si (1): el variador se pone en fallo, controla o no la
ralentizacion segun la programacion de 10.66 y genera un
codigo fallo tr03.

: Modo de parada por fallo utilizador 3

Rango de ajuste :Rueda libre (0) o Control (1)
Ajuste de fabrica :Rueda libre (0)

Rueda libre (0): por fallo utilizador 3, el variador efectua
una parada en rueda libre.

Control (1): por fallo utilizador 3, el variador efectua una
parada controlada segun la programacion de 06.01.

No disponible en la version actual.

: Fallo utilizador 4

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

No (0): el variador no esta en fallo.

Si (1): el variador se pone en fallo, controla o no la ralentiza-

cion segun la programacion de 10.68 y genera un codigo fal-
lo tr04.
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10.68 | : Modo de parada por fallo utilizador 4

Rango de ajuste :Rueda libre (0) o Control (1)
Ajuste de fabrica :Rueda libre (0)

Rueda libre (0): por fallo utilizador 4, el variador efectiua
una parada en rueda libre.

Control (1): por fallo utilizador 4, el variador efectua una
parada controlada segun la programacion de 06.01.

No disponible en la version actual.

[10.69 | a | 10.74 |: No utilizados

: Alimentacién por bus continua

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

No (0): El variador esta conectado a una red alterna. El
variador gestiona la precarga de los condensadores del
bus CC.

Si (1): El variador esta alimentado directamente por su bus
CC. La precarga de los condensadores del bus CC se debe
gestionar de forma externa.

Nota: Cuando 10.75 = Si(1), la lectura de la temperatura
rectificador esta desactivada (fallo T Rectificador no mas
activo).

+ 10.75 se debe ajustar en Si (1) para los Powerdrive Regen
(MDR).

: Cierre contacto de precarga del bus CC

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

No (0): la puesta en cortocircuito del sistema de precarga del
bus CC no debe estar autorizada.

Si (1): la puesta en cortocircuito del sistema de precarga del
bus CC puede estar autorizada

[10.77 | a [ 10.97 |: No utilizados

10.98> : Estado de funcionamiento

Descripcion en

Valor consola

Significado

Parada inyeccion de corriente
10 Arr.PV Tps<G |baja frecuencia, sentido

antihorario
; Inyeccion CC, sentido horario,
15 Inject.DC >M motor
; Inyeccion CC, sentido horario,
16 Inject.DC >G generador

. IInyeccion CC, sentido
17 Inject.DC <M antihorario, motor

. linyeccion CC, sentido
18 Inject.DC <G antihorario, generator

Limite de intensidad, sentido
19 LIMITE | >M horario, motor

Limite de intensidad, sentido
20 LIMITE | >G horario, generator

Limite de intensidad, sentido
21 LIMITE | <M antihorario, motor

Limite de intensidad, sentido
22 LIMITE| <G antihorario, generator

Limite de tension BUS, sentido
23 | LIMITE BUS>M horario, motor

Limite de tension BUS, sentido
24 LIMITE BUS>G horario, generator

Limite de tension BUS, sentido
25 LIMITE BUS<M antihorario, motor

Limite de tension BUS, sentido
26 LIMITE BUS<G antihorario, generator

27 Re. VUELO |Rearranque al vuelo

Tempo

28 Arranque.

Temporizacion arranque

Temporizacion antes del
29 Tempo.VUELO rearranque al vuelo

Blogueo exterior (orden de
marcha presente, pero SDI2 no

30 Blog.. Ext. conectadq, 0 06.15 bloqueo
Rango de ajuste :0a 36 Soft en Si (0)
Define el estado de funcionamiento del variador. 31 Vres <Vmin | Tension red < Tension minima
GG 33 Autocal. Autocalibrado
Valor Desg;ﬁ):‘;?an en Significado Mod tificad iad
34 RECTIFICADOR | Modo rectificador (variadores
0 BLOQUEADO |Bloqueado Regen)
Desbloqueado, generador (carga TEST Test de las tarjetas (control /
1 Desbloqueado. M accionadora) 9 ? 35 TARJETAS |interfaz)
Desblogueado, generador (carga 36 TEST Poten. |Test de la potencia
2 Desbloqueado. G accionadora) P
Parada con rampa, sentido horario,
3 Par. RAMPA >M motor
Parada con rampa, sentido horario, .
4 Par. RAMPA>G | 2 dor . Fallo en curso
5 Par. RAMPA <\ | Parada con rampa, sentido Rango de ajuste :de 0 a 101

antihorario, motor

Parada con rampa, sentido
6 Par. RAMPA <G antihorario, generador

Parada inyeccion de corriente baja
7 APV Tps>M 50 cuencia, sentido horario

Parada inyeccion de corriente baja
8 Arr.PV Tps>G |frecuencia, sentido horario,
generador

Parada inyeccion de corriente baja
9 APV Tps<M 40 ctencia, sentido antihorario, motor

Contiene el codigo del fallo en curso. Véase la lista de los
fallos de los parametros de 10.20 a 10.29.

El valor 0 indica que el variador no tiene fallos.

Los otros valores indican el nUmero del fallo.
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5.12 - Menu 11: Enlace serie - Caracteristicas variador - Varios

5.12.1 - Sindptico del menu 11

Configuraciéon menu 0
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Asignacion de 57
Asignacion de 58
Asignacion de 59
Asignacion de 60
Asignacion de 61
Asignacion de 62
Asignacion de 63
Asignacion de 64
Asignacion de 65

Configuracion variador

Versién programa

1

11.31| Modo variador

Intensidad nominal variador

Tension nominal variador

Cédigo identificacién producto
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Programacion

11.30 | Cddigo seguridad cliente
11.42| Copia de los parametros

11.44 | Nivel de acceso menu 0

11.61 | Cddigo de acceso menus avanzados

Enlace serie

11.23 | Direccidén enlace serie

Protocolo enlace serie

Velocidad transmision
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jary i e
o[ |
oo

Retraso comunicacion
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ry
[
~

Oaridad, numero de bits Stop

Divers
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ENEEN
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Seleccion Motor 2
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Retorno a los ajustes de fabrica

Memorizacién de los parametros en EEPROM
Menu de los parametros a guardar en EEPROM

Tipo de comunicacién entre variadores
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5.12.2 - Explicacién parametros del menu 11

[11.01 | a [ 11.20 |: Asignacién del ment 0

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :véase tabla siguiente.

Estos parametros permiten en el orden, determinar los para-
metros de 00.46 a 00.65 del menu 0.

: Velocidad enlace serie

Rango de ajuste :300 (0) a 115200 (9)

Ajuste de fabrica :19200 (6)

Se usa para seleccionar la velocidad de transferencia de los
datos en Modbus RTU.

Velocidad

-
-
N
a

300

600

1200

2400

4800

9600

19200

38400

57600

© O N O O » W N = O

115200

Parametro Valor por defecto | Asignacion menu 0
— 11.01 01.21 00.46
11.02 01.22 00.47
11.03 01.23 00.48
11.04 01.24 00.49
11.05 06.09 00.50
11.06 06.03 00.51
11.07 03.06 00.52
11.08 06.62 00.53
11.09 00.00 00.54
11.10 10.34 00.55
11.11 00.00 00.56
11.12 00.00 00.57
11.13 00.00 00.58
11.14 00.00 00.59
11.15 00.00 00.60
11.16 00.00 00.61
11.17 00.00 00.62
11.18 00.00 00.63
11.19 00.00 00.64
11.20 00.00 00.65

[11.21 |y [11.22] :No utilizados

: Direccion enlace serie

Rango de ajuste :de 0 a 247

Ajuste de fabrica :1

Sirve para definir la direccion del variador en caso de pilotaje
o de supervision por enlace serie en Modbus RTU. Evitar los
valores que lleven un cero ya que son utilizados para las di-
recciones de los grupos de variadores.

: Protocolo enlace serie

Rango de ajuste :LS NET (0), Modbus RTU (1)
Este parametro indica el protocolo utilizado para la comuni-
cacion en curso por el enlace serie del conector RJ45.

LS NET (0): protocolo LS Net.
Modbus RTU (1): protocolo Modbus RTU.

: Retraso comunicacién

Rango de ajuste :de 0 a 250 ms

Ajuste de fabrica :2 ms

Puesto que el enlace serie es del tipo 2 hilos, Rx esta conec-
tado con Tx y Rx\ con Tx\. Puede producirse un fallo de co-
municacion, si el receptor responde a una solicitud antes que
el emisor haya tenido el tiempo de conmutar. El parametro
11.26 permite introducir un tiempo entre la recepcion y la
vuelta de la informacion. Después de la transmision de una
solicitud, el variador necesita 1,5ms para recibir el comando
siguiente. El paso de ajuste es de 2 ms.

: Paridad, Numero de bits de Stop

Rango de ajuste :SIN, 2STOP (0) ; SIN,1STOP (1) ;
PAR, 1STOP (2); IMPAR, 1STOP (3)

Ajuste de fabrica :Sin, 2STOP (0)

SIN, 2STOP (0): sin paridad, 2 bits de stop.
SIN, 1STOP (1):sin paridad, 1 bit de stop.
PAR, 1STOP (2): paridad par, 1 bit de stop.

IMPAR, 1STOP (3): paridad impar, 1 bit de stop. (utilizado en
Modbus RTU).

: No utilizado

: Version programa variador

1

Rango de ajuste :de 1,00 a 9,99
Indica la version del programa instalado en el variador.

: Cédigo de seguridad cliente

Rango de ajuste :de 0 a 9999

Ajuste de fabrica :0

Si este parametro es distinto de 0 y 11.44 esta programado
en Lectura. Solo (2), es imposible cualquier modificacion de
parametro. Para efectuar la modificacion de un parametro, el
usuario debe insertar el codigo equivalente al valor de
11.30.

Constltese el procedimiento descrito en 11.44.
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: Modo del variador
Rango de ajuste :Lazo abierto (0), Lazo abierto (1),
B.F. Vector (2), SERVO (3),
REGENERADOR (4)
Ajuste de fabrica :Lazo abierto (0)
La seleccion del modo de funcionamiento puede efectuarse
sb6lo cuando el variador esta parado.

Lazo abierto (0): motor asincrono pilotado en lazo
abierto (véase también el parametro 05.14).

Lazo abierto (1): idem Lazo abierto (0) (vease también
parametro 05.14).

B.F. Vector (2):motor asincrono pilotado en lazo cerrado
(véase también el parametro 03.38).

SERVO (3) : motor servo o sincrono pilotado en lazo cerrado
(vérase también parametro 03.38).

REGENERADOR (4): modo reversible.

Nota: El paso del modo lazo abierto (11.31 = Lazo abierto
(0 6 1)) al modo lazo cerrado (11.31 = B.F. Vector (2) 0
SERVO (3)) o el contrario, causa la vuelta al ajuste de fabrica
de los parametros 12.45 Umbral frecuencia o velocidad
cierre freno y 12.46 Temporizaciobn magnetizacion/umbral
velocidad

: Intensidad nominal variador

Rango de ajuste :de 1,5a3200,0 A
Este parametro indica la intensidad nominal del variador
correspondiente a la intensidad total motor admitida..

: Tension nominal variador

Rango de ajuste :de 200 a 480V
Este parametro indica la tension nominal del variador.

[11.34 | a | 11.41 |: No utilizados

: Copia de parametros

Rango de ajuste :No (0), Llave a Var (1), Var a Llave (2),
mem. llave auto (3)

Ajuste de fabrica :No (0)

Bloquear el variador antes de proceder con la copia o la

transferencia de los parametros con la llave XPressKey

(borna SDI abierta).

No (0): ninguna accion.

De Llave a Var (1) :La funcion "Llave a Var" se activa con el

pulsador situado en la llave de copia una vez enchufada en

la toma RJ45. Una primera accion sobre el pulsador

corresponde al paso a "Llave a Var (1)" del parametro 11.42

(el LED de la XPressKey parpadea rapidamente) y una

segunda accion causa la validacion de la transferencia (el

LED de la XPressKey se vuelve casi fijo).

Nota: Si la transferencia no puede ser efectuada, el LED de
la llave XPressKey parpadea rapidamente.

ATENCION :

Pulsar una segunda vez el botén de la llave dentro de un
tiempo maximo de 10 segundos, sino la accion es
anulada.

Var hacia Llave (2): después de haber seleccionado esta
funcién con 11.42 = "Var a Llave (2)", reemplazar en la toma
RJ45 el conector del cable de la consola LCD por &l de la
llave XPressKey. (el LED de la XPressKey parpadea
lentamente). Una accion sobre el pulsador de la llave activa
la memorizacion en la llave de copia de los parametros
contenidos en el variador (el LED de la XPressKey se vuelve
casi fijo)

Nota: Sila transferencia no puede ser efectuada, el LED de
la llave XPressKey parpadea rapidamente.

ATENCION:

Pulsar el boton de la llave dentro de un tiempo maximo
de 10 segundos después de haber seleccionado "Var
hacia Llave (2)" con 00.44 o 11.42 sino la accion es
anulada.

mem. llave auto (3) : No utilizado.

: Vuelta a la configuracién de fabrica

Rango de ajuste :No (0), 50Hz FUERTE (1),
60Hz FUERTE (2),
50Hz BAJA (3), 60Hz BAJA (4),
MOTOR EXCLUIDO (5)

Ajuste de fabrica :No (0)

No (0): ninguin procedimiento de ajuste de fabrica.
50Hz FUERTE (1): permite configurar el variador con ajuste
de fabrica con un motor 400V/50Hz y una sobrecarga fuerte.

60Hz FUERTE (2) : permite configurar el variador con ajuste
de fabrica con un motor 460V/60Hz y una sobrecarga fuerte.

50Hz BAJA (3): permite configurar el variador con ajuste de
fabrica con un motor 400V/50Hz y una sobrecarga baja.

60Hz BAJA (4): permite configurar el variador con ajuste de
fabrica con un motor 460V/60Hz y una sobrecarga baja.
MOTOR EXCLUIDO (5): permite configurar el variador con
ajuste de fabrica con la excepcion de los parametros ligados
al motor.

La funcién 5 no esta disponible en la version actual.
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: Nivel de acceso menu 0

Rango de ajuste :Nivel 1 (0), Nivel 2 (1),
Lectura Solo (2)
Ajuste de fabrica :Nivel 2 (1)
Este parametro determina el nivel de acceso al menu 0.

11.44| Consola Nivel de acceso

0 Nivel 1 2 00.10

Acceso a los parametros de 00.01

Acceso a los parametros de

1 Nivel2 155,01 2 00.65

Se pueden leer todos los
parametros pero no se puede
modificar ninguno, si no se inserta
un codigo igual que el parametro
11.30 en el momento de acceder al
parametro.

2 Lectura solo

¢ Bloqueo de la programacion con codigo de seguridad.

Seleccionar | Poner el Accién Habilit.
el parametro: valor:

., . |Presionaral
Seleccion codigo

11.30 entre 1y 9999 de seguridad te&la
Activacion Pulsar la

11.44 Lectura solo codigo de tecla Stop
seguridad

El parametro 11.44 vuelve automaticamente al "Nivel 2".
El valor de 11.30 vuelve automaticamente a 0.

Nota: No utilizar un codigo de seguridad igual que 0.

¢ Acceso a la programacién con cédigo de seguridad
Seleccionar el parametro a modificar.

Pulsar la tecla @, el display muestra " CodE ".

Con las flechas O y , insertar el cbdigo de
seguridad, luego pulsar de nuevo @.

- Codigo correcto: el parametro esta en modo programacion,
listo para ser modificado.

- Codigo incorrecto: el parametro queda en modo solo
lectura, como todos los demas parametros.

Para volver al modo solo lectura, seleccionar 11.44 e
insertar el valor " Lectura solo ", luego pulsar la tecla Stop @ .
El codigo de seguridad esta de nuevo activo.

¢ Eliminacion de un cédigo de seguridad

Seleccionar un parametro.

Pulsar la tecla @, el display muestra " CodE ".

Con las flechas O y , insertar el codigo de
seguridad, luego pulsar de nuevo .

Seleccionar 11.30, insertar el valor 0 y pulsar de nuevo @ .

¢ Busqueda de un cédigo de seguridad

Si el usuario se olvida el cédigo de seguridad (variador blo-
queado en solo lectura), contactar con el interlocutor habitual
de LEROY-SOMER.

: Seleccién motor 2

Rango de ajuste :Motor 1 (0) o Motor 2 (1)
Ajuste de fabrica :Motor 1 (0)

Este parametro permite seleccionar el juego de parametros correspondiente a las caracteristicas del motor 2.

11.45 =0 Smotor 1) 11.45 ﬂmotor 2) Bescripcién
01.06 21.01 Limite superior
01.07 21.02 Limite inferior
01.14 21.03 Seleccion referencias
02.11 21.04 Rampa aceleracion
02.21 21.05 Rampa deceleracion
05.06 21.06 Frecuencia nominal del motor
05.07 21.07 Intensidad nominal del motor
05.08 21.08 Velocidad nominal del motor
05.09 21.09 Tension nominal del motor
05.10 21.10 Factor de potencia (cos ¢)
05.11 21.11 NUmero polos motor
05.17 21.12 Resistencia del estator
05.23 21.13 Offset tension
05.24 21.14 Inductancia transitoria
- 21.15 Parametros motor 2 activos
05.25 21.24 Inductancia magnetizante Ls
05.33 21.30 f.e.m motor (Ke)
05.51 21.51 Valor referente a la inductancia transversal
ATENCION:

El paso de los parametros de un motor a otro se efecttia con variador bloqueado.

LEROY ©
86 E SOMER



LEROY-SOMER | MANUAL DE PUESTA EN MARCHA

3871 es - 09.2006 / d

POWERDRIVE

Variador de velocidad
MENUS Y SINOPTICOS EN MODO PROGRAMACION AVANZADA

[11.46 | a:[ 11.59 |: No utilizados

: Cadigo identificacion producto

Rango de ajuste :de 0 a 32000
Este codigo producto proporciona informacion sobre el

calibre, el tamano, el indice «hard» y la variante del variador.
Cuando no se lee la placa de caracteristicas, este codigo
puede ser comunicado a su interlocutor LEROY-SOMER.

: Cédigo acceso menus avanzados

Rango de ajuste :de 0 a 9999
Ajuste de fabrica :149
Este parametro permite acceder a los menus del 1 al 21

cuando se programa por consola LCD.

Si este parametro es distinto de 0, el valor del parametro
11.61 debe ser insertado para permitir el paso del Ment 0 al
Menu 1.

En ajuste de fabrica basta introducir el valor 149 para
acceder a todos los menis.

[11.62 |y | 11.63 |:No utilizados

: Memorizacién de lo parametros en EEPROM
Rango de ajuste :No (0) 6 SI (1)

Ajuste de fabrica : No (0)

Este parametro permite memorizar en EEPROM los valores
de los parametros de variador que han sido cambiados por el
bus de campo.

- elegir el o los menus a guardar, 11.65 = 0 para todos los
mendas.

- lanzar la memorizacion, 11.64 = Si (1).

- el final de la memorizacion esta indicado por el paso de
11.64 a No (0).

: Menu de los parametros a guardar en
EEPROM

Rango de ajuste :de 0 a 21

Ajuste de fabrica : 0

Este parametro permite elegir el o los menus a memorizar,

11.65 = 0 para todos los menus.

: Tipo de comunicacién entre variadores

Rango de ajuste :de0Oa4
Ajuste de fabrica : 0.

: ninguno.
Ondulador regen.
Rectificador Regen.
Maestro tandem.
Esclavo tandem.

b2
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5.13 - Menu 12: Umbrales programables y tratamiento de variable interna

5.13.1 - Sindptico del menu 12
5.13.1.1 - Comparadores

Histéresis

Destino

Fuente Nivel Inversion
-m umbral ' EStIac?o
. salida

1

N

Fuente Nivel umbral Histéresis Estado salida Inversion Destino
Comparador 1 12.03 12.04 12.05 12.01 12.06 12.07
Comparador 2 12.23 12.24 12.25 12.02 12.26 12.27
Comparador 3 12.63 12.64 12.65 12.61 12.66 12.67
Comparador 4 12.73 12.74 12.75 12.71 12.76 12.77

5.13.1.2 - Tratamiento de las variables internas

Fuente variable 1 Seleccion Coeficiente
funcién asociado
_
Q! Escalado Destino
i o \ variable 1
i o 0 : V1 -:
. o) 1:V2 :
! 2 :V1+V2
|:]—9 3:V1-V2
4 1 (V1xV2)/100 i
5 :(V1x100)/V2 :
Escalado :
variable 2 6 :V1/(12x5+ 1) Q_':]
7 : rampa sobre V1
8
9

o A\l
(o) - V1 12.x5
Fuente variable 2
™ Fuente Puesta en Fuente Puesta en Seleccion | Coeficiente| Destino Salida
variable 1 variable 1 variable 2 variable 2 funcion asociada salida variable 1
Bloque 1 12.08 12.13 12.09 12.14 12.10 12.15 12.11 12.12
Bloque 2 12.28 12.33 12.29 12.34 12.30 12.35 12.31 12.32
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5.13.1.3 - Comando de freno en lazo abierto

Umbral intensidad
apertura freno

Umbral intensidad
cierre freno

Intensidad
motor total

<
iN

alor

o
17
=X
c
=8

a (0]

Frecuencia
motor

<>
K

alor
solut

o

a

]

Umbral frecuenciao
apertura freno

12.44

H

Validacién
comando de freno

¥

Mantenimiento

Umbral frecuenciao
cierre freno

12.45

Secuencia

Salida variador Y :
activada 0
IN
@ IN OUT
IN
Temporizacién
antes comando
LATCH de freno
>+
ON Temporizacién
S - ouT antes bloqueo
4 rampa
Orden OFF
Marcha/Parada
Y
}- IN
ouT
>+
IN

No validado

[ de rampa

Asignacion libre

[2as}—c

Desbloqueo 10
manual freno

Estado salida
comando
de freno

Salida
variador
activa

Orden Marcha/Parada (11.01)
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5.13.1.4 - Comando de freno en lazo cerrado

Flujo motor _+ﬂ'
7/8 flujo nominal - LA
Umbral intensidad ON
cierre freno ouT
12.43 + OFF Validacion
ﬂ' comando de freno
z 12.41
Intensidad :
total :
Salida variador Y :
activada '
@ IN :
@ IN OUT o
IN
Orden Temoo .
Marcha/Parada antes bloqu%o 12.47 —
o rampa L
N Mantenimiento i
ouT de rampa [2.08 _1—~—'_
N Sty
Umbral velocidad Mantenimient :
cierre freno de pgp 35"83'%%2 06.08 T
12.45 i
- Tempo i
: cie'rare 12.48 —
Velocidad = del freno
motor Rl
— 12.46 | Temporizacion Desbloqueo

umbral velocidad manual freno

Valor

absoluto A
Salida
variador
Secuencia activa

Estado salida
comando
de freno

Orden Marcha/Parada (11.01)
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5.13.2 - Explicacion parametros del menu 12

: Salida comparador 1
: Salida comparador 2

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)

Inactivo (0): la variable de entrada es menor o igual que el
umbral del comparador.

Activo (1):la variable de entrada es mayor que el umbral del
comparador.

: Fuente comparador 1

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro determina la variable que se debe comparar
con el umbral programado.

El valor absoluto de la variable es tomado en consideracion.
Como fuente se pueden programar solo parametros no-bit.
Si se programa un parametro no adecuado, el valor de
entrada es considerado igual que 0.

: Umbral comparador 1

Rango de ajuste :de 0a 100,0 %

Ajuste de fabrica :0

Este parametro sirve para ajustar el umbral de oscilacion del
comparador.

El umbral se expresa en porcentaje del valor maximo de la
variable comparada.

: Histéresis comparador 1

Rango de ajuste :de 0a 25,0 %

Ajuste de fabrica :0

Este parametro determina la ventana dentro de la cual la
salida del comparador no cambia de estado.

La salida pasa a Activo (1) cuando la variable alcanza el valor
del umbral + (histéresis /2).

La salida pasa a Inactivo (0) cuando la variable pasa por
debajo del valor del umbral - (histéresis /2).

La histéresis se expresa en porcentaje del valor maximo de
la variable comparada.

: Inversidn salida comparador 1

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Este parametro sirve para invertir la salida del comparador.

No (0): salida no invertida.
Si (1):salida invertida.

: Destino salida comparador 1

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro determina el parametro interno que se vera
afectado por la salida del comparador.

Se pueden programar solo los parametros de tipo " bit ".

Si se programa un parametro no adecuado la salida no va a
ninguin lado

: Fuente variable 1 bloque funciones 1

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro determina el parametro fuente de la variable
1 atratar.

Se pueden asignar sb6lo los parametros " numéricos " (en
solo lectura).

Si se selecciona un parametro no adecuado, el valor de la
variable sera 0.

: Fuente variable 2 bloque funciones 1

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro determina el parametro fuente de la variable
2 a tratar.

Se pueden asignar todos los parametros " numéricos " (en
solo lectura).

Si se selecciona un parametro no adecuado, el valor de la
variable sera 0.

: Seleccion bloque funciones 1

Rango de ajuste :Véase tabla siguiente

Ajuste de fabrica :S=V1 (0)

Este parametro sirve para definir la funcion del bloque de
tratamiento de variables internas.

Consola Salida Comentario

0 S=V1 =Vi Per.mlte ?ransferlr una
variable interna

1 S=V2 —V2 Per.mlte ?ransferlr una
variable interna

2| S=Vi1+V2 =V1+V2 Suma de 2 variables

3| §=V1-Vv2 ZVi 4+V2 Sustracmon de 2
variables

4| S=V1xV2/100 |= (V1 x V2) = 100| Multiplicacion de 2
variables

5| S=V1/V2x100 |= (V1 x 100) + V2|Division de 2 variables

Realizacion de un filtro

6| S=filtro/V1 |=V1 = (12.x5 +1) de primer orden

Realizacion de una

S=V1 con rampa lineal. 12.15
7 =V1 con rampa o
rampa permite ajustar el valor
de la rampa
8| S=abs (V1) = |V1| Valor absoluto

V1 a la potencia

- A
9/S=ViM2.15 12.15

=Vi 12.x5

*Si12.10 6 12.30 es igual que 2, 3,4 6 5:

Cuando el resultado del calculo es mayor o igual que 32767,
la salida 12.11 0 12.31 es nivelada a 32767.

Cuando el resultado del calculo es menor o igual que -32768,
la salida 12.11 6 12.31 es nivelada a -32768.

*Si 12.10 6 12.30 es igual que 5:

Para evitar un fallo de calculo si V2 = 0, el resultado de la
operacion sera 0.

¢ Si12.10 6 12.30 es igual que 9:

Para evitar un fallo de calculo, es el valor absoluto de la sehal
V1 que se toma en cuenta antes de efectuar su raiz cuadrada
0 su raiz clbica.
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: Destino salida bloque funciones 1

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro permite seleccionar el destino de la variable
tratada.

Se pueden asignar todos los parametros "no protegidos" y
del tipo " no-bit ".

Si se selecciona un parametro no adecuado, el valor de la
variable tomada en cuenta es cero.

: Salida bloque funciones 1

Rango de ajuste :+ 100,00 %
Indica el valor de la salida de la funcidon en porcentaje del
rango de variacion del parametro de destino.

: Escala variable 1 bloque funciones 1

Rango de ajuste:x 4,000

Ajuste de fabrica :1,000

Permite escalar la variable 1 antes del tratamiento.
ATENCION:

El valor de la salida de la puesta en escala puede estar
incluida entre -32767 y +32767. Tenerlo en cuenta en
funcion del rango de variacion del parametro fuente.

: Escala variable 2 bloque funciones 1

Rango de ajuste :+ 4,000

Ajuste de fabrica :1,000

Permite escalar la variable 2 antes del tratamiento.
ATENCION:

El valor de la salida de la puesta en escala puede estar
incluida entre -32767 y +32767. Tenerlo en cuenta en
funcion del rango de variacion del parametro fuente.

: Coeficiente asociado bloque funciones 1

Rango de ajuste :de 0 a 100,00

Ajuste de fabrica :0

Segun su funcion, el bloque de tratamiento de variables
internas puede necesitar un parametro asociado.

Si el bloque sirve para realizar un filtro de primer orden, el
parametro asociado es utilizado como coeficiente; si es
utilizado para generar una trampa, este parametro sirve para
ajustar el valor de la rampa (en segundos). El tiempo de
rampa corresponde al tiempo para pasar del 0 al 100 % del
valor max. del parametro fuente.

Si el bloque es utilizado como potencia, este parametro es
utilizado como sigue:

Funcion Valor parametro asociado
V12 2,00
V13 3,00
VvV1 12,00
Syv1 13,00

[12.16 | a [ 12.22 |: No utilizados

: Fuente comparador 2

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro determina la variable que se debe comparar
con el umbral programado.

El valor absoluto de la variable es tomado en consideracion.
Como fuente se pueden programar solo parametros no-bit.
Si se programa un parametro no adecuado, el valor de entra-
da es considerado igual que 0.

: Umbral comparador 2

Rango de ajuste :de 0 a 100,0 %

Ajuste de fabrica :0

Este parametro sirve para ajustar el umbral de oscilacion del
comparador.

El umbral se expresa en porcentaje del valor maximo de la
variable comparada.

: Histéresis comparador 2

Rango de ajuste :de 0a 25,0 %

Ajuste de fabrica :0

Este parametro determina la ventana dentro de la cual la
salida del comparador no cambia de estado.

La salida pasa a Activo (1) cuando la variable alcanza el valor
del umbral + (histéresis /2).

La salida pasa a Inactivo (0) cuando la variable pasa por
debajo del valor del umbral - (histéresis /2).

La histéresis se expresa en porcentaje del valor maximo de
la variable comparada.

: Inversidn salida comparador 2

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Este parametro sirve para invertir la salida del comparador.

No (0): salida no invertida.
Si (1):salida invertida.

12.27 | : Destino salida comparador 2

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro determina el parametro interno que se vera
afectado por la salida del comparador.

Se pueden programar solo los parametros de tipo " bit ".

Si se programa un parametro no adecuado la salida no va a
ningin lado.

: Fuente variable 1 bloque funciones 2

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro determina el parametro fuente de la variable
1 a tratar.

Se pueden asignar so6lo los parametros " numéricos " (en
solo lectura).

Si se selecciona un parametro no adecuado, el valor de la
variable sera 0.

: Fuente variable 2 bloque funciones 2

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro determina el parametro fuente de la variable
2 a tratar.

Se pueden asignar todos los parametros " numéricos " (en
solo lectura).

Si se selecciona un parametro no adecuado, el valor de la va-
riable sera 0.
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: Seleccion bloque funciones 2

Rango de ajuste :Véase tabla siguiente

Ajuste de fabrica :S=V1 (0)

Este parametro sirve para definir la funcion del bloque de
tratamiento de variables internas.

Consola Salida Comentario

=V1 Permite transferir una

0 S=Vi variable interna

_ _ Permite transferir una
1 S=V2 =V2 variable interna
2| S=Vi1+V2 =V1+V2 Suma de 2 variables
3| S=Vi-v2 —V14+V2 Sustraccion de 2

variables

N

_ _ . Multiplicacion de 2
S=V1xV2/100 |= (V1 x V2) + 100 variables

(¢)]

S=V1/V2x100 |= (V1 x 100) + V2|Division de 2 variables

: Escala variable 2 bloque funciones 2

Rango de ajuste :+ 4,000

Ajuste de fabrica :1,000

Permite escalar la variable 2 antes del tratamiento.
ATENCION:

El valor de la salida de la puesta en escala puede estar
incluida entre -32767 y +32767. Tenerlo en cuenta en
funcion del rango de variacion del parametro fuente.

: Coeficiente asociado bloque funciones 2
Rango de ajuste :de 0 a 100,00

Ajuste de fabrica :0

Segln su funcién, el bloque de tratamiento de variables
internas puede necesitar un parametro asociado.

Si el bloque sirve para realizar un filtro de primer orden, el
parametro asociado es utilizado como coeficiente; si es
utilizado para generar una trampa, este parametro sirve para
ajustar el valor de la rampa (en segundos). El tiempo de
rampa corresponde al tiempo para pasar del 0 al 100 % del

*Si12.10 6 12.30 es igual que 2, 3,4 6 5:

Cuando el resultado del calculo es mayor o igual que 32767,
la salida 12.11 6 12.31 es nivelada a 32767.

Cuando el resultado del calculo es menor o igual que -32768,
la salida 12.11 6 12.31 es nivelada a -32768.

*Si12.10 6 12.30 es igual que 5:

Para evitar un fallo de calculo si V2 = 0, el resultado de la
operacion sera 0.

*Si12.10 6 12.30 es igual que 9:

Para evitar un fallo de calculo, es el valor absoluto de la sehal
V1 que se toma en cuenta antes de efectuar su raiz cuadrada
0 su raiz clbica.

: Destino salida bloque funciones 2

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00 :

Este parametro permite seleccionar el destino de la variable
tratada.

Se pueden asignar todos los parametros "no protegidos" y
del tipo " no-bit ".

Si se selecciona un parametro no adecuado, el valor de la
variable tomada en cuenta es cero.

: Salida bloque funciones 2

Rango de ajuste :+ 100,00 %
Indica el valor de la salida de la funcion en porcentaje del
rango de variacion del parametro de destino.

: Escala variable 1 bloque funciones 2

Rango de ajuste :+ 4,000

Ajuste de fabrica :1,000

Permite escalar la variable 1 antes del tratamiento.
ATENCION:

El valor de la salida de la puesta en escala puede estar
incluida entre -32767 y +32767. Tenerlo en cuenta en
funcion del rango de variacion del parametro fuente

6| S=filtro/V1 |=V1 + (12.x5 +1) ?g%‘;ﬁﬁg'rogrggnun filtro valor max. del parametro fuente.
_ Si el bloque es utilizado como potencia, este parametro es
S=V1 con Rea“ZE:_Clonldﬁll’Jq:s utilizado como sigue:
= rampa lineal. 12. —
7 rampa =V1 con rampa perﬁite ajustar el valor Funcion Valor parametro asociado
de la rampa V12 2,00
8| S=abs (V1) = |V Valor absoluto V13 3,00
9/S =VirM2.35 _y11256 ¥12 %g potencia vV1 12,00
- A 13,00

[12.36 | a | 12.39 |: No utilizados

: Estado salida control de freno

Rango de ajuste :Blogueado (0) o Desbloqueado (1)
Indica el estado de la salida control de freno

Bloqueado (0): el freno no esta mandado.
Desbloqueado (1):el freno esta desbloqueado.

: Validacién control de freno
Rango de ajuste :No validado (0), Por contacto (1),
Por relé (2), Asig. libre (3)
Ajuste de fabrica :No validado (0)
Permite habilitar el control de freno y seleccionar a qué salida
lbgica sera asignado.

No Validado (0): el control de freno no esta habilitado.

Por contact. (1): el control de freno esta habilitado y dirigido
hacia la opcion contactor de freno integrado.

Por relé (2): el control de freno esta habilitado. Dirigir el
comando de freno hacia el relé programando 08.28 =
12.40.

Asig. libre (3): el control de freno esta habilitado. La salida
no esta asignada automaticamente, el usuario debe
seleccionar el destino del parametro 12.40.

: Umbral intensidad apertura freno

Rango de ajuste :de 0 a 200 %

Ajuste de fabrica :30 %

Permite ajustar el umbral de intensidad en el cual el freno
sera accionado. Este nivel de intensidad debe permitir un par
suficiente en el momento de la apertura del freno.

: Umbral intensidad cierre freno

Rango de ajuste :de 0 a 200 %

Ajuste de fabrica :10 %

Permite ajustar el umbral de intensidad por debajo del cual el
control del freno seréa desactivado. Debe ajustarse de mane-
ra que se registre la pérdida de alimentacion del motor.
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: Umbral frecuencia apertura freno

Rango de ajuste :de 0a 20,0 Hz

Ajuste de fabrica :1,0 Hz

Permite ajustar el umbral de frecuencia en el cual el freno
sera accionado. Este nivel de frecuencia debe permitir
proporcionar un par suficiente para accionar la carga en la
direccion correcta en el momento de la apertura del freno. En
general, este umbral se ajusta en un valor ligeramente mayor
que la frecuencia correspondiente al deslizamiento del motor
a plena carga.

Ejemplo:

-1500 min" = 50 Hz,

- velocidad nominal en carga = 1470 min™,

- deslizamiento = 1500 - 1470 = 30 min'",

- frecuencia de deslizamiento = 30/1500 x 50 = 1 Hz.

: Umbral frecuencia ([@)) o velocidad ([m))
cierre freno
Rango de ajuste de:0 a 20,0 Hz [l), de 0 a 100 min™’! =)
Ajuste de fabrica :2,0 Hz W), 5 min"' [E)
Permite ajustar el umbral de frecuencia o velocidad en el cual
el control del freno sera desactivado. Este umbral permite
aplicar el freno antes de velocidad nula para evitar la rotacion
inversa de la carga durante la duracion de cierre del freno.
Si la frecuencia o la velocidad va por debajo de este umbral
cuando no se requiere la parada (inversion de sentido de
giro), el control de freno sera mantenido activado. Esta
excepcion permitira evitar la caida del freno al pasar por cero
de velocidad.

: Temporizacién antes de comando de freno
([))
Temporizaciéon umbral de velocidad ([m) )
Rango de ajuste :de 0a 25,00 s
Ajuste de fabrica :0,30 s
: Esta temporizacion es activada cuando se relinen todas
las condiciones de apertura del freno. Permite dejar tiempo
para establecer, en el motor, un nivel de intensidad
magnetizadora suficiente y para asegurar que la funcion de
compensacion de deslizamiento esté completamente
activada. Al terminar esta temporizacion, el control de freno
es validado (12.40 = Desbloqueado (1)).
Durante toda la duracion de esta temporizacion, la rampa
aplicada a la consigna esta bloqueada (02.03 = Si (1)).

[m) : Esta temporizacion permite retrasar el control de caida
del freno respecto al paso por debajo del umbral de velocidad
minima (12.45). Sirve para evitar el golpeteo del freno en
una utilizacion alrededor de la velocidad 0.

: Temporizacién antes de bloqueo rampa
Rango de ajuste :de 0a25,00s

Ajuste de fabrica :1,00 s

Esta temporizacion es activada cuando el control de freno
esta habilitado. Permite dejar tiempo al freno para que se
abra antes de desbloquear la rampa (02.03 = No (0)).

: Temporizacion cierre freno

Rango de ajuste :de 0a 25,00 s

Ajuste de fabrica :0

Esta temporizacion permite mantener el par en la parada
(06.08 = Validado (1)) durante el cierre del freno. Al terminar
esta temporizacion, la salida del variador es desactivada.

: Control de posicion a la apertura ([=))

Rango de ajuste :No validado (0) o Validado (1)
Ajuste de fabrica :No validado (0)

No Validado (0): el bloqueo de la rampa es aplicado
cuando la salida del variador no esta activa y hasta que
haya terminado la temporizacion de apertura del freno
(12.47). Esto permite a la referencia de velocidad quedar
a 0 hasta la apertura del freno.

Validado (1): validacion del controlador de posicion durante
el bloqueo de la rampa. Esta funcionalidad permite a la carga
no oscilar durante la fase de apertura del freno.

Funcion no disponible en la versidn actual.

: No utilizado
: Desbloqueo manual freno

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)

Ajuste de fabrica :Inactivo (0)

Cuando la salida del variador esta activa (10.02 = Activa
(1)), la salida del comando del freno 12.40 es validada
cuando se cumplen las condiciones de desbloqueo
determinadas por el comando de freno. Cuando la salida del
variador esta inactiva, la salida comando de freno 12.40 es
forzada en desbloqueada (1) si 12.51 esta Activo (1).
12.51 se puede asignar a una entrada logica pero no esta

accesible en escritura.

[12.52 | a | 12.60 |: No utilizados

: Salida comparador 3

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)

Inactivo (0): la variable de entrada es menor o igual que el
umbral del comparador.

Activo (1):la variable de entrada es mayor que el umbral del
comparador.

:No utilizado
: Fuente comparador 3

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro determina la variable que se debe comparar
con el umbral programado.

El valor absoluto de la variable es tomado en consideracion.
Como fuente se pueden programar s6lo parametros no-bit.
Si se programa un parametro no adecuado, el valor de
entrada es considerado igual que 0.

: Umbral comparador 3

Rango de ajuste :de 0a 100,0 %

Ajuste de fabrica :0

Este parametro sirve para ajustar el umbral de oscilacion del
comparador.

El umbral se expresa en porcentaje del valor maximo de la
variable comparada.
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: Histéresis comparador 3

Rango de ajuste :de 0a 25,0 %

Ajuste de fabrica :0

Este parametro determina la ventana dentro de la cual la
salida del comparador no cambia de estado.

La salida pasa a Activo (1) cuando la variable alcanza el valor
del umbral + (histéresis /2).

La salida pasa a Inactivo (0) cuando la variable pasa por
debajo del valor del umbral - (histéresis /2).

La histéresis se expresa en porcentaje del valor maximo de
la variable comparada.

: Inversidn salida comparador 3

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Este parametro sirve para invertir la salida del comparador.

No (0): salida no invertida.
Si (1):salida invertida.

: Destino salida comparador 3

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro determina el parametro interno que se vera
afectado por la salida del comparador.

Se pueden programar solo los parametros de tipo " bit ".

Si se programa un parametro no adecuado la salida no va a
ningin lado.

[12.68 | a | 12.70 |: No utilizados

: Salida comparador 4

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)

Inactivo (0): la variable de entrada es menor o igual que el
umbral del comparador.

Activo (1):la variable de entrada es mayor que el umbral del
comparador.

:No utilizado
: Fuente comparador 4

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro determina la variable que se debe comparar
con el umbral programado.

El valor absoluto de la variable es tomado en consideracion.
Como fuente se pueden programar solo parametros no-bit.
Si se programa un parametro no adecuado, el valor de
entrada es considerado igual que 0.

: Umbral comparador 4

Rango de ajuste :de 0a 100,0 %

Ajuste de fabrica :0

Este parametro sirve para ajustar el umbral de oscilacion del
comparador.

El umbral se expresa en porcentaje del valor maximo de la
variable comparada..

12.75 | : Histéresis comparador 4

Rango de ajuste :de 0a 25,0 %

Ajuste de fabrica :0

Este parametro determina la ventana dentro de la cual la
salida del comparador no cambia de estado.

La salida pasa a Activo (1) cuando la variable alcanza el valor
del umbral + (histéresis /2).

La salida pasa a Inactivo (0) cuando la variable pasa por
debajo del valor del umbral - (histéresis /2).

La histéresis se expresa en porcentaje del valor maximo de
la variable comparada.

: Inversion salida comparador 4

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Este parametro sirve para invertir la salida del comparador.

No (0): salida no invertida.
Si (1):salida invertida.

: Destino salida comparador 4

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro determina el parametro interno que se vera
afectado por la salida del comparador.

Se pueden programar solo los parametros de tipo " bit ".

Si se programa un parametro no adecuado la salida no va a
ningin lado.
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5.14 - MENU 13: Reservado
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5.15 - Menu 14: Regulador PID
5.15.1 - Sinoptico Menu 14

Rampa referencia PID
Fuente referencia PID 14.07

Error PID

|:]—9 Inversion polaridad

referencia

Fuente retorno PID

(o] (:/C
o) :
. O 14.06
|:]—9 Inversion polaridad
. . retorno
Validacion
PID
14.08
P [14.10
Variador -
listo
\ | -14.11
10.01 & }
D
Condicién 14.12
suplementaria
validacion PID

i

: SalidaPID
o (%)

0 Limite alto

14.14 | Limite bajo
Escalado

Simétrico limites
14.18 alto y bajo
Fuente

X [14.15]

Bloqueo
integracion

Destino

referencia principal
14.02
T Referencia
; principal
. o\ +
: +
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5.15.2 - Explicacion parametros del menu 14

: Valor salida PID

Rango de ajuste :+100,0 %
Este parametro indica el nivel de la salida del regulador PID
antes del escalado.

: Fuente referencia principal

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro determina la variable que sirve de referencia
principal para el regulador PID.

Como fuente se pueden programar solo parametros no-bit.
Si se programa un parametro no adecuado, el valor de
entrada es considerado igual que 0.

Todas las variables del PID son escaladas automaticamente
para que dichas variables tengan un rango de variacion del +
100,0 % o del 0 al 100,0 % si son unipolares.

: Fuente referencia PID

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro determina la variable que sirve de referencia
para el regulador PID.

Como fuente se pueden programar solo parametros no-bit.
Si se programa un parametro no adecuado, el valor de
entrada es considerado igual que 0.

Todas las variables del PID son escaladas automaticamente
para que dichas variables tengan un rango de variacion del +
100,0 % o del 0 al 100,0 % si son unipolares.

: Fuente retorno PID

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro determina la variable que sirve de retorno
para el regulador PID.

Como fuente se pueden programar solo parametros no-bit.
Si se programa un parametro no adecuado, el valor de
entrada es considerado igual que 0.

Todas las variables del PID son escaladas automaticamente
para que dichas variables tengan un rango de variacion del +
100,0 % o del 0 al 100,0 % si son unipolares.

[14.05 | y | 14.06 |: Inversion polaridad

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Estos parametros sirven para invertir el signo de la referencia
y del retorno del PID.

No (0): entrada no invertida.

Si (1): entrada invertida.
14.05: inversion polaridad referencia.
14.06: inversion polaridad retorno.

14.07 | : Rampa sobre referencia PID

Rango de ajuste :de 0 a600,0s

Ajuste de fabrica :0

Este parametro determina el tiempo que necesita la referen-
cia del PID para pasar de 0 a 100,0 % después de una varia-
cion brusca de la entrada de 0 a 100 %. Una variacion de -
100,0 % a +100,0 % necesitara el doble de tiempo..

14.08 | : Validacion PID
Rango de ajuste :No validado (0) o Validado (1)
Ajuste de fabrica :No validado (0)

No Validado (0): el regulador PID es desactivado.
Validado (1):el regulador PID es activado.

: Fuente validacién PID

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :10.01

Este parametro permite validar el regulador PID en una
condicion suplementaria a 14.08. Para que sea validado el
regulador PID, 14.08, 10.01 asi como la condicibn
suplementaria deben estar a 1. Se pueden asignar solo los
parametros "bit". Si se selecciona un parametro no
adecuado, la entrada tomara automéaticamente el valor 1
para evitar bloquear la salida de validacion.

Nota: El parametro 00.00 no bloquea la salida de validacion.

: Ganancia proporcional PID

Rango de ajuste :de 0 a 32,000
Ajuste de fabrica :1,00
Se trata de la ganancia proporcional aplicada al fallo PID.

: Ganancia integral PID

Rango de ajuste :de 0 a 32,000

Ajuste de fabrica :0,50

Se trata de la ganancia aplicada al fallo PID antes de la inte-
gracion.

: Ganancia derivada PID

Rango de ajuste :de 0 a32,000

Ajuste de fabrica :0

Se trata de la ganancia aplicada al fallo PID antes de la deri-
vacion

: Limite alta salida PID

Rango de ajuste :de 0a 100,0 %

Ajuste de fabrica :100,0 %

Este parametro permite limitar el valor maximo de la salida
del PID (véase 14.18).

: Limite baja salida PID

Rango de ajuste :+100,0 %

Ajuste de fabrica :-100,0 %

Este parametro permite limitar el valor maximo negativo o el
valor minimo positivo de la salida del PID.

Este parametro esta activo si 14.18 = Si (1). (véase 14.18)
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: Escala salida PID

Rango de ajuste :de 0a 2,50

Ajuste de fabrica :1,00

Este parametro permite escalar la salida del PID antes de ser
ahadida a la referencia principal.

La suma de las dos referencias sera escalada
automaticamente segn el rango de variacion del parametro
al cual se dirige.

: Destino salida PID

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Permite definir el parametro al cual esta dirigida la salida PID.
Se pueden asignar solo los parametros "no bit" y no
protegidos.

Si se asigna un parametro no adecuado, la salida no va a
ningin lado.

Si la salida PID debe actuar sobre la velocidad, se
recomienda dirigirla a una referencia predeterminada.

14.17 | : Bloqueo integracion PID
Rango de ajuste :No (0) o Si (1)
Ajuste de fabrica :No (0)

No (0): la integracion se efectiia normalmente cuando el
lazo PID esta activado.

Si (1): el valor del integrador es fijo y queda en dicho valor
hasta que 14.17 vuelve a No (0).

En los 2 casos, cuando el lazo PID esta desactivado, el valor
del integrador es puesto de nuevo a No (0).

: Limite simétrico salida PID

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Ajuste de fabrica :No (0)

Cuando 14.18 es puesto a Si (1), 14.13 y 14.14 toman el
mismo valor y es 14.13 que es efectivo.

: Referencia principal

®

Rango de ajuste :+100,0 %
Este parametro indica el valor de la referencia principal.

: Referencia PID

®

Rango de ajuste :+100,0 %
Este parametro indica el valor de la referencia del PID.

: Retorno PID

®

Rango de ajuste :+100,0 %
Este parametro indica el valor del retorno del PID.

: fallo PID

®

Rango de ajuste :+100,0 %
Este parametro indica el fallo entre la referencia principal y el
retorno.

[14.23 | a [ 14.50 |: No utilizados

: Variable tampén 1

Rango de ajuste :+ 100,00 %

Ajuste de fabrica :0 %

Este parametro permite asignar una entrada analbgica a la
referencia o al retorno PID.

: Variable tampén 2

Rango de ajuste :+ 100,00 %

Ajuste de fabrica :0 %

Este parametro permite asignar una entrada analbgica a la
referencia o al retorno PID.

Y
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5.16 - Menu 15: Reservado
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5.17 - Menu 16: Funciones PLC
5.17.1 - Sinéptico del menu 16

5.17.1.1 - Bloques temporizacié

Seleccién Unidad

Fuente - . Destino
tipo tempo de tiempo
16.x2 16.
[16.x3 16.x4 | Estado
salida
° 0:TON
1: T OFF

|:]_<‘) Valor temporizacion Q_':]

Fuente Seleccion tipo Tempo Temporizacién Un. de tiempo Estado salida Destino
Tempo 1 16.02 16.03 16.05 16.04 16.01 16.09
Tempo 2 16.12 16.13 16.15 16.14 16.11 16.19
Tempo 3 16.22 16.23 16.25 16.24 16.21 16.29
Tempo 4 16.32 16.33 16.35 16.34 16.31 16.39

5.17.1.2 - Bloques auto-mantenimiento

Destino

salida
Fuente ON
:
: Estado
: salida

o)
Fuente OFF
Fuente ON Fuente OFF Estado salida Destino salida
AM 1 16.42 16.43 16.41 16.49
AM 2 16.52 16.53 16.51 16.59
AM 3 16.62 16.63 16.61 16.69
AM 4 16.72 16.73 16.71 16.79
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5.17.2 - Explicaciéon parametros del menu 16

: Salida bloque temporizacion 1

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)
Este parametro indica el estado de la salida del bloque
temporizacion 1.

: Fuente bloque temporizacién 1

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar la fuente de la entrada
del bloque temporizacion 1.

A estas entradas se pueden asociar solo los parametros de
tipo " bit". Si se asigna un parametro no adecuado, la entrada
queda fija a 0.

: Tipo tempo bloque 1

Rango de ajuste :Trabajo (0) o Reposo (1)

Ajuste de fabrica :Trabajo (0)

Trabajo (0): el bloque es utilizado en temporizacion
trabajo. El paso a Activo (1) de la salida esta retrasado
con relacién al paso a 1 de la entrada.

Reposo (1):el bloque es utilizado en temporizacion reposo.
El paso a Inactivo (0) de la salida esta retrasado con relacion
al paso a 0 de la entrada.

: Unidad bloque temporizacién 1
Rango de ajuste :Segundo (0), Minuto (1), Hora (2)
Ajuste de fabrica :Segundo (0)

Segundo (0): la unidad de tiempo del bloque
temporizacion es el segundo.

Minuto (1): la unidad de tiempo del bloque temporizacion es
el minuto.

Hora (2):la unidad de tiempo del bloque temporizacion es la
hora.

: Valor temporizacion 1

Rango de ajuste :de 0 a 60,0

Ajuste de fabrica :0

Este parametro permite ajustar la duracion de la
temporizacion 1. La unidad depende de la programacion de
16.04.

[16.06 | a | 16.08 |: No utilizados

: Destino bloque temporizacion 1

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar el destino de la salida
del bloque temporizacion 1.

A estas salidas se pueden asociar sblo los parametros de tipo
" bit ". Si se asigna un parametro no adecuado, la salida es
fijada a 0.

:No utilizado

: Salida bloque temporizacién 2

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)
Este parametro indica el estado de la salida del bloque
temporizacion 2.

: Fuente bloque temporizacién 2

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar la fuente de la entrada
del bloque temporizacion 2.

A estas entradas se pueden asociar solo los parametros de
tipo " bit". Si se asigna un parametro no adecuado, la entrada
queda fija a 0.

: Tipo tempo bloque 2

Rango de ajuste :Trabajo (0) o Reposo (1)

Ajuste de fabrica :Trabajo (0)

Trabajo (0): el bloque es utilizado en temporizacién

trabajo. El paso a Activo (1) de la salida esta retrasado
con relacion al paso a 1 de la entrada.

Reposo (1):el bloque es utilizado en temporizacion reposo.
El paso a Inactivo (0) de la salida estéa retrasado con relacion
al paso a 0 de la entrada.

: Unidad bloque temporizacién 2
Rango de ajuste :Segundo (0), Minuto (1), Hora (2)
Ajuste de fabrica :Segundo (0)

Segundo (0): la unidad de tiempo del bloque
temporizacion es el segundo.

Minuto (1): la unidad de tiempo del bloque temporizacion es
el minuto.

Hora (2):la unidad de tiempo del bloque temporizacion es la
hora.

: Valor temporizacién 2

Rango de ajuste :de 0 a 60,0

Ajuste de fabrica :0

Este parametro permite ajustar la duracion de Ia
temporizacion 2. La unidad depende de la programacion de
16.14.

[16.16 | a | 16.18 |: No utilizados

: Destino bloque temporizacion 2

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar el destino de la salida
del bloque temporizacion 2.

A estas salidas se pueden asociar solo los parametros de tipo
" bit ". Si se asigna un parametro no adecuado, la salida es
fijada a 0.

:No utilizado

: Salida bloque temporizacion 3

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)
Este parametro indica el estado de la salida del bloque
temporizacion 3.

: Fuente bloque temporizacién 3

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar la fuente de la entrada
del blogue temporizacion 3. A estas entradas se pueden
asociar solo los parametros de tipo " bit ". Si se asigna un
parametro no adecuado, la entrada queda fija a 0.
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: Tipo tempo bloque 3

Rango de ajuste :Trabajo (0) o Reposo (1)

Ajuste de fabrica :Trabajo (0)

Trabajo (0): el bloque es utilizado en temporizacion
trabajo. El paso a Activo (1) de la salida esta retrasado
con relacion al paso a 1 de la entrada.

Reposo (1):el bloque es utilizado en temporizacion reposo.
El paso a Inactivo (0) de la salida estéa retrasado con relacion
al paso a 0 de la entrada.

: Unidad bloque temporizacién 3
Rango de ajuste :Segundo (0), Minuto (1), Hora (2)
Ajuste de fabrica :Segundo (0)

Segundo (0): la unidad de tiempo del bloque
temporizacion es el segundo.

Minuto (1): la unidad de tiempo del bloque temporizacion es
el minuto.

Hora (2): la unidad de tiempo del bloque temporizacion es la
hora.

: Valor temporizacién 3

Rango de ajuste :de 0 a 60,0

Ajuste de fabrica : 0

Este parametro permite ajustar la duracion de Ia
temporizacion 3. La unidad depende de la programacion de
16.24.

[16.26 | a | 16.28 |: No utilizados

: Destino bloque temporizacion 3

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00 :

Este parametro sirve para seleccionar el destino de la salida
del bloque temporizaciobn 3. A estas salidas se pueden
asociar solo los parametros de tipo "bit". Si se asigna un
parametro no adecuado, la salida es fijada a 0.

:No utilizado

: Salida bloque temporizacion 4

®

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)
Este parametro indica el estado de la salida del bloque
temporizacion 4.

: Fuente bloque temporizacién 4

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar la fuente de la entrada
del bloque temporizaciobn 4. A estas entradas se pueden
asociar solo los parametros de tipo " bit ". Si se asigna un
parametro no adecuado, la entrada queda fija a 0.

: Tipo tempo bloque 4
Rango de ajuste :Trabajo (0) o Reposo (1)
Ajuste de fabrica :Trabajo (0)

Trabajo (0): el bloque es utilizado en temporizacion
trabajo. El paso a Activo (1) de la salida esta retrasado
con relacion al paso a 1 de la entrada.

Reposo (1):el bloque es utilizado en temporizacion reposo.
El paso a Inactivo (0) de la salida esta retrasado con relacion
al paso a 0 de la entrada.

: Unidad bloque temporizacién 4
Rango de ajuste :Segundo (0), Minuto (1), Hora (2)
Ajuste de fabrica :Segundo (0)

Segundo (0): la unidad de tiempo del bloque
temporizacion es el segundo.

Minuto (1): la unidad de tiempo del bloque temporizacion es
el minuto.

Hora (2):la unidad de tiempo del bloque temporizacion es la
hora.

: Valor temporizacion 4

Rango de ajuste :de 0 a 60,0

Ajuste de fabrica :0

Este parametro permite ajustar la duracion de Ia
temporizacion 4. La unidad depende de la programacion de
16.34.

[16.36 | a | 16.38 |: No utilizados

: Destino bloque temporizacion 4

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar el destino de la salida
del bloque temporizacion 4.

A estas salidas se pueden asociar s0lo los parametros de tipo
" bit ". Si se asigna un parametro no adecuado, la salida es
fijada a 0.

:No utilizado

: Salida bloque auto-mantenimiento 1

®

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)
Este parametro indica el estado de la salida del bloque auto-
mantenimiento 1.

: Salida ON auto-mantenimiento 1

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar la fuente de validacion
del bloque auto-mantenimiento 1. Un impulso sobre la
entrada causa el paso a Activa (1) de la salida.

A esta entrada se pueden asignar solo los parametros de tipo
" bit ". Si se asigna un parametro no adecuado, la entrada
queda fijaa 0.

: Fuente OFF auto-mantenimiento 1

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar la fuente de no
validacion del bloque auto-mantenimiento 1. Un impulso
sobre la entrada causa el paso a Inactiva (0) de la salida.

A esta entrada se pueden asignar solo los parametros de tipo
" bit ". Si se asigna un parametro no adecuado, la entrada
queda fijaa 0.

[16.44 ]| a [ 16.48 |: No utilizados
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: Destino auto-mantenimiento 1

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar el destino de la salida
del bloque auto-mantenimiento 1.

A esta salida se pueden asignar solo los parametros de tipo
" bit ". Si se asigna un parametro no adecuado, la salida es
fijada a 0.

:No utilizado

: Salida bloque auto-mantenimiento 2

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)
Este parametro indica el estado de la salida del bloque auto-
mantenimiento 2.

: Fuente ON auto-mantenimiento 2

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar la fuente de validacion
del bloque auto-mantenimiento 2. Un impulso sobre la
entrada causa el paso a Activa (1) de la salida.

A esta entrada se pueden asignar solo los parametros de tipo
" bit ". Si se asigna un parametro no adecuado, la entrada
queda fija a 0.

: Fuente OFF auto-mantenimiento 2

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar la fuente de no
validacion del bloque auto-mantenimiento 2. Un impulso
sobre la entrada causa el paso a Inactiva (0) de la salida.

A esta entrada se pueden asignar solo los parametros de tipo
" bit ". Si se asigna un parametro no adecuado, la entrada
queda fija a 0.

[16.54 | a | 16.58 |: No utilizados

16.59 | : Destino auto-mantenimiento 2
Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51
Ajuste de fabrica :00.00
Este parametro sirve para seleccionar el destino de la salida
del bloque auto-mantenimiento 2.
A esta salida se pueden asignar solo los parametros de tipo
" bit ". Si se asigna un parametro no adecuado, la salida es
fijada a 0.

: Salida bloque auto-mantenimiento 3

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)
Este parametro indica el estado de la salida del bloque auto-
mantenimiento 3.

16.62 | : Fuente ON auto-mantenimiento 3
Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51
Ajuste de fabrica :00.00
Este parametro sirve para seleccionar la fuente de validacion
del bloque auto-mantenimiento 3. Un impulso sobre la
entrada causa el paso a Activa (1) de la salida.
A esta entrada se pueden asignar solo los parametros de tipo
" bit ". Si se asigna un parametro no adecuado, la entrada
queda fijaa 0.

: Fuente OFF auto-mantenimiento 3

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar la fuente de no
validacion del bloque auto-mantenimiento 3. Un impulso
sobre la entrada causa el paso a Inactiva (0) de la salida.

A esta entrada se pueden asignar solo los parametros de tipo
" bit ". Si se asigna un parametro no adecuado, la entrada
queda fijaa 0.

[16.64 | a | 16.68 |: No utilizados

: Destino auto-mantenimiento 3

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar el destino de la salida
del blogue auto-mantenimiento 3.

A esta salida se pueden asignar solo los parametros de tipo
" bit ". Si se asigna un parametro no adecuado, la salida es
fijada a 0.

16.70 | :No utilizado

: Salida bloque auto-mantenimiento 4

®

Rango de ajuste :Inactivo (0) o Activo (1)
Este parametro indica el estado de la salida del bloque auto-
mantenimiento 4.

: Fuente ON auto-mantenimiento 4

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar la fuente de validacion
del bloque auto-mantenimiento 4. Un impulso sobre la
entrada causa el paso a Activa (1) de la salida.

A esta entrada se pueden asignar sélo los parametros de tipo
" bit ". Si se asigna un parametro no adecuado, la entrada
queda fijaa 0.

: Fuente OFF auto-mantenimiento 4

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar la fuente de no
validacion del bloque auto-mantenimiento 4. Un impulso
sobre la entrada causa el paso a Inactiva (0) de la salida.

A esta entrada se pueden asignar sélo los parametros de tipo
" bit ". Si se asigna un parametro no adecuado, la entrada
queda fija a 0.

: Destino auto-mantenimiento 4

Rango de ajuste :de 00.00 a 21.51

Ajuste de fabrica :00.00

Este parametro sirve para seleccionar el destino de la salida
del bloque auto-mantenimiento 4.

A esta salida se pueden asignar solo los parametros de tipo
" bit ". Si se asigna un parametro no adecuado, la salida es
fijada a 0.

[16.80 | a| 16.89 |: No utilizados
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5.18 - Menu 17 : Diagnéstico
:Test de las tarjetas de control e interfaz

Rango de ajuste: NO (0) o SI (1)

Ajuste de fabrica: NO (0)

Este test consiste en comprobar el buen funcionamiento de
las tarjetas de control y de interfaz.

Antes de confirmar el test, cortar la alimentacion de la
potencia y dejar solo la alimentacion de la electronica.
Igualmente cabe desconectar todas las entradas, salidas y
relés, excepto la entrada de seguridad (bornas SDI1 y SDI2),
que debe estar cerrada.

El test arranca solo si la tension del bus es menor que 50V.
El resultado del test es visualizado en el parametro 17.10.
NO (0): el test de las tarjetas no esta habilitado.

SI (1): el test de las tarjetas esta habilitado.

:Test de la potencia
Rango de ajuste: NO (0) o SI (1)
Ajuste de fabrica: NO (0)
Este test consiste en comprobar el buen funcionamiento de
los circuitos de potencia.
NO (0): el test de la potencia no esta habilitado.
Sl (1): el test de la potencia esta habilitado.
Si la tension bus es mayor que 70V, el variador espera la
descarga natural del bus (la espera puede durar mas de 5
min). Para que el test funcione, la entrada de seguridad debe
estar cerrada.
En caso contrario, es generado un fallo diagnostico y el
resultado del test 17.11 indica " Err ENABLE ".

n ¢ Durante este test, en el motor circula corriente.

: Auto-test de la potencia
Rango de ajuste: NO (0) o SI (1)
Ajuste de fabrica: NO (0)
Se recomienda este auto-test para comprobar los elementos
de potencia a cada puesta en tensiobn. Dura menos de 5
segundos ya que en este caso el bus no esta cargado.
Es el mismo test que en 17.02.
Nota: Este auto-test esta disponible sélo para las versiones
estandar de los POWERDRIVE (el variador debe gestionar la
precarga de los condensadores del bus CC, por lo tanto
10.75 debe estar ajustado en NO (0).
NO (0): el auto-test de la potencia no esta habilitado.
Sl (1): validacion del test de la potencia, que sera efectuado
a cada puesta en tension del variador.

¢ Atencion, durante este test, en el motor circula
A corriente.

[17.04 | a| 17.09 |: No utilizados

: Resultado test de las tarjetas control/interfaz

Rango de ajuste: EN CURSO (0), LOGRADO (1), Err Ctrl (2),
Err Itfce (3)

EN curso (0): el test esta en curso.

Si dicho estado persiste por varios segundos, comprobar que

la potencia esté cortada (debe quedar solo la alimentacion de

la electronica) y que la tension de bus sea menor que 50V.

LOGRADO (1): el test ha sido efectuado con éxito o atn no

ha sido efectuado.

Err Ctrl (2): ha sido detectado un problema en la tarjeta de

control. Comprobar que se cumplan las condiciones

indicadas en 17.01. En tal caso, leer los valores de 17.18 y

17.19 y contactar con el interlocutor LEROY-SOMER

habitual.

Err Itfce (3): ha sido detectado un problema en la tarjeta de

interfaz. Comprobar que se cumplan las condiciones indicadas

en 17.01. En tal caso, leer los valores de 17.18 y 17.19 y

contactar con el interlocutor LEROY-SOMER habitual.

: Resultado test de la potencia

Rango de ajuste: EN CURSO (0), LOGRADO (1), Err U (2),
Err V (3), Err W (4), Err Redr (5),
Err motor (6), Err U V (7), Err VW (8),
Err U W (9), Err ENABLE (10)
EN CURSO (0) : el test esta en curso..
LOGRADO (1) : el test ha sido efectuado con éxito o alin no
ha sido efectuado.
Err U (2) : fallo en el brazo U.
Err V (3) : fallo en el brazo V.
Err W (4) : fallo en el brazo W.
Err Redr (5) : fallo en el rectificador.
Err moteur (6) : fallo en el motor.
Err U V (7) : fallo en el brazo U y/o V.
Err VW (8) : fallo en el brazo V y/o W.
Err U W (9) : fallo en el brazo U yy/o W.
Err ENABLE (10) : la entrada desbloqueo no esta activa,
comprobar que las bornas SDI1 y SDI2 estén bien
conectadas y repetir el test.

En caso de fallo (17.11 =de 2 a 10), si el problema persiste,
leer el valor de 17.18. Luego lanzar un test de las tarjetas de
control e interfaz y leer los valores de 17.18 y 17.19 antes
de contactar con su interlocutor LEROY- SOMER habitual.

: Resultado test de la memoria

.

Rango de ajuste: EN CURSO (0), LOGRADO (1), Err Mem
(2
Funcion no disponible en la versidn actual.

[17.13 ] a[ 17.17 |: No utilizados

: Cédigo de fallo 1

@

Rango de ajuste: de 0 a 65535

Caodigo interno, para determinar mas precisamente los fallos
en el test de las tarjetas de control e interfaz o de la potencia.
A apuntar antes de contactar con el interlocutor LEROY-
SOMER habitual

: Cédigo de fallo 2

.

Rango de ajuste: de 0 a 65535

Codigo interno, para determinar mas precisamente los fallos
en el test de las tarjetas de control e interfaz. A apuntar antes
de contactar con el interlocutor LEROY-SOMER habitual.

17.20 | :No utilizado

: Constante de tiempo de las temperaturas
Rango de ajuste :32ms (0), 64ms (1), 128ms (2),

256ms (3), 512ms (4), 1s (5), 2s (6),

4s (7), 8s (8), 16s (9) et 32s (10).
Ajuste de fabrica :128 ms (2)
Permite ajustar la constante de tiempo del filtro sobre las
temperaturas visualizadas en de 17.22 a 17.26. En
general, esta bien el valor de ajuste de fabrica.

: Temperatura media brazo U

®

Rango de ajuste: de 0 a 200°C Temperatura media del brazo
U en el momento del ultimo fallo variador, filtrada por 17.21.
Este valor es memorizado incluido un corte de la
alimentacion de la electronica.
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: Temperatura media brazo V

®

Rango de ajuste: de 0 a 200°C

Temperatura media del brazo V en el momento del Gltimo
fallo variador, filtrada por 17.21. Este valor es memorizado
incluido un corte de la alimentacion de la electronica.

: Temperatura media brazo W

®

Rango de ajuste: de 0 a 200°C

Temperatura media del brazo W en el momento del Ultimo
fallo variador, filtrada por 17.21. Este valor es memorizado
incluido un corte de la alimentacion de la electronica.

: Temperatura media rectificador

@

Rango de ajuste: de 0 a 200°C

Temperatura media del rectificador en el momento del Gltimo
fallo variador, filtrada por 17.21. Este valor es memorizado
incluido un corte de la alimentacion de la electronica.

: Temperatura media tarjeta de control

®

Rango de ajuste: de 0 a 200°C

Temperatura media de la tarjeta de control en el momento del
Ultimo fallo variador, filtrada por 17.21. Este valor es
memorizado incluido un corte de la alimentacion de la
electronica.

17.27 | a| 17.29 |: Non utilisés

: Tension media red

@

variador, filtrada por 17.31. Este valor es memorizado
incluido un corte de la alimentacion de la electronica..

:Constante de tiempo de la tensién de red

Rango de ajuste :32ms (0), 64ms (1), 128ms (2),
256ms (3), 512ms (4), 1s (5), 2s (6),
4s (7), 8s (8), 16s (9) y 32s (10).

Ajuste de fabrica: 128 ms (2)

Permite ajustar la constante de tiempo del filtro para la

tension media de red 17.30. En general, esta bien el valor

de ajuste de fabrica.

‘: Valor tension de red en el momento del fallo
(instante 0)

Rango de ajuste: de 0 a 999V
Este valor es memorizado incluido un corte de la
alimentacion de la electronica.

®

: Valor tension de red 4ms antes del fallo
(instante -1)
Rango de ajuste: de 0 a 999V

®

: Valor tension de red 8ms antes del fallo
(instante -2)
Rango de ajuste: de 0 a 999V

®

: Valor tension de red 12ms antes del fallo
(instante -3)
Rango de ajuste: de 0 a 999V

®

: Valor tension de red 16ms antes del fallo
(instante -4)
Rango de ajuste: de 0 a 999V

: Valor tension de red 20ms antes del fallo
(instante -5)
Rango de ajuste: de 0 a 999V

: Valor tensién de red 24ms antes del fallo
(instante -6)

: Valor tension de red 28ms antes del fallo
(instante -7)

®

:Constante de tiempo de la tensién de bus
Rango de ajuste:32ms (0), 64ms (1), 128ms (2),

256ms (3), 512ms (4), 1s (5), 2s (6),

4s (7), 8s (8), 16s (9) y 32s (10).
Ajuste de fabrica :128 ms (2)
Permite ajustar la constante de tiempo del filtro para la
tension media del bus 17.40. En general, esta bien el valor
de ajuste de fabrica.

: Valor tensiéon bus en el momento del fallo
(instante 0)

Rango de ajuste: de 0 a 1300V

Este valor es memorizado incluido un corte de la

alimentacion de la electronica.

®

: Valor tensién bus 4ms antes del fallo
(instante -1)
Rango de ajuste: de 0 a 1300V

®

: Valor tension bus 8ms antes del fallo
(instante -2)
Rango de ajuste: de 0 a 1300V

®

: Valor tension bus 12ms antes del fallo
(instante -3)
Rango de ajuste: de 0 a 1300V

@

: Valor tension bus 16ms antes del fallo
(instante -4)
Rango de ajuste: de 0 a 1300V

4

: Valor tensién bus 20ms antes del fallo
(instante -5)
Rango de ajuste: de 0 a 1300V

®

: Valor tensién bus 24ms antes del fallo
(instante -6)
Rango de ajuste: de 0 a 1300V

®

: Valor tension bus 28ms antes del fallo
(instante -7)
Rango de ajuste: de 0 a 1300V

@
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:Velocidad media del motor

®

Rango de ajuste :+32000 min™*

Velocidad media filtrada por 17.51 en el momento del Ultimo
fallo. Este valor es memorizado incluido un corte de la
alimentacion de la electronica.

:Constante de tiempo de la velocidad
Rango de ajuste :32ms (0), 64ms (1), 128ms (2),
256ms (3), 512ms (4), 1s (5), 2s (),
4s (7), 8s (8), 16s (9) y 32s (10).
Ajuste de fabrica :128 ms (2)
Permite ajustar la constante de tiempo del filiro para la

: Valor de la velocidad en el momento del fallo
(instante 0)

Rango de ajuste :+32000 min™'

Este valor es memorizado incluido un corte de la
alimentacion de la electronica.

4

: Valor de la velocidad 4ms antes del fallo
(instante -1)
Rango de ajuste :+32000 min™!

®

: Valor de la velocidad 8ms antes del fallo
(instante -2)
Rango de ajuste :+32000 min™*

®

: Valor de la velocidad 12ms antes del fallo
(instante -3)
Rango de ajuste :-+32000 min""

®

: Valor de la velocidad 16ms antes del fallo
(instante -4)
Rango de ajuste :+32000 min™!

®

: Valor de la velocidad 20ms antes del fallo
(instante -5)
Rango de ajuste :+32000 min™!

®

: Valor de la velocidad 24ms antes del fallo
(instante -6)
Rango de ajuste :+32000 min™*

®

: Valor de la velocidad 28ms antes del fallo
(instante -7)
Rango de ajuste :+32000 min™*

®

: Intensidad media del motor

®

Rango de ajuste: de 0 a intensidad max. variador

Intensidad media del motor en el momento del Gltimo fallo
variador, filtrada por 17.61. Este valor es memorizado
incluido un corte de la alimentacion de la electronica.

:Constante de tiempo de la intensidad
Rango de ajuste :2ms (0), 4ms (1), 8ms (2), 16ms (3),
32ms (4), 64ms (5), 128ms (6),
256ms (7), 512ms (8), 1s (9) y 2s (10).
Ajuste de fabrica :8 ms (2)
Permite ajustar la constante de tiempo del filiro para la
intensidad media del motor 17.60.

: Valor maximo de intensidad motor

®

Rango de ajuste: de 0 a intensidad max. variador
Es el valor maximo de las memorizaciones de 17.63 a
17.74. Este valor es memorizado incluido un corte de la

L
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: Valor de la intensidad motor en el momento
del fallo (instante 0)

: Valor de la intensidad motor antes del fallo
(instante -1)

: Valor de la intensidad motor antes del fallo
(instante -2)

: Valor de la intensidad motor antes del fallo
(instante -3)

: Valor de la intensidad motor antes del fallo
(instante -4)

: Valor de la intensidad motor antes del fallo
(instante -5)

: Valor de la intensidad motor antes del fallo
(instante -6)

: Valor de la intensidad motor antes del fallo
(instante -7)

: Valor de la intensidad motor antes del fallo
(instante -8)

: Valor de la intensidad motor antes del fallo
(instante -9)

: Valor de la intensidad motor antes del fallo
(instante -10)

: Valor de la intensidad motor antes del fallo
(instante -11)

QOPOOPPOPOPP

Instante -3 corresponde a 3/(frecuencia de corte 5.18), ,
i.Ilr.1.s;tante -11 corresponde a 11/(frecuencia de corte 5.18)
Para la frecuencia de corte con ajuste de fabrica (3 kHz), el

instante -1 corresponde a 1/3000, es decir 333 us antes de la
puesta en fallo del variador

[17.75 | y | 17.76 |: No utilizados

Y
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: Estado del variador antes del fallo

Rango de ajuste: véase 10.98

Es el estado del variador antes del fallo. Este valor es
memorizado incluido un corte de la alimentacion de la
electronica.

: Tiempo entre estados

®

Rango de ajuste: de 0 a 32,767s

Indica el tiempo transcurrido entre los estados del variador
17.77 y 17.79. Este tiempo es miultiple de 2ms. Si el
parametro visualiza 32,767ms, indica que el tiempo
transcurrido supera la capacidad de visualizacion.

: Estado del variador en el momento del fallo

@

Rango de ajuste: véase 10.98

Es el estado del variador en el momento del fallo. Este valor
es memorizado incluido un corte de la alimentacion de la
electronica.

Velocidad
A
Puesta en fallo
[ del variador
17.78
- » Tiempo
10.98 = 10.98 = 10.98 = :10.98 =
Blogueado  Desbloqueado M Par Rampa>M Bloqueado

1777 L>17.79

: Contador 1 fallo -4

@

Rango de ajuste: de 0,000 a 9,364 (a,jjj)

: Contador 2 fallo -4

®

Rango de ajuste: de 00,00 a 23,59 (hh,mm)

Estos contadores indican el tiempo de funcionamiento desde
la primera puesta en marcha del variador hasta la aparicion
del fallo -4 (véase 06.22 y 06.23).

Nota: El fallo -4 corresponde al fallo visualizado en 10.24.

: Contador 1 fallo -3

®

Rango de ajuste: de 0,000 a 9,364 a,jjj

: Contador 2 fallo -3

®

Rango de ajuste: de 00,00 a 23,59 hh,mm

Estos contadores indican el tiempo de funcionamiento desde
la primera puesta en marcha del variador hasta la aparicion
del fallo -3 (véase 06.22 y 06.23).

Nota: El fallo -3 corresponde al fallo visualizado en 10.23.

: Contador 1 fallo -2

®

Rango de ajuste: de 0,000 a 9,364 (a,jjj)

: Contador 2 fallo -2

@

Rango de ajuste: de 00,00 a 23,59 (hh,mm)

Estos contadores indican el tiempo de funcionamiento desde
la primera puesta en marcha del variador hasta la aparicion
del fallo -2 (véase 06.22 y 06.23).

Nota: El fallo -2 corresponde al fallo visualizado en 10.22.

: Contador 1 fallo -1

@

Rango de ajuste: de 0,000 a 9,364 (a,jjj)

: Contador 2 fallo -1

®

Rango de ajuste: de 00,00 a 23,59 (hh,mm)

Estos contadores indican el tiempo de funcionamiento desde
la primera puesta en marcha del variador hasta la aparicion
del fallo -1 (véase 06.22 y 06.23).

Nota: El fallo -1 corresponde al fallo visualizado en 10.21.

17.88>: Contador 1 fallo 0

@

Rango de ajuste: de 0,000 a 9,364 (a,jjj)

: Contador 2 fallo 0

@

Rango de ajuste: de 00,00 a 23,59 (hh,mm)

Estos contadores indican el tiempo de funcionamiento desde
la primera puesta en marcha del variador hasta la aparicion
del Gltimo fallo (véase 06.22 y 06.23).

Nota: El fallo 0 corresponde al fallo visualizado en 10.20.
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5.19 - Menu 18 : Modo regenerativo

5.19.1 - Sinéptico del menu 18

Modo regulacion
It-::gig: tension o intensidad
Lazo de
- -18.28 . '
Consigna de Ganancia : Regen intensidad
tensién bus CC Y_ - | proporcional | | 0! listo Ganancia
18.05 ®_) 18.06 : proporcional
+ 18.13|
= L Ganancia
re-compensacion integral Ganancia
-18.10 -13,07 integral
Consigna 18.14
| reactiva (%)r
Conversién + 18.12 —>®
potencia 4>®7 - -
—> intens. Medida
>t + intensidad
Offset de intensidad activa
18.11 } O 18.16 v
Intensidad limite (%)
. Tensién
Limitacion /\ _ Medida 18.03 > pus cC
de intens. 18.18 intensidad
— reactiva
Limite \/
simétrico (%) Potencia
18.19 reactiva
| reactiva Potencia
activa
Rectif.
y circuito
de Tensién
potencia | \18-08/red
| activa
Frecuencia
Medida 18.09 V red
intens.
total
Valor
inductancia
de linea
Red
alimentacion "
W

11.31| Modo del variador

10.75| Alimentacién por bus CC

18.04| Modo de arranque

@ Palabra de estado 1
@ Palabra de estado 2

18.26 | Intensidad nominal regen

18.27 | Frecuencia de corte regen
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5.19.2 - Explicaciéon parametros del menu 18

: Potencia reactiva

®

Rango de ajuste :+999,9 KVA
Si el parametro es positivo, la intensidad esta en retraso

respecto a la tension.
Si el parametro es negativo, la intensidad esta adelantada
respecto a la tension.

: Potencia activa

®

Rango de ajuste :+999,9 kW

18.02 es la potencia activa absorbida medida por el
variador.

Si este parametro es asignado a una salida analogica a
travées del menl 7, 10V corresponde a la potencia max. que
el variador puede medir (I max. = 150% de | nom. variador).

: Tension bus CC

®

Rango de ajuste :0a 1300V
Indica la medida de la tension del bus de corriente continua.

18.04 | : Modo de arranque

Rango de ajuste :Sincro x 3 (0), Sincro x 1 (1),

Sin sincro (2)
Ajuste de fabrica :Sincro x 3 (0)
Determina el modo de arranque después de un desbloqueo.
Sincro x 3 (0): intenta re-sincronizarse tres veces. Luego,
en caso de fracaso, es generado el fallo "Sincro res.".

Sincro x 1 (1): intenta sincronizarse una sola vez. En caso
de fracaso, es generado inmediatamente el fallo "Sincro
es.".

Sin sincro (2): funcion desarrollada en una ulterior version
software.

: Consigna de tensién del bus CC

Rango de ajuste :de 0 a 999 Vcc
Ajuste de fabrica :660 Vcc
El rectificador sinusoidal ajusta el bus CC al nivel

especificado por este parametro. La tension del bus debe ser
siempre mayor que la tension de alimentacion entre fases x
V2.

Valores recomendados:

Red 400V: 660 V,

Red 460V: 740 V,

Red 480V: 780 V.

18.06 | : Ganancia proporcional lazo de tensién
Rango de ajuste :de 0 a 32000
Ajuste de fabrica :1000

18.07 | : Ganancia integral lazo de tension

Rango de ajuste :de 0 a 32000
Ajuste de fabrica :20

18.08>: Tension red

Rango de ajuste :0a999V
Tension eficaz en entrada del variador Regen

=

18.09 > : Frecuencia red

Rango de ajuste :+999,9 Hz
Indica la frecuencia de la red.

: Tasa de pre-compensacion de potencia
Rango de ajuste :de 0,00 a 100,00 %

Ajuste de fabrica :0,00 %

Este parametro sirve para reducir los transitorios de tension
del bus CC ante impactos de potencia de la carga.

: Offset de intensidad

Rango de ajuste :+150,0 %

Ajuste de fabrica :0,0 %

Este parametro sirve como consigna de intensidad activa
cuando el variador esta configurado en ajuste de intensidad
(18.28). Dar una referencia positiva para que la energia sea
absorbida desde la red hacia el variador y una referencia
negativa para que la energia circule desde el variador hacia
la red.

: Consigna de intensidad reactiva

Rango de ajuste :+ 04.24

Ajuste de fabrica :0,0 %

Este parametro sirve de consigna de intensidad reactiva. Con
un valor nulo, el factor de potencia en entrada es proximo a
1. Un valor no nulo permite absorber o producir intensidad
reactiva:

- si el parametro es positivo, la intensidad absorbida esta en
retraso respecto a la tension red,

- si el parametro es negativo, la intensidad absorbida esta
adelantada respecto a la tension red.

: Ganancia proporcional lazo de intensidad
: Ganancia integral lazo de intensidad

Rango de ajuste :de 0 a 250
Ajuste de fabrica :18.13 =30

18.14 =40
Considerando un cierto numero de factores internos del
variador, pueden producirse oscilaciones en los siguientes
casos:
- ajuste de frecuencia con limitacion de intensidad alrededor
de la frecuencia nominal y con impactos de carga,
- ajuste de par en maquinas poco cargadas y alrededor de la
velocidad nominal,
- por corte de red o por rampa de deceleracion controlada
cuando se requiere la regulacion del bus corriente continua.
Para reducir dichas oscilaciones se recomienda, en el orden:
- aumentar la ganancia proporcional 18.13,
- reducir la ganancia integral 18.14.

: Medicién de la intensidad total

Rango de ajuste: 0,0 con Intensidad méax. variador (A)
Lectura de la intensidad eficaz en cada fase en la entrada del

variator. Es el resultado de la suma vectorial de la intensidad:
reaactiva y de la intensidad activa.

Nota: El rango de ajuste de 18.15 esta limitado por la
intensidad max. del variador (I ,ax var = 2,22 x 11.32)
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: Medicion de la intensidad activa

Rango de ajuste: * Intensidad max. variador (A)

Lectura de la intensidad activa absorbida por el variador. La
intensidad activa da la imagen de la carga del variador. Un
valor negativo indica un funcionamiento en devolucion sobre
la red mientras que un valor positivo indica que el variador
absorbe la energia procedente de la red..

Nota : Intensidad max. variador =2,22 x 11.32.

: Medicion de la intensidad reactiva

Rango de ajuste: * Intensidad max. variador (A)

Lectura de la intensidad reactiva lado red: esta intensidad no
esta ligada directamente al nivel de carga y sirve para hacer
variar el factor de potencia (cos ¢):

- si el parametro es positivo, la intensidad absorbida esta en
retraso respecto a la tension red,

- si el parametro es negativo, la intensidad absorbida esta
adelantada respecto a la tension red.

Nota : Intensidad max. variador = 2,22 x 11.32.

18.18 > : Intensidad limite

Rango de ajuste :0% a 300,0 % (% In act.)
Indicacion del valor de la limitacion de intensidad efectiva del

variador Regen.
Este valor depende del parametro 18.19 y de limitaciones
internas del variador.

: Limite de intensidad simétrica

Rango de ajuste :0% a 300,0 % (% In act.)

Ajuste de fabrica :150%

Permite fijar la limitacion de la intensidad maxima
permanente autorizada tanto en absorcion como en
devolucion de energia.

La limitacion de intensidad 18.19 depende de 18.26.

: Valor de la inductancia de linea

Rango de ajuste :de 0,000 a 32,000 mH
Ajuste de fabrica :0,000 mH

: Regen Listo

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)

Indica si el variador esta sincronizado con la red en modo
regenerativo. En este modo, después de una orden de
marcha, el variador detecta primero la fase de red y se
sincroniza con ella. Hasta que no se consigue esta
sincronizacion, este parametro indica " No ". Cuando se
consigue, el parametro pasaa" Si"y se puede aplicar carga
sobre el bus de continua.

: Palabra de estado n°1

Funcion no disponible en la versién actual

: Palabra de estado n°2

Funcioén no disponible en la versién actual

: Fallo en curso

Rango de ajuste :de 0 a 101

Contiene el codigo del fallo en curso. véase la lista de los
fallos de los parametros de 10.20 a 10.29. El valor 0 indica
que el variador no tiene fallos. Los otros valores indican el
numero del fallo.

: No utilizado
: Intensidad nominal Regen

Rango de ajuste :de O alsp
Ajuste de fabrica :véase § 5.6.3
Valor de intensidad nominal del variador Regen. Hacer

referencia a § 5.6.3 segun el calibre del variador (18.26
equivale a 05.07).
La limitacion de intensidad 18.19 depende de 18.26.

18.27 | : Frecuencia de corte Regen

Rango de ajuste :2 kHz a 11 kHz (valores iguales que
05.18)

Ajuste de fabrica :3 kHz

Ajusta la frecuencia de conmutacion del PWM.

ATENCION:

No seleccionar las frecuencias 6 ;6,5;7;12; 13y 14 kHz.

Una frecuencia de corte elevada reduce el ruido

magnético, pero en cambio aumenta el calentamiento del

motor y el nivel de emision de interferencias de

radiofrecuencia y disminuye el par de arranque. Si la

temperatura de los IGBT se vuelve demasiado grande, el

variador puede reducir la frecuencia de corte

seleccionada por el usuario (véase 05.35y 10.18).

18.28 | : Modo ajuste de tension o de intensidad
Rango de ajuste :Tension (0) o Intensidad (1)
Ajuste de fabrica :Tension (0)
Ajusta el modo de ajuste del variador en Regen.
Tension (0): en este modo, le variador ajusta la tensién
en las bornas del bus continua en el valor de 18.05.

Intensidad (1): en este modo, el variador esta pilotado en
intensidad por el valor definido en 18.11: esto permite, por
ejemplo, poner en tandem dos rectificadores en Regen; uno
maestro que ajusta la tension en las bornas del bus continua
comun y un esclavo que comparte la consigna de intensidad
con el maestro.

[18.29 | a | 18.39 |:No utilizados

18.40> : Orden de marcha para el rectificador
sincrono

Rango de ajuste: No (0) o Si (1)

Indica al rectificador sincrono la orden de marchay de parada
en el caso de que la orden de marcha del rectificador
sincrono esté pilotada automaticamente por el rectificador de
salida.

18.40 = 01.11 (orden de marcha rectificador) 6 10.02
(salida rectificador activada).

: Rectificador listo

Rango de ajuste :No (0) o Si (1)
Indica al rectificador sincrono de entrada que el puente
rectificador de salida esta en fallo No (0) 6 listo Si (1)

[ 18.42 | a | 18.99 |: No utilizados
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5.20 - Menu 21

Explicacion de los parametros del menu 21

Limite maximo motor 2

Rango de ajuste :de 0 a 32000 min™!
Ajuste de fabrica :Eur = 1500 min!
USA = 1800 min’!
Este parametro define la velocidad maxima en los dos senti-
dos de giro.
Este parametro equivale al 1.06 del motor 1.
¢ Antes de programar el limite maximo, comprobar
que el motor y la maquina puedan soportarlo.

: Limite minimo motor 2

Rango de ajuste :0 a 21.01 min™

Ajuste de fabrica :0

En modo unipolar, este parametro define la velocidad
minima.

ATENCION:

Este parametro esta inactivo durante la marcha por
impulsos.

Este parametro equivale al 1.07 del motor 1.

: Seleccién motor 2

Rango de ajuste :Por bornero (0), Entrada analog. 1 (1),
Entrada analog. 2 (2), Ref. predet. (3),
Consola (4)

Ajuste de fabrica :Por bornero (0)

Por bornero (0) : la seleccion de la referencia velocidad
se efectiia mediante la combinacion de las entradas
Iégicas asignadas a los parametros 01.41 y 01.42.

Entrada analdg. 1 (1): la referencia velocidad viene de la
entrada analbgica 1 o de una referencia predeterminada.

Entrada analdg. 2 (2): la referencia velocidad viene de la
entrada analogica 2 o de una referencia predeterminada.

Ref. predet. (3): la referencia velocidad se saca de las
referencias preajustadas.

Consola (4): la referencia velocidad viene de la consola
LCD. Si la referencia viene de la consola LCD, las 6rdenes de
Marcha/Parada se dan lo mismo desde la consola LCD. En
este caso, los bits secuenciales 06.30 a 06.34 son
devalidados.

Este parametro equivale al 01.14 del motor 1

: Rampa aceleracién motor 2

Rango de ajuste :de 0 a 3200,0s/1000 min~'*
Ajuste de fabrica  :20,0s/1000 min™’
Ajuste del tiempo para acelerar de 0 a 1000 min”'*,

21.04 = t(s) x 1000 min-!

(N2 - N1) min"
N (min)
1000 fememmmmmmmmmmmmememememens .
N2 b «
N1
0; 1 t(s)
Valor 21.04

Este parametro equivale al 02.11 del motor 1.

: Rampa deceleracién motor 2

Rango de ajuste :de 0 a 3200,0s/1000 min’1 *
Ajuste de fabrica :20,0s/1000 min™’
Ajuste del tiempo para decelerar de 1000 min™* * a 0.

21.05 = t(s) x 1000 min-'!
(N2 - N1) min-?

N (min")
1000

N2

N1

t(s)

Valor 21.05

Este parametro equivale al 02.21 del motor 1.

: Frecuencia nominal motor 2

Rango de ajuste :de 0a999,9 Hz
Ajuste de fabrica :Eur =50,0 Hz
USA =60,0 Hz
Este es el punto donde el funcionamiento del motor pasa de
par constante a potencia constante.
En funcionamiento estandar, es la frecuencia indicada en la
placa de caracteristicas del motor.
Este parametro equivale al 05.06 del motor 1.

:  nominal motor 2

Rango de ajuste :de 0 alg, (A)

Ajuste de fabrica :l nominal motor correspondiente al
calibre variador (vease § 5.6.3)

Es el valor de la intensidad nominal del motor indicado en la

placa de caracteristicas. La sobrecarga se toma a partir de

este valo.

Este parametro equivale al 05.07 del motor 1.

: Velocidad nominal motor 2

Rango de ajuste :de 0 a 32000min""’

Ajuste de fabrica :Velocidad nominal motor
correspondiente al calibre variador (vease § 5.6.3)

Es la velocidad del motor con carga indicada en la placa de
caracteristicas

Este parametro equivale al 05.08 del motor 1.

* Nota: La velocidad de referencia se puede modificar de
1000 a 100 min" con el parametro 02.56. Lo que permite
multiplicar por 10 los tiempos de aceleracion y de
deceleracion.
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: Tension nominal motor 2

Rango de ajuste :de 0 a 999V
Ajuste de fabrica :Eur: 400V
USA : 460V
Permite definir la caracteristica tension/frecuencia como
sigue:

Tension de salida

A

21.09 Caracteristica de
la tensién de salida
para un boost menor
que 6,25 %

21.09

2
Bo?stT Frecuencia

21.06 21.06 e salida
2

* Si el boost fijo es seleccionado 05.14 = U/F LINEAL (2),

valor del boost fijado por 05.15.
Este parametro equivale al 05.09 del motor 1.

| 21.10 | : Factor de potencia (Cos ¢) motor 2
[21.10] p ¢

Rango de ajuste :de 0a 1,00

Ajuste de fabrica :0,85

Se mide Cos ¢ automaticamente durante la fase de
autocalibrado del nivel 2 (véase 05.12) y se guarda en este
parametro. En caso de no poder efectuarse el autocalibrado,
dar el valor del Cos ¢ indicado en la placa de caracteristicas
del motor.

Este parametro equivale al 05.10 del motor 1.

: Nimero polos motor 2
Rango de ajuste :Automatico (0), 2 polos (1), 4 polos (2),

6 polos (3), 8 polos (4)
Ajuste de fabrica :Automatico (0)
Cuando este parametro vale Automatico (0), el variador
calcula el numero de polos automaticamente segun la
velocidad nominal (21.08) y la frecuencia nominal (21.06).
De todas maneras, se puede indicar el valor directamente
como numero de pares de polos.

Numero de polos 21.11
2 1
4 2
6 3
8 4

Este parametro equivale al 05.11 del motor 1.

: Resistencia estatérica motor 2

Rango de ajuste :de 0 a 32,0002

Ajuste de fabrica :0

Este parametro memoriza la resistencia estatorica del motor
para el control en modo vectorial (véase parametro 05.14).
El valor de la resistencia estatorica es leido soélo si 05.14 =
VECT. NIVEL 3 (0).

Si no se puede medir la resistencia estatorica (motor no
conectado, valor mayor que el valor max. del calibre) aparece
unfallo"rS".

En un autocalibrado (05.12 = Sin rotac. (1), o Con rotac. (2)),
el valor de la resistencia estatorica es memorizado
automaticamente en 21.12

Este parametro equivale al 05.17 del motor 1.

: Offset tensién motor 2

Rango de ajuste :de 0 a 25,5 Voltios

Este offset de tensibn es medido por el variador (véase
parametro 05.14). Permite corregir las imperfecciones del
variador y mas precisamente las caidas de tension en los
IGBT y los tiempos muertos. Este parametro tiene un papel
importante en los funcionamientos a baja velocidad, es decir
cuando la tension de salida del variador es baja.

En un autocalibrado (05.12 = Sin rotac. (1), o Con rotac. (2)),
el valor del offset de tension es memorizado
automaticamente.

Este parametro equivale al 05.23 del motor 1.

: Inductancia motor 2

Rango de ajuste :de 0 a 3200,0 mH

Ajuste de fabrica :0

En un autocalibrado con rotacion (05.12 = Con rotac. (2)), la
inductancia de fuga total del motor es memorizada en este
parametro.

Este parametro equivale al 05.24 del motor 1.

: Parametros motor 2 activos

Rango de ajuste :00 1

21.15 pasa de 0 a 1 cuando los parametros del motor 2
estan activos.

Son tenidos en cuenta cuando 11.45 esta programado
como Motor 2 (1) y el variador esta bloqueado o en averia.
Durante el funcionamiento del variador, 11.45 se puede
programar como Motor 2 (1), pero las caracteristicas del
motor 2 no son tenidas en cuenta. Este parametro puede
estar asignado a una salida logica a fin de pilotar el cierre del
contactor del segundo motor cuando las caracteristicas del
motor 2 estan validadas.

[21.16 | a [ 21.23 |:No utilizados

: Inductancia total Lg motor 2 ([m})
Rango de ajuste :de 0 a 3200,0 mH

Ajuste de fabrica :150,0 mH

Es la inductancia estatorica motor con flujo nominal.
Este parametro equivale al 05.25 del motor 1.

[ 21.25 | a | 21.29 |:No utilizados

: f.e.m motor (Ke) ([®))

Rango de ajuste :0a 10000 V

Ajuste de fabrica :98V

Permite ajustar la tension motor por 1000 min"'". Se usa para
ajustar la ganancia integral del lazo de intensidad para evitar
las puntas de intensidad del rearranque de motor en rotacion.
Este parametro equivale al 05.33 del motor 1.

[ 21.31 | a | 21.50 |: No utilizados

: Inductancia eje Q ([=))

Rango de ajuste :40 % a 250 % de 21.14

Ajuste de fabrica :100 %

Permite programar un valor de inductancia en cuadratura con

el eje del polo para las maquinas sincronas con polos
salientes.
Este parametro equivale al 05.51 del motor 1.
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6 - FUNCIONAMIENTO POR
MODBUS RTU

6.1 - Conexion serie

El POWERDRIVE lleva de serie un puerto serie RS485 / 2
hilos no aislado utilizable con un conector RJ45.

Para los usuarios que desean mantener la consola LCD
permanentemente conectada, es necesario ahadir la opcién
Modbus RTU con puerto serie 2 0 4 hilos aislado. Para mas
detalles consultar con el interlocutor LEROY-SOMER.

6.1.1 - Ubicacion y conexionado

Conector RJ45
12345678

F

ov

+24V
ov

HabilitaciéonTx

Rx Tx

Rx Tx
No conectar

No conectar

ATENCION:
No conectar un puerto RJ45 ETHERNET de un ordenador
con el conector RJ45 del variador.

6.1.2 - Protocolos

El variador gestiona los protocolos:

- Modbus RTU,

- LS Net.

El variador reconoce automaticamente el protocolo utilizado
y éste se puede leer en 11.24 " Protocolo enlace serie "

6.1.3 - Programacion

Segun la aplicacion, se deben modificar los siguientes
parametros.

11.23: Direccion enlace serie,

11.25: Velocidad enlace serie,

11.27: Paridad, nUumero de bits Stop.

Parta los detalles de estos parametros consuliese el menu
11, §5.12.2.

6.1.4 - Puesta en red

El puerto serie del POWERDRIVE permite al variador
comunicar con una red RS 485 2 hilos.

» La red debe ser una conexion en " guirnalda " (no en
estrella).

» Las bornas 2, 3, 7 y la malla deben estar conectadas al
minimo..

La opcion CT Comms cable permite conectar directamente
un PC al POWERDRIVE. Este cable, con un conector SUB-
D 9 en una extremidad y RJ45 a l'autre, incorpora un
convertidor RS232/RS485 aislado.

ATTENTION :

No utilizar este cable para la puesta en red de varios
POWERDRIVE (los "24V" no deben estar conectados).

6.2 - Programacion por PC

El software de programacion POWERSOFT permite
configurar el POWERDRIVE de una manera muy sencilla
desde un PC.

- Configuracion rapida: la programacion del variador se
realiza muy rapidamente a partir de una pantalla de
"configuracion rapida ".

- Supervision durante la puesta en marcha: permite
supervisar en una sola pantalla las diferentes informaciones
referentes al funcionamiento.

- Memorizacion de archivos: permite guardar todos los
archivos de parametros y duplicar un ajuste existente con
mucha rapidez.

Para conectar el PC al POWERDRIVE, utilizar la opcion CT
Comms cable descrita al lado o utilizar un convertidor RS232/
RS485 2 hilos (ejemplo: Amplicon 485 Fl).

Para los PC equipados con puertos USB, contactar con el
interlocutor LEROY-SOMER habitual

6.3 - Palabra de control y palabra de
estado

Las ordenes de comando del POWERDRIVE se pueden
gestionar con un solo parametro 06.42, llamado " palabra de
control ".

En efecto, el valor de 06.42 corresponde a una palabra en
la cual cada bit esta asociado a un comando. El comando
esta validado si el bit vale 1 y no validado si el bit esta a 0.
Para validar los comandos por palabra de control, programar
06.43 = 1 (las ordenes de los comandos por bornero no
estan mas activos), cuando el variador esta bloqueado.

El parametro 10.40 llamado palabra de estado, permite
agrupar las informaciones sobre el variador. El valor de
10.40 corresponde a una palabra de 15 bits y cada bit esta
asociado a un parametro de estado del variador

06.42 : Palabra de control

[ Bits de la
palabra de Parametros :
control correspondientes Funciones
06.42
0 06.15 5esbloqueo variador
1 06.30 Marcha AD
2 06.31 Marcha por impulsos.
3 06.32 Marcha AT
4 06.33 Adelante/Atras
5 06.34 Marcha
6 - Reservado
7 - Reservado
8 01.42 Referengla analoglcg/
referencia predeterminada
9 - Reservado
10 - Reservado
11 - Reservado
12 - Reservado
13 10.33 Reset fallo variador / Reset
14 - Reservado
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10.40 : Palabra de estado

6.4 - MODBUS RTU

Bitsdela | o < metros 6.4.1 - Generalidades
palabra correspon- Estado variador
de estado . P El protocolo MODBUS RTU es un protocolo de tipo maestro-
dientes
10.40 esclavo (un solo maestro por red).
0 10.01 Variador listo Descripcion Caracteristicas
1 10.02 Salida variador activada Estrato fisico normal para | RS485 2 hilos
P 10.03 Velocidad nula funcionamiento multi-
3 10.04  |Velocidad mini puntos . : '
Vglgg:dgd mgnrllr:ra tela Cadena de bits Simbolos asincronos UART
4 10.05 : q standard con No Vuelta a Cero
consigna (NRZ-NVC)
5 10.06 82:2)8(:%2?1 ?L(;E;,rgzragfe A Simbolo Cada simbolo se compone de:
6 10.07 consigna 1 blt. start o .
7 10.08 Carga nominal 8 bltS d.e datos (.U.ltlmo bit
= ' . significativo transmitido como
8 10.09 Limitacion de intensidad primero)
9 10.10 Frenado dinamico 1 6 2 bits stop a continuacion
10 10.11 Frenado en resistencia 11.27
11 10.12 Alarma sobrecarga, Velocidad de transmision |300, 600, 1200, 2400, 4800,
- resistencia de frenado 9600, 19200, 38400, 57600,
12 10.13 Rotacién requerida 115200 bauds
13 10.14 Rotacibn Nota: Si se utiliza el cable CT Comms cable, la velocidad de
14 10.15 Peérdida red transmision esta limitada a 38400 bauds.

6.4.2 - Descripcion de los intercambios

Los intercambios son por iniciativa del maestro que emite su
solicitud: si el esclavo involucrado la comprende, envia su
respuesta. Cada trama (pregunta o respuesta) contiene
cuatro tipos de informacion:

- la direccion del esclavo involucrado que recibe la trama
pregunta (solicitud del maestro) o la direccion del esclavo que
envia la trama respuesta (codificada en un octeto),

- el codigo funcibn que selecciona un comando (lectura o
escritura de palabras, de bits...) para las tramas pregunta y
respuesta (codificado en un octeto),

- el campo de informacion que contiene los parametros
ligados al comando (codificado en "n" octetos),

- el CRC de la trama, calculado sobre seize bits que permite
detectar fallos de transmision.

La trama termina con un periodo de silencio minimo,
equivalente al tiempo de transmision para 3,5 caracteres (por
ej., a 19200 bauds, el periodo de silencio debe ser como
minimo de 1/19200 x 11 bits x 3,5, es decir 2 ms). Este
periodo de silencio indica el final del mensaje, y el esclavo
puede empezar a tratar la informacion transmitida.

Todas las informaciones estan codificadas en hexadecimal.

CRC | Intervalo
16 bits|de silencio

Direccio | Codigo

N Datos del mensaje
esclavo | funcibn

Todas las solicitudes del maestro conllevaran la respuesta de un solo esclavo. El esclavo contestara en el tiempo méaximo que se
le da (el tiempo de respuesta minimo no sera nunca menor que el periodo de silencio).

Periodo de silencio minimo

Periodo de silencio minimo

""" Deteccion trama:

Solicitud Maestro

: Tiempo de respuesta :
< esclavo >

-

> Tratamiento de la
:trama por el esclavo

Respuesta esclavo

Solicitud Maestro
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6.4.3 - Asignacion de los parametros

Los variadores POWERDRIVE se programan utilizando una
notacion menu.parametro.

Los indices "menl" y "parametro" pueden tener los valores
de 0 a 99. El menu.parametro es asignado a un registro
MODBUS RTU menu x 100 + parametro.

Para asignar correctamente los parametros, el esclavo
incrementa (+1) la direccion del registro recibido.
Ejemplo: X = meni ; Y = parametro

Trama re-enviada por el esclavo :

Octetos Bescripcién

0 Direccion del esclavo
1 Codigo funcion 0x03
2 NUmero de octetos a leer
3 Peso fuerte de la palabra 0
4 Peso débil de la palabra 0
5 Peso fuerte de la palabra 1
6 Peso débil de la palabra 1
n Peso débil del CRC

n+ 1 |Peso fuerte del CRC

Parametro variador D|r_e ccion registro
(nivel protocolo)
X.Y (X x100) + (Y —1)
Ejemplos:
01.02 101
01.00 99
00.01 0
12.33 1232

6.4.4 - Codificacion de los datos

MODBUS RTU utiliza una representacion "big-endian" para
las direcciones y las informaciones de datos (salvo que para
el CRC que es "little-endian"). Es decir que cuando una
cantidad numérica, mas "grande" que un octeto es
transmitida, el octeto mas significativo es enviado como
primero. Por ejemplo

ero a

Con n =3 + nUmero de octetos a leer.

Orden (03)
7_»| N.octetos |
1 octeto

hexadecimal Palabra n. 0
A |Palabran. 1

2 octetos L CRC

hexadecimales

* Cadigo funcidn 6: escritura de un solo registro
Escritura de un valor en un solo registro de 16 bits. La
respuesta normal es un " eco " de la pregunta, después de la
escritura en el registro.

Trama enviada por el Maestro :

16 - bits 0x1234 deberia ser: 0x12 0x34 "Octetos Descripcion
L. .. 0 Direccion del esclavo (de 0 a 247)
6.4.5 - Codigos "funcion” 1 Codigo funcibn 0x06
L . . 2 Peso fuerte de la direccion del registro
El codigo funcibn determina el contexto y el formato de datos 3 Peso débil de la direccion del registro
del mensaje. 4 Peso fuerte del valor del registro
" Codigo s 5 Peso débil del valor del registro
funcion Descripcion 6 | Peso débil del CRC
3 Lectura multiple de los registros 16 bits 7 Peso fuerte del CRC
6 Escritura de un solo registro 16 bits
16 Escritura multiple de los registros 16 bits 0
23 Lectura y escritura multiple de los registros 16
rden (06)
P . s L | Direccién registro|
* Cédigo funcion 3: lectura multiple 1 octeto valor registro
hexadecimal

Lectura de una zona contigua de registros. El esclavo impone
un limite alto sobre el numero de registros que se pueden
leer. Si se supera el limite, el esclavo no contesta mas.
Nota: Lectura de 99 parametros al maximo.

Sl
2 octetos

hexadecimales

Trama enviada por el esclavo :

Octetos Descripcion
Trama enviada por el Maestro : 0 Direccion del esclavo
Octetos Descripcion 1 Codigo funcion 0x06
0 Direccion del esclavo (de 1 a 247) 2 Peso fuerte de la direccion del registro
1 Codigo funcion 0x03 3 Peso débil de la direccion del registro
2 Peso fuerte de la direccion de la primera palabra 4 Peso fuerte del valor del registro
3 Peso débil de la direccion de la primera palabra 5 Peso débil del valor del registro
4 Peso fuerte del nUmero de palabras a leer 6 Peso débil del CRC
5 Peso débil del nUmero de palabras a leer 7 Peso fuerte del CRC
6 Peso débil del CRC
7 Peso fuerte del CRC
T/'Orden (03)
1 octeto [Direccién 1a palabra]

hexadecimal NUm. palabras

2 octetos CRC
hexadecimales
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« Codigo funcion 16: escritura multiple

Escritura de una zona contigua de registros. El esclavo
impone un limite alto sobre el nUmero de registros que se
pueden escribir. Si se supera el limite, el esclavo no contesta

mas.

Nota: escritura de 12 parametros al maximo.

Trama enviada por el Maestro :

contesta mas.

al maximo.

« Cadigo funcidn 23: lectura/escritura
Escritura y lectura de dos zonas contiguas de registros. El
esclavo impone un limite alto sobre el nimero de registros
que se pueden escribir. Si se supera el limite, el esclavo no

Nota: Lectura de 99 parametros y escritura de 10 parametros

"Octetos Descripcion Trama enviada por el Maestro :
0 Direccion del esclavo (de 1 a 247) Octetos _ Bescripcion _
1 Codigo funcion 0x10 0 Direccion del esclavo (de 1 a 247)
2 Peso fuerte de la direccion de la primera palabra 1 Codigo funcion 0x17
3 Peso débil de la direccion de la primera palabra 2 Peso fuerte de la direccion de la primera palabra
4 Peso fuerte del numero de palabras a escribir 3 Peso débil de la direccion de la primera palabra
5 Peso débil del numero de palabras a escribir 4 Peso fuerte del nimero de palabras a leer
6 Numero de octetos a escribir 5 Peso débil del nimero de palabras a leer
7 Peso fuerte de la palabra 0 a escribir 6 Peso fuerte de la direccion de la primera palabra
8 Peso débil de la palabra 0 a escribir 7 Peso débil de la direccion de la primera palabra
9 Peso fuerte de la palabra 1 a escribir 8 Peso fuerte del nUmero de palabras a escribir
10 Peso débil de la palabra 1 a escribir 9 Peso débil del nimero de palabras a escribir
10 NUmero de octetos a escribir
n Peso débil del CRC 11 Peso fuerte de la palabra 0
n + 1 | Peso fuerte del CRC 12 Peso débil de la palabra 0
Con n = 7 + numero de octetos a escribir. 13 | Peso fuerte de la palabra 1
14 Peso débil de la palabra 1
n__ | Peso débil del CRC
Orden (10h) n + 1 [Peso fuerte del CRC

1 octeto

[ Direc. 1a palabra |
[N. de palabras |

Con n = 11 + numero de octetos a escribir

Trama re-enviada por el esclavo :

Descripcion

Direccion del esclavo (de 1 a 247)

Codigo funcion 0x17

NUmero de octetos a leer

Peso fuerte de la palabra 0

Peso débil de la palabra 0

Peso fuerte de la palabra 1

Peso débil de la palabra 1

Peso débil del CRC

Peso fuerte del CRC

Con n = 3 + numero de octetos a leer.

hexadecimal
2 octetos N. octetos
hexadecimales Palabra n. 0
1 octet Palabran. 1 We
hezcage%imal Octetos
2octetos E=————— L= 0
hexadecimales 1
2
Trama re-enviada por el esclavo : 3
"Octetos 5escripcion _ g
0 Direccion del esclavo (de 1 a 247) 6
1 Codigo funcién 0x03
2 Peso fuerte de la direccion de la primera palabra n
3 Peso débil de la direccion de la primera palabra N+
4 Peso fuerte del nUmero de octetos escritos
5 Peso débil del numero de octetos escritos
6 Peso débil del CRC
7 Peso fuerte del CRC

n° esclavo

T/'Orden (10h)
1 octeto [ Direc. 1a palabra |

hexadecimal N. de palabras
2 octetos CRC
hexadecimales
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6.4.6 - Ejemplo

Direccion variador = 11.

Lectura de 3 parametros a partir de 01.08.

0108 se vuelve 0107 que es igual que 006B en hexadecimal
(direccibn modbus = direccion parametro - 1).

¢ Solicitud
Ejemplo (hexa) RTU (binario)

Direccion esclavo B 0000 1011
Funcion 03 0000 0011
Dirige la 1a palabra 00 0000 0000
Dirige la 1a palabra 6B 0110 1011
NUumero de palabras 00 0000 0000
NUumero de palabras 03 0000 0011

Verificacion

CRC (16 bits)
Total octetos: 8

* Respuesta
Ejemplo (hexa) RTU (binario)

Direccion esclavo B 0000 1011
Funcibn 03 0000 0011
Numero de octetos 06 0000 0110
Palabra 0 (fuerte) 02 0000 0010
Palabra 0 (débil) 2B 0010 1011
Palabra 1 (fuerte) 00 0000 0000
Palabra 1 (débil) 00 0000 0000
Palabra 2 (fuerte) 00 0000 0000
Palabra 2 (débil) 63 0110 0011
Verificacion CRC (16 bits)
Total octetos: 11

6.4.7 - Tiempo de espera

En MODBUS RTU, cuando el maestro envia un mensaje a un
esclavo, impone un tiempo de espera entre el final de su
solicitud y el inicio de la respuesta del esclavo, lo que permite
detectar eventualmente una falta de respuesta.

6.4.8 - Excepciones

Si el mensaje esta mal y la trama no es recibida, o si el CRC
se pone en fallo, entonces el esclavo no producira excepcion
y en tal caso el maestro no tendra respuesta del esclavo
("timeout"). Si una solicitud de escritura (codigo funcion 16 6
23) supera la talla maxima aceptada por el esclavo, entonces
el esclavo rechazara el mensaje. No sera transmitida
ninguna excepcion y el maestro no tendra respuesta.

6.4.9 - CRC

Esta palabra de control sirve para detectar fallos de
transmision. Es calculado sobre 16 bits a partir de todos los
octetos de las tramas de pregunta y respuesta.

Algoritmo:

INICIO

CRC = OxFFFF;

NUmero de octetos tratados =0 ;

Octeto siguiente = primer octeto ;

REPETER{

Octeto a tratar = octeto siguiente ;

CRC = CRC o exclusivo octeto a tratar ;

REPETER ocho veces

S| (CRC impar)

ENTONCES CRC = CRC/2 o exclusivo 0xA001 ; si no CRC
=CRC/2

Numero de octetos tratados = NUmero octetos tratados + 1 ;
WIENTRAS QUE (numero octetos tratados < Numero
octetos a tratar)

FIN.
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7 - FALLOS - DIAGNOSTICO
7.1 - Advertencia

¢ El usuario no debe intentar reparar el variador ni efectuar un diagndstico aparte los indicados en este capitulo.
En caso de fallo del variador, debe ser entregado a LEROY-SOMER pasando por el interlocutor habitual.

7.2 - Desactivacion ante fallo

Si el variador va en fallo, su puente de salida esta inactivo y el variador no controla méas el motor.
El display indica alternadamente "triP " y el codigo de fallo.
Todos los fallos indicados por el visualizador estan registrados en la tabla siguiente por orden alfabético.

N° Consola Causa del fallo Solucion
1 SS Tens. BUS |[Subtension bus CC Verificar la red de alimentacion
+ Prever una resistencia de frenado (opcion)
En caso de una resistencia ya conectada, reducir su
valor (dentro del limite autorizado).
2 Sobret. BUS  |Sobretension del bus de continua « Verificar que la red de alimentacion no tenga interferencias
« Verificar el aislamiento del motor
» Programar un tiempo de deceleracion superior en 00.04
+ Verificar el modo de deceleracion
« Verificar el aislamiento y la conexion del motor
+ Aumentar las rampas de aceleracion y deceleracion
« Verificar el cableado, las conexiones y las sehales
del retorno velocidad
s | salida var Sobreintensidad en salida del . Verlfldcar que la longitud de los cables motor no sea demasiado
variador grande
+ Reducir las ganancias del lazo de velocidad 00.18 (03.10),
00.19 (03.11) y 03.12 [m) .
« Si alin no efectuado, proceder a un autocalibrado
00.42-=2
* Reducir ganancias del lazo de intensidad 04.13 y 04.14 [=)
) . . + Verificar el aislamiento de la resistencia
4 | IGBT freno fSrgr?;eggten&dad transistores IGBT |, Eliminar el cortgcircyito en sa!ida dg res!stencia
+ Poner un valor bhmico de resistencia mas alto
« Si no hay IGBT de frenado, véase 10.37
Desequilibrio de intensidad
5 |DESEQUILIBRIO Sulma de 3 intensidades motor no «Comprobar el aislamiento del motor
nula
6 Fase motor Pérdida de una fase motor « Verificar Iaf:onexibn delas fases U, Vy W en
motor y variador
+ La velocidad supera 1,2 veces el valor de 00.02
+ Verificar que la carga no sea accionadora
7 | Sobrevelocidad |Sobrevelocidad + Comprobar el buen ajuste del umbral de sobrevelocidad
+ Ajuste de ganancias del bucle de velocidad
+ Programar un tiempo de deceleracion superior
8 it variador Sobrecalentamiento variador
+ Reducir la carga motor, el ciclo, la frecuencia de
9 IGBT U Fallo en un IGBT (U) conmutacion, y las rampas de aceleracion y deceleracion
+ Véase 10.37
+Fallo de ventilacion temperatura +Verificar la temperatura ambiente
10 | TRECTIFICADOR | ambiente demasiado alta «Verificar el nivel de carga del variador
+ Carga demasiado grande +Verificar que todos los ventiladores funcionen
La posicion medida no cambia (el « Verificar el cableado encoder
1 Rot.encoder |encoder esta mal conectadoono  \. Comprobar que la rotacion del motor sea normal
alimentado o el eje no gira)
12 Invers.A/B Sehales A, B, A\, B\ invertidas « Invertir 2 fases motor 0 2 vias encoder
13 Invers.Uvw  |Las senales u, v, w de conmutacion . yerificar el cableado encoder y motor
estan invertidas
120 Eﬁ%ﬁ%
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N° Consola Causa del fallo Solucion
14 Cal. U enc. Ciertas sehales estan presentes,
pero falta U
15 Cal.Venc. |Clertas senales estan presentes, « Verificar el conexionado encoder
pero falta V
16 Cal.W enc. |Ciertas senales estan presentes,
pero falta W
El nUmero de pares de polos « Verificar el numero de puntos/vuelta del encoder
ajustado es incorrecto (las vueltas . verificar la programacion de 5.11 (00.11) numero de polos
17 NGm. polo medidas mecanicamente con A, By motor
eléctricamente con U, V, W no son
coherentes, tenida cuenta del
nimero de pares de polos indicados
« Puesta en fallo del variador durante la fase de autocalibrado
18 Autocalibr. Fallo de autocalibrado * Ha sido solicitada una parada
+ El contacto SDI2 abierto durante la fase de autocalibrado
« Leer el valor del acumulador en 10.39
+ Aumentar el valor 6hmico de la resistencia
19 Resist freno Sobrecarga en resistencia de frenado |° Verificar que 10.30 Yy 10.31 estén bien programados
Ixt (ciclo de frenado demasiado grande)
« Verificar el cableado de la resistencia
« Verificar el transistor incorporado
« Leer el valor del acumulador en 04.19
« Verificar que el motor no esté en sobrecarga
+ Ajustar la velocidad nominal ([=))
* Verificar que sea correcta la intensidad nominal del motor
20 1°t motor Sobrecarga motor | x t parametro (00.06)
+ Retorno velocidad: verificar la conexion y verificar que la
sehal no esté perturbada
« Verificar el nUmero de polos motor en 00.11
+ Véase 10.37
- fallo de ventilacion temperatura «Verificar la temperatura ambiente
21 TIGBT U ambiente demasiado alta -Verificar el nivel de carga del variador
« Carga demasiado grande +Verificar que todos los ventiladores funcionen
Sobrecalentamiento resistencia de  |* Reducir la frecuencia de conmutacion
22 Temp.RF int. |frenado interna detectado por sonda |- Reducir el ciclo y la carga motor
termica - Vease 10.37
« Verificar carga del motor
+ Disminuir el nivel de sobrecarga
24 | Sonda motor |Disparo sonda térmica motor - Verificar la ventilacion del motor y la temperatura ambiente
« Verificar el cableado de la borna ADI2 del bornero de control
* Véase 10.37
i i « Verificar la intensidad total consumida
26 Sobrec. 24V g%tér?::;ggl%g?olgig;mentaC|on +24V e o3y
57 4mA Al Pérdida de consigna intensidad en  |* Verificar que la consigna es > 3mA
entrada analogica Al1 . Véase 10.37
20 | amaaDiz | Cerdda de consians iiensidad en
o Pérdida comunicacion por enlace « Verificar los conectores entre consola y variador
30 Pérdida COM serie « Verificar que le cablo n'est pas endommagé
+ Véase 10.37
« Efectuar un proceso de vuelta a los ajustes fabrica
Fallo EEPROM o problema de (Véase 00.45)
31 EEPROM transferencia por XPressKey (version |, Vease 10.37

llave y variador diferente)

+ Poner fuera de tension y luego de nuevo en tension. La
de la XPressKey tuvo efecto lo mismo.
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N° Consola Causa del fallo Solucion
« Verificar la red de alimentacion (3 fases presentes y
equilibradas)
« Verificar el nivel de tension de alimentacion (a plena carga)
32 | Pérdida de fase |Pérdida de una fase Nota: La pérdida de una fase no puede ser detectada si laj
intensidad activa no esta entre el 50 % y el 100 % del valorn
nominal.
El variador intenta parar el motor antes de pasar en fallo.
: g Fallo durante la medicion de la + Adaptar la potencia del variador a la del motor.
83 | Resist. estalor | ogistencia estatorica » Verificar la conexion de los cables motor.
Desconexion del bus de campo en |- Véase 10.37
34 | BUSCAMPO curso de funcionamiento o fallo - Verificar la conexion de la opcion bus con el variador
35 | Ent. seguridad |Fallo entrada de seguridad + Dar una orden de parada antes del desbloqueo del variador
36 Rupt U enc. |Pérdida via de conmutacion U * Verificar el retorna velocidad
» Reemplazar el encoder
37 RuptV enc. |Pérdida via de conmutacion V + Verificar las conexiones y la tension encoder
38 Rupt W enc. |Pérdida via de conmutacion W « Verificar las conexiones y la tension encoder
. Imposibilidad de sincronizarse con la . Ver?fﬁcar que las fases de red estén correctamente conectadas.
39 Sincro red red (modo regenerativo) - Verificar que el cableado de las bornas L1S, L2S y L3S
corresponda respectivamente a L1, L2 y L3.
41 Utilizador Fallo utilizador 1 por entrada logica
42 Utilizador 2 Fallo utilizador 2 por entrada logica
43 Utilizador 3 Fallo utilizador 3 por entrada logica
44 Utilizador 4 Fallo utilizador 4 por entrada logica
45 Utilizador 5 Fallo utilizador 5 por enlace serie + Véase 10.37
46 Utilizador 6 Fallo utilizador 6 por enlace serie
47 Utilizador 7 Fallo utilizador 7 por enlace serie
48 Utilizador 8 Fallo utilizador 8 por enlace serie
49 Utilizador 9 Fallo utilizador 9 por enlace serie
50 Utilizador 10  |Fallo utilizador 10 por enlace serie
+ Reducir la carga motor, el ciclo, la frecuencia de
56 IGBT V Fallo en un IGBT (V) corte , y las rampas de aceleracion y deceleracion
+ Véase 10.37
+ Reducir la carga motor, el ciclo, la frecuencia de
57 IGBT W Fallo en un IGBT (W) corte , y las rampas de aceleracion y deceleracion
+ Véase 10.37
+ Fallo de ventilacion temperatura +Verificar la temperatura ambiente
58 TIGBTV ambiente demasiado alta +Verificar el nivel de carga del variador
+ Carga demasiado grande «Verificar que todos los ventiladores funcionen
+ Fallo de ventilacion temperatura +Verificar la temperatura ambiente
59 TIGBTW ambiente demasiado alta «Verificar el nivel de carga del variador
+ Carga demasiado grande +Verificar que todos los ventiladores funcionen
65 Surch. +10V  |Sobrecarga de la alimentacion +10V |- Verificar la intensidad consumida
Pérdida de la alimentacion de red ) Ver?f!oar la red Qe alimentgcibn .
101 | PERDIDA RED alterna « Verificar los fusibles de alimentacion
+ Verificar el apriete de las conexiones red
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8 - MANTENIMIENTO

Para las instrucciones de mantenimiento, las medidas y la lista de las piezas de repuesto, véase el § 6 del manual de instalacion
del POWERDRIVE.
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