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POWERDRIVE

Frequenzumrichter

ANMERKUNG

LEROY-SOMER behélt sich das Recht vor, die technischen Daten seiner Produkte jederzeit zu &ndern, um so den neuesten
technologischen Erkenntnissen und Entwicklungen Rechnung tragen zu kénnen. Die in diesem Handbuch enthaltenen Informa-
tionen kénnen daher ohne vorherige Ankindigung geéndert werden.

AACHTUNG

Zur Sicherheit des Benutzers ist dieser Frequenzumrichter ordnungsgeman zu erden (Klemme 'é‘).

Wenn ein unvorhergesehenes Anlaufen der Anlage eine Gefahr fiir Menschen oder die angetriebenen Maschinen darstellt,
mussen die in diesem Handbuch empfohlenen Plane fir den Leistungsanschluss in jedem Fall eingehalten werden.

Dieses Gerat verfligt Uber Schutzvorrichtungen, die bei Problemen den Frequenzumrichter sperren und auch den Motor anhalten
kénnen. Dabei kann es zu einer mechanischen Blockierung des Motors kommen. Weiterhin kdnnen vor allem Spannungs-
schwankungen und Unterbrechungen der Stromversorgung eine derartige Sperre verursachen. Bei Verschwinden der Ursachen,
die zum Stillstand bzw. Sperren gefuhrt haben, kann es zu einem Wiederanlaufvorgang kommen, durch den bestimmte Maschinen
oder Anlagen Schaden nehmen kénnen. Dazu gehdéren insbesondere Maschinen oder Anlagen, die den Sicherheitsbestimmun-
gen entsprechen missen.

Daher liegt es im Interesse des Benutzers, gegen mégliche Wiederanlaufvorgdnge nach nicht programmgeméBem Anhalten
des Motors Vorkehrungen zu treffen.

Der Frequenzumrichter ist so ausgelegt, dass er einen Motor und die angetriebene Maschine oberhalb ihrer Nenndrehzahl mit
Spannung versorgen kann.

Wenn Motor oder Maschine mechanisch nicht fiir derartige Drehzahlen ausgelegt sind, kann es infolge der mechanischen
Beeintrachtigung zu schwerwiegenden Schaden kommen.

Vor dem Programmieren einer hohen Drehzahl muss der Anwender daher sicherstellen, dass das System auch dafiir ausgelegt ist.

Der im vorliegenden Handbuch beschriebene Frequenzumrichter ist ein Bauelement, das fir einen Einbau in eine Anlage oder
eine elektrische Maschine bestimmt ist. Deshalb kann das Gerat in keinem Fall als Sicherheitsorgan betrachtet werden. Es
obliegt daher dem Hersteller der Maschine, dem Planer der Anlage oder dem Anwender, die notwendigen Mittel fur die Einhaltung
der geltenden Normen zu ergreifen und Vorrichtungen einzubauen, die der Gewahrleistung der Sicherheit von Gegenstéanden
und Personen dienen.

Bei Nichteinhaltung dieser Anordnungen lehnt LEROY-SOMER jegliche Verantwortung ab.

Dieses Handbuch behandelt nur allgemeine Themen, die technischen Daten und die Installation des POWERDRIVE.
Informationen zur Inbetriebnahme entnehmen Sie bitte dem Handbuch 3871.
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SICHERHEITS- UND BEDIENUNGSANWEISUNGEN FUR FREQUENZUMRICHTER
(entsprechend der Niederspannungsrichtlinie 73/23/EG modifiziert 93/68/EG)

¢ Dieses Symbol kennzeichnet Warnungen im

Handbuch, welche die Konsequenzen einer fehler-
haften Bedienung des Frequenzumrichters, elektrische
Gefahren, die materielle oder kérperliche Schaden nach
sich ziehen, sowie Brandgefahren betreffen.

1 - Allgemeines

Je nach Schutzart kénnen Frequenzumrichter wahrend ihres
Betriebs nichtisolierte Teile, die unter Spannung stehen und
sich eventuell bewegen oder drehen, sowie heie Oberfla-
chen beinhalten.

Das unberechtigte Entfernen der Schutzvorrichtungen, eine
fehlerhafte Anwendung, eine defekte Anlage oder inkorrekte
Bedienung kénnen groBe Gefahren fir Personen und Ge-
genstande nach sich ziehen.

Weiterfihrende Informationen entnehmen Sie bitte dem
Handbuch.

Alle Arbeiten in bezug auf Transport, Installation, Inbetrieb-
nahme und Wartung missen von qualifizierten und befahig-
ten Fachkréften (siehe IEC 364 oder CENELEC HD 384, oder
DIN VDE 0100 sowie die nationalen Vorschriften fir Aufstel-
lung und Unfallverhiitung) durchgefiihrt werden.

Im Sinne der vorliegenden grundlegenden Sicherheitsanwei-
sungen versteht man unter qualifiziertem Personal kompe-
tente Personen im Bereich der Installation, Montage,
Inbetriebnahme und des Betriebs des Produktes, die inrem
Fachgebiet entsprechende Qualifikationen besitzen.

2 - Einsatz

Frequenzumrichter sind Bauelemente, die fiir den Einbau in
Anlagen oder elektrische Maschinen bestimmt sind.

Bei Einbau in eine Maschine darf diese erst dann in Betrieb
genommen werden, wenn ihre Konformitat geman der Richt-
linie 89/392/EG (Maschinenrichtlinie) Gberprift wurde. Die
Norm EN 60204 ist einzuhalten; diese Norm legt insbeson-
dere fest, dass die elektrischen Wirkglieder (zu denen Fre-
quenzumrichter gehéren) nicht als Abschalteinrichtungen
und noch viel weniger als Trennvorrichtungen angesehen
werden koénnen.

lhre Inbetriebnahme ist nur unter Berlcksichtigung der Kon-
formitat zur elektromagnetischen Vertraglichkeit (89/336/EG,
modifiziert 92/31/EG) zuléssig.

Die Frequenzumrichter entsprechen den Anforderungen der
Niederspannungsrichtlinie 73/23/EG, modifiziert 93/68/EG.
Die harmonisierten Normen der Reihe DIN VDE 0160 in Ver-
bindung mit der Norm VDE 0660, Teil 500 und EN 60146/
VDE 0558 sind darauf anzuwenden.

Die technischen Daten und die Angaben zu den Anschluss-
bedingungen je nach Leistungsschild und mitgelieferter Do-
kumentation mussen in jedem Fall eingehalten werden.

3 - Transport, Lagerung

Die Angaben zu Transport, Lagerung und korrekter Handha-
bung missen eingehalten werden.

Die im technischen Handbuch angegebenen klimatischen
Bedingungen missen eingehalten werden.

4 - Installation

Die Installation und Kihlung der Gerédte muss entsprechend
den Anweisungen der mit dem Produkt mitgelieferten Doku-
mentation erfolgen.

Die Frequenzumrichter sind vor jeglicher Uberlastung zu
schiitzen. Es darf insbesondere zu keiner Verformung von
Teilen und/oder Verdnderung von Isolationsabstanden der
Bauelemente bei Transport und Handhabung kommen. Eine
Berlhrung der elektronischen Bauelemente und Kontaktteile
ist zu vermeiden.

Die Frequenzumrichter beinhalten Teile, die sensibel auf
elektrostatische Aufladungen reagieren und durch unachtsa-
mes Vorgehen leicht besch&digt werden kénnen. Die elektri-
schen Bauelemente dlrfen nicht mechanisch beschadigt
oder zerstért werden (in diesem Fall bestehen Gefahren fir
Leben und Gesundheit!).

5 - Elektrischer Anschluss

Wenn an einem unter Spannung stehenden Frequenzumrich-
ter Arbeiten durchgefiihrt werden, miissen die nationalen Un-
fallverhutungsvorschriften eingehalten werden.

Die elektrische Installation muss in Ubereinstimmung mit den
geltenden Vorschriften (z. B. Querschnitt der Leiter, Schutz
Uber Sicherungstrennschalter, Anschluss des Schutzleiters)
ausgefihrt werden. Weiterfihrende Informationen entneh-
men Sie bitte der Dokumentation.

Angaben zu einer Installation, welche die Anforderungen der
elektromagnetischen Vertraglichkeit erfillt, (wie Abschir-
mung, Erdung, Vorhandensein von Filtern und adéquates
Verlegen von Kabeln und Leitern) entnehmen Sie bitte der
dem Geréat beiliegenden Dokumentation. Diese Angaben
mussen in jedem Fall berticksichtigt werden, selbst wenn der
Frequenzumrichter die CE-Kennzeichnung tragt. Die Einhal-
tung der von der Gesetzgebung zur elektromagnetischen
Vertraglichkeit vorgegebenen Grenzwerte liegt in der Verant-
wortung des Herstellers der Anlage oder der Maschine.

6 - Betrieb

Die Anlagen, in die Frequenzumrichter eingebaut werden,
mussen mit zuséatzlichen Schutz- und Uberwachungseinrich-
tungen ausgestattet werden, wie sie von den darauf anzu-
wendenden geltenden Sicherheitsvorschriften vorgesehen
sind. Dazu gehéren die Vorschriften zu technischen Betriebs-
mitteln, zur Unfallverhitung usw. Veranderungen der Fre-
quenzumrichter Uber die Steuerungs-Software sind zulassig.
Nach dem Ausschalten des Frequenzumrichters dirfen die
aktiven Teile des Gerates und die unter Spannung stehenden
Leistungsanschlusse nicht unmittelbar berthrt werden, da die
Kondensatoren eventuell noch geladen sind. Die sich darauf
beziehenden Warnungen auf dem Frequenzumrichter sind
zu beachten.

Wahrend des Betriebs missen alle Ttren und Schutzvorrich-
tungen geschlossen gehalten werden.

7 - Instandhaltung und Wartung

Die Dokumentation des Herstellers muss beachtet werden.

Dieses Dokument muss an den Endanwender weiterge-
leitet werden.

LEROY °
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VORBEMERKUNG

Das vorliegende Handbuch beschreibt die Installation der Frequenzumrichter POWERDRIVE. Weiterhin beschreibt es alle an die

Anforderungen der Anwender angepassten Optionen und Erweiterungen des Frequenzumrichters.
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ALLGEMEINE INFORMATIONEN

1 - ALLGEMEINE INFORMATIONEN Leistungsschild

1.1 - Aligemeines LEROY: [y FommeE INPUT
Der POWERDRIVE ist ein modularer elektronischer SOMER 5 taoosol =080 1 208
Frequenzumrichter, der in eingm Sc_haltschrarlk mit_Schutza_rt MOTEURS LEROY-SOMER Alim auxiliaire 800 VA
IP 21 oder IP 54 gefertigt wird. Er Ubernimmt die 16015 ANGOULEME FRANCE [~ Ve 01> 480/60HzZ

Spannungsversorgung von dreiphasigen Asynchron- oder TYPE . POWERDRIVE MDS - 180T

Synchronmotoren.
In der Basisausfihrung ist der POWERDRIVE ein Frequenz- C € SIN: (NN AT
umrichter mit Vektorsteuerung ohne Drehzahlrlickfihrung \_ 09999999999
(Open Loop [#)) und sehr hohen Leistungen, daher eignet er
sich firr die Mehrzahl der Anwendungen.

Mit der Option ,Drehzahl-Istwert’ (Closed Loop [E}) steuert
der POWERDRIVE mit einem Inkrementalgeber mit oder
ohne Kommutierungskanéle oder einem Geber mit Hall-

_J
Das Leistungsschild befindet sich innen im oberen Teil der
rechten Tur des Schaltschranks (ein weiteres Exemplar ist au-
Ben am Schaltschrank auf der rechten Seite oben angebracht).

Effekt ausgeriistete Motoren. Dadurch lassen sich 1.3 - Betriebs- und Umgebungsbedin-
Drehmoment und Drehzahl bei héheren dynamischen gungen
Leistungen im gesamten Drehzahlbereich (einschlieBlich bei _
Drehzahl Null) beherrschen. Kenndaten Niveau
Die Leistungen des POWERDRIVE (MDS) sind mit einem Schutzart IP 21 (IP 54 optional)
Einsatz in den 4 Quadranten der Drehmoment-/Drehzahl- #?e?r?st;agpt?emperatur -l\igxigz;)llﬁgﬁ)oncate bei langerer
Ebene vereinbar (mit der Option ,Integrlllert_es Br_emsrnodul ) Lagerung muss der Umrichter
Der POWERDRIVE Regen (MDR) ermdglicht die Riickspei- (Leistung und Elektronik) alle 6
sung der Energie ohne Bremswiderstand. Monate fur die Dauer von 24
Durch die Schutzart IP 54 (optional) ist eine Aufstellung in direk- Stunden unter Spannung gesetzt
ter Nahe der Maschine bei schwierigen Umgebungen méglich. werden.

Betriebstemperatur -10 °C bis +40 °C, bis +50 °C mit
Blockschaltbild (MDS) Leistungsreduzierung (siehe

Kapitel 1.4.3)

Steuerungskarte S
Klassifizierung der GemaB IEC 60721-3-3:

. R * ,,,,,,,,,,,,,,,,, : Umweltbedingungen * biologische Klassifizierung
(Option) !

= Mikro- | | ASIC gemaR Klasse 3B1,

Steuerung | | {o|< controller | | MLI * Klassifizierung nach chemisch
o
o

Eingang/ aktiven Substanzen gemaf
Klasse 3C2,
* Klassifizierung nach
mechanisch aktiven Substanzen
geman 3S2.
Relative Luftfeuchtigkeit [ GemaR IEC-Norm 60068-2-56.
* <90 % ohne Kondensation
Aufstellhéhe < 1000 m ohne Abstufung
> 1000 m Abstufung der Betriebs-
temperatur um 0,6 °C je 100 m.
Bsp.: Bei einer Aufstellhdhe von
1300 m mussen die elektrischen
Kenndaten fur eine Umgebungs-
L temperatur von [40°- (3 x 0,6°)] =
BRI 38,2 °C berticksichtigt werden.

Ausgang

Getaktete
Spannungs-
versorgung

L
-

Netz

(Option Encoder Schwingungen * Geman IEC-Norm 60068-2-6
oder Geber) e Unverpacktes Produkt: 2m/s®
1.2 - Produktbezeichnung (9-200 Hz), 0,6mm (2-9 Hz)
* Verpacktes Produkt: 10m/s
POWERDRIVE MDS - 180 T (9-200 Hz), 3mm (2-9 Hz)
T T 11 T StéBe Verpacktes Produkt: geman der
Vodularer T Dreiphasige IEC-Norm 60068-2-29.
Frequenzumrichter Versorgung Luftdruck 700 bis 1060 hPa
mit vektorieller 400 V bis 480 V Temperaturzyklus Gemal IEC-Norm 60068-2-14
FluBsteuerung TH : Dreiphasige -10 °C bis +40 °C, 5 Zyklen
Versorgung
Schaltschrankaus- 525 V bis 690 V
fuhrung
MDS : 6-Puls P
MDT : 12-Puls
MDR : Regen
- : Einfacher Ausgang
D : Doppelter Ausgang —
(zur Steuerung von 2 Motoren)
LEROQY ®
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POWERDRIVE

Frequenzumrichter
ALLGEMEINE INFORMATIONEN

1.4 - Elektrische Eigenschaften

e Alle Arbeiten im Zusammenhang mit Installation, Inbetriebnahme und Wartung miissen von qualifiziertem Perso-
A nal mit entsprechender Befdhigung ausgefiihrt werden.

1.4.1 - Allgemeine Kenndaten

Kenndaten Niveau
Versorgunasspannund des Leistunasteils Dreiphasiges Netz: 400 V -10% bis 480 V +10% (BaugroBen "T") oder
gungssp 9 9 525 V -10% bis 690 V +10% (BaugroBen "TH")
Spannungsunsymmetrie zwischen Phasen 2%

Einphasiges Netz
o,
jgg_XéOSS '/*go(ﬂzo( i/‘;)OO;)e)r 500 V (+10 %) bis 690 V (5 %)
Zusétzliche Versorgungsspannung und -leistung und * 60T bis 150T : P =350 VA | 270TH bis 500TH  :P =1200 VA
Fremdbelliftungen (Klemmenleiste(n) Px4) *180T bis 270T : P =800 VA | 600TH bis 900TH  :P =2400 VA
*340T bis 470T : P =1200 VA|* 1200TH und 1500TH :P = 3600 VA
*600T und 750T : P =2400 VA
*900T und 1100T: P = 3600 VA
Eingangsfrequenz 2 % um die Nennfrequenz (50 oder 60 Hz)
Maximale Anzahl der Einschaltvorgdnge pro Stunde 20
(Leistungsteil)
Ausgangsfrequenzbereich 0 bis 999 Hz

A ¢ Bei einem Betrieb an einem IT-Netz nach den Anweisungen in Kapitel 4.4.3 vorgehen.
1.4.2 - Elektrische Kenndaten bei 40 °C

ACHTUNG:
In der Werkseinstellung arbeitet der Umrichter mit einer Taktfrequenz von 3 kHz bei einer Umgebungstemperatur von 40 °C.

lap : Dauerausgangsstrom.

Puot : Motorleistung.

Imax (60s) : Maximaler Ausgangsstrom *.

Imax (2 s) : Spitzenwert des Ausgangsstroms wéhrend 2 s nach dem Anlauf.

Starke Uberlast: Bei Maschinen mit konstantem Drehmoment und starker Uberlast, beispielsweise: Pressen, Brechwerke, Extru-
der, Foérderbander, Siebe, Hubanwendungen und alle Anwendungen, bei denen ein hohes Massentragheitsmoment in kurzer Zeit
beschleunigt werden muss.

Schwache Uberlast: Bei Maschinen mit quadratischem Drehmoment oder konstantem Drehmoment mit geringer Uberlast, bei-
spielsweise: Pumpen, Lifter, Kompressoren.

(*) Strom verfugbar wahrend 60 Sekunden alle 600 Sekunden bei maximaler Temperatur des Umrichters.

Dreiphasiges Netz 400 V -10 % bis 480 V +10 %

Baugroe Starke Uberlast Schwache Uberlast
POWERDRIVE Pumot lap Imax (60S) | Imax (28) Pwmot lap Imax (60S) | Imax (25)
(kW) (A) (A) (A) (kW) (A) (A) (A)
60T 45 90 120 140 55 110 120 140
75T 55 110 165 175 75 145 165 175
100T 75 145 200 220 90 175 200 220
120T 90 175 240 270 110 215 240 270
150T 110 220 308 375 132 260 308 375
180T 132 260 360 425 160 305 360 425
220T 160 305 450 460 200 380 450 460
270T 200 380 530 600 250 470 530 600
340T 250 470 660 770 315 580 660 770
400T 315 570 760 900 355 630 760 900
470T 355 680 940 1060 450 800 940 1060
600T 450 820 1140 1210 550 990 1140 1210
750T 550 990 1400 1525 675 1220 1400 1525
900T 675 1220 1725 1890 750 1430 1725 1890
1100T 750 1430 2050 2165 900 1700 2050 2165
Hinweis: Bei der Option IP54 gelten die Werte der vorstehenden Tabelle fiir eine Einstellung der Taktfrequenz auf 2 kHz.
LEROQY ®
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ALLGEMEINE INFORMATIONEN

Dreiphasiges Netz 525 V -10% bis 690 V +10 %

Starke Uberlast

Schwache Uberlast

BaugroBe - - . -
POWEgDRWE Pmot bei Ppot bei lap Imax Imax Ppot bei Ppiot bei lap Imax Imax
575V (kW) |690 V (kW) (A) |(60s)(A)|(2s)(A)| 575V (kW) | 690 V (kW)| (A) |(60s) (A)| (2s)(A)

270TH 160 200 225 308 350 200 250 280 308 350
340TH 200 250 280 378 432 250 315 340 378 432
400TH 250 315 340 465 520 315 400 415 465 520
500TH 315 400 415 545 600 400 450 500 545 600
600TH 400 450 500 638 684 450 550 580 638 684
750TH 450 550 580 800 880 550 700 730 800 880
900TH 550 700 730 1000 1152 700 850 900 1000 1152
1200TH 700 850 900 1230 1350 850 1100 1120 | 1230 1350
1500TH 850 1100 1120 1485 1690 1100 1300 1350 | 1485 1690

Anmerkung: Bei der Option IP54 gelten die Werte der vorstehenden Tabelle fir eine Einstellung der Taktfrequenz auf 2 kHz.

1.4.3 - Leistungsabstufung in Abhéngigkeit von Temperatur und Taktfrequenz

BaugroBe lap (A)
POWERDRIVE Temperatur Starke Uberlast Schwache Uberlast
2kHz | 3kHz | 4kHz | 5kHz | 6kHz | 2kHz | 3kHz | 4kHz | 5kHz | 6 kHz
60T 40 °C 90 90 82 76 72 110 110 100 92 85
50 °C 85 75 105 90
75T 40 °C 110 110 100 94 90 145 145 132 120 112
50 °C 102 100 135 120
100T 40 °C 145 145 132 122 115 180 175 165 150 138
50 °C 135 125 165 165
120T 40 °C 175 175 160 148 138 215 215 200 180 165
50 °C 165 155 205 195
150T 40 °C 220 220 195 175 165 260 260 240 215 195
50 °C 205 210 245 230
180T 40 °C 260 260 245 230 220 305 305 305 290 265
50 °C 240 250 295 305
200T 40 °C 305 305 290 265 250 380 380 330 315 290
50 °C 290 260 355 315
270T 40 °C 380 380 350 320 305 470 470 430 390 355
50 °C 360 320 440 400
340T 40 °C 470 470 430 400 375 580 580 510 460 425
50 °C 440 400 515 475
400T 40 °C 570 570 520 480 455 650 630 600 550 500
50 °C 535 470 590 540
470T 40 °C 680 680 620 590 550 800 800 750 680 625
50 °C 640 600 770 720
600T 40 °C 820 820 760 710 670 990 990 920 830 760
50 °C 770 745 930 900
750T 40 °C 990 990 920 850 800 1220 1220 1120 1020 930
50 °C 930 900 1150 1100
900T 40 °C 1220 1220 1120 1050 950 1430 1430 1300 1210 1100
50 °C 1150 1100 1360 1310
1100T 40 °C 1430 1430 1310 1220 1100 1700 1700 1580 1430 1320
50 °C 1360 1310 1620 1550
270TH 40 °C 225 225 190 170 150 280 280 250 220 190
50 °C 200 225
340TH 40 °C 280 280 250 220 190 340 340 310 280 255
50 °C 255 310
400TH 40 °C 340 340 310 280 255 415 415 415 370 330
50 °C 310 415
500TH 40 °C 415 415 415 370 330 500 500 425 370 330
50 °C 415 450
600TH 40 °C 500 500 425 370 330 580 580 520 465 430
50 °C 450 525
750TH 40 °C 580 580 520 465 430 730 730 730 675 595
50 °C 525 730
900TH 40 °C 730 730 730 675 595 900 900 780 675 595
50 °C 730 815
1200TH 40 °C 900 900 780 675 595 1120 1120 1120 1000 880
50 °C 815 1120
1500TH 40 °C 1120 1120 1120 1000 880 1350 1350 1160 1000 880
50 °C 1120 1220

Anmerkung: Bei der Option IP54 die Werte der Spalte 3 kHz fiir eine Einstellung der Taktfrequenz auf 2 kHz berticksichtigen.
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2 - MECHANISCHE INSTALLATION

¢ Es liegt in der Verantwortung des Eigentliimers oder Betreibers des POWERDRIVE zu tiberprifen, ob Installation,

Anwendung und Wartung des Umrichters und seiner Optionen in Ubereinstimmung mit der im Aufstellungsland
geltenden Gesetzgebung zur Sicherheit von Personen und Gegenstédnden sowie sonstiger im Aufstellungsland geltender
Vorschriften durchgefiihrt werden.
Der Frequenzumrichter darf nicht in Gefahrenbereichen installiert werden, auBer wenn er sich in einem entsprechend an-
gepassten Gehéause befindet. In diesem Fall muss die Anlage zertifiziert sein.

¢ Bei Aufstellung in Bereichen, in denen sich Kondensation bilden kann, sollte ein Heizsystem installiert werden,
das in Betrieb ist, wenn der Umrichter nicht verwendet wird, und ausgeschaltet ist, wenn der Umrichter in Betrieb ist. Es
empfiehlt sich, eine automatische Steuerung fiir dieses Heizsystem vorzusehen.

2.1 - Eingangskontrolle

e Stellen Sie sicher, dass der Schaltschrank senkrecht transportiert wurde, bei Nichtbeachtung besteht die Gefahr
Aeiner Beschadigung.

Bevor Sie die Installation des POWERDRIVE vornehmen, iberpriifen Sie, dass
- der Frequenzumrichter nicht wahrend des Transports beschédigt wurde,
- die Angaben auf dem Leistungsschild mit dem Versorgungsnetz ibereinstimmen.

2.2 - Anheben

¢ Der Schwerpunkt kann sich oben und/oder auBerhalb der Mitte befinden, daher besteht die Gefahr des Kippens

des Schaltschranks.

¢ Vergewissern Sie sich, dass die Anhebevorrichtungen an die zu bewegende Masse angepasst sind.

* Die mitgelieferten Zubehorteile zum Anheben sind ausschlieBlich auf das Heben des Schaltschranks begrenzt.
Wenn damit zu einem spéteren Zeitpunkt Hebevorgéange durchgefiihrt werden sollen, muss der Erhaltungszustand dieser
Teile Uiberpruft werden.

Das Anheben muss ohne die Abdeckhaube IP 21 oder IP 54 erfolgen.

Die Umrichter POWERDRIVE vom Typ IP 21 werden mit montierter Abdeckhaube geliefert. Vor dem Anheben des Schaltschranks
die in Kapitel 2.3 beschriebenen Schritte ausfihren. Fir das Anheben die nachfolgenden Anweisungen ausfuhren und dann die
Abdeckhaube wieder montieren.

Die Umrichter POWERDRIVE vom Typ IP 54 werden mit montierten Schienen oder Transportésen geliefert. Fir das Anheben des
Sc#altschranksi.befolgen Sie bitte die nachstehenden Anweisungen. Nach dem Anheben die Abdeckhaube wie in Kapitel 2.4 be-
schrieben montieren.

ffffffff
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2.3 - Demontage und Montage der
Abdeckhaube IP 21

* Demontage

1 - Die Schrauben M12 I6sen.

2 - Die Abdeckhaube(n) entfernen.

3 - Die 4 Transportdsen oder die beiden Schienen zum Anhe-
ben mit den Schrauben M12 an den angegebenen Stellen be-
festigen (Anzugsmoment = 20 Nm).

T1,T1E‘ir ‘

Oy ———I | || ,——(0)

=

2.4 - Montage und Demontage der
Abdeckhaube IP 54

* Montage:

1 - Die 4 Transportdsen oder die beiden Schienen zum Anhe-
ben demontieren.

2 - Die Abdeckhaube gemaf den nachfolgenden Abbildun-
gen anbringen. Die Seitenflachen ohne Klappen werden ge-
genuber montiert, auf der Rickseite des Umrichters ist keine
Klappe vorgesehen.

3 - Die im Lieferumfang befindlichen Schrauben M12 durch
die Abdeckhaube anziehen.

* Montage
Die genannten Schritte in umgekehrter Reihenfolge durch-
fuhren.

4 - Die Abdeckhaube korrekt positionieren, damit die optimale
Dichtigkeit gewéhrleistet ist.

5 - Die Befestigungsschrauben fest anziehen
(Anzugsmoment: 20 Nm).

¢ Eventuelle Demontage:
Die genannten Schritte in umgekehrter Reihenfolge durch-
fuhren.

LERQY ©
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MECHANISCHE INSTALLATION

2.5 - VorsichtsmaBnahmen bei der Installation

e Die Umrichter miissen geschiitzt vor leitfahigen Staubpartikeln, korrosiven Gasen, dem Eindringen von Wasser
Aund jeglicher Quelle von Kondensationsfeuchtigkeit installiert werden. Personen ohne entsprechende Befdahigung
diirfen keinen Zugriff auf die Umrichter haben.

* Nach dem Anschluss des Leistungsteils die Kabeldurchfiihrungsplatten, die sich hinten im Schaltschrank befin-
den kénnen, neu positionieren, um das Eindringen von Fremdkérpern zu vermeiden.

Sicherstellen, dass die hei3e Luft an den Lufteintrittséffnungen nicht wieder angesaugt wird. Dazu einen ausreichenden Freiraum
Uber dem POWERDRIVE lassen oder eine Abfuhrung der Warmluft, gegebenenfalls Uber eine Luftabsaughaube, installieren.

LERQY ©
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Notizen
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2.6 - Abmessungen und Gewicht

Die Schaltschranklésung des POWERDRIVE wird erreicht, indem Schaltschrankmodule von 600x600x2000 (mm) und eventuell
ein Modul von 400x600x2000 (mm) zusammengebaut werden.

Demzufolge ist die Tiefe konstant, lediglich die Breite ist je nach BaugréBe und installierten Optionen unterschiedlich.

Die Option ,,Not-AUS“ MD-AU (Kategorie 1 oder Kategorie 2-3) kann in den POWERDRIVE integriert werden, ohne dass
sich seine Abmessungen dadurch verédndern.

Die nachfolgende Tabelle gibt die Abmessungen des Basisprodukts an.

Elekir. Schutz- . . .
; RFI- Brems- Netz- 60T bis 180T bis 600T bis
V°"'fz';‘”“9 Filtler | transistor | drossel 150T 400T 470T 900T 11007 (1)
T1 T1 T1 T2 -
X T1 T1 T1E T2E -
X X T1 T1 T1E T2E -
X X X T1 T1E T1E T2E T4
X X T1 T1E T1E T2E T4
X T1 T1 T1 T2 -
X X T1 T1E T1E T2E T4
X T1 T1 T1 T2 T3
X X X X T1 T1E T1E T2E T4
X X T1 T1E T1E T2E -
X X X T1 T1E T1E T2E -
X X X T1 T1E T1E T2E T4
X X T1 T1E T1E T2E -
X X X T1 T1E T1E T2E T4
X X T1 T1E T1E T2E T4
X T1 T1E T1E T2E -
SchutzE\:g'::;éhtung RFI-Filter | Bremstransistor| 270TH bis 500TH (1) | 600TH bis 900TH (1) |1200TH und 1500TH (1)
T1 T2 T3
X T1E T2E T4
X T1E T2E T4
X X T1E T2E T4
X T1E T2E T4
X X T1E T2E T4
X X T1E T2E T4
X X X T1E T2E T4
x: Option im Schaltschrank vorhanden.
(1) Die Netzdrossel ist in das Basisprodukt integriert.
(2) Informationen zu den elektrischen Schutzvorrichtungen siehe Kapitel 5.4.
e Abmessungen
T TIE T2 T2E T3 T4
- _— s (RN 5 e BRI  E—
l=] [ |
| § | - E [} [ § [ §
= H | | z I H _ H 4 . _' y _ ~ | H i H

v

o b

gOOmm‘ “/6’00 mm 1000mm> "/gOO mm 1200mm“’6'00 mm 1600 mm ‘/goo mm 1800 mm #7600 mm 2400 mm J‘goo mm
MaB H (mm)
POWERDRIVE
Ohne FuB Mit FuB 100 mm
IP 21 2160 2260
Mit Option IP 54 2260 2360
LERQY ®
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e Gewichte
B 56 Gewicht (kg) B 56 Gewicht (kg)
augroBe - : - augroBe : - -
POWERDRIVE Ohne Option Mit Optionen POWERDRIVE Ohne Option Mit Optionen
T T T1E T2 T2 T2E
60T 195 600T
75T 195 Z50T 710 max. 860 | max. 990
100T 195 max. 420 900T 740 max. 880 | max. 1040
120T 245 600TH 720 max. 780
150T 245 750TH und 900TH 810 max. 1050
180T 295
220T 295 .. Gewicht (kg)
BaugroBe - : -
270T 330 Ohne Option Mit Optionen
. 440 POWERDRIVE
340T 355 max max. 560 T3 T3 T4
400T 355 1100T 1350 maxi 1720
470T 355 1200TH und 1500TH 1250 maxi 1520
270TH und 340TH 355
400TH und 500TH 400 max. 620
2.7 - Verluste, Durchsatz der Bellftung und Gerauschpegel
¢ Verluste in Abhéangigkeit der Takifrequenz
Verluste POWERDRIVE
(kW) 60T | 75T | 100T | 120T | 150T | 180T | 220T | 270T | 340T | 400T | 470T | 600T | 750T | 900T |1100T
bei 2 kHz 1,45 | 1,75 | 2,11 | 2,70 | 3,30 | 4,08 | 4,76 | 5,83 | 7,40 | 8,58 | 10,78 | 14,90 | 16,10 | 21,41 | 24,70
bei 3 kHz 1,53 | 1,83 | 2,24 | 2,89 | 3,63 | 4,36 | 5,10 | 6,25 | 7,90 | 9,10 | 11,17 | 15,60 | 16,90 | 21,14 | 26
bei 4 kHz 162 | 1,95 | 2,39 | 3,10 | 3,79 | 4,68 | 547 | 6,75 | 8,50 | 9,80 | 11,78 | 16,40 | 17,80 | 22,29 | 27,2
Verluste POWERDRIVE
(kW) 270TH 340TH 400TH 500TH 600TH 750TH 900TH 1200TH 1500TH
bei 2 kHz 5,55 9,2 8,7 10,54 15,88 16,12 20,87 26,4 31,82
bei 3 kHz 5,98 9,71 9,35 11,33 16,79 17,31 22,33 28,33 34,17
bei 4 kHz 6,23 9,7 9,35 11,24 16,6 19,69 22,54 32,08 34,2
Anmerkung: Die Verluste der externen Drosseln sind in die obenstehenden Werte integriert.
e Durchsatz der Fremdbeliiftungen
Fremd- POWERDRIVE
beliiftungen | 60T | 75T | 100T | 120T | 150T | 180T | 220T | 270T | 340T | 400T | 470T | 600T | 750T | 900T |1100T
Durchsatz (m%h)| 450 | 450 | 450 | 450 | 450 | 900 | 900 | 900 | 1700 | 1700 | 1700 | 3400 | 3400 | 3400 | 5100
Fremd- POWERDRIVE
beliiftungen 270TH 340TH 400TH 500TH 600TH 750TH 900TH 1200TH 1500TH
Durchsatz (m°h) 1700 1700 1700 1700 3400 3400 3400 5100 5100
e Gerausche
Fremd- POWERDRIVE
beliiftungen | 60T | 75T | 100T | 120T | 150T | 180T | 220T | 270T | 340T | 400T | 470T | 600T | 750T | 900T |1100T
Pegel (dBA) 73 73 73 76 76 76 76 76 77 77 77 80 80 80 82
Fremd- POWERDRIVE
beliiftungen 270TH 340TH 400TH 500TH 600TH 750TH 900TH 1200TH 1500TH
Pegel (dBA) 77 77 77 77 80 80 80 82 82
LEROQY ®
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3 - ANSCHLUSSE

* Alle Anschlussarbeiten miissen in Ubereinstim-

mung mit den im Aufstellungsland geltenden Ge-
setzen ausgefiihrt werden. Dies beinhaltet die Erdung
oder den Anschluss an die Masse, damit sichergestelit
werden kann, dass kein direkt zugénglicher Teil des Um-
richters das Potential des Netzes oder einer beliebigen
anderen Spannung besitzen kann, die als gefahrlich ein-
zustufen ist.

e Die an den Kabeln oder den Anschliissen von
Netz, Motor, Bremswiderstand oder Filter anliegenden
Spannungen kénnen lebensgefdhrliche elektrische
Schlage ausldsen. In jedem Fall ist die Beriihrung dieser
Elemente zu vermeiden.

e Der Umrichter muss liber eine Trennvorrichtung
mit Spannung versorgt werden, damit er sicher span-
nungslos geschaltet werden kann.

¢ Die Spannungsversorgung des Umrichters muss
gegen Uberlast und Kurzschlisse geschiitzt sein.

¢ Die Anhaltefunktion des Umrichters schiitzt nicht
vor hohen Spannungen an den Klemmenleisten.

e Sicherstellen, dass die Spannung des
Gleichstrom-Zwischenkreises unter 40 V liegt, bevor ein
Eingriff erfolgt (die Anzeige-LED fiir das Anliegen von
Spannung an der Steuerungskarte muss erloschen sein,
vgl. Kapitel 5.5.1).

¢ Die Vereinbarkeit von Spannung und Strom des
Umrichters, des Motors und des Netzes iiberpriifen.

e Nach dem Betrieb des Umrichters ist der Kiihl-
kdrper unter Umsténden sehr hei3, daher sollte man sich
davon fernhalten (70 °C).

3.1 - Anordnung der Klemmenleisten

3.1.1 - Anordnung der Steuerklemmenleiste, der Sicherungskarten und der externen Spannungs-

versorgung

Steuerklemmenleiste

Analoge Eingg\nge/Ausgénge

PX1 PX2 PX3
EEEEEE E R EE E R EE E EE E)E E E EEE)
. J \L J\ J \ J

E|ngan,g| Relais  Sicherheits
alt" kontakt

Digitale Ejngange/
9 Ausgén%e 9 "Sicherer

Abnehmbare Schraubklemmenleiste: ~ Anzugsmoment =0,3Nm/0,22 Ib ft
Querschnitt =1,5mm?
Schraubendreher =flach 2 mm
—
T 5
TN S
11
1111
TN S0
- S S
[+
1 Ll : IJ 1
{ “mnuu |||I||i'|'|'u'|
M * Die Sicherung F8 in Abhéngigkeit der Spannung des
n"”!""“""l""“ ] Versorgungsnetzes positionieren
H l] Sicherungskarte und Karte externe Spannungsversorgung
e . — Die K
i sotoisaror | [ D] BREEEEEE s
SR i M 5 5
I \‘ﬁggw und 1500TH [E:U
: . - [N R O (RN
_ il RO EEEEEEEEEE
’ — H e e N e ] N el e
=
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3.1.2 - Anordnung der Leistungsklemmenleisten
Die nachfolgende Tabelle gibt die Konfiguration der Leistungsklemmenleiste in Abhangigkeit von BaugréBe und Abmessungen

des Umrichters an.

B 58 Abmessungen
augroBe - - - : :
POWERDRIVE Umrichter ohne Option Umrichter mit Optionen
T1 T2 T3 T T1E T2 T2E T3 T4
60T bis 150T §3.1.21 §3.1.2.1
180T bis 270T §3.1.2.1 §3.1.21 | §3.1.22
340T bis 470T
270TH bis 500TH | §3-1:2:3 §3123 | §3.1.24
600T bis 900T
600TH bis 900TH §3.1.25 §3.1.25 | §3.1.26
1100T
1200TH und 1500TH §3.1.27 §31.27 | §3.1.2.8
3.1.2.1 - Leistungsklemmenleisten 60T bis 270T mit Abmessungen T1
Leistungsklemmenleisten
Schraube M10 = Anzugsmoment 30 Nm
Option
ﬂ Bremswiderstand
§ Eingang Netz Ausgang Motor
§L1L2L3/—'%UVW%C>
T’ B . & oy
sl Schraube M10 |3} :
~ i PE
1 U 100 F[ —
v g
T o
3.1.2.2 - Leistungsklemmenleisten 180T bis 270T mit Abmessungen T1E
Schraube M10 = Anzugsmoment 30 Nm Leistungsklemmenleisten
Option
§ Bremswiderstand
% Eingang Netz H T Ausgang Motor
| s 1 il s assete | Uy W
e W e=n g I
S lanl 55 L /PE Schraube M10 (38176 ] 105 | 105 |70 :
& \ M i
0 g Al PE
| o | @ @
B i R RO OO TR A A R AT
3.1.2.3 - Leistungsklemmenleisten 340T bis 470T und 270TH bis 500TH mit Abmessungen T1
Leistungsklemmenleisten
Schraube M10 = Anzugsmoment 30 Nm Option
B Bremswiderstand
E £
E Eingang Netz @ Ausgang Motor y
9B | ————  ————— i
| gL‘ILZLSmUVWg
= = SohvaubeMi0— i il —t— - — - g -
T P @ n
w I :
§ PE @=11 370 75175 105 [ 75 |75 503
l 10 Schraube M10 i <ﬁ |PE
e o e s BEEIIESha s
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3.1.2.4 - Leistungsklemmenleisten 340T bis 470T und 270TH bis 500TH mit Abmessungen T1E

Leistungsklemmenleisten .
Schraube M10 = Anzugsmoment 30 Nm Option
B Bremswiderstand
2=11 <
i
Eingang Netz  gyfls|f @ Ausgang Motor
i ——————  [dllg[3[3 nter:'tnerAn%clh s, = ————— i
R S T g :u:mc S anscniieldgn o U \Y W |8
0
f]
i
o 0
s i
| ; PE
¥ 0
[~ L_AM_A-L_m_m_lnuéEi?éﬁKAﬁi(u:ﬁ__Fuuu-uuununu-u [mm e ) L_AM_A-L_m_m_l-unun\DAEAALL_AJuFL_éLILCA-H_A_Fuuu-uuunu-unu
3.1.2.5 - Leistungsklemmenleisten von 600T bis 900T und 600TH bis 900TH mit Abmessungen T2
Leistungsklemmenleisten
Schraube M10 = Anzugsmoment 30 Nm eistungsklemmenleiste
i i 2=1
: i Schraube M10
B g Ausgang Motor .
0 i g
i g g
f i I
i i I
i i g
f i I
(il +—-o—--SchraubeMtOQ . g0t ... ... ... i i e -
T i i i
i i I
i i I
o i g )
S | | -
l : I ka3
i i i
] u-uuuuu-unuéléi¥ulﬁx’\-‘iuﬁ__ll:uuunu-ununu-u uuu-uuunu-unuuﬁ-ﬁxﬁeﬂé‘i‘ﬁfu-ununu-unuuu Os0e0e0eOee0eOeCe0eOeIe s oo s e 7
3.1.2.6 - Leistungsklemmenleisten 600T bis 900T und 600TH bis 900TH mit Abmessungen T2E
Leistungsklemmenleisten
Schraube M10 = Anzugsmoment 30 Nm 1stung : Option
Schraube M12 = Anzugsmoment 50 Nm Brems-
i ; widerstand 1), =11
| ! i Schraube M10
g’ E Interner Anschluss, == ullh 3 Ausgang Motor
i i nichts anschliefen BR1 (133 |[d
i i
i !
i i
,,,,,,, — o 0 L
l !
2=13 i :
Schraube M12 570 105 | 105 |70 g
{ — |1 PE
i il 8]3) (8
G o i (eTereCecerarazarazazs) e e er e e e e e e e D e e e e e e e
55 —

3.1.2.7 - Leistungsklemmenleisten 1100T, 1200TH und 1500TH mit Abmessungen T3

Leistungsklemmenleisten F=11
Schraube M10 = Anzugsmoment 30 Nm Schraube M10

ption "
Bremswiderstand :
A i
| i
0

Ausgang Motor

— ;
BR1 i

=T =TT =P == == TP === == r=r=r=]

[—220 —»|

~-+——PE
uA1 00 ‘
|
[sCsOsCeCsCsC s sOsOsCss sCsIsOaCssCse) TRCTeCTe T CToCToCTs LI TeTo CToCToCTe (I T ToLToCT RO s s e s e IeTs LT Te s oo Oe0e0e0s s s e 0s e IsIs Lol le e IsLJoLIs ]
SEITENANSICHT DRAUFSICHT
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3.1.2.8 - Leistungsklemmenleisten 1100T, 1200TH und 1500TH mit Abmessungen T4

Schraube M10 = Anzugsmoment 30 Nm

93

220

Leistungsklemmenleisten

Interner Anschluss,
nichts anschlieRen

i
i
i
i
d
i
o (b
il
|
1l
|
il
i
i
|
ol
il
|
il

50! 75‘75! 120 !75!75!50;

uuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuu

SEITENANSICHT

uuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuu

uuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuu

uuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuu
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3.2 - Leistungsanschluss

3.2.1 - Eingang ,,Sicherer Halt*

Wenn dieser Eingang offen ist, fihrt er zur Verriegelung des
Umrichters. Er wirkt unabhé&ngig vom Mikroprozessor auf
mehreren Ebenen der Steuerung der Ausgangsbriicke. Seine
Konzeption sieht selbst bei Ausfallen einer oder mehrerer
Komponenten des Schaltkreises vor, dass das Fehlen des
Drehmoments an der Motorwelle mit einem sehr hohen Inte-
gritétsniveau garantiert ist.

Mit diesem Eingang lasst sich in Abhangigkeit des Anschluss-
plans der Anwendung eine Sicherheitsfunktion der Kategorie
1 oder 3 der EN-Norm 954-1 realisieren.

Die Konzeption der Funktion ,Anhalten im Freilauf“ unter Ver-
wendung des Eingangs SDI2 wurde von CETIM zugelassen
(Protokoll Nr. 781422/5D2/472). Durch diese integrierte
Funktion kann der Umrichter ein Schitz ersetzen, um ein An-
halten des Motors im Freilauf sicherzustellen.

Bei Verwendung dieses Eingangs ,Sicherer Halt“ in Uberein-
stimmung mit einem anderen Digitaleingang des Umrichters
I1&sst sich ein Anschlussplan realisieren, der einem einfachen
Ausfall standhalten kann. Der Umrichter fihrt das Anhalten
des Motors im Freilauf unter Verwendung von zwei verschie-
denen Steuerungskanalen durch.

Far eine korrekte Umsetzung missen die in den folgenden
Abséatzen beschriebenen Plane fir den Anschluss von Leis-
tung (und Steuerung) eingehalten werden.

Um den Umrichter freizugeben und die Sicherheitsfunktion zu
gewahrleisten, muss der Eingang ,Sicherer Halt“ SDI2 an die
Spannungsquelle +24 V SDI1 angeschlossen werden.

Diese +24 V-Spannungsquelle muss ausschlieBlich der
Funktion ,Eingang Sicherer Halt“ vorbehalten sein.

* Der Eingang ,,Sicherer Halt"“ ist ein Sicherheitsele-

ment, das in das volistédndige, zur Sicherheit der Ma-
schine eingerichtete System integriert werden muss. Wie
bei jeder Installation muss der fiir die Integration Verant-
wortliche eine Gefahrenanalyse fiir die komplette Maschi-
ne durchfiihren, die dann die Sicherheitskategorie festlegt,
der die Installation entsprechen muss.

e Wenn der Eingang ,,Sicherer Halt“ offen ist, verrie-

gelt er den Umrichter und ldsst damit nicht zu, dass eine
dynamische Bremsfunktion sichergestellt ist. Ist eine
Bremsfunktion vor der sicherheitsbedingten Verriege-
lung des Umrichters erforderlich, so muss ein zeitverz6-
gertes Sicherheitsrelais installiert werden, damit
automatisch nach dem Ende der Bremsung die Verriege-
lung gesteuert wird.
Wenn die Bremsung eine Sicherheitsfunktion der Ma-
schine sein soll, muss sie durch eine elektromechani-
sche Lésung gewéhrleistet werden, da die dynamische
Bremsfunktion durch den Umrichter nicht als sicher-
heitsrelevant betrachtet wird.

¢ Der Eingang ,,Sicherer Halt“ gewéhrleistet nicht
die Funktion der elektrischen Isolation. Vor jedem Ein-
griff muss daher die Unterbrechung der Spannungsver-
sorgung durch eine 2zugelassene Trennvorrichtung
(Trennschalter, EIN/AUS-Schalter usw.) sichergestellt
sein.

e Wenn der Umrichter liber einen Feldbus oder die

Konsole gesteuert wird, wird der Eingang ,,Sicherer Halt“
SDI automatisch als Eingang zur Reglerfreigabe konfigu-
riert.
Die Sicherheitsfunktion nach der EN-Norm 954-1 ist da-
her nicht mehr in den Kategorien 2 und 3 gegeben. Die
Konformitét zur EN-Norm 954-1 wird jedoch immer noch
fiir die Kategorie 1 gewahrleistet.

LERQY ©
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3.2.2-Spannungsversorgung iber dreiphasiges Wechselstromnetz gemaB Sicherheitsnorm
EN 954-1 - KATEGORIE 1

Verwendung des Eingangs ,,Sicherer Halt”“ SDI2 zur Realisierung eines sicheren Sperrens
Anschluss fir

externe Spannungsversorgung POWERDRIVE
der Elektronik (4)

Spannungs-

Px4

Sparninge: [yt ez
versorgung Spannungs_versorgung 4
Elektronik ---) (siehe Kapitel 1.4.1) 4) :
Qs ;
o LR :d—
EOptioni i Option Option E EOptlon E :
{ Netz- { { RFI- L2/S P Netz- | | RFI- | L2/S 20— Netz
idrosseli i Filter : ! drossel - ! Filter .
: : : P L3
m i e %
Parametrierungs-

Schnittstelle = Option

BR1 [5] Brems- E
(2) I widerstand :
BR2 2) !

Rechtslauf/ y T R s | (=i | | IR ER
AUS
Linkslauf/ 4.\~ p+e®V | eI . .
AUS NS n . B_el einem Betrieb an
Ontion einem IT-Netz nach den
Brgms- Anweisungen in
as SDI2 Htransistor (2) Kapitel 4.4.3 vorgehen.
AU G55 Px3
COM-RL1
PR R TR S —
1 Option H : ption
i Sicherheits-Not-AUS COM-RL2 ! PX-Encoder F-----
(Réf. MDAU1) (5)

SDO2

Option Geber oder Geber mit Hall-Effekt

QS : Sicherungstrennschalter: Vor jedem Eingriff in den elektrischen Teil von Umrichter oder Motor muss QS geéffnet werden.

AU : Not-AUS-Taster.

(1) Option Netzdrossel (siehe Kapitel 5.2).

(2) Option Bremstransistor und Bremswiderstand (siehe Kapitel 5.3). Ein Thermorelais zum Schutz des Widerstands

anbringen, welches das Anhalten und Ausschalten des Umrichters ausldst.

(3) Option RFI-Filter. Fir die Konformitat zur allgemeinen Norm EN 61000-6-4 und zur Frequenzumrichternorm EN 61800-3 fiir

die erste Umgebung muss die Option ,RFI-Filter* installiert werden (siehe Kapitel 4.6 und 5.1).

(4) Die Spannungsversorgung der Elektronik ist ab Werk intern angeschlossen. Bei einer externen Spannungsversorgung diese
interne Verdrahtung abklemmen und die externe Spannungsversorgung an Klemmenleiste Px4 anschlieBen (mehrere
Klemmenleisten Px4 bei den BaugréBen 600T bis 1100T und die BaugréBen TH, siehe Kapitel 3.1.1).

) Option MD-Encoder. Erméglicht die Verwaltung des Geber-Istwerts oder eines Gebers mit Hall-Effekt (siehe Kapitel 5.5.5).

) Die Anschlisse des Netzes am Umrichter erfolgen an L1, L2, L3 oder R, S, T je nach den Optionen (siehe Kapitel 3.1.2).

) Wenn DIO1 fir eine Relaissteuerung verwendet wird, ist der Zustand des Relais dem Zustand des Ausgangs entgegengesetzt
(in Werkseinstellung ist der Ausgang aktiv und somit das Relais inaktiv).

) Die Option MDAU1 umfasst einen ,Not-AUS", der im Schaltkreis des Eingangs ,Sicherer Halt verdrahtet ist (siehe Kapitel 5.3.3).

Durch Verwendung des Eingangs ,Sicherer Halt“ |&sst sich ein Anhalten im Freilauf ohne Verwendung eines Netzschltzes durch-
fihren. Der Umrichter besitzt interne Funktionen, die sicher genug sind, um ein Anhalten unter direkter Verwendung des Eingangs
»oicherer Halt“ durchzuftihren (Kategorie 1 von EN 954-1).

ACHTUNG:
Unabhéangig von der Konfiguration des Eingangs SDI (00.24 = 08.10 = UNLOCK oder SECURE DISABLE) und der Her-
kunft der Befehle ist die Konformitét zur EN-Norm 954-1 Kategorie 1 immer gewébhrleistet.
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3.2.3 - Spannungsversorgung liber dreiphasiges Wechselstromnetz gemaB Sicherheitsnorm

EN 954-1 - KATEGORIE 2 oder 3

Verwendung des Eingangs ,,Sicherer Halt“ SDI2 in Redundanz mit dem Digitaleingang DI4

Anschluss fiir die externe
Spannungsversorgung der Elektronik (4)

POWERDRIVE

Px4

Spannungs-
versorgung
Elektronik
Externe Spannungs-
Spannungs- "% versorgung (siehe “ :
versorgung - Kapitel 1.4.1) ;
Elektronik g '\ —dov | e d_
: N N 1 0 s :
oo o ; Option EoPtPn: 2, Versorgungsnetz
i Opton | i Opton ! j Versor ) i Netz ! \RFI-Filter: L2/S :d_
: Pl : gungs H ' h '
Netzdrossel; ¢ RF-iter § L2/S T otz ' drossel : 3 '
o o ) PL3T (o
.t ®
Parametrierungs- | | peeeeeemeeeee-s
schnittstelle ?Option :
BR1 ﬁBremswider—i
(2 @ stand
BR2 2) .
START / 1\ i +24V | ]
STOP
N\
Option n ¢ Bei einem Betrieb an
i Brems- einem IT-Netz nach den
‘ transistor (2)

Anweisungen in
Kapitel 4.4.3 vorgehen.

(8)
Option Not-AUS ,Sicherer Halt*
(Ref. MDAU3)

.............................................

Option Encoder oder Geber mit Hall-Effekt

QS : Sicherungstrennschalter: Vor jedem Eingriff in den elektrischen Teil von Umrichter oder Motor muss QS geéffnet werden.
AU : Not-AUS-Taster.

KA1 : Sicherheitsrelais der Fernsteuerung.

1) Option Netzdrossel (siehe Kapitel 5.2).

2) Option Bremstransistor und Bremswiderstand (siehe Kapitel 5.3). Ein Thermorelais zum Schutz des Widerstands

3)

~N OO

anbringen, welches das Anhalten und Ausschalten des Umrichters auslost.
Option RFI-Filter. Fiur die Konformitat zur allgemeinen Norm EN 61000-6-4 und zur Frequenzumrichternorm EN 61800-3 fur
die erste Umgebung muss die Option ,RFI-Filter” installiert werden (siehe Kapitel 4.6 und 5.1).

(4) Die Spannungsversorgung der Elektronik ist ab Werk intern angeschlossen. Bei einer externen Spannungsversorgung diese
interne Verdrahtung abklemmen und die externe Spannungsversorgung an Klemmenleiste Px4 anschlie3en (mehrere
Klemmenleisten Px4 bei den BaugréBen 600T bis 1100T und den BaugréBen TH, siehe Kapitel 3.1.1).

Option MD-Encoder. Erméglicht die Verwaltung des Geber-Istwerts oder eines Gebers mit Hall-Effekt (siehe Kapitel 5.5.5).
Die Anschlusse des Netzes am Umrichter erfolgen an L1, L2, L3 oder R, S, T je nach den Optionen (siehe Kapitel 3.1.2).
Wenn DIO1 flr eine Relaissteuerung verwendet wird, ist der Zustand des Relais dem Zustand des Ausgangs entgegengesetzt
(in Werkseinstellung ist der Ausgang aktiv und somit das Relais inaktiv).

(8) Die Option MDAUS ist eine Fernsteuerung der Kategorie 2 oder 3, die ein Sicherheitsrelais und einen ,Not-AUS“ umfasst, die
verdrahtet und integriert geliefert werden (siehe Kapitel 5.3.3).

Durch Verwendung des Eingangs ,Sicherer Halt“ Iasst sich ein Anhalten im Freilauf ohne Verwendung eines Netzschiitzes durch-

fuhren. Der Umrichter besitzt interne Funktionen, die sicher genug sind, um ein Anhalten unter direkter Verwendung des Eingangs

Loicherer Halt“ durchzufiihren (Kategorie 2 oder 3 von EN 954-1).

Durch die Verdopplung des Anhaltebefehls an einem Digitaleingang lasst sich eine interne Redundanz im Umrichter realisieren,

um ein Anhalten im Freilauf sicherzustellen (Anwendung der Prinzipien von Kategorie 3 gemaR EN 954 fur den sich auf den Um-

richter beziehenden Teil).

ACHTUNG:

Die spezielle Verwaltung des Eing\?nrgs »Sicherer Halt“ ist nicht mit einer Steuerung der Befehle EIN/AUS (iber die Para-

metrierungsschnittstelle des POWERDRIVE oder iber einen Feldbus kompatibel. Wenn eine Steuerung iliber Konsole

oder Feldbus erforderlich ist, muss der Eingang SDI2 als einfacher Eingang zur Re%lerfreigabe betrachtet werden. In die-
sem Fall muss der Leistungsanschluss die liblichen Sicherheitsvorschriften einhalten.
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3.2.4 - Kabel und Sicherungen
¢ Es liegt in der Verantwortung des Anwenders, den Anschluss und die Schutzvorrichtungen des POWERDRIVE in
Abhéngigkeit der im Aufstellungsland geltenden Gesetzgebung und Vorschriften vorzunehmen. Dies ist insbeson-

dere wichtig fiir die Gr6Be der Kabel, den Typ und die Gr6Be der Sicherungen, den Anschluss an Erde oder Masse, das

Ausschalten, die Quittierung der Ausldsungen des Sicherheitsmodus, die Isolierung und den Schutz gegen Uberstréme.
¢ Diese Tabelle hat rein informativen Charakter und ersetzt in keinem Fall die geltenden Normen.

Versorgungsnetz
POWERDRIVE Motor (1)
400V - 50 Hz 460/480 V - 60 Hz
Strom- | Sicherungen .| strom- Sicherungen . .
BaugroBen stirke Tvo | Tyo Kabelqu:\rschnltt stirke =T e Kabelqut:rschmtt lap Kabelquzrschnltt
(A) Gg aR (mm*) (2) (A) Gg aR W(UL) (mm?) (2) (A) (mm?) (2)
60T Stark 85 100 | 200 3x35 + 16 76 100 | 150 | 125 3x35 + 16 90 3x35 + 16
Schwach] 105 125 | 200 3x50 + 25 95 125 | 200 | 150 3x35 + 16 110 3x50 + 25
75T Stark 105 125 | 200 3x50 + 25 95 125 | 200 | 150 3x35 + 16 110 3x50 + 25
Schwach] 140 160 | 250 3x70 + 35 125 160 | 250 | 200 3x70 + 35 145 3x70 + 35
100T Stark 140 160 | 250 3x70 + 35 125 160 | 250 | 200 3x70 + 30 145 3x70 + 35
Schwach] 170 200 | 350 3x95 + 50 150 200 | 350 | 225 3x70 + 35 175 3x95 + 50
120T Stark 170 200 | 350 3x95 + 50 150 200 | 350 | 225 3x70 + 35 175 3x95 + 50
Schwach] 198 250 | 400 3x120 + 70 175 200 | 350 | 250 3x95 + 50 215 3x120 + 70
150T Stark 205 250 | 400 3x120 + 70 175 200 | 350 | 250 3x95 + 50 220 3x120 + 70
Schwach] 245 315 | 500 3x150 + 70 215 250 | 450 | 300 3x120 + 70 260 3x150 + 70
180T Stark 245 315 | 500 3x150 + 70 215 250 | 450 | 300 3x120 + 70 260 3x150 + 70
Schwach] 295 315 | 630 | 3x240 + 120 255 315 | 500 | 400 3x185 + 90 315 3x240 + 120
20T Stark 290 315 | 630 | 3x240 + 120 255 315 | 500 | 400 3x185 + 90 310 3x240 + 120
Schwach] 370 400 | 800 | 2x(3x95 + 50) 320 400 | 630 | 500 3x240 + 120 380 | 2x(3x95 + 50)
270T Stark 375 400 | 800 | 2x(3x95 + 50) 325 400 | 630 | 500 3x240 + 120 380 | 2x(3x95 + 50)
Schwach] 460 500 | 1000 | 2x(3x150 + 95) | 405 500 | 800 | 600 |2x(3x120 +70)| 470 | 2x(3x150 + 95)
340T Stark 465 500 | 1000 | 2x(3x150 + 95) | 410 500 | 800 | 600 |2x(8x120 + 70)f 470 | 2x(3x150 + 95)
Schwach] 580 630 | 1250 | 2x(3x185 + 95) | 495 630 | 800 - | 2x(3x150 + 95)| 570 | 2x(3x185 + 95)
400T Stark 585 630 | 1250 | 2x(3x185 + 95) | 500 630 | 1000 - | 2x(3x150 + 95) | 570 | 2x(3x185 + 95)
Schwach] 650 800 | 1250 2x(3x240 + 120)] 560 630 | 1000 - | 2x(3x185 + 95) | 650 |2x(3x240 + 120)
470T Stark 655 800 | 1250 2x(3x240 + 120)] 560 630 | 1000 -- [ 2x(8x185 + 95)| 650 |2x(3x240 + 120)
Schwach] 815 | 1000 | 1400 | 3x(3x185 + 95) | 700 800 | 1250 -~ |2x(3x240 + 120)] 800 | 3x(3x185 + 95)
600T Stark 825 | 1000 | 1400 | 3x(3x185 + 95) | 710 800 | 1250 - |2x(3x240 + 120)] 820 | 3x(3x185 + 95)
Schwach] 998 |1250 | 1600 | 4x(3x150 + 95) | 856 1000 | 1400 -- | 3x(3x185 + 95) | 990 | 4x(3x150 + 95)
750T Stark 1010 | 1250 | 1600 | 4x(3x150 + 95) | 865 1000 | 1400 -- [ 4x(8x150 + 95) 1 990 | 4x(3x150 + 95)
Schwach] 1225 | 1600 | 1800 |3x(3x240 + 120)] 1050 | 1250 | 1600 -- [ 4x(8x150 + 95) | 1220 |3x(3x240 + 120)
900T Stark 1250 | 1600 | 1800 |3x(3x240 + 120)] 1060 | 1250 | 1600 - |3x(3x240 + 120)] 1220 |3x(3x240 + 120)
Schwach] 1360 | 1800 | 2000 |4x(3x240 + 120)] 1170 | 1600 | 1800 - |3x(3x240 + 120)] 1430 |4x(3x240 + 120)
1100T Stark 1380 | 1800 | 2000 |4x(3x240 + 120)} 1180 | 1600 | 1800 -~ |[4x(8x240 + 120)] 1430 |4x(3x240 + 120)
Schwach] 1635 |2000 | 2200 |4x(3x240 + 120)] 1400 | 1800 | 2000 - |4x(8x240 + 120)] 1700 |4x(3x240 + 120)
LEROQY ®
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Versorgungsnetz
POWERDRIVE Motor (1)
525V 690 V
BaugréBen %trom- Tj::he:;l;gee:R Kabelquzrschnitt ?trom- Tj:her:::::R Kabelqut:rschnitt lap Kabelqugrschnitt
stirke (A) Gg |(IEC & UL) (mm?) (2) starke (A) Gg |(IEC & UL) (mm?) (2) (A) (mm?) (2)
570TH Stark 205 250 450 3x120 + 70 215 250 450 3x120 + 70 225 3x120 + 70
Schwach| 250 315 500 3x120 + 70 265 315 500 3x120 + 70 280 3x150 + 70
340TH Stark 250 315 500 3x120 + 70 265 315 500 3x120 + 70 280 3x150 + 70
Schwach| 305 400 630 3x150 + 70 320 400 630 3x150 + 70 340 | 3x240+120
400TH Stark 305 400 630 3x150 + 70 320 400 630 3x150 + 70 340 | 3x240+ 120
Schwach| 370 400 800 3x240 + 120 390 400 800 3x240 + 120 | 415 | 2x(3x120+70)
500TH Stark 370 400 800 3x240 + 120 390 400 800 3x240 + 120 | 415 | 2x(3x120+70)
Schwach| 445 500 900 3x240 + 120 470 500 900 3x240 + 120 | 500 | 2x(3x150 + 95)
600TH Stark 445 500 900 3x240 + 120 470 500 900 3x240 + 120 | 500 | 2x(3x150 + 95)
Schwach| 520 630 | 1100 | 2x(3x150 + 95) 545 630 1100 | 2x(3x150 + 95) | 580 | 2x(3x185 + 95)
750TH Stark 520 630 | 1100 | 2x(3x150 + 95) 545 630 1100 | 2x(3x150 + 95) | 580 | 2x(3x185 + 95)
Schwach| 650 800 | 1400 |2x(3x240+120)| 685 800 1400 | 2x(3x240 + 120)| 730 | 2x(3x240 + 120)
900TH Stark 650 800 | 1400 |2x(3x240+120)| 685 800 1400 | 2x(3x240 + 120)| 730 | 2x(3x240 + 120)
Schwach| 805 1000/ 1600 | 3x(3x185 + 95) 845 1000 | 1600 | 3x(3x185 +95) | 900 | 3x(3x185 + 95)
1200TH Stark 805 |1000, 1600 | 3x(3x185 + 95) 845 1000 | 1600 | 3x(3x185 +95) | 900 | 3x(3x185 + 95)
Schwach| 1000 1250, 1600 | 3x(3x185 + 95) 1050 | 1250 | 1600 | 3x(38x185 + 95) | 1120 | 3x(3x240 + 120)
1500TH Stark 1000 [1250| 1600 | 3x(3x185 +95) 1050 | 1250 | 1600 | 3x(3x185 + 95) | 1120 | 3x(3x240 + 120)
Schwach| 1205 |1600| 1800 |3x(3x240+ 120)| 1265 | 1600 | 1800 |3x(3x240 + 120)| 1350 | 4x(3x240 + 120)

(1) Die Angabe des Wertes des Nennstroms und der Querschnitte der Motorkabel hat rein informativen Charakter. Dies ist dadurch
bedingt, dass der fir den Umrichter zuldssige Nennstrom des Motors je nach Taktfrequenz und Temperatur unterschiedlich ist.
(2) Die empfohlenen Kabelquerschnitte beziehen sich auf einadriges Kupferkabel mit einer maximalen Lange von 10 m. Bei

gréBeren Kabellangen missen die durch die jeweilige Lange bedingten Spannungsabfélle berucksichtigt werden.

Hinweis:

* |5p: Dauerausgangsstrom
* Der Wert des Netzstroms ist ein typischer Wert, der von der Impedanz der Stromquelle abhangt. Je héher die Impedanz, desto

schwacher der Strom.

¢ Die Kabelquerschnitte sind nach folgendem Modell definiert:

Bsp.: Bei einem 1100T findet man unter Kabelquerschnitt 4 x (3 x 240 + 120); d. h. 4 Kabel mit jeweils 3 Phasenleitern des Querschnitts
240 + 1 Erdungsleiter des Querschnitts 120.
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3.3 - Anschluss der Steuerelektronik IEl  ADI2 [Analoger oder digitaler Eingang 2
Werkseinstellung Analogeingang 4-20 mA
¢ Die Eingédnge des POWERDRIVE sind in positiver Bipolare Spannung
Logik konfiguriert. Bei der Kombination eines Um- Kenndaten (gemeinsamer Modus) oder
richters mit einer Steuerung, die in einer anderen Logik _ unlpolarer Strom
programmiert ist, kann es zum ungewollten Anlauf des Auflésung 9 Bit + Vorzeichen
Motors kommen. Abtastung 2ms
¢ Im Umrichter sind die Steuerschaltkreise durch Eingang als Spannung
eine einfache Isolation (IEC 664-1) von den Leistungs- JPannungsbereich +10V +2 %
schaltkreisen getrennt. Der Installateur muss sicherstel- . 9
| d di o haltkrei ‘ed Maximale Spannung 27V
en, dass die ex}ernen _ teyersc_ altkreise gegen jede Eingangsimpedanz 95 kKO
menschliche B(_-:ruhrung isoliert s!nd. ) Eingang als Strom
* Wenn die Steuerschalt_krelse an Schal_tkrelse an- Strombereiche 0 bis 20 MA =5 %
geschlossen werden sollen, die den Sicherheitsanforde- Maximale Spannung 27V/0V
rungen ,Schutzkleinspannung“ (SELV) entsprechen, Maximaler Strom 50 mA
muss eine zusétzliche Isolation angebracht werden, um Eingangsimpedanz 100 Q
die SELV-Klassifikation zu erhalten. Digitaleingang (wenn angeschlossen an +24 V)
. Schwellwerte 0:<5V
3.3.1 - Technische Daten der Steuerklemmen- . 1:>10V
leisten Spannungsbereich 0 bis +24 V
Maximale Spannung 27V/0V
3.3.1.1 - Technische Daten der Klemmenleisten ,,Analoge Last 50 kQ
Eingédnge/Ausgénge“ (PX1) Eingangsschwellwert 75V
n 10V \Interne analoge Spannungsquelle +10 V ADI3 |Analoger oder digitaler Eingang oder PTC-
Genauigkeit +2% . Fahler Motor _
Maximaler Ausgangsstrom |20 mA Werkseinstellung Analogeingang 0-10 V
Kenndaten Analoge Spannung
A1+ |Analoger Differenzeingang 1 (+) (gemeinsamer Modus)
All- | Analoger Differenzeingang 1 (-) Aufldsung 10 Bit
Werkseinstellung Analogeingang +10 V Abtastung 2ms
Bipolare Spannung (Diffe- Eingang als Spannung
renzmodus und gemeinsa- Spannungsbereich 10V +2 %
Kenndaten mer Modus) oder unipolarer Vollausschlag *c 70
Strom (nur gemeinsamer Maximale Spannung 57V
Modus, Klemme 3an 0V Ei -
anschlieBen) |_ngan93|mpedanz 50 kQ
- . - Digitaleingang (wenn angeschlossen an +24 V)
Auflésung 13 Bit + Vorzeichen 0:<5V
Eingang als Spannung Spannungsbereich 0 bis +24 V
Spannungsbereich +10V £2 % Maximale Spannung 27V/0V
VoIIe.lusschIag Last 95 kO
Maximale Spannung 27V Eingangsschwellwert 75V
Eingangsimpedanz 95 kQ Eingang PTC-Fihler Motor
Eingang als Strom Interne Spannung 5V
Strombereiche 0 bis 20 mA 5 % Ausléseschwellwert
- . ! > 3,3 kQ
Maximale Spannung 27V/0V Slcherheltsmo'qus
Maximaler Strom 50 mA Schwellwert Loschen <1,8kQ
Eingangsimpedanz 100 Q Sicherheitsmodus
IEl oV [0V gemeinsam Logikschaltkreis 7 AO1 | Analogausgang 1
. = - - 8 AO2 | Analogausgang 2
Die 0 V der Elektronik sind an die metallische Masse des - Analogausaang 1 4-20 mA
Umrichters angeschlossen. Werkseinstellung gausgang
Analogausgang 2 +10 V
Bipolare analoge Spannung
Kenndaten (gemeinsamer Modus) oder
unipolarer Strom
s AO1: 15 Bit + Vorzeichen
Aufl
uriosung AO2: 11 Bit + Vorzeichen
Abtastung 2ms
Ausgang als Spannung
Spannungsbereich +10V
Lastwiderstand min. 2 KQ
Schutz Kurzschluss (max. 40 mA)
Ausgang als Strom
Strombereiche 0 bis 20 mA
Maximale Spannung +10V
Lastwiderstand 500 Q max.
LEROY *
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3.3.1.2 - Technische Daten der Klemmenleisten
,Digitale Eingange/Ausgéange” (PX2)

DIO1 |Digitaler Eingang oder Ausgang 1
DIO2 |Digitaler Eingang oder Ausgang 2
DIO3 |Digitaler Eingang oder Ausgang 3

3.3.1.3 - Technische Daten der Klemmenleisten ,,Relais-

ausgange” (PX3)

COM-RL1 ;
RL10 Relaisausgang NO

Kenndaten

Ausgangsrelais 250 V AC

Werkseinstellung

Digitaler Ausgang DIO1
Digitaler Eingang DIO2
Digitaler Eingang DIO3

Digitale Eingénge (positive
oder negative Logik)

Kenndaten
Digitale Ausgéange (positive
Logik)
Inaktiv (0) < 4V = Ausgang
bezogen auf 0 V
Schwellwerte

Aktiv (1) > 13,5 V = Ausgang
frei

Spannungsbereich 0 bis +24 V
Abtastung / Aktualisierung 2ms
Digitaleingang
Maximaler absoluter 0V bis +35 V
Spannungsbereich
Last 15 kQ
Digitalausgang (Typ ,Open Collector")
Uberlaststrom 150 mA
2
[ +24 V |Interne Spannungsquelle +24 V
4
Ausgangsstrom 100 mA insgesamt
Genauigkeit 0 bis -15 %
Strombegrenzung und
Schutz Auslésen des
Sicherheitsmodus
DI4 Digitaleingang 4
DI5 Digitaleingang 5
Digitaleingang (positive oder
Kenndaten negative Logik)
0:<4V
Schwellwerte 15135V
Spannungsbereich 0 bis +24 V
Abtastung / Aktualisierung 2ms
Maximaler absoluter 0V bis +35 V
Spannungsbereich
Last 15 kQ
Eingangsschwellwert 75V

+24 V flr den Eingang ,Sicherer Halt"

sbi
SDI2

Eingang ,Sicherer Halt" / Freigabe Umrichter

Werkseinstellung

Eingang ,Sicherer Halt"

Digitaleingang (positive

Kenndaten Logik)
0:<5V
hwellwert
Schwellwerte 1:518V
Spannungsbereich 9V bis33V
Impedanz 820 O

Maximaler Kontaktstrom

¢ 2 A, Ohmsche Last

¢ 1 A, induktive Last

COM-RL2 ;
RL20 Relaisausgang NO

Kenndaten

Ausgangsrelais 250 V AC

Maximaler Kontaktstrom

¢ 2 A, Ohmsche Last

¢ 1 A, induktive Last

SDO1 : ;
SDO2 Sicherheitskontakt

Kenndaten

250V AC

Maximaler Kontaktstrom

¢ 2 A, Ohmsche Last

¢ 1 A, induktive Last
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3.3.2 - Werkskonfiguration der Steuerklemmen-
leisten (siehe Inbetriebnahmeanleitung 3871)

Anmerkung: Fir die Werkskonfiguration der Steuerklem-
menleisten siehe Kapitel 2.3.4 der Inbetriebnahmeanleitung

- Bei ,,3-Draht“-Steuerung (EIN/AUS Uber Impulse):

00.22 = M/A Impuls (1)

Dieser Modus ist Giber das Anwendermenii nicht aktiv
(bei Bedarf siehe Parameter 06.04 in Menii 6, Inbetrieb-
nahmeanleitung Ref. 3871).

Ref. 3871.

PX1 Linkslauf 1 S|bpio1

o1 |Q1ov 2 |Q]+24v
Drehzahisoliwert [IE 2 [Q]ait+ Rechtslauf t—_1—3 |©|DIO2
0-10V E: 3|Q]|AI1- AUS 4 |Q|DIO3

4 [Slov
Drehzahlsollwert L - Bei Drehrichtungsumkehr: 00.22 = M/A + Invers (2)
4-20 mA —-—--)E > 5 O|ADI2
0-10 V (PTC Motor*) —»l6 [S]aDI3 EIN/ AUS 18 Olpi4
Strom-Istwert 4-20 mA »—®-'-— 7 |Q|a01 P 7 [Sf+24v
Drehzahl-Istwert +10V =X+ 8 [Q|A02 Drefrichtungsumkehr '—_— 8 Slpis

l—E PX2 ¢ Liste der einzustellenden Parameter:
Info Drehzahi Null  <€—=—] 1 [Q[pI0* 0028=0)

| 2]|Qf+2av 00.36 = 06.33.

v _ . i i1
Auswah! Sollwert - 13 DIO2 00.47 = Wert von Drehzahl-Festsollwert 2 in min™'.
Auswahl Sollwert "{"'— 4 DIO3 (*) Furr den Anschluss des Thermofiihlers des Motors an ADI3

i 5 +24V 00.28 = PTC einstellen, ansonsten die Ausgangseinstellung

i von 00.28 (0-10V) beibehalten.
Rechtslauf / AUS '-{--— 6 Dl4

7 [S]+2av 4|S]ov |
Linkslauf / AUS —{—y— s |S|ois
Sicherheitseingang / 9 SDI1 6 |®|ADI3 |
Freigabe

SDI2 e Auswahl des Sollwerts liber Digitaleingénge:
PX3 DIO2 | DIO3
COM-RLA1 0 0

Auswahl

Q|0|0|0(0|0| ©|0]|0|0|0(0|0|0|0(@

Fehlermelderelais (NO) Analogsollwert als Spannung (0-10 V)

2 RL10 0 1 Analogsollwert als Strom
(4-20 mA)
. . 3 COM-RL2
Relais Alarm maximale 1 0
Drehzahl 4 RL20 3 3 Drehzahl-Festsollwert 2
Sicherheitskontakt 5 SDoft
6

SDO2

Hinweis: Der Eingang SDI2 muss vor dem Fahrbefehl ge-
schlossen sein.

Diese Konfiguration erh&lt man durch Ausfiihren einer ,Riick-
kehr zu den Werkseinstellungen® (00.45 = 50Hz STARK (1)
oder 50Hz SCHWACH (3)). Diese Veranderung ist nur bei
verriegeltem Umrichter méglich (SDI2 offen).
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3.3.3 - Schnellkonfigurationen der Steuerklem-
menleiste in Abhangigkeit der Auswahl des
Sollwerts

Hinweis: Fir die Schnellkonfigurationen der Steuerklem-

menleiste siehe Kapitel 2.3.4 der Inbetriebnahmeanleitung
Ref. 3871.

3.3.3.1 - Anschluss und Parametrierung fir die Auswahl
eines Sollwerts (0-10 V) oder von 3 Drehzahl-Festsollwerten

PX1
= 1|Q[1ov
Drehzahlsollwert [g 2 Q1A+
0-10V I
4 [Slov
5 |Q|ADI2
0-10 V (PTC Motor *) -.—-) 6 |Q|aDI3
Strom-Istwert 4-20 mA ._®_|_._ 7 |Q|A01
Drehzahl-Istwert +10v L ®)-—+— g [Q[a02
]_E PX2
Info Drehzahl Null <——1|O|DbIO1
2 | |+24v
Auswahl Sollwert - {—-—— 3 |Q]bio2
Auswahl Sollwert o-{—-— 4S|DI03
— 5 |Q]+24V
Rechtslauf / AUS '-{—-— 6 |Q|pi4
i1 | 7|O]+24v
Linkslauf / AUS —{—'—;— s |S]ois
Sicherheitseingang / I_f 9|Q|sbri1
Freigabe {_10 Slsbi2
PX3
Fehlermelderelais (NO) ; g gf:\gRu
Relais Alarm maximale 3 ® COM-RL2
Drehzahl 4 |Q|RL20
Sicherheitskontakt Z g 2gg;

Hinweis: Der Eingang SDI2 muss vor dem Fahrbefehl ge-
schlossen sein.

- Die Parametrierung muss bei verriegeltem Umrichter erfol-
gen (SDI2 offen).

- Uber den Parameter 00.22 lasst sich die Art des Fahrbefehls
verandern (,3-Draht“-Steuerung oder Drehrichtungsumkehr:
siehe Kapitel 3.3.2).

e Liste der ausgehend von der Werkskonfiguration einzu-
stellenden Parameter

- Parametrieren:

00.05 = Analogeingang 1 (1).

00.28 = ()

00.34 = 01.46 (DIOS ist als Digitaleingang konfiguriert, der
die Auswahl des Sollwerts erméglicht).

00.47 = Wert von Drehzahl-Festsollwert 2 in min™".

00.48 = Wert von Drehzahl-Festsollwert 3 in min'.

00.49 = Wert von Drehzahl-Festsollwert 4 in min™'.

(*) Fur den Anschluss des Thermofihlers des Motors an ADI3

00.28 = PTC einstellen, ansonsten die Ausgangseinstellung
von 00.28 (0-10V) beibehalten.

4[Olv |

6|Q[abiz |

e Auswahl des Sollwerts lber Digitaleingénge:
DIO2 DIO3 Auswahl
0 0 Analoger Sollwert 0-10 V

Drehzahl-Festsollwert 2

1 0
0 1 Drehzahl-Festsollwert 3
1 1 Drehzahl-Festsollwert 4
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3.3.3.2 - Anschluss und Parametrierung fiir die Auswahl eines - Die Parametrierung muss bei verriegeltem Umrichter erfol-
Sollwerts (4-20 mA) oder von 3 Drehzahl-Festsollwerten gen (SDI2 offen).
- Uber den Parameter 00.22 lasst sich die Art des Fahrbefehls
verandern (,3-Draht*-Steuerung oder Drehrichtungsumkehr:

PX1 siehe Kapitel 3.3.2).
11010V ;
-~ e Liste der ausgehend von der Werkskonfiguration einzu-
5’%"8 ?Rlsollwert : :') 2 |OfAn+ stellenden Parameter
=3 [O]A- - Parametrieren:
P 4|SQ[ov 00.05 = Analogeingang 2 (2).
HH 00.25 =4-20 mA sd (4) (Al1 ist als analoger Stromeingang
1|5 [©]AD2 konfiguriert, Bereich 4-20 mA ohne Erkennung eines Signal-
0-10 V (PTC Motor *) —» 6 [Qlapi3 verlusts).
HH 00.28 = (¥)
Strom-Istwert 4-20 MA +—(9)—— 7 | Q| A0 00.34 = 01.46 (DIO3 ist als Digitaleingang konfiguriert, der
Drehzahl-Istwert 10V L(®X)—=+— 8 |Q|A02 die Auswahl des Sollwerts ermoglicht).
00.47 = Wert von Drehzahl-Festsollwert 2 in min*.
PX2 00.48 = Wert von Drehzahl-Festsollwert 3 in min™'.
_ _ . . _1
Info Drehzahl Null ¢ 2 T1]S]oio1 00.49 = Wert von Drehzahl-Festsollwert 4 in min™'.
i [2]|Of+2av (*) Fur den Anschluss des Thermofiihlers des Motors an ADI3
Auswahl Sollwert _ : — 3 [Q|pio2 00.28 = PTC einstellen, ansonsten die Ausgangseinstellung
B : von 00.28 (0-10V) beibehalten.
Auswahl Sollwert "/._l:_'_ 4 (Q|DpIO3
15| S]raav 4|Sfov |
Rechtslauf / AUS "/._l:_'— 6 [S|DI4
o [7]O]+2av 6|Sfaps |
Linkslauf / AUS | 78 |O|DI5 ¢ Auswahl des Sollwerts liber Digitaleingénge:
Sicherheitseingang / | 9 |O]sbI1 DIO2 DIO3 Auswahl
Freigabe —119|S|spi2 0 0 Analoger Sollwert 4-20 mA
PX3 1 0 Drehzahl-Festsollwert 2
) 1 COM-RL1 0 1 Drehzahl-Festsollwert 3
Fehlermelderelais (NO) S 1 1 Drehzahl-Festsollwert 4
2 [©]RL10
Relais Alarm maximale 3 |O[com-AL2
Drehzahl 4 [©|RL20
Sicherheitskontakt 5 |O|spot
6 |©[spo2

Hinweis: Der Eingang SDI2 muss vor dem Fahrbefehl ge-
schlossen sein.
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3.3.3.3 - Anschluss und Parametrierung fir die Auswahl
von 4 Drehzahl-Festsollwerten

PX1
1|(Q]10v
2 [O|Ai+
3 [(O]AI-
—— 4 |Qfov
i[5 [S]abi
0-10 V (PTC Motor *) —+»l6[Q]aDI3
Strom-Istwert 4-20 mA 7 1]A01
Drehzahl-Istwert =10V =18 [Qa02
[ k PX2
Info Drehzahl Null <«——{1|O|pIo1
b2 |Sf+24v
Auswahl Sollwert s — 3 |Q|DpI02
Auswahl Sollwert 0—,‘_‘:—;'— 4 |S|Dl03
—— 5 |Q[+24v
Rechtslauf / AUS t—16]|S[ou
7| O] +2av
Linkslauf / AUS —,J:—--— 8 [Q]pIs
Sicherheitseingang / 9 [O|sDI1
Freigabe | 10[Q D12
PX3
_ 1 |©|com-RL1
Fehlermelderelais (NO) S 5
2 RL1
Relais Alarm maximale 3 |©|COM-RL2
Drehzahl 4 ® RL20
5 |Q|sbo1
Sicherheitskontakt
6 |Q|sDo2

Hinweis: Der Eingang SDI2 muss vor dem Fahrbefehl ge-
schlossen sein.

- Die Parametrierung muss bei verriegeltem Umrichter erfolgen
(SDI2 offen).

- Uber den Parameter 00.22 lasst sich die Art des
Fahrbefehls verandern (,3-Draht“-Steuerung oder
Drehrichtungsumkehr: siehe Kapitel 3.3.2).

e Liste der ausgehend von der Werkskonfiguration einzu-
stellenden Parameter

- Parametrieren:

00.05 = Ref preregl. (4).

00.28 = (%)

00.34 = 01.46 (DIO3 ist als Digitaleingang konfiguriert, der
die Auswahl des Sollwerts erméglicht).

00.46 = Wert von Drehzahl-Festsollwert 1 in min'.

00.47 = Wert von Drehzahl-Festsollwert 2 in min™.

00.48 = Wert von Drehzahl-Festsollwert 3 in min™".

00.49 = Wert von Drehzahl-Festsollwert 4 in min™.

(*) Fur den Anschluss des Thermofulhlers des Motors an ADI3

00.28 = PTC einstellen, ansonsten die Ausgangseinstellung
von 00.28 (0-10V) beibehalten.

4[Slv |

AN

Auswahl des Sollwerts liber Digitaleingénge:
DIO2 DIO3 Auswahl
0 0 Drehzahl-Festsollwert 1
1 0 Drehzahl-Festsollwert 2
0 1 Drehzahl-Festsollwert 3
1 1 Drehzahl-Festsollwert 4
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4 - ALLGEMEINES ZU EMV - OBER-
SCHWINGUNGEN - NETZSTORUNGEN

Die Leistungsstruktur von Frequenzumrichtern fihrt zum Auf-
treten von zwei Arten von Erscheinungen:

- Ruckspeisung niederfrequenter Oberschwingungen in das
Versorgungsnetz,

- Abstrahlung hochfrequenter Signale.

Diese Erscheinungen sind voneinander unabhangig. lhre
Auswirkungen auf das elektrische Feld sind verschieden.

4.1 - Niederfrequente Oberschwingungen
4.1.1 - Aligemeine Empfehlungen

Der Gleichrichter am Eingang des Frequenzumrichters er-
zeugt einen nichtsinusférmigen Wechselstrom.

Netzstrom nach der Verarbeitung durch einen Dreiphasengleichrichter

Dieser Strom ist mit Oberschwingungen 6. Ordnung + 1 be-
lastet.

lhre Amplituden stehen in einer Beziehung zur Impedanz
des Netzes vor der Gleichrichterbriicke und zur Struktur
des Gleichstrom-Zwischenkreises hinter der Gleichrich-
terbriicke.

Je induktiver das Netz und der Gleichstrom-Zwischenkreis
sind, umso geringer sind diese Oberschwingungen.

Sie sind nur von Bedeutung flr Anlagenleistungen von Fre-
quenzumrichtern in H6he von einigen Hundert kVA und wenn
diese Leistungen mehr als 25% der gesamten installierten
Leistung einer Anlage ausmachen.

Fur den Verbraucher elektrischer Energie bleiben sie prak-
tisch ohne Auswirkungen. Die mit den Oberschwingungen zu-
sammenhangenden Erwarmungen in Transformatoren und
den direkt am Netz angeschlossenen Motoren sind zu ver-
nachlassigen.

Diese niederfrequenten Oberschwingungen kénnen nur
sehr selten empfindliche Gerate stéren.

4.1.2 - Normen

Die Strom-Oberschwingungen filhren Spannungsober-
schwingungen in das Netz ein, deren Amplitude von der Im-
pedanz des Netzes abhéngt.

Das Energieversorgungsunternehmen (EDF in Frankreich),
das bei Anlagen mit hoher Leistung von diesen Erschei-
nungen betroffen ist, hat seine eigenen Empfehlungen zum
Niveau jeder Spannungsoberschwingung:

- 0,6 % bei Oberschwingungen gerader Ordnung,

- 1 % bei Oberschwingungen ungerader Ordnung,

- 1,6 % beim gesamten Oberschwingungsgehalt.

Dies bezieht sich auf den Anschlusspunkt von Seiten des
Energieversorgungsunternehmens und nicht auf das Ge-
rat, das diese Oberschwingungen erzeugt.

4.1.3 - Verringerung in das Netz eingespeister
Oberschwingungen

Das geringe Leistungsverhéltnis zwischen dem Umrichter
und dem Netz, an dem er installiert ist, fihrt zu einem im all-
gemeinen akzeptablen Gehalt an Spannungsoberschwingun-
gen.

In seltenen Féllen lassen es die Kenndaten des Netzes und
die gesamte installierte Leistung der Frequenzumrichter je-
doch nicht zu, den Oberschwingungsgehalt zu respektieren,
der gegebenenfalls von dem EVU vorgeschrieben wird. In
diesem Fall steht LEROY-SOMER dem Installateur gerne zur
Verflgung, um ihn bei der Auslegung einer Netzdrossel oder
eines angepassten Filters zu unterstitzen.

4.2 - Hochfrequente Storsignale: Funk-
storfestigkeit

4.2.1 - Aligemeine Empfehlungen

Die Storfestigkeit eines Gerates wird durch seine Funktions-
tuchtigkeit in einer Umgebung festgelegt, in der es durch Zu-
satzgeréte oder durch elektrische Anschliisse zu Stérungen
kommt.

4.2.2 - Normen

Jedes Gerat muss eine Reihe von Standardtests (Européi-
sche Normen) durchlaufen und Mindestanforderungen ent-
sprechen, um als konform zu den Frequenzumrichternormen
(EN 61800-3) zu gelten.

4.2.3 - Empfehlungen

Eine Anlage, die ausschlieBlich aus Geréten besteht, die
den Normen zur Storfestigkeit entsprechen, ist nur in sel-
tenen Fallen der Gefahr von Stérsignalen ausgesetzt.
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4.3 - Hochfrequente Storsignale:
Abstrahlung

4.3.1 - Aligemeine Empfehlungen
Frequenzumrichter verwenden schnellschaltende Bauele-
mente (Transistoren, Halbleiter), die hohe Spannungen und
hohe Stréme bei hohen Frequenzen (mehrere kHz) schalten.
Mit diesen modernen Schaltern kann ein héherer Wirkungs-
grad und ein geringerer Gerduschpegel des Motors erreicht
werden.

Dabei erzeugen sie jedoch hochfrequente Storsignale, die
den Betrieb anderer Geréate oder die Messungen stéren kon-
nen, die von Gebern durchgefiihrt werden, und zwar:

- aufgrund hochfrequenter Leckstréme des Kabels bzw. des
Motors,

- durch hochfrequente Signale im Stromversorgungskabel:
leitergebundene Storsignale,

- durch direkte Abstrahlung Uber Leistungskabel: abgestrahl-
te Stérungen.

Diese Erscheinungen haben direkte Auswirkungen fir den
Anwender.

Der betroffene Frequenzbereich (Hochfrequenz) hat keine
stérenden Auswirkungen fur das EVU.

4.3.2 - Normen

Der maximale Pegel abgestrahlter Signale wird von den Fre-
quenzumrichternormen (EN 61800-3) festgelegt.

4.3.3 - Empfehlungen

* Die Erfahrung zeigt, dass es nicht unbedingt erforderlich ist,
das von den Normen festgelegte Niveau einzuhalten, um die
Erscheinungen im Zusammenhang mit Stérsignalen in den
Griff zu bekommen.

* Die Einhaltung der im Kapitel 4.5 beschriebenen grundle-
genden VorsichtsmaBnahmen fihrt normalerweise zu einem
ordnungsgemaien Betrieb der Anlage.

4.4 - Einfluss des Versorgungsnetzes

Das Versorgungsnetz kann Stérungen ausgesetzt sein
(Spannungsabfall, Spannungsunsymmetrie, Schwankungen,
Uberspannungen usw.), die eine echte negative Auswirkung
auf Leistung und Zuverlassigkeit aller Gerate aus dem Be-
reich der Leistungselektronik, zu denen auch Frequenzum-
richter gehdren, haben kénnen.

Die Frequenzumrichter von LEROY-SOMER sind flr einen
Betrieb an einem typischen Versorgungsnetz von Industrie-
standorten rund um den Globus ausgelegt. Dennoch ist es fir
jede Anlage wichtig, die Kenndaten des Versorgungsnetzes
zu kennen, um bei Abweichungen von normalen Bedingun-
gen KorrekturmaBnahmen ergreifen zu kénnen.

4.4.1 - Kurzzeitige Uberspannungen

Die Griinde fur Uberspannungen in einer elektrischen Anlage
sind vielfaltiger Art:

- Anschluss/Abschaltung einer Kondensatorenbatterie zum
Anheben des cos ¢.

- Kurzschluss in einem Betriebsmittel mit hoher Leistung bei
Offnen eines Trennschalters und/oder Zerstérung von Siche-
rungen.

- Mit Thyristoren ausgestattetes Betriebsmittel (Ofen, Stromrich-
ter oder Frequenzumrichter usw.) mit hoher Leistung (>1 MW).
- Motoren mit hohen Leistungen wéhrend des Anlaufvorgangs.
- Spannungsversorgung Uber Oberleitung.

- usw.

Der POWERDRIVE besitzt Uberspannungsbegrenzer hoher
Energie, die den Umrichter schiitzen und einen zuverlassigen
Betrieb an Industriestandorten zulassen.

Wenn es sich herausstellt, dass kurzzeitige Uberspannungen
regelméaBig auftreten, empfiehlt sich die Installation von Netz-
drosseln.

4.4.2 - Unsymmetrische Spannungsversorgung

Ebenso wie es sich bei einem Elektromotor beobachten lasst,
kann die Unsymmetrie des Netzstroms eines Umrichters, der
an einem ungleichmaBig belasteten Netz betrieben wird, den
mehrfachen Wert der Spannungsunsymmetrie erreichen, die
am Versorgungsnetz gemessen wird.

Eine starke Unsymmetrie des Netzes (> 2 %) zusammen mit
einer schwachen Impedanz des Netzes kann zu einer hohen
Beanspruchung der Bauelemente der Eingangsstufe eines
Umrichters fihren.

Durch die Installation von Netzdrosseln vor einem POWERDRIVE,
der von einem unsymmetrischen Netz gespeist wird, lasst
sich der Grad der Stromunsymmetrie verringern (die
Drosseln sind in Reihe geschaltet bei der Baugréfle
1100T und allen BaugréBen TH).
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4.4.3 - Impedanz des Netzes

Der POWERDRIVE ist fir einen Betrieb an industriellen
elektrischen Netzen ausgelegt, die einen Transformator
besitzen, der fir eine Kurzschlussleistung dimensioniert ist,
welche zwischen der 20fachen und 100fachen Nennleistung
des Umrichters liegt (1 % < Impedanz des Netzes <5 %).
Dieser Punkt ist beim Betrieb an einem Generator oder
Transformator zu Uberprifen.

Beispiel: Bei einem Umrichter mit einem Nenn-
Eingangsstrom von 100 A und einem Transformator mit einer
Kurzschlussfahigkeit von 5000 A betragt die Impedanz des
Netzes 2% (100 A/ 5000 A).

Wenn der POWERDRIVE jedoch in der Nahe des
Speisetransformators Mittelspannung/Niederspannung installiert ist
oder wenn eine Kondensatorenbatterie zum Anheben des cos ¢
verwendet wird, ist die vom POWERDRIVE wahrgenommene
Impedanz sehr niedrig. In diesem Fall empfiehlt es sich, eine
Netzdrossel vor dem Umrichter zu installieren.

Bei Installationen, die in Verbindung mit einem IT-Netz
ein Verhdltnis unter 2zwanzig zwischen dem
Kurzschlussstrom am Anschlusspunkt des Umrichters
und seinem Nennstrom aufweisen, sollte die
Verbindungsschiene der Steckverbinder P4 und P5 auf
der Karte PEF 720 NI 000 geoffnet werden.

Verbindungsschiene der
Steckverbinder P4 und P5

(Anordnung dieser Karte siehe Kapitel 6.4.6).

4.4.4 - Masseverbindungen

Die Aquipotentialitdt der Erdleitungen bestimmter Industrie-
standorte wird nicht immer eingehalten. Diese Ungleichheit
der Potentiale flihrt zu Leckstromen, die Uber die Erdleitun-
gen (gelb-griin), den Maschinenrahmen, das Leitungsnetz
usw. flieBen, aber auch Uber elektrische Betriebsmittel.

In bestimmten, extremen Fallen kbnnen diese Strome zu
Fehlfunktionen der Umrichter fihren (ungewolltes Ausldsen
des Sicherheitsmodus).

Um die Auswirkungen dieser Stréme zu minimieren, mussen
die Empfehlungen des Kapitels 4.5 in jedem Fall eingehalten
werden.

4.5 - Grundlegende VorsichtsmaBnah-
men bei der Installation

Sie sind bei der Verdrahtung des Schaltschranks und der ex-
ternen Elemente zu bertcksichtigen. In jedem Abschnitt sind
sie in absteigender Reihenfolge ihrer Auswirkungen auf den
ordnungsgemaBen Betrieb der Anlage angeordnet.

4.5.1 - Verdrahtung im Innern des Schalt-
schranks

- Steuerkabel und Leistungskabel nicht in denselben Kabel-
wannen verlegen.

- Fur die Steuerkabel sind verdrillte und abgeschirmte Kabel
zu verwenden.

4.5.2 - Verdrahtung auBerhalb des Schalt-
schranks
- Die Erdungsklemme des Motors direkt an die Erdungs-

klemme des Umrichters anschlieBen.
Der empfohlene Kabeltyp ist ein symmetrisches, abgeschirm-

tes Kabel: drei Phasenleiter und koaxialer oder symmetrischer
PE-Leiter sowie Abschirmung.

Ein separater PE-Schutzleiter ist obligatorisch, wenn die Leit-
fahigkeit der Kabelabschirmung weniger als 50 % der Leitfa-
higkeit des Phasenleiters betragt.

- Die Abschirmung muss an beiden Enden angeschlossen
werden: umrichterseitig und motorseitig tber 360°.

- In der zweiten industriellen Umgebung kann das abge-
schirmte Spannungsversorgungskabel des Motors durch ein
Kabel mit 3 Leitern + Erde ersetzt werden, das sich in einer
auf 360° geschlossenen metallischen Zuleitung (z. B. Kabel-
wanne aus Metall) befindet. Diese metallische Zuleitung
muss mechanisch mit dem Schaltschrank und dem Aufbau
verbunden werden, auf dem der Motor steht. Wenn die Zulei-
tung mehrere Elemente umfasst, mussen diese untereinan-
der durch Schirmgeflechte verbunden werden, damit eine
Unterbrechungsfreiheit der Masseverbindung gew&hrleistet
ist. Die Kabel miissen mdéglichst weit hinten in der Kabelwan-
ne angebracht werden.

- Die Spannungsversorgungskabel zwischen Netz und Um-
richter mussen nicht abgeschirmt sein.

- Leistungskabel und Steuerkabel getrennt verlegen. Die
Leistungskabel miissen die anderen Kabel in einem Winkel
von 90° kreuzen.

- Empfindliche Bauelemente wie Flhler, Geber usw. von dem
metallischen Aufbau trennen, der mit der Grundplatte des
Motors in Verbindung stehen kénnte.

4.5.3 - Bedeutung der Masse-Ebene

Die Storfestigkeit und der Pegel hochfrequenter Abstrahlun-
gen hangen direkt mit der Qualitdt der Masseverbindungen
zusammen. Die metallischen Massen miissen mechanisch
mit der gréBtmdglichen elektrischen Kontakiflache miteinan-
der verbunden sein. Die Erdverbindungen, die das Personal
schiitzen, indem die metallischen Massen Uber ein Kabel ge-
erdet werden, kdnnen auf keinen Fall durch Masseverbindun-
gen ersetzt werden. Die Erdverbindungen missen immer
zusétzlich verlegt werden.
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4.6 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

ACHTUNG:

Die Konformitat des Umrichters ist nur dann gegeben, wenn die in diesem Handbuch beschriebenen Anweisungen zur
mechanischen und elektrischen Installation eingehalten werden.

Funkstérfestigkeit

Norm Beschreibung Anwendung Konformitat
IEC 61000-4-2 Elektrostatische Entladungen Gehause des Produktes Niveau 3 (Industrie)
EN 61000-4-2
IEC 61000-4-3|Normen zur Storfestigkeit gegen
EN 61000-4-3 hochfrequente elektromagneti- Gehause des Produktes Niveau 3 (Industrie)
sche Felder (abgestrahlt)
IEC 61000-4-4|Schnell aufeinanderfolgende Steuerungskabel Niveau 4 (Schwerindustrie)
EN 61000-4-4 |Ubergangsvorgange Leistungskabel Niveau 3 (Industrie)
IEC 61000-4-5 . .
I L kabel N 4
EN 61000-4-5 StoBwellen eistungskabe iveau
IEC 61000-4-6|Allgemeine Normen zur Stérfestig-
EN 61000-4-6 keit gegen hochfrequente elektro- | Steuer- und Leistungskabel Niveau 3 (Industrie)
magnetische Felder (leitergefiihrt)
EN 50082-2
Allgemeine Normen zur Storfestig-
IEC 61000-6-2\, o fiir den Industriebereich ) konform
EN 61000-6-2
EN 61800-3 Normen zu drehzahlveréanderba-
IEC 61800-3 |11y elektrischen Antrieben Konform zur ersten und zweiten Umgebung
EN 61000-3
Abstrahlung
Bedingungen fiir die Konformitéat in Abhén-
. gigkeit der Taktfrequenz
Norm Beschreibung Anwendung - Taktfrequenz < 4 kHz
- Kabelldnge < 100 m
Zweite Umgebun konform
EN 61800-3 Normler;tz.u cﬂ}rehz}:lhtl\./egénderba- E\:;ttla Umgzbuzg?nit einge-
ren eletrischen Anfneben schrankter Verfugbarkeit Option RFI-Filter
EE 2?838:4 ﬁ]lrl]%%rgeine Normen zu Abstrah- |y, atrielle Umgebung Option RFI-Filter

n e GemaB der IEC-Norm 61800-3 ist der POWERDRIVE in der ersten Umgebung ein Geréat der Klasse mit einge-

schrankter Verfligbarkeit. Im Wohnbereich kann dieses Gerét radioelektrische Stérungen auslésen. In diesem Fall

kann der Anwender dazu aufgefordert werden, geeignete MaBnahmen zu ergreifen.
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5 - OPTIONEN * FN 3359 HV-320 bis FN 3359 HV-2500
. ‘ B > —o >
5.1 - RFI-Filter ry ry ry
5.1.1 - Aligemeine Empfehlungen | =
Der Einsatz von RFI-Filtern tragt zur Reduzierung des Abstrah- ‘
lungspegels hochfrequenter Signale bei. Sie ermdglichen die el HiH | == | —-
Herstellung der Konformitat der Komponenten POWERDRIVE ‘
zu den Richtlinien EN 61000-6-4 bezuglich leitergebundener } ==
und freier Abstrahlungen im hochfrequenten Bereich. ‘ ‘ @
In Abh&ngigkeit des eingesetzten Frequenzumrichters wird M
der in der nachfolgenden Tabelle empfohlene RFI-Filter zwi- s ¢ &
schen dem Netz und dem Eingang des Umrichters ange- o1 [ Bt —>1«— B1—|
bracht.
| Leck-
'\g::i" strom | Ver- Abmessungen (mm) Ge-
BaugréBe Typenbezeichnung| 40°C [500Vac/ luste Typ wicht
POWERDRIVE 50Hz B |B1/H H T &1 M (kg)
(A) | (mA) | (W) FN 3359 HV-320 {386 {120 260|235 |115 |12 |[M12| 10,5
60T bis 100T FN3359HV-180 | 197 | <6 34 FN 3359 HV-400 {386 {120 260|235 |115 |12 |[M12| 10,5
120T und 150T FN3359HV-250 | 250 | <6 49 FN 3359 HV-600 {386 |120 260|235 |135 |12 [M12| 11
270TH FN3359HV-320 | 350 | <6 19 FN 3359 HV-1000|456 |145 (280|255 |170 |12 [M12| 18
180T und 220T FN3359HV-400 | 438 | <6 29 FN 3359 HV-1600|586 {170 |300 |275 |160 | 12 [M12| 27
340TH FN 3359 HV-2500|796 |250 |370 |330 |200 | 14 |M16| 55
270T bis 400T
400TH bis 600TH FN3359HV-600 | 657 | <6 44
470T und 600T
750TH und 900TH FN3359HV-1000 | 1095 | <6 60
750T
1200TH und 1500TH FN3359HV-1600 | 1600| <6 | 131
900T und 1100T | FN3359HV-2500 |2500| <6 | 300
ACHTUNG:
Die spezielle Konzeption dieser Filter macht ihre

Anwendung im Rahmen von Installationen mit IT-Netz
méglich. Der Installateur muss jedoch sicherstellen, dass
die fiir diese Installationen bestimmten Systeme zur
Isolationsiiberwachung fiir die Uberwachung elektrischer
Betriebsmittel geeignet sind, in die gegebenenfalls
elektronische Frequenzumrichter integriert sind.

5.1.2 - Abmessungen und Gewicht
* FN 3359 HV-180 und FN 3359 HV-250

‘ B N
4 & &
| _
G ! bizieg ‘ I
%———7——7—‘L7——7——7EQH1H T
-6 ‘ HFE- \
et | fii) '© J
u & - - ‘ B
o1 ‘4781*><781*>‘
Abmessungen (mm) Ge-
Typ wicht
B|B1|H | H | T 1| M
0 (kg)
FN 3359 HV-180 {360/ 120|210 /185|120 | 12 |M10| 6,5
FN 3359 HV-250 (360120230205 |125| 12 [M10| 7
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5.2 - Netzdrossel
5.2.1 - Aligemeines

Durch Netzdrosseln lasst sich die Gefahr einer Beschadigung der Umrichter infolge einer Phasenschieflast oder infolge von star-
ken Stérungen des Versorgungsnetzes verringern.

BaugroéBe Drossel

POWERDRIVE Typenbezeichnung INenn(A) Induktivitat (mH)| Verluste (W) Gewicht (kg)
60T 105 ST 0,23 /RWK 212 75 KL 105 0,23 170 15
75T 150 ST 0,155 150 0,155 190 15
100T 185 ST 0,13 185 0,13 200 20
120T 220 ST 0,11 220 0,11 230 22,5
150T 245 ST 0,095 245 0,095 245 25
180T 292 ST 0,08 292 0,08 280 30
220T 360 ST 0,065 360 0,065 310 35
270T 460 ST 0,05 460 0,05 350 55
340T 580 ST 0,04 580 0,04 490 55
400T 640 ST 0,035 640 0,035 515 55
470T 800 ST 0,023 800 0,023 700 70
600T 2x580 ST 0,04 1000 0,020 980 110

750T und 900T 2x640 ST 0,035 1230 0,0175 1030 110

Bei der BaugréBe 1100T und allen BaugréBen TH sind die Drosseln serienmafig montiert.

5.2.2 - Abmessungen und Gewicht
¢ Drosseln von 105 ST 0,23 bis 800 ST 0,023 (Schutzart IP00)

1 . - 013
H H
s T | I—
1 # !1! — |q
‘\@ 51 ‘ Anschluss Erde
B
Drosseln Abmessungen (mm) Befestigung (mm) Anschluss auf | Gewicht
H B T B1 T1 Schienen (mm) kg
105 ST 0,23/RWK 212 75 KL| 285 260 210 100 125 J11x22 |Querschnitt 30x5 15
150 ST 0,155 285 260 210 100 125 J11x22 |Querschnitt 30x5 15
185 ST 0,13 285 260 220 100 150 @11x22 |Querschnitt 30x5 20
220 ST 0,11 285 260 225 100 150 @11x22 |Querschnitt 30x5 22,5
245 ST 0,095 285 260 240 100 175 @11x22 |Querschnitt 30x5 25
292 ST 0,08 265 260 260 100 200 @11x22 |Querschnitt 30x5 30
360 ST 0,065 265 260 270 100 200 @11x22 |Querschnitt 30x5 35
460 ST 0,05 440 300 250 250 150 @11x22 |Querschnitt 50x5 55
580 ST 0,04 440 300 250 250 175 @11x22 |Querschnitt 50x5 55
640 ST 0,035 440 300 250 250 175 @11x22 |Querschnitt 50x5 55
800 ST 0,023 440 300 250 250 175 @11x22 |Querschnitt 50x5 70
5.2.3 - Anschluss
Umrichter
Drossel
Netz
f
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5.3 - Bremstransistoren und Bremswider-
stande

5.3.1 - Bremstransistoren

Die Transistoren sind intern im POWERDRIVE montiert. Sie
bestehen aus einem IGBT-Transistor und einem Steuer-
schaltkreis.

BaugréB8en POWERDRIVE

60T bis 150T 180T bis 1100T
Typenbezeichnung MD TF200 | MD TF 400
Bremstransistor
Spitzenstrom (A) 200 400
Dauerstrom (A) 70 250
Mindestwer_t des zuge- 35 18
ordneten Widerstands (Q2) ’ ’

Bei den BaugréBen fir 690 V (TH) bitte mit LEROY-SOMER
Ricksprache nehmen.

5.3.2 - Bremswiderstande

Die Verwendung eines Bremswiderstands ist fakultativ.

Bei einer antreibenden Maschine setzt der Bremswiderstand
die vom Motor in den Gleichstrom-Zwischenkreis des Umrich-
ters ruckgespeiste Wirkleistung in Warme um.

e Der Bremswiderstand muss so installiert werden,

dass er benachbarte Komponenten nicht durch
seine Warmeabstrahlung beschédigt.

e Bei jeglichen Arbeiten in der Nahe des Wider-
stands muss mit besonderer Vorsicht vorgegangen wer-
den, da am Widerstand eine hohe Spannung anliegt und
Warme abgestrahlt wird (Temperatur des Widerstands
uber 70 °C).

* Der Bremswiderstand muss in Reihe mit einem
Thermorelais verdrahtet werden, das auf den effektiven
Strom des Widerstandes kalibriert wurde, um die Gefahr
der Entstehung von Bridnden zu vermeiden, die durch
eine Fehlfunktion des Bremstransistors oder einen Kurz-
schluss ausgelést werden kénnten. Das Auslésen des
Relais muss das Anhalten und Ausschalten des Umrich-
ters zur Folge haben.

e Ein Bremswiderstand muss auBerhalb des
Schaltschranks méglichst nahe bei dem Schrank mon-
tiert werden. Es muss gewéhrleistet sein, dass er in ein
beliiftetes Metallgehause eingebaut ist, so dass jede di-
rekte Beriihrung des Widerstands vermieden wird.

¢ Elektrische Kenndaten

Typ RF- Ohmscher | Thermische | Spitzen- | Effektiver
Widerstand Wert Leistung leistung Strom
Q) (kW) (kW) (A
RF-MD-27500-10 10 27,5 51,8 52
RF-MD-37500-5 5 37,5 103,7 87
RF-MD-55000-5 5 55 103,7 105
RF-MD-75000-4 3,5 75 148,1 146
RF-MD-110000-3| 2,35 110 220,6 216

* Einstellstrom des in Reihe im Widerstand verdrahteten
Thermorelais.

* Abmessungen

T
>< Befestigungsldcher @13

Schutzart IP 13
* wird zu P + 80 ab RF-MD-37500-5

Typ Abmessungen (mm) Gewicht
B B1 T H (kg)
RF-MD-27500-10 | 860 | 890 | 480 | 690 | 66
RF-MD-37500-5 960 | 1140 | 380 | 1150 77
RF-MD-55000-5 960 | 1140 | 540 | 1150 | 105
RF-MD-75000-4 1080 | 1260 | 680 | 1150 | 145
RF-MD-110000-3 960 | 1140 | 740 | 1520 | 200

5.4 - Elektrische Schutzvorrichtungen

¢ Fiir die Realisierung der elektrischen Schutzvorrichtun-
gen kénnen folgende Optionen integriert werden:

- Leistungsschalter,

- Sicherungstrennschalter,

- Trennschalter,

- Schiitz,

- Not-AUS Kategorie 1 bis 3,

- Thermorelais.

Fur Auswahl und Dimensionierung der elektrischen Schutz-
vorrichtungen wenden Sie sich bitte an lhren bekannten An-
sprechpartner bei LEROY-SOMER.

* Not-AUS, Kategorie 1 bis 3: MD-AU 1/3

Die Schutzvorrichtung MD-AU 1 Kategorie 1 umfasst einen
»,Not-AUS", der im Schaltkreis des Eingangs ,Sicherer Halt*
verdrahtet und auf der Frontseite angebracht ist (Version IP
21 oder IP 54).

Die Schutzvorrichtung MD-AU 3 ist eine Fernsteuerung der
Kategorie 2 oder 3 mit Eingang ,Sicherer Halt". Diese Option
umfasst ein Sicherheitsrelais und einen Not-AUS, der verdrahtet
und auf der Frontseite montiert geliefert wird (Version IP 21 oder
IP 54).
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5.5 - Integrierbare Optionen
5.5.1 - Anordnung der Optionen

X3 X4

Lo

ﬂ

i
P4
Anzeige-LED fir das T - Steckbuchse RJ45: Anschiuss
Anliegen von Spannung |m| MMI-Parametrierungsschnittstelle
an der Steuerungskarte oder KEYPAD LCD, Anschlusskabel
X6 CT COMMS oder Kabel USB/485
Ll — Lj Converter fiir POWERSOFT,
|'_"" oder XPressKey

X2

‘;
Anschl ] € Anschluss SM-Feldbus,
chluss 'V'D Encoder {118 ™ Module Modbus RTU

und PX-1/O

n

PX1 PX2 PX3

©

i
(W=
||
I

5.5.2 - POWERSOFT

Ein Download dieser Software ist im Internet unter folgender
Adresse mdglich:

http://www.leroy-somer.com, Schaltflache "Downloads"
POWERSOFT erméglicht durch zahlreiche Funktionen eine
sehr anwenderfreundliche Parametrierung oder Uberwa-
chung des POWERDRIVE mittels PC:

- Schnellinbetriebnahme,

- Datenbank der LEROY-SOMER - Motoren,

- Speichern von Dateien,

- Online-Hilfe,

- Vergleich von 2 Dateien oder einer Datei mit den Werksein-
stellungen,

- Drucken einer vollstadndigen Datei oder der Unterschiede im
Vergleich zu den Werkseinstellungen,

- Uberwachung,

- Diagnose,

- Darstellung der Parameter in tabellarischer oder graphi-
scher Form.

Zum Anschluss des PCs an den POWERDRIVE ein An-
schlusskabel CT Comms Cable (RS232-Port PC) oder ei-
nen USB/RS485-Umsetzer (USB-Port PC) verwenden.

5.5.3 - KEYPAD-LCD

5.5.3.1 - Aligemeines

Diese Konsole bietet eine benutzerfreundliche Parametrie-
rung des POWERDRIVE und den Zugriff auf alle Parameter.
Ihre LCD-Anzeige, die aus einer Zeile mit 12 Zeichen und 2
Zeilen mit 16 Zeichen besteht, gibt Dialogtexte in 5 verschie-
denen Sprachen aus (Deutsch, Franzésisch, Englisch, Italie-
nisch und Spanisch).

Die Konsole KEYPAD-LCD besitzt 2 Hauptfunktionen:

- einen Lesemodus fur Uberwachung und Diagnose des
POWERDRIVE,

- einen Zugriff auf alle Parameter des POWERDRIVE zur Op-
timierung der Einstellungen oder zur Konfigurierung speziel-
ler Anwendungen.

5.5.3.2 - Lesemodus

Sobald das Gerat eingeschaltet ist, stellt sich die Konsole
KEYPAD-LCD auf den Lesemodus ein. Durch Driicken der
Tasten lassen sich alle fir Uberwachung und Diagno-
se erforderlichen Parameter durchlaufen:

- Motorstrom,

- Motorfrequenz,

- Motorspannung,

- Niveau der analogen Ein-/Ausgénge,

- Zustand der digitalen Ein-/Ausgénge,

- Zustand der logischen Funktionen,

- Betriebsstundenzahler,

- letzte Auslésungen des Sicherheitsmodus.

5.5.4 - XPressKey

5.5.4.1 - Alilgemeines

Mit der Option XPressKey lasst sich eine Kopie aller Parame-
ter des POWERDRIVE speichern, damit sie auf einfache
Weise in einen anderen Umrichter Ubertragen werden kon-
nen. Den Umrichter verriegeln, bevor das Speichern oder
Parametrieren eines Gerétes durchgefiihrt wird.

5.5.4.2 - Speichern der Parameter in XPressKey

- Mit Hilfe der Parametrierungsschnittstelle Uberprifen, dass
der Umrichter verriegelt ist (Klemme SDI2 offen). 00.44 =
Umr. zu Key parametrieren.

- AnschlieBend an der Steckbuchse RJ45 den Steckverbinder
des Kabels der Parametrierungsschnittstelle durch den des
Kopiersteckers XPressKey ersetzen.

- Durch Driicken der Taste des Kopiersteckers werden die im
Umrichter enthaltenen Parameter im Kopierstecker gespei-
chert. Die griine LED des Kopiersteckers leuchtet wéahrend
der gesamten Ubertragung und erlischt dann. Dies bestéatigt
den korrekten Ablauf des Vorgangs.

- Nachdem die Parametrierungsschnittstelle wieder ange-
schlossen wurde, schaltet der Parameter 00.44 wieder auf
LSNein“ um. .

Anmerkung: Wenn die Ubertragung nicht ausgefiihrt werden
kann, blinkt die LED des Kopiersteckers XPressKey schnell.
ACHTUNG:

Innerhalb von maximal 10 Sekunden nach Auswahl von
,»umr. zu Key“ in Parameter 00.44 auf die Taste des
Kopiersteckers driicken, ansonsten wird der Vorgang
abgebrochen.

5.5.4.3 - Parametrierung eines Umrichters mit identischer
BaugroBe tiber XPressKey

Die Funktion ,Key zu Umr.“ wird Gber die sich auf dem Kopier-
stecker befindliche Taste aktiviert, nachdem dieser an die
Steckbuchse RJ45 angeschlossen wurde. Einmaliges Driicken
dieser Taste entspricht dem Setzen von Parameter 00.44
auf ,Key zu Umr.“. Die LED von XPressKey blinkt langsam.
Ein zweites Dricken der Taste hat die Freigabe der Ubertragung
zur Folge. Die griine LED des Kopiersteckers leuchtet wahrend
der gesamten Ubertragung und erlischt dann.

Hinweis: Wenn die Ubertragung nicht ausgefiihrt werden
kann, blinkt die LED des Kopiersteckers XPressKey schnell.

ACHTUNG:

¢ Innerhalb von maximal 10 Sekunden zum zweiten Mal
auf die Taste driicken, ansonsten wird der Vorgang abge-
brochen.

* Wenn die BaugréBen der Quell- und Ziel-Umrichter
unterschiedlich sind:

- Software Ziel-Umrichter <V3.00: der Transfer ist nicht
zulassig,

- Software Ziel-Umrichter >V3.00: der Transfer erfolgt mit
Ausnahme der Menis 5 und 21.
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5.5.5 - MD-Encoder

Mit der Option MD-Encoder lasst sich der Drehzahl-Istwert
des Motors verwalten, d. h. die Inkrementalgeber mit oder
ohne Kommutierungskanale und die Geber mit Hall-Effekt.
Die Abschirmung des Kabels an der Masseebene des Umrich-
ters mit einer Metallschelle anschlie3en, dabei den Kabelman-
tel rundum entfernen.

e Vor dem Anbringen oder Entfernen der Option

MD-Encoder unbedingt den Umrichter ausschalten
und liberpriifen, dass die Spannung des Gleichstrom-
Zwischenkreises unter 40 V liegt (die Anzeige-LED fiir
das Anliegen von Spannung an der Steuerungskarte
muss erloschen sein).

5.5.5.1 - Installation und Anordnung der Klemmenleisten

MD-Encoder

“ m PX1 PX2 PX3
7 Elllllll((((‘(<(({l&({(‘(f
B N N B B 0 B | a
Gebereingange
-+AABBOO
66666806

Schieber
B X

TT200VVWW
SO0 8886)

Anmerkung:

* Das Modul MD-Encoder kann den PTC-Thermofuhler des
Motors Uber die Klemmen T1 und T2 verwalten. In diesem
Fall muss eine Parametrierung vorgenommen werden, siehe
Meni 7 der Inbetriebnahmeanleitung Ref. 3871.

* Die Klemmen 0 und 0\ werden nicht verwendet.

ACHTUNG:

Bei den Softwareversionen < 3.00 muss der Anwender
den PTC-Fiihler des Motors an der Steuerklemmenleiste
des Umrichters zwischen ADI3 und 0V anschlieBBen.

5.5.5.2 - Anschluss eines Nicht verwendet

0 V der Spannungsversorgung des Gebers

Spannungsversorgung des Gebers gemal Stellung
des Wahischalters (Schieber) 5 V oder 15 V

Anschluss der Kanéle des Gebers

Nicht verwendet

HHHHE > * I

¢ Verdrahtung Stecker eines LEROY-SOMER-Motors

12-poliger Steckverbinder
Geberseitig (Stecker)

Stift Funktionen
1 oV
2 +5V oder +15V
3 A
4 B
5 @)
6 A\
7 B\
8 O\
g -
10 -
11 Abschirmung
12 -

5.5.5.3 - Anschluss eines Inkrementalgebers mit Kommu-
tierungskanélen

Sl O VV der Spannungsversorgung des Gebers

+ Spannungsversorgung des Gebers gemaf Stellung

des Wahischalters (Schieber) 5 V oder 15 V

VIl » Anschluss Kanal U (Servo)

[VIWll » Anschluss Kanal U\ (Servo)

Al - Anschluss Kanal V (Servo)
AN ° Anschiuss Kanal V\ (Servo)

(Bl * Anschluss Kanal W (Servo)
- Anschluss Kanal W\ (Servo)
ACHTUNG:
Die Stellung des Schiebers sorgfiltig iiberprifen: 15 V
fiir die Spannungsversorgung der Geber mit Hall-Effekt.

¢ Verdrahtung Stecker eines LEROY-SOMER-Motors

12-poliger Steckverbinder
auf der Seite des Gebers
mit Hall-Effekt (Stecker)

Stift Funktion
1 U
2 U\
3 \%
4 V\
l HPM 5 w
(Synchron) 6 W\
7 -
8 o
9 +15V
10 oV
11 Thermoflhler
12 Motor
Abschirmung (*)

(*) an das Gehause des
Steckverbinders anzuschlieBen
Klemmenleiste 11 Klemmen
auf der Seite des Gebers

mit Hall-Effekt

[1i2]34]5te]7]8] 9]10[11] 1 U
2 WA
3 \
4 U\
5 w
6 \AY
7 oV
8 +15V
9 Abschirmung *
10 Thermofuhler
11 Motor

(*) Abschirmung des Kabels an
Klemme 9 der Klemmenleiste
anschlieBen
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5.5.6 - PX-1/O

* Allgemeines

Mit dem Modul PX-I/O l&sst sich die Zahl der Eing&nge und
Ausgange des Umrichters erhdhen. Diese Option ist
vollstéandig konfigurierbar.

Zusétzliche Funktionen:

- 2 Analogeingange (davon ein analoger Differenzeingang),
- 1 Analogausgang,

- 5 Digitaleingange,

- 1 belegbares Relais,

- 1 interner Taktgeber,

- Speichermodus Jahr, Monat, Tag, Stunden, Minuten,
Sekunden.

Die Klemmenleisten PL1 (Klemmen 1 bis 12) und PL2
(Klemmen 21 bis 23) sind abnehmbar.

* Anschluss
e el 2 covhomIRLSO
poefoielor{oig|oigforiof a4 [-1ov]as|ov (0| (579553
123245678 910 1fi12| |
So‘r'tiel | | | |
logique
+24V

Anmerkung: Die Spannungsquelle +24V kann von der
internen Spannungsquelle 24 V der Klemme 2, 5 oder 7 des
POWERDRIVE stammen.

¢ Klemmenleiste PL1
Digitalausgang (DO5)
Digitaleingang (DI6)
Digitaleingang (DI17)
Digitaleingang (DI8)
Digitaleingang (DI9)
Digitaleingang (DI10)

Positiv, konform zur IEC-Norm
61131, auBBer bei D05. Das mit

Steuerlogik dem Ausgang verbundene
Relais mussan 0V
angeschlossen sein.

: Nicht von der Steuerelektronik

Isolierung isoliert

Eingang

Spannungsbereich 0 bis 24 V

Absolute maximale 0 bis 35V

Abtastung / Aktualisierung |5 ms

Impedanz 15 kQ im Leerlauf / 6 kQ unter
0:<5V

Schwellwerte 1:>10V

/Ausgang

Maximaler Ausgangsstrom |15 mA

Uberlaststrom 50 mA

YA Analoger Differenzeingang + (Al4+)
Il Analoger Differenzeingang - (Al4-)

Bipolare Differenzeingénge als
Spannung (Betrieb im

Kenndaten gemeinsamen Modus: die
Klemmen 8 und 11
anschlieBen)

Auflédsung 12 Bit

Abtastung 5 ms

Spannungsbereich +10V +2%

Maximale Spannung im

gemeinsamgn Modgs 20 V£ 1%

Absolute maximale 33 V

Eingangsimpedanz 57 kQ, £ 1%

ER nterne analoge Spannungsquelle -10 V

Toleranz als Spannung

+1%

Maximaler Ausgangsstrom

5 mA

Schutz Schwellwert bei -15 V
IEElAnalogeingang (AI5)

Kenndaten Bipolare analoge Spannung
Auflésung 10 Bit

Abtastung 5 ms

Nennspannung

Vollausschlag =10V

Absolute maximale 33V

Eingangsimpedanz 20 kQ

0 V gemeinsam Logikschaltkreis
Analogausgang (AO6)

Analoge Spannung 0 bis 10 V

Kenndaten oder Strom 4-20 mA
Abtastung 5 ms

Auflésung 13 Bit

Ausgang als Spannung

Spannungsbereich 0 bis 10 V
Lastwiderstand 2 kQ

Schutz

Kurzschluss (max. 40 mA)

Ausgang als Strom

Strombereich 4 bis 20 mA
Maximale Spannung 0V
Lastwiderstand 5000

0 V gemeinsam Logikschaltkreis

¢ Klemmenleiste PL2
Allgemein

Kontaktspannung

250V AC

Maximaler Kontaktstrom

2 A Ohmsche Last,
1 A induktive Last

* Eine Sicherung oder einen Uberstromschutz im
Schaltkreis des Relais vorsehen.
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5.5.7 - Feldbusmodule

e Vor dem Installieren oder Entfernen einer Feldbus-

Option unbedingt den Umrichter ausschalten und
uberpriifen, dass die Spannung des Gleichstrom-
Zwischenkreises unter 40 V liegt (die Anzeige-LED fiir das
Anliegen von Spannung an der Steuerungskarte muss
erloschen sein).

5.5.7.1 - Modul SM-Profibus DP

¢ Alilgemeines

Uber das Modul SM-PROFIBUS DP erfolgt die Kommunika-
tion mit einem PROFIBUS-DP-Netz.

Es besitzt einen 16-Bit-Mikroprozessor, und seine Ubertra-
gungsgeschwindigkeit kann bis zu 12 MBit/s betragen.

Der POWERDRIVE versorgt das Modul intern mit Spannung.

¢ Anschluss
( ) (¢ p—
5 1
00000
G ®
9 ) 6

SUB-D- Funk-

Kontakte | tionen Beschreibung

1 Abschirmung | Anschluss flr die Abschirmung des Kabels

RxD/TxD-P | Leitung mit positiven Daten (B)
4 CNTR-P |RTS-Leitung

0 V isoliert, wird nur fir die

5 ov1ISo Abschlusswiderstédnde verwandt

Spannungsversorgung 5 V isoliert, wird nur

6 +5 VIS0 fur die Abschlusswiderstande verwandt

8 RxD/TxD-N | Leitung mit negativen Daten (A)

Es wird dringend empfohlen, fur Profibus zertifizierte Steck-

5.5.7.2 - Modul SM-DeviceNet

¢ Allgemeines

Uber das Modul SM-DeviceNet erfolgt die Kommunikation
mit einem DeviceNet-Netz.

Es besitzt einen 16-Bit-Mikroprozessor, und seine Ubertra-
gungsgeschwindigkeit kann bis zu 500 KBit/s betragen.
Das Modul muss uber die Spannungsversorgung des De-
viceNet-Netzes gespeist werden.

¢ Anschluss
——> |
] 2 1 23 45
ooz
a00000
=6> o [ [
Klemmen-
leiste5 | SUB-D Funk- Beschreibung
9-polig tionen
Klemmen
1 6 oV 0 V der ext. Spannungsversorgung
2 2 CAN-L [Leitung mit negativen Daten
Abschir- |Anschluss der Abschirmung
3 3,5
mung des Kabels
4 7 CAN-H [Leitung mit positiven Daten
5 9 +24 V Externe Spannungsversorgung
ACHTUNG:

Es wird empfohlen, nach Méglichkeit die Schraubklem-
menleiste und nicht den SUB-D-Steckverbinder fiir den
Anschluss an das DeviceNet-Netz zu verwenden, da die
SUB-D-Steckverbinder nicht fiir die Konformitat zu De-
viceNet anerkannt sind.

5.5.7.3 - Modul SM-CANopen

* Allgemeines

Uber das Modul SM-CANopen erfolgt die Kommunikation mit
einem CANopen-Netz. Es besitzt einen 16-Bit-Mikroprozessor,
und seine Ubertragungsgeschwindigkeit kann bis zu 1 MBit/s
betragen.

Der POWERDRIVE versorgt das Modul intern mit Span-
nung.

v * Anschluss
verbinder zu verwenden.
Diese Steckverbinder nehmen 2 Profibus-Kabel auf und be- ——> (¢
sitzen eine Klemmenleiste mit 4 Schrauben, eine Schraube 1 2 12 3 45
fur jeden Datenanschluss. Sie besitzen weiterhin einen Tré- @) o)
ger fir den Anschluss der Abschirmung, dies sichert die Un- 0099 |; I:l I:l I:l I:l I:l ;|
terbrechungsfreiheit der Abschirmung fiir eine gute 6 9 e p—
Storfestigkeit gegenlber Interferenzen des Profibus-Netzes.
Klemmen-
leiste 5 SUB-.D I.=unk- Beschreibung
9-polig tionen
Klemmen
1 6 ov 0V der ext. Spannungsversorgung
2 2 CAN-L |Leitung mit negativen Daten
Abschir- | Anschluss der Abschirmung
3 3,5
mung |des Kabels
4 7 CAN-H [Leitung mit positiven Daten
5 9 +24 V Externe Spannungsversorgung
LEROQY ®
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5.5.7.4 - Modul SM-Ethernet

¢ Allgemeines

Uber das Modul SM-Ethernet erfolgt die Kommunikation mit
einem Ethernet-Netz ausschlieBlich per MODBUS TCP.
Der POWERDRIVE versorgt das Modul intern mit Spannung
(aufgenommener Strom 280 mA).

e Anschluss
(Gr————) T (G —
Verbindung/ Status des
Aktivitat OO Moduls
. OO Zugriff
Geschwindigkeit Flash
(On = 100Mbs)
RJ45 Sperren interne Kreuzung |Freigabe interne Kreuzung
(#mm.43 = 0) (#mm.43 = 1)
1 Ubertragung +Ve Empfang +Ve
2 Ubertragung -Ve Empfang -Ve
3 Empfang +Ve Ubertragung +Ve
4 . N
5 - -
6 Empfang -Ve Ubertragung -Ve
7 - -
8 - -

5.5.8 - Modul Modbus RTU

¢ Vor dem Installieren oder Entfernen einer Feldbus-

Option unbedingt den Umrichter ausschalten und
tiberpriifen, dass die Spannung des Gleichstrom-
Zwischenkreises unter 40 V liegt (die Anzeige-LED fiir das
Anliegen von Spannung an der Steuerungskarte muss
erloschen sein).

Der POWERDRIVE besitzt standardmé&Big eine serielle
Schnittstelle RS485 mit 2 nicht isolierten Leitern, die Gber den
Steckverbinder RJ45 zuganglich ist. Wenn der Anwender die
Parametrierungsschnittstelle dauerhaft angeschlossen las-
sen mdchte, muss die Option Modbus RTU mit serieller
Schnittstelle Uber 2 oder 4 isolierte Leiter installiert werden.

1 2 3 45

RO0000OR

9-polige Sub-D-Buchse 5-polige Klemmleiste
Kontakt Beschreibung Klemme| Beschreibung|

1 oV 1 oV

2 >\ 2 RX\

3 RX\ 3 RX

4 nicht belegt 4 X\

5 nicht belegt 5 X

6 X

7 RX

8 nicht belegt

9 nicht belegt

Abschirmung: 0 V
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6 - WARTUNG

e Alle Arbeiten im Zusammenhang mit Installation,

Inbetriebnahme und Wartung miissen von qualifi-
ziertem Personal mit entsprechender Befdahigung ausge-
fiihrt werden.

¢ Wenn ein durch den Umrichter erkanntes Auslésen
des Sicherheitsmodus zum Ausschalten des Gerétes fiihrt,
liegen weiterhin lebensgefahrliche Restspannungen an den
Ausgangsklemmen und im Umrichter an.

¢ Keinen Eingriff in den Umrichter vornehmen, ohne
die Spannungsversorgung des Gerates geéffnet und
verriegelt zu haben. Mindestens 10 Minuten bis zur Ent-
ladung der Kondensatoren abwarten.

¢ Sicherstellen, dass die Spannung des Gleich-
strom-Zwischenkreises unter 40 V liegt, bevor ein Ein-
griff erfolgt (die Anzeige-LED fiir das Anliegen von
Spannung an der Steuerungskarte muss erloschen sein,
vgl. Kapitel 5.5.1).

¢ Bei Ausfiihrung von Wartungsarbeiten an einem
unter Spannung stehenden Umrichter muss sich der
Bediener auf einer isolierenden Oberfliche aufhalten,
die nicht geerdet ist.

e Bei Arbeiten an einem Motor oder dessen
Spannungsversorgungskabeln iberpriifen, dass die
Spannungsversorgung des entsprechenden Umrich-
ters geéffnet und verriegelt ist.

* Nach dem Anschluss des Leistungsteils die
Kabeldurchfiihrungsplatten, die sich hinten im
Schaltschrank befinden kénnen, neu positionieren, um
das Eindringen von Fremdkdérpern zu vermeiden.

Die vom Benutzer am POWERDRIVE auszufiihrenden War-
tungs- und Reparaturarbeiten sind mit uBBerst geringem Zeit-
aufwand verbunden. Nachstehend finden Sie die laufenden
Wartungsarbeiten und einfache Verfahren zur Prifung der
Funktionstlchtigkeit des Umrichters.

6.1 - Wartung

Die Platinen und die Bauelemente des Umrichters bedurfen
in der Regel keiner Wartung. Falls dennoch Probleme auftre-
ten, setzen Sie sich mit Ihrem Handler oder dem néchstgele-
genen Vertragskundendienst in Verbindung.

ACHTUNG:

Platinen wahrend der Garantiezeit nicht ausbauen, da da-
durch die Garantie erlischt.

Die ICs oder den Mikroprozessor nicht mit den Fingern, mit
geladenen oder unter Spannung stehenden Gegenstanden
berlhren. Bei Arbeiten an den ICs muss auf jeden Fall eine
Erdung hergestellt werden, gleiches gilt fir den Létkolben.

In regelmé&Bigen Abstédnden nach Abschalten der Spannung
Uberprifen, dass die Leistungsanschlisse korrekt angezo-
gen sind. Die Turfilter missen regelmafig Uberprift und in
Abhéangigkeit ihres Zustands gewechselt werden.

Wenn der Umrichter langer als 12 Monate gelagert wird,
muss er nach diesem Zeitraum unbedingt flir die Dauer von
24 Stunden unter Spannung gesetzt werden. Dies ist dann
nach jeweils 6 Monaten zu wiederholen.

6.2 - Lagerung

Wenn der Umrichter langer als 12 Monate gelagert wird,
muss er nach diesem Zeitraum unbedingt fir die Dauer von
24 Stunden unter Spannung gesetzt werden. Dies ist dann
nach jeweils 6 Monaten zu wiederholen.

6.3 - Messung von Spannung, Strom
und Leistung

6.3.1 - Automatischer Leistungstest

Der POWERDRIVE kann bei jedem Einschalten einen
Selbsttest der Leistungsschaltkreise durchfihren.
Weiterflhrende Informationen finden Sie bei Parameter
00.43 (17.03) in der Inbetriebnahmeanleitung Ref. 3871.

6.3.2 - Messung der Spannung am Umrichter-
ausgang

Durch die auf den Umrichter zurtickzuflihrenden Oberschwin-
gungen ist es bei Verwendung eines handelslblichen Span-
nungsmessers nicht méglich, die Spannung am Eingang des
Motors genau zu messen.

Dennoch ist es bei Verwendung eines normalen Spannungs-
messers in der nachstehend beschriebenen Schaltung még-
lich, einen N&herungswert fir die Effektivspannung der
Grundschwingung (die das Drehmoment beeinflusst) zu er-
halten.

MOTOR
3Nu

C : Kondensator 0,1uF

400 V AC (1000 V Spitze).
R : Widerstand 1 kQQ , 5 W.
V : AV-Voltmeter

Impedanz > 1000 Q/V.

6.3.3 - Messung des Motorstroms

Der vom Motor aufgenommene Strom und der Eingangs-
strom des Umrichters kdnnen mit Hilfe eines normalen Dreh-
spul-Amperemeters anndhernd gemessen werden.

6.3.4 - Messung der Eingangs- und Ausgangs-
leistung des Umrichters

Die Eingangs- und Ausgangsleistungen des Umrichters kén-
nen mit Hilfe eines elektrodynamischen Messgerates gemes-
sen werden.

42
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6.4 - Ersatzteilliste

6.4.1 - Interne Sicherungen (AP6)

Die genaue Position der Sicherungen wird in Kapitel 3.1 angegeben.

Name Sicherung BaugroBe Sicherungsty GroéBe Wert Anzahl Code LS
F1 SA 5x20 1,25 A/250V 1 PELO01FA004
F2 SA 5x20 1,25A/250V 1 PELO01FA004
F3 60T bis 1100T SA 5x20 1,25 A/250V 1 PELO01FA004
F4 270TH bis 1500TH SA 5x20 1,25 A/250V 1 PELO01FA004
F5 SA 5x20 1,25 A/ 250V 1 PELOO1FAQ04
F6 SA 5x20 1,25 A/ 250V 1 PELOO1FAQ04
E7 60T bis 1100T aM/ATQ 10x 38 4 A/500V 1 PEL004FA000
270TH bis 1500TH gG 10x 38 4A/690V 1 PEL004FU003
F8 60T bis 1100T aM/ATQ 10x 38 4 A/500V 1 PELO04FA000
270TH bis 1500TH gG 10 x 38 4A/690V 1 PEL004FU003
6.4.2 - Sicherungen Netzeingangsschienen
BaugroBe Sicherungstyp GroBe Wert Anzahl Code LS
60T bis 470T SA 6,3 x 32 8A/500V 2 PELOOSFA004
600T bis 1100T Verzogert 6,3 x 32 16 A/500 V 2 PELO16FA010
270TH bis 500TH gRB 10x38 8A/700V 1 PELO08FU001
600TH bis 1500TH gRB 10x38 16 A/ 700V 1 PEL0O16FU009
6.4.3 - Sicherungen Motorausgangsschienen
BaugroBe Sicherungstyp GréBe Wert Anzahl Code LS
60T bis 1100T FA 6,3x32 2 A/660V 3 PEL002FU004
270TH bis 1500TH gG 10x38 4A/690V 3 PEL004FU003
6.4.4 - Sicherungen zur Aufnahme der Spannung des DC-Zwischenkreises (AP5)
BaugroBe Sicherungstyp GréBe Wert Anzahl Code LS
60T bis 1100T und
570TH bis 1500TH FA 6,3x32 2A/660V 2 PEL002FU004
6.4.5 - Sicherungen zum Schutz der zuséatzlichen Spannungsversorgung
BaugroBe Sicherungstyp * GréBe Wert Anzahl Code LS
60T bis 150T FA 6,3x32 3,15A/500V 1 PELOO3FU001
Verzogert 5x20 1,25A/250V 1 PELOO1FA004

* Diese beiden Sicherungen befinden sich auf der in den Umrichter integrierten Karte, unter der Steuerungskarte.

6.4.6 - Kennzeichnung der Sicherungen

AP5

AP6

Sicherungen zur Wieder-
aufnahme der Spannung
des DC-Zwischenkreises

Karte
PEF720NI000

(siehe Kapitel 4.4.3)| o fiB" ==
=

—_——— Sicherungskarte

= = der Spannungsversorgung
der Fremdbellftungen | 2%
(siehe Kapitel 6.3.1 und 3.1 Z

5xFu

Sicherungskarten der
Netzeingangsschienen | |
und der I
Motorausgangsschienen 4 * -

6.5 - Austausch von Produkten

ACHTUNG:

Die Produkte miissen in ihrer Originalverpackung oder zumindest in einer vergleichbaren Verpackung riickgesendet wer-
den, um eine Beschéadigung zu vermeiden. Bei Nichtbeachtung kénnen Garantieanspriiche zuriickgewiesen werden.
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