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VARMECA 20

Motoren und Getriebemotoren mit veréinderbarer Drehzahl

ANMERKUNG

LEROY-SOMER behélt sich das Recht vor, die technischen Daten seiner Produkte jederzeit zu &ndern, um so den neuesten tech-
nologischen Erkenntnissen und Entwicklungen Rechnung tragen zu kénnen. Die in diesem Handbuch enthaltenen Informationen
kénnen daher ohne vorherige Ankliindigung geandert werden.

LEROY-SOMER ubernimmt keinerlei Garantie fur die Richtigkeit der in diesem Handbuch enthaltenen Informationen. Schaden,
die aufgrund unrichtiger Angaben in diesem Handbuch entstehen, unterliegen nicht der Gewahrleistungspflicht.

ACHTUNG
Zur Sicherheit des Benutzers ist dieser VARMECA 20 ordnungsgemanB zu erden (Klemme @ )-

Vor das Gerat muss unbedingt eine Trennvorrichtung und ein Leistungstrennschalter (Leistungsschiitz) geschaltet werden, der
durch eine externe Sicherheitskette (Not-Aus, Messung von Funktionsanomalien der Anlage) gesteuert werden kann.

Der VARMECA 20 verfligt Gber Schutzvorrichtungen, die bei Stérungen den Frequenzumrichter sperren und auch den Motor an-
halten kénnen. Dabei kann es zu einer mechanischen Blockierung des Motors kommen. Weiterhin kénnen vor allem Spannungs-
schwankungen und Unterbrechungen der Stromversorgung eine derartige Sperre verursachen.

Bei Verschwinden der Ursachen, die zum Stillstand bzw. Sperren gefiihrt haben, kann es zu einem Wiederanlaufvorgang kom-
men, durch den bestimmte Maschinen oder Anlagen Schaden nehmen kénnen. Dazu gehéren insbesondere Maschinen oder An-
lagen, die den Sicherheitsbestimmungen entsprechen missen.

Daher liegt es im Interesse des Benutzers, gegen mdégliche Wiederanlaufvorgange nach nicht programmgemaBem Anhalten des
Motors Vorkehrungen zu treffen.

Der VARMECA 20 ist ein Bauelement, das fir den Einbau in eine Anlage oder elektrische Maschine bestimmt ist. Es liegt daher
in der Verantwortung des Anwenders, die notwendigen Mittel zur Einhaltung der geltenden Normen zu ergreifen.

Aus Sicherheitsgriinden untersagt LEROY-SOMER die Verwendung des VARMECA 20 bei Hubanwendungen, falls es dabei zu
Gefahren fur Gegenstande und Personen kommen kann.
Bei Nichteinhaltung dieser Anordnungen lehnt LEROY-SOMER jegliche Verantwortung ab.
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SICHERHEITS- UND BEDIENUNGSANWEISUNGEN FUR ELEKTRISCHE WIRKGLIEDER
(entsprechend der Niederspannungsrichtlinie 73/23/EG modifiziert 93/68/EG)

e Dieses Symbol kennzeichnet Warnungen im

Handbuch, die die Konsequenzen einer fehlerhaf-
ten Bedienung des VARMECA 20, elektrische Gefahren,
die materielle oder kérperliche Schiaden nach sich zie-
hen, sowie Brandgefahren betreffen.

1 - Aligemeines

Je nach Schutzart kdnnen sich Teile der VARMECA 20 -Ge-
rate wahrend ihres Betriebs bewegen bzw. hohe Oberfla-
chentemperaturen annehmen.

Das unberechtigte Entfernen der Schutzvorrichtungen, eine
fehlerhafte Anwendung, eine defekte Anlage oder inkorrekte
Bedienung kénnen groBBe Gefahren fir Personen, Tiere und
Gegenstande nach sich ziehen.

Weiterflhrende Informationen entnehmen Sie bitte dem
Handbuch.

Alle Arbeiten in bezug auf Transport, Installation, Inbetrieb-
nahme und Wartung mussen von qualifizierten und befahig-
ten Fachkréaften (siehe IEC 364 oder CENELEC HD 384, oder
DIN VDE 0100 sowie die nationalen Vorschriften fir Aufstel-
lung und Unfallverhltung) durchgefiihrt werden.

Im Sinne der vorliegenden grundlegenden Sicherheitsanwei-
sungen versteht man unter qualifiziertem Personal kompe-
tente Personen im Bereich der Installation, Montage,
Inbetriebnahme und des Betriebs des Produktes, die ihrem
Fachgebiet entsprechende Qualifikationen besitzen.

2 - Einsatz

Die VARMECA 20 -Gerate sind Bauelemente, die fir den Ein-
bau in Anlagen oder elektrische Maschinen bestimmt sind.
Bei Einbau in eine Maschine darf diese erst dann in Betrieb
genommen werden, wenn ihre Konformitat mit den Verfligun-
gen der Richtlinie 89/392/EG (Maschinenrichtlinie) Uberprdift
wurde.

Die Norm EN 60204 ist einzuhalten; diese Norm legt insbe-
sondere fest, dass die elektrischen Wirkglieder (zu denen die
VARMECA 20 -Gerate gehoren) nicht als Trennvorrichtungen
und noch viel weniger als Leistungstrenner angesehen wer-
den kénnen.

Ihre Inbetriebnahme ist nur bei Beachtung der Verfliigungen
der Richtlinie zur elektromagnetischen Vertraglichkeit (89/
336/EG, modifiziert 92/31/EG) zuléssig.

Die VARMECA 20 -Gerate entsprechen den Anforderungen
der Niederspannungsrichtlinie 73/23/EG, modifiziert 93/68/
EG. Die harmonisierten Normen der Reihe DIN VDE 0160 in
Verbindung mit der Norm VDE 0660, Teil 500 und EN 60146/
VDE 0558 sind darauf anzuwenden.

Die technischen Daten und die Angaben zu den An-
schlussbedingungen je nach Leistungsschild und mitgeliefer-
ter Dokumentation miissen in jedem Fall eingehalten werden.

3 - Transport, Lagerung

Die Angaben zu Transport, Lagerung und korrekter Handha-
bung missen eingehalten werden.

Die im technischen Handbuch angegebenen klimatischen
Bedingungen mussen eingehalten werden.

4 - Installation

Installation und Kiihlung der Geréte muss entsprechend den
Anweisungen der mit dem Produkt gelieferten Dokumentati-
on erfolgen.

Die VARMECA 20 -Gerate sind vor jeglicher Uberlastung zu
schiitzen. Es darf insbesondere zu keiner Verformung von
Teilen und/oder Veranderung von Isolationsabstanden der
Bauelemente bei Transport und Handhabung kommen. Eine
Beruhrung der elektronischen Bauelemente und Kontakiteile
ist zu vermeiden.

Die VARMECA 20 -Geréte beinhalten Teile, die sensibel auf
elektrostatische Aufladungen reagieren und durch unachtsa-
mes Vorgehen leicht beschédigt werden kénnen. Die elektri-
schen Bauelemente dirfen nicht mechanisch beschéadigt
oder zerstért werden (in diesem Fall bestehen Gefahren flr
Leben und Gesundheit!).

5 - Elektrischer Anschluss

Wenn an einem unter Spannung stehenden VARMECA 20 -
Gerat Arbeiten durchgefiihrt werden, missen die nationalen
Unfallverhtungsvorschriften eingehalten werden.

Die elektrische Installation muss in Ubereinstimmung mit den
geltenden Vorschriften (z. B. Querschnitt der Leiter, Schutz
Uber Sicherungstrennschalter, Anschluss des Schutzleiters)
ausgefuhrt werden. Weiterfihrende Informationen entneh-
men Sie bitte der Dokumentation.

Angaben zu einer Installation, die die Anforderungen der
elektromagnetischen Vertraglichkeit erfillt, (wie Abschir-
mung, Erdung, Vorhandensein von Filtern und adaquates
Verlegen von Kabeln und Leitern) entnehmen Sie bitte der
dem VARMECA 20 beiliegenden Dokumentation. Diese An-
gaben mussen in jedem Fall berucksichtigt werden, auch
wenn der VARMECA 20 die CE-Kennzeichnung tragt.

Die Einhaltung der von der Gesetzgebung zur elektromagne-
tischen Vertraglichkeit vorgegebenen Grenzwerte liegt in der
Verantwortung des Herstellers der Anlage oder der Maschi-
ne.

6 - Betrieb

Die Anlagen, in die VARMECA 20 -Geréate eingebaut werden,
missen mit zusétzlichen Schutz- und Uberwachungseinrich-
tungen ausgestattet werden, wie sie von den darauf anzu-
wendenden geltenden Sicherheitsvorschriften vorgesehen
sind. Dazu gehéren die Vorschriften zu technischen Betriebs-
mitteln, zur Unfallverhiitung usw. Veranderungen der VAR-
MECA 20 -Gerate Uber die Steuerungssoftware sind
zulassig.

Nach dem Ausschalten des VARMECA 20 dirfen die aktiven
Teile des Gerates und die unter Spannung stehenden Lei-
stungsanschlisse nicht unmittelbar berihrt werden, da die
Kondensatoren eventuell noch geladen sind. Die sich darauf
beziehenden Warnungen auf dem VARMECA 20 sind zu be-
achten.

Waéhrend des Betriebs miissen alle Schutzvorrichtungen ge-
schlossen gehalten werden.

7 - Instandhaltung und Wartung
Die Dokumentation des Herstellers muss beachtet werden.

@’LEROY“
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ALLGEMEINE INFORMATIONEN

1 - ALLGEMEINE INFORMATIONEN

¢ Dieses Handbuch beschreibt die Parametrierung
A von VARMECA A20 und B20 unabhéngig von den
Unterschieden in ihrer Software.

¢ Die funktionalen Kenndaten werden in den Kapi-
teln 2.5 und 4 "Parameter des VARMECA 20 und An-
schlussplane" beschrieben.

* Die Kennzeichnung der Versionen VARMECA
A20 und B20 erfolgt liber ein Klebeetikett, das unter der
Hauptanschlussklemmenleiste angebracht ist.

* Bei Verwendung der Parametrierungstools des
VARMECA 20 sind die in der Inbetriebnahme- und War-
tungsanleitung Réf. 3481 beschriebenen VorsichtsmaB-
nahmen zu beachten.

1.1 - Funktionsprinzip

Das vorliegende Handbuch beschreibt die Parametrierung
der Reihe VARMECA 20 (iber die Mikrokonsole CDC-VMA 20
oder die PC-Software PEGASE VMA 20.

Bei einem Einsatz zusammen mit VARMECA 20 vereinfa-
chen diese Hilfsmittel die Programmierung, die Diagnose und
die Anzeige der Parameter.

1.2 - Aligemeine Kenndaten
1.2.1 - Option "Mikrokonsole CDC-VMA 20"

Zusammensetzung des Montagesatzes:

- 1 Anschlusskabel (L&dnge = 3 m) zum Herstellen der Verbin-
dung mit VARMECA 20,

- 1 Mikrokonsole mit digitaler Flussigkristallanzeige - 2 Zeilen
mit je 16 Zeichen,

- 1 Parametrierungshandbuch.

1.2.2 - Option "PC-Software PEGASE VMA 20"

Zusammensetzung des Montagesatzes:

- 1 Anschlusskabel (L&nge = 3 m) zum Herstellen der Verbin-
dung mit VARMECA 20,

-1 CD-ROM zum Laden der Software in einen PC,

- 1 Parametrierungshandbuch.

Minimalkonfiguration des PC:

- Pentium 100 MHz oder damit vergleichbar,
- 8 MByte RAM,

- Windows 95 /98 / NT / 2000.

1.3 - Abmessungen und Gewicht der Mikrokonsole CDC - VMA 20
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Gewicht: 0,3 kg
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P
PI0 U/F (LU U/ F RATIO U7F KENNLINIE
0=FIXE 1=DYNAMIQUE | 0 = FIXED 1= DYNAMIC | 0= FEST 1= DYNAMISCH
P11 BOOST BOOST BOOST % BOOST %
P23 FMOT |LECTURE FREQUENCE MOTEUR HZ| MOTOR FREQUENCY STATUS HZ| MOTOR FREQUENZ ANZEIGE HZ
[P2s 1Mot | LECTURE COURANT MOTEUR /10| MOTOR CURRENT STATUS At0|  MOTOR STROM ANZEIGE_A/10
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INBETRIEBNAHME DER MIKROKONSOLE CDC-VMA 20

2 - INBETRIEBNAHME DER MIKRO- 2.1.2 - Anschluss
KONSOLE CDC-VMA 20 - Die vordere Abdeckung des VARMECA 20 &ffnen.

- Den 4-poligen Stecker am Ende des Anschlusskabels an

2.1 - Installation den Steckverbinder auf der Anschlusskarte des VARMECA
] 20 anschlieBen.

2.1.1 - Eingangskontrolle - Den SUB-D-Stecker des Anschlusskabels an die SUB-D-

Beim Empfang der Mikrokonsole CDC-VMA 20 muss Uber- Steckbuchse der Mikrokonsole anschlie3en.

pruft werden, dass wéhrend des Transports keine Beschadi-
gung erfolgt ist. Sollte dies jedoch der Fall sein, beanstanden
Sie bitte die Beschadigung bei der Spedition.

a1 O FRE LA |
i i E

2.2 - Beschreibung des Tastenblocks der Mikrokonsole CDC-VMA 20

ETALONNAGE CONSIGNE MIN. HZ MIN. REF. SCALING HZ
[Prs Fmax_| FREQUENCEMAX. Kz MAX. FREQUENCY  HZ MAX. FREQUENZ 2
ETALONNAGE CONSIGNE MAX. HZ ABGLEICH SOLLWERT MAX. HZ
P0G DECEL. RAMPEDECEL,  § DECEL. RAMP s AUSLAUF RAMPE s
TIODE DARRET STOPPING WODE FALTE WODUS
0-ROUELIBRE 1=RAMPE | 0-FREEWHEEL _1-RAMP | 0= FREILAUF 1= RAMPE
PO U
0 = FIXE 1=DYNAMIQUE 0 = FIXED 1=DYNAMIC | 0=FEST 1=DYNAMISCH
[P2a Fmor | LECTURE FREQUENCE MOTEUR HZ | MOTOR FREQUENCY STATUS HZ| MOTOR FREQUENZ ANZEIGE HZ
P24 IMOT | LECTURE COURANT MOTEUR A10| MOTOR CURRENT STATUS A/10| MOTOR STROM ANZEIGE A/10

4
Ubersichtstabelle Tasten zum Navigieren in den
der wichtigsten Parameter verschiedenen Parametern

und zum Andern des Inhalts
dieser Parameter

Taste zum Speichern
der Einstellungen
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INBETRIEBNAHME DER MIKROKONSOLE CDC-VMA 20

2.3 - Lesemodus
- Die Mikrokonsole an den RS-232-Stecker des VARMECA 20

anschlieB3en.

- Den VARMECA 20 einschalten.

- Beim Einschalten erscheint auf der Anzeige der Mikrokon-
sole der erste Parameter PO1 F-MIN. Die erste Zeile der An-
zeige gibt die Bezeichnung des Parameters an. Die zweite
Zeile gibt den Wert des Parameters und dessen Einheit an.
Mit der Taste [a] kann man in den Parametern blattern.

Mit der Taste [w] werden die Parameter in umgekehrter

Richtung durchlaufen.

e
:-‘:I:'—_-!FF-' Ei
s ] s

2.4 - Parametrierungsmodus

¢ Die Parameter diirfen nur verandert werden,
wenn sich der VARMECA 20 im Stillstand befindet
(Betriebsbefehl aufgehoben).

Um eine Einstellung zu verdndern, muss der entsprechende
Parameter Uber die Tasten [a] oder [¥] ausgewahlt werden.
Bei Betatigung der Taste [»] beginnt der zu verédndernde Pa-
rameter zu blinken.

Den eingestellten Wert Uber die Tasten [a] oder [¥] verén-
dern.

Sobald der Wert von dem gespeicherten Wert abweicht, er-
scheint die Meldung M ?

Wenn der gewunschte Einstellwert erreicht ist, wird er Gber
die Taste =] gespeichert.

Die Anzeige M ? verschwindet.

Mit der Taste [« kann der Parametrierungsmodus verlassen
werden.

2.5 - Parameter des VARMECA 20

Liste und Beschreibung der iber die Mikrokonsole CDC - VMA 20 zuganglichen Parameter.

Einstellbereich

In der Standardkonfiguration mtssen die
Klemmen 9 und 10 angeschlossen sein, um
den Wert der Auslauframpe zu ver&ndern.

Anzeige Bezeichnung Werkseinstellung
VMA A20 | VMA B20
P01 F-MIN Minimale Betriebsfrequenz 6 bis Fmax 12 Hz
P02 REF 0V/4mA Abgleich des min. Sollwerts 0 V oder 4 mA 0 bis Fmax 12 Hz
P03 F-MAX Maximale Betriebsfrequenz 32 bis 220 Hz 32 bis 100 Hz 50 oder 80 Hz
P04 REF 10V/20mA Abgleich des max. Sollwerts 10 V oder 20 mA 32 bis 220 Hz 32 bis 100 Hz 50 oder 80 Hz
Hochlauframpe
Wert der Rampe fur Hochlauf von 0 auf 50 Hz 0 bis 100 s 0 bis 40's 3s
P05 ACCEL. RAMP Schrittweite 1s 0,1s
In der Standardkonfiguration mtssen die
Klemmen 9 und 10 angeschlossen sein, um
den Wert der Hochlauframpe zu ver&ndern.
Auslauframpe
Wert der Rampe fur Auslauf von 50 auf 0 Hz 0 bis 100 s Obis40s 3s
P06 DECEL. RAMP Schrittweite 1s 0,1s

P07 STOP MODE

Anhaltemodus
Freewheel = Anhalten im Freilauf

ramp, freewheel oder

ramp oder freewheel ramp

ramp = Anhalten Uber Rampe automatic
automatic = gesteuerter Auslauf
Am Motor bei der Eckfrequenz anliegende )
P08 UN-MOT 0 bis 480 V 230 oder 400 V
Spannung
P09 FN-MOT Eckfrequenz des Motors 50 bis Fmax 50 Hz

P10 CONTROL U/F

Auswahl der U/f-Kennlinie

constant = U/f fest

Die Spannung P08 wird am Punkt der
Frequenz P09 angelegt

dynamic = U/f dynamisch

Die Spannung passt sich automatisch an die
Last des Motors an (Position Mini-DIP

K3 = OFF)

constant von
0,25 bis 1,1 kW

dynamic von

1,5 bis 4 kW

constant oder dynamic

* Parameter veranderbar, wenn der VARMECA mit Spannung versorgt wird und ein Haltebefehl anliegt.
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INBETRIEBNAHME DER MIKROKONSOLE CDC-VMA 20
Anzeige Bezeichnung Einstellbereich Werkseinstellung
VMA A20 | VMA B20
Wert der bei niedrigen Frequenzen angepasst an den
P11 BOOST * angelegten Spannung (Prozentsatz der 0 bis 40 % Motor
Netzspannung) je nach Leistung
Wert der wahrend der Anlaufphase angepasst an den
P12 OVER BOOST * |angelegten Spannung (Prozentsatz der 0 bis 50 % Motor
Netzspannung) je nach Leistung
11 kHz
von 0,25 bis 1,1 kW
P13 F PWM * Taktfrequenz 4,6, 8 oder 11 kHz 8 kHz
von 1,5 bis 2,2 kW
6 kHz 3 kW
4 kHz 4 kW
Konfiguration der Klemmenleiste:
STANDARD STANDARD STANDARD
CONFIG.1 = 2 Drehzahl-Festsollwerte CONFIG.1 CONFIG.1
CONFIG.1 = 3 Drehzahlen mit Option VMA
ESFR + analoger Sollwert Nicht verfiigbar CONFIG.1
CONFIG.2 = 3 Drehzahl-Festsollwerte + CONFIG.2 Nicht verfiigbar
Analogsollwert - 1 Drehrichtung
P14 CONFIG * |CONFIG.3 = Korrektur eines externen CONFIG.3 CONFIG.3 STANDARD
Sollwerts Uber den Regelknopf am Gerat
CONFIG.4 = 2 Drehzahl-Festsollwerte CONFIG.4 CONFIG .4
proportional zum Sollwert
CONFIG.5 = PI-Regelung eines Drucks CONFIG.5 Nicht verfiigbar
oder eines Durchflusses
CONFIG.6 = Steuerung Impulsbetrieb CONFIG.6 CONFIG.6
CONFIG.7 = Steuerung +Drehzahl, -Drehzahl Nicht verfiigbar CONFIG.7
Setzt voraus, dass P60 = ON
Config.|Config.|Config. |Config.|Config.| Config.
1 2 4 1 4 7
P15 VP1-1 Drehzahl-Festsollwert 1 in Config. 1 und 4 VP1 - VP1 VP1 VP1 | Vired. 50 Hz
P16 VP2-1 VP1-2 Drehzahl-Festsollwert 2 in Cohfig. 1 gnd 4 ve2 | VP ve2 | vp2 | vp2 i 60 Hz
oder Drehzahl-Festsollwert 1 in Config. 2
Drehzahl-Festsollwert 2 in Config. 2
VP22 des VMA A20 R ’ ’ )
P17 Drehzahl-Festsollwert 3 in Config. 1 40 Hz
VP3-1 des VMA B20 mit Option VMA ESFR - - - VP3 - -
(Freigabe Uber P69)
P18 VP3-2 Drehzahl-Festsollwert 3 in Config. 2 - VP3 - Nicht verfiigbar 70 Hz
P19 ROTATION * | Auswahl der Drehrichtung FORWARD oder REVERSE FORWARD
Belegung der Klemme 2:
OUTPUT N = Analogausgang Frequenz- OUTPUT N OUTPUT N
Istwert: 0 V = Frequenz Null
10 V = max. Frequenz
P20 SELECT - N 2 INPUT Pl = Analogeingang fur die B INPUT PI Nicht verfligbar OUTPUT N
Funktion PI 0-10 V oder 4-20 mA (s. Mini-DIP K2)
OUTPUT | = Analogausgang Istwert des OUTPUT | Nicht verfiigbar
Motorstroms: 0V =0A, 10V =10 A
OUTPUT P = Analogausgang Istwert der OUTPUT P Nicht verfiigbar
Motorleistung: 0V = 0 kW, 10V = 5 kW
P21 Pl - K PROPOR. P-Anteil des PI-Reglers 1 bis 100 Nicht verfligbar 10
P22 Pl - KINTEGR. I-Anteil des PI-Reglers 1 bis 100 Nicht verfligbar 10
P23 F - MOT Ablesen der Motorfrequenz Wert in Hz
P24 |- MOT Ablesen des Motorstroms Wert in A

* Parameter veranderbar, wenn der VARMECA mit Spannung versorgt wird und ein Haltebefehl anliegt.
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Anzeige

Bezeichnung

Einstellbereich

VMA A20

VMA B20

Werkseinstellung

P25 FAULT

Ablesen der Stérungen

OK = keine Stérung

12T MOTOR = Erwarmung Motor

LEVEL In = Stromschwellwert erreicht fur
Drehmomentbegrenzung

OVER CURRENT = Uberstrom

LOCKED ROTOR = Rotor blockiert

UNDER VOLT. = Unterspannung GS-Zwischenkreis

EEPROM = EEPROM-Fehler oder externe
Stérung, wenn P87 = ON
RS 232 = Stérung serielle Schnittstelle

ENABLE = Umrichter gesperrt

LIMIT.I = Umrichter in Strombegrenzung
LIMIT.TH = Motor in Uberlast

UNDER P1 = Betrieb in Unterdruck

FAULT POSITION K2 = Stérung Spannungs-
versorgung der E/A Klemmenleiste

OK
12T MOTOR
Nicht verfiigbar

OVER CURRENT
LOCKED ROTOR
UNDER VOLT.
EEPROM

RS 232
ENABLE
LIMIT.I
LIMITTH
UNDER P1
FAULT POSITION K2

OK
12T MOTOR
LEVEL In

OVER CURRENT
LOCKED ROTOR
UNDER VOLT.
EEPROM

RS 232
ENABLE
LIMIT.I
LIMIT.TH
Nicht verfiigbar
FAULT POSITION K2

OK

P26 STOP-F.min

Freigabe der Funktion ANHALTEN UBER
SOLLWERT, wenn der Sollwert kleiner als
Fmin ist. Diese Funktion erzwingt das

Anhalten des Motors ON = freigegeben,
OFF = gesperrt

ON oder OFF

OFF

P27 RELAY

Belegung des Relais
FAULT = Relais mit Stérungen belegt

F-MOT=REFERENCE = Sollwert erreicht
FAULT VMA ON = Relais mit der Stérung
belegt, wenn ein Fahrbefehl vorliegt

FAULT

F-MOT = REFERENCE

FAULT VMA ON

Nicht verfiigbar
Nicht verfiigbar

FAULT

P30 V Bus DC

Ablesen der Spannung des GS-Zwischenkreises
U Netz = V Zwischenkreis/1,414

Wert in Volt DC

P31 ETAT K1-K2-K3

Ablesen des Zustands der Mini-DIP K1, K2, K3
K1 = Auswahl des Analogsollwerts

010 = 0 bis 10 V; 420 = 4 bis 20 mA

K2 = Auswahl des Analogeingangs

Klemme 2, 010 = 0 bis 10 V; 420 = 4 bis 20 mA
K3: Auswahl der U/f-Kennlinie

U/F SET: Werkseinstellung

veranderbar Uber Parameter P10

U/F cst: feste U/f-Kennlinie unabhangig von
der Einstellung von P10

010-010 - U/F SET
010 - 420 - U/F SET
010-010 - U/F cst
010 - 420 - U/F cst
420 - 010 - U/F SET
420 - 420 - U/F SET
420-010 - U/F cst
420 - 420 - U/F cst

P32 STATUS N13

Zustand des zusétzlichen Digitaleingangs
Klemme 13 mit Option VMA ESFR
(Parameter P69 und P70)

ON = Eingang freigegeben

OFF = Eingang nicht freigegeben

Nicht verfligbar ON oder OFF

P33 STATUS N9

Zustand des Digitaleingangs - Klemme 9
ON = Eingang freigegeben
OFF = Eingang nicht freigegeben

ON oder OFF

P34 STATUS N8

Zustand des Digitaleingangs - Klemme 8
ON = Eingang freigegeben
OFF = Eingang nicht freigegeben

ON oder OFF

P35 STATUS N7

Zustand des Digitaleingangs - Klemme 7
ON = Eingang freigegeben
OFF = Eingang nicht freigegeben

ON oder OFF

P36 VARMECA

Anzeige des Zustands des VARMECA
ON = in Betrieb; OFF = im Stillstand

ON oder OFF

P42 O CTN ELEC

Ablesen der Temperatur des Leistungsmoduls

Wert in °C

P50 T1-P - min

Leerlaufverzégerung

0 bis 120 s

P51 P - min

Leerlaufdruck (in % des maximalen Drucks)

0 bis 100 %
'S Nicht verfiigbar

P52 T2- F - min

Anhalteverzdgerung bei minimalem
Druckniveau

Obis 120 s

10s

10 %

10s
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Einstellbereich

Anzeige Bezeichnung Werkseinstellung
VMA A20 VMA B20

P54 PIDECAL Versatz des PI-Reglers in 1/8 Hz 0 bis 5 Hz 0

P55 REF.PI Ablesen Sollwert PI-Regler 0 bis 25000 0 bis 1000

P56 INPUT PI Ablesen Istwert PI-Regler 0 bis 25000 0 bis 1000
Anzeige des Betriebs der
Pumpe in Konfiguration 5

P57 ALARM OK = keine Stérung OK Nicht verfiiabar
UNDER P1 = Stérung Unterdruck UNDER P1 ugha
ALARM Q = Durchflussalarm ALARM Q

P58 VP5 Wert des voreingestellten Sollwerts in von 0 bis 100 % des 0
Konfiguration 5 Geberwertes

P59 BAR FACTOR lUmwandlungsfaktlor fur direktes Ablesen 1 bis 99 1
in mbar auf der Mikrokonsole CDC - VMA 20
Freigabe der Konfiguration

P60 CONTROL DYN. * |FORDERTECHNIK® ON oder OFF OFF
ON = Konfiguration freigegeben
OFF = Konfiguration nicht freigegeben

P61 FD BRAKE * |Frequenz beim Luften der Bremse 1 bis 20 Hz 6

P62 FB BRAKE * |Frequenz beim Anziehen der Bremse 1 bis 20 Hz 2

P63 TD BRAKE « | Verzoégerung beim Luften der Bremse 0 bis 100 10
Einheit = 0,01 s

P64 TORQUE * Magngtisierungsverz(jgerung 0 bis 100 10
Einheit = 0,01 s
Verzdgerung der Einspeisung von

P65 T DC INJECT. % |Gleichstrom am Ende des Auslaufs 0 bis 1000 0
Einheit = 0,01 s

P66 TB BRAKE % |Verzégerung beim Anziehen der Bremse 0 bis 200 20
Einheit =0,01 s
Einspeiseniveau des Gleichstroms am Ende

P67 UC DC INJECT. & |des Auslaufs Nicht verfiigbar 0 bis 100 % 0
Einheit = % der Nennspannung des Motors

P68 ID BRAKE * S'trom'schwellwert vor dem Luften der Bremse 0 bis 100 % 0
Einheit = % des Nennstroms des Motors
Freigabe des Vorliegens der Optionskarte

P69 VMA ESFR * |VMAESFR ON oder OFF OFF
ON = Konfiguration freigegeben
OFF = Konfiguration nicht freigegeben
Belegung zuséatzlicher Digitaleingang

P70 N13 * |Klemme 13. VP3-1 = Drehzahl-Festsollwert 3 VP3-1 VP3-1
D. BRAKE = Elektrisches Luften der Bremse D.BRAKE
Stromschwellwert zum Auslésen

P71 LEVEL IN % |der Stérung ,Drehmomentbegrenzung* 0 bis 100 % 0
Einheit = % des Nennstroms des Motors
Auslosezeit nach Uberschreiten

P72 TLEVEL IN * |des Stromschwellwerts 0 bis 120 0
Einheit=1s

P80 | NEG CTRL * |Reserviert fur LEROY-SOMER ON / OFF Nicht verfugbar 0

P81 F_MAX I Lim * |Reserviert fur LEROY-SOMER 0 bis 220 Hz Nicht verfugbar 0

P82 F_min I Lim * |Reserviert fur LEROY-SOMER 0 bis 49 Hz Nicht verfugbar 0

P83 OFFSET I Lim * |Reserviert fur LEROY-SOMER 0 bis 100 % Nicht verfligbar 0

P84 STEPFIFILim * |Reserviertfir LEROY-SOMER 0 bis 16 Nicht verfigbar 6
Auslésewert des Einfrierens der Rampe nach

P86 LEVEL U P07 Uberschreiten des Spannungsschwellwertes, 0 bis 800V DC Nicht verflugbar 700
wenn P07 = "AUTOMATIC" Einheit = V

P87 EXT FAULT N9 Belegung der Klemme 9 mit der Verwaltung ON oder OFF Nicht verfugbar OFF
einer externen Stoérung

P90 LOG1VARMECA Softwareversion des VARMECA (Jahr)

P91 LOG2VARMECA Softwareversion des VARMECA (Woche)

P92 LOG2VARMECA Softwareversion des VARMECA Version A Version B Version A oder B

P93 LOG CDC_VMA Softwareversion der Mikrokonsole

P28 CAL_MOT * | Ablesen der BaugréBe des VARMECA 20

P29 CODE Zugriffscode Reserviert fur LEROY-SOMER

* Parameter veranderbar, wenn der VARMECA mit Spannung versorgt wird und ein Haltebefehl anliegt.
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3 - INBETRIEBNAHME DER
PC-PARAMETRIERUNGSSOFTWARE
PEGASE VMA 20

3.1 - Installation
3.1.1 - Eingangskontrolle

Beim Empfang des Montagesatzes fur die Parametrierung
muss Uberprift werden, dass wahrend des Transports keine
Beschadigung erfolgt ist. Sollte dies jedoch der Fall sein, be-
anstanden Sie bitte die Beschadigung bei der Spedition.

3.1.2 - Minimalkonfiguration des PCs

Pentium 100 MHz

Windows 95 - 98

Arbeitsspeicher 32 MByte

Freier Speicherplatz auf der Festplatte 30 MByte

3.1.3 - Anschluss

- Die vordere Abdeckung des VARMECA 20 &ffnen.

- Den 4-poligen Stecker am Ende des Anschlusskabels an
den Steckverbinder auf der Anschlusskarte des VARMECA
20 anschlieBen (Steckverbinder P3).

- Den SUB-D-Stecker des Anschlusskabels an die SUB-D-
Steckbuchse des PCs anschlie3en.

and A4S RAREAR R R

3.2 - Installation der Software

- Die CD in das Laufwerk einlegen.
- Nach einigen Sekunden erscheint das folgende Fenster:

LS SOFT 1.9
Aaglinsls de paramdimage de s praduis vie s variakle
Firma sl speet’ e L= 'm:l 1|:r1 FS
ETv 1 i
| Dm0 | mpereey du sy
— "|.|'--|."|"I -"I':.“.
w e | | Ao s
Formmmm FERTE T [ | P T gl

CAGIEALTT B '
Vminirmrs b rrrs ?Lﬂ:::::ﬂ::::u
£ ey r i sl
Tud |I|.1 . o
T wien L “ﬂ UL TR v L L
D vt s [l 38 1T [ ——— T
u

LY bl IKIY Hiai as
arysaen da rum '.-\.....| | VIT BT mman B3
e ror

M-:':'I-.- TRy ER3LOl

UL

[T !a:ﬁ I ——
i P 0 |

Fir die Installation hier klicken und dann
nach den Anweisungen vorgehen

mpks tie
a

Bei der Installation schlagt das Programm ein Zielverzeichnis
vor. Wenn dieser Vorschlag in Ordnung ist, klicken Sie auf
+Weiter, um die Installation fertigzustellen (siehe nachfolgen-
de Seite).

Wenn PEGASE VARMECA in einem anderen Verzeichnis in-
stalliert werden soll, klicken Sie auf ,Durchsuchen®, um ein
neues Zielverzeichnis auszuwahlen. Nachdem diese Aus-
wabhl erfolgt ist, klicken Sie auf ,Weiter“, um die Installation
fertigzustellen.
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3.3 - Verwendung der Software Wenn PEGASE VARMECA 20 in einem anderen Verzeichnis
installiert wurde:

Wenn PEGASE VARMECA 20 in dem bei der Installation vor- Doppelklicken Sie in dem Verzeichnis, in dem Sie PEGASE

g_eschlagenen Verzeichnis installiert wurde, gehen Sie zum VARMECA 20 installiert haben, auf das Programmsymbol LS

Offnen des Programms wie folgt vor: Pegase_vma20.

T

el T G wa | TR
4 = [ 1 | Erl:ilh| Twp
|- [ r— KB Sl
o8] o] Wl P [ SER M
[ X ] ] ph VRS VR TIKE WS
T ek M 13KER M
en bt o] da_sesbob S UEB e
Eurreg ] i, VHA L KIS 1EB LHG:
(o] ik L M SER  m[s
] rvgun FIC 1KB FICLC
1 o] kB AKE ML
Far i) HL-:II:H_I'—H ik IKR T
B | Lie08 5B k4 JER  Taw
| Py (W[ 1TER GiD4
gp.._nuu..- SIEB Hile
— > E¥ Pegaps_vmadlimss A0 KR A
] WS CLL KB Brog
=] WhSSICFL DL #A5KH Frog
&) WSSIERE DL e 0
] WDESEEAF. DLL FLKE Prog
%] WOSSIHF DLL SN ER Prog
] WIFSAHE.DLL IEEE  Prog
=] WISSIAT DL ITER Prog
) wWiEEEre L AGKE Brog
| WOSSIRALDLL FTEH Prog
&) wWhesE oL 0L T ER  Prog
;\.'l TR TN M | a1 KO - BER)

Der Ausgangsbildschirm wird angezeigt.

3.3.1 - Detaildarstellung des Ausgangsbildschirms

Beenden
von — PEGASE

PEGASE VARMECA 20 ‘

=181
Y

Zugang zu den
Parametern
des VARMECA
(Kapitel 3.3.2)

Zugang zu den

Parametern
Auswahl der e der Feldbusse
Sprache ——— = (Kap. 3.3.5)
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3.3.2 - Detaildarstellung des Parameterfensters VARMECA 20
Auf das Fenster ,Parameter VARMECA 20 klicken. Uber dieses Fenster kdnnen Sie auf die Parameter des VARMECA 20 zugreifen.

L nktuabzierung der Parsmeter der Datel DUSTOMER a0 =]
Cislm 7

o] P al@elMl 2+ o= [2rs | somewmmndewmnedi | eamaza | ] |
FoasMzl [ B Abgeichmas Sobwert 10GEma Mz [BD | "IL"E:.“_; d-h'hrr-'-i-

Fmin [H) 12 isbegieich min, Solleast -dnd [z |17
Huci'hﬂ:-_l-"jﬂl 30 sy 1A el Fontrolle Dprami:
Mstd(slS0H[ 10 Vi b Belegung des Flelss
O Dpenich | C1da Torr—
Ln Met V] 1 I

Mrhaken bai Fran | Arhakerodus Bz b M i
FrnMot il [ 5 5 Gespem i) i Flampe ﬁm
Booatiiinl [ 3 ) Freigegeben (2 Fosdod

Oveboos [ 40

F Takt

|1' k Hx -| Lirmitaaw e pouple:
Saorracheslyet ] | E
Agchalvwazogeiung | o

3.3.2.1 - Funktionen der Schaltflachen

Ruickkehr zu den werkseitig eingestellten Werten aller Parameter

Offnen einer Datei

Speichern der Verédnderungen

Speichern einer Einstelldatei

Drucken der Einstellungen in tabellarischer Form Definition der Parameter

Loéschen einer Datei Erstellen einer
Verlassen des Fensters Textdatei unter Excel

1 nktpahseErung der Parameter der Dates OUSTOMMER

|| H & @ el (2| |aets | sovarionsevameds | ez

F e Ha) Abgsich mé: Solmyet | gfn ] fpedsiedsKemel
Die Kommunikation anhalten
Stédndige Kommunikation zwischen dem VARMECA 20
und dem PC einrichten. Anzeige des Betriebs

Die Parameter des PCs in den VARMECA 20 exportieren
Die Parameter des VARMECA 20 in den PC importieren

| T
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3.3.2.2 - Hilfe bei der Verdrahtung

haiwl ¥

el oS} selevisnn | el ] 7o e e MECE ] 778

e e — =

e =t ,._.f. ittt Strvlerd B
Auf die Liste der ,Konfigurationen klicken S .

Die gewunschte Konfiguration wéhlen, z. B. Standard

Die Auswabhl erscheint blau hinterlegt —\

[2=t[m{m ||sommmemiondesvarmecfe || mream
Soleert N2 Mz I | ]

Sobt Bideiy ] Klevmoves M1 2
oy Kook [ o]

Ein Klick mit der linken
Maustaste 6ffnet das Fenster
der nachsten Seite

- _____________________________________________FEE
Do Pt | st p—

| A |
Cablage des cordigursticne &

STANDARD [Réglage usine)

STANDARD avec Pl (WMA A20}
CONFIGURATION1

CONFIGURATIONT (VMA ESFR)
CONFIGURATIONZ

COMNFIGURATIONI

CONFIGURATIONS

COMFIGURATIONS

CONFIGURATIONE =l
= L e e | ] e
Positionieren Sie die ,Hand“ auf der

ausgewahlten Option, und klicken Sie darauf

Ein Klick mit der rechten Maustaste 6ffnet das
Fenster ,Option 1¢

onches VARMEC]. |

Eoril -ﬁlﬂh‘rﬂ

B Flerime M, 2
AUTPUT M -

B ez Aelas
ST =

[Tl T o o T
Sehdma de |a conflguration 1: 2 vilesses prértgkas af corsigne
arslogeues 2 sans da manhe

|
fea |
|
t]
1=
i
|

2F - Ssgliomner 3 Aisbies

ALl | Al dupeiees

01 Bodibon 98 mise hom lEnien
ST | Dol S RS ol Dession

o EFCECIT T | [

Darauf erscheint das vorstehende Fenster, das Ihnen
die erforderliche Verdrahtung angibt
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3.3.2.3 - Definition der Parameter

Aktuaksierung der Parameter der Datbel; CUS TOMER

Db 7
|u|ﬂﬂ|ﬂ|§l|§||ld—|l—h|ld_+|l ||5nummﬁmum-;m

FmaiHal [ B9 Abgieichmax Sobuet 10v-20ma Ha [F0 |

TIHE-2007 -1 34 G

=101 x|

?|

s e

Darauf erscheint das folgende Fenster:

AnschlieBend auf den
gewahlten Parameter klicken
(z. B.: P16), ein Fenster
erscheint, in dem Bezeichnung
und Funktion des Parameters

beschrieben werden \

m
3 T TR R DT R,

DETAILS DES PARAMETRES DU VARMECA ﬂ

i - T T — &

Pemma [
Vg [

l

s T
i
P e |
Ty
N [

DET&LS DES PARRBMETRES [l WARWECE

P¥ |dreman 00111 WP, WP
i ;

T
LU LR, BAATE w1 il 0O ey d @
P

[T T

] W

k- |
| I T

4

Auf diese Schaltflache klicken J
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Weitere Methode fiir die Definition der Parameter:

In das Einstellfenster des festzulegenden Parameters klicken, z. B.: Fmax

- Auf die Taste F1 der Tastatur driicken. Darauf erscheint ein Fenster, in dem Bezeichnung und Funktion des Parameters beschrie-
ben werden:
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3.3.2.4 - Erstellen einer Einstelldatei

Nachdem Sie die fur Ihre Anwendung erforderlichen Parameter
verandert haben, klicken Sie auf die Schaltflache ,,Speichern unter...”

Aktuabserung def Parsmetbes der Datel CUSTOMER

| Abgich rin Sobwert Wb Ml [I2

Frnie |

Auowehl MKienel,  Kordkolle Dyner

sy ® Pt e s At
== (7 Dpnamisch €7 Ja T -
UnMocpy [ el — — ]

- Ao B Fairs Arhalzmods B Mol
Fendot Ml [ 5 ) aspent {85 ot Farim DFWAPT
Bosipnl [ 9 O Fregegeben | O Freda Onebchinrg
Ehvabhend Ij Heastive G 8 i Unizeigersion
F Tkt i M 'Dmthllllnh\
I11k-|z- -| Crda

Darauf erscheint das folgende Fenster:

Cwm 7

CIBIAE[a [ [t ] ommmensmumei] s []

Pl E bt ran 5.|-|.1wm-l[u-]E

FrnHd

‘I"_'E::"_"'-_.l'-j |u1=1 pkar 4]

oot Spemhen i | T3 Pagamam Ll I L o -
s
—— '] Curlorsersun
jﬂiﬂ'] ] B A
FNo I
B 12Lke1 Waébhlen Sie mit Hilfe des Pfeils
S den Ordne.r, in Fiem Sie diese
o neue Datei speichern wollen.
11 kH
] A Geben Sie den Namen der
o Datei ein, und klicken Sie auf
15 3 T s | - B S—— ~Speichern*,
Pl mm b e m—
o Jir ||.c|.¢.u:|-'-.'|u.| _ﬂ Ebbvechen |
sl
LEROY *
102 ESOMER



LEROY-SOMER | PARAMETRIERUNGSHANDBUCH | 3532 - 05.2004 / f

VARMECA 20

Motoren und Getriebemotoren mit veréinderbarer Drehzahl
INBETRIEBNAHME DER PC-PARAMETRIERUNGSSOFTWARE PEGASE VMA 20

3.3.2.5 - Offnen einer Einstelldatei

Auf die Schaltflache ,Offnen“ klicken

SAblisslemriing der Parameter der Dater DUSTDMER

.F’-."Hl" | 11 dbholschman Sobeest (W-dmd Hz] |12
Hochlsssb50[ 11 fravabilUf Ferrdy Kool Do |

Darauf erscheint das folgende Fenster:

—— Mit Hilfe des Pfeils den entsprechenden Ordner
auswéhlen

P TR T TS E e e e A

Auf die gewlinschte Datei
und dann auf ,,Offnen“ klicken

Fngd e e

3.3.2.6 - Riickkehr zu den Werkseinstellungen

Mit der Schaltflache ,Parameter LEROY SOMER“ kénnen alle Parameter mit Ausnahme
der BaugroéBe des Motors und der Konfiguration der Klemmenleiste auf die
werkseitigen Einstellungen zuriickgesetzt werden.

A aslisierung der Paraneeter der Datel CUSTOMER

g »
|8 s[S[aMl [a=[a 2] | s
T IFF|I'.I'r'-5|I‘|I-IFFt Hm5m1wmm|3_' ||
Frnbel [ 19 | Abgoich mn Sobwert v Ml 17|
Hochalel 30 Aumeitin Forsroe Dy
@ re el
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st [
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Motoren und Getriebemotoren mit veréinderbarer Drehzahl
INBETRIEBNAHME DER PC-PARAMETRIERUNGSSOFTWARE PEGASE VMA 20

3.3.2.7 - Drucken der Einstellungen
Auf die Schaltflache { klicken

Die Einstellungen erscheinen in tabellarischer Form:

WinDiey - Preview - 1 E1iESy

Bezeichnung der
Parameter in der Software
des VARMECA

Ao

|

Bezeichnung der
Parameter in der
Mikrokonsole
CDC VMA20

Lo LAk

FTis b HRH 11 e 6 ® W FR B T vl
EEE B Tl R L]
wa
I e
e e

Anmerkung: Im Menu ,Drucken® kénnen die Parameter nicht verandert werden.

3.3.2.8 - Verarbeitung der Einstelltabellen

Die Einstelltabelle des MenUs ,Drucken” kann auBBerhalb der Software PEGASE nicht verarbeitet werden.
Mit der Schaltflache Ij lassen sich die Parameter in einer EXCEL-Datei speichern.

Anmerkung: Mit dieser Datei kann ein VARMECA 20 nicht parametriert werden. Dazu muss in jedem Fall die in PEGASE gespei-
cherte Datei bearbeitet werden (Kapitel 3.3.2.5).

au) BFi P adaivesbes s Dal vl (LATOTE

Darauf erscheint das folgende Fenster:
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VARMECA 20

Motoren und Getriebemotoren mit veréinderbarer Drehzahl
INBETRIEBNAHME DER PC-PARAMETRIERUNGSSOFTWARE PEGASE VMA 20

rir - o1 - |.| -" . IIHIII"'II- -.-I.ﬂ.“ﬂ“
|usﬂﬂli_ﬁlzﬂglﬂ_himwﬂw£l nammisa [1] 1]
n-uu [ o m_mmmE "“Ii%“—"i

F—H IR T AT R
|'m SurmahiAe - Faris S i'-“'.lf" -l

| £ Farl L1 e e —
icies ML e et i e | e
;;93_'1-5?:1 _____ i} FLifbors B 1 - Mit OK
| Pt td [ | B bawee | Dywed *1 | A st el | - bestatigen
Bt [ Rmeptes DECSIRIITTTITT UssBesspo [T

T2 Mg g Sums g [ 101
frpmbegie imcropmenurg [l [ 1}
Tl Ed s, Bvmrecet 11 Ml __j
nmmm.}j

|| Aeakomen e ._LJ' T 1T e oL RNy Ll

It | e
Eﬂ."'"' 3 s

IRMH-EMI“E

Im Ordner PEGASE wurde eine Textdatei erstellt.
- EXCEL o6ffnen.

FEl g petain g e memy e Omm e | slilsl

== sed TEl EEEAWL S e da P =l+:.i.u1

DAR ST ww e eR A el

:l]tl._.l-' == el e Nl e

1 i Hef OXE O e

i -

|

T

[ ]

N

E.

H Die erstellte Textdateiim
. Ordner PEGASE
JIIII'.' suchen und 6ffnen
i

n U e 1

(=" R [pe— = [r—— _|

- Schritt 1:
L i i gy i sty mp Ty e | alpis|

= s sy el W e A W - '

Iﬂﬂﬂ'nil'l‘ll? lh‘tl":""' RT IF'I-IIl-]-'“ (1)

f | l' T ] | T . Y " [ e T | ] T =

=1 e T —

= e v . W e e e S T Klicken Sie auf ,Getrennt*
- o und dann auf ,Weiter*
i i o b e i

o L 1_1‘ i i

E T e
|

2

i

i
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1]

1"
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|

X

a

-
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- Schritt 2:
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VARMECA 20

Motoren und Getriebemotoren mit veréinderbarer Drehzahl
INBETRIEBNAHME DER PC-PARAMETRIERUNGSSOFTWARE PEGASE VMA 20

Waéhlen Sie die beiden
Trennzeichen, und klicken
Sie dann auf ,Weiter”

Pl i s
Bimamd s a1 kP s
Ramsuain b imm e epamn
Brohl s e Frrh w1 ommre 8 Erdel = 8ol
Bk Lk |54 b ot TR Bl | S5 B

Waéhlen Sie das Format
“Standard” und klicken Sie
dann auf ,Fertig stellen”

[ [l
Fapmpng o binen g Mesrars wwr blyereys = e
i P F AN
Bk 1 iy e PR F AN
i P oy FS B L
ki b gl Pl DL
o ol i P L DT
Ex ivwpasrm PR FH RO
P gl g |70 P8 B P
Ry PII M KT
[e ot Py FEL A1 1
Dt Py BB 1 50
b sl F e B i o
D v For Bl ol 2
i i P
g e PRRLT B
gt e PR AT R
W o b 710 BOA0T
Wy e 1D O EREE,
Talelmyym FTHFPWY
e P RELECT
ke UL O
oy ok e | re AEOTATR
Dt v
Bty ami FIT AE by
Feguis b FESTOA
i i [T
Fropae=g b P PO B
F oy b FET P R
ity FUG A
Biguibaama PR T
il i Pl T O
b meran FRG T OF=d
ik s PEY Ll T B

HasElpeaas=ghl =

SabilipEuNN RN R RSy

FRICS S

o ik

|

EEEE

opoooo==moocoooanoolorres - -Bopofie
1 55 T

EEECER B nNEEnl Sl e sos T 06 AREES

K
S -8 Y

EREEETF

Diese Datei kann jetzt wie eine normale EXCEL-Datei verwendet werden.
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VARMECA 20

Motoren und Getriebemotoren mit veréinderbarer Drehzahl
INBETRIEBNAHME DER PC-PARAMETRIERUNGSSOFTWARE PEGASE VMA 20

3.3.3 - Parametrierung des VARMECA

Die Parametrierung des VARMECA wird ausgehend von dem néchsten Bildschirm vorgenommen:

Softwareversion (A oder B)

L Akt sieiing des Paismsies e Naiei Cusi e

Cae 7

¥ 5 F = i w1 i T
e o | 1 Abgech res. S ok 10 anh.||||:-| L ﬁ‘h
Fenfel [ 17 | Adsgheek rai St 0o el [iz

HoctimdflSB] 10 pplifewd Kool Dwd

BaugréBe des Motors

. &
||Il'5|'.l'||_|! P & Hem
) Dprarmich (e T
Unex ) [iM
- dankusdio b P Zriulwmskn

Frls fer| | ol i® Geigal W Lbe e

Bocet (3 | % P {75 Frodlasd

Desbansl | L

FT
B e 'l'l Liwkenil e (oniple

e -

H.r.h-ivmwli I

1) Zunachst muss die Softwareversion des VARMECA (A oder B) und die Baugré3e des Motors eingetragen werden.

Um die Parameter vom PC in den VARMECA exportieren zu kénnen, miissen diese beiden Parameter unbedingt
den werkseitig voreingestellten Werten entsprechen.

Sind diese beiden Parameter nicht bekannt, kénnen Sie sie wie folgt ermitteln:

- Den VARMECA an den PC anschlieBen (Kapitel 3.1.3 Anschluss).
- Den VARMECA einschalten.

- Auf die Schaltflache ,Importieren* E klicken.

- Der PC liest daraufhin die Parameter des VARMECA und aktualisiert die oben abgebildete Einstellseite. Dabei werden auch die
Fenster ,Softwareversion“ und ,BaugréBe des Motors* aktualisiert.

2) Die fir lhre Anwendung erforderlichen Einstellungen verandern.
3) Diese Einstellungen gegebenenfalls in einer eigenen Datei speichern (Sichern der Parameter...) (Kap. 3.3.2.5).
4) Die Einstellungen vom PC in den VARMECA (bertragen:

- Den PC an den VARMECA anschlieBen (Kapitel 3.1.3 Anschluss)
- Den VARMECA einschalten (Fahrbefehl aufgehoben)

- Auf die Schaltflache E klicken.

Ein roter Pfeil erscheint einige Sekunden lang in der rechten oberen Ecke des Bildschirms. Wenn dieser Pfeil erlischt, ist das La-
den der Parameter beendet.
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Motoren und Getriebemotoren mit veréinderbarer Drehzahl
INBETRIEBNAHME DER PC-PARAMETRIERUNGSSOFTWARE PEGASE VMA 20

3.3.4 - Anzeige wahrend des Betriebs

- Den PC an den VARMECA anschlieBBen.

- Den VARMECA einschalten.

- Auf die Schaltflache [ma=] klicken.

Daraufhin erscheint ein weiteres Fenster, in dem bestimmte Parameter wéhrend des Betriebs angezeigt werden.

t[artR | commmmmanvamicl | meamize [ 2|
Foamit [ 1| | Mt v St S 0k A B I"—"LJ
Fom i | 13 g wn, St (M dm s I.' | Paisgung Cinarsa
hachimflS0 10 mpadiiifiend Forle Dy r-" TFUTH =
g T Bt s fures
7 Exmarmach Chis fitiarg =
Wi py | ll.l.! =
. Ashelenbe Fan ik fac
Fro pny [t & Gerpwr (s L P 1w -
Somifitil [ 9 () Fragugelen €21 Pkl
(oot e Hepats Fmghag
F T M
11kHz =l Chim Spannung
Motorstrom gvcv;i-schen
kreis *
Motor- Zustand des
frequenz VARMECA
Moz o\ b giofear
T.CTH" FrobLfHe P A Wl ) El Dl
'clj'emperatur | [ o] [ m] [ s ] [wssce 5l [Fmwen
es
Leistungs- EIRSA onrouf e | | :
T | BORMET L+ =] HIRMEE i wif FORAESR o =
moduls ’\ \ |+ /F
Anzeige der
Stérungen

Zustande der Mini-DIP-
Schalter K1, K2, K3

Zustande der Eingénge 7, 8, 9

* Spannung DC-Zwischenkreis: gleichgerichtete und gefilterte Versorgungsspannung des VARMECA (VZwischenkreis = VNetz x
Vz2).
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Motoren und Getriebemotoren mit veréinderbarer Drehzahl
INBETRIEBNAHME DER PC-PARAMETRIERUNGSSOFTWARE PEGASE VMA 20

3.3.5 - Detaildarstellung des Parameterfensters der Option ,,Feldbus“

- Auf das Fenster ,Parameter Option Feldbus” klicken.

Uber dieses Fenster greifen Sie auf die spezifischen Parameter der Option ,Feldbus” zu.

Fur diese Seite ist die Verwendung der Software identisch zu den flir das Fenster ,Parameter VARMECA 20“ gemachten Anga-

ben.
Alle Funktionen (Importieren, Exportieren, dynamische Anzeige) sind aktiv.

LEROY®
SOMER

109




LEROY-SOMER |

PARAMETRIERUNGSHANDBUCH |

VARMECA 20

Motoren und Getriebemotoren mit veréinderbarer Drehzahl

ANSCHLUSSPLANE
4 - ANSCHLUSSPLANE
4.1 - Standardkonfiguration (Werkseinstellung)
£ 1
y _b-@_ L1 2 Analogausgang
ersorgungsnetz —-:09— té w04V 3
- ‘,JJ_“:1 ..... _l‘,...
- 4
Qs KM1 Steuerungs-
. tenti it
Spannungsversorgung | . potentiometer
Fernsteuerung ~ /~---- ' [ L
[ -
AU ¢- Linkslauf
dersiand Rechtslauf
SB1 wi ¢ echtslau
(Gption) Auswahl Rampe
1 oder externe Stérung
SB2 H.j KM1
p Fehlermelderelais
i KM1

AU : Not-AU
SB1 : AUS-Taster
SB2 : EIN-Taster

Markierung

Funktionen - Kenndaten

L1, L2 od.

Anschluss der geschiitzten Phasen des
Versorgungsnetzes
200V bis 240 V £10%, 50-60 Hz bei einphasig

Qs :ﬁicherusngstrennschalter

3532 -05.2004 / f

L1, L2, L3|220 V bis 480 V +10%, 50-60 Hz bei dreiphasig

PE Erdung

Anschluss des Bremswiderstands (Option)
R1, R2 |VMA21 - min. Wert des Widerstands = 200 Ohm

VMAZ22 - min. Wert des Widerstands = 200 Ohm
Digitaleingang zum Sperren des Umrichters

1 Klemmen 1 und 3 nicht verbunden: Umrichter gesperrt
Klemmen 1 und 3 verbunden: Umrichter freigegeben
Analogausgang Drehzahl 0 bis +10 V, max. 3 mA

2 0V = Drehzahl Null
10 V = max. Drehzahl
Quelle +24 V DC, 30 mA

8 parallel zu Klemme 10

4 Quelle +10V, 10 mA

5 ov
Eingang Sollwert 0 bis +10 V oder 4-20 mA

6 0-10 V: Eingangsimpedanz = 100 kOhm ® Sollwert MINIDIP Ki
4 - 20 mA: Eingangsimpedanz = 0,5 kOhm

7 Digitaleingang Linkslauf/AUS 0-10V ON

8 | Digitaleingang Rechtslau/AUS 4-20mA OFF
Digitaleingang Auswahl der Rampe oder externe
Stérung (siehe Seite 95: P87)

9 1 s (bei 0 bis 50 Hz): Klemmen 9 und 10 nicht verbunden
3 s (bei 0 bis 50 Hz): Klemmen 9 und 10 verbunden

10 Quelle +24 V DC, 30 mA
parallel zu Klemme 3
Fehlermelderelais fur Schitz 250V 1 A

11,12 | Kontakt offen: ohne Spannung oder Stérung
Kontakt geschlossen: im Betriebszustand
ELEROW
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Motoren und Getriebemotoren mit veréinderbarer Drehzahl

ANSCHLUSSPLANE

4.2 - Standardkonfiguration: Regelung mit integriertem PIl-Regler (VMA A20)

PI-Sollwert Uber Regelknopf am Geréat oder externer Sollwert 2 Drehrichtungen (nur VMA A20).
Anmerkung: Die PI-Regelung ist auch in den Konfigurationen 5 und 6 zugénglich (nur VMA A20).

<2
—b = L1
Versorgungsnetz —b_@— . L2
SREE TP LR CERRERRY n J I
QS KM1
Spannungsversorgung |
Fernsteuerung ~ /~="-" ' [ 1 PE
[ =
AU ¢ ” Bretmsd R+
widerstan
SBf (Option) ﬂ R-
RN
SB2 Bj KM1
ﬁ KM1

SB1 : AUS-Taster
SB2 : EIN-Taster

Markierung

Funktionen - Kenndaten

Anschluss der geschitzten Phasen des
Versorgungsnetzes

QS : Sicherungstrennschalter
AU : Not-AUS

—

Pl-Istwert

Steuerungs-
potentiometer

Linkslauf
Rechtslauf
Auswahl Rampe

Entsprechende Parametrierung

L1, L2 od.| 200 V bis 240 V +10%, 50-60 Hz bei einphasig CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
L1, L2, L3|220 V bis 480 V +10%, 50-60 Hz bei dreiphasig P20 = INPUT PI Belegung Klemme Nr. 2 = INPUT PI

PE Erdung P21 = Pl - K PROPOR. Pl = K PROPOR.

Anschiuss des Bremswiderstands (Option) P22 = PI - KINTEGR. Pl = KINTEGR.
R1, R2 |VMA21 - min. Wert des Widerstands = 200 Ohm

VMA22 - min. Wert des Widerstands = 200 Ohm
Digitaleingang zum Sperren des Umrichters

1 Klemmen 1 und 3 nicht verbunden: Umrichter gesperrt
Klemmen 1 und 3 verbunden: Umrichter freigegeben

2 Analogeingang Istwert Geber 0-10 V oder 4-20 mA @ Istwert MINIDIP K2
Quelle +24 V DC, 30 mA (Versorgung Geber)

3 0-10V ON
parallel zu Klemme 10

4 [Quelle +10V, 10 mA 4-20mA OFF

5 oV
Eingang Sollwert 0 bis +10 V oder 4-20 mA °

6 0-10 V: Eingangsimpedanz = 100 kOhm Sollwert MINI-DIP K1
4 - 20 mA: Eingangsimpedanz = 0,5 kOhm 0-10V ON

7 Digitaleingang Linkslauf/AUS 4-20mA OFF

8 Digitaleingang Rechtslauf/AUS
Digitaleingang Auswahl der Rampe

9 1 s (bei 0 bis 50 Hz): Klemmen 9 und 10 nicht verbunden
3 s (bei 0 bis 50 Hz): Klemmen 9 und 10 verbunden

10 Quelle +24 V DC, 30 mA
parallel zu Klemme 3
Fehlermelderelais fur Schitz 250V 1 A

11,12 |Kontakt offen: ohne Spannung oder Stérung

Kontakt geschlossen: im Betriebszustand
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VARMECA 20

Motoren und Getriebemotoren mit veréinderbarer Drehzahl
ANSCHLUSSPLANE

4.3 - Konfiguration 1: 2 Drehzahl-Festsollwerte und Analogsollwert - 2 Drehrichtungen

~°
_p_e_
; Auswahl
Versorgungsnetz __:"9_ Analogsollwert
R P b -
U B S
H |
Spannungsversorgung :
Fernsteuerung ~ /==="" '
[ ]
AU (- Linkslauf
Brems-
SB1 widerstand ﬂ Rechtslauf
(Option)
Auswahl Drehzahl-
SB2 E\}KW Festsollwerte
p Fehlermelderelais
ﬁ KM1

QS : Sicherungstrennschalter
AU : Not-AUS

SB1 : AUS-Taster

SB2 : EIN-Taster

Markierung Funktionen - Kenndaten

Anschluss der geschitzten Phasen des

Versorgungsnetzes

L1, L2 od.|200 V bis 240 V +10%, 50-60 Hz bei einphasig

L1, L2, L3|220 V bis 480 V +10%, 50-60 Hz bei dreiphasig
PE Erdung

Anschluss des Bremswiderstands (Option)

R1, R2 |VMA21 - min. Wert des Widerstands = 200 Ohm

VMA22 - min. Wert des Widerstands = 200 Ohm

Digitaleingang zum Sperren des Umrichters

1 Klemmen 1 und 3 nicht verbunden: Umrichter gesperrt Entsprechende Parametrierung
Klemmen 1 und 3 verbunden: Umrichter freigegeben CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
2 Digitaleingang Auswahl des Sollwerts [ P14 = Config. 1 Konfiguration der Klemmenleiste =
3 Quelle +24 V DC, 30 mA Config. 1
parallel zu Klemme 10 P15 =VP1-1 (Hz) VP1 = Option 1-4
4 Quelle +10V, 10 mA P16 = VP2-1 (Hz) VP2 Option 1-4 oder VP1 Option 2
5 ov P60 = ON fir Anwendung Dynamische Steuerung = JA flr
Eingang Sollwert 0 bis +10 V oder 4-20 mA ~Fordertechnik® Anwendung ,Fordertechnik

6 0-10 V: Eingangsimpedanz = 100 kOhm
4 - 20 mA: Eingangsimpedanz = 0,5 kOhm

7 Digitaleingang Linkslauf/AUS Sollwert S1 S2
8 Digitaleingang Rechtslauf/AUS VP11 7 0
9 Digitaleingang Auswahl des Sollwerts VP21 0 0
10 Quelle +24 V DC, 30 mA Analogsoliwert N 1

parallel zu Klemme 3
Fehlermelderelais fir Schiitz 250V 1 A

11,12 |Kontakt offen: ohne Spannung oder Stdrung Einstellung der weiteren Parameter siehe Kapitel 2 und 3.
Kontakt geschlossen: im Betriebszustand
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VARMECA 20

Motoren und Getriebemotoren mit veréinderbarer Drehzahl
ANSCHLUSSPLANE

4.4 - Konfiguration 1: mit Optionskarte VMA ESFR (nur VMA B20) 3 Drehzahl-Fest-
sollwerte und Analogsollwert oder 2 Drehzahl-Festsollwerte + elektrisches Liften
der Bremse und Analogsollwert

R 1
Brems- +
widerstand N Auswahl
(Option) R- +24V 30— Analogsollwert
+10V 40-
.ﬁ Steuerungs-
Spannungsversorgung potentiometer
Fernsteuerung -- QS
p
AU (-
SB1 Fehlermelderelais
’j
SB2 BJ KM1 Drehzahl-Festsollwert
oder elektrisches Luften
| | der Bremse
i | Auswahl Drehzahl-
KM1 Festsollwerte
t Rechtslauf
gg :ﬁicthgﬁjggstrennschalter
: Not- i
SB1 : AUS-Taster & Linkslauf
SB2 : EIN-Taster 1
PR :
P . Spannungsversorgung zu zweitem Motor
Versorgungsnetz —bér—/— (Ausgang Spannung und Frequenz variabel)
B P i Spannungsversorgung zu zweiter Bremse
N K—M1 (Ausgang Netzspannung)
Qs
Entsprechende Parametrierung
Markierung Funktionen - Kenndaten CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
f1 R C”MS':Q:US?n?r‘fsv\?erirzse";’ig\zgsgfsqgiégpt:’gg ot P14 = Config.1 Konfiguration der Klemmenleiste =
’ - : = Config. 1
VMA22 - min. Wert des Widerstands = 200 Ohm P15 =VP1 (Hz) VP1 Option 1-4
Digitaleingang zum Sperren des Umrichters P16 = VP2 (Hz) VP2 Option 1-4
1 Klemmen 1 und 3 nicht verbundenf Umrlcf:htfar gesperrt P17 = VP3 (Hz) VP3 Option 1
) gl.eTrln?n 1 un<13 vert;lngdenS. U”mrlcthter reigegeben P60 = ON Dynamische Steuerung = JA
igitaleingang Auswahl des Sollwerts Ld - -
P61 = je nach Anwendun F Luften Bremse
Quelle +24 V DC, 30 mA (Versorgung Geber) J 9 -
3 P62 = je nach Anwendung F Einfallen Bremse
parallel zu Klemme 10 - —
) Quelle +10V, 10 mA P63 = je nach Anwendung T1 Luften
5 ov P64 = je nach Anwendung T2 Magnetisierung
Eingang Sollwert 0 bis +10 V oder 4-20 mA P65 = je nach Anwendung Verzégerung Einspeisen von
6 0-10 V: Eingangsimpedanz = 100 kOhm . C?Ielchstrom
4 - 20 mA: Eingangsimpedanz = 0,5 kOhm P66 = j.e nach Anwendung . T4. Elnfallen Bremse
Fehlermelderelais fur Schitz 250 V 1 A P67 = je nach Anwendung Einspeiseniveau Gleichstrom
11,12 |Kontakt offen: ohne Spannung oder Strung P68 = je nach Anwendung | Stromschwellwert vor dem Liiften
Kontakt geschlossen: im Betriebszustand der Bremse
P69 = ON VMA ESFR = JA

Bei Option ESFR
Anschluss der geschitzten Phasen des

P70 = VP3-1 oder D. BRAKE |Klemme 13 = VP3-1 oder D. BRAKE

Versorgungsnetzes
L1, L2 od.[200 V bis 240 V +10%, 50-60 Hz bei einphasig
L1, L2, L3|220 V bis 480 V +10%, 50-60 Hz bei dreiphasig Sollwert S1 S2 S3
PE__|Erdung VP11 1 0 0
7 Digitaleingang Linkslauf/AUS VP21 0 0 0
8 Digitaleingang Rechtslauf/AUS / VP3-1 oder D.BRAKE 0 0 1
9 Digitaleingang Auswahl des Sollwerts ¢ Analogsoliwert 0 ] 0

Quelle +24 V DC, 30 mA

parallel zu Klemme 3

Digitaleingang = Auswahl eines dritten Drehzahl- ‘
Festsollwertes od. elektrisches Liften der Bremse (P70)
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Motoren und Getriebemotoren mit veréinderbarer Drehzahl
ANSCHLUSSPLANE

4.5 - Konfiguration 2: Analogsollwert und 3 Drehzahl-Festsollwerte - 1 Drehrichtung

(nur VMA A20)
b 1
v '@, T L1 2 Analogausgang
ersorgungsnetz —b@— . L2 w04V 3
SRRt (YL LEEE t----[]1 L3 4
s a g(t)?gr?tr'grr%gestér oder
H |
Spannungsversorgung| : externer Sollwert
Fernsteuerung  /~---- ' _|__E] PE
[ ] -
. B Auswahl Drehzahl-
AU Brems- R+ Festsollwerte
SB1 widerstand EIN
(Option) R- Auswahl Drehzahl-
] Festsollwerte
SB2 H.j KM1
p Fehlermelderelais
i KMA1
QS : Sicherungstrennschalter
AU : Not-AUS
SB1 : AUS-Taster
SB2 : EIN-Taster
Markierung Funktionen - Kenndaten

L1, L2 od.
L1, L2, L3

Anschluss der geschiitzten Phasen des
Versorgungsnetzes

200V bis 240 V +10%, 50-60 Hz bei einphasig
220V bis 480 V +10%, 50-60 Hz bei dreiphasig

PE Erdung

Anschluss des Bremswiderstands (Option) Entsprechende Parametrierung
R1, R2 |VMA21 - min. Wert des Widerstands = 200 Ohm CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20

VMAZ22 - min. Wert des Widerstands = 200 Ohm P14 = Config. 2 Konfiguration der Klemmenleiste =
Digitaleingang zum Sperren des Umrichters Config. 2

1 Klemmen 1 und 3 nicht verbunden: Umrichter gesperrt P16 = VP1-2 (Hz) VP1 Option 2
Klemmen 1 und 3 verbunden: Umrichter freigegeben P17 =VP2-2 (Hz) VP2 Option 2
Analogausgang Drehzahl 0 bis +10 V, max. 3 mA P18 = VP3-2 (Hz) VP3 Option 2

2 0V = Drehzahl Null P19 = Forward/Reverse | Drehrichtung: Uhrzeigersinn / Gegen-
10V = max. Drehzahl Uhrzeigersinn
Quelle +24 V DC, 30 mA

8 parallel zu Klemme 10

4 Quelle +10V, 10 mA Sollwert MINI-DIP K1

5 ov 0-10V ON
Eingang Sollwert 0 bis +10 V oder 4-20 mA o 4-20mA OFF

6 0-10 V: Eingangsimpedanz = 100 kOhm
4 - 20 mA: Eingangsimpedanz = 0,5 kOhm

7 Digitaleingang Auswahl Drehzahl-Festsollwerte o Sollwert S1 S2

8 Digitaleingang EIN/AUS VP1-2 0 1

9 Digitaleingang Auswahl Drehzahl-Festsollwerte o VP2-2 1 0

10 Quelle +24 V DC, 30 mA VP3-2 0 0
parallel zu Klemme 3 Analogsollwert 1 1
Fehlermelderelais fur Schiitz 250 V 1 A

11, 12 | Kontakt offen: ohne Spannung oder Stérung Einstellung der weiteren Parameter siehe Kapitel 2 und 3.
Kontakt geschlossen: im Betriebszustand
@’LEROY®
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4.6 - Konfiguration 3: Korrektur eines externen Sollwerts tiiber den Drehzahlregel-
knopf oder Steuerung am Geréat / Fernsteuerung

’ Korrektur eines externen Sollwerts liber den Regelknopf am Gerét‘ ’ Drehzahlsteuerung am Gerét / Fernsteuerung ‘
—b;— Potentiometer od
otentiometer oder )
f . Steuerung am Gerat/
Versorgungsnetz —b ga— . 8&%@%.28'%"2“ Fernsteugrung
----):_"_1:,-----_'__---
Qs KM1 Sollwert fur
— : Fernsteuerun
Spannungsversorgung : oV g
Fernsteuerung  /~---- ' a
e =
AU (-  Brems- Linkslauf Linkslauf
SB1 W"{%’S}ﬁ% Rechtslauf Rechtslauf
b Freigabe/Sperren Freigabe/Sperren
des Regelknopfs des Regelknopfs
SB2 E\’j KM am Gerat am Gerat
1 Fehlermelderelais Fehlermelderelais
i KM1
QS : Sicherungstrennschalter
AU : Nlot.Athsg Betriebsart S1| S2
gg; éIUNS-:I'L%?te?'r Korrektur Korrektur moglich 0
eines Sollwerts | Keine Korrektur 1
Strg am Gerat / | Steuerung am Gerat| 0 B
Fernsteuerung | Fernsteuerung 1 A
Markierung Funktionen - Kenndaten
Anschluss der geschiitzten Phasen des
Versorgungsnetzes
L1, L2 od.|200 V bis 240 V +10%, 50-60 Hz bei einphasig Entsprechende Parametrierung
L1, L2, L3|220 V bis 480 V +10%, 50-60 Hz bei dreiphasig CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
PE Erdung P14 = Config. 3 Konfiguration der Klemmenleiste =
Anschluss des Bremswiderstands (Option) Config. 3
R1, R2 |VMA21 - min. Wert des Widerstands = 200 Ohm
VMA22 - min. Wert des Widerstands = 200 Ohm
Digitaleingang zum Sperren des Umrichters Sollwert MINI-DIP K2
1 Klemmen 1 und 3 nicht verbunden: Umrichter gesperrt 0-10V ON
Klemmen 1 und 3 verbunden: Umrichter freigegeben 4-20 mA OFF
o Analogeingang des externen Sollwerts g
0-10V, 4-20 mA
3 Quelle +24 V DC, 30 mA Einstellung der weiteren Parameter siehe Kapitel 2 und 3.

parallel zu Klemme 10

4 Quelle +10V, 10 mA

5 ov

Eingang Sollwert 0 bis +10 V oder 4-20 mA
6 0-10 V: Eingangsimpedanz = 100 kOhm

4 - 20 mA: Eingangsimpedanz = 0,5 kOhm
7 Digitaleingang Linkslauf/AUS

8 Digitaleingang Rechtslauf/AUS
Digitaleingang Freigabe/Sperren der Korrektur
9 S1 offen: Korrektur moglich

S1 geschlossen: keine Korrektur

Quelle +24 V DC, 30 mA

parallel zu Klemme 3

Fehlermelderelais fur Schitz 250V 1 A
11,12 |Kontakt offen: ohne Spannung oder Stérung
Kontakt geschlossen: im Betriebszustand

10
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4.7 - Konfiguration 4: 2 Drehzahl-Festsollwerte - fest oder proportional zum Sollwert
-2 Drehrichtungen

‘é. Auswahl Drehzahl-
Versorgungsnetz —p ga—— Festsollwerte fest
R Y P odergrolpornonal
A K‘M1 +10V 4 zum Sollwert
QS
! Ex%errtyes ociler I%kales
b | . otentiometer oder
Spannungsversorgung! : externtlar Sollwert
Fernsteuerung I 0-10 V/4-20 mA
AU ¢- i Linkslauf
Brems-
SB1 widerstand Rechtslauf
(Option)
Auswahl Drehzahl-
[_\'_I Festsollwerte
SB2 ’jKM1
‘ Fehlermelderelais
ﬁ KM1

ot-Al

SB1 : AUS-Taster

SB2 : EIN-Taster

QS : Sicherungstrennschalter
AU : Not-AUS

Markierung Funktionen - Kenndaten .
Anschluss der geschiitzten Phasen des Entsprechende Parametrierung
Versorgungsnetzes CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20

L1, L2 od. 200 V bis 240 V +10%, 50-60 Hz bei einphasig P14 = Config. 4 Konfiguration der Klemmenleiste =

L1, L2, L3220 V bis 480 V +10%, 50-60 Hz bei dreiphasig Config. 4

PE Erdung P15 =VP1-1 (Hz) VP1 Option 1-4
Anschluss des Bremswiderstands (Option) P16 =VP2-1 (Hz) VP2 Option 1-4
R1, R2 |VMA21 - min. Wert des Widerstands = 200 Ohm
VMA22 - min. Wert des Widerstands = 200 Ohm
Digitaleingang zum Sperren des Umrichters VP1-1 und VP2-1 S2
1 Klemmen 1 und 3 nicht verbunden: Umrichter gesperrt Fest 0
Klemmen 1 und 3 verbunden: Umrichter freigegeben Proportional 1
5 Digitaleingang Drehzahl-Festsollwert fest
oder proportional
3 Quelle +24 V DC, 30 mA Sollwert MINI-DIP K1
parallel zu Klemme 10 0-10V ON
4 Quelle +10V, 10 mA 4-20 mA OFF
5 oV
Eingang Sollwert 0 bis +10 V oder 4-20 mA
6 0-10 V: Eingangsimpedanz = 100 kOhm Sollwert S1
4 - 20 mA: Eingangsimpedanz = 0,5 kOhm VP1-1 1
7 Digitaleingang Linkslauf/AUS VP2-1 0
8 Digitaleingang Rechtslauf/AUS
9 Digitaleingang Auswahl Drehzahl-Festsollwerte
Quelle +24 V DC, 30 mA Einstellung der weiteren Parameter siehe Kapitel 2 und 3.
10 parallel zu Klemme 3
Fehlermelderelais fur Schitz 250V 1 A
11, 12 | Kontakt offen: ohne Spannung oder Stérung
Kontakt geschlossen: im Betriebszustand
ELEROW
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4.8 - Konfiguration 5: Regelung eines Drucks mit integriertem Pl-Regler - Sollwert
des Pl Uiber Regelknopf am Geréat oder externen Sollwert - 2 Drehrichtungen (nur
VMA A20)

o ] Enable Druck-
e L1 2 Eingang Pl .-, | 0/1%e\l/)?)zier
Versorgungsnetz —::_9— : tg 24V 3 : : & 420 mA
EEEE EFT-H LRI T
~ +10V 4 v
. KM1 RP1 e o
Qs Sollw. PI i} I
SpannungsversorgungI ' ) pE ov 5 i
Fernsteue‘[ung :| L 64 1
AU ¢- O AUS/Linkslauf
) dersiand ﬂm ; AUS/Rechtslauf
widerstan O ] echtslau
SB1 (Option) R- |-|/-.SA4 .
——¢ Auswabhl voreingestellter
1 Druck VP5 oder
SB2 E\’j KM1 analoger Sollwert
q Fehlermelderelais
ﬁ KM1
QS : Sicherungstrennschalter

AU : Not-AUS
SB1 : AUS-Taster
SB2 : EIN-Taster

Entsprechende Parametrierung (weitere Angaben Seite 34)

Markierung Funktionen - Kenndaten CDC-VMA 20 - PI_EGASE VMA 20 -
Anschluss der geschiitzten Phasen des P14 = Config. 5 Konflguratlonociirﬁ}glesrnmenle|ste =
Versorgungsnetzes

L1, L2 od.[200 V Sis 340 V +10%, 50-60 Hz bei einphasig P21 = P1 - K PROPOR. P1 = K PROPOR.

L1, L2, L3|220 V bis 480 V +10%, 50-60 Hz bei dreiphasig P22 = P1 - KINTEGR. Pl = K INTEGR.

PE Erdung P50=T1 - P min T1 Leerlauf Pumpe
Anschluss des Bremswiderstands (Option) PS1=P - min P1 Leerlauf Pumpe

R1,R2 |VMA21 - min. Wert des Widerstands = 200 Ohm P52 = T2-F - min T2 Anhalten Pumpe bei Fmin

’ ) ) P54 = PI DECAL Instabilitat
Diglingg s Spean ces Urers

1 Klgmmeng1 u?\d 3 nich:t verbunden: Umrichter gesperrt PS6 = INPUT P1 Istwert Geber
Klemmen 1 und 3 verbunden: Umrichter freigegeben PS7 = ALARM Alarm
Analogeingang = Istwert des Druckgebers o PS8 = VPS vPs

2 P59 = BAR FACTOR K
0-10 V oder 4-20 mA

3 Quelle +24 V DC, 30 mA - Versorgung Geber
parallel zu Klemme 10

4 Quelle +10V, 10 mA Istwert Geber MINI-DIP K2

5 oV 0-10V ON
Eingang Sollwert 0 bis +10 V oder 4-20 mA o 4-20mA OFF

6 0-10 V: Eingangsimpedanz = 100 kOhm
4 - 20 mA: Eingangsimpedanz = 0,5 kOhm

7 Digitaleingang Linkslauf/AUS Analogsollwert K1

8 Digitaleingang Rechtslauf/AUS 0-10V ON

9 Digitaleingang Auswahl des Analogsollwerts o 4-20mA OFF
oder des voreingestellten digitalen Sollwerts

10 Quelle +24 V DC, 30 mA
parallel zu Klemme 3 Auswahl Sollwert S1
Fehlermelderelais fir Schiitz 250V 1 A Analog ON

11,12 |Kontakt offen: ohne Spannung oder Storung Digital VP5 OFF

Kontakt geschlossen: im Betriebszustand

Einstellung der weiteren Parameter siehe Kapitel 2 und 3.
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4.8.1 - Beschreibung der Funktion von Konfi- - P58 Numerischer Wert des Drucksollwerts (0 bis 100 % des
guration 5 Sollwertgebers).
Geber
Typ 0-10 V oder 4-20 mA (Auswabhl Gber MINI-DIP K2). Regelungssollwerte
Der Pl-Istwert des Gebers wird auf einer Skala von 0 bis 1000 - Typ 0-10 V oder 4-20 mA extern (Auswahl iber MINI-DIP K1).
Punkten angegeben: - Lokaler Regelknopf Mini-DIP K1 ON (0-10 V).
- Fall des Gebers 0-10 V _ - Interne Steuerungskarte CVI VMA Mini-DIP K1 ON (0-10 V).
Bsp.: Geber 0-10 bar, fiir 5 bar liest man 500 Punkte ab. - Voreingestellter Sollwert (P58: VP5) Kontakt S1 auf OFF,
- Fall des Gebers 4-20 mA Angabe in % des Sollwertgebers.

4 mA —p 0 Punkte
20 mA—p 1000 Punkte

Funktion beim Anlaufen
P1 Leerlaufdruck (% des Gebers)
T1 Leerlaufverzdgerung (in Sekunden T1 < 120 s)

Diese Verzdégerung gewéhrleistet einen korrekten Anlauf,
falls P1 nicht wahrend der Zeit T1 erreicht wird, erscheint die
Stoérung ,,Unterdruck” (UNDER P1) (P57 Stérung gespei-
chert).

Falls die Pumpe wahrend des Betriebs leerlauft

(P < P1), wird die Regelung den Motor auf maximale Dreh-
zahl einstellen, und nach einer Zeit T1 erscheint die Stérung
,Unterdruck”.

Auf die gleiche Weise 16st der VARMECA 20 bei einem Aus-
fall der Ruckflihrung des Gebers (0-10 V oder 4-20 mA) die
Stérung ,,Unterdruck” aus.

AUS/EIN automatisch

T2 Anhalteverzégerung bei minimaler Frequenz (in Sekun-
den T2 <120 s).

Falls die Motordrehzahl wahrend einer Zeit T2 in der Nahe
von Fmin. liegt, 16st der VARMECA 20 das Anhalten der Pum-
pe aus.

Wahrend dieses Zeitraums tberwacht der VARMECA den
Druck und Iauft bei 0,95 Pv (Vorgabedruck) ohne Verzdge-
rung wieder an.

Betriebsanzeige (P57)

Falls sich die Motordrehzahl wahrend einer Zeit Gber 120 s
auf ihrem Maximalwert befindet, wird der Betrieb mit maxima-
lem Durchsatz durch Blinken der roten LED angezeigt.

Auf der Anzeige erscheint " ALARM Q "

Wenn sich der Motor bei automatischem Betrieb im Stillstand
befindet, zeigt das Blinken der roten LED an, dass kein
Durchfluss durch die Pumpe erfolgt.

Auf der Anzeige erscheint " ALARM Q ".

Regelung des Durchflusses am maximalen Betriebs-
punkt

Bei einem Betrieb in Uberlast regelt der VARMECA automa-
tisch um den Nennstrom herum, indem er die Ausgangsfre-
quenz absenkt, aber er geht nicht in den Stérungszustand
Uber.

Spezifische Parameter zu Konfiguration 5 (Ebene 50)

- P59 Der Faktor K ermoglicht das direkte Ablesen des
Drucks und des Sollwerts.

Bsp.: Geber 0-10 bar K =10, man liest 10000 mbar ab ...
- P54 Der Instabilitatsfaktor erméglicht das Entdecken eines
geschlossenen Ventils.
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4.9 - Konfiguration 6: Steuerung Impulsbetrieb

£
_pg_
VerSOngngSﬂetZ —b_;e—

Spannungsversorgung |

Fernsteuerung  /~=--- ' [ L

AU ¢-
” Bretmsa
widerstan
SB1 (Option)

SB2 H}KM1

m KM1

Markierung

Funktionen - Kenndaten

L1, L2 od.
L1,L2,L3

Anschluss der geschiitzten Phasen des
Versorgungsnetzes

200V bis 240 V +10%, 50-60 Hz bei einphasig
220V bis 480 V £10%, 50-60 Hz bei dreiphasig

PE

Erdung

R1, R2

Anschluss des Bremswiderstands (Option)
VMA21 - min. Wert des Widerstands = 200 Ohm
VMA22 - min. Wert des Widerstands = 200 Ohm

Digitaleingang zum Sperren des Umrichters
Klemmen 1 und 3 nicht verbunden: Umrichter gesperrt
Klemmen 1 und 3 verbunden: Umrichter freigegeben

Analogausgang Drehzahl 0 bis +10 V, max. 3 mA oder
Analogeingang 0-10 V - 4-20 mA

0V = Drehzahl Null

10V = max. Drehzahl

Quelle +24 V DC, 30 mA
parallel zu Klemme 10

Quelle +10V, 10 mA

oV

Eingang Sollwert 0 bis +10 V oder 4-20 mA ¢
0-10 V: Eingangsimpedanz = 100 kOhm
4 - 20 mA: Eingangsimpedanz = 0,5 kOhm

Digitaleingang Linkslauf

Digitaleingang Rechtslauf

Digitaleingang AUS und Freigabe EIN

10

Quelle +24 V DC, 30 mA
parallel zu Klemme 3

11,12

Fehlermelderelais fur Schiitz 250V 1 A
Kontakt offen: ohne Spannung oder Stérung
Kontakt geschlossen: im Betriebszustand

S

L1
L2
L3

1 QS : Sicherungstrennschalter
AU : Not-AU
SB1 : AUS-Taster
SB2 : EIN-Taster

Steuerungs-
potentiometer

Linkslauf

3 } Rechtslauf

) AUS

Entsprechende Parametrierung

CDC-VMA 20

PEGASE VMA 20

P14 = Config. 6

Konfiguration der Klemmenleiste =
Config. 6

Sollwert

MINI-DIP K1

0-10V

ON

4-20mA

OFF
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4.10 - Konfiguration 7: " Steuerung +Drehzahl, -Drehzahl " (nur VMA B20)

<2
P Auswabhl
Versorgungsnetz —b gz—— reduzierte Drehzahl
""i’_-‘.‘:_—‘r""_'——"'
Qs!  KMmi
Spannungsversorgung |
Fernsteuerung  [/=---- ' [ L
[ ] - .
AU ¢- 5 Linkslauf Halten der
rems- Drehzahl
B widerstand p Rechtslauf
(Option)
— Eingang Beschleunigung
SB2 H’j KM1
P Fehlermelderelais
ﬁ KM1
1 QS : Sicherungstrennschalter
AU : Not-AUS

SB1 : AUS-Taster
SB2 : EIN-Taster

Markierung Funktionen - Kenndaten

Anschluss der geschiitzten Phasen des
Versorgungsnetzes

L1, L2 od.|200 V bis 240 V +10%, 50-60 Hz bei einphasig
L1, L2, L3|220 V bis 480 V +10%, 50-60 Hz bei dreiphasig

PE Erdung

Anschluss des Bremswiderstands (Option)
R1, R2 |VMA21 - min. Wert des Widerstands = 200 Ohm
VMA22 - min. Wert des Widerstands = 200 Ohm

Entsprechende Parametrierung

Digitaleingang zum Sperren des Umrichters
1 Klemmen 1 und 3 nicht verbunden: Umrichter gesperrt
Klemmen 1 und 3 verbunden: Umrichter freigegeben

CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
P60 = ON Dynamische Steuerung = JA
P14 = Config. 7 Konfiguration der.KIemmenIelste =
Config. 7
P15 =VP1-1 VP1 Option 1-4

Digitaleingang: Freigabe der reduzierten Drehzahl
2 S4 offen: Betrieb bei reduzierter Drehzahl (VP1-1)
S4 geschlossen: Betrieb bei maximaler Drehzahl

P61 = je nach Anwendung F Luften Bremse

P62 = je nach Anwendung F Einfallen Bremse

P63 = je nach Anwendung T1 Luften

Quelle +24 V DC, 30 mA
parallel zu Klemme 10

P64 = je nach Anwendung T2 Magnetisierung

4 Quelle +10V, 10 mA

Verzdgerung Einspeisen von

P65 = je nach Anwendung Gleichstrom

5 oV

P66 = je nach Anwendung T4 Einfallen Bremse

Eingang Sollwert 0 bis +10 V oder 4-20 mA
6 0-10 V: Eingangsimpedanz = 100 kOhm
4 - 20 mA: Eingangsimpedanz = 0,5 kOhm

P67 = je nach Anwendung Einspeiseniveau Gleichstrom

Stromschwellwert vor dem Liften der

P68 = je nach Anwendung Bremse

7 Digitaleingang Linkslauf/Halten der Drehzahl

8 Digitaleingang Rechtslauf/Halten der Drehzahl

9 Digitaleingang Hochlauf bis F max

Quelle +24 V DC, 30 mA
parallel zu Klemme 3

10

Fehlermelderelais fur Schiitz 250V 1 A
11,12 |Kontakt offen: ohne Spannung oder Stérung
Kontakt geschlossen: im Betriebszustand

LEROY °
122 E SOMER




LEROY-SOMER | PARAMETRIERUNGSHANDBUCH | 3532 - 05.2004 / f

VARMECA 20

Motoren und Getriebemotoren mit veréinderbarer Drehzahl
ANSCHLUSSPLANE

4.10.1 - Beschreibung der Funktion der Steuerung +Drehzahl, -Drehzahl: Konfiguration 7

Mit dieser Funktion kann die Drehzahl in allen Ebenen zwischen der minimalen und der maximalen Drehzahl stabilisiert werden.
Die Steuerung erfolgt Gber zwei Kontakte:

- einen Kontakt EIN/AUS, Rechtslauf oder Linkslauf, der den Anlauf bis zu einer minimalen Drehzahl sowie das Halten der Zwi-
schendrehzahlen erméglicht,

- einen Kontakt zur Beschleunigung, mit dessen Hilfe die maximale Drehzahl erreicht werden kann.

Uber einen zusétzlichen Eingang Klemme 2 kann die maximale Drehzahl reduziert werden. Die Funktion +Drehzahl, -Drehzahl

kann immer bis zur minimalen Drehzahl verwendet werden.

Diagramm:
A
Max. A
Drehzahl '
Drehzahl :
1
1
1 1 1
| | |
| | |
| | |
| | |
! ! ' ' \
Min. - , ! : : : :
Drehzahl ' ! ! X X !
, - : : ; ! : > Zeit
1 : 1 1 : : !
1 | 1 1 \ !
Eingang S2 1 i ' |
oder S3 Halten ! X '
der Drehzahl ¢ | | [ \
1 ! |
1 : | :
Eingang S1
Beschleunigung 0
Parametrierung:
Parametrierung CDC - VMA 20 PEGASE VMA 20 Einstellung
Freigabe dynamische Steuerung P60 = ON Dynamische Steuerung ON/OFF
) . P14 = Config. 7 Konfiguration der Klemmenleiste =
Konfiguration .
Config. 7
. P01 Fmin Fmin 6 bis Fmax
Minimale Drehzahl - — - -
P02 Ref OV Abgleich minimaler Sollwert 0 bis Fmin
) P03 Fmax Fmax 32 bis 100 Hz
Maximale Drehzahl - . . :
P04 Ref 10V Abgleich maximaler Sollwert ist gleich Fmax
Hochlauframpen P05 accel ramp Accel O bis40s
Auslauframpe P06 decel ramp Decel O bis40s
Reduzierung der maximalen P15 VP1-1 VP1 Option 1-4 6 bis Fmax
Drehzahl
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4.11 - Konfiguration 7: Mit Optionskarte VMA ESFR (nur VMA B20) Steuerung

" +Drehzahl, -Drehzahl " und elektrisches Liiften der Bremse

Brems- Auswahl
widerstand reduzierte Drehzahl
(Option) R-
Spannungsversorgung
Fernsteuerung -- QS
p
AU ¢-
SB1 Fehlermelderelais
! ¥ . )
SB2 B\ \KM1 i Elektrisches Liften
i der Bremse
b ' :
KM1 i b Eingang Beschleunigung
i b Rechtslauf
. Qi - ' Halten der
% Repgpgesrerrecrater e mmE o | s
SB1 : AUS-Taster = Ll/-.SB
SB2 : EIN-Taster H
o |||_
P Spannungsversorgung zu zweitem Motor
Versorgungsnetz —Pé—/— : (Ausgang Spannung und Frequenz variabel)
[ P P i Spannungsversorgung zu zweiter Bremse
- K‘M1 (Ausgang Netzspannung)

Qs

Markierung

Funktionen - Kenndaten

Anschluss des Bremswiderstands (Option)

Entsprechende Parametrierung

- i CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
R1, R2 |VMA21 - min. Wert des Widerstands = 200 Ohm
VMA22 - min. Wert des Widerstands = 200 Ohm P60 = ON Dynamische Steuerung = JA
Digitaleingang zum Sperren des Umrichters P14 = Config.7 Konfiguration der Klemmenleiste =
1 Klemmen 1 und 3 nicht verbunden: Umrichter gesperrt Config. 7
Klemmen 1 und 3 verbunden: Umrichter freigegeben P15 =VP1 VP1 Option 1-4
Digitaleingang: Freigabe der reduzierten Drehzahl P61 = je nach Anwendung F Luften Bremse
2 S4 offen: Betrieb bei reduzierter Drehzahl (VP1-1) P62 = je nach Anwendung F Einfallen Bremse
S4 geschlossen: Betrieb bei maximaler Drehzahl P63 = je nach Anwendung T1 Liften
3 Quelle +24 V DC, 30 mA P64 = je nach Anwendung T2 Magnetisierung
parallel zu Klemme 10 P65 = je nach Anwendung Verzdgerung Einspeisen von
4 Quelle +10V, 10 mA Gleichstrom
5 ov P66 = je nach Anwendung T4 Einfallen Bremse
Eingang Sollwert 0 bis +10 V oder 4-20 mA P67 = je nach Anwendung Einspeiseniveau Gleichstrom
6 0-10 V: Eingangsimpedanz = 100 kOhm P68 = je nach Anwendung | Stromschwellwert vor dem Liiften
4 - 20 mA: Eingangsimpedanz = 0,5 kOhm der Bremse
Fehlermelderelais fur Schitz 250V 1 A P69 = ON VMA ESFR = JA
11,12 | Kontakt offen: ohne Spannung oder Stérung P70 = D. BRAKE Klemme 13 = D. BRAKE
Kontakt geschlossen: im Betriebszustand
Bei Option ESFR
Anschluss der geschiitzten Phasen des
Versorgungsnetzes Einstellung der weiteren Parameter siehe Kapitel 2 und 3.
L1, L2 od.|200 V bis 240 V +10%, 50-60 Hz bei einphasig
L1, L2, L3|220 V bis 480 V +10%, 50-60 Hz bei dreiphasig
PE Erdung
7 Digitaleingang Linkslauf/Halten der Drehzahl
8 Digitaleingang Rechtslauf/Halten der Drehzahl
9 Digitaleingang Hochlauf bis F max
10 Quelle +24 V DC, 30 mA
parallel zu Klemme 3
Digitaleingang: Elektrisches Liiften der Bremse
13 S3 offen: Bremse im Stillstand blockiert
S3 geschlossen: Bremse im Stillstand geltftet
@’LEROY®
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5 - STORUNGEN - DIAGNOSE

Die Stérungen werden auf der Mikrokonsole CDC-VMA 20 oder mit der PC-Software PEGASE VMA 20 angezeigt.
Bei Verwendung der Software PEGASE VMA 20 werden die Stoérungen als Klartextmeldung im Stérungsfenster angezeigt.
Mit Hilfe der nachfolgenden Tabelle lassen sich die Stérungen analysieren und eventuelle MaBnahmen durchfiihren.

Anzeige Anzeige
der Stérung auf der Stérung auf Erforderliche Kontrollen, mégliche Ursachen
CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
OK KEINE STORUNG
Stérung wegen Erwarmung 12t.
12T MOTOR ERWARMUNG - Priufen, ob der Motor Uberlastet ist (grine LED + rote LED blinkt).
MOTOR - Die eingestellte BaugréBe und die Leistung des Motors tiberpriifen.
- Prifen, ob die Einstellung des Boost (P11) nicht verédndert wurde.
LEVEL In SCHWELLE In - Stromschwellwert fir die Drehmomentbegrenzung erreicht.
- Prifen, ob es keinen Kurzschluss einer Motorwicklung oder an den
Anschlissen gibt.
- Das Spannungsgleichgewicht zwischen den Phasen des Netzes und der Erde
kein Erdkurzschluss vorliegt.
- Die Isolationsfestigkeit des Motors Gberprufen.
- Den Anschluss der Erdung und das Spannungsgleichgewicht zwischen der Erde
OVER CURRENT UBERSTROM den Phasen des Netzes priifen.

- Prufen, ob die Auslauframpe fir Anwendungen mit hohem
Massentragheitsmoment ausreichend lange eingestellt ist.

- Die eingestellte Baugré3e und die Leistung des Motors (iberprifen.

- Prifen, ob die Auslauframpe fir Anwendungen mit hohem
Massentragheitsmoment ausreichend lange eingestellt ist.

- Interne Stérung des Produktes.

LOCKED ROTOR

ROTOR BLOCKIERT

- Prifen, ob der Motor Uberlastet oder blockiert ist (griine LED blinkt).

UNDER VOLT. UZ'\\j\TII;EaPEAI‘\INK'\IgIJETSG - Die Spannung des Versorgungsnetzes Uberprifen.
EEPROM EEPROM - Prufen, ob"der VARMECA 20 nicht durch Stéraussendungen beeintréchtigt wird.
- Interne Stérung des Produktes.
RS 232 SER. SCHNITTSTELLE |- Stérung der Dateniibertragung zwischen EEPROM und Mikrocontroller - Stérung
POgI)?I"lIJéII K2 STORUN?(ZPOSIHON - Prufen, ob sich der MINI-DIP K2 in Position ON (0-10 V) befindet.
- Der Druck liegt unter dem Druck P1 (eingestellt Uber P51), Druck Uberprifen,
oder
- die Rickfihrung des Gebers ist inaktiv, priifen, ob das Kabel nicht unterbrochen
UNDER P1 UNDER P1 oder
- der Geber ist fehlerhaft verdrahtet,
oder
- die Art der Ruckflihrung ist falsch ausgewahlit 0/10 V oder 4/20 mA.
LIMITTH UBERLAST - Motor in Uberlast, prifen, ob die Bemessungsleistung nicht Gberschritten wurde.
- Umrichter in Strombegrenzung, priifen, ob der fur die Last angeforderte Strom
LIMIT | STROMBEGRENZUNG | innerhalb der Grenzen des Umrichters liegt (Messung des Motorstroms mit der
Stromzange gemas Inbetriebnahmeanleitung).
ENABLE VERRIEGELUNG - Der Umrichter ist ve_rriegelt3 prUfep, ob eine Briicke zwischen den Klemmen
1 und 3 vorhanden ist, um ihn freizugeben.
DAS LOSCHEN DER STORUNGEN ERFOLGT DURCH TRENNEN DES VARMECA 20 VON DER VERSORGUNG.
STORUNG SPEZIFISCHE STORUNG BEI VERWENDUNG DER MIKROKONSOLE CDC-VMA 20
Vi%?\:ggEEN G - Das Anschlusskabel lberprifen.

PROBLEM DER
DATENUBERTRAGUNG
ZUM VARMECA 20

SPEZIFISCHE STORUNG BEI VERWENDUNG DER SOFTWARE PEGASE VMA 20
- Das Anschlusskabel Uberprifen.
- Priifen, ob der VARMECA 20 mit der korrekten Spannung gespeist wird.
- Prifen, ob die serielle Schnittstelle ordnungsgeman konfiguriert ist.
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6 - LISTE DER EINGESTELLTEN
WERTE

In der nachfolgenden Tabelle kénnen die am VARMECA 20
vorgenommenen Einstellungen notiert werden, damit sich bei
einem Austausch des Produktes die anwendungsspezifische

Parametrierung ohne Zeitverlust wiederherstellen l&sst.

Einstellung tiber die Mikrokonsole CDC-VMA 20

Parameter Eingestellter Wert Parameter Eingestellter Wert
PO1  F-MIN P50 T1-P-min
P02 REF 0V/4mA P51 P -min
P03 F-MAX P52 T2-F-min
P04 REF 10V/20mA P54 PIDECAL
P05 ACCEL. RAMP P55 REF.PI
P06 DECEL. RAMP P56 INPUT PI
P07 STOP MODE P57 ALARM
P08 UN-MOT P58 VP5
P09 FN-MOT P59 BAR FACTOR
P10 CONTROL U/F
P11 BOOST
P12 OVER BOOST
P13 F PWM Parameter Eingestellter Wert
P14 CONFIG P60 CONTROL DYN.
P15 VP1-1 P61 FD BRAKE
P16 VP2-1VP1-2 P62 FB BRAKE
P17 VP2-2VP3-2 P63 TD BRAKE
P18 VP3-2 P64 TORQUE
P19 ROTATION P65 T DC INJECT.
P20 SELECT-N2 P66 TB BRAKE
P21 Pl- KPROPOR. P67 UC DC INJECT.
P22 PI-KINTEGR. P68 ID BRAKE
P23 F-MOT P69 VMA ESFR
P24 |-MOT P70 N13
P25 FAULT P71 LEVELIN
P26 STOP-Fmin P72 TLEVELIN
P27 RELAY
P28 CAL_MOT
P29 CODE
P30 VBusDC
P31 ETAT K1-K2-K3
P42 OCTNELEC
P80 |INEG CTRL
P81 F_MAXILim
P82 F_minlLim
P83 OFFSET I Lim
P84 STEPF IF I Lim
P86 LEVEL U P07
P87 EXT FAULT N9
P90 LOG1VARMECA
P91 LOG2VARMECA
P92 LOG2VARMECA
P93 LOG CDC_VMA
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