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VARMECA 20

Vaihtelevalla nopeudella toimivat moottorit ja vaihdemoottorit

TIEDOKSI

LEROY-SOMER pidattaa itselleen oikeuden muuttaa milloin tahansa tuotteidensa ominaisuuksia lisdtakseen niihin viimeisimmat
teknologiset sovellukset. Tdémén asiakirjan sisaltd saattaa muuttua ilman ennakkoilmoitusta..

LEROY-SOMER ei anna mink&anlaista sopimuksellista takuuta tdman asiakirjan siséltadmille tiedoille eikd ole vastuussa
mahdollisista virheisté eiké asiakirjan kéytdsté aiheutuvista vahingoista.

HUOMIO
Kéayttajan turvallisuuden varmistamiseksi VARMECA 20 on kytkettdva sddnnénmukaiseen maadoitusliittimeen (puristin). @ ).

Laitteeseen on syotettédva virtaa erottimen ja virtapiirin katkaisimen (virtakontaktori) kautta, jota voidaan ohjata ulkoisen
turvajarjestelman kautta (hatapysaytys, laitteiston vikatilan havaitseminen).

VARMECA 20:ssd on turvalaitteita, jotka pysyttévat laitteen ja moottorin vikatilan sattuessa. Moottori saattaa pysahtyd myds
mekaanisen lukituksen seurauksena. Pysdytyksen saattaa aiheuttaa niin ikdan jannitteen vaihtelu ja sdhkdvirtakatkokset.
Pysaytyksen aiheuttaneiden syiden poistuessa laitteisto saattaa kaynnistyd &killisesti, joka saattaa aiheuttaa vaaratilanteen
tietyille koneille tai laitteille, erityisesti sellaisille, joiden on oltava 29.7.1992 annetun asetuksen 92.767 liitteen | turvallisuutta
koskevien méarayksien mukaisia.

Na&in ollen on tarkeda, ettd kayttaja varautuu moottorin odottamattoman kaynnistyksen varalta.

VARMECA 20 on laitteistoon tai sdhkdkoneeseen asennettava komponentti, jonka vuoksi kayttdjan vastuulla on varmistaa, etta
laitteisto on voimassa olevien maaraysten mukainen.

Turvallisuussyisté johtuen LEROY-SOMER kieltdd VARMECA 20:n kayttdmisen nostamiseen, jos siitd on vaaraa ihmisille tai
esineille.

LEROY-SOMER ei ota mitdén vastuuta, jos edelld annettuja méarayksié ei noudateta.
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VARMECA 20

Vaihtelevalla nopeudella toimivat moottorit ja vaihdemoottorit

SAHKOMOOTTOREIDEN TURVALLISUUTTA JA KAYTTOA KOSKEVAT OHJEET
(vastaavat matalajannitedirektiivin 73/23/EY muutosta 93/68/EY)

e Tdma symboli ilmoittaa VARMECA 20 -laitteiden
A vaaranlaisesta kaytosta johtuvista riskeista,
sahkoriskistd, joka voi aiheuttaa aineellisia ja
henkilévahinkoja seka tulipaloriskista.

1 - Yleista

Suoja-asteesta riippuen VARMECA 20 -laitteissa voi olla
toiminnan aikana liikkuvia osia ja kuumia pintoja.
Suojalaitteiden aiheeton poistaminen tai niiden vaaranlainen
kayttd, virheellinen asennus tai sopimaton kayttétapa voivat
aiheuttaa vakavia riskeja henkil6ille, eldimille ja tavaroille.
Lisatietoja saat dokumentaatiosta.

Vain ammattitaitoinen ja péatevd henkiléstd saa suorittaa
kuljetusta, asennusta, kayttdénottoa ja huoltoa koskevia
toimenpiteité (kts. IEC 384 tai CENELEC HD 384 ja DIN VDE
0100 seké asennusta ja onnettomuuksien ehkéisya koskevia
kansallisia maéarayksia).

Naissa turvallisuusohjeissa ammattitaitoisella henkildstolla
tarkoitetaan henkil6itd, jotka ovat pétevia asentamaan,
kokoamaan, kaynnistimdén ja kayttdmaan tuotetta
harjoittamansa ammatin vaatimien kykyjen perusteella.

2 - Kaytto

VARMECA 20 —laitteet on tarkoitettu asennettaviksi
séhkolaitteisiin tai —koneisiin.

Koneeseen liitettdessa ei kayttdé saa aloittaa ennen kuin on
tarkastettu, ettd kone vastaa direktiivia 89/392/EY
(konedirektiivi).

On tarked noudattaa standardia EN 60204, jossa
madritelldan, ettei sdhkémoottoreita (joihin VARMECA 20
luokitellaan) saa kéayttéda katkaisu- tai jaksotuslaitteina.
Kéyttédnotto on mahdollista vain mikali sdhkémagneettista
vastaavuutta koskevia direktiivin mééarayksid noudatetaan
(89/336/EY muutos 92/31/EY).

VARMECA 20 -laitteet vastaavat matalajannitedirektiivin 73/
23/EY muutoksen 93/68/EY vaatimuksia. Siihen voidaan
soveltaa sarjan DIN VDE 0160 harmonisoituja standardeja ja
standardia VDE 0660, osaa 500 ja EN 60146/VDE 0558.

On vélttdamatdénta noudattaa koneen kyltissa ja toimitetussa
dokumentaatiossa osoitettuja teknisid ominaisuuksia ja
litAntdolosuhteita koskevia ohjeita.

3 - Kuljetus ja varastointi

On valttdmaténtd noudattaa kuljetusta, varastointia ja
oikeanlaista késittelya koskevia ohjeita.

Teknisesséd kayttboppaassa mainitut ilmasto-olosuhteet on
huomioitava..

4 - Asennus

Laitteiden asennuksen ja jadhdytyksen tulee olla tuotteen
mukana toimitetun dokumentaation ohjeiden mukaisia.
VARMECA 20 -laitteet taytyy suojata kaikenlaiselta liialliselta
rasitukselta. Erityisesti kuljetuksessa ja tavaraa liikutettaessa
osat eivat saa vaurioitua ja/tai osien eristysvélit eivat saa
muuttua. Valta koskemasta elektronisiin osiin ja koskettimiin.
VARMECA 20 -laitteissa on sé&hkodstaattisille purkauksille
herkkid osia, jotka vahingoittuvat helposti vééaranlaisessa
kasittelyssd. Sahkdosia ei saa vahingoittaa tai rikkoa
mekaanisesti (loukkaantumisriski).

5 - Sdhkokytkenta

Mikali VARMECA 20 -laitteisiin kohdistuvia toimenpiteita
tehddén laitteen ollessa jénnitteen alaisena, taytyy maan
onnettomuuksien ehkéisya koskevia maarayksia noudattaa.
Sahkokytkentd taytyy suorittaa sovellettavien maaraysten
mukaisesti (esim. johdinosat, sulakkeiden suojaus,
suojajohtimen litdnta). Mukana toimitetusta
dokumentaatiosta I6ytyvéat tarkemmat ohjeet.

Ohjeet = s&hkdmagneettista  vastaavuutta  koskevien
vaatimusten mukaista asennusta varten (suojaukset,
maadoitus, suodatinten asennus, kaapeleiden ja johdinten
veto oikein) 16ytyvat VARMECA 20:n mukana toimitetusta
dokumentatiosta. Na&it4d ohjeita taytyy noudattaa aina,
silloinkin kun VARMECA 20 on varustettu CE-merkinnalla.
EMC:td saatdvan lain  maardamien raja-arvojen
noudattaminen on koneen tai laitteen valmistajan tehtava.

6 - Toiminta

Laitteissa, joihin VARMECA 20 on liitetty, taytyy olla
voimassa olevien turvamaardysten (kuten teknistd
materiaalia koskevat lait ja onnettomuuksien ehkaisya
koskevat sd&dodkset jne.), mukaiset ylimaaraiset suoja- ja
valvontalaitteet. VARMECA 20 -laitteeseen voidaan tehda
muutoksia ohjauksen ohjelmistosta.

Kun VARMECA 20 on kytketty pois paalta, laitteen aktiivisiin
osiin ja virtaliitdntdihin ei saa koskea heti, sill4 lauhduttimet
voivat olla vield taysid. Noudata taltd osin VARMECA 20 —
laitteesta I8ytyvia varoituksia.

Toiminnan aikana laitteen kaikkien suojusten tulee olla
paikoillaan.

7 - Tavallinen ja ylimaéardinen huolto
Noudata valmistajan ohjeita.
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Vaihtelevalla nopeudella toimivat moottorit ja vaihdemoottorit
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VARMECA 20
Vaihtelevalla nopeudella toimivat moottorit ja vaihdemoottorit
YLEISTIEDOT

1 - YLEISTIEDOT

e Tassa ohjekirjassa kuvataan VARMECA
A20 ja B20 -laitteiden parametrien sédat6
huolimatta erosta niiden logiikassa.

* Toiminnaliset ominaisuudet kuvataan
kappaleissa 2.5 ja 4 “VARMECA 20 -laitteen parametrit
ja kaaviot”.

* Osoitus VARMECA A20 ja B20 -laitteiden
versiosta l6ytyy paaliitantataulun puristinten alta.

 Kéiytettdessd VARMECA 20 -laitteen parametrien
asetuksen vilineita tdytyy noudattaa asennus- ja huolto-
oppaassa kuvattuja varotoimenpiteita. Viite 3481.

1.1 - Toimintaperiaate

Tassa ohjekirjassa kuvataan paasy VARMECA 20 —laitteen
parametrien saatodn kayttdmalla CDC-VMA 20 mikro-
ohjaustaulua tai PC PEGASE VMA 20 —ohjelmistoa.

Yhdessd VARMECA 20 -laitteen kanssa nailla vélineilla
voidaan ohjelmoida, tulkita ja ndyttda parametreja..

1.2 - Yleiset ominaisuudet
1.2.1 - CDC-VMA 20 "mikro-ohjaustaulu "

Paketti sisédltaa :

- 1 liitdntajohto (pituus 3 m), joka liitetddn VARMECA 20 —
laitteeseen,

- 1 digitaalinaytdlla varustettu mikro-ohjaustaulu LCD — 2
rivid, 16 merkkia,

- 1 parametrien asetusta késittelevéa ohjekirja.

1.2.2 - PC PEGASE VMA 20 —ohjelmisto "

Paketti siséltaa :

- 1 litdntajohto, joka litethdn VARMECA 20 —laitteeseen,
- 1 CD ROM, josta ohjelma tallennetaan tietokoneelle,

- 1 parametrien asetusta késittelevéa ohjekirja.

Tietokoneen minimikonfiguraatio :
- Pentium 100 MHz tai vastaava,

- - 8 Mb RAM-muistia,

- Windows 95 /98 / NT / 2000.

1.3 - CDC - VMA 20 —mikro-ohjaustaulun mitat ja paino

28

165

20

v Y
[<e}
A 4

T

113

RAMPE DECEL.

\s- vy v

P02  REF OV 4MA | ETALONNAGE CONSIGNE MIN. HZ

P04 REF 10V 20MA | ETALONNAGE CONSIGNE MAX. HZ

RAMPE ACCEL.

PO7_ STOP MODE | o . ROUE LIBRE _1=RAMPE | 0= FREE WHEEL _1=RAMP | 0= FREILAUF =
0

0 =FIXE 1=DYNAMIQUE
LECTURE FREQUENCE MOTEUR HZ
1Mot LECTURE COURANT MOTEUR A/10

. HZ
. s
. s
E DARRET
- TUJF
= 2 0

0= FIXED 1= DYNAMIC | 0 = FEST

MOTOR FREQUENCY STATUS HZ | MOTOR FREQUENZ ANZEIGE HZ

MIN. FREQUENCY

MIN. REF. SCALING

MAX. FREQUENCY HZ

MAX. REF. SCALING ~ HZ | ABGLEICH SOLLWERT MAX. HZ
ACCEL. RAMP s HOCHLAUF RAMPE

DECEL. RAMP s AUSLAUF RAMPE s
STOPPING MODE HALTE MODUS

HZ| ABGLEICH SOLLWERT MIN. HZ
MAX. FREQUENZ

U/F RATIO
1= DYNAMISCH

BOOST % BOOST

MOTOR CURRENT STATUS A/10|  MOTOR STROM ANZEIGE A/10.

Paino: 0,3 kg
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VARMECA 20

Vaihtelevalla nopeudella toimivat moottorit ja vaihdemoottorit
CDC-VMA 20 ~MIKRO-OHJAUSTAULUN KAYTTOONOTTO

2-CDC-VMA 20 -MIKRO-OHJAUSTAULUN 2.1.2 - Liitanta

KAYTTOONOTTO
2.1 - Asennus

- Avaa VARMECA 20 - laitteen etulevy.
- Liité johdon paassa oleva 4-piikkinen pistoke VARMECA 20
- laitteen liitAntékortissa olevaan liittimeen.

2.1.1 - Vastaanotettaessa tehtavit tarkastukset - Johdon SUB-D —pistoke liitetdan ohjaustaulussa olevan

CDC-VMA 20 —mikro-ohjaustaulua vastaanotettaessa on
syyta tarkistaa, ettei laite ole vahingoittunut kuljetuksen

aikana. Mikali ndin on, tee asiasta huomautus kuljettajalle.

SUB D — pistokkeeseen.

2.2 - CDC-VMA 20 —nappaimiston esittely

I I T )
P

b z
s
RAMPEDECEL,  § DECEL. RAMP s AUSLAUF RAMPE s
TODE DARRET STOPPING WODE FATTE MODUS
0-ROUELIBRE 1=RAMPE | 0-FREEWHEEL _1-RAMP | 0= FREILAUF 1= RAMPE
0 = FIXE 1=DYNAMIQUE 0 = FIXED 1=DYNAMIC | 0=FEST 1=DYNAMISCH
[P2a Fmor | LECTURE FREQUENCE MOTEUR HZ | MOTOR FREQUENCY STATUS HZ| MOTOR FREQUENZ ANZEIGE HZ
[P24  1mor | LECTURE COURANT MOTEUR A/10| MOTOR CURRENT STATUS A/i0| MOTOR STROM ANZEIGE A/10

Yhteenveto t rkeimist
parametreist

/4
N pp imet, joilla voidaan Nppin,jollas dt
siirty parametrist toiseen tallennetaan

ja muuttaa niiden sis It
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VARMECA 20

Vaihtelevalla nopeudella toimivat moottorit ja vaihdemoottorit
CDC-VMA 20 —-MIKRO-OHJAUSTAULUN KAYTTOONOTTO

2.3 - Lukeminen 2.4 - Parametrien asetus

- Kytke ohjain VARMECA 20 - laitteen pistokkeeseen RS ¢ Parametrien muutokset tulee tehdd VARMECA 20
232. A —laitteen ollessa pyséhdyksissa (kaynti

- Kytke jannite VARMECA 20 — laitteeseen. deaktivoitu).

- Jannitetta kytkettdessé mikro-ohjaustaulun nayttéon tulee
ensimmainen parametri PO1 F-MIN.
Naytén ensimmainen rivi osoittaa parametrin nimen.

Toinen rivi osoittaa parametrin arvon ja yksikon. aa}.ppa.l.lmmﬁ.. 4] tai Ed Avitdsn vilkk tett
Nappéimella [a] voidaan selata parametreja. appaimella [p] saadaan nayttoon vilkkuvana muutettava

Nappaimelld [¥] voidaan selata parametreja toiseen parametri... i o )
suuntaan. Muuta saatdarvo ndppaimilla [a] tai [v].

Arvon erotessa tallennettavasta arvosta, ilmestyy viesti M ?
Kun haluttu arvo on saavutettu, tallenna se nappaimella [we] .
M? haviaa.

Nappéaimelld [« p&aset pois parametrien asetuksesta.

Saatéja muutetaan asettumalla parametrin kohdalle

2.5 - VARMECA 20 -laitteen parametrit

Luettelo ja kuvaus mikro-ohjaustaululla CDC-VMA saéadettévista parametreista.

Saatoéalue

Tehtaan s&atod
VMA A20 | VMA B20

Nayttd Nimi

P01 F-MIN Minimi toimintataajuus 6 - Fmax 12Hz

P02 REF 0V/4mA Viites&atd min OV tai 4mA 0 - Fmax 12Hz

P03 F-MAX Maksimi toimintataajuus 32 - 220Hz 32 - 100Hz 50 tai 80Hz

P04 REF 10V/20mA Viites&até max 10V tai 20mA 32 4 220Hz 32 - 100Hz 50 tai 80Hz

Kiihdytysramppi

Aika jotta paastaan 0:sta 50Hz:iin 0 - 100s 0-40s 3s

*
P05 ACCEL. RAMP Lisays 1s 015

Standardikonfiguraatiossa kiihdytysaika-arvoa
muutettaessa puristinten 9 ja 10 taytyy olla
kytkettyind

Hidasturamppi
Aika jotta p&astaan 50:sta OHz:iin 0-100s 0-40s 3s
P06 DECEL. RAMP Lisays 1s 0,1s
Standardikonfiguraatiossa hidastusaikaa

muutettaessa puristinten 9 ja 10 taytyy olla
kytkettyind

Pysaytystapa
Freewheel = vapaa pyséaytys Ramp, freewheel tai

P07 STOP MODE ) )
ramp = ramppi automatic

ramp tai freewheel ramp

automatic = valvottu hidastus

Moottorin jannite
perustaajuudella

P08 UN-MOT 0 - 480V 230 tai 400V

P09 FN-MOT Moottorin perustaajuus 50 - Fmax 50Hz

Jannite/taajuus —valinta
constant = U/F fixe
Jannite P08 sovelletaan Constant jos
P10 CONTROL U/F taajuus.plsteeseen PO9- constant tai dynamic 0,25 - 1,'1 ,KW
dynamic = U/F dynamique dynamic jos
Jannite mukautuu automaattisesti 1,5 a 4Kw
moottorin kuormituksen mukaan

mini-dip asema K3=0FF)

* Parametri, jota voidaan muuttaa mikali VARMECA 20 -laitteessa on pyséytyskoodi.
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VARMECA 20

CDC-VMA 20 -MIKRO-OHJAUSTAULUN KAYTTOONOTTO

Vaihtelevalla nopeudella toimivat moottorit ja vaihdemoottorit

(prosenttimaéra verkkovirran jannitteesta)

Néytto Nimi Saatoalue Tehtaan séété
VMA A20 | VMA B20
P11 BOOST Kaytetyn pr}rjﬁ?een arvolma’[allllla ltaajuugsnla 0-40% SQpeutettu mootto-
(prosenttiméaara verkkovirran jannitteesta) riin tehon mukaan
P12 OVER BOOST Kaytetyn jannitteen arvo kaynnistysvaiheessa 0-50% Sopeutettu mootto-

riin tehon mukaan

11KHz
j0s 0,25 - 1,1Kw
P13 F PWM Leikkaustaajuus 4,6, 8tai 11 KHz . 8KHz
jos 1,5 - 2,2Kw
6KHz 3Kw
4KHz 4Kw
Puristinsarjan konfiguraatio :
STANDARD STANDARD STANDARD
Konfig.1 = 2 esisaadetty nopeus Konfig.1 Konfig.1
Konfig.1 = 3 nopeutta optiolla VMA
ESFR + analoginen viite Ei saatavilla Konfig.1
Konfig.2 = 3 esisd&dettyd nopeutta + Konfig.2 Ei saatavilla
analoginen viite - 1 kdyntisuunta
. Konfig.3 = ulkoisen viitteen korjaus Konfig.3 Konfig.3
P14 Konfig paikallisella nupilla STANDARD
Konfig.4 = 2 esisd&detty& nopeutta Konfig.4 Konfig.4
suhteessa viitteeseen
Konfig.5 = paineen tai tehon PI Konfig.5 Ei saatavilla
S&ato
Konfig.6 = impulssikéyntikomento Konfig.6 Konfig.6
Konfig.7 = komento + nopeus, - nopeus Ei saatavilla Konfig.7
Vaatii P60 = ON
Kon- | Kon- | Kon- | Kon- | Kon- | Kon-
fig. fig. fig. fig. fig. fig.
1 2 4 1 4 7
P15 VP1-1 Esisdadetty nopeus 1 konfiguraatiossa 1ja 4 | VP1 - VP1 VP1 VP1 | Vréd. 50Hz
Esis&adetty nopeus 2 konfiguraatiossa 1 ja 4/
P16 VP2-1VP1-2 o . . VP2 | VP1 VP2 | VP2 | VP2 - 60Hz
Esisdadetty nopeus 1 konfiguraatiossa 2
Esisdadetty nopeus 2 konfiguraatiossa 2
VP2-2 - VP2 - - - -
du VMA A20
P17 Esisdadetty nopeus 3 konfiguraatiossa 1 40Hz
VP3-1 VMA B20 optiolla VMA ESFR - - - VP3 - -
(sallittu P69:ssa)
P18 VP3-2 Esisdadetty nopeus 3 konfiguraatiossa 2 - VP3 - Ei saatavilla 70Hz
P19 ROTATION Valittu py6rintdsuunta FORWARD tai REVERSE FORWARD
Puristimen 2 sijoitus:
OUTPUT N = analoginen taajuuden OUTPUT N OUTPUT N
kuvan poismeno: 0V taajuus nolla
10V max taajuus
P20 SELECT - N 2 INPUT PI = tqir?i‘r]tojen Pl O-1OY téi l4-20mA INPUT PI Ei saatavilla OUTPUT N
analoginen sisddnmeno (kts. Minidip K2)
OUTPUT I = moottorin virran kuvan OUTPUT | Ei saatavilla
analoginen poismeno OV = 0A, 10V = 10A
OUTPUT P = moottorin virran kuvan OUTPUT P Ei saatavilla
analoginen poismeno : OV = 0 kW, 10V = 5kW
P21 Pl - K PROPOR. Renkaan PI suhteellinen lisays 14100 Ei saatavilla 10
P22 Pl - KINTEGR. Renkaan PI kokonaisliséys 14100 Ei saatavilla 10
P23 F - MOT Moottorin taajuuden lukeminen arvo ilmaistuna Hz:ssa
P24 |- MOT Moottorin virran lukeminen arvo ilmaistuna A:ssa
* Parametri, jota voidaan muuttaa mikali VARMECA 20 -laitteessa on pyséaytyskoodi.
@’LEROY®
SOMER 219




LEROY-SOMER

| PARAMETRIEN SAATOOPAS |

3532 -05.2004 / f

VARMECA 20

CDC-VMA 20 —-MIKRO-OHJAUSTAULUN KAYTTOONOTTO

Vaihtelevalla nopeudella toimivat moottorit ja vaihdemoottorit

Naytto

Nimi

Saatéalue

VMA A20 VMA B20

Tehtaan saaté

P25 FAULT

Hairididen lukeminen

OK = ei hairiota

12T MOTOR = moottorin lampokatkaisija
LEVEL In = In=saavutettu virtakynnys
vaantémomentin rajoitukseen

OVER CURRENT = ylivirta

LOCKED ROTOR = roottori lukkiutunut
UNDER VOLT. = alijannite tasavirtavaylasséa
EEPROM = hairié eepromissa RS 232= hairi®
sarjaliit

RS 232 = hairi6 sarjaliitin

ENABLE = varistori lukkiutunut

LIMIT.I = varistorin virta rajattu

LIMIT.TH = moottori ylikuormitettu

UNDER P1 = toimii alipaineessa

FAULT POSITION K2 = hairié puristinsarjan
S/U virransyotéssa

OK OK
12T MOTOR 2T MOTOR
Ei saatavilla LEVEL In

OVER CURRENT
LOCKED ROTOR
UNDER VOLT.
EEPROM

OVER CURRENT
LOCKED ROTOR
UNDER VOLT.
EEPROM

RS 232
ENABLE
LIMIT
LIMIT.TH
UNDER P1

RS 232
ENABLE
LIMIT.I
LIMITTH
Ei saatavilla

FAULT POSITION K2 | FAULT POSITION K2

OK

P26 STOP-F.min

Toiminto SEIS VIITTEELLA on aktivoitu
kun viite on alle Fmin. TAma& toiminto
pysayttaa moottorin ON=aktivoitu,
OFF=ei aktivoitu

ON tai OFF

OFF

P27 RELAY

Releiden sijainti
FAULT = rele hairi¢ita varten

F-MOT=REFERENCE = viite saavutettu
FAULT VMA ON = rele hairi6ta varten jos
kayntisuunta on maaritetty.

FAULT
F-MOT = REFERENCE
FAULT VMA ON

Ei saatavilla
Ei saatavilla

FAULT

P30 V Bus DC

Jatkuvan vaylan jannitteen lukeminen
Uverkko = VWayla/1,414

Arvo ilmaistu Volt DC

P31 ETAT K1-K2-K3

Minidippien K1, K2, K3

K1 = analogisen viitten valinta

010=0-10V; 420 = 4 - 20mA

K2 = analogisen sisd&dnmenon valinta
Pur2,010 =0-10V; 420 = 4 - 20mA

K3 : jannitteen/taajuuden valinta

U/F dyn : tehtaan s&&td, muutetaan parame-
trilla P10

U/F cst : U/F vakio riippumatta P10 sdaddsta

010-010 - U/F SET
010-420 - U/F SET
010-010 - U/F cst
010 - 420 - U/F cst
420 -010 - U/F SET
420 - 420 - U/F SET
420 - 010 - U/F cst
420 - 420 - UJF cst

P32 STATUS N13

Ylim. looginen sisddnmeno
puristin 13 aoptiossa VMA ESFR
(parametrit P69 ja P70)

ON = sisd&dnmeno aktivoitu

OFF = sisd&dnmenoa ei aktivoitu

Ei saatavilla ON tai OFF

P33 STATUS N9

Looginen sisddnmeno - puristin 9
ON = sisddnmeno aktivoitu
OFF = sisd&dnmenoa ei aktivoitu

ON tai OFF

P34 STATUS N8

Looginen sisddnmeno - puristin 8
ON = sisd&dnmeno aktivoitu
OFF = sisddnmenoa ei aktivoitu

ON tai OFF

P35 STATUS N7

Looginen sisddnmeno - puristin 7
ON = sisd&nmeno aktivoitu
OFF = sisd&dnmenoa ei aktivoitu

ON tai OFF

P36 VARMECA

(Varmeca) ON = sisddnmeno aktivoitu
OFF = sisd&dnmenoa ei aktivoitu

ON tai OFF

P42 O CTN ELEC

Tehomoduulin lampétilan lukeminen

Arvo ilmaistu °C

P50 T1-P-min

Poiskytkeytymisaika

0-120s

P51 P - min

Poiskytkeytymispaine (%:ssa
maksimipaineesta)

0-100 % Ei saatavilla

P52 T2- F - min

Pyséaytyksen ajan saato
minimipaineessa

0-120s

10s

10 %

10s
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Néytté Nimi Saatoalue Tehtaan siité
VMA A20 VMA B20
P54 PIDECAL PTEN 1/8 Hz offset 0-BHz 0
P55 REF.PI Pl viitelukema 0 - 25000 0-1000
P56 INPUT PI Pl paluulukema 0 - 25000 0 - 1000
Pumpun toiminnan ilmaisin
konfiguraatiossa 5
P57 ALARM OK = ei héairiota oK Ei saatavilla
UNDER P1 = héairi6 alipaineessa UNDER P1
ALARM Q = tehon hélytys ALARM Q
P58 VP5 Esiséédety lviitearvo 0 _.100% 0
konfiguraatiossa 5 Isensorin arvosta
P59 BAR FACTOR Konversiotekija luettaessa . 1-20 1
m.bar:ssa CDC - VMA 20 —ohjaustaulusta
Konfiguraation aktivointi
P60 CONTROLDYN. * |'LIKE® ON tai OFF OFF
ON = konfiguraatio aktivoitu
OFF = konfiguraatiota ei aktivoitu
P61 FD BRAKE * |Jarrun vapautustaajuus 1-20Hz 6
P62 FB BRAKE * |Jarrun lukitustaajuus 1-20Hz 2
P63 TD BRAKE % |Jarrun vapautuksen ajan saaté 0-100 10
Yksikkd = 0,01s
Magnetisoinnin ajan saato )
P64 TORQUE * YskkS = 0,018 0- 100 10
Tasavirran sy6ton ajan saatd
P65 T DC INJECT. * |hidastukseen saakka 0-1000 0
Yksikkoé = 0,01s
P66 TB BRAKE * Jarr.unulukituksen ajan s&ato 0- 200 20
Yksikkd = 0,01s
Tasavirran sy6ton taso hidastukseen saakka
P67 UCDCINJECT. & |Yksikkd = % moottorin nimellisvirrasta Ei saatavilla 0-100 % 0
P68 ID BRAKE * Virtgm?éré ennen jar.run'lukitgst'a 0-100 % 0
Yksikkd = % moottorin nimellisvirrasta
Option VMA ESFR —kortin aktivointi
P69 VMA ESFR * ) ) . ON tai OFF OFF
ON=konfiguraatio aktivoitu
OFF= konfiguraatiota ei aktivoitu
Ylim. loooginen sisd&dnmeno puristin
P70 N13 * |VP3-1= nopeus esisdadetty 30 | VP3-1 VP3-1
D.BRAKE=Jarrun sé&hkoinen vapautus D.BRAKE
Vaantdémomentin rajoituksen hairion
P71 LEVEL IN * |vdliintuloajan virtakynnys 0-100 % 0
%-yksikkb& moottorin nimellisvirrasta
Valiintuloaika virtakynnyksen
P72 TLEVEL IN * |ylittyessa 0-120 0
unité = 1s
P80 I NEG CTRL * |Varattu LEROY-SOMER:ille ON / OFF Ei saatavilla 0
P81 F_MAX I Lim * |Varattu LEROY-SOMER:ille 0-220Hz Ei saatavilla 0
P82 F_min I Lim * |Varattu LEROY-SOMER:ille 0-49Hz Ei saatavilla 0
P83 OFFSET I Lim * |Varattu LEROY-SOMER:ille 0-100 % Ei saatavilla 0
P84 STEPFIFILim * |Varattu LEROY-SOMER:ille 0-16 Ei saatavilla 6
Ramppiryhméan Véliintuloarvo virtakynnyksen
P86 LEVEL U P07 ylittyessa, jos PO7="AUTOMATIC” yksikko=V 0- 800V DC Ei saatavilla 700
yksikkd=1s
P87 EXT FAULT N9 Ulkoisen virheen hallinta kytketaan liittimeen 9 ON tai OFF Ei saatavilla OFF
P90 LOG1VARMECA Varmecan ohjelmaversio (vuosi)
P91 LOG2VARMECA Varmecan ohjelmaversio (viikot)
P92 LOG2VARMECA Varmecan ohjelmaversio Versio A \ Versio B Versio Atai B
P93 LOG CDC_VMA Mikro-ohjausntaulun ohjelmistoversio
P28 CAL_MOT * |VARMECA 20 koon lukeminen

P29 CODE

Sisdanpaasykoodi

Varattu LEROY-SOMERtille

* Parametri, jota voidaan muuttaa mikali VARMECA 20 -laitteessa on pysaytyskoodi.
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3 - PC PEGASE VMA 20 -
OHJELMISTON KAYTTO
PARAMETRIEN SAADOSSA

3.1 - Asennus

3.1.1 - Vastaanotettaessa tehtava tarkastus

Tavaraa vastaanotettaessa on syyta tarkistaa, ettei laite ole
vahingoittunut kuljetuksen aikana. Mikéli ndin on, tee asiasta
huomautus kuljettajalle.

3.1.2 - Tietokoneen minimikonfiguraatio

Pentium 100 MHz
Windows 95 - 98

Muisti 32 Mt

Tilaa kovalevyllda 30 Mt

3.1.3 - Liitanta

- Avaa VARMECA 20 —laitteen etulevy.

- Liité4 johdon péassé oleva 4-piikkinen pistoke VARMECA
20-laitteen liitdntakortissa olevaan liittimeen (liitin P3).

- Johdon SUB-D —pistoke liitetdan tietokoneen SUB D —
pistokkeeseen.

3.2 - Ohjelman asennus

- Aseta CD-levy paikalleen
- Muutaman sekunnin kuluessa nékyy seuraava kuva:

sll®

LS SOFT 1.9
b e L e

ETU I i I:l.lllnl
= [= -.l l.l |—|I-i-|l-\.- -a-—..i-.—...
[~ r

u -l'l B
‘ LI e———TE N PILA S T eramm L
[ musrewrr G |l P T 1

LGN VAR A
| mrw de e Bkt et i b i+
n ] e .
. [T
—

LU M w1
| e i VML Y
1Y Elal a8
TIT BT e 01 [T}

Ta - =iy’
i ::“ i I LT Ry 4 1S
|..-.....-..|1.r\. BT Iﬁ] L] mpl tie
ok P | !JJ

/

Kéynnista asennus napsauttamalla tasta
ja toimi sitten annettujen ohjeiden
mukaisesti

Asennuksen aikana ohjelma tarjoaa kansiota. Jos kansion
paikka sopii sinulle, napsauta “Jatka” asennuksen
jatkamiseksi (ks. seuraava sivu). Jos haluat asentaa
PEGASE VARMECAN johonkin toiseen kansioon, napsauta
“Selaa” ja valitse eri kansio. Valintasi tehtya napsauta “Jatka”
asennuksen paattamiseksi.

el L] A 1" -

VARMECA 20 PEGASE installation

| Srmmn mnay arma
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3.3 - Ohjelmiston kaytto Mikéli olet tallentanut PEGASE VARMECA 20:n eri paikkaan:
Napsauta kaksi kertaa LS Pegase_vma20 -kuvaketta jonne
Mikali olet tallentanut PEGASE VARMECA 20:n esitetylla olet tallentanut PEGASE VARMECA 20:n.

tavalla, avaa se nain:

2] R < X ol lE=lw
| Cordants of Pagis AT
e =] [Hawe =l
= o] Epeaiicy M
.f S — ] Easailiin S
o L Wi BT Explem ] bl VMA N
& Ll Admisaite Taal [Crwan]  ® lﬂ#_'-\."h'l.l'\.".-'l‘ih‘-'.
] da_gatek MG
] it _gwitch, S
!]ll:_'-"-lﬁ LG
l!lll-j_'r'ﬂﬁ ML
] Lo FIC
] Lo WD
) Licls R
B Lief5_GA
o] Paa_wria GID
& Pan_wraa
\_.'EFrnape_'.-rr-:l'El
%] Wi 3mom ol
(%] i3l
s e i s | -
=4l | r

e space 2 PEGE)

=

™| Windows NT

o

Jarjestelma nayttda ensimmaisen ikkunan.

3.3.1 - Yksityiskohta 1. ikkunasta

Paaset / Y i
PEGASE
PEGASEsta

VARMECA 20

Paasy
VARMECAN
|~ parametreihin
(§3.3.2)

Paasy
maadoitusvaylan
— parametreihin
(§3.3.5)

Kielen

. Lrpam
valinta. ——pficgr, =]
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SOMER 223



LEROY-SOMER | PARAMETRIEN SAATOOPAS | 3532 - 05.2004 / f

VARMECA 20
Vaihtelevalla nopeudella toimivat moottorit ja vaihdemoottorit
PC PEGASE VMA 20 -OHJELMISTON KAYTTO PARAMETRIEN SAADOSSA

3.3.2 - Yksityiskohta VARMECA 20 parametri-ikkunasta
Napsauta ikkunasta “VARMECA 20 parametrit”. Nain paaset VARMECA 20 parametreihin.

L3 Updating Fle pasnstens: CUSTOEER

Fim 7
L[=la]s] Sl [+ s |ze]n | wanech b min [] ez [ ] i

Fraa izl [ B0 10V:20né mesnsbesmrioe caltent 2[00 | TW
Chyradmad -

F man [H] | 15 (i rin referenee calbest 2] II." |
PeoalishS0Hz] 10 SctioncilUFue  Dynasic oo
1

T ™ Felay aringwned

— Comme | Om E—]
Un mal [u1] Ll

iop on Frin Shop misde Mo 1
Fnmaol [Ha| Ij ) Erlled () Alle ramp |'|_Tq-\..-.1=-.r ..|
BoouiUnl [ 3 ) Dieabled 2 Fameshessl
Oveboost [ 20
Swilching F
TIENHT - IJm.n:bm.ﬂE
Twingoibweakz] [ 101

3.3.2.1 - Nappaintoiminnot

Palauta kaikki parametrit tehdassééatéihin

Avaa tiedosto
Tallenna muutokset

Tallenna saatétiedosto
Tulosta saadot taulukkona Parametrien maarittely
Poista tiedosto Tee Excel-teksitiedosto
tekstitiedosto

Sulje ikkuna

L% Updatievg fils paramsten: CUSTOMER

F!
|6 & @ 8 Al (2= o=t |meb{m | vermecs simae mson [F] rramaza

m i Teminal bock. configuration
| F et - o = EIEI ka1 aneteat . vl
Sulje yhteys

Luo pysyva yhteys VARMECA 20 ja tietokoneen vélille

Toiminnan néytté
Siirrd parametrit tietokoneelta VARMECA 20:een

Tuo parametrit VARMECA 20:sta tietokoneelle
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3.3.2.2 - Apua kaapelointiin

S[8/4 [z [+ avtfe | wiechmmmmimen [ 7O ol e wiman i [ ] 78200
Fraia [ 3 | 1020w i rkmerce ot B[] | "I—“"'GHH a | T Y Tl
Pkl [ 3 | ot e e g [T e cecskon il [Startns ﬁ'
' ’ eake i 1| '

OF1GLFATIOM
DRFIGURATIND
O | LA TN 3
D1 GLRATIONA
LORFIGUAATIONS

Napsauta “konfiguraatiot” —luetteloa

Valitse haluamasi konfiguraatio, esim. Standard

Valinta nakyy sinisellé taustalla Siop mode ORFIGLFATIOME
At ramg ONFIGURATION?
) et [ | GLEA TIONE

Napsauttamalla oikealle puolelle
avautuu ikkuna “vaihtoehtojen
kaapelointi”

slerence calbiat [Hz) |I:I || - of o 7
WFra|  Dymamic conad | [ouTPUT N =]
&

Napsautamalla vasemmalle puolelle
avautuu seuraavan sivun ikkuna

AT R —— —
= =1 Tl 9 [l e T =T L T
Cabiige de# som et s B by g b i i i 17 D et S O G e d e e o ek B
masss

STANDARD (Reglage usine)
STANDARD avec P [WMA ASD) i
CONFIGURATIONT LI
CONFIGURATIONT (VA ESFR] Ll

CONFIGURATIONZ i
ERr I RATIONS GE . Emstwerwar i niin
CLMEIGLRATICRNG 301 | B s P s ey
COMNFIGURATIOME LR PR ey
COMFIGLURATIONE
COMFIGURATIONT
CONFIGURATIONT (WMA ESFR)
L]
TP N T T e s I i it -
Aseta kési haluamallesi Tést"é i__kkunasta_né?kyy
vaihtoehdolle ja napsauta tehtava kaapelointi
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3.3.2.3 - Parametrien méaarittely

Lipdating file pasameters: CUSTOMER

Fibs 7
L]=la]sla[e (s ]as [aea | varmecs oime o mazoza [ | ?
Froseibal [T | 10020 ot mmrce cabae [T el bock corlputen
Napsauta tasta
Seuraava ikkuna tulee nakyviin:
ﬁl : DETAL B DET PREAVETEED DU VARMEDS
Napsauta valitsemaasi /
parametrid (esim. P20);
ikkunassa nakyy parametrin
nimi ja toiminto.
T T S 1
= I . |1 <
d Fu i e -
P § =T — N I I I | =]
[FT | - T 51
e ]
o
T L
it
M| iy e o | B eanr = =
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Toinen tapa parametrien méarittelyyn :

Napsauta maariteltdvan parametrin sdatdikkunaa; esim. Fmax

L

[
| 1

-

-_I 3

-
[ &l
T
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3.3.2.4 - Saatotiedoston luominen

Muutettuasi haluamasi parametrit, napsauta “Save as...”
(Kirjaa alle)

Valitse nuolella kansio, johon
haluat tallentaa uuden
tiedoston.

Nimea tiedosto ja napsauta
sitten “Save” (Kirjaa)
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3.3.2.5 - Saatotiedoston avaaminen

Napsauta "Open” (Avaa)

l||.|||u vy like panametere. CLUSTOMER

:. EllﬂiEllIi |t [t [mtt]m | varmeca o

Valitse nuolella asiakirja kansiosta

Napsauta sitten “Open” (Avaa)

.
|
|
|
:ﬂmm [Cumtomes e | e |

THHAE

Pl of foper  [ichaHF L004) = Cancai ]
i||1r.-|.- =] Oy [

3.3.2.6 - Paluu tehtaan saatoéihin

Nappéaimelld “LEROY SOMER parameter” voit palauttaa
kaikki parametrit tehdass&aéatéihin, lukuunottamatta
moottorin kokoa ja puristinsarjan konfiguraatiota

Up=ating hle parsmeters: CUSTOMER

19 54| 55| Al |mo- |t |@ib|m | VARMECA roile
F{ LEF7 SEMER praormerer Fafiuh maw revence colbest (e[|
(I Ty —— Y
mmﬂ! Selechion ol LF ia Dpnasne eonbiel

i [ Dk [ s
L O o e
Fomotel [ 5 @ Erbid | @ Aessae
Booufiey [ 3 O Daatied 1 Piasr
Owaibeat [

. . |

TRz - |
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3.3.2.7 - Saatdjen tulostus

Napsauta nappia

Saadot nakyvat luettelona:

=——— Parametrien viite
Varmecan ohjelmisto

—— Parametrien viite CDC
VMA20 —mikro-
ohjaustaulu

Pl anderials v kil
[FiC)

LT

1]

[

AT

iim ey ! aids wmyiiend ! omels

IS L TS PP SRR R
‘-.H."-h'- Sag
YOI T D

E i il i) WP oy et e b

-z:::i

LFE et S A R R frey
LA S]S EEH ATy

SR SELS A g e IR cayie
TS

BT M I ]

T e i e )

el R R P R

el

ST A ey
L JLBres vy e
T
T

Huom : “Tulosta” —valikossa ei voi muuttaa parametreja.
3.3.2.8 - Saatotaulukoiden kaytté

“Print” (tulosta) —valikon saatétaulukkoa ei voida kayttdd muutoin kun PEGASE —ohjelmaa kaytettaessa..
Nappaimella Ij voidaan parametrit tallentaa EXCEL-tiedostoon.

Huom: t&sta tiedostosta ei voida sdatdd VARMECA 20:n parametrejd. S44t6 on mahdollista kéytettdessa vain PEGASE:en
tallennettua tiedostoa (§3.3.2.5).

Napsauta
nrrmr:r | B RN wnrnoe F]_e Ca—

Hion
T G o |m-’-'-:. |

 r— T .
|u—r-|.||m |
| Voo bt l |

Seuraava ikkuna tulee nayttdon :
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Vahvista OK

PEGASE:een on luotu tekstitiedosto

- Avaa EXCEL.

le & p= s P i Gm omeds s
P ILERN e el RN TLLET N

CFE R LY LT o | - .
=

Etsi PEGASE:sta
luotu tekstitiedosto
ja avaa se.

B e e Ay Ded e e e

o m e ) (ST

Y T PL T PRI LT b rom—m——-
-

—— Napsauta “delimited”
(rajattu) ja sitten “next”
(seuraava)

Lo o -

- Askel 2:
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- Lopullinen s&é&tdtaulukko tulee nayttddn seuraavanlaisena:

Valitse 2 erottajaa ja
napsauta “next”

standardiformaatti ja
napsauta “finish” (loppu)
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8| 015 Codowson PRAREF 1) L ] BD e -
+!__ TR eeay . LY, [ I X
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| D Tewmenad i FLE COWF 4 B Bawedmd
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| 0D Dwdes i E B Bt
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;_ D% Cainchan s PEI LNT r 1 COBSTH ]
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T et 14 ey sl
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Sité voidaan kayttdd minka tahansa EXEL-asiakirjan tavoin.
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3.3.3 - VARMECA:n parametrien saat6

Aloita seuraavasta naytdsta sdatdessasi VARMECA:n parametreja:

Ohjelmistoversio (A tai B)

LY Dpdsiing |is passsiae TS I0ETT

2
|FT|E|H|H|!|I|§ [t [mt [mrim | wmics stnen vmien [ rraamns [ |
Frombg [ 7 00 2l e e b [0 ’:IM;! 5
Franfia | 1) vt wiwerce colbust i) [17
Mool (VM 11| St o(Fm Dores corel

T i [ G

Moottorin koko

[ T ) v
T
Sk s Frwn S rawle
Farol Hi E 1 Evalter] LT
Boosi(iiisl | % ) Cussied o Fremebwsi
i by L__F_i
[
11iHe - Livieast 0 Ciaide
Losrerd fawrbudd 5] L |
Tergoibesbl [ O

1) Ennen kaikkea taytyy ilmoittaa VARMECA:n ohjelmaversio (A tai B) ja moottorin koko.

Voidaksesi siirtda parametrit tietokoneelta VARMECA:an, ndiden kahden parametrin tulee vastata tehtaassa
tehtyja saatoja.

Mikali et tunne naitd parametrejé saat ne selville seuraavalla tavalla:

- LiitA VARMECA tietokoneseen (§ 3.1.3 Liittdminen).

- Kytke VARMECA:an jannite.

- Napsauta “import” |E| (tuo)

- Tietokone lukee VARMECA:n parametrit ja paivittaa ylla nakyvan saatdsivun ja erityisesti ikkunat “ohjelmistoversio” ja “moottorin
koko”.

2) Muuta haluamasi sdadot.
3) Tarvittaessa tallenna sdadét eri tiedostoon (parametrien tallennus...) (§ 3.3.2.5)..
4) Siirrd saadot tietokoneelta VARMECA:an:

- Liita tietokone VARMECA:an (§3.1.3 Liittdminen).
- Kytke VARMECA:an jannite (kdyntisuuntaa ei aktivoitu)
- Napsauta nappainta IE

Néaytdsséa ylhaélla oikealla ndkyy muutaman sekunnin ajan punainen nuoli. Nuolen hévitessa parametrien tallennus on suoritettu
loppuun.
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PC PEGASE VMA 20 -OHJELMISTON KAYTTO PARAMETRIEN SAADOSSA

3.3.4 - Nayttd kaytossa

- Liita tietokone VARMECA:an.

- Kytke jannite VARMECA:an.

- Napsauta nappainta E
Jérjestelma avaa ylimééaréaisen ikkunan, josta ndkyvét tietyt toimintaparametrit.

Moottorin
virta

Moottorin
taajuus

Tehomo-
duulin
lampétila

L5 Updaling bla parasaime: OIS TURLH

Fim

Eombil [ ] T ramrcecilbosd [ | sl bk corlipeiem
T hwradard -
Fembel [ st ohosseecoton b [ | - = -
FPRRTL 1T R [ PR ey i" TPUT N -]
Deceiimme 1 ¥ P -
Sl o - =
T e sl —
S i oy Uoact g
Frms [He Ij 1) L rabbarl - |'"‘-"'?—._:i
Bemifitia] [ 4 0 Gk i Pl
Chvm bzan |'_T'| gk
: W m
190H; =l = .
- Clareni rhasabwkd [T E
Tomarg id et 1|
[ LETLLT A F | mie
.|'>r.|-.|-| Ve ||I.| | ,p.. -.-n:m [
11 - | ||

K1 11z

:___-_:_ Bcaner -rian-'-za ;_ AR

2|

Jatkuva
VAYLAN

jAnnite*

.

._i|'\'l T W1

VARMECA:n
tila

\\ Mini D|Pplen\Z Sisddnmenojen 7,8,9

K1, K2, K3 tila

tila

\_ Hairididen

havainto

* Jatkuva VAYLAN jannite: VARMECA:n syéttéjannite on tasasuunnattu ja suodatettu (Vvayléd=Vverkko x 2 nelidjuuri).
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3.3.5 - Yksityiskohta parametri-ikkunasta maadoitusvaylaoptio

- Napsauta ikkunaa "maadoitusvayléoption parametrit”.

Té&sta ikkunastdastdan maadoitusvayldoption erityisiin parametreihin.

L5 Penamaties du Foptien bus de (enain de fhier COS TOMER

|l‘1'|.l'|' |ﬂ: I VEAMEDA scloame veimor  TTE 2001136

T3 VARME CA 20 milthioss _ 1200
1505 D confiqurmion ST - |
1587 Timsreut nettsnig [ =g

1680 Ordier of cyclical bytes  J0FF /815 SN0 =]

1511 :Cychical parsmator No. 2 81 eniry | 1300}
1512 Cychical paramatar Mo, 3 81 enlry | |
1521 Cychical parsmatar No,  ateat | 0]

1532 Cychical paremobar No. 3 sl o TR
1651 Bun Factory vetbngs Caa—
1670:Bus ennbis Lid E
1671 Superdiss OFF ¥
1672 Fal win Bus i 2
1673 Locsl Fet (Hr) [ 1o
1580 Cirl World =S5

Talla sivulla ohjelmiston kayttd on taysin sama kuin ikkunassa "VARMECA 20:n parametrit”.
Kaikki toiminnot: tuo, poista, ndyta ovat aktiivit.

@’LEROY®
SOMER 235



LEROY-SOMER |

PARAMETRIEN SAATOOPAS

3532 -05.2004 / f

VARMECA 20

Vaihtelevalla nopeudella toimivat moottorit ja vaihdemoottorit
KAAVIOT

4 -

KAAVIOT

4.1 - Standardikonfiguraatio (tehdassaadot)

_b_e_

Sy tt |

kauko-ohjaimell
[ ] -

AU (¢-

Jarrutuksen
SB1

SB2 E\}KM1

t seis

vastus ﬂ
(optio)

L1
L2
L3

: Sulakejaksotin

Viite Toiminnot — ominaisuudet
Suojattujen vaiheiden liittaminen verkkovirrasta
L1, L2 tai |200V — 240V +/- 10% 50-60Hz yksivaiheessa

L1, L2, L3|220V — 480V +/-10% 50-60Hz kolmivaiheessa

PE Liittdminen maadoitukseen

R1, R2

Jarrutuksen vastuksen liittdminen (optio)
VMA21 — vastuksen min. arvo = 200 Ohm
VMA22 — vastuksen min. arvo = 200 Ohm

Lukituksen looginen siséanmeno
1 Puristimia 1 ja 3 ei liitetty: varistori lukittu
Puristimet 1 ja 3 liitetty: varistori vapautettu

Analoginen ulosmeno nopeus 0/+10V, 3mA

2 0V = nopeus nolla

10V = maksiminopeus

Lahde +24VDC, 30mA
Yhteinen puristimen 10 kanssa

4 Lahde +10V, 10mA

VARMECA 20

+24V

: Painike, jolla j nnite kytket n pois
: Painike, Jolla | nnite kytket np lle

Analoginen
ulosmeno

Viitepotentiometri

K ynti taakse

K ynti eteen

Rampin tai
ulkopuolisen
h iri n valinta

5 ov
Sisdédnmeno 0/ +10V tai 4-20mA
6 0-10V: sisd&nmenon impedanssi = 100kOhm
4-20mA: sisddanmenon impedanssi = 0,5kOhm ®
7 Looginen sisédnmeno Kaynti taakse/eteen
8 Looginen sisddnmeno Kaynti eteen/pysaytys

Looginen sisddnmeno rampin valinta

9 1s (0 — 50Hz varten) : puristimet 9 ja 10 ei liitetty

3s (0 — 50Hz varten) : puristimet 9 ja 10 liitetty

Lahde +24VDC, 30mA

Viite MINI DIP K1
0-10V ON
4 -20mA OFF

10 Yhteinen puristimen 3 kanssa
Hairiérele — vapaa kosketus potentiaalista 250V 1A
11, 12 |Kosketus auki: ei jannitetta tai hairidtilassa
Kosketus kiinni: kayntitilassa
@’LEROY®
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KAAVIOT

4.2 - Standardikonfiguraatio: saato integroidulla Pl-renkaalla (VMA A20)

Viite PI paikallisella nupilla tai ulkoinen viite 2 kdyntisuuntaa (vain VMA A20).
Huom: PIl-s&at6 voidaan tehda myds konfiguraatioissa 5 ja 6 (vain VMA A20).

/O
Verkkovi —b L1
erkkovirran ' H
sy tt —Pe—. L2

Qs KM1
Sy tt 1
kauko-ohjaimellg/=---- ' [ L
[ -
AU (} Jarrutuksten
vastus
SB1 (optio)
1
SB2 BJ KM1
p
ﬁ KM1

QS : Sulakejaksotin
AU : Htseis

— Pl paluu

Viitepotentiometri

K ynti taakse
K ynti eteen

Rampin tai
ulkopuolisen
h iri n valinta

SB1 : Painike, jolla j nnite kytket n pois
SB2 : Painike, jolla | nnite kytket np lle

Viite Toiminnot — ominaisuudet
. Suojattujen vaiheiden liittdminen ve?rkl.<ovirrasta Vastaava parametrien sétd
L1, L2 tai |200V — 240V +/- 10% 50-60Hz yksivaiheessa
L1, L2, L3|220V — 480V +10% 50-60Hz kolmivaiheessa CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20

PE Liittdminen maadoitukseen P20 = INPUT PI Puristin N° 2 = INPUT PI

Jarrutuksen vastuksen liittaminen (optio) P21 = Pl - K PROPOR. Pl = K PROPOR.
R1, R2 |VMA21 - vastuksen min. arvo = 200 Ohm P22 = Pl - KINTEGR. PI = KINTEGR.

VMAZ22 - vastuksen min. arvo = 200 Ohm
Lukituksen looginen sisdédnmeno

1 Puristimia 1 ja 3 ei liitetty: varistori lukittué
Puristimet 1 ja 3 liitetty: varistori vapautettu
Analoginen sisddnmeno sensorin paluu 0-10V tai 4-

2 1oomA o Paluu Mini Dip K2
Lahde + 24VDC, 30mA (sensorin virransysttd) 0-10v ON

3 ) -
Yhteinen puristimen 10 kanssa 10 4 - 20mA OFF

4 Léhde +10V, 10mA

5 ov
Sisdanmeno viite 0/ +10V tai 4-20mA Viite Mini Dip K1

6 0-10V :sisédnmenon impedanssi = 100kOhms ® 0-10V ON
4-20mA : sisddnmenon impedanssi = 0,5kOhms 4 - 20mA OFF

7 Looginen sisédnmeno Kaynti taakse/eteen

8 Looginen sisddnmeno Kaynti eteen/pysaytys
Looginen sisddnmeno rampin valinta

9 1s (0 — 50Hz varten) : puristimia 9 ja 10 ei liitetty
3s (0 — 50Hz varten) : puristimet 9 ja 10 liitetty

10 Lahde +24VDC, 30mA

Yhteinen puristimen 3 kanssa

11,12

Hairiérele — vapaa kosketus potentiaalista 250V 1A
Kosketus auki: ei jannitetta tai hairidtilassa
Kosketus kiinni: kayntitilassa
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4.3 - Konfiguraatio 1: 2 esisaadettya nopeutta, analoginen viite - 2 kdyntisuuntaa

VARMECA 20

Verlél;ot\tnrran b .: ;

kauko-ohjaimell
[ ]
AU (-
Jarrutuksen

vastus

SB1 (optio)

i)

sm93m1

& KM1

Qs
AU :
SB1 :
SB2 :

: Sulakejaksotin

H t seis

Painike, jolla j nnite kytket n pois
Painike, Jolla | nnite kytket np lle

Analogisen viitteen
valinta

Viitepotentiometri

K ynti taakse
K ynti eteen

Rampin tai ulkopuolisen
h iri n valinta

Viite Toiminnot — ominaisuudet
Suojattujen vaiheiden liittdminen verkkovirrasta
L1, L2 tai |200V - 240V £10% 50-60Hz yksivaiheessa
L1, L2, L3|220V - 480V +10% 50-60Hz kolmivaiheessa
PE Liittdminen maadoitukseen
Jarrutuksen vastuksen liittdminen (optio)
R1, R2 |VMA21 - vastuksen min. arvo = 200 Ohm
VMA22 - vastuksen min. arvo = 200 Ohm
Lukituksen looginen sisdénmeno
1 Puristimia 1 ja 3 ei liitetty: varistori lukittu
Puristimet 1 ja 3 liitetty: varistori vapautettu
2 Viitteen valinnan looginen sisddnmeno Q Vastaava parametrien saato
3 Lahde +24VDC, 30mA CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
Yhteinen puristimen 10 kanssa P14 = Konfig. 1 Puristinsarjan konfig. = konfig. 1
4 Lahde +10V, 10mA P15 =VP1-1(Hz) VP1 =optio 1-4

5 oV P16 = VP2-1(Hz) VP2 optio 1-4 tai VP1 optio 2
Sisd&nmeno viite 0 - + 10V tai 4-20mA P60 = ON Dynaaminen ohjaus

6 0-10V : isisddnmenon impedanssi = 100kOhm likkeen soveltamiseen Sl liikkeen soveltamiseen
4-20mA : sisddnmenon impedanssi = 0,5kOhm

7 Looginen sisdédnmeno Kaynti taakse/eteen

8 Looginen sisddnmeno Kaynti eteen/pysaytys y Viite S1 S2

9 \L/.|‘|::en v:;\r;g? :§g|;en sisddnmeno P4 VP 3 5

ahde + , 30m.
10 Yhteinen puristimen 3 kanssa VF.’2-1 = 0 0
Analoginen viite - 1
Hairidrele — vapaa kosketus potentiaalista 250V 1A
11, 12 |Kosketus auki: ei jannitetta tai hairidtilassa
Kosketus kiinni: kayntitilassa Katso luvuista 2 ja 3 ohjeet muiden parametrien saatoon.
238 E é‘%z/a%R




LEROY-SOMER | PARAMETRIEN SAATOOPAS | 3532 - 05.2004 / f

VARMECA 20

Vaihtelevalla nopeudella toimivat moottorit ja vaihdemoottorit
KAAVIOT

4.4 - Konfiguraatio 1: lisdvarusteena VMA ESFR -kortti (vain VMA B20)
3 esisaadettya nopeutta ja analoginen viite tai 2 esisaadettya nopeutta + jarrun
sahkoinen vapautus ja analoginen viite

r. [VARMECAZ0] 1
Jarrutuksen 2 )
vastus Analogisen
(optio)) R- viitteen valinta
s -~ Viitepotentiometri
y it
kauko-ohjaimellg”-- QS
[ ]
AU ¢-
SB1
SB2 E\’j KM1 Carte option i Lo ] Esis detty nopeus
VMA ESFR . S3 | taijarrun s hk inen
| j ' vapautus
KM S il T Esis dettyjen nopeuksien
! L S1 \kalinta
: L—« nti eteen
QS : Sulakejaksotin mm O [ y
ég1 Ee}n?leklg jolla j nnite PEL1IL2IL3F1 /P2l Y1V [WIPE ‘! r Kynti taakse
kytket n pois ! h
SB2 : Painike, jolla j nnite *
kytket np lle /o p— RN
. 9—/— : Sy tt 2. moottoriin
Verkkovirran —*’9—/— Py v nnltteen ulosmeno ja vaihteleva taajuus)
sy tt P P : Sy tt 2. jarruun
S (verkk01 nnitteen ulosmeno)
Qs KM1
Viite Toiminnot — ominaisuudet Vastaava parametrien saato
Jarrutuksen vastuksen liittaminen (optio) CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
R1, R2 | VMA21 —vastuksen min. arvo = 200 Ohm P14 = Konfig.1 Puristinsarjan konfig. = konfig. 1
VMA22 - vastull<sen n?lr?.."arvo =200 Ohm P15 = VP1 (Hz) VP1 optio 1-4
1 Il;uk.|tu‘ks.en1lc‘>og?3|ne.r|1“3|sa€f1nmgno . P16 = VP2 (Hz) VP2 optio 1-4
Pur!s:!mlal 1 J.a 3<|=,"|t ||tttetty. V.a:ISt.OI'I u |tttutt P17 = VP3 (H2) VP3 optio 1
uristimet 1 ja 3 liitetty: varistori vapautettu - -
P60 = ON D h =8l
2 Viitteen valinnan looginen sisédnmeno 60=0 yna;l,lmlnen ohjaus = S
L&hde +24VDC, 30mA (sensorin viransyaitd) P61 = sovellutuksen mukaan F jarrun vapautus
3 Yhteinen puristimen 10 kanssa \ P62 = sovellutuksen mukaan F jarrun lukitus
4 Lahde +10V. 10mA P63 = sovellutuksen mukaan T1 vapautus
5 oV P64 = sovellutuksen mukaan T2 magnetisointi
Sisaanmeno viite 0 - + 10V tai 4-20mA P65 = sovellutuksen mukaan Ruiskutusaika DC
6 0-10V: sisdanmenon impedanssi = 100kOhm P66 = sovellutuksen mukaan T4 jarrun lukitus
4-20mA: siséanmenon impedanssi = 0,5kOhm P67 = sovellutuksen mukaan Ruiskutustaso DC
Hairidrele — vapaa kosketus potentiaalista 250V 1A P68 = sovellutuksen mukaan | I:n kynnys ennen jarrun vapautusta
11,12 |Kosketus auki: ei jannitetta tai hairidtilassa P69 = ON VMA ESFR = SI
Kosketus kiinni: kayntitilassa P70 = VP3-1 tai D. BRAKE | Puristin 13 = VP3-1 tai D. BRAKE
Optiossa ESFR
Suojattujen vaiheiden liitdminen verkkovirrasta
L1, L2 tai |200V — 240V +/- 10% 50-60Hz yksivaiheessa
L1, L2, L3|220V — 480V +/-10% 50-60Hz kolmivaiheessa Viite s1 sS2 S3
PE Liittdminen maadoitukseen
7 Looginen sisddnmeno Kaynti taakse/eteen VP11 1 0 0
8 Looginen sisddnmeno Kaynti eteen/pysaytys VF_’2'1 0 0 0
9 Viitteen valinnan looginen sisadnmeno VP3-1 tai D.BRAKE 0 0 1
10 Lahde + 24VDC, 30mA é Analoginen viite 0 1 0
Yhteinen puristimen 3 kanssa
13 Looginen sisddnmeno = kolmannen esisdadetyn . . . . . e
nopeuden valinta tai jarrun séhkainen vapautus (P70 Katso luvuista 2 ja 3 ohjeet muiden parametrien saatéén.
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4.5 - Konfiguraatio 2: Analoginen viite ja 3 esisaadettya nopeutta — 1 kayntisuunta
(vain VMA A20)

| £
Verkkovi L
erkkovirran . :
sybtts | PeET 4 L2 v
oobagieees-tes- L3 10V
Qsi  Kwvi "
syotto 1 i ov
kauko-ohjaimellg/~=--- ! [ 01 PE
[ -
AU (¢-

Jarrutuksten ﬂ R+
vastus
SB1 (optio) R-

SB2 BSKM1

i KMH1

QS: Sulakejaksotin
AU: Hétasels

Analoginen ulosmeno

Viitepotentiometri
tal ulkoiset
viitteet

Esisadadettyjen
nopeuksien valinta
Kaynti
Esisdadettyjen
nopeuksien

valinta

Hairiérele

SB1: Painike, olla jannite kytket&éan pois
SB2: Painike, jolla jannite kytketdan paalle

Viite Toiminnot — ominaisuudet
Suojattujen vaiheiden liittdminen verkkovirrasta
L1, L2 tai |200V — 240V +/- 10% 50-60Hz yksivaiheessa
L1, L2, L3|220V — 480V +/-10% 50-60Hz kolmivaiheessa

PE Liittdminen maadoitukseen

Jarrutuksen vastuksen liittaminen (optio Vastaava parametrien saatd
R1, R2 |VMA21 — vastuksen min. arvo = 200 Ohm CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20

VMA22 — vastuksen min. arvo = 200 Ohm P14 = Konfig. 2 Puristinsarjan konfig. = konfig. 2
Lukituksen looginen sisédnmeno P16 = VP1-2(Hz) VP1 optio 2

1 Puristimia 1 ja 3 ei liitetty: varistori lukittu P17 = VP2-2(Hz) VP2 optio 2
Puristimet 1 ja 3 liitetty: varistori vapautettu P18 = VP3-2(Hz) VP3 optio 2
Analoginen ulosmeno nopeus 0 - +10V, 3mA P19 = Forward/Reverse | Pyorintdsuunta: Myota-/vastapaivaan

2 0V = nopeus nolla
10V = maksiminopeusi

3 Lahde +24VDC, 30mA Viite Mini Dip K1
Yhteinen puristimen 10 kanssa 0-10V ON

4 Lahde +10V, 10mA 4-20mA OFF

5 ov
Sisd&nmeno viite 0 - + 10V tai 4-20mA

6 0-10V: siséanmenon impedanssi = 100kOhm &
4-20mA: sisddnmenon impedanssi = 0,5kOhm Viite 1 s2

7 Looginen sisaanmeno Esisaadettyjen nopeuksien valinta g1 VP12 0 1

8 Looginen sisddnmeno Kaynti eteen/pysaytys vP2-2 1 0

9 Looginen sisddnmeno Esisdédettyjen nopeuksien valinta./ VF_>3'2 _ 0 0

i Lahde +24VDC, 30mA Analoginen viite 1 1
Yhteinen puristimen 3 kanssa
Halriorele — vapaa kosketus potentiaalista 250V 1A Katso luvuista 2 ja 3 ohjeet muiden parametrien saaté6n.

11, 12 |Kosketus auki: ei jannitetta tai hairidtilassa
Kosketus kiinni: kdyntitilassa
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4.6 - Konfiguraatio 3: Ulkopuolisen viitteen korjaus nopeudensaatonupilla tai
paikllisella/kauko-ohjauksella

|Ulkopuolisen viitteen korjaus paikallisella potentiometrill | |

Nopeuden paikallinen/kauko-ohjaus |

~°
Verkkovi — P L1 B?ktentiometri tai
erkkovirran ; . oinen viite
sy tt :’ 2 L2 0-10V/4-20mA
RS b R
Qs! KMA1
Sy tt ov
kauko-ohjaimellg/==--- ' a
p -
AU ¢- Jarrutuksen K ynti taakse
vastus :
SB1 (optio) [iI K ynti eteen
— Paikallisen potentiometrin
sB2 B\ J KM1 aktivointi/deaktivointi

b
m KMA1

Paikallinen/
Kauko

Et isyysviite

K ynti taakse
K ynti eteent

Paikallisen
potentiometrin
aktivointi/deaktivointi

%_SJ ﬁL{Igg}eS]ak.sotln. . . Toimintatapa S1] S2
gg; Eg:ﬂ”ﬁg }g“g} 22:%2 Ig%ﬁg% R Boiﬁe Viitetnn korjaus | Korjaus mahdollinen| 0
Ei korjausta 1

Paikallinen / Paikallinen ohjaus 0 B

kauko Kauko-ohjaus 1 A

Viite

Toiminnot — ominaisuudet

L1, L2 tai
L1,L2,L3

Suojattujen vaiheiden liittdminen verkkovirrasta
200V — 240V +/- 10% 50-60Hz yksivaiheessa

Vastaava parametrien siaté

220V — 480V +/-10% 50-60Hz kolmivaiheessa

CDC-VMA 20

PEGASE VMA 20

PE

Liittdminen maadoitukseen

R1, R2

P14 = Konfig. 3

Puristinsarjan konfig. = konfig. 3

Jarrutuksen vastuksen liittdminen (optio)
VMA21 — vastuksen min. arvo = 200 Ohm

VMA22 — vastuksen min. arvo = 200 Ohm

Viite Mini Dip K2

Lukituksen looginen sisdédnmeno

0-10V ON

Puristimia 1 ja 3 ei liitetty: varistori lukittu

4 -20mA OFF

Puristimet 1 ja 3 liitetty: varistori vapautettu

Ulkoisen viitteen analoginen ulosmeno
0-10V, 4-20mA

Lahde +24VDC, 30mA
Yhteinen puristimen 10 kanssa

Lahde +10V, 10mA

oV

Sisdanmeno viite 0 - + 10V tai 4-20mA
0-10V: sisdédnmenon impedanssi = 100kOhm
4-20mA: sisddnmenon impedanssi = 0,5kOhm

Looginen sisdédnmeno Kaynti taakse/pysaytys

Looginen sisddnmeno Kaynti eteen/pyséaytys

Looginen sisdédnmeno — aktivointi/deaktivointi — korjaus
S1 auki: korjaus mahdollinen
S1 kiinni: ei korjausta

10

Lahde +24VDC, 30mA
Yhteinen puristimen 3 kanssa

11,12

Hairidrele — vapaa kosketus potentiaalista 250V 1A
Kosketus auki: ei jannitetta tai hairidtilassa
Kosketus kiinni: kayntitilassa

Katso luvuista 2 ja 3 ohjeet muiden parametrien saatéon.
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Vaihtelevalla nopeudella toimivat moottorit ja vaihdemoottorit

4.7 - Konfiguraatio 4: 2 esisdadettya tai viitteeseen suhteellista tai vakioa nopeutta

— 2 kayntisuuntaa

AU: Hétasels

SB1: Painike, jolla j&nnite kytketaan pois
SB2: Painike, Jolla Jannite kytketdan paalle

2
Verkkovirran ; sisaadettyjen i
e —b— vakionopeuksien tai
syoto WG vitteeseen suhteellisten
A nopeuksien valinta
Qs: KM1 . S
: UI|§0|r}en ta{ p?lkalllnen
P : otentiometri tai
Syétto Eikoinen vitte
kauko-ohjaimell 0-10V/4-20mA
[ ]
AU ¢- Kéynti taakse
Jarrutuksten Kavnti et
vastus aynti eteen
SB1 (optio) o .
Esisdadettyjen
1 nopeuksien
SB2 Hj KM1 valinta
m KM1
QS: Sulakejaksotin

Yhteinen puristimen 3 kanssa

Hairiérele — vapaa kosketus potentiaalista 250V 1A
Kosketus auki: ei jannitetta tai hairiétilassa
Kosketus kiinni: kayntitilassa

11,12

Viite Toiminnot — ominaisuudet i I
—— — ——— > Vastaava parametrien siaté
Suojattujen vaiheiden liittdminen verkkovirrasta
L1, L2 tai | 200V — 240V +/- 10% 50-60Hz yksivaiheessa CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
L1, L2, L3|220V - 480V +/-10% 50-60Hz kolmivaiheessa P14 = Konfig. 4 Puristinsarjan konfig. = konfig. 4

PE |[Liittaminen maadoitukseen P15 =VP1-1(Hz) VP1 optio 1-4

Jarrutuksen vastuksen liittiminen (optio) P16 = VP2-1(Hz) VP2 optio 1-4
R1, R2 |VMA21 — vastuksen min. arvo = 200 Ohm

VMAZ22 — vastuksen min. arvo = 200 Ohm
Lukituksen looginen sisdédnmeno VP1-1 et VP2-1 S2

1 Puristimia 1 ja 3 ei liitetty: varistori lukittu Vakio 0
Puristimet 1 ja 3 liitetty: varistori vapautettu Suhteellinen 1

5 Esisdadetyn vakionopeuden tai suhteellisen
nopeuden looginen sisdénmeno e

3 Lahde +24VDC, 30mA Viite Mini Dip K1
Yhteinen puristimen 10 kanssa 0-10V ON

4 Lahde +10V, 10mA 4 - 20mA OFF

5 oV
Sisddnmeno viite 0 - + 10V tai 4-20mA

6 0-10V: sisé&nmenon impedanssi = 100kOhm 'Y Viite S1
4-20mA: sisédnmenon impedanssi = 0,5kOhm VP11 1

7 Looginen sisddnmeno Kaynti taakse/pysaytys t VP2-1 0

8 Looginen sisddnmeno Kaynti eteen/pysaytys

9 Looginen sisddnmeno esisdadettyjen nopeuksien
valinta Katso luvuista 2 ja 3 ohjeet muiden parametrien séétdon.

10 Lahde +24VDC, 30mA &
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4.8 - Konfiguraatio 5: Paineen saato6 integroidulla Pl-renkaalla — PI:n viite
paikallisella tai ulkopuolisella viittella - 2 kayntisuuntaa (vain VMA A20)

VARMECA 20

Painesensori

Verkkovirran L1 : } _Salli Pl 5 0/10V tai
Syottd —Pgz— L2 124V 3 jsisaanmeno 4-20mA
ceby L3

Viite Pl
Sy6ttd | :
kauko-ohjaimell hd
® -
AU (- Larutuksen Pysaytys/taakse
SB1 v(%sttlfg) Pysaytys/eteen
P Paineen valinta
1 Esisaadetty VP 5
SB2 E\’j KM1 tai analoginen viite

4
i KM1

QS: Sulakejaksotin

AU: Hatasels

SB1: Painike, jolla j&nnite kytketdén pois
SB2: Painike, jolla jannite kytketdan paalle

Viite Toiminnot — ominaisuudet Vastaava parametrien (lisda ohjeita svulla 34)
Suojattujen vaiheiden liittaminen verkkovirrasta CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
L1, L2 tai |200V — 240V +/- 10% 50-60Hz yksivaiheessa P14 = Konfig. 5 litntakotelon asKit:ﬁter; maaittminen =
L1, L2, L3|220V — 480V +/-10% 50-60Hz kolmivaiheessa 9-
T - P21 = Pl - K PROPOR. Pl = K PROPOR.
PE Liitthminen maadoitukseen P22 = PI- K INTEGR. Pl = K INTEGR.
Jarmutuksen vastuksen liittdminen (optio) P50=T1-P min T1 pumpun kaynnistymisen estdéminen
R1,R2 |VMA21 —vastuksen min. arvo = 200 Ohm P51 =P -min P1 pumpun kéynnistymisen estdminen
VMA22 - vastuksen min. arvo = 200 Ohm P52 = T2-F - min T2 pumpun pysayttaminen minimitaajuudelle
Lukituksen looginen sisdédnmeno P54 = PI DECAL Epévakaus
1 Puristimia 1 ja 3 ei liitetty: varistori lukittu P55 = REF.PI Anturi
Puristimet 1 ja 3 liitetty: varistori vapautettu P56 = INPUT PI Paluu
5 Analoginen sisddnemno = painesensorin paluu o P57 = ALARM Halytys
0-10V tai 4-20mA P58 = VP5 VP5
5 |Lahde +24VDC, 30mA - sensorin syotto P59 = BAR FACTOR K
Yhteinen puristimen 10 kanssa Sensorin paluu Mini Dip K2
4 Lahde +10V, 10mA oV oN
5 oV
Sisdanmeno viite 0/ +10V tai 4-20mA - 4 - 20mA OFF
6 0-10V: sisddnmenon impedanssi = 100kOhm Analoginen viite K1
4-20mA: sisdédnmenon impedanssi = 0,5kOhm 010V ON
7 Looginen sisddnmeno Kaynti taakse/pysaytys 4 - 20mA OFF
8 Looginen sisddnmeno Kaynti eteen/pysaytys
9 Analogisen viitteen tai esisdadetyn numeroviitteen @
looginen sisdanmeno Viitteen valinta s1
Lahde +24VDC, 30mA -
10 ) o Analoginen ON
Yhteinen puristimen 3 kanssa Ditaalinen VP5 OFF
Hairiérele — vapaa kosketus potentiaalista 250V 1A
11,12 |Kosketus auki: ei jannitetta tai hairidtilassa Katso luvuista 2 ja 3 ohjeet muiden parametrien saatéon.
Kosketus kiinni: kayntitilassa

LEROY °
244 E SOMER



LEROY-SOMER |

PARAMETRIEN SAATOOPAS | 3532 - 05.2004 / f

VARMECA 20

Vaihtelevalla nopeudella toimivat moottorit ja vaihdemoottorit
KAAVIOT

4.8.1 - Konfiguraation 5 kuvaus

Sensori

Tyyppi 0-10V tai 44-20mA (mini-dip K2:n valinta).
Sensorin paluu Pl iimaistaan asteikolla 0-1000 pts :
- Esimerkki sensoristar 0-10V

esim. Sensori 0-10 bar 5 baria kohden luetaan 500 pts.

- Esimerkki sensorista 4-20mA

Valinnan viitteet

- Tyyppi 0-10V tai 4-20mA ulkopuolinen (valinta mini-dipilla
K1).

- Paikallinen painike mini-dip K1 ON (0-10V).

- Sisdinen ohjeiskortti CVI VMA mini-dip K1 ON (0-10V).

- Esiséadetty viite (P58 : VP5) kosketus S1 OFF-asemassa,
annetaan viitesensorin prosenttimaarana

4mA — O pts
20mA — 1000pts

Toiminta kdynnistettaessa
P1 irtikytkemispaine (% sensorista)
T1 irtikytkemisajan sd&td (sekunneissa T1 </= 120s)

Nain ajan sd&dolla kéynnistys taataan, jos P1:ta ei saavuteta
ajassa T1, alipainehdiri6 (UNDER P1) tulee nayttéén (P57
maar. tallennettu).

Jos pumppu kytkeytyy irti toiminnan aikana (P < P1) s&ato
saa moottorin toimimaan maksiminopeudella, T1 ajan
kuluessa héiri6 alipaineessa tulee nayttéén.

Samalla tavoin sensorin paluun vaurioituessa (0-10V tai 4-
20mA) VARMECA 20 aiheuttaa hairidn alipaineessa.

Automaattipyséaytys/-kaynti

T2 pysaytyksen aika minimitaajuudessa (sekunneissa T2</
=120s).

Jos moottorin nopeus on l&éhes Fmin. T2 ajan verran,
VARMECA 20 aiheuttaa pumpun pyséhtymisen.

T&na aikana VARMECA valvoo painetta ja kdynnistaa
uudelleen paineen ollessa 0,95 Pc (viitepaine).

Toiminnan ilmoittaminen (P57)

Jos moottorin nopeus on maksimissa yli 120s ajan,
maksimiteholla kaynnisté ilmoittaa vilkkuva punainen
merkkivalo.

Nayttéon tulee " ALARM Q "

Jos moottori on pysaytyksen tapahtuessa
automaattikaynnilla, vilkkuva punainen merkkivalo ilmoittaa
pumpun olevan nollateholla.

Nayttdon tulee " ALARM Q ".

Tehon s&até maksimitoimintapisteessa
Ylikuormituksella toimiessa VARMECA saataa
automaattisesti nimellisvirralle alentaen ulosmenotaajuutta,
mutta ei mene hairiétilaan.

Konfiguraation 5 erityisparametrit (taso 50)

- P59 kerroin K mahdollistaa paineen ja viitteen suoran
lukemisen.

Esim. Sensori 0-10 barK=10, luetaan 10000 mbar

.Ex : capteur 0-10 bars K =10, on lira 10000 mbars ...

- P54 epévakauskerroin mahdollistaa sulkeutuneen venttiilin
havaitsemisen.

P58 viitepaineen numeroarvo (0-100% viitesensorista).
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4.9 - Konfiguraatio 6: Impulssikaynnin ohjaus

I 2
Verkk
erkkovirran __,
sy tt 'é.
....},:‘:‘:_‘ ..... RATED
Qs: KM1 Viitepotentiometri
Sy tt 1
kauko-ohjaimellg=---~ :
! AU ¢- . Taakse
arrutuksen
SB1 vastus Eteen
(Optio) Pys vt
) FYS ylys
1
SB2 Bj KM1
i KM1
QS: Sulakejaksotin

AU: H t seis
SB1: Painike, jolla j nnite kytket n pois
SB2: Painike, jolla | nnite kytket np lle

Viite Toiminnot — ominaisuudet

Suojattujen vaiheiden liittdminen verkkovirrasta
L1, L2 tai |200V — 240V +/- 10% 50-60Hz yksivaiheessa
L1, L2, L3|220V — 480V +/-10% 50-60Hz kolmivaiheessa

Vastaava parametrien sédatoé
PE LiittAminen maadoitukseen

T - CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
Jarrutuksen vastuksen liitdminen (optio)
R1,R2 |VMA21 — vastuksen min. arvo = 200 Ohm P14 = Konfig. 6 Puristinsarjan konfig. = Konfig. 6

VMA22 — vastuksen min. arvo = 200 Ohm
Lukituksen looginen sisdédnmeno

1 Puristimia 1 ja 3 ei liitetty: varistori lukittu
Puristimet 1 ja 3 liitetty: varistori vapautettu
Analoginen ulosmeno nopeus 0 - +10V, 3mA tai Viite Mini Dip K1

5 analoginen sisddénmeno 0-10V - 4-20mA 0-10v ON
0V = nopeus nolla 4 - 20mA OFF
10V = maksiminopeus

3 Lahde +24VDC, 30mA

Yhteinen puristimen 10 kanssa
4 Lahde +10V, 10mA

5 oV
Sisdanmeno viite 0 - + 10V tai 4-20mA

6 0-10V: sisddnmenon impedanssi = 100kOhm 0/
4-20mA: sisdédnmenon impedanssi = 0,5kOhm

7 Looginen sisédnmeno Kaynti taakse

8 Looginen sisédnmeno Kaynti eteen

9 Looginen sisédnmeno K&ynnin pyséaytys ja salliminen

Lahde +24VDC, 30mA
Yhteinen puristimen 3 kanssa

10

Hairiérele — vapaa kosketus potentiaalista 250V 1A
11, 12 | Kosketus auki: ei jannitetta tai hairiétilassa
Kosketus kiinni: kayntitilassa

LEROY °
246 E SOMER



LEROY-SOMER

PARAMETRIEN SAATOOPAS

3532 -05.2004 / f

VARMECA 20

Vaihtelevalla nopeudella toimivat moottorit ja vaihdemoottorit

KAAVIOT

LEROY®
[ SEk

247




LEROY-SOMER |

PARAMETRIEN SAATOOPAS

| 3532 - 05.2004 / f

VARMECA 20

KAAVIOT

Vaihtelevalla nopeudella toimivat moottorit ja vaihdemoottorit

4.10 - Konfiguraatio 7: “Komento +nopea, -nopea” (vain VMA B20)

~°
Verkkovi H
erkkovirran :
syottd —b_@— L2
REE T LPRERD : L3
QS:  KM1
syottoy | :
kauko-ohjaimellg/”==--* [ L
® -
AU ¢-
Jarrutuksen
SB1 astus (optio)
N
SB2 HJKM1
ﬁ KMH1
QS: Sulakejaksotin

AU: Hataseis

VARMECA 20

+24V

Hairiorele

SB1: Painike, jolla jAnnite kytketdan pois
SB2: Painike, Jolla jannite kytketdan paalle

Kaynti taakse

b Kéynti eteen

Alennetun nopeuden
valinta

Pitaa
nopeuden
samana

b Kiihdytyksen sisddénmeno

Viite Toiminnot — ominaisuudet
Suojattujen vaiheiden liittdminen verkkovirrasta
L1, L2 tai |200V — 240V +/- 10% 50-60Hz yksivaiheessa
L1, L2, L3|220V — 480V +/-10% 50-60Hz kolmivaiheessa
PE Liitthminen maadoitukseen
Jarrutuksen vastuksen liitdminen (optio) Vastaava parametrien sdto
R1, R2 |VMA21 — vastuksen min. arvo = 200 Ohm
VMA22 — vastuksen min. arvo = 200 Ohm CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
Lukituksen looginen sisddnmeno P60 = ON Dynaaminen ohjaus = SI
1 Puristimia 1 ja 3 ei liitetty: varistori lukittu P14 = Konfig. 7 Puristinsarjan konfig. = konfig. 7
Puristimet 1 ja 3 liitetty: varistori vapautettu P15 =VP1-1 YP1 optio 1-4
Looginen sisédnmeno : Alennetun nopeuden salliminen zi}(:aiovellutuksen Fjarrun vapautus
2 S4 auki : toiminta alennetulla nopeudella (VP1-1
S4 kiinni : toiminta maksiminoperL)JdeIIai ( ! P62 = sovellutuksen Flarrun lukitus
mukaan
g  |L8hde +24VDC, 30mA P63 = sovellutuksen T1 vapautus
Yhteinen puristimen 10 kanssa mukaan
4 Lahde +10V, 10mA P64 = sovellutuksen T2 magnetisointi
5 ov mukaan
Sisdanmeno viite 0 - + 10V tai 4-20mA P65 = sovellutuksen Ruiskutusaika DC
6 0-10V: siséanmenon impedanssi = 100kOhm mukaan
4-20mA: sisaanmenon impedanssi = 0,5kOhm P66 = sovellutuksen T4 jarrun lukitus
7 Looginen sisddnmeno Kaynti taakse/nopeuden pito mukaan
samana P67 = sovellutuksen Ruiskutustaso DC
8 Looginen sisddnmeno Kaynti eteen/nopeuden pito mukaan
samana P68 = sovellutuksen I:n kynnys ennen jarrun vapautusta
9 Kiihdytyksen looginen sisédnmeno F max saakka mukaan
10 Lahde +24VDC, 30mA
Yhteinen puristimen 3 kanssa
Hairidrele — vapaa kosketus potentiaalista
11, 12 |Kosketus auki: ei jannitetta tai hairidtilassa
Kosketus kiinni: kayntitilassa
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Vaihtelevalla nopeudella toimivat moottorit ja vaihdemoottorit

4.10.1 - Komennon +nopeus, -nopeus toiminnan kuvaus : konfiguraatio 7

Talla toiminnolla voidaan tasata nopeus kaikilla tasoilla minimi- ja maksiminopeuden valilla.

Komento tapahtuu kahdella kosketuksella :

- yksi kosketus kaynti/pyséytys, eteen tai taakse, jolla saavutetaan miniminopeus tai pidetddn nopeus tietyssa arvossa minimi- ja

maksiminopeuden Vvélilla,

- yksi kiihdytyskosketus, jolla saavutetaan maksiminopeus.
Yhdella ylimaéraisella sisédnmenolla puristimessa 2 voidaan maksiminopeutta alentaa. Toimintoa +nopea, -nopea voidaan

kayttda aina miniminopeuteen saakka.

Kaavio :
A
Max -
nopeus |
Nopeus |
Min - . | L |
nopeus ! ' ' | | '
. : : R — : > Aka
Sis nmenoS2 1 ; : I I : '
tai S3 nopeuden ' | i
pito samana ! ! !
; . . .
Sis nmeno S1
kiihdytys
Parametrien sdaté :
CDC -VMA 20 PEGASEVMA 20 Saatoé
Dynaamisen ohjauksen aktivointi P60 = ON Dynaaminen ohjaus ON/OFF
Konfiguraatio P14 = Konfig. 7 Puristinsarjan konfig = Konfig. 7
. P01 Fmin Fmin 6 - Fmax
Min. nopeus P P -
P02 Ref OV Min. viitteen s&até 0 - Fmin
. P03 Fmax Fmax 32 --100 Hz
Max. nopeusi - — -
P04 Ref 10V Max. viitteen s&é&t6 sama kuin Fmax
Kiihdytysrampit P05 accel ramp Accel 0-40s
Hidastusrampit P06 decel ramp Decel 0-40s
Max.nopeuden alennus P15 VP1-1 VP1 optio 1-4 6 - Fmax:ssa
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4.11 - Konfiguraatio 7: Lisdvarusteena VMA ESFR -kortti (vain VMA B20) Komento
“+nopea, -nopea” ja jarrun sahkoinen vapautus

A 134 54
Jarrutuksen + Alennetun nopeuden
vastus valinta
(Optio) R-
Syottd
kauko-ohjaimellg/ -- QS
q
AU (¢-
SB1 Hairiérele
I .
SB2 E\’j KM1 Optio Jarrun sahkéinen
VMA ESFR T s5 | vapautus
[ %%%%%% : ../L‘_‘ Kiihdytyksen sisédnmeno
KM1 : |
' S1
i p Kéynti eteen
SLSJ: |§g_1{:;}ke1aksotin ¥ Lso Y } Nogﬁgden
: Hataseis A
SB1: Painike, jolla jannite kytketaan k 1 Lo eyntitaakse | oamana
SB2: Painike, jolla jannite kytketdan 1
o |||_
. I-- b S : Sy6ttd 2. moottoriin
Syotté : (jannitteen ulosmeno ja vaihteleva taajuus)

verkkovirralla P&~

' Syo6tto 2. jarruun

- Sy6ttd 2. jarruun
Qs
Viite Toiminnot — ominaisuudet Vastaava parametrien saato
Jarrutuksen vastuksenlliittéminen (optio) CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
R1, R2 |VMA21 - vastuksen min. arvo = 200 Ohm
VMAZ22 — vastuksen min. arvo = 200 Ohm P60 = ON Dynaaminen ohjaus = Sl
Lukituksen looginen sisa&nmeno P14 = Konfig.7 Puristinsarjan konfiguraatior =
1 Puristimia 1 ja 3 ei liitetty: varistori lukittu Konfig. 7
Puristimet 1 ja 3 liitetty: varistori vapautettu P15 =VP1 VP1 optio 1-4
Looginen sisaanmeno: alennetun nopeuden aktivointi P61 = sovellutuksen mukaan F jarrun vapautus
2 S4 auki: toiminta alennetulla nopeudella (VP1-1) P62 = sovellutuksen mukaan F jarrun lukitus
S4 kiinni: toiminta maksiminopeudella P63 = sovellutuksen mukaan T1 vapautus
3 Lahde +24VDC, 30mA P64 = sovellutuksen mukaan T2 magnetisointi
Yhteinen puristimen 10 kanssa P65 = sovellutuksen mukaan Ruiskutusaika DC
4 Lahde +10V, 10mA P66 = sovellutuksen mukaan T4 jarrun lukitus
5 ov P67 = sovellutuksen mukaan Ruiskutustaso DC
Sisaanmeno viite 0 - + 10V tai 4-20mA P68 = sovellutuksen mukaan | I:n kynnys ennen jarrun vapautusta
6 0-10V: sisé&nmenon impedanssi = 100kOhm P69 = ON VMA ESFR = S|
4-20mA: sisédnmenon impedanssi = 0,5kOhm P70 = D. BRAKE Puristin 13 = D. BRAKE
Hairidrele — vapaa kosketus potentiaalista 250V 1A
11,12 | Kosketus auki: ei jannitetta tai hairidtilassa
Kosketus kiinni: kayntitilassa
Optiossa ESFR Katso luvuista 2 ja 3 ohjeet muiden parametrien saaté6n.
Suojattujen vaiheiden liittdminen verkkovirrasta
L1, L2 tai | Suojattujen vaiheiden liittdminen verkkovirrasta
L1, L2, L3|220V — 480V +/-10% 50-60Hz kolmivaiheessa
PE Liittiminen maadoitukseen
7 Looginen sisdédnmeno Kaynti taakse/ Nopeuden pito
8 Looginen sisddnmeno Kaynti eteen/ Nopeuden pito
9 Looginen sisédnmeno kiihdytys F-max saakka
10 Lahde +24 VDC, 30mA
Yhteinen puristimen 3 kanssa
Looginen sisédnmeno: Jarrun sahkdinen vapautus
13 S3 auki: jarru lukittu pyséhdyksessa
S3 kiinni: jarru vapautettu pysahdyksessa
@’LEROY®
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HAIRIOT — TULKINTA

5 - HAIRIOT — TULKINTA

CDC-VMA 20 —mikro-ohjaustaulussa tai PC/PEGASE VMA 20 —ohjelmistossa nékyvat ilmoitukset hairidista.
PEGASE VMA 20 —ohjelmistossa hairidt nakyvéat hairidikkunassa.
Seuraavan taulukon avulla voidaan hairi6itd analysoida ja suorittaa tarvittavat tarkistukset.

Hairidilmoitus

Hairidilmoitus

Tarkista litantédkaapeli..

CDC-VMA PEGASE Suoritettavat tarkastukset, mahdolliset syyt
20:ssa VMA 20:ssa
OK El HAIRIOTA
Lampokatkaisijassa 12t hirio.
12T MOTOR M"OOT:I'ORIN - Tarkista onko moottori ylikuormitettu tai lukkiutunut (vilkkuva vihred merkkivalo).
LAMPOKATK - Tarkista mé&aritetty koko ja moottorin teho.
- Tarkista, ettei kiihdytyksen s&atda (P11) ole muutettu.
LEVEL In TASO In - Saavutettu vadntdmomentin rajoitettu virtataso.
- Tarkista, ettei moottorin kdamissa tai litdnnoissa ole oikosulkua
- Tarkista etta verkon kolmen vaiheen ja maadoituksen jénnite on sama:
tarkista ettei maadoitusvirheita ole.
- Tarkista moottorin eristys .
- Tarkista maadoituksen liitdnté ja maadoituksen ja verkon
OVER CURRENT YLIVIRTA kolmen vaiheen vastaavuus
- Tarksita, ett& hidastusramppi on tarpeeksi pitk& sovellutuksiin
joissa on voimakas vastus.
- Tarkista varistorin koko ja moottorin teho.
- Tarkista, etta hidastusramppi on tarpeeksi pitka sovellutuksiin
joissa on voimakas vastus.
- Défaut interne du produit.
LF?gTIEJEF? R(EL(J)L-I:I%FQN - Tarkista onko moottori ylikuormitettu tai lukkiutunut (vilkkuva vihred merkkivalo).
UNDER VOLT. AM?XII\J_QFJI'E - Tarkista verkkovirtasy6tdn jannite.
EEPROM EEPROM - Tarkista, eFteﬂi'VARI\/!.I'E?A 20:een vaikuta hairidvirrat..
- Tuotteen siséinen hairio..
RS 232 LIITANTA - Kommunikaatiovirhe EEPROM:in ja mikro-ohjaimen valilla — tuotteessa hairi6.
PO SFI’?‘I'lngll:l K2 KOHDASSA K2 - Tarksita ettd MINI DIP K2 on ON-asennossa (0-10V)
- Paine on alle P1-paineen (sdadetaan P51:lla), tarkista paine,
tai
- Paluusensori ei ole aktiivi, tarkista etta johto on ehj4,
UNDER P1 UNDER P1 tai
- Sensoria | ei ole kaapeloitu oikein ,
tai
- Paluuo n valittu vaarin 0/10V tai 4/mA.
LIMITTH YLIKUORMITUS - Mottori on ylikuormitettu, tarkista ettei nimellistehoa ole ylitetty.
- Virranrajaus varistorissa, tarkista etta vaadittu virta on varistorin rajoissa
LIMIT I VIRRAN (mittaa virtapihdeilld kayttdoppaan ohjeissa selosteulla tavalla)
RAJOITUS
ENABLE LUKITUS - Varistori on lukkiutunut, tarkista etté puristinten 1 ja 3 vélilla on yhteys.
HAIRIOT POISTETAAN KYTKEMALLA JANNITE POIS VARMECA 20:STA
HAIRIO MIKRO-OHJAUSTAULUN CDC-VMA 20:N KAYTOSSA
FAULT

KOMMUNIKAATIO-

ONGELMIA

VARMECA 20 KANSSA

HAIRIO PEGASE VMA 20 -OHJELMISTON KAYTOSSA
- Tarkista liitdntédkaapeli.
- Tarkista ettd VARMECA 20:n virransy6ttd on oikein.
- Tarksita etta sarjaportti on konfiguroitu oikein..
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6 - YHTEENVETO SAADOISTA

Seuraavaan taulukkoon voi merkitd VARMECA 20:een tehdyt
s&adot, jotta ne pysyvat muistissa osia vaihdettaessa..

Saaté mikro-ohjaustaulusta CDC-VMA 20

Parametri Saadetty arvo Parametri Saadetty arvo
PO1 F-MIN P50 T1-P-min
P02 REF 0V/4mA P51 P -min
P03 F-MAX P52 T2-F - min
P04 REF 10V/20mA P54 Pl DECAL
P05 ACCEL. RAMP P55 REF.PI
P06 DECEL. RAMP P56 INPUT PI
P07 STOP MODE P57 ALARM
P08 UN-MOT P58 VP5
P09 FN-MOT P59 BAR FACTOR
P10 CONTROL U/F
P11 BOOST
P12 OVER BOOST
P13 F PWM Parametri Séaéadetty arvo
P14  Konfig P60 CONTROL DYN.
P15 VP1-1 P61 FD BRAKE
P16 VP2-1VP1-2 P62 FB BRAKE
P17 VP2-2VP3-2 P63 TD BRAKE
P18 VP3-2 P64 TORQUE
P19 ROTATION P65 T DC INJECT.
P20 SELECT-N2 P66 TB BRAKE
P21  Pl- KPROPOR. P67 UC DC INJECT.
P22 PI-KINTEGR. P68 ID BRAKE
P23 F-MOT P69 VMA ESFR
P24 |-MOT P70 N13
P25 FAULT P71 LEVELIN
P26 STOP-Fmin P72 TLEVELIN
P27 RELAY
P28 CAL_MOT
P29 CODE
P30 VBusDC
P31 ETAT K1-K2-K3
P42 OCTNELEC
P80 INEG CTRL
P81 F_MAXI Lim
P82 F_minlLim
P83 OFFSET I Lim
P84 STEP F IF ILim
P86 LEVEL U P07
P87 EXT FAULT N9
P90 LOG1VARMECA
P91 LOG2VARMECA
P92 LOG2VARMECA
P93 LOG CDC_VMA
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