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NOTA

LEROY-SOMER si riserva il diritto di modificare, in qualunque momento, le caratteristiche dei propri prodotti per apportarvi gli
ultimi sviluppi tecnologici. Le informazioni contenute in questo documento sono suscettibili di modifiche senza preavviso.

LEROY-SOMER non offre alcuna garanzia contrattuale di alcun genere per quanto riguarda le informazioni pubblicate in questo
documento e non sara responsabile degli eventuali errori né dei danni conseguenti al suo uso.

ATTENZIONE
Per la sicurezza dell'utente, questo VARMECA 20 deve essere collegato a una messa a terra regolamentare (morsetto @ ).

E indispensabile alimentare I'apparecchio tramite un dispositivo di sezionamento e un dispositivo di interruzione (contattore di
potenza) comandabile mediante una sequenza di sicurezza esterna (arresto d'emergenza, rilevazione anomalie nell'impianto).

Il VARMECA 20 prevede dei dispositivi di sicurezza che possono, in caso di guasto, comandarne l'arresto e quindi anche l'arresto
del motore. Anche il motore pu0 subire un arresto per blocco meccanico. Causa d'arresto, infine, possono essere anche variazioni
di tensione e interruzioni d'alimentazione.

La scomparsa delle cause d'arresto rischia di provocare un riavviamento intempestivo che rappresenta un pericolo per alcune
macchine o impianti, in particolare per quelle che devono conformarsi all'allegato 1 del decreto 92.767 del 29 luglio 1992 relativo
alla sicurezza.

In tali casi &, quindi, importante che I'utente si premunisca contro le possibilita di riavviamento in caso di arresto non programmato
del motore.

I VARMECA 20 € un componente destinato ad essere incorporato in un'installazione o in una macchina elettrica ed & quindi
responsabilita dell'utente provvedere ai mezzi necessari al rispetto delle norme in vigore.

Per ragioni di sicurezza, LEROY-SOMER vieta I'uso del VARMECA 20 per il sollevamento se presenta rischi per le persone e le
cose.
In caso di mancato rispetto di queste disposizioni, LEROY-SOMER declina ogni responsabilitd di qualunque natura.
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ISTRUZIONI DI SICUREZZA E D'USO RELATIVE AGLI AZIONATORI ELETTRICI
(Conformi alla direttiva bassa tensione 73/23/CEE modificata 93/68/CEE)

¢ Questo simbolo, nel manuale, segnala avvertenze
A che riguardano le conseguenze dovute ad un uso
improprio del VARMECA 20, i rischi elettrici che possono
provocare danni materiali o lesioni personali nonché i
rischi d’incendio.

1 - Generalita

Secondo il grado di protezione, i VARMECA 20 possono
avere, durante il funzionamento, parti in movimento e
superfici calde.

La rimozione immotivata delle protezioni, uno scorretto
utilizzo, un'installazione difettosa o una manovra inadeguata
possono comportare gravi rischi per le persone, gli animali e
le cose.

Per ulteriori informazioni, consultare la documentazione.
Tutte le operazioni di trasporto, installazione, messa in
servizio e manutenzione devono essere realizzate da
personale qualificato e abilitato (vedere IEC 364 o CENELEC
HD 384, o DIN VDE 0100 e le prescrizioni nazionali
d'installazione e prevenzione d'incidenti).

Ai sensi delle presenti istruzioni di sicurezza fondamentali,
come personale qualificato si intendono persone competenti
in materia d'installazione, montaggio, messa in servizio e
gestione del prodotto, in possesso delle qualifiche
corrispondenti alla loro attivita.

2-Uso

I VARMECA 20 sono componenti destinati ad essere
incorporati in installazioni o macchine elettriche.

In caso d'integrazione in una macchina, ne € vietata la messa
in servizio fino a che non sia stata verificata la conformita
della macchina alle disposizioni della Direttiva 89/392/CEE
(direttiva macchine).

Attenersi alla norma EN 60204 che stabilisce, in particolare,
che gli azionamenti elettrici (di cui fanno parte i VARMECA
20) non possono essere considerati come dispositivi
d'interruzione e, ancora meno, di sezionamento.

La loro messa in servizio € possibile solo se si rispettano le
disposizioni della Direttiva sulla compatibilita
elettromagnetica (89/336/CEE, modificata 92/31/CEE).

I VARMECA 20 sono conformi alle prescrizioni della Direttiva
Bassa Tensione 73/23/CEE, modificata 93/68/CEE. Sono
applicabili le norme armonizzate della serie DIN VDE 0160
insieme alla norma VDE 0660, parte 500 e EN 60146/VDE
0558.

E indispensabile attenersi alle caratteristiche tecniche e alle
indicazioni relative alle condizioni di collegamento in base
alla targa d'identificazione e alla documentazione fornita.

3 - Trasporto, stoccaggio

E indispensabile attenersi alle indicazioni relative al trasporto,
allo stoccaggio e alla corretta manipolazione.

Occorre rispettare le condizioni climatiche specificate nel
manuale tecnico.

4 - Installazione

L'installazione e il raffreddamento degli apparecchi devono
conformarsi alle prescrizioni della documentazione fornita
con il prodotto.

I VARMECA 20 devono essere protetti da qualunque
sollecitazione eccessiva. In particolare, durante il trasporto e
la movimentazione, non devono verificarsi deformazioni di
pezzi e/o modifiche delle distanze d'isolamento dei
componenti. Evitare di toccare i componenti elettronici e i
contatti.

I VARMECA 20 prevedono dei pezzi sensibili alle scariche
elettrostatiche e facilmente danneggiabili se non
correttamente manipolati. | componenti elettrici non devono
essere danneggiati o distrutti meccanicamente (in caso
contrario, rischio di lesioni!).

5 — Collegamento elettrico

In occasione di interventi sul VARMECA 20 in tensione,
occorre rispettare le prescrizioni nazionali di prevenzione
degli infortuni.

L'installazione elettrica deve essere realizzata
conformemente alle prescrizioni applicabili (per esempio
sezioni di conduttori, protezione con fusibili, collegamento del
conduttore di protezione). Nella documentazione, sono
riportate informazioni piu dettagliate.

Le indicazioni relative ad un'installazione conforme alle
esigenze di compatibilita elettromagnetica, come la
schermatura, la messa a terra, la presenza di filtri e la corretta
posa di cavi e conduttori) sono riportate nella
documentazione che accompagna i VARMECA 20. Queste
indicazioni devono essere rispettate in ogni caso, anche
quando il VARMECA 20 riporta la marcatura CE.

Il rispetto dei valori limite, imposti dalla legislazione sulla
EMC, € competenza del costruttore dell'installazione o della
macchina.

6 - Funzionamento

Le installazioni in cui sono incorporati i VARMECA 20 devono
essere dotate dei dispositivi supplementari di protezione e di
sorveglianza previsti dalle prescrizioni di sicurezza in vigore
applicabili, come la legge sul materiale tecnico, le prescrizioni
per la prevenzione degli infortuni, ecc... Sono ammesse
modifiche dei VARMECA 20 mediante il software di
comando.

Dopo aver scollegato il VARMECA 20, le parti attive
dell'apparecchio e i collegamenti di potenza in tensione non
devono essere toccati immediatamente per la presenza di
condensatori eventualmente carichi. Rispettare, a tal
riguardo, le avvertenze apposte sui VARMECA 20.

Durante il funzionamento, tutte le protezioni devono rimanere
al loro posto.

7 — Manutenzione ordinaria e straordinaria
Attenersi alla documentazione del costruttore.

ELEROY“
SOMER 171




LEROY-SOMER

| MANUALE DI PARAMETRIZZAZIONE |

3532 -05.2004 / f

VARMECA 20

Motori e motoriduttori a velocita variabile

Note

172

LEROY®
[ SEk




LEROY-SOMER | MANUALE DI PARAMETRIZZAZIONE | 3532 - 05.2004 / f

VARMECA 20

Motori e motoriduttori a velocita variabile

SOMMARIO
1 - INFORMAZIONI GENERALL......coiiitiiimiiiimsiasmssismsiasssssissssssssss s sssasssssss s s sasssasass asans sasanssassns snssnssassns snssnnenans 174
1.1 - PrinCipio di fUNZIONAMENTO........ooiiiiiie e s e e s e e e e e s s e e e e nnes 174
1.2 - CaratteriStiCNe GENEIAl ... .ottt e et e e s bt e e st e e e s b e e e ene e e s neeeeneeas 174
1.3 - Ingombro e peso della microconsole CDC - VIMA 20 ......cooiiiiiiiiiieiee ittt be e 174
2 - MESSA IN SERVIZIO DELLA MICROCONSOLE CDC-VIMA 20 ......ccccssurrismsmmssmsssssassmssasssssasssssasssssssssassnsenss 175
P2 B [ 1S3 ¢= | F= 4 T 1 PP P PP 175
2.2 - Presentazione della tastiera CDC-VIMA 20........cooiiiiiiiiieeiee ettt et e st e sbe e sbe e e sbee e sbeeesneeeaas 175
PG I 1Y ToTo [o N 1= 1 11 - IR 176
2.4 - MOUO PArAMELIIZZAZIONE. ... ..eeeiie it ettt e e ettt e e e e e e e e e e e e e e s e e e e e aan b e e e s e anre e e e e eaanreeeeeennees 176
2.5 - Parametri del VARMEGCA 20.......oo ittt ettt ettt ettt e st e e e st e e e st e e e s be e e sabe e e sbeeesnbeeesnneaans 176
3 - MESSA IN SERVIZIO DEL SOFTWARE DI PARAMETRIZZAZIONE PC PEGASE VMA 20........ccccviueenans 180
T B [ 1S3 r= | = AT 1 PP PPPTTTPPPTP 180
3.2 - INSaAllazZioNe del SOMWAIE........coiiiiiiiii e s e e s s ee e e e s bt e e e e s e nbeeeeesannreeeeeennnees 180
TR I U 11140 Yo L= IR =T 11117 1 (SRS 181
T 0 | 194
4.1 - Configurazione standard (regolazione di fabbrica) ...........ooocuiiiiiiiiii e 194
4.2 - Configurazione standard: regolazione con l'anello Pl integrato (VMA A20) ........coooiiiieiiiiiiiinee e 195
4.3 - Configurazione 1: 2 velocita preregolate e riferimento analogico 2 sensi di marcia...........ccccceeeviiieneennen. 196
4.4 - Configurazione 1: con scheda opzione VMA ESFR (solo VMA B20) 3 velocita preregolate e riferimento
analogico o 2 velocita preregolate + sblocco elettrico del freno e riferimento analogiCo ..........oocceviviiiene e, 197
4.5 - Configurazione 2: Riferimento analogico e 3 velocita preregolate - 1 senso di marcia (solo VMA A20)....... 198
4.6 - Configurazione 3: Correzione di un riferimento esterno con la manopola di regolazione velocita
ol wre] gat=TqTe loJ) MoToz=1 1= Y] o T=T o 4 o) (o L SRR 199
4.7 - Configurazione 4: 2 velocita preregolate fisse o proporzionali al riferimento - 2 sensi di marcia ................. 200
4.8 - Configurazione 5: Regolazione di una pressione con l'anello Pl integrato - riferimento del Pl
con riferimento locale o esterno - 2 sensi di marcia (SOI0 VMA A20).......cciiiieeiiiiieiciieiieieeeee e e e e e e s serereeeeeeea e e e 202
4.9 - Configurazione 6: Comando di Marcia @ iMPUISI ..........ueiiiiiiiiiie e 204
4.10 - Configurazione 7: "Comando +veloce, -veloce" (SOI0 VIMA B20) ......occueeiiiiiiiiiiieeeeee e 206
4.11 - Configurazione 7: Con scheda opzione VMA ESFR (solo VMA B20) Comando "+veloce, -veloce"
LR ol foTerelo =Y 1= uigToToRNe L= 1IN 11T o o T TP 208
5 - GUASTI - DIAGNOSTICA .....coiiiciiiietriisnsssssssiasasssassss s sms s sm s s s sms £eams £ £ e £ £ A mR R R R AR R £ R RRE R ERRE £ R RRERRRRREaRmnRRRmnnss 209
6 - RIEPILOGO DELLE REGOLAZIONI ......cctiiittiisssiisassissnsrasnssssssssssmsssssssssasssssssnsssasasssssass sasanssnsanssassnssnsanssnss 210

ELEROW
SOMER 173




LEROY-SOMER |

MANUALE DI PARAMETRIZZAZIONE |

3532 - 05.2004 / f

VARMECA 20

Motori e motoriduttori a velocita variabile
INFORMAZIONI GENERALI

1 - INFORMAZIONI GENERALI

* Questo manuale descrive la parametrizzazione

dei VARMECA A20 e B20, indipendentemente
dalle differenze della loro logica.

e Le caratteristiche funzionali sono descritte nei
capitoli 2.5 e 4 "Parametri del VARMECA 20 e Schemi".

¢ La definizione delle versioni VARMECA A20 e B20
é riportata sull'etichetta che si trova sotto la morsettiera
di collegamento principale.

* Usando gli strumenti di parametrizzazione del
VARMECA 20, occorre adottare le precauzioni descritte
nel manuale d'installazione e manutenzione Rif. 3481.

1.1 - Principio di funzionamento

Il presente manuale descrive l'accesso alla parametrizza-
zione della gamma VARMECA 20 mediante una micro-
console CDC-VMA 20 o un software PC PEGASE VMA 20.

Insieme al VARMECA 20, questi strumenti permettono la
programmazione, la diagnostica e la visualizzazione dei
parametri.

1.2 - Caratteristiche generali
1.2.1 - Opzione "Microconsole CDC-VMA 20"

Composizione del kit:

- 1 cavo di collegamento (lunghezza = 3m) da collegare al
VARMECA 20,

- 1 microconsole con display digitale LCD - 2 righe di 16
caratteri,

- 1 manuale di parametrizzazione.

1.2.2 - Opzione "Software PC PEGASE
VMA 20"

Composizione del kit:

- 1 cavo di collegamento (lunghezza 3m) da collegare al
VARMECA 20,

- 1 CD Rom per caricamento del software in un PC,

- 1 manuale di parametrizzazione.

Configurazione minima del PC:
- Pentium 100 MHz o equivalente,
- 8 Mb di RAM,

- Windows 95 /98 / NT / 2000.

1.3 - Ingombro e peso della microconsole CDC - VMA 20
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2 - MESSA IN SERVIZIO DELLA
MICROCONSOLE CDC-VMA 20

2.1 - Installazione

2.1.1 - Verifiche al ricevimento

Al ricevimento della microconsole CDC-VMA 20, verificare
che non abbia subito danni durante il trasporto ed
eventualmente notificare le riserve al trasportatore.

2.1.2 - Collegamento

- Aprire il pannello anteriore del VARMECA 20.

- Collegare la presa a 4 spinotti, situata all'estremita del cavo,
al connettore previsto sulla scheda di collegamento del
VARMECA 20.

- La presa SUB-D del cavo va collegata alla presa SUB-D
della console.

FEEEE R S R

2.2 - Presentazione della tastiera CDC-VMA 20

ETALONNAGE CONSIGNE MIN. HZ MIN. REF. SCALING HZ
FREQUENCEMAX. Kz MAX. FREQUENCY  HZ MAX.FREQUENZ  HZ

P04 REF 10V 20MA} ETALONNAGE CONSIGNE MAX. HZ ABGLEICH SOLLWERT MAX. HZ
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[P2a Fmor | LECTURE FREQUENCE MOTEUR HZ | MOTOR FREQUENCY STATUS HZ| MOTOR FREQUENZ ANZEIGE HZ

LECTURE COURANT MOTEUR A/10| MOTOR CURRENT STATUS A/10 MOTOR STROM ANZEIGE A/10

Tabella riepilogativa
dei principali parametri

Tasti che permettono di
spostarsi tra i vari parametri

4

Tasto di memorizzazione
delle regolazioni

e di modificarne il contenuto
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2.3 - Modo lettura

-- Collegare la console sulla presa RS 232 del VARMECA 20.
- Mettere in tensione il VARMECA 20.

- Alla messa in tensione, il display della microconsole si
posiziona sul 1° parametro P01 F-MIN.

La prima riga del display indica il nome del parametro.

La seconda riga indica il valore del parametro e la sua unita.
Il tasto [a] permette di scorrere i parametri.

Il tasto [w] permette di scorrerli in senso inverso.

2.4 - Modo parametrizzazione

¢ Le modifiche ai parametri vanno realizzate con il
VARMECA 20 fermo (ordine di marcia disabilitato).

Per modificare una regolazione, posizionarsi sul parametro

conitasti [a] 0 [¥].

Il tasto [»] permette di visualizzare in modo intermittente il
parametro da modificare.
Modificare il valore della regolazione con i tasti [a] 0 [V].

Quando il valore & diverso da quello memorizzato, compare il

messaggio M ?

Quando si raggiunge il valore di regolazione desiderato,

memorizzare questo valore con il tasto [ue] .

L'indicazione M ? scompare.
Il tasto [« permette di uscire dal modo parametrizzazione.

2.5 - Parametri del VARMECA 20

Elenco e descrizione dei parametri accessibili con la microconsole CDC - VMA 20.

Visualizzazione

Denominazione

Campo di regolazione

VMA A20

VMA B20

Regolazione
fabbrica

P01 F-MIN

Frequenza min. di funzionamento

da 6 a Fmax

12Hz

P02 REF 0V/4mA

Taratura del riferimento min. OV o0 4mA

da 0 a Fmax

12Hz

P03 F-MAX

Frequenza max. di funzionamento

da 32 a 220Hz

da 32 a 100Hz

50 0 80Hz

P04 REF 10V/20mA

Taratura del riferimento max. 10V o 20mA

da 32 a 220Hz

da 32 a 100Hz

50 0 80Hz

P05 ACCEL. RAMP

Rampa d’accelerazione

Valore della rampa per passare da 0 a 50Hz
Incremento

In configurazione standard, per modificare il

valore delle rampa d'accelerazione i
morsetti 9 e 10 devono essere collegati.

da 0 a 100s
1s

da 0 a 40s
0,1s

3s

P06 DECEL. RAMP

Rampa di decelerazione

Valore della rampa per passare da 50 a OHz
Incremento

In configurazione standard, per modificare il

valore delle rampa di decelerazione i
morsetti 9 e 10 devono essere collegati.

da 0 a 100s
1s

da 0 a 40s
0,1s

3s

P07 STOP MODE

Modo d'arresto

Freewheel = arresto ruota libera
ramp = arresto su rampa

automatic = decelerazione controllata

ramp, freewheel o
automatic

ramp o freewheel

ramp

P08 UN-MOT

Tensione applicata al motore alla frequenza
di base

da 0 a 480V

230 o 400V

P09 FN-MOT

Frequenza di base del motore

da 50 a Fmax

50Hz

P10 CONTROL U/F

Scelta della legge tensione/frequenza
constant = U/F fissa

La tensione P08 sara applicata al punto di
di frequenza P09

dynamic = U/F dinamica

La tensione si adatta automaticamente al
carico del motore (posizione mini-dip

K3 = OFF)

constant o dynamic

constant da

0,25 a 1,1Kw

dynamic da
1,5 a 4Kw

* Parametro modificabile se VARMECA & alimentato con un comando di arresto.
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Visualizzazione Denominazione Campo di regolazione Regolazione
VMA A20 | VMA B20 fabbrica
Valore della tensione applicata alle adattata al motore
P11 BOOST * |basse frequenze (percentuale della da0a40 % secondo
tensione rete) la potenza
Valore della tensione applicata durante la adattata al motore
P12 OVER BOOST * |fase di avviamento (percentuale della da0ab0 % secondo
tensione rete) la potenza
11KHz
da 0,25 a 1,1Kw
P13 F PWM * Frequenza di taglio 4,6,80 11 KHz da 1§5KaH;2Kw
6KHz 3Kw
4KHz 4Kw
Configurazione della morsettiera:
STANDARD STANDARD STANDARD
CONFIG.1 = 2 velocita preregolate CONFIG.1 CONFIG.1
CONFIG.1 = 3 velocita con opzione VMA
ESFR + riferimento analogico Non disponibile CONFIG.1
CONFIG.2 = 3 velocita preregolate + CONFIG.2 Non disponibile
riferimento analogico - 1 senso di marcia
+ |CONFIG.3 = correzione di un riferimento CONFIG.3 CONFIG.3
P14 CONFIG STANDARD
esterno con la manopola locale
CONFIG.4 = 2 velocita preregolate CONFIG.4 CONFIG.4
proporzionali al riferimento
CONFIG.5 = regolazione PI di una pressione CONFIG.5 Non disponibile
o di una portata
CONFIG.6 = comando di marcia a CONFIG.6 CONFIG.6
impulsi
CONFIG.7 = comando +veloce, -veloce Non disponibile CONFIG.7

Richiede P60 = ON

config.|config. |config. | config. |config. | config.
1 2 4 1 4 7
P15 VP1-1 Velocita preregolata 1in config. 1 e 4 VP1 - VP1 VP1 VP1 | Vréd. 50Hz
Velocita preregolata 2 in config. 1e 40
P16 VP2-1VP1-2 o ) ) VP2 | VP1 VP2 | VP2 | VP2 - 60Hz
velocita preregolata 1 in config. 2
Velocita preregolata 2 in config. 2
VP2-2 - VP2 - - - -
del VMA A20
P17 Velocita preregolata 3 in config. 1 40Hz
VP3-1 del VMA B20 con opzione VMA ESFR - - - VP3 - -
(abilitazione in P69)
P18 VP3-2 Velocita preregolata 3 in config. 2 - VP3 - Non disponibile 70Hz
P19 ROTATION * | Selezione del senso di rotazione FORWARD o REVERSE FORWARD

Assegnazione del morsetto 2:

OUTPUT N = uscita analogica immagine OUTPUT N OUTPUT N
della frequenza: OV frequenza nulla

10V frequenza max.

P20 SELECT - N 2 INPQT Pl = ingresso analogico p(larl |&I1 INPUT PI Non disponibile OUTPUT N
funzione Pl 0-10V 0 4-20mA (v. minidip K2)
OUTPUT | = uscita analogica immagine della OUTPUT | Non disponibile
corrente motore: OV = 0A, 10V = 10A
OUTPUT P = uscita analogica immagine della OUTPUT P Non disponibile
potenza motore: OV = 0 kW, 10V = 5kW
P21 Pl - K PROPOR. Guadagno proporzionale dell'anello PI da1a100 Non disponibile 10
P22 Pl - KINTEGR. Guadagno integrale dell'anello PI da 1a 100 Non disponibile 10
P23 F - MOT Lettura della frequenza motore Valore in Hz
P24 | - MOT Lettura della corrente motore Valore in A

Parametro modificabile se VARMECA ¢ alimentato con un comando di arresto.
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Visualizzazione

Denominazione

Campo di regolazione

VMA A20 VMA B20

Regolazione
fabbrica

P25 FAULT

Lettura dei guasti

OK = nessun guasto

2T MOTOR = termica motore

LEVEL In = soglia di corrente raggiunta per
limitazione della coppia

OVER CURRENT = sovracorrente

LOCKED ROTOR = rotore bloccato
UNDER VOLT. = sottotensione bus cc

EEPROM =guastoeepromoguastoesterno
se P87 = ON
RS 232 = guasto coll. seriale

ENABLE = variatore bloccato

LIMIT.I = variatore in limitazione di corrente
OVER LOAD = motore in sovraccarico
UNDER P1 = funz. in sotto pressione

FAULT POSITION K2 = guasto alimentazione
degli I/U morsettiera

OK OK
12T MOTOR 12T MOTOR
Non disponibile LEVEL In

OVER CURRENT
LOCKED ROTOR
UNDER VOLT.
EEPROM

OVER CURRENT
LOCKED ROTOR
UNDER VOLT.
EEPROM

RS 232
ENABLE
LIMIT.I
LIMIT.TH
UNDER P1

RS 232
ENABLE
LIMIT.I
LIMIT.TH
Non disponibile

FAULT POSITION K2 | FAULT POSITION K2

OK

P26 STOP-F.min

Abilitazione della funzione ARRESTO CON IL
RIFERIMENTO, quando il riferimento & inf.

a Fmin. Questa funzione forza I'arresto del
motore ON= abilitato, OFF= disabilitato

ON o OFF

OFF

P27 RELAY

Assegnazione del rele

FAULT = rele assegnato ai guasti
F-MOT=REFERENCE = riferimento raggiunto
FAULT VMA ON = relé dedicato al guasto se
esiste un ordine di marcia.

FAULT
F-MOT = REFERENCE
FAULT VMA ON

Non disponibile
Non disponibile

FAULT

P30 V Bus DC

Lettura della tensione del bus continuo
Urete = Vbus/1,414

Valore in Volt DC

P31 ETAT K1-K2-K3

Lettura dello stato dei minidip K1, K2, K3

K1 = selezione del riferimento analogico

010 =da0a 10V; 420 = da 4 a 20mA

K2 = selezione dell'ingresso analogico

mors. 2,010 = da 0 a 10V; 420 = da 4 a 20mA
K3 : selezione della legge tensione/frequenza
U/F SET : regolazione di fabbrica
modificabile con il parametro P10

U/F cst : legge U/F fissa qualungue sia la
regolazione di P10

010 - 010 - U/F SET
010 - 420 - U/F SET
010-010 - U/F cst
010 - 420 - U/F cst
420 - 010 - U/F SET
420 - 420 - U/F SET
420 - 010 - U/F cst
420 - 420 - U/F cst

P32 STATUS N13

Stato dell'ingresso logico supplementare
morsetto 13 con opzione VMA ESFR
(parametri P69 e P70)

ON = ingresso abilitato

OFF = ingresso non abilitato

Non disponibile ON o OFF

P33 STATUS N9

Stato dell'ingresso logico — morsetto 9
ON = ingresso abilitato
OFF = ingresso non abilitato

ON o OFF

P34 STATUS N8

Stato dell'ingresso logico — morsetto 8
ON = ingresso abilitato
OFF = ingresso non abilitato

ON o OFF

P35 STATUS N7

Stato dell'ingresso logico — morsetto 7
ON = ingresso abilitato
OFF = ingresso non abilitato

ON o OFF

P36 VARMECA

Visualizzazione dello stato del VARMECA ON
= marcia ; OFF = all’arresto

ON o OFF

P42 O CTN ELEC

Lettura della temperatura del modulo di potenza

Valore in °C

P50 T1-P - min

Temporizzazione di disadescamento

da 0 a 120s

P51 P - min

Pressione di disadescamento (in % della
pressione max.)

da0a 100 %
aba Non disponibile

P52 T2- F - min

Temporizzazione d'arresto su livello di
pressione min.

da 0a 120s

10s

10 %

10s
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Visualizzazione Denominazione Campo di regolazione Regolaz.ione
VMA A20 VMA B20 fabbrica
P54 PIDECAL Offset del PTEN 1/8 Hz da0abHz 0
P55 REF.PI Lettura riferimento PI da 0 a 25000 da 0 a 1000
P56 INPUT PI Lettura ritorno PI da 0 a 25000 da 0 a 1000
Segnalazione del funzionamento della
pompa nella configurazione 5
P57 ALARM OK = Nessun guasto OK Non disponibile
UNDER P1 = Guasto sotto pressione UNDER P1 P
ALARM Q = Allarme portata ALARM Q
P58 VP5 Valore del riferimento preregolato nella da 0 a 100% del 0
configurazione 5 valore del sensore
P59 BAR FACTOR Fattore di conversione per lettura diretta da1a?20 1
in m.bar sulla console CDC - VMA 20
Abilitazione della configurazione
P60 CONTROL DYN. * | MOVIMENTAZIONE® ON o0 OFF OFF
ON = configurazione abilitata
OFF = configurazione disabilitata
P61 FD BRAKE * |Frequenza di sblocco del freno da 1a20Hz 6
P62 FB BRAKE * |Frequenza di blocco del freno da 1a20Hz 2
P63 TD BRAKE « | Temporizzazione di sblocco del freno da 0a 100 10
unita = 0,01s
P64 TORQUE & | Temporizzazione di magnetizzazione da 0a 100 10
unita = 0,01s
Temporizzazione d'iniezione di corrente
P65 T DC INJECT. * |continua a fine decelerazione da 0 a 1000 0
unita = 0,01s
P66 TB BRAKE % |Temporizzazione di blocco del freno da 0 a 200 20
unita = 0,01s
Livello d'iniezione di corrente continua a fine
P67 UC DC INJECT. & |decelerazione Non disponibile da0a 100 % 0
unita = % della tensione nominale del motore
P68 ID BRAKE % |Soglia corrente prima dello sblocco del freno da0ai100 % 0
unita = % della corrente nominale motore
Abilitazione della presenza della scheda
P69 VMA ESFR * |opzione VMAESFR ON o OFF OFF
ON = configurazione abilitata
OFF = configurazione disabilitata
Assegnazione ingresso logico supplementare
P70 N13 * |morsetto 13. VP3-1 = Velocita preregolata 3 VP3-1 VP3-1
D. BRAKE = Sblocco elettrico del freno D.BRAKE
Soglia di corrente per intervento
P71 LEVEL IN * |guasto limitazione di coppia da0a 100 % 0
unita = % della corrente nominale motore
Tempo di intervento dopo
P72 TLEVEL IN * |superamento della soglia di corrente da0ai120 0
unita = 1s
P80 | NEG CTRL * |Riservato LEROY-SOMER ON/OFF Non disponibile 0
P81 F_MAX I Lim * |Riservato LEROY-SOMER da0a 220 Hz Non disponibile 0
P82 F_min I Lim * |Riservato LEROY-SOMER da0ad49Hz Non disponibile 0
P83 OFFSET I Lim * |Riservato LEROY-SOMER da0a 100 % Non disponibile 0
P84 STEPFIFILim * |Riservato LEROY-SOMER daOa16 Non disponibile 6
Valore d'intervento del blocco di rampa dopo
P86 LEVEL U P07 superamento della soglia di tensione se P07 = da 0 a800vDC Non disponibile 700
"AUTOMATIC" unita = V
P87 EXT FAULT N9 Assegnazione del morsetto 9 a la gestione del ON o OFF Non disponibile OFF
guasto esterno
P90 LOG1VARMECA Versione software del VARMECA (anno)
P91 LOG2VARMECA Versione software del VARMECA (settimana)
P92 LOG2VARMECA Versione software del VARMECA Versione A | Versione B Versione Ao B
P93 LOG CDC_VMA Versione software della microconsole
P28 CAL_MOT * |Lettura della taglia del VARMECA 20

P29 CODE

Codice d'accesso

Riservato LEROY-SOMER

* Parametro modificabile se VARMECA & alimentato con un comando di arresto.
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3 - MESSA IN SERVIZIO DEL
SOFTWARE PARAMETRIZZAZIONE
PC PEGASE VMA 20

3.1 - Installazione

3.1.1 - Verifica al ricevimento

Al ricevimento, verificare che il kit di parametrizzazione non
abbia subito alcun danno durante il trasporto; in caso
contrario, notificare le proprie riserve al trasportatore.

3.1.2 - Configurazione minima del PC

Pentium 100 MHz
Windows 95 - 98

Memoria 32 Mb

Spazio su hard-disk 30 Mb

3.1.3 - Collegamento

- Aprire il pannello anteriore del VARMECA 20.

- Collegare la presa a 4 pin situata all'estremita del cavo al
connettore predisposto sulla scheda di collegamento del
VARMECA 20 (connettore P3).

- la presa SUB-D del cavo deve essere collegata alla presa
SUB-D del PC

3.2 - Installazione del programma

- Inserire il CD nel lettore
- Dopo qualche secondo, viene visualizzata la seguente
finestra:

sll®
e St e v [
Aaglinls e paramdmage ded pradiais vila e
Purma b b spwa afrree L l'lrl]l.fﬂ'u.l'l-
ETL 1311 I:l.lllHI
= I:__- ul |—|Ili-|l\.-| -:-_—-..i-u-n.
D el :

CASIERETE VARMITI
| mrw de e (PR T
Larlal Qe R I_\‘Il-lulr-:l_:i e
LR | o -
L1

PRI T aas FLLULER M =ren L1
Deremaumas HCHET & | D e i VHL Y
|

- LAY Ehal i
Dt il B T IR
s TV Bz
..,:::".m# la@] B oo
i P 1 | !JJ

/

Per l'installazione, cliccare qui e
seguire le istruzioni

Durante l'installazione, il programma propone una cartella di
destinazione. Se tale posizione & opportuna, cliccare su
"Continua" per finire l'installazione (vedere pagina seguente).
Se si desidera installare PEGASE VARMECA in un'altra
cartella, cliccare su "Sfoglia" per selezionare una nuova
cartella di destinazione. Effettuata la scelta, cliccare su
"Prosegui" per terminare l'installazione.

S L W RN | PO

VARMECA 20 PEGASE Instalation
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3.3 - Utilizzo del software Se PEGASE VARMECA 20 & stato installato in un’altra
rubrica :
Per aprire PEGASE VARMECA 20, se é stato installato nella Cliccare due volte sullicona LS Pegase_vma20 dove

rubrica proposta, seguire la procedura seguente: PEGASE VARMECA 20 ¢ installato.

e S -

| iCwrbs Iooiigs Ga B X a3

gl Hrl*l‘_.'_rl-l'.lﬁn-:plm.."l'l :J (-'rll'ﬂ
x| Mome Cvigroini -
o | 8] Fertch S TER  Fis o
o ﬂg’.-d_-."\-'l.ﬁ M= ZEEH  File NI
gm.u_m'.-w.:- TAER  Fila Wk
L] j!a_m;hﬂﬂ-’: T2EB  Fils N
ol [ | 8] ity_owailch 5 BER Fila S
! jia_'l."l'l.ﬁ LNG TER Fia LN
n 8] ity 'l BER  Fibe MO
- 'ﬂ baggai FIC TER FieRC
8] Larapm W BER il NI
m W] LA IEE  Dpouss
| Lelr3 GB IER  Docurssr
st s| Pava_vivaa GID ITER Fie QD
ahl E¥ Fpa_yma E3ER  Fils dela
Fegais_ vl SIKN KB Appkoate
l'l'n-ﬂﬁ‘l’ﬁh'l (LA 15 KB Edenzor
ﬂ'.h'l'.l!-E':i.'F'Ll'Ll. JIBER  Exlenscr
=l l'l'n-'l'.lﬁﬁ‘l".-l'-}'l'lll 1 536 KR Edenoor
S| WLEEAHE. L SR EB  Eunimcd
3 &% | WERHF DL GO ER Edersmor
£l %] W B AME. DLL FHEH  Estennow
| i | K11 | k|
e 275 0] [AEHD & Phone delcongots -

Il sistema visualizza la prima finestra

3.3.1 - Dettaglio della 1° finestra

Permette

diuscireda

PEGASE
Accesso ai
parametri di
VARMECA
(§3.3.2)
Accesso ai

. parametri dei
Selezione della Lngags

bus di campo

lingua —— > Fuw = (§ 3.3.5)

@'[EROY®
SOMER 181




LEROY-SOMER | MANUALE DI PARAMETRIZZAZIONE | 3532 - 05.2004 / f

VARMECA 20

Motori e motoriduttori a velocita variabile
MESSA IN SERVIZIO DEL SOFTWARE PARAMETRIZZAZIONE PC PEGASE VMA 20

3.3.2 - Dettaglio della finestra dei parametri VARMECA 20

Cliccare sulla finestra " parametri VARMECA 20". Questa finestra permette I'accesso ai parametri del VARMECA 20.

LY ikpdating file paramntma: CHSTOMER

Fi= 7

o] al@|a[A] (2ot [aet{m | vermece civan vmin ] meamae [ [l
e [ 1u.r.z-nr.¢._..|__=.n..-m:1' Tﬁ%‘-‘mﬂ:’“

F e Hz) 12 | -t min isdssance calbent Bz [17

Bocelb¥SH] T seeckmolUF s Dmanc conbo

DecallshSM4 10 “?F"" ® Py ssgriwind

a3 Ot | O sa—

[T o 5 S -yl T

Boottfslnl [ 3 Dinebled (1 Framabasl

Ciwer gt ﬁ

5 F
|1IFH.- '|'| Lirmari b cougde

Camard thazshadd %) | q

Tiarirng o sk [5] | ﬁl
3.3.2.1 - Funzione dei tasti
Ritorno ai valori "fabbrica" di tutti i parametri
Aprire un file
Memorizzare le modifiche
Memorizzare un file di regolazione
Stampare le regolazioni in forma di tabella Definizione dei parametri
Cancellare un file Creare un file di testo
Chiudere una finestra in Excel

LS Updateyg libs paramster: CUSTOMER

|| B 6 S 8 A |2 o=t [2eb{m | varmECs solimee version razmaza ||
FroasiHy [ B | 10w et " ,1' Teminal biock configursiion

| ETy—— -l

Chiudere la comunicazione

Realizzare una comunicazione permanente tra il VARMECA 20 e il PC
Visualizzazione del funzionamento

Esportare parametri dal PC al VARMECA 20
Importare parametri dal VARMECA 20 al PC
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3.3.2.2 - Aiuto per il cablaggio

—
2198 Wb P [ Wt b e
Framife) [ 0 100-00d mm e colbes il | Tﬁt‘.&s"_ﬁ'ﬁ"g g —
N O e,

L T

Cliccare sull’'elenco delle "configurazioni T COMFIGLURATION]
HeonpcuraTion: |

Scegliere la configurazione richiesta, Es: Standard ™~ DHAGLIFATIONG

) s DMPAGLRATEIN S

e DHFGLIRATIINS

La selezione é visualizzata su fondo blu Shop mode DMPGURSTIONG

) Aler eamn DHFGLURATINT
) Fromhed ONPGURATIONE

[ (it B | VARMECA sobwere ersior: [o T Cliccando sul tasto di destra si apre la

- - finestra "Option 1"
bielrce calbeat Hyf[i_ | Temial block

seerce colbest Mz [ |

ol isminal 2
Ur'Frul [narmic confml | iI:IJTF'LIT K 1-|
=

Cliccando sul tasto di destra si apre la
finestra della pagina seguente

B
l:ﬁﬂl =T J A e ey

Canbsge des confl gurmaTe : Szmdme de s canfiguImian 1 o arass pee ] dee S SO T TR DR 8 3 menn s

STANDARD [Réglags usina]
STANDARD avec Pl (WA AZD)

i .
| CONFIGURATION{ Fiz

COMFIGLIRATIONT (WA EBFH] ':.! 'I w |

| CONFIGLURATIONZ { o .
CONFIGURATICNI T 3
CONFIGLURATIONS i ——
CONFIGLURATIONS i ¢ Bhouion de Fiss SO e

G Ficwton da ress 0w e o

CONFIGLIRATICONG
CONFIGURATIONT

CONFIGURATIONT [VMA ESFE)

E&:Il———ur —___ W b e — e W et
Posizionare la "manina" Questa finestra visualizza il cablaggio da
sull’opzione scelta e cliccare realizzare
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3.3.2.3 - Definizione dei parametri

Updatmg hile pacamstars: CUSTOMER
Fla 7

L] B[s[S[a[Ml [zt [2et] | varMECA sciwas vosion racmiazs [ | 2]

Fmexfz [ B0 | 10V-20mA mes reference colirst B[00 | TIT'T*“‘P'%‘“ 7
Cliccare su questo pulsante

La finestra seguente € visualizzata:

== T DS - ) R

DETALE OCS PARANETRES DU WARMECR

Cliccare sul parametro/

scelto (Es. P20); una finestra
visualizza la denominazione
del parametro e la sua
funzione.

= o |
! T |
L= ==
Pl jnsry s 8.0 BELEGT M
- ¥
—
i
3 -
= Al
|
| Al
At i En e | Mo tmsw [ e fiie
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Altro metodo per la definizione dei parametri:

Cliccare nella finestra di regolazione del parametro da definire; Es. Fmax.

| [ Jae{m |

e

||

Sk S
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3.3.2.4 - Creazione di un file di regolazione

Dopo aver modificato i parametri necessari alla vostra applicazione,
cliccare sul pusante "Save as..."

llpdahng Fe garsmetms CHSTOEER

J'HH!H Selectinct U/F 8,  Dyard ooril

| # Fraed 1 nn -
n_u-i_J- | e R
T | e e |

e e —— | E'q:-nnFln Fiop morda. Mzlor
Fn_mthhlljl (%) Erabied ) i ‘ ErrE -]

mm ]ji 5 Dinaled . Froewhe Dhaecri of sotsbod
PR [ 3| g iipe 8 Clockwite
P O e
Mz o [

Hilawrs i pasmar | s

Mmmgy—_g —n |

Fomtd [ 5] |18 e miercn el 51 ‘_—'““
EIF L]
F i 5] I T T ]

v ren Sabruim [ g Prgueriin &:ﬂ (o i

ey e Con la freccia selezionare la
Lin et 1 = P cartella per memorizzare

P forl = gl YA questo nuovo file.

Nominare questo file poi
cliccare su "Save"

Homa |
T ) ST

TN
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3.3.2.5 - Aprire un file di regolazione

Cliccare sul pulsante "Open”

lpdabrg fn parsmstax CUSTOEER

Frmin ik E@Hw&mm#m
imﬂd-ﬂl-izl 3ﬂ| suﬂmuum-l Cipruaric: continl
i i -

it Chaned

La finestra seguente viene visualizzata: Con la freccia selezionare il documento nella cartella

il b s ass— L

B IO I T T L e s |
i [T | kel Vb
Foriits] il e

'd'H'_! ﬁn.l_-u?w‘i-u"ljl j = ] =¥ M-
B ) Cliccare sul file e poi su "Apri"
Eirvmae [ 'I- [ FEERS 2N
PR 7 i WA
B i
.n__
i

hlnr-:i- 51

E iy
Howw b [IEr—— = A
I T Tipa e Ild‘\l’ll"l'-'l"!"- ﬂ T

3.3.2.6 - Ritorno alle regolazioni di fabbrica

Il pulsante "LEROY SOMER parameter" permette di riportare alla regolazione
di fabbrica tutti i parametri, ad eccezione della taglia motore e della
configurazione della morsettiera

lpzfabng e parsmeimz CISTOMER

a8 |&E|ﬂl |~Mu£l:-l-nn-
F{ LEACY SOMER pasanete st ederence colbusl Hai[E0 |
Fmnia [ | s i refsence ok (1)
eclibH] 70| sdkecindUWEm  Bymanic conra

e e e
Deceljspmoid 3

L I B
Unmet ) [ o
——————  SupmFon Siop mode
ool M [ ) ke &) Ahet rarvp
Boost(Unl [ 5§ (O Disabled  Frmewioel
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3.3.2.7 - Stampa delle regolazioni

Cliccare sul pulsante y {

Le regolazioni sono visualizzate come elenco:

Rif. dei parametri nel

E% software del Varmeca
TR = — RIif. dei parametri nella
a0 (1 13 L B O e b i B P T TRE o CEch o Microconsole CDC
VMA20
(R DIEI NSO m?ﬂ_mﬂl
REn i e G171 -y
IEL_l.l.|
ET o e e e T T -
st i e iy oy v 8 i pe, o e ol e - 8 i g g e 1] ]
sepun #l&zu-u i R R eﬁﬂ: -\.-I
2 g iy o sl =
el FeY "ll! EIEh-E o1 I
BArs im “
nars LT TUOT S P M T LTS T MR L1 LT
1 [T EP P A e T TR T T -
Fip Bingaupeedde g T T
¥ . Tadm dFT
L 1 | LT -
[r Wi ET0 T
p okl ™ e
%] = 1 B
n - | &n.
e doel
IH g F T i i |ﬂ.=h- (1, A F)
o o S L LifmsEL
nr i w o mww’ [
Lkl A0 T
CdLz.
=a Lemagem L1 1= lal
e 1 L] [ r |
1271 m::n:tﬁw—|' I
L F N B e el o ¢ il L LI -

Nota : Nel menu "Print", i parametri non possono essere modificati.
3.3.2.8 - Uso delle tabelle delle regolazioni

La tabella delle regolazioni del menu "Print" non pud essere utilizzata se non nell'ambito del programma PEGASE.
Il pulsante Ij permette di registrare i parametri su un file EXCEL.
Nota: con questo file non & possibile parametrizzare un VARMECA 20. Per farlo, & indispensabile ripassare dal file registrato in

PEGASE (§ 3.3.2.5).
= Cliccare qui
]

"‘l'l'-'.'u ﬂ' | :Nl—_ = - - L L - ' I'H-Ei____. B t_ T-Im-_-:h = i | Comesbm o~ ot~ b bon corvvwanon o Escl il
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La finestra seguente viene visualizzata:

Confermare con OK

Un file di testo & stato creato nel documento PEGASE.
- Aprire EXCEL.

= W & N s o+ i

S R T O e e

Cecare nel documento
PEGASE il file di testo
creato e aprirlo

LEET [
T -
P A rp I'Hul:-m N TR TR 1]

- Passo 1:

Cliccare su "Delimited" e
poi su "Next"

- Passo 2:
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Bl
B L fem freei Fges  [ewh fma e e -
o | B T — : — Selezionare i 2 separatori

C R a. : . ; ) poi cliccare su "Next"

SR —|

=g

T
finimm senre g Freper

nniarm TEErEing §rTEeer

heoCh LT T A R WL £ PELOC LIl 0 RO B0 MEOIs
o g ¢ g ek s B vy pram KO e 0 fes irer)

e | wpe [[Cheta ] e |

Selezionare il formato
"Standard" e poi cliccare
su "Finish"

mrmniny drmgamney
amp/Famp ralus fn esibsh frem & be 00 Bl
mumimrmii g By emloin fon vk frem 1D G § Tl o]
T L T LG L e T e e e o o L e et T

=

R TN B

- La tabella finale delle regolazioni viene visualizzata:

— =igi=|
Al o s e igmel feok e mde - -
ol _-_.'."'-t'.-'l-ll cw - @S FEEHE S L3 ERE .= Ar
=S S . o o ) F - L .
&1 - A WA
U8 A N TN A 5590 IV MO G PR, DX S P S (P9 9, A e 00 9 T |
| FABH anrrln::ululrlnlrﬂurnn Ve Lt Z=ich nErE
¥ X {1 [ Wi o F0 F Rl & X i T
b | 0O resnwvan O1 F ARG i | Im M He
i 1 [0 A leamsd P0G ACCE il Lo ]
r 1[4 Cwe nrwns MO DEGE a il i
B 0 O Wolags wp FOT U8 a L] 0
T 0 [ Edas fumps O3 P8 B L | S He
4] 000 F kg pdFII A KE 1 L 1] 13
-'!’il 1118 P g o P33 P ke ' o in
01 Frmwst apy P =97 1 [} i & Hr
i1 011 Presst spe P WFT 1 [} I o Fir
12 012 Fraes 5l FA7 972 1] i | ) =y
k| 015 Fresst ppa Pl WFYI ] | ™ He
11 1k AR A PN Gl [} N1 11 Bwed B
% 015 Calbrwime POEF 1) e ] r.i] I e =
03 Calbrmas FII FEF L a I3 13
021 ‘Wellage v P8 B0 q &) a
027 Vellugs vu P11 OWEFR a m an
0 35 Saduhag Fil FPah 1] 1 ek
10 53 Terewas 2 ] TELE L] I WP P
03 Terwwam b F9d OOl 1} 0 Srsramid
035 Swhpdme q Fs pOTA a PR
11 4= Caimd mil [7] o OH:
0 dd magapinns P17 RELA ] b =1
053 ST L P STOR a 1O
{ 1 Gl Sele 1w d Fa] LGF a | TOMETREH
- H_I srm I'-‘I_I'h.jlll-ﬂ- £ 1 e Jidis sl ”Iﬁ
] U i}

Puo essere utilizzato come qualsiasi documento EXCEL.
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3.3.3 - Parametrizzazione del VARMECA

Per parametrizzare il VARMECA iniziare dalla videata seguente:

Versione Software (A o B)

L lipsiaimg s posmeien (0500068

[P A SO =+ [t [mitn | one oo [ 7azinos [ i

¥ vl :q 100 T russ smwrce calbum il | TLM%"
[ L e o -
FamHy | L] i wn sharpos eallad: Bel |-. |

“:Hhmﬂ Awimciwr ol lF 1n Cryreenc contml

Taglia del motore

M.mm % [ ?: i Fielar
et [ 2 Tt s _]'
Sing v [ rm g plany LTy

vt bl [T g e & b v

Wi [ |: {5 pieaind 1 Fmswdbasd

111Kz " = Lrwaa de oinipde
Cimpe ihvstdd sl [ O
Torwg ol mwam 1| I_l'li

1) Prima di tutto, occorre indicare la versione del software del VARMECA (A o B) e la taglia del motore.

Per poter esportare i parametri dal PC verso il VARMECA, occorre che questi 2 parametri corrispondano a quelli
preimpostati in fabbrica.

Se non si conoscono questi 2 parametri, € possibile reperirli nel seguente modo:

- Collegare il VARMECA al PC (§ 3.1.3 Collegamento).
- Mettere in tensione il VARMECA.

- Cliccare sul tasto "Import" |E|

- Il PC legge i parametri del VARMECA e aggiorna la pagina delle regolazioni di cui sopra e, in particolare, le finestre "versione
software" e "taglia motore".

2) Modificare le regolazioni necessarie alla propria applicazione.
3) Se necessario, registrare tali regolazioni in uno specifico file (salvataggio dei parametri...) (§ 3.3.2.5).
4) Trasferire le regolazioni dal PC verso il VARMECA:

- Collegare il PC al VARMECA (§ 3.1.3 Collegamento)
- Mettere in tensione il VARMECA (ordine di marcia disabilitato)
- Cliccare sul tasto E

A video, in alto a destra, compare, per qualche secondo, una freccia rossa. Quando la freccia scompare, il caricamento dei
parametri € terminato.
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VARMECA 20

3.3.4 - Visualizzazione in servizio

- Collegare il PC con il VARMECA.
- Mettere il VARMECA in tensione.
- Cliccare sul tasto E

Il sistema apre una finestra supplementare che visualizza alcuni parametri di funzionamento.

L5 U ped sy Bils pa i LS T0EE R

Fm ¥

BEEDEOL [N e i [re—

¥ e | S| VO b a2 1 Tl bl
— - Ep—— Sl ot
Fombig [ ]| v et iy [12 | . -
mmu-lj Salschoniol LT Dynsre costsdl DETRUT H =
e I e e ——
. il L . -
. [¥] | ) [
— B oo Firary Simp e Wiogd
Sy | 1 S Evebled HE Alm F:"ﬁl_-n-' -.-l
M i LI | 4 ] Dimabied 21 Fimmeshwsl
vt [ E] ferregetes vhope
3 i rm
17H w| i i
Cummr iheahinis |1 |_H
Corrente O
motore
Frequenza
motore T N /
||'I||||r mg |,¢\_ '.lip-'I. Eli- [eigmd
Temperatura ] = | B
del modulo di
potenza IR | Dl ea | SORSET |5'~' = e | 1 x] s | m -|‘,

TT&-2001- 138 | i
'

Tensione Bus

=

\\ Stato dei mm\Z Stato ingressi 7, 8, 9

DIP K1, K2, K3

* Tensione Bus continua: tensione d’alimentazione VARMECA raddrizzata e filtrata (VBus = Vrete x V2)

continua *

Stato del
VARMECA

L Indicazione

dei guasti
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3.3.5 - Dettaglio della finestra parametri opzione bus di campo

- Cliccare sulla finiestra "Paramétres option bus de terrain".

Questa finestra permette 'accesso ai parametri specifici dell’'opzione bus di campo.

LY Ponamsilras da Peplion bua de Ienam S ek CLUSTIH4ER

Warwy

‘-|EEE£|§I’H [ |t | et | vRMECS sobasen varvion  TTE-DITIIA
1503 VARME CA 21 addrass G
1505 Dt configaration [T - |

1607 Temeowl suling | -"'i'-":i:|
1508 Order o cpchcal bytes |L'l= ! B ERCLAH =

1511 Cyelicnl paramatar Mo, # ol asiry
1612 Cyclical parmmatar No. 3 af astry L
1621-Cyclical parsmatar No. 2 af oxit
1622 Cyclical parametar Mo, Jatesit | |

1551 Hus Faclory sefings i a
1570 Bus mnable fart ]'
1571 Bwperision ot =
1572 Rl vin Bus I z
1673 Local Ret {H} L™
V5BE.Cael Workd | =0

Per questa pagina; I'utilizzo del software & identico a quello della finestra "parametri VARMECA 20".
Tutte le funzioni: importare; esportare, visualizzazione dinamica sono attive.
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4 - SCHEMI

4.1 - Configurazione standard (regolazione di fabbrica)

VARMECA 20

Rete b
d’alimentazione ‘e.

Alimentazione | :
telecomando /-"""

®
AU (-
(I;;ef;sistetnza
i frenatura
SB1 (Opzione) R-

SB2 E\}KM1

4
@ KM1

Riferim.

Funzioni - Caratteristiche

L1,L20
L1,L2,L3

Collegamento delle fasi protette della rete
d'alimentazione

da 200V a 240V £10% 50-60Hz in monofase
220V - 480V + 10% 50-60Hz in trifase

PE

Collegamento a terra

R1, R2

Collegamento della resistenza di frenatura (opzione)
VMA21 — valore min. della resistenza = 200 Ohm
VMA22 — valore min. della resistenza = 200 Ohm

Ingresso logico di blocco
morsetti 1 e 3 non collegati: variatore bloccato
morsetti 1 e 3 collegati: variatore sbloccato

Uscita analogica velocita 0 - +10V, 3mA
0V = velocita nulla
10V = velocita max.

Fonte +24VDC, 30mA
Comune al morsetto 10

Fonte +10V, 10mA

oV

Ingresso riferimento 0 - +10V o0 4-20mA

Uscita analogica

Potenziometro di
riferimento

QS : Sezionatore a fusibili

AU : Arresto d'emergenza

SB1 : Pulsante per togliere la tensione
SB2 : Pulsante di messa in tensione

Marcia Indietro

b Marcia Avanti

p  Selezione rampa
o guasto esterno

Rel di guasto

0-10V : impedenza d'ingresso = 100kOhm
4-20mA : impedenza d'ingresso = 0,5kOhm

Ingresso logico Marcia Indietro/Arresto

Ingresso logico Marcia Avanti/Arresto

Ingresso logico selezione della rampa (pagina 179:P87)
1s (per O - 50Hz) : morsetti 9 e 10 non collegati
3s (per 0 - 50Hz) : morsetti 9 e 10 collegati

10

Fonte +24VDC, 30mA
Comune al morsetto 3

11,12

Rele di guasto — contatto libero da potenziale 250V 1A
Contatto aperto: non in tensione o in guasto
Contatto chiuso: in stato di marcia

Riferimento

MINI DIP K1

0-10V

ON

4 -20mA

OFF
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4.2 - Configurazione standard: regolazione con I'anello Pl integrato (VMA A20)

Riferimento del Pl con manopola locale o riferimento esterno 2 sensi di marcia (solo VMA A20).
Nota : La regolazione Pl & accessibile anche nelle configurazioni 5 e 6 (solo VMA A20).

P
 Rete P — Ritorno PI
d'alimentazione -‘?
ama .i,:‘;—‘ .....
Qs KM1 gpt?nz,iom?tro
o—l : i riferimento
Alimentazone .
telecomando /=---- '
[ ]
AU (- Resistenza di Marcia Indietro
SB1 (g%rz‘%ﬁg)‘ Marcia Avanti
— Selezione rampa
SB2 BJ KM1
p Relé di guasto
i KM1
QS : Sezionatore a fusibili
AU : Arresto d'emergenza )
SB1 : Pulsante per togliere tensione
SB2 : Pulsante di messa in tensione
Riferim. Funzioni - Caratteristiche
Collegamento delle fasi protette della rete . . .
o . Parametrizzazione associata
d'alimentazione
L1,L2 0 |da 200V a 240V +10% 50-60Hz in monofase CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
L1, L2, L3|220V - 480V + 10% 50-60Hz in trifase P20 = INPUT P! Morsetto N° 2 = INPUT PI
PE C0||egamento aterra P21 =PI-K PROPOR Pl =K PROPOR
Collegamento della resistenza di frenatura (opzione) P22 = PI - KINTEGR. Pl = KINTEGR.
R1, R2 |VMA21 — valore min. della resistenza = 200 Ohm
VMAZ22 — valore min. della resistenza = 200 Ohm
Ingresso logico di blocco
1 morsetti 1 e 3 non collegati: variatore bloccato
morsetti 1 e 3 collegati: variatore sbloccato
2 Ingresso analogico ritorno sensore 0-10V 0 4-20mA @ Ritorno Mini Dio K2
i ini Di
Fonte +24VDC, 30mA (Alimentazione sensore) P
3 0-10V ON
Comune al morsetto 10 o
4 |Fonte +10V, 10mA 4 - 20mA FF
5 oV
Ingresso riferimento 0 - +10V o0 4-20mA °
6 0-10V : impedenza d'ingresso = 100kOhm Riferimento Mini Dip K1
4-20mA : impedenza d'ingresso = 0,5kOhm 0-10V ON
7 Ingresso logico Marcia Indietro/Arresto 4 - 20mA OFF
8 Ingresso logico Marcia Avanti/Arresto
Ingresso logico selezione della rampa
9 1s (per 0 - 50Hz) : morsetti 9 e 10 non collegati
3s (per 0 - 50Hz) : morsetti 9 e 10 collegati
10 Fonte +24VDC, 30mA
Comune al morsetto 3
Relé di guasto — contatto libero da potenziale 250V 1A
11,12 |Contatto aperto: non in tensione o in guasto

Contatto chiuso: in stato di marcia
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4.3 - Configurazione 1: 2 velocita preregolate e riferimento analogico
2 sensi di marcia

L1
Rete b Selezione riferimentc
d’alimentazion i = tg +24V 39 analogico
--- ) a2 L
I?fotenziotmentro di
riferimento
Alimentazione | ) pE ov
telecc‘)’mando :I . 60
AU (¢- _ . R 70 Marcia Indietro
Resistenza di +
SB1 frenatura 80 Marcia Avanti
(Opzione) R- ) )
Selezione velocit
SB2 E\SKW preregolate
Rel di guasto
m !KM1|
QS : Sezionatore a fusibili
AU

: Arresto d’emergenza )
SB1 : Pulsante per togliere tensione
SB2 : Pulsante di messa in tensione

Riferim. Funzioni - Caratteristiche

Collegamento delle fasi protette della rete
d'alimentazione

L1, L2 o |da 200V a 240V +10% 50-60Hz in monofase
L1, L2, L3|220V - 480V + 10% 50-60Hz in trifase

PE Collegamento a terra

Collegamento della resistenza di frenatura (opzione)
R1, R2 |VMA21 — valore min. della resistenza = 200 Ohm
VMA22 — valore min. della resistenza = 200 Ohm

Ingresso logico di blocco

1 morsetti 1 e 3 non collegati: variatore bloccato
morsetti 1 e 3 collegati: variatore sbloccato Parametrizzazione associata

2 Ingresso logico di selezione del riferimento e CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20

3 Fonte +24VDC, 30mA P14 = Config. 1 Config. Morsettiera = Config. 1
Comune al morsetto 10 P15 =VP1-1(Hz) VP1 = opzione 1-4

4 Fonte +10V, 10mA P16 = VP2-1(Hz) VP2 opzione 1-4 o VP1 opzione 2

5 oV P60 = ON per Controllo dinamico = Sl per
Ingresso riferimento 0 - +10V o0 4-20mA applicazione applicazione movimentazione

6 0-10V : impedenza d'ingresso = 100kOhm movimentazione
4-20mA : impedenza d'ingresso = 0,5kOhm

7 Ingresso logico Marcia Indietro/Arresto

8 Ingresso logico Marcia Avanti/Arresto / Riferimento S1 S2

9 Ingresso logico selezione del riferimento ™1 VP11 1 0

10 Fonte +24VDC, 30mA VP2-1 0 0
Comune al morsetto 3 Riferimento analogico - 1

Relé di guasto — contatto libero da potenziale 250V 1A
11,12 |Contatto aperto: non in tensione o in guasto
Contatto chiuso: in stato di marcia Regolazione degli altri parametri: vedere capitoli 2 e 3.
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4.4 - Configurazione 1: con scheda opzione VMA ESFR (solo VMA B20)
3 velocita preregolate e riferimento analogico o 2 velocita preregolate + sblocco
elettrico del freno e riferimento analogico

Resistenza di

frenatura iF Selezione riferimento
(Opzione) R- +24V 30— analogico
+10V 40~
ewr— Potenziometro di
Alimentazione riferimento
telecomando /-- QS
p
AU (-
SB1
N
SB2 E\j KM1 Velocit preregolata
o sbloccaggio elettrico
| L del freno
KMA p Selezione velocit preregolate
» Marcia Avanti
SLSJ : ieziotnaégre a fusibili EEEEEEE ':E
: Arresto d’emergenza i i
SB1 : Pulsante per to%liere tensione| FELIE2L3FIE2 U d Marcia Indietro
SB2 : Pulsante di messa in tensione 1
~o : )
Ret —bz— : Alimentazione verso 2j motore
ete ) : : ita tensione e frequenza variabile)
. by ———— (usci q
d allmentazmne__h -3;::-- PP, i Alimentazione verso 2 freno
~ K—M1 (uscita tensione di rete)
Qs
Parametrizzazione associata
Riferim. Funzioni - Caratteristiche CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
Collegamento della resistenza di frenatura (opzione) P14 = config.1 Configurazione morsettiera
R1, R2 |VMA21 — valore min. della resistenza = 200 Ohm = Config. 1
:/MA22 —Iva!oredm:)r:. della resistenza = 200 Ohm P15 =VP1 (Hz) VP1 opzione 1-4
Ngresso logico di blocco P16 = VP2 (Hz) VP2 opzione 1-4
1 morsetti 1 e 3 non collegati: variatore bloccato P17 = VP3 (Hz) VP3 opzione 1
morsetti 1 e 3 collegati: variatore sbloccato P60 = ON Controllo dinamico = SI
2 Ingresso logico di selezione del riferimento ® —
P61 = secondo applicazione F sblocco freno
Fonte +24VDC, 30mA (Alimentazione sensore) ppicaz!
3 Comune al morsetto 10 P62 = secondo applicazione F blocco freno
Z Fonte +10V. 10mA P63 = secondo applicazione T1 sblocco
5 ov : P64 = secondo applicazione T2 magnetizzazione
Ingresso riferimento 0 - +10V o 4-20mA P65 = secondo applicazione Tempo iniezione DC
6 0-10V : impedenza d'ingresso = 100kOhm P66 = secondo applicazione T4 blocco freno
4-20mA : impedenza d'ingresso = 0,5kohm P67 =secondo applicazione Livello iniezione DC
Relé di guasto — contatto libero da potenziale 250V 1A P68 = secondo applicazione |  Soglia di | prima sblocco freno
11,12 |Contatto aperto: non in tensione o in guasto P69 = ON VMA ESFR = Sl
Contatto chiuso: in stato di marcia P70 = VP3-1 o D. BRAKE Morsetto 13 = VP3-1 o D. BRAKE

Su opzione ESFR

Collegamento delle fasi protette della rete
d'alimentazione

L1, L2 o [da 200V a 240V £10% 50-60Hz in monofase Riferimento S1 S2 S3
L1, L2, L3|220V - 480V = 10% 50-60Hz in trif
, L2, L3|220 80V + 10% 50-60Hz in trifase VP 3 0 0
PE Collegamento a terra VP21 0 0 0
7 Ingresso logico Marcia Indietro/Arresto -
8 Ingresso logico Marcia Avanti/Arresto / _VP?"1 ° D'BRAKI_E 0 0 !
9 Ingresso logico selezione del riferimento [ Riferimento analogico 0 1 0
10 Fonte +24VDC, 30mA
Comune al morsetto 3 . . . . T
- - - — Regolazione degli altri parametri: vedere capitoli 2 e 3.
Ingresso logico = selezione di una terza velocita ¢

13
preregolata o sblocco elettrico del freno (P70)
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4.5 - Configurazione 2: Riferimento analogico e 3 velocita preregolate - 1 senso di
marcia (solo VMA A20)

L1 !
2 Uscita analogica
. Rete —» Lo
d’alimentazione +24V 3
RRE TPY L L3 4

Potenziometro di
riferimento

Alimentazione I  PE oV 5 o riferimento esterno
telec?’mando _=|__E 5 - »
AU (- 7 elezione veloci
¢ ??SiStenza R+ preregolate
SB1 i frenatura 8 Marcia
(Opzione) R- 9 Selezione velocit
preregolate
SB2 E\,j KM1 0
[
p Rel di guasto
ﬁ KM1
QS : Sezionatore a fusibili

AU : Arresto d'emergenza )
SB1 : Pulsante per togliere tensione
SB2 : Pulsante di messa in tensione

Riferim. Funzioni - Caratteristiche
Collegamento delle fasi protette della rete
d'alimentazione
L1, L2 o [da 200V a 240V +10% 50-60Hz in monofase
L1, L2, L3[220V - 480V + 10% 50-60Hz in trifase
PE Collegamento a terra
Collegamento della resistenza di frenatura (opzione)

Parametrizzazione associata

R1, R2 |VMA21 — valore min. della resistenza = 200 Ohm CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
VMAZ22 — valore min. della resistenza = 200 Ohm P14 = Config. 2 Configurazione morsettiera = Config. 2
Ingresso logico di blocco P16 = VP1-2(Hz) VP1 opzione 2

1 morsetti 1 e 3 non collegati: variatore bloccato P17 = VP2-2(Hz) VP2 opzione 2
morsetti 1 e 3 collegati: variatore sbloccato P18 = VP3-2(Hz) VP3 opzione 2
Uscita analogica velocita 0 - +10V, 3mA P19 = Forward/Reverse | Senso di rotazione : Oraria / Antioraria

2 0V = velocita nulla
10V = velocita max.

g  |Fonte +24VDC, 30mA Riferimento Mini Dip K1
Comune al morsetto 10 0-10V ON

4 Fonte +10V, 10mA 4 - 20mA OFF

5 ov
Ingresso riferimento 0 - +10V o0 4-20mA P’

6 0-10V : impedenza d'ingresso = 100kOhm Rifert : 51 52
4-20mA : impedenza d'ingresso = 0,5kOhm ferimento

- : = VP1-2 0 1
7 Ingresso logico Selezione velocita preregolate (g

: : VP2-2 1 0
8 Ingresso logico Marcia/Arresto

- : = VP3-2 0 0

9 Ingresso logico Selezione velocita preregolate . -

Fonte +24VDC, 30mA Rif. analogico ! !

10
Comune al morsetto 3

Relé di guasto — contatto libero da potenziale 250V 1A
11,12 |Contatto aperto: non in tensione o in guasto
Contatto chiuso: in stato di marcia

Regolazione degli altri parametri: vedere capitoli 2 e 3.
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4.6 - Configurazione 3: Correzione di un riferimento esterno con la manopola di
regolazione velocita o comando Locale/Remoto

| Correzione di un riferimento esterno con potenziometro locale | | Comando di velocit Locale / Remoto |
—b o L1 Potenziomet
otenziometro o
Rete b . L2 < Riferimento esterno Locale/Remoto
d’alimentazione 2 . 0-10V/4-20mA
REEE EFELEEEE L----[1 L3 .
Qs: KM1 fpylsante Potefiziometro Riferimento
: ocale Dist
Alimentazione : ov Istanza
telecomando /*---- ' tl PE
q B
AU ¢- Resistenza di R+ 7 : Marcia Indietro Marcia Indietro
SB1 (g%gfggg’; [iI - Marcia Avanti Marcia Avanti
- Abilitazione/Disabilitazione Abilitazione/Disabilitazione
SB2 E\’j KMA1 del potenziometro locale potenziometro locale
1 Rel di guasto Rel di guasto
@ KM1
QS : Sezionatore a fusibili
AU : Arresto d’emergenza Tipo di funzionamento S1| S2
SB1 : Pulsante per togliere tensione ! ! o
SB2 : Pulsante di mesgsa in tensione Correzione Correzione possibile| 0
di un riferimento| Nessuna correzione| 1
Locale/ Com. Locale 0 B
Remoto Com. Remoto 1 A
Riferim. Funzioni - Caratteristiche
Colleg. delle fasi protette della rete d'alimentazione
L1, L2 o [da 200V a 240V +10% 50-60Hz in monofase Parametrizzazione associata
L1, L2, L3|220V - 480V + 10% 50-60Hz in trifase CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
PE  |Collegamento a terra P14 = Config. 3 Config. morsettiera = Config. 3
Collegamento della resistenza di frenatura (opzione)
R1, R2 |VMA21 — valore min. della resistenza = 200 Ohm
VMA22 — va!ore r.'mn. della resistenza = 200 Ohm Riferimento Mini Dip K2
1 IngreSSfJ‘IIoglgo di blolcl:co o " 0-10V ON
morsett! e 3 non co .egan.. variatore bloccato 4-20mA OFF
morsetti 1 e 3 collegati: variatore sbloccato
o Ingresso analogico del riferimento esterno
0-10V, 4-20mA
3 Fonte +24VDC, 30mA Regolazione degli altri parametri: vedere capitoli 2 e 3.

Comune al morsetto 10

4 Fonte +10V, 10mA

5 ov

Ingresso riferimento 0 - +10V 0 4-20mA

6 0-10V : impedenza d'ingresso = 100kOhm
4-20mA : impedenza d'ingresso = 0,5kOhm

7 Ingresso logico Marcia Indietro/Arresto
8 Ingresso logico Marcia Avanti/Arresto

Ingr. logico - Abilitazione/Disabilitazione - correzione
9 S1 aperto: correzione possibile

S1 chiuso: nessuna correzione

Fonte +24VDC, 30mA

Comune al morsetto

Rele di guasto — contatto libero da potenziale 250V 1A
11,12 |Contatto aperto: non in tensione o in guasto

Contatto chiuso: in stato di marcia

10
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4.7 - Configurazione 4: 2 velocita preregolate fisse o proporzionali al riferimento -
2 sensi di marcia

| ~°
Rete = Selezione velocit
d’alimentazione ‘e._ grgﬁggglé}grffiise
bz al riferimento
Qs: KMA1 .
: Potenziometro esterno o locale
Alimentazione | : 8_r1|foe\r/|/r2f2r2)t%gstemo
telecomando /=---- '
[ ]
AU ¢- Marcia Indietro
Resistenza di R+ _ .
SB1 frenatura Marcia Avanti
(Opzione) . .
Selezione velocit
1 preregolate
SB2 E\,j KMH1
p | Rel di guasto
ﬁ KMA1

QS : Sezionatore a fusibili

AU : Arresto d'emergenza )
SB1 : Pulsante per togliere tensione
SB2 : Pulsante di messa in tensione

Riferim. Funzioni - Caratteristiche

Collegamento delle fasi protette della rete

. . Parametrizzazione associata
d'alimentazione

L1, L2 0o |da 200V a 240V +10% 50-60Hz in monofase CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
L1, L2, L3|220V - 480V = 10% 50-60Hz in trifase P14 = Config. 4 Configurazione morsettiera = Config. 4

PE Collegamento a terra P15 =VP1-1(Hz) VP1 opzione 1-4

Collegamento della resistenza di frenatura (opzione) P16 = VP2-1(Hz) VP2 opzione 1-4

R1, R2 |VMA21 — valore min. della resistenza = 200 Ohm

VMA22 — valore min. della resistenza = 200 Ohm VP1-1eVP2-1 s2
Ingresso logico di blocco Fissa 0

1 morsetti 1 e 3 non collegati: variatore bloccato Proporzionale 1
morsetti 1 e 3 collegati: variatore sbloccato

5 Ingresso logico velocita preregolata fissa
o proporzionale Riferimento Mini Dip K1

3 Fonte +24VDC, 30mA 0-10V ON
Comune al morsetto 10 4 -20mA OFF

4 Fonte +10V, 10mA

5 ov
Ingresso riferimento 0 - +10V o0 4-20mA ./

6 0-10V : impedenza d'ingresso = 100kOhm Riferimento S1
4-20mA : impedenza d'ingresso = 0,5kOhm VP1-1 1

7 Ingresso logico Marcia Indietro/Arresto VP2-1 0

8 Ingresso logico Marcia Avanti/Arresto

190 Isrwgrrge:::zaligf\c;sgte;gﬁi velocita preregolate o Regolazione degli altri parametri: vedere capitoli 2 e 3.

Comune al morsetto 3

Rele di guasto — contatto libero da potenziale 250V 1A
11,12 |Contatto aperto: non in tensione o in guasto

Contatto chiuso: in stato di marcia

LEROY °
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4.8 - Configurazione 5: Regolazione di una pressione con l'anello Pl integrato -
riferimento del Pl con riferimento locale o esterno - 2 sensi di marcia
(solo VMA A20)

o Enable ‘Sensore
. 3 L1 Ingresso Pl .-, ’dl pressione
ete ' — 0/10V o
dalimentazioneP &2 L2 w3 : 1) 4-20mA
EEEE TP L3 [
- f +10V 4 N
P KM RP1 i o
Qs: RiftPI i1 I
AIimen'tazioneI : ) pE ov 5 i
telec?'mando :I . 6 L
AU (- 70 Arresto/Indietro
¢ Resistenza di R+ IJ/-:SAS .
SB1 frenatura 80 }  Arresto/Avanti
(Opzione) R- SA4 . .
b Selezione pressione
1 Preregolata VP5 o
SB2 H’j KM1 riferimento analogico
p Rel di guasto
i KM1
QS : Sezionatore a fusibili
AU : Arresto d’'emergenza )
SB1 : Pulsante per togliere tensione
SB2 : Pulsante di messa in tensione

Parametrizzazione associata (altre indicazioni Pag. 34)

Riferim. Funzioni - Caratteristiche CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
Collegamento delle fasi protette della rete P14 = Config. 5 Configur. morsettiera = Config. 5
d'alimentazione P21 = Pl - K PROPOR. Pl = K PROPOR.

L1, L2 0 [da 200V a 240V +10% 50-60Hz in monofase P22 = Pl - KINTEGR. Pl = KINTEGR.

L1, L2, L3|220V - 480V + 10% 50-60Hz in trifase P50 =T1-P min T1 disadescamento pompa
PE Collegamento a terra P51 =P - min P1 disadescamento pompa
Collegamento della resistenza di frenatura (opzione) P52 =T2-F - min T2 arresto pompa su Fmin

R1, R2 |VMA21 — valore min. della resistenza = 200 Ohm P54 = PI DECAL Instabilita
VMAZ22 — valore min. della resistenza = 200 Ohm P55 = REF.PI Riferimento sensore
Ingresso logico di blocco P56 = INPUT PI Ritorno sensore

1 morsetti 1 e 3 non collegati: variatore bloccato P57 = ALARM Allarme
morsetti 1 e 3 collegati: variatore sbloccato P58 = VP5 VP5

5 Ingresso analogico = ritorno del sensore di pressione & P59 = BAR FACTOR K
0-10V 0 4-20mA

3 Fonte +24VDC, 30mA - Alimentazione sensore
Comune al morsetto 10 Ritorno sensore Mini Dip K2

4 Sorgente +10V, 10mA 0-10V ON

5 oV 4 -20mA OFF
Ingresso riferimento 0 - +10V o0 4-20mA [ &

6 0-10V : impedenza d'ingresso = 100kOhm \
4-20mA : impedenza d'ingresso = 0,5kOhm Riferimento analogico K1

7 Ingresso logico Marcia Indietro/Arresto 0-10v ON

8 Ingresso logico Marcia Avanti/Arresto 4 - 20mA OFF

9 Ingresso logico selezione del riferimento analogico @<
o riferimento numerico preregolato \

10 Fonte +24VDC, 30mA Selezione riferimento S1
Comune al morsetto 3 Analogico ON
Relé di guasto — contatto libero da potenziale 250V 1A Digitale VP5 OFF

11,12 |Contatto aperto: non in tensione o in guasto
Contatto chiuso: in stato di marcia Regolazione degli altri parametri: vedere capitoli 2 e 3.
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4.8.1 - Descrizione funzionamento Riferimenti di regolazione
configurazione 5 - Tipo 0-10V o0 4-20mA esterno (selezione con mini-dip K1).
- Pulsante locale mini-dip K1 ON (0-10V).
Sensore - Carta comando interno CVI VMA mini-dip K1 ON (0-10V).
Tipo 0-10V 0 4-20mA (selezione per mini-dip K2). - Riferimento preregolato(P58 : VP5) contatto S1 su OFF dato
I ritorno PI del sensore sara espresso su una scala da 0 a in % del sensore di riferimento.

1000 pts:

- esempio sensore 0-10V

es : sensore 0-10 bar per 5 bar si leggera 500 pts.
- esempio sensore 4-20mA

4mA  —» O pts

20mA —» 1000pts

Funzionamento all'avviamento

P1 pressione di disadescamento (% del sensore)

T1 temporizzazione di disadescamento (in secondi T1 <
120s)

Questa temporizzazione permette di garantire I'avviamento,
se P1 non & raggiunto nel tempo T1 il guasto sotto pressione
(UNDER P1) appare (P57 def. memorizzato).

In corso di funzionamento se la pompa si disadesca

(P < P1) la regolazione porta il motore a velocita massima
dopo un tempo T1 in seguito alla comparsa del guasto sotto
pressione.

Allo stesso modo, in caso di rottura del ritorno sensore (0-10V
0 4-20mA) il VARMECA 20 provochera un guasto sotto
pressione.

Arresto/Marcia automatica

T2 temporizzazione arresto su frequenza minima (in secondi
T2 < 120s).

Se la velocita motore € vicina a Fmin. per un tempo T2 il
VARMECA 20 provoca un arresto della pompa.

Durante questo periodo, il VARMECA sorveglia la pressione
e riavvia a 0,95 Pc (pressione di riferimento) senza
temporizzazione.

Segnalazione di funzionamento (P57)

Se la velocita del motore & al massimo per un tempo
superiore a 120s, la marcia alla massima portata viene
segnalata dall'intermittenza del led rosso.

Verra visualizzato " ALARM Q ".

Se il motore & all'arresto in marcia automatica, il led rosso
intermittente indichera pompa a portata nulla.

Verra visualizzato " ALARM Q ".

Regolazione della portata al punto di funzionamento
massimo

In caso di funzionamento in sovraccarico, il VARMECA si
regolera automaticamente attorno alla corrente nominale
abbassando la frequenza d'uscita ma non passera in guasto.

Parametri specifici configurazione 5 (livello 50)

- P59 coefficiente K che permette una lettura diretta della
pressione e del riferimento.

Es : sensore 0-10 bar K =10, si leggera 10000 mbars ...
- P54 fattore d'instabilita permette il rilevamento valvola
chiusa.

- P58 valore numerico di riferimento di pressione (da 0 al
100% del sensore di riferimento).
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4.9 - Configurazione 6: Comando di marcia a impulsi

Rete
d’alimentazione

Alimentazione |
telecomando /----- ' [ 0 PE
(') -
AU (¢- , ,
Re3|fstenzta di
renatura
SB1 (Opzione)
SB2 B’j KM1
[

ﬁ KM1

Qs
AU
SB1 :
SB2 :

L1
L2
L3

R+

+24V

ov

: Sezionatore a fusibili
: Arresto d’'emergenza )
Pulsante per togliere tensione
Pulsante di messa in tensione

Potenziometro
di riferimento

5
6
70 Indietro
p Avanti
b Arresto
Rel di guasto

Riferim. Funzioni - Caratteristiche
Collegamento delle fasi protette della rete
d'alimentazione
L1,L2 0 [da 200V a 240V +10% 50-60Hz in monofase
L1, L2, L3|220V - 480V + 10% 50-60Hz in trifase Parametrizzazione associata
PE |Collegamento aterra _ _ CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
Collegamento della resistenza di frenatura (opzione) - - - -
R1,R2 |VMA21 — valore min. della resistenza = 200 Ohm P14 =Config.6 | Configur. morsettiera = Config. 6
VMA22 — valore min. della resistenza = 200 Ohm
Ingresso logico di blocco
1 morsett? 1e3non coll.egati.: variatore bloccato Riferimento Mini Dip K1
morsetti 1 e 3 collegati: variatore sbloccato
Uscita analogica velocita da 0 a +10V, 3mA o ingresso 40_ -210(r)r\1/A C())IrlF
5 analogico 0-10V - 4-20mA
0V = velocita nulla
10V = velocita max.
3 Fonte +24VDC, 30mA
Comune al morsetto 10
4 Fonte +10V, 10mA
5 oV
Ingresso riferimento 0 - +10V o0 4-20mA é
6 0-10V : impedenza d'ingresso = 100kOhm
4-20mA : impedenza d'ingresso = 0,5kOhm
7 Ingresso logico Marcia Indietro
8 Ingresso logico Marcia Avanti
9 Ingresso logico Arresto e autorizzazione marcia
10 Fonte +24VDC, 30mA
Comune al morsetto 3
Relé di guasto — contatto libero da potenziale 250V 1A
11,12 |Contatto aperto: non in tensione o in guasto
Contatto chiuso: in stato di marcia
ELEROY“‘)
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4.10 - Configurazione 7: "Comando +veloce, -veloce" (solo VMA B20)

—bh L1
Rete ) L2
d’alimentazione +24V
SRRk LT L LEE L3
Alimentazione |
telecomando /~----
[ ]
AU (-
¢ (l;@efsistetnza R+
i frenatura
SB1 (Opzione) R-
1
SB2 Bj KM1 +24V1

ﬁ KM1

QS : Sezionatore a fusibili
AU : Arresto d’emergenza

VARMECA 20

ridotta

Rel di guasto

SB1 : Pulsante per togliere tensione
SB2 : Pulsante di messa in tensione

Riferim.

Funzioni - Caratteristiche

L1,L20
L1,L2,L3

Collegamento delle fasi protette della rete
d'alimentazione

da 200V a 240V +10% 50-60Hz in monofase
220V - 480V + 10% 50-60Hz in trifase

PE

Collegamento a terra

R1, R2

Collegamento della resistenza di frenatura (opzione)
VMA21 — valore min. della resistenza = 200 Ohm
VMA22 — valore min. della resistenza = 200 Ohm

Ingresso logico di blocco
morsetti 1 e 3 non collegati: variatore bloccato
morsetti 1 e 3 collegati: variatore sbloccato

Ingresso logico: Abilitazione della velocita ridotta
S4 Aperto: funzionamento a velocita ridotta (VP1-1)
S4 Chiuso: funzionamento a velocita max.

Fonte +24VDC, 30mA
Comune al morsetto 10

Fonte +10V, 10mA

oV

Ingresso riferimento 0 - +10V o0 4-20mA
0-10V : impedenza d'ingresso = 100kOhm
4-20mA : impedenza d'ingresso = 0,5kOhm

Ingr. logico Marcia Indietro/Mantenimento della velocita

Ingr. logico Marcia Avanti/Mantenimento della velocita

Ingresso logico accelerazione fino a F max

10

Fonte +24VDC, 30mA
Comune al morsetto 3

11,12

Relé di guasto — contatto libero da potenziale 250V 1A
Contatto aperto: non in tensione o in guasto

Contatto chiuso: in stato di marcia

Marcia Indietro
b Marcia Avanti

Selezione velocit

Mantiene la
velocit

Ingresso accelerazione

Parametrizzazione associata

CDC-VMA 20

PEGASE VMA 20

P60 = ON

Controllo dinamico = Sl

P14 = Config. 7

Configurazione morsettiera = Config. 7

P15 = VP1-1

VP1 opzione 1-4

P61 = secondo applicazione

F sbloccaggio freno

P62 = secondo applicazione

F bloccaggio freno

P63 = secondo applicazione

T1 sbloccaggio

P64 = secondo applicazione

T2 magnetizzazione

P65 = secondo applicazione

Tempo iniezione DC

P66 = secondo applicazione

T4 bloccaggio freno

P67 = secondo applicazione

Livello iniezione DC

P68 = secondo applicazione

Soglia di | prima sbloccaggio freno
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4.10.1 - Descrizione del funzionamento del comando +veloce, -veloce: Configurazione 7

Questa funzione permette di stabilizzare la velocita a tutti i livelli tra la velocita min. e la velocita max.

Il comando avviene tramite due contatti:

- un contatto Marcia/Arresto, Avanti o Indietro che permette I'avviamento fino ad una velocita min. cosi come il mantenimento delle
velocita intermedie,

- un contatto accelerazione che permette di raggiungere la velocita max.

Un ingresso supplementare morsetto 2 permette di ridurre la velocita max. La funzione +veloce, -veloce & sempre utilizzabile fino
alla velocita min.

Diagramma :
A
Velocita -+
max. !
Velocita :
1 1 !
1 1 !
: : l
! ! . . |
I I 1 1 1
Velocita - ’ ' | ! : !
min. ' ! ! ' i '
1 1 1 1
! : : : ; » Tempo
! . ! ! : : :
! 1 ! I 1 1 1
Ingresso S2 1 T X T
0 S3 mantenimento : | !
della velocita ¢ | | ! |
; ! ! :
Ingresso S1
accelerazone 0
Parametrizzazione:
Parametrizz. CDC - VMA 20 PEGASEVMA 20 Regolazione
Abilitazione controllo dinamico P60 = ON Controllo dinamico ON/OFF
Configurazione P14 = Config. 7 Configurazione morsettiera = config. 7
o P01 Fmin Fmin da 6 a Fmax
Velocita min. . —— - .
P02 Ref OV Regolazione riferimento min. da 0 a Fmin
. P03 Fmax Fmax. da 32 a 100 Hz
Velocita max. - : P
P04 Rif. 10V Regolazione riferimento max. Uguale a Fmax
Rampe d’accelerazione P05 accel ramp Accel da 0a40s
Rampa di decelerazione P06 decel ramp Decel da 0a40s
Riduzione velocita max P15 VP1-1 VP1 opzione 1-4 da 6 a Fmax
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4.11 - Configurazione 7 : Con scheda opzione VMA ESFR (solo VMA B20) Comando
' +veloce, -veloce " e sblocco elettrico del freno

Resistenza di

uR

frenatura
(Opzone)
Alimentazione
telecomando /#-- QS
AU ¢-
SB1
Dj
SBZE\FjKM1
VMA ESFR
[ MEMEEE
K ERRRRE

VARMECA 20

S4 . .
Selezione velocit
ridotta

¥ Marcia Avanti

Sbloccaggio elettrico
del freno

¥ Ingresso accelerazione

QS : Sezionatore a fusibili = = antenimento
A, Arest Temersenes sone| IR e v e 55 M 'ndietro}?’e"a et
SB2 : Pulsante di messa in tensione I
o "
Rete o 1| {usora tongions o freauena variabile
d ahmentazmne__héj‘l‘ .............. : ,(l\llmttenttazmne vearso t2,)freno
ds KM uscita tensione di rete
Riferim. Funzioni - Caratteristiche Parametrizzazione associata
Collegamento resi;tenzg di frenatura (opzione) CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
R1, R2 |VMA21 - valore min. resistenza = 200 Ohm
VMAZ22 - valore min. resistenza = 200 Ohms P60 = ON Controllo dinamico = SI
Ingresso logico di blocco P14 = config.7 Configur. morsettiera = Config. 7
1 morsetti 1 e 3 non collegati: variatore bloccato P15 =VP1 VP1 opzione 1-4
morsetti 1 e 3 collegati: variatore sbloccato P61 = secondo applicazione F sblocco freno
Ingresso logico: Abilitazione velocita ridotta P62 = secondo applicazione F blocco freno
2 S4 Aperto: funzionamento a velocita ridotta (VP1-1) P63 = secondo applicazione T1 sblocco
84 Chiuso: funzionamento a velocita max. P64 = secondo applicazione T2 magnetizzazione
3 Fonte +24VDC, 30mA P65 = secondo applicazione Tempo iniezione DC
Comune al morsetto 10 P66 = secondo applicazione T4 blocco freno
4 Fonte +10V, 10mA P67 = secondo applicazione Livello iniezione DC
5 ov _ P68 = secondo applicazione | Soglia di | prima di sblocco freno
Ingressc.> riferimento 0 a +10V 0 4-20mA P69 = ON VMA ESFR = SI
6 0-10V : |mpeden2a d |ngresso = 100kOhm P70 = D. BRAKE Morsetto 13 = D. BRAKE
4-20mA : impedenza d’ingresso = 0,5kOhm
Relé di guasto - contatto libero da potenziale 250V 1A
11,12 |Contatto aperto: non in tensione o in guasto
Contatto Chi“;": in Sfato dé:s:ia Regolazione degli altri parametri: vedere capitoli 2 e 3.
u opzione
Collegamento delle fasi protette della rete
d’alimentazione
L1, L2 o [da 200V a 240V +10% 50-60Hz in monofase
L1, L2, L3|da 220V a 480V +10% 50-60Hz in trifase
PE Collegamento a terra
7 Ingresso logico Marcia Indietro/Mantenimento velocita
8 Ingresso logico Marcia Avanti/Mantenimento velocita
9 Ingresso logico Accelerazione fino a F-maxi
10 Fonte +24VDC, 30mA
Comune al morsetto 3
Ingresso logico: Sblocco elettrico del freno
13 S3 Aperto: freno bloccato all’'arresto
S3 Chiuso: freno sbloccato all’arresto
@’LEROY®
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5 - GUASTI - DIAGNOSTICA

| guasti sono segnalati sulla microconsole CDC-VMA 20 o sul software PC/PEGASE VMA 20.
Con il software PEGASE VMA 20, i guasti sono indicati nella finestra guasti.
La tabella seguente permette I'analisi dei guasti e precisa gli eventuali controlli.

Indicazione Indicazione
di guasto su di guasto su Controlli da effettuare, cause possibili
CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
OK NESSUN GUASTO
Guasto termica 12t.
12T MOTOR TERMICA MOTORE |~ Verificare se il mo?or.e € in sovraccarico (led verde + led rosso intermittente).
- Controllare la taglia impostata e la potenza del motore.
- Verificare che la regolazione del boost (P11) non sia stata modificata.
LEVEL In SOGLIA In - Soglia di corrente raggiunta per la limitazione di coppia.
- Verificare che non ci sia cortocircuito di un avvolgimento motore o sulle
connessioni.
- Verificare I'equilibrio di tensione tra le fasi della rete e la terra: controllare che
non ci sia guasto di terra.
- Verificare I'isolamento del motore.
- Verificare il collegamento della terra e I'equilibrio della tensione tra la terra e
OVER CURRENT| SOVRACORRENTE le fasi della rete.

- Verificare che la rampa di decelerazione sia abbastanza lunga per le applicazioni
a forte inerzia.

- Verificare la taglia impostata e la potenza del motore.

- Verificare che la rampa di decelerazione sia abbastanza lunga per le applicazioni
a forte inerzia.

- Guasto interno del prodotto.

LOCKED ROTOR

ROTORE BLOCCATO

- Verificare se il motore € in sovraccarico o in stallo (led verde intermittente).

UNDER VOLT.

SOTTOTENSIONE

- Verificare la tensione della rete d’alimentazione.

BUS
EEPROM EEPROM - Controllgre che il VARMECA 20 non sia disturbato da correnti parassite.
- Guasto interno del prodotto.
RS 232 PORTA SERIALE - Errore di comunicazione tra la EEPROM e il microcontroller - guasto prodotto.
POglél'lngll:l K2 GUASTO EZOSIZIONE - Controllare che il MINI DIP K2 sia in posizione ON (0-10V)
- La pressione € inferiore alla pressione P1 (regolata da P51), verificare pressione,
o
- il ritorno sensore ¢ inattivo, verificare che il cavo sia integro,
UNDER P1 SOTTOPRESSIONE |o
- il sensore non & correttamente cablato,
o
- il tipo di ritorno & mal selezionato 0/10V o 4/20mA.
LIMITTH SOVRACCARICO |- Motore in sovraccarico, verificare di non aver superato la potenza nominale.
- Variatore in limitazione di corrente, verificare che la corrente richiesta per il
LIMIT I LIMITAZIONE carico sia nei limiti del variatore (misura con la pinza della corrente motore
CORRENTE . ) S
secondo manuale di messa in servizio).
ENABLE BLOCCO - Il variatore & bloccato, verificare la presenza di un ponticello tra i morsetti
1 e 3 per sbloccarlo.
LA CANCELLAZIONE DEI GUASTI SI REALIZZA TOGLIENDO TENSIONE AL VARMECA 20
DEFAUT GUASTO PROPRIO DELL'USO DELLA MICROCONSOLE CDC-VMA 20
LIAISON - Verificare il cavo di collegamento
CONSOLE ’

PROBLEMA DI
COMUNICAZIONE
CON IL VARMECA 20

GUASTO PROPRIO DELL'USO DEL SOFTWARE PEGASE VMA 20
- Verificare il cavo di collegamento.
- Controllare che il VARMECA 20 sia correttamente alimentato.
- Verificare che la porta seriale sia ben configurata.
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VARMECA 20

Motori e motoriduttori a velocita variabile
RIEPIGOLO DELLE REGOLAZIONI

6 - RIEPIGOLO DELLE
REGOLAZIONI

La tabella seguente permette di annotare le regolazioni
effettuate sul VARMECA 20 per conservarne una traccia in
caso di sostituzione del prodotto.

Regolazione dalla microconsole CDC-VMA 20

Parametri Valore regolato Parametri Valore regolato
PO1 F-MIN P50 T1-P-min
P02 REF 0V/4mA P51 P -min
P03 F-MAX P52 T2-F - min
P04 REF 10V/20mA P54 PIDECAL
P05 ACCEL. RAMP P55 REF.PI
P06 DECEL. RAMP P56 INPUT PI
P07 STOP MODE P57 ALARM
P08 UN-MOT P58 VP5
P09 FN-MOT P59 BAR FACTOR
P10 CONTROL U/F
P11 BOOST
P12 OVER BOOST
P13 F PWM Parametri Valore regolato
P14 CONFIG P60 CONTROL DYN.
P15 VP1-1 P61 FD BRAKE
P16 VP2-1VP1-2 P62 FB BRAKE
P17 VP2-2VP3-2 P63 TD BRAKE
P18 VP3-2 P64 TORQUE
P19 ROTATION P65 T DC INJECT.
P20 SELECT-N2 P66 TB BRAKE
P21 Pl- KPROPOR. P67 UC DC INJECT.
P22 PI-KINTEGR. P68 ID BRAKE
P23 F-MOT P69 VMA ESFR
P24 |-MOT P70 N13
P25 FAULT P71 LEVELIN
P26 STOP-Fmin P72 TLEVELIN
P27 RELAY
P28 CAL_MOT
P29 CODE
P30 VBusDC
P31 ETAT K1-K2-K3
P42 OCTNELEC
P80 |INEG CTRL
P81 F_MAXI Lim
P82 F_minlLim
P83 OFFSET I Lim
P84 STEP F IF I|Lim
P86 LEVEL U P07
P87 EXT FAULT N9
P90 LOG1VARMECA
P91 LOG2VARMECA
P92 LOG2VARMECA
P93 LOG CDC_VMA
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