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POWERDRIVE

Frequenzumrichter mit doppeltem Ausgang

ANMERKUNG

LEROY-SOMER behalt sich das Recht vor, die technischen Daten seiner Produkte jederzeit zu andern, um so den neuesten
technologischen Erkenntnissen und Entwicklungen Rechnung tragen zu kénnen. Die in diesem Handbuch enthaltenen Informa-
tionen kdbnnen daher ohne vorherige Ankiindigung geandert werden.

AACHTUNG

Zur Sicherheit des Benutzers ist dieser Frequenzumrichter ordnungsgemaf zu erden (Klemme 'é‘).

Wenn ein unvorhergesehenes Anlaufen der Anlage eine Gefahr fur Menschen oder die angetriebenen Maschinen darstellt,
mussen die in diesem Handbuch empfohlenen Plane fur den Leistungsanschluss in jedem Fall eingehalten werden.

Dieses Gerat verfugt Uber Schutzvorrichtungen, die bei Stérungen den Frequenzumrichter sperren und auch den Motor anhalten
kdnnen. Dabei kann es zu einer mechanischen Blockierung des Motors kommen. Weiterhin kbnnen vor allem Spannungsschwan-
kungen und Unterbrechungen der Stromversorgung eine derartige Sperre verursachen. Bei Verschwinden der Ursachen, die
zum Stillstand bzw. Sperren gefuhrt haben, kann es zu einem Wiederanlaufvorgang kommen, durch den bestimmte Maschinen
oder Anlagen Schaden nehmen kbnnen. Dazu gehdren insbesondere Maschinen oder Anlagen, die den Sicherheitsbestimmun-
gen entsprechen mussen.

Daher liegt es im Interesse des Benutzers, gegen mogliche Wiederanlaufvorgange nach nicht programmgemaBem Anhalten
des Motors Vorkehrungen zu treffen.

Der Frequenzumrichter ist so ausgelegt, dass er einen Motor und die angetriebene Maschine oberhalb ihrer Nenndrehzahl mit
Spannung versorgen kann.

Wenn Motor oder Maschine mechanisch nicht fur derartige Drehzahlen ausgelegt sind, kann es infolge der mechanischen
Beeintrachtigung zu schwerwiegenden Schaden kommen.

Vor dem Programmieren einer hohen Drehzahl muss der Anwender daher sicherstellen, dass das System auch dafur ausgelegt
ist.

Der im vorliegenden Handbuch beschriebene Frequenzumrichter ist ein Bauelement, das fur einen Einbau in eine Anlage oder
eine elektrische Maschine bestimmt ist. Deshalb kann das Gerat in keinem Fall als Sicherheitsorgan betrachtet werden. Es
obliegt daher dem Hersteller der Maschine, dem Planer der Anlage oder dem Anwender, die notwendigen Mittel fur die Einhaltung
der geltenden Normen zu ergreifen und Vorrichtungen einzubauen, die der Gewahrleistung der Sicherheit von Gegenstanden
und Personen dienen.

Bei Nichteinhaltung dieser Anordnungen lehnt LEROY-SOMER jegliche Verantwortung ab.

Dieses Handbuch behandelt nur allgemeine Themen, die technischen Daten und die Installation des POWERDRIVE. In-
formationen zur Inbetriebnahme entnehmen Sie bitte dem Handbuch 3871.
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SICHERHEITS- UND BEDIENUNGSANWEISUNGEN FUR FREQUENZUMRICHTER
(entsprechend der Niederspannungsrichtlinie 73/23/EG modifiziert 93/68/EG)

* Dieses Symbol kennzeichnet Warnungen im

Handbuch, welche die Konsequenzen einer fehler-
haften Bedienung des Frequenzumrichters, elektrische
Gefahren, die materielle oder kérperliche Schaden nach
sich ziehen, sowie Brandgefahren betreffen.

1 - Allgemeines

Je nach Schutzart kbnnen Frequenzumrichter wahrend ihres
Betriebs nichtisolierte Teile, die unter Spannung stehen und
sich eventuell bewegen oder drehen, sowie hei3e Oberfla-
chen beinhalten.

Das unberechtigte Entfernen der Schutzvorrichtungen, eine
fehlerhafte Anwendung, eine defekte Anlage oder inkorrekte
Bedienung kdnnen groBe Gefahren fur Personen und Ge-
genstande nach sich ziehen.

Weiterfuhrende Informationen entnehmen Sie bitte dem
Handbuch.

Alle Arbeiten in bezug auf Transport, Installation, Inbetrieb-
nahme und Wartung missen von qualifizierten und befahig-
ten Fachkraften (siehe IEC 364 oder CENELEC HD 384, oder
DIN VDE 0100 sowie die nationalen Vorschriften fur Aufstel-
lung und Unfallverhiitung) durchgefuhrt werden.

Im Sinne der vorliegenden grundlegenden Sicherheitsanwei-
sungen versteht man unter qualifiziertem Personal kompe-
tente Personen im Bereich der Installation, Montage,
Inbetriebnahme und des Betriebs des Produktes, die ihrem
Fachgebiet entsprechende Qualifikationen besitzen.

2 - Einsatz

Frequenzumrichter sind Bauelemente, die fur den Einbau in
Anlagen oder elektrische Maschinen bestimmt sind.

Bei Einbau in eine Maschine darf diese erst dann in Betrieb
genommen werden, wenn ihre Konformitat gemaB der Richt-
linie 89/392/EG (Maschinenrichtlinie) Uberpruft wurde. Die
Norm EN 60204 ist einzuhalten; diese Norm legt insbeson-
dere fest, dass die elektrischen Wirkglieder (zu denen Fre-
quenzumrichter gehbren) nicht als Abschalteinrichtungen
und noch viel weniger als Trennvorrichtungen angesehen
werden konnen.

Ihre Inbetriebnahme ist nur unter Berucksichtigung der Kon-
formitat zur elektromagnetischen Vertraglichkeit (89/336/EG,
modifiziert 92/31/EG) zulassig.

Die Frequenzumrichter entsprechen den Anforderungen der
Niederspannungsrichtlinie 73/23/EG, modifiziert 93/68/EG.
Die harmonisierten Normen der Reihe DIN VDE 0160 in Ver-
bindung mit der Norm VDE 0660, Teil 500 und EN 60146/
VDE 0558 sind darauf anzuwenden.

Die technischen Daten und die Angaben zu den Anschluss-
bedingungen je nach Leistungsschild und mitgelieferter Do-
kumentation mussen in jedem Fall eingehalten werden.

3 - Transport, Lagerung

Die Angaben zu Transport, Lagerung und korrekter Handha-
bung mussen eingehalten werden.

Die im technischen Handbuch angegebenen klimatischen
Bedingungen mussen eingehalten werden.

4 - Installation

Die Installation und Kuhlung der Gerate muss entsprechend
den Anweisungen der mit dem Produkt gelieferten Dokumen-
tation erfolgen.

Die Frequenzumrichter sind vor jeglicher Uberlastung zu
schitzen. Es darf insbesondere zu keiner Verformung von
Teilen und/oder Veranderung von Isolationsabstanden der
Bauelemente bei Transport und Handhabung kommen. Eine
Beruhrung der elektronischen Bauelemente und Kontaktteile
ist zu vermeiden.

Die Frequenzumrichter beinhalten Teile, die sensibel auf
elektrostatische Aufladungen reagieren und durch unachtsa-
mes Vorgehen leicht beschadigt werden kbnnen. Die elektri-
schen Bauelemente durfen nicht mechanisch beschadigt
oder zerstort werden (in diesem Fall bestehen Gefahren fur
Leben und Gesundheit!).

5 - Elektrischer Anschluss

Wenn an einem unter Spannung stehenden Frequenzum-
richter Arbeiten durchgefuhrt werden, miuissen die nationalen
Unfallverhutungsvorschriften eingehalten werden.

Die elektrische Installation muss in Ubereinstimmung mit den
geltenden Vorschriften (z. B. Querschnitt der Leiter, Schutz
Uber Sicherungstrennschalter, Anschluss des Schutzleiters)
ausgefuhrt werden. Weiterfuhrende Informationen entneh-
men Sie bitte der Dokumentation.

Angaben zu einer Installation, welche die Anforderungen der
elektromagnetischen Vertraglichkeit erfullt, (wie Abschir-
mung, Erdung, Vorhandensein von Filtern und adaquates
Verlegen von Kabeln und Leitern) entnehmen Sie bitte der
dem Gerat beiliegenden Dokumentation. Diese Angaben
mussen in jedem Fall beruicksichtigt werden, selbst wenn der
Frequenzumrichter die CE-Kennzeichnung tragt. Die Einhal-
tung der von der Gesetzgebung zur elektromagnetischen
Vertraglichkeit vorgegebenen Grenzwerte liegt in der Verant-
wortung des Herstellers der Anlage oder der Maschine.

6 - Betrieb

Die Anlagen, in die Frequenzumrichter eingebaut werden,
mussen mit zusatzlichen Schutz- und Uberwachungseinrich-
tungen ausgestattet werden, wie sie von den darauf anzu-
wendenden geltenden Sicherheitsvorschriften vorgesehen
sind. Dazu gehoren die Vorschriften zu technischen Betriebs-
mitteln, zur Unfallverhiitung usw. Veranderungen der Fre-
guenzumrichter Uber die Steuerungs-Software sind zulassig.
Nach dem Ausschalten des Frequenzumrichters durfen die
aktiven Teile des Gerates und die unter Spannung stehenden
Leistungsanschlusse nicht unmittelbar beruhrt werden, da die
Kondensatoren eventuell noch geladen sind. Die sich darauf
beziehenden Warnungen auf dem Frequenzumrichter sind
zu beachten.

Wahrend des Betriebs mussen alle Turen und Schutzvorrich-
tungen geschlossen gehalten werden.

7 - Instandhaltung und Wartung

Die Dokumentation des Herstellers muss beachtet werden.

Dieses Dokument muss an den Endanwender weiterge-
leitet werden.
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POWERDRIVE

Frequenzumrichter mit doppeltem Ausgang

VORBEMERKUNG

Das vorliegende Handbuch beschreibt die Installation der Frequenzumrichter POWERDRIVE. Weiterhin beschreibt es alle an die
Anforderungen der Anwender angepassten Optionen und Erweiterungen des Frequenzumrichters.

POWERDRIVE

|

e Schutzart IP 20 (mit Haube)

¢ RFI-Filter

e Netzdrossel )

. Zusat/zdlche Eingange/Ausgange

Parametrierung

PX-
. Eingang Inkrementalgeber oder
Geber mit Hall-Effekt (PX-Encode(ri)
¢ Sicherheitseingang Kategorie 2 oder 3
e Verwaltung Feldbus ]
SM-PROFIBUS DP, SM-DeviceNet,
M-CanOpen, SM-INTERBUS,
SM-Ethernet
e Verwaltung Modbus RTU .
¢ Bremswiderstand und Bremstransistor

Konsole POWERSOFT
MD-LCD Parametrierungssoftware

Kopieren der Parameter

I — 1 e Speichern der Parameter

f’/é - mit Modem-Verhindung oder GSM
XPressKey Doppelter Ausgang
\[\\DYCSS @ u

Asynchronmotoren Optionen Motor

Axiale
1 i Fremd-
belliftung
¢ Axialer Abtrieb

- Stirnradgetriebe —— m Geber

— |- Bremse

ft

\/\ Radiale
o) Fremd-
I ..
beltftung

¢ Rechtwinkliger Abtrieb
- Kegelstirnradgetriebe

)

e Rechtwinkliger Abtrieb
- Schneckengetriebe

Motor HPM
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Frequenzumrichter mit doppeltem Ausgang
ALLGEMEINE INFORMATIONEN

1 - ALLGEMEINE INFORMATIONEN
1.1 - Allgemeines

Der POWERDRIVE ist ein modularer elektronischer Fre-
quenzumrichter mit vektorieller Flusssteuerung, der sich be-
sonders fur die Speisung von HPM-Motoren

Permanent Magnet) eignet.

Die Besonderheit des Umrichters D (Doppelter Ausgang) ist,
dass er zwei Wechselrichterbrucken mit IGBT-Transistoren

fur eine einzige Gleichrichterbriicke besitzt.

(Hybrid

vereinbar.

Die Leistungen des POWERDRIVE sind mit einem Einsatz in
den 4 Quadranten der Drehmoment-/Drehzahl-Ebene perfekt

Wahrend der Betriebszeiten im Generatorbetrieb kann die

von einem der Motoren ruckgespeiste Energie von dem an-
deren Motor verwendet werden.

Blockschaltbild

Steuerungskarte Briicke 1

Mikro- | | ASIC

Option
PX

000000

Steuerung <! Controller | | PWM | [ Encoder
Eingang/
Ausgang
@ Getaktete
Spannungs-
versorgung
x| || £
Netz T
01 k

Steuerungskarte Briicke 2

| . Option
””” O ] -,
“l Mikro- | | ASIC || PX :
Steuerung § <1 Controller [ | PWM | | Encoder
Eingang/ o
Ausgang S

® Getaktete
Spannungs-
versorgung
IGBT
\

1.2 - Produktbezeichnung

[POWERDRIVE MDO0S - D 100/60 I
X + K A
Version auf Rahmen
MDOS: 6-Puls
MDOT: 12-Puls
MDOR: Ruckspeisung

- :Einfacher Ausgang
D: Doppelter Ausgang
(Steuerg von 2 Motoren)

BaugréBe jeder Leistungsbriicke
in kVA

Dreiphasige Speisung 400 V bis 480 V

Modularer Frequenzumrichter mit vekto-
rieller Flusssteuerung

Leistungsschild

_

C€ [

® ENTREE - INPUT
é%/%R Ph] V(V) [Hz(Hz) [ 1(A) KVA
3 |400/460| 50/60 |142/123 /
MOTEURS LEROY-SOMER
16015 ANGOULEME FRance | Alim aux 400V/50Hz 460/60Hz
TyPE: MDOS D 100/60T

09999999999

1.3 - Betriebs- und Umgebungsbedingungen

¢ Der Zugriff auf den Umrichter ist Personen ohne
A entsprechende Befahigung nicht gestattet.

Kenndaten Niveau
Schutzart IPOO: ohne Abdeckhaube
IP20 auf Wunsch: mit Abdeckhaube
I_l__ager- und -25 °C bis +60 °C.
ransport- Maximal 12 Monate, bei lan
, gerer Lage-
temperatur runck; muss der Umrichter FLeistung und
Elektronik) alle 6 Monate fur die Dauer
von 24 Stunden unter Spannung gesetzt
werden.
Betriebs- -10 °C bis 40 °C. Bis 50 °C mit Lei-
temperatur stungsreduzierung (siehe Kapitel 1.4.3)

Relative Luft-

« GemaB IEC-Norm 60068-2-56.
* <90 % ohne Kondensation

Aufstellndhe

<1000 m ohne Abstufung.

> 1000 m: Abstufung der Betriebstempe-
ratur um 0,6 °C je 100 m.

Schwingstarke

+ GemaB IEC-Norm 60068-2-6
+ Unverpacktes Produkt:

2 m/s? (9-200 Hz), 0,6 mm (2-9 Hz)
* Verpacktes Produkt:

10 m/s? (9-200 Hz), 3mm (2-9 Hz)

StoBe Verpacktes Produkt: gemaB der IEC-
Norm 60068-2-29.

Luftdruck 700 bis 1060 hPa

Temperatur- GemaB IEC-Norm 60068-2-14

zyklus -10 °C bis +46 °C, 5 Zyklen

ELEROW
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Frequenzumrichter mit doppeltem Ausgang
ALLGEMEINE INFORMATIONEN

1.4 - Elektrische Kenndaten

1.4.1 - Allgemeine Kenndaten

Kenndaten Niveau
Spannungsunsymmetrie zwischen Phasen 2%
Maximale Anzahl der Einschaltvorgange pro Stunde 20
Eingangsfrequenz 2 % um die Nennfrequenz (50 oder 60 Hz)
Ausgangsfrequenzbereich 0 bis 400 Hz

Versorgungsspannung des Leistungsteils

Dreiphasiges Netz: 400 V -10% bis 480 V +10% (T)

Versorgungsspannung der Steuerelektronik

Einphasiges Netz: 400 V/50 Hz (+10 %) oder
460 - 480 V/60 Hz (+10 %)
P=280W

1.4.2 - Elektrische Kenndaten bei 40 °C

ACHTUNG:

In der Werkseinstellung arbeitet der Umrichter mit einer
Taktfrequenz von 3 kHz bei einer Umgebungstemperatur
von 40 °C.

lap : Dauerausgangsstrom.

Pmot : Motorleistung.

Imax (60 s) : Maximaler Ausgangsstrom wéahrend 60 s alle
600 s.

Imax (2 s) : Spitzenwert des Ausgangsstroms wahrend 2 s
alle 60 s.

Angaben zu den Werten des Ausgangsstroms von Motor 1
und Motor 2 finden Sie bei den BaugrdBen, die jedem der Mo-
torausgange entsprechen.

Fur einen POWERDRIVE 100/60T sind die Ausgangskenn-
daten fur Motor 1 beispielsweise die des 100T und die Aus-
gangskenndaten von Motor 2 die des 60T.

Dreiphasiges Netz 400 V -10 % bis 480 V +10 %

BaugroBe PMot IaD | Imax (60 )| Imax (2'S)
60T 45 90 120 140
75T 55 110 165 175
100T 75 145 200 220
120T 90 175 | 240 270

1.4.3 - Leistungsabstufung in Abhéngigkeit
von Temperatur und Taktfrequenz

BaugréBe Temperatur lap (A)
POWERDRIVE (°C) 2kHz | 3kHz | 4 kHz

o1 30°C 90 90 80
50°C 75

- 40°C 110 | 110 | 100
50°C 100

1007 40°C 145 | 145 | 125
50°C 125

1207 40°C 175 | 175 | 160
50°C 155

1.4.4 - Verluste und Warmeabstrahlung

Bei der Installation des Umrichters in einem Schaltschrank ist
auf die GroBe des Einbauraums besonders zu achten. Es
muss Uberpruft werden, dass der Schaltschrank Uber eine
ausreichende Warmeableitung verfugt:

Typ Verluste in kW
60/60T 2,2
75/60T 2,7
100/60T 3
120/60T 3,5

LEROY "
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MECHANISCHE INSTALLATION

2 - MECHANISCHE INSTALLATION

¢ Es liegt in der Verantwortung des Eigentiimers

A oder des Benutzers zu liberpriifen, ob Installation,
Anwendung und Wartung des Umrichters und seiner Op-
tionen in Ubereinstimmung mit der im Aufstellungsland
geltenden Gesetzgebung zur Sicherheit von Personen
und Gegenstédnden sowie sonstiger im Aufstellungsland
geltender Vorschriften durchgefiihrt werden.
Der Frequenzumrichter darf nicht in Gefahrenbereichen
installiert werden, auBer wenn er sich in einem entspre-
chend angepassten Gehéause befindet. In diesem Fall
muss die Anlage zertifiziert sein.

* Bei Aufstellung in Bereichen, in denen sich Kon-
densation bilden kann, sollte ein Heizsystem installiert
werden, das in Betrieb ist, wenn der Umrichter nicht ver-
wendet wird, und ausgeschaltet ist, wenn der Umrichter
in Betrieb ist. Es empfiehlt sich, eine automatische Steu-
erung fiir dieses Heizsystem vorzusehen.

2.1 - Eingangskontrolle

Bevor Sie die Installation des POWERDRIVE vornehmen,
Uberprifen Sie, dass

- der Frequenzumrichter nicht wahrend des Transports be-
schéadigt wurde,

- die Angaben auf dem Leistungsschild mit dem Versor-
gungsnetz Ubereinstimmen.

2.2 - Anheben

* Vergewissern Sie sich, dass die Anhebevorrich-

tungen an die zu bewegende Masse angepasst
sind.

* Die Umrichter POWERDRIVE sind mit 2 Bohrun-
gen @ 20 auf der Oberseite und 2 Bohrungen @ 20 auf der
Unterseite ausgestattet.

=

2.3 - VorsichtsmaBnahmen bei der In-
stallation

¢ Die Umrichter POWERDRIVE besitzen die Schutz-
A art IP 20 auf Wunsch.

e Sie sind fur die Installation in einem Schalt-
schrank oder einem Gehduse vorgesehen, um sie vor
leitfdhigem Staub und Kondenswasserbildung zu schiit-
zen und Personen ohne entsprechende Befdhigung den
Zugang zu verwehren.

Die Umrichter POWERDRIVE mussen in einer normalen Um-
gebung, geschutzt vor leitfahigen Staubpartikeln, korrosiven
Gasen und dem Eindringen von Wasser aufgestellt werden.
Ist dies nicht gegeben, muss ihre Installation in einem Gehau-
se oder Schaltschrank erfolgen.

Den Umrichter vertikal montieren und dabei einen Frei-
raum von 100 mm iiber und unter dem Gerat, 50 mm links
und 150 mm rechts (Kabeldurchfiihrung) einhalten.
Keinesfalls den Lufteinlass des Umrichters blockieren.
Wenn mehrere Umrichter in einem Schaltschrank installiert
sind, muss den Querschnitten der Offnungen und dem War-
meaustausch zwischen den Umrichtern Beachtung ge-
schenkt werden. Den Umrichter nicht Uber einer
Warmequelle montieren.

2.4 - Abmessungen und Gewicht
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Draufsicht

POWERDRIVE | Befestigungsschraube | Gewicht (kg)
60/60T 6 X M8 75
75/60T 6 x M8 75

100/60 T 6 x M8 80
120/60 T 6 x M8 80
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3 - ANSCHLUSSE

* Alle Anschlussarbeiten miissen in Ubereinstim-

mung mit den im Aufstellungsland geltenden Geset-
zen ausgefiihrt werden. Dies beinhaltet die Erdung oder
den Anschluss an die Masse, damit sichergestellt werden
kann, dass kein direkt zugéanglicher Teil des Umrichters
das Potential des Netzes oder einer beliebigen anderen
Spannung besitzen kann, die als gefahrlich einzustufen ist.

¢ Die an den Kabeln oder den Anschliissen von Netz,
Motor, Bremswiderstand oder Filter anliegenden Spannun-
gen konnen lebensgeféahrliche elektrische Schlédge auslé-
sen. Eine Beriihrung ist in jedem Fall zu vermeiden.

e Der Umrichter muss liber eine Trennvorrichtung
mit Spannung versorgt werden, damit er sicher span-
nungslos geschaltet werden kann.

* Die Spannungsversorgung des Umrichters muss
gegen Uberlast und Kurzschliisse geschiitzt sein.

* Die Anhaltefunktion des Umrichters schitzt nicht
vor hohen Spannungen an den Klemmenleisten.

* Uberpriifen, dass die Spannung des Gleichstrom-
Zwischenkreises unter 40 V liegt, bevor ein Eingriff in
das Gerat erfolgt.

* Die Vereinbarkeit von Spannung und Strom des
Umrichters, des Motors und des Netzes iiberpriifen.

e Nach dem Betrieb des Umrichters kann der Kiihl-
korper sehr heiB sein, eine Beriihrung nach Méglichkeit
vermeiden (70 °C).

¢ Bei einem Umrichter, der in einer Anlage installiert
ist, die Uber Schnell-Steckverbinder ans Netz angeschlos-
sen ist, ist eine besondere Vorgehensweise erforderlich.
Die Netzklemmen des Umrichters sind liber eine Dioden-
briicke an interne Kondensatoren angeschlossen; in die-
sem Fall wird dadurch keine ausreichende Isolation
erreicht. Daher muss ein automatisches Isolationssystem
der Schnell-Steckverbinder installiert werden, falls diese
nicht untereinander angeschlossen sind.

3.1 - Anordnung der Steuer- und Leistungsklemmenleisten

P &

Erdungsklemme (PE =) M8

A ¢ Der Anschluss der Erde muss permanent sein.

L3
Ilf Netzeingang (Schraube-Mutter)

c<s=s

} Ausgang Motor 1 Bolzen M10

c<s

} Ausgang Motor 2 Bolzen M10

Steuerungs-

Steuerungs- Speisung Elektronik
klemmenleiste 400/460 V 50/60 Hz klemmenleiste
Motor 2 einphasig Motor 1

Steuerungsklemmenleiste Motor

PX1 PX3
|o|o|o|o]o|olo|o| [o|o|o]o|e|o|o]o]e|e| [o]o|o]o|o]a]
AN J AN J\ J AN —

v ag H—l
Analoge Digitale Sicherheits- Relais  Sicherheits-
Eingange/Ausgéange Eingdnge/Ausgénge eingang kontakt
Schraubklemmenleiste: Anzugsmoment = 0,3 Nm/0,22 Ib ft
abnehmbar Querschnitt =1,5mm2
Schraubendreher = flach 2 mm
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3.2 - Zugang zu den Leistungsklemmen

@
1 LY.
| [J©) o ®
‘ @@ @
‘r:-..--r.-.t _--—..
! [' | ‘_]P [ |

Um an die Leistungsklemmen der Version IP20 mit Abdeck-
haube (auf Wunsch) zu gelangen, muss die Abdeckhaube
demontiert werden. 6 Muttern mit der Bezeichnung @, @

@, @ @ und @ mussen entfernt werden.
3.3 - Kabeldurchfihrung

Bei der Version IP20 mit Abdeckhaube (auf Wunsch) jedes
Kabel unter Verwendung der Kabeldurchfuhrungen durch die
Offnungen & 36 schieben.

3.4 - Leistungsanschluss

3.4.1 - Sicherheitseingang

Wenn dieser Eingang offen ist, fuhrt er zur Verriegelung des
Umrichters. Er wirkt unabhangig vom Mikroprozessor auf
mehreren Ebenen der Steuerung der Leistungsbriicke. Seine
Konzeption sieht selbst bei Ausfallen einer oder mehrerer
Komponenten des Schaltkreises vor, dass das Fehlen des
Drehmoments an der Motorwelle mit einem sehr hohen Inte-
gritatsniveau garantiert ist.

Mit diesem Eingang lasst sich eine Sicherheitsfunktion realisie-
ren, die in Abhangigkeit des Anschlussplans der Anwendung
die Prinzipien von Kategorie 1 oder 3 der EN-Norm 954-1 an-
wendet.

Die Konzeption der Funktion ,,Anhalten im Freilauf* unter Ver-
wendung des Eingangs SDI2 wird zur Zeit gerade von CETIM
bewertet.

Die Ergebnisse dieser Untersuchung werden in einem Proto-
koll niedergeschrieben.

Durch diese integrierte Funktion kann der Umrichter ein
Schitz ersetzen, um ein Anhalten des Motors im Freilauf si-
cherzustellen.

Bei Verwendung dieses Sicherheitseingangs in Ubereinstim-
mung mit einem anderen Digitaleingang des Umrichters lasst
sich ein Anschlussplan realisieren, der einer einfachen Sto-
rung standhalten kann. Der Umrichter fuhrt das Anhalten des
Motors im Freilauf unter Verwendung von zwei verschiede-
nen Steuerungskanalen durch.

Fur eine korrekte Umsetzung mussen die in den folgenden
Absatzen beschriebenen Plane fur den Leistungsanschluss
eingehalten werden.

Um den Umrichter freizugeben und die Sicherheitsfunktion zu
gewahrleisten, muss der Sicherheitseingang SDI2 an die
Spannungsquelle +24 V SDI1 angeschlossen werden.

Diese +24 V-Spannungsquelle muss ausschlieBlich der
Funktion ,Sicherheitseingang” vorbehalten sein.

e Der Sicherheitseingang ist ein Sicherheitsele-

ment, das in das vollstidndige, zur Sicherheit der
Maschine eingerichtete System integriert werden muss.
Wie bei jeder Installation muss der fiir die Integration
Verantwortliche eine Gefahrenanalyse fiir die komplette
Maschine durchfiihren, die dann die Sicherheitskatego-
rie festlegt, der die Installation entsprechen muss.

e Wenn der Sicherheitseingang offen ist, verriegelt

er den Umrichter und ldsst damit nicht zu, dass eine dy-
namische Bremsfunktion sichergestellt ist. Ist eine
Bremsfunktion vor der sicherheitsbedingten Verriege-
lung des Umrichters erforderlich, so muss ein zeitverz6-
gertes Sicherheitsrelais installiert werden, damit
automatisch nach dem Ende der Bremsung die Verriege-
lung gesteuert wird.
Wenn die Bremsung eine Sicherheitsfunktion der Ma-
schine sein soll, muss sie durch eine elektromechani-
sche Lésung gewdhrleistet werden, da die dynamische
Bremsfunktion durch den Umrichter nicht als sicher-
heitsrelevant betrachtet wird.

e Der Sicherheitseingang gewdéhrleistet nicht die
Funktion der elektrischen Isolation. Vor jedem Eingriff
muss daher die Unterbrechung der Spannungsversor-
gung durch eine zugelassene Trennvorrichtung (Trenn-
schalter, EIN/AUS-Schalter usw.) sichergestellt sein.

e Die Sicherheitsfunktion ist nicht freigegeben,
wenn der Umrichter liber den Tastenblock oder einen
Feldbus gesteuert wird.

LEROY ©
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3.4.2 - Spannungsversorgung liber dreiphasiges Wechselstromnetz

Rechtslauf/ -

Px1

POWERDRIVE

10V

LCD-Konsole

&
| o

Speisung
Elektronik Px4
4

Steuerungs-

klemmen- BR1 Eig ;
leiste H
Motor 1 BR2 - (2

|:H:| I:I—O—'—'éd—
Optlon i 1 Option ; !
1 RFI- |:H:|Netz D—._%q_ Netz
! Filter : :drossel!
e B ) o

....................

=+ Option
Brems-
widerstand

Aus BN e | Metord e LM
Linkslauf/
AUS E Sicherheits- | _____________.
relais NS
—| |ﬂ’ov Option
Qs -
| Frelgabe : trar?;;es%? 2)
AU G=- COMRL1 |~ | T
RL10 ﬂ :
COM-RL2 =
Sicherheits- ﬁ QF : Trennschalter 2 A oder Sicherungstrennschalter 2 A.
kontakt SDo2 QS : Sicherungstrennschalter: Vor jedem Eingriff in den
P elektrischen Teil von Umrichter oder Motor muss
Tov QS gedffnet werden.
5 ans AU : Not-AUS-Taster.
I yve LCD Konsole (1) Optior_1 Netzdrossel. Verringert die Gefahr einer Be-
S ov schadigung der Umrichter infolge eines Ungleich-
505 gewichts zwischen den Phasen oder infolge von star-
k ken Stdorungen des Versorgungsnetzes (s. Kap. 5.2).
ADI3 R (2) Option Bremstransistor und Bremswiderstand. Bei einer
el antreibenden Maschine setzt der Bremswiderstand
: AO: > die vom Motor in den Gleichstrom-Zwischenkreis des
& Dlof Umrichters ruckgespeiste Wirkleistung in Warme um
5 oav (siehe Kapitel 5.4). . . .
5500 (3) Option RFI-Filter. Fur die Konformitéat zur a]lgememen
Steuerungs- Norm EN 50081-2 und zur Frequenzumrichternorm
¢ DIO3 oramane EN 61800-3 fur die erste Umgebung, muss ein externer
Rechizlaut/ .. T 24V leiste RFI-Filter installiert werden (siehe Kapitel 4.6 und
o DI4 Motor 2 5.1).
Linksiauf/ 4. @2V (4) Die Spannungsversorgung der Elektronik wird intern
+Q DI5 sicherheits- " Gntion” angeschlossen. Dennoch ist es moglich, eine externe
T Soit ! PX-Encoder Spannungsversorgung vorzusehen.
os +Q SDI2 —D—/OV i Motor1 [ 7i(5) Option PX-Encoder. Ermoglicht die Verwaltung des
o= |_——>Fre| abe ®) i Geber-Istwerts oder eines Gebers mit Hall-Effekt
o Px3 9EE e : (siehe Kapitel 5.3).
AU G- © COM-RL1 Il ' 5
O RL10 : :Durch Verwendung des Sicherheitseingangs lasst sich
@ COM-RL2 g T Sption” tein Anhalten im Freilauf ohne Verwendung eines Netz-
. RL20 : ! PX-Encoder | iSchutzes durchfuhren. Der Umrichter besitzt interne Prin-
Sicherheits- @ SDo1 ﬁ ! Motor2 | izipien, die sicher genug sind, um ein Anhalten unter
kontakt Q SDo2 1 (5) . idirekter Verwendung des Sicherheitseingangs durchzu-
w o+ Uy ow LT  ifuhren (Kategorie 1 von EN 954-1).
] L] L1 v
o o i EACHTUNG:
EE i :Die spezielle Verwaltung des Sicherheitseingangs ist
- i inicht mit einer Steuerung der Befehle EIN/AUS liber
: :die Konsole des POWERDRIVE oder iiber einen Feld-
----- :bus kompatibel. Wenn eine Steuerung uber Konsole
Option Geber ioder Feldbus erforderlich ist, muss der Eingang SDI2
@ ................................ ‘als einfacher Eingang zur Verriegelung betrachtet
werden. In diesem Fall muss der Leistungsanschluss
Option Geber die Ublichen Sicherheitsvorschriften einhalten.
ELEROY@
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3.4.3 - Kabel und Sicherungen
¢ Es liegt in der Verantwortung des Anwenders, den Anschluss und die Schutzvorrichtungen des POWERDRIVE in
Abhéangigkeit der im Aufstellungsland geltenden Gesetzgebung und Vorschriften vorzunehmen. Dies ist insbeson-

dere wichtig fiir die GréBe der Kabel, den Typ und die GréBe der Sicherungen, den Anschluss an Erde oder Masse, das

Ausschalten, die Quittierung von Stérungen, die Isolierung und den Schutz gegen Uberstréme.
¢ Diese Tabellen haben rein informativen Charakter und ersetzen unter keinen Umsténden die geltenden Normen.

 P1: Leistung Motor 1

* P2: Leistung Motor 2

* lop : Dauerausgangsstrom

(1) Die Angabe des Wertes des Nennstroms und der Quer-
schnitte der Motorkabel hat rein informativen Charakter. Dies
ist dadurch bedingt, dass der fur den Umrichter zulassige
Nennstrom des Motors je nach Taktfrequenz und Temperatur
unterschiedlich ist.

Versorgungsnetz
400V - 50 Hz 460/480 V - 60 Hz
POWERDRIVE P1+P2 max. Strom- Sicherungen KIaEl:lquuerschnltte Strom- Sicherungen K;:elquerschnltte
stirke | Typ Typ 60204 UL 508C | stérke | Typ Typ |ClassJ 60204 UL 508C

(kW) (A) Gg aR | (mm?) | (AWG) (A) Gg aR (UL) | (mm?) (AWG)

60/60T 90 770 200 350 3x95 3x410 150 160 350 225 3X70 3x3/0

75/60T 100 190 200 400 | 3x120 [3x250MCM| 170 200 350 250 3x95 3x4/0
100/60T 120 225 250 400 | 3x150 200 250 400 300 | 3x120 |3x250MCM]
120/60T 120 225 250 400 | 3x150 200 250 400 300 | 3x120 |3x250MCM]

Motor 1 Motor 2 Anmerkung: o )
Kabel- Kabel- * Der Wert des Netzstroms ist ein typischer Wert, der von der
hnitt hnitt Impedanz der Stromquelle abhangt. Je hbher die Impedanz,
POWERDRIVE lap querschnitte lap querschnitte desto schwacher der Strom.
(1 EN u. | (1) EN uL « Zur Bestimmung des Querschnitts der Erdungskabel (ge-
60204 | 508C 60204 | 508C maB Norm EN 60204): 5
2 2 - Querschnitt der Phasenkabel < 16 mm<: ein Erdungskabel
(A) | (mm) (AWG) (R) | (mm’) (AWG) mit demgelben Querschnitt verwenden,
60/60T 90 | 3x35 | 3x2 | 90 | 3x35 | 3x2 - 16 mm°< Querschnitt der Phasenkabel < 35 mm?: der Quer-
75/60T 110 | 3x50 | 3x0 | 90 | 3x35 | 3x2 schnitt des Erdungskabels betragt 16 mm22,

100/60T 145 | 3x70 |3x(3/0)| 90 | 3x35 | 3x2 - Querschnitt der Phasenkabel > 35 mm<: Der Querschnitt
120/60T 175 | 3x95 |3x(4/0)| 90 | 3x35 3x2 des Erdungskabels muss die Halfte des Querschnitts der

Phasenkabel betragen (einen gleichgroBen oder groBeren
existierenden Querschnitt wahlen).

ELEROY@
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3.5 - Anschluss der Steuerelektronik

* Der POWERDRIVE ist in positiver Logik konfigu-
A riert. Bei der Kombination eines Umrichters mit ei-
ner Steuerung, die in einer anderen Logik programmiert
ist, kann es zum ungewollten Anlauf des Motors kom-
men.

e Im Umrichter sind die Steuerschaltkreise durch
eine einfache Isolation von den Leistungsschaltkreisen
getrennt (IEC 664-1). Der Installateur muss sicherstellen,
dass die externen Steuerschaltkreise gegen jede
menschliche Beriihrung isoliert sind.

* Wenn die Steuerschaltkreise an Schaltkreise an-
geschlossen werden sollen, die den Sicherheitsanforde-
rungen ,,Schutzkleinspannung®“ (SELV) entsprechen,
muss eine zusétzliche Isolation angebracht werden, um
die SELV-Klassifikation zu erhalten.

3.5.1 - Technische Daten der Steuerklemmen-
leisten

3.5.1.1 - Technische Daten der Klemmenleisten ,,Analoge
Eingédnge/Ausgénge” (PX1)

10V |Interne analoge Spannungsquelle +10 V

Genauigkeit +2 %

Maximaler Ausgangsstrom 20 mA

Analoger -Differenzeingang 1(+)

All+
Al1-

Analoger Differenzeingang 1 (-)

Bipolare Spannung
(Differenzmodus und
gemeinsamer Modus) oder

Kenndaten unipolarer Strom (nur
gemeinsamer Modus,
Klemme 3an 0V
anschlieBen)
Aufldsung 13 Bit + Vorzeichen
Abtastung 6 ms

Eingang als Spannung

Spannungsbereich +10V £2 %
Vollausschlag

Maximale Spannung 33V
Eingangsimpedanz 95 kQ

Eingang als Strom

Strombereiche 0 bis 20 mA =5 %

Maximale Spannung 33V/0V
Maximaler Strom 50 mA
Eingangsimpedanz 100 Q
n 0V |0V gemeinsam Logikschaltkreis |

“ ADI2 | Analoger oder digitaler Eingang 2
Bipolare Spannung

Kenndaten (gemeinsamer Modus) oder
unipolarer Strom

Auflosung 9 Bit + Vorzeichen

Abtastung 6 ms

Eingang als Spannung

Spannungsbereich +10V £2 %

Vollausschlag

Maximale Spannung 33V

Eingangsimpedanz 95 kQ

Eingang als Strom

Strombereiche 0 bis 20 mA £5 %

Maximale Spannung 33V/0V
Maximaler Strom 50 mA
Eingangsimpedanz 100 Q
Digitaleingang (wenn angeschlossen an +24 V)
0:<5V
Schwellwerte 1510V
Spannungsbereich 0 bis +24 V
Maximale Spannung 33V/0V
Last 50 k2
Eingangsschwellwert 7,5V

ADI3 Analoger oder digitaler Eingang oder PTC-
Fuhler Motor

Analoge Spannung

Kenndaten (gemeinsamer Modus)
Auflosung 10 Bit
Abtastung 6 ms

Eingang als Spannung

Spannungsbereich

Vollausschlag 10V=2%
Maximale Spannung 33V
Eingangsimpedanz 50 kQ
Digitaleingang (wenn angeschlossen an +24 V)
0:<5V
Schwellwerte 1510V
Spannungsbereich 0 bis +24 V
Maximale Spannung 33V/0V
Last 95 kQ2
Eingangsschwellwert 75V
Eingang PTC-Fuhler Motor
Interne Spannung 5V

Ausloseschwellwert Storung |= 3,3 kQ

Schwellwert Loschen von

Storungen <18kQ
7 AO1  |Analogausgang 1
8 AO2 | Analogausgang 2
Bipolare analoge Spannung
Kenndaten (gemeinsamer Modus) oder
unipolarer Strom
. AO1: 15 Bit + Vorzeichen
Auflosung AQO2: 11 Bit + Vorzeichen
Abtastung 6 ms
Ausgang als Spannung
Spannungsbereich +10V
Lastwiderstand min. 2 kQ
Schutzart Kurzschluss (max. 40 mA)
Ausgang als Strom
Strombereiche 0 bis 20 mA
Maximale Spannung +10V
Widerstand unter Last 500 Q max.
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3.5.1.2 - Technische Daten der Klemmenleisten ,,Digitale
Eingédnge/Ausgénge” (PX2)

3.5.1.3 - Technische Daten der Klemmenleisten ,,Relais-
ausgéange“ (PX3)

DIO1 -Digitaler Eingang oder Ausgang 1

COM-RL1

DIO2 |Digitaler Eingang oder Ausgang 2

RL10

Relaisausgang NO

DIO3 |Digitaler Eingang oder Ausgang 3

Kenndaten

Ausgangsrelais 250 V AC

Digitaler Eingang oder

Maximaler Kontaktstrom

« 2 A, Ohmsche Last

* 1 A, induktive Last

COM-RL2

RL20

Relaisausgang NO

Kenndaten

Ausgangsrelais 250 V AC

Maximaler Kontaktstrom

« 2 A, Ohmsche Last

* 1 A, induktive Last

Kenndaten Ausgang (positive Logik)
0:<4V
hwell
Schwellwerte 15135V
Spannungsbereich 0 bis +24 V
Abtastung / Aktualisierung 2ms
Digitaleingang
Maximaler absoluter ;
Spannungsbereich 0V bis +35V
Last 15 kQ

SDO1

Digitalausgang (Typ ,Open Collector*)

SDO2

Sicherheitskontakt

Kenndaten

250V AC

« 2 A, Ohmsche Last

Maximaler Kontaktstrom

* 1 A, induktive Last

Uberlaststrom |50 mA
2
[ +24V |Interne Spannungsquelle +24 V
7
Ausgangsstrom 100 mA insgesamt
Genauigkeit 0 bis -15 %
Strombegrenzung und
Schutzart Setzen in Storungszustand
DI4 Digitaleingang 4
DI5 Digitaleingang 5
Digitaleingang (positive
Kenndaten Logik)
0:<4V
hwellwert
Schwellwerte 15135V
Spannungsbereich 0 bis +24 V
Abtastung / Aktualisierung 2ms
Maximaler absoluter 0V bis +35 V
Spannungsbereich
Last 15 kQ
Eingangsschwellwert 75V

+24 V fur den Sicherheitseingang

SDIH
SDI2

Sicherheitseingang / Freigabe Umrichter

Digitaleingang (positive

Kenndaten Logik)
0:<5V
hwellwert
Schwellwerte 1:518V
Spannungsbereich 9V bis33V
Impedanz 820 Q
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3.5.2 - Werkskonfiguration der Steuerklem-
menleisten

Sltov
Drehzahlsollwert 0-10 V [I]: Olan+
OlAn-
Slov
Drehzahlsollwert 4-20 mA —» Q|ADI2
0-10 V (PTC Motor*) —>»O|ADI3
Strom-Istwert 4-20 mA <——]A01
Drehzahl-Istwert 0 +10V ~ €—— Q|A02
Info Drehzahl Null <——|DIO1
O|f+24v
Auswahl Sollwert _ T ©|bio2
Auswahl Sollwert | T (M [][e%]
S|+24v
Rechtslauf/AUS | T Olbi4
O|+24v
Linkslauf/AUS g O|bi5
Sicherheitseingang/ Ij O|sbi1
Freigabe (Reset) —{Q|sbi2
©|COM-RL1
Fehlermelderelais (NO) | :
—O|RL10
Folais W Q|[com-RL2
o e L[Sz
©|sbo1
Sicherheitskontakt
|\L— O|sbo2

Anmerkung: Der Eingang SDI2 muss vor dem Fahrbefehl
geschlossen sein.

Diese Konfiguration erhalt man durch Ausfuhren einer ,Ruck-
kehr zu den Werkseinstellungen” (00.45 = 50Hz STARK (1)
oder 50Hz SCHWACH (3)). Diese Veranderung ist nur bei
verriegeltem Umrichter moglich (SDI2 offen).

¢ Liste der einzustellenden Parameter:

00.47 = Wert von Drehzahl-Festsollwert 2 in min™.
(*) Fur den Anschluss des Thermofuhlers des Motors an ADI3
00.28 = PTC einstellen, ansonsten die Ausgangseinstellung
von 00.28 (0-10V) beibehalten.

¢ Auswahl des Sollwerts liber Digitaleingange

DIO2 | DIO3 Auswanhitabelle

0 Drehzahlsollwert als Spannung (0-10 V)

Drehzahlsollwert als Strom (4-20 mA)

Drehzahl-Festsollwert 2

0
0
1
1

|l O =

- Bei ,3-Draht“-Steuerung (EIN/AUS uber Impulse):

00.22 = EIN/AUS Impuls (1)

Dieser Modus ist liber das Anwendermenii nicht aktiv.
(Bei Bedarf sieche Parameter 06.04 in Menii 6, Inbetrieb-
nahmeanleitung Réf. 3871).

Linkslauf — O|DI01

S|+24av
Rechtslauf —O|blo2
AUS ©|plos

- Bei Drehrichtungsumkehr: 00.22 = EIN/AUS + Invers (2)

EIN/AUS —|Dpi14
Ol+24v
Richtungsumkehr —S|DI5

¢ Liste der einzustellenden Parameter:
00.35 = 06.34,
00.36 = 06.33.
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ANSCHLUSSE

3.5.3 - Schnellkonfiguration der Steuerklem-
menleiste in Abhéngigkeit der Auswahl des
Sollwerts

3.5.3.1 - Konfiguration 1: Auswahl eines Spannungssoll-

werts (0-10 V) oder von 3 Drehzahl-Festsollwerten iliber
2 Digitaleingdnge

Sl1ov
Drehzahlsollwert 0-10 V [I]: OlAan+
Slan-
Slov
SlADi2
0-10 V (PTC Motor *) —>»O|ADI3
Strom-Istwert 4-20 mA <«—O|A01
Drehzahl-Istwert 10V <——O|A02
Info Drehzahl Null <—O|DIO1
Ol+24v
Auswahl Sollwert ] S|pio2
Auswahl Sollwert > ©|DbIo3
S|+24v
Rechtslauf/AUS > Olpia
Ol+24v
Linkslauf/AUS g ©lbi5
Sicherheitseingang/ I? O|sbi1
Freigabe (Reset) —|sbI2
S|COM-RLA1
Fehlermelderelais (NO) | :
—O|RL10
Folaie W Ofcom-RL2
e tarus by L JOJzo
S|sbo1
Sicherheitskontakt
: O|sbo2

Anmerkung: Der Eingang SDI2 muss vor dem Fahrbefehl
geschlossen sein.

- Die Parametrierung muss bei verriegeltem Umrichter erfol-
gen (SDI2 offen).

- Uber den Parameter 00.22 lasst sich die Art des Fahrbe-
fehls verandern (,3-Draht“-Steuerung oder Drehrichtungsum-
kehr: siehe Kapitel 3.3.2).

e Liste der ausgehend von der Werkskonfiguration einzu-
stellenden Parameter

- Uberprufen, dass:

00.05 = Uber Klemmenleiste (0)

- Parametrieren:

(*) Fur den Anschluss des Thermofuhlers des Motors an ADI3
00.28 = PTC einstellen, ansonsten die Ausgangseinstellung
von 00.28 (0-10V) beibehalten.

00.34 = 01.46 (DIOS ist als Digitaleingang konfiguriert, der
die Auswahl des Sollwerts ermoglicht).

00.47 = Wert von Drehzahl-Festsollwert 2 in min'.
00.48= Wert von Drehzahl-Festsollwert 3 in min™'.
00.49= Wert von Drehzahl-Festsollwert 4 in min™'.

e Auswahl des Sollwerts liber Digitaleingénge:

DIO2 DIO3 Auswahitabelle
0 0 Analoger Sollwert 0-10 V
1 0 Drehzahl-Festsollwert 2
0 1 Drehzahl-Festsollwert 3
1 1 Drehzahl-Festsollwert 4
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3.5.3.2 - Konfiguration 2: Auswahl eines Stromsollwerts
(4-20 mA) oder von 3 Drehzahl-Festsollwerten tiber 2 Digi-
taleingénge

Sltov
Drehzahlsollwert 4-20 mMA —» Q|Al1+
Slan-
Slov
S|ADI2
0-10 V (PTC Motor *) —>»|O|ADI3
Strom-Istwert 4-20 mA <—|a01
Drehzahl-Istwert +10 V <—O|A02
Info Drehzahl Null <——|DpIo1
Ol+24v
Auswahl Sollwert > S|plo2
Auswahl Sollwert > (M [p][o]
Sl+24v
Rechtslauf/AUS > Slbpi4
Ol+24v
Linkslauf/AUS g S|bi5
Sicherheitseingang/ Ij O|sbr
Freigabe (Reset) —O|sbI2
S|COM-RL1
Fehlermelderelais (NO) | :
—{O|RL10
Folad O|com-RL2
oo e by L {Olzo
S|sbo1
Sicherheitskontakt
l: O[sbo2

Anmerkung: Der Eingang SDI2 muss vor dem Fahrbefehl
geschlossen sein.

- Die Parametrierung muss bei verriegeltem Umrichter erfol-
gen (SDI2 offen).

- Uber den Parameter 00.22 lasst sich die Art des Fahrbe-
fehls verandern (,3-Draht“-Steuerung oder Drehrichtungsum-
kehr: siehe Kapitel 3.3.2).

e Liste der ausgehend von der Werkskonfiguration einzu-
stellenden Parameter

- Uberprufen, dass:

00.05 = Uber Klemmenleiste (0).

- Parametrieren:

00.25 = 4-20 mA sd (4) (Al1 ist als analoger Stromeingang

konfiguriert, Bereich 4-20 mA ohne Erkennung eines Signal-
verlusts).

(*) Fur den Anschluss des Thermofuhlers des Motors an ADI3
00.28 = PTC einstellen, ansonsten die Ausgangseinstellung
von 00.28 (0-10V) beibehalten.

00.34 = 01.46 (DIO3 ist als Digitaleingang konfiguriert, der
die Auswahl des Sollwerts ermbglicht).

00.47 = Wert von Drehzahl-Festsollwert 2 in min'.
00.48= Wert von Drehzahl-Festsollwert 3 in min*.

00.49= Wert von Drehzahl-Festsollwert 4 in min™.

DIO2 DIO3 Auswahltabelle
0 0 Analoger Sollwert 4-20 mA
1 0 Drehzahl-Festsollwert 2
0 1 Drehzahl-Festsollwert 3
1 1 Drehzahl-Festsollwert 4
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3.5.3.3 - Konfiguration 3: Auswahl von 4 Drehzahl-Fest-
sollwerten liber 2 Digitaleingénge

Sf1ov
OlAan+
Slan-
Olov
S|ADI2
0-10 V (PTC Motor *) —>»O|ADI3
Strom-Istwert 4-20 mA ¢ S|A01
Drehzahl-Istwert =10 V <——O|A02
Info Drehzahl Null <——|DIO1
Ol+24v
Auswahl Sollwert T S|pio2
Auswahl Sollwert + > S|bio3
S|+24v
Rechtslauf/AUS g Olbi4
Ol+24v
Linkslauf/AUS g O|bi5
Sicherheitseingang/ I? O|sbri
Freigabe (Reset) —|sbI2
©|COM-RLA1
Fehlermelderelais (NO) | :
—{O|RL10
Felais W O|com-RL2
e e by L {Olzo
S|sbo1
Sicherheitskontakt
: O[sbo2

Anmerkung: Der Eingang SDI2 muss vor dem Fahrbefehl
geschlossen sein.

- Die Parametrierung muss bei verriegeltem Umrichter erfol-
gen (SDI2 offen).

- Uber den Parameter 00.22 lasst sich die Art des Fahrbe-
fehls verandern (,3-Draht“-Steuerung oder Drehrichtungsum-
kehr: siehe Kapitel 3.3.2).

e Liste der ausgehend von der Werkskonfiguration einzu-
stellenden Parameter

- Parametrieren:

00.05 = Drehzahl-Festsollwert (4).

(*) Fur den Anschluss des Thermofuhlers des Motors an ADI3
00.28 = PTC einstellen, ansonsten die Ausgangseinstellung
von 00.28 (0-10V) beibehalten.

00.34 = 01.46 (DIO3 ist als Digitaleingang konfiguriert, der
die Auswahl des Sollwerts ermoglicht).

00.46 = Wert von Drehzahl-Festsollwert 1 in min™'.

00.47 = Wert von Drehzahl-Festsollwert 2 in min'.

00.48 = Wert von Drehzahl-Festsollwert 3 in min™'.

00.49 = Wert von Drehzahl-Festsollwert 4 in min™'.

DIO2 DIO3 Auswahltabelle
0 0 Drehzahl-Festsollwert 1
1 0 Drehzahl-Festsollwert 2
0 1 Drehzahl-Festsollwert 3
1 1 Drehzahl-Festsollwert 4
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4 - ALLGEMEINES ZU EMV - OBER-
SCHWINGUNGEN - NETZSTORUNGEN

Die Leistungsstruktur von Frequenzumrichtern fuhrt zum Auf-
treten von zwei Arten von Erscheinungen:

- Ruckspeisung niederfrequenter Oberschwingungen in das
Versorgungsnetz,

- Abstrahlung hochfrequenter Signale.

Diese Erscheinungen sind voneinander unabhangig. lhre
Auswirkungen auf das elektrische Feld sind verschieden.

4.1 - Niederfrequente Oberschwingungen

4.1.1 - Aligemeines

Der Gleichrichter am Eingang des Frequenzumrichters er-
zeugt einen nichtsinusformigen Wechselstrom.

Netzstrom nach der Verarbeitung durch einen Dreiphasengleichrichter.

Dieser Strom ist mit Oberschwingungen 6. Ordnung + 1 be-
lastet.

lhre Amplituden stehen in einer Beziehung zur Impedanz
des Netzes vor der Gleichrichterbriicke und zur Struktur
des Gleichstrom-Zwischenkreises hinter der Gleichrich-
terbriicke.

Je induktiver das Netz und der Gleichstrom-Zwischenkreis
sind, umso geringer sind diese Oberschwingungen.

Sie sind nur von Bedeutung fur Anlagenleistungen von Fre-
quenzumrichtern in Hohe von einigen Hundert kVA und wenn
diese Leistungen mehr als 25% der gesamten installierten
Leistung einer Anlage ausmachen.

Fur den Verbraucher elektrischer Energie bleiben sie prak-
tisch ohne Auswirkungen. Die mit den Oberschwingungen
zusammenhangenden Erwarmungen in Transformatoren
und den direkt am Netz angeschlossenen Motoren sind zu
vernachlassigen.

Diese niederfrequenten Oberschwingungen kénnen nur
sehr selten empfindliche Geréte stoéren.

4.1.2 - Normen

Es gibt keine Auflagen zu Strom-Oberschwingungen.
Diese Strom-Oberschwingungen fuhren Spannungsober-
schwingungen in das Netz ein, deren Amplitude von der Im-
pedanz des Netzes abhéngt.

Das Energieversorgungsunternehmen (EDF in Frankreich),
das bei Anlagen mit hoher Leistung von diesen Erschei-
nungen betroffen ist, hat seine eigenen Empfehlungen zum
Niveau jeder Spannungsoberschwingung:

- 0,6 % bei Oberschwingungen gerader Ordnung,

- 1 % bei Oberschwingungen ungerader Ordnung,

- 1,6 % beim gesamten Oberschwingungsgehalt.

Dies bezieht sich auf den Anschlusspunkt von Seiten
des Energieversorgungsunternehmens und nicht auf
das Gerit, das diese Oberschwingungen erzeugt.

4.1.3 - Verringerung in das Netz eingespeister
Oberschwingungen

Das geringe Leistungsverhaltnis zwischen dem Umrichter
und dem Netz, an dem er installiert ist, fuUhrt zu einem im all-
gemeinen akzeptablen Gehalt an Spannungsoberschwin-
gungen.

In seltenen Fallen lassen es die Kenndaten des Netzes und
die gesamte installierte Leistung der Frequenzumrichter je-
doch nicht zu, den Oberschwingungsgehalt zu respektieren,
der gegebenenfalls von dem EVU vorgeschrieben wird. In
diesem Fall steht LEROY-SOMER dem Installateur gerne zur
Verfugung, um ihn bei der Auslegung einer Netzdrossel oder
eines zusatzlichen Sinusfilters zu unterstutzen.

4.2 - Hochfrequente Stérsignale: Funk-
storfestigkeit

4.2.1 - Aligemeines

Die Storfestigkeit eines Gerates wird durch seine Funktions-
tuchtigkeit in einer Umgebung festgelegt, in der es durch Zu-
satzgerate oder durch elektrische Anschlusse zu Stérungen
kommt.

4.2.2 - Normen

Jedes Gerat muss eine Reihe von Standardtests (Europai-
sche Normen) durchlaufen und Mindestanforderungen ent-
sprechen, um als konform zu den Frequenzumrichternormen
(EN 61800-3) zu gelten.

4.2.3 - Empfehlungen

Eine Anlage, die ausschlieBlich aus Geraten besteht, die
den Normen zur Stérfestigkeit entsprechen, ist nur in sel-
tenen Fallen der Gefahr von Stérsignalen ausgesetzt.
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4.3 - Hochfrequente Stérsignale: Ab-
strahlung

4.3.1 - Alilgemeines

Frequenzumrichter verwenden schnellwirkende Schalter
(Transistoren, Halbleiter), die hohe Spannungen (etwa
550 V) und hohe Strome bei hohen Frequenzen (mehrere
kHz) schalten. Mit diesen modernen Schaltern kann ein ho-
herer Wirkungsgrad und ein geringerer Gerauschpegel des
Motors erreicht werden.

Dabei erzeugen sie jedoch hochfrequente Storsignale, die
den Betrieb anderer Gerate oder die Messungen stdren kon-
nen, die von Gebern durchgefuhrt werden, und zwar:

- aufgrund hochfrequenter Leckstrome des Kabels bzw. des
Motors,

- durch hochfrequente Signale im Stromversorgungskabel:
leitergebundene Stérsignale,

- durch direkte Abstrahlung Uber Leistungskabel: abgestrahl-
te Stérungen.

Diese Erscheinungen haben direkte Auswirkungen fur den
Anwender. Der betroffene Frequenzbereich (Hochfrequenz)
hat keine storenden Auswirkungen fur das EVU.

4.3.2 - Normen

Der maximale Pegel abgestrahlter Signale wird von den Fre-
quenzumrichternormen (EN 61800-3) festgelegt.

4.3.3 - Empfehlungen

+ Die Erfahrung zeigt, dass es nicht unbedingt erforderlich ist,
das von den Normen festgelegte Niveau einzuhalten, um die
Erscheinungen im Zusammenhang mit Storsignalen in den
Griff zu bekommen.

+ Die Einhaltung der im nachsten Abschnitt beschriebenen
grundlegenden VorsichtsmaBnahmen fuhrt normalerweise
zu einem ordnungsgemaBen Betrieb der Anlage.

4.4 - Einfluss des Versorgungsnetzes

Das Versorgungsnetz kann Storungen ausgesetzt sein
(Spannungsabfall, Spannungsunsymmetrie, Schwankungen,
Uberspannungen usw.), die eine echte negative Auswirkung
auf Leistung und Zuverlassigkeit aller Gerate aus dem Be-
reich der Leistungselektronik, zu denen auch Frequenzum-
richter gehoren, haben kdnnen.

Die Frequenzumrichter von LEROY-SOMER sind fur einen
Betrieb an einem typischen Versorgungsnetz von Industrie-
standorten rund um den Globus ausgelegt. Dennoch ist es fur
jede Anlage wichtig, die Kenndaten des Versorgungsnetzes
zu kennen, um bei Abweichungen von normalen Bedingun-
gen KorrekturmaBnahmen ergreifen zu konnen.

4.4.1 - Kurzzeitige Uberspannungen

Die Grunde fur Uberspannungen in einer elektrischen Anlage
sind vielfaltiger Art:

- Anschluss/Abschaltung einer Kondensatorenbatterie zum
Anheben des cos .

- Kurzschluss in einem Betriebsmittel mit hoher Leistung bei
Offnen eines Trennschalters und/oder Zerstorung von Siche-
rungen.

- Mit Thyristoren ausgestattetes Betriebsmittel (Ofen, Stromrich-
ter oder Frequenzumrichter usw.) mit hoher Leistung (>1 MW).
- Motoren mit hohen Leistungen wahrend des Anlaufvorgangs.
- Spannungsversorgung uber Oberleitung.

- usw.

Der POWERDRIVE besitzt Uberspannungsbegrenzer hoher
Energie, die den Umrichter schiuitzen und einen zuverlassigen
Betrieb an Industriestandorten zulassen.

Wenn es sich herausstellt, dass kurzzeitige Uberspannungen
regelmaBig auftreten, empfiehlt sich die Installation von Netz-
drosseln.

4.4.2 - Unsymmetrische Spannungsversorgung

Ebenso wie es sich bei einem Elektromotor beobachten lasst,
kann die Unsymmetrie des Netzstroms eines Umrichters, der
an einem ungleichmaBig belasteten Netz betrieben wird, den
mehrfachen Wert der Spannungsunsymmetrie erreichen, die
am Versorgungsnetz gemessen wird.

Eine starke Unsymmetrie des Netzes (> 2 %) zusammen mit
einer schwachen Impedanz des Netzes kann zu einer hohen
Beanspruchung der Bauelemente der Eingangsstufe eines
Umrichters fuhren.

Die Installation von Netzdrosseln vor einem POWERDRIVE ,
der Uber ein unsymmetrisches Netz gespeist wird, kann den
Grad der Stromunsymmetrie reduzieren.

4.4.3 - Impedanz des Netzes

Der POWERDRIVE ist fur einen Betrieb an industriellen elek-
trischen Netzen ausgelegt, die einen Transformator besitzen,
der fur eine Leistung dimensioniert ist, welche zwischen der
20fachen und 100fachen Nennleistung des Umrichters liegt
(1 % < Impedanz des Netzes <5 %).

Wenn der POWERDRIVE jedoch in der Nahe des Speise-
transformators Mittelspannung/Niederspannung installiert ist
oder wenn eine Kondensatorenbatterie zum Anheben des
cos ¢ verwendet wird, ist die vom POWERDRIVE wahrge-
nommene Impedanz sehr niedrig. In diesem Fall empfiehlt es
sich, eine Netzdrossel vor dem Umrichter zu installieren, um
eine aquivalente Netzimpedanz Uber 1 % zu erreichen.

4.4.4 - Masseverbindungen

Die Aquipotentialitat der Erdleitungen bestimmter Industrie-
standorte wird nicht immer eingehalten. Diese Ungleichheit
der Potentiale fuhrt zu Leckstromen, die Uber die Erdleitun-
gen (gelb-grun), den Maschinenrahmen, das Leitungsnetz
usw. flieBen, aber auch Uber elektrische Betriebsmittel.

In bestimmten, extremen Fallen kdnnen diese Strome zu
Fehlfunktionen der Umrichter fuhren (ungewollte Stoérungen).
Um die Auswirkungen dieser Strobme zu minimieren, mussen
die Empfehlungen des Kapitels 4.5 in jedem Fall eingehalten
werden.

4.5 - Grundlegende VorsichtsmaBnah-
men bei der Installation

Sie sind zunachst bei der Konzeption und spater bei der Ver-
drahtung des Schaltschranks und der externen Elemente zu
berucksichtigen. In jedem Abschnitt sind sie in absteigender
Reihenfolge ihrer Auswirkungen auf den ordnungsgemaBen
Betrieb der Anlage angeordnet.

4.5.1 - Anbringung des Umrichters und der zu-
satzlichen Bauelemente in einem Schalt-
schrank

- Den Umrichter und die Zusatzeinrichtungen auf einem Me-
tallgitter festschrauben oder auf einer nicht angestrichenen,
bzw. an den Befestigungspunkten nicht angestrichenen Plat-
te anbringen.

- Diese Platte an mehreren nicht gestrichenen Punkten an der
Ruckwand des Schaltschranks anbringen.

4.5.2 - Verdrahtung im Innern des Schalt-
schranks

- Steuerkabel und Leistungskabel nicht in denselben Kabel-
wannen verlegen (Mindestabstand 0,5 m).

- Fur die Steuerkabel sind verdrillte und abgeschirmte Kabel
zu verwenden.
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4.5.3 - Verdrahtung auBerhalb des Schaltschranks

- Die Erdungsklemme des Motors direkt an die Erdungs-
klemme des Umrichters anschlieBen.

- Fur die Spannungsversorgung des Motors abgeschirmte
Kabel verwenden. Die Abschirmung muss an beiden Enden
angeschlossen werden: umrichterseitig und motorseitig.

- In der zweiten industriellen Umgebung kann das abge-
schirmte Spannungsversorgungskabel des Motors durch ein
Kabel mit 3 Leitern + Erde ersetzt werden, das sich in einer
auf 360° geschlossenen metallischen Zuleitung (z. B. Kabel-
wanne aus Metall) befindet. Diese metallische Zuleitung
muss mechanisch mit dem Schaltschrank und dem Aufbau
verbunden werden, auf dem der Motor steht. Wenn die Zulei-
tung mehrere Elemente umfasst, mussen diese untereinan-
der durch Schirmgeflechte verbunden werden, damit eine
Unterbrechungsfreiheit der Masseverbindung gewahrleistet
ist. Die Kabel mussen moglichst weit hinten in der Kabelwan-
ne angebracht werden.

- Die Spannungsversorgungskabel zwischen Netz und Um-
richter mussen nicht abgeschirmt sein.

- Leistungskabel und Steuerkabel getrennt verlegen. Die
Leistungskabel mussen die anderen Kabel in einem Winkel
von 90° kreuzen.

- Empfindliche Bauelemente wie Fuhler, Geber usw. von dem
metallischen Aufbau trennen, der mit der Grundplatte des
Motors in Verbindung stehen konnte.

4.5.4 - Bedeutung der Masse-Ebene

Die Storfestigkeit und der Pegel hochfrequenter Abstrahlun-
gen hangen direkt mit der Qualitat der Masseverbindungen
zusammen. Die metallischen Massen mussen mechanisch
mit der groBtmoglichen elektrischen Kontaktflache miteinan-
der verbunden sein. Die Erdverbindungen, die das Personal
schiitzen, indem die metallischen Massen Uber ein Kabel ge-
erdet werden, kbnnen auf keinen Fall durch Masseverbindun-
gen ersetzt werden. Die Erdverbindungen mussen immer
zusatzlich verlegt werden.

4.6 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

ACHTUNG:

Die Konformitédt des Umrichters ist nur dann gegeben, wenn die in diesem Handbuch beschriebenen Anweisungen zur
mechanischen und elektrischen Installation eingehalten werden.

I-=unkst6rfestigkeit

Norm Eeschreibung Anwenduﬁg Konformitat
IEC 61000-4-2 Elektrostatische Entladungen Gehause des Produktes Niveau 3 (Industrie)
EN 61000-4-2

IEC 61000-4-3|Normen zur Storfestigkeit gegen
hochfrequente elektromagnetische
EN 61000-4-3 |g)der (abgestrahlt)

Gehause des Produktes

Niveau 3 (Industrie)

IEC 61000-4-4|Schnell aufeinanderfolgende

Steuerungskabel

Niveau 4 (Schwerindustrie)

EN 61000-4-4 |Ubergangsvorgange

Leistungskabel

Niveau 3 (Industrie)

StoBwellen

IEC 61000-4-5
EN 61000-4-5

Leistungskabel

Niveau 4

IEC 61000-4-6|Allgemeine Normen zur Stérfestigkeit
4.~ |gegen hochfrequente elektromagne-
EN 61000-4-6 ficche Felder (leitergefirt)

Steuer- und Leistungskabel

Niveau 3 (Industrie)

EN 50082-2  |Allgemeine Normen zur
IEC 61000-6-2 Storfestigkeit fur den
EN 61000-6-2 |Industriebereich

konform

EN 61800-3 Normen zu

IEC 61800-3 |drehzahlveranderbaren
EN 61000-3 |€lektrischen Antrieben

Konform zur ersten und zweiten Umgebung

Abstrahlung

§edingungen fur die Konformitat in
Abhéngigkeit der Taktfrequenz

Norm Beschreibung Anwendung - Taktfrequenz < 4 kHz
- Kabelldnge < 100 m
Zweite Umgebung konform
Normen zu

Erste Umgebung mit
eingeschrankter
Verfugbarkeit

IEN 61800-3 |drehzahlveranderbaren

elektrischen Antrieben Externer Filter (Option)

Industrielle Umgebung Externer Filter (Option)

EN 50081-2  |Allgemeine Normen zu Stéraus-
EN 61000-6-4 [sendungen fiir den Industriebereich

e GeméB der IEC-Norm 61800-3 ist der POWERDRIVE in der ersten Umgebung ein Gerét der Klasse mit einge-
A schrénkter Verfiigbarkeit. Im Wohnbereich kann dieses Gerét radioelektrische Stérungen auslésen. In diesem Fall
kann der Anwender dazu aufgefordert werden, geeignete MaBnahmen zu ergreifen.
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5 - FUNKTIONSERWEITERUNG
5.1 - RFI-Filter

5.1.1 - Alilgemeines

Der Einsatz von RFI-Filtern tragt zur Reduzierung des Ab-
strahlungspegels hochfrequenter Signale bei. Sie ermogli-
chen die Herstellung der Konformitat der Komponenten
POWERDRIVE zu den Richtlinien EN 61000-6-4 bezuglich
leitergebundener und freier Abstrahlungen im hochfrequen-
ten Bereich.

In Abhangigkeit des eingesetzten Frequenzumrichters wird
der in der nachfolgenden Tabelle empfohlene RFI-Filter zwi-
schen dem Netz und dem Eingang des Umrichters ange-
bracht.

BaugroBe RFI-Filter
I Leck- Ver-
POWERDRIVE Sollwert N strom | luste
(A) (mA) | (W)
60/60 T
75/60 T FN 3359 HV-180 180 <6 38
100/60 T
120/60 T FN 3359 HV-250 | 250 <6 57

Bei der Verwendung von Filtern einzuhaltende Regeln

- Montage des POWERDRIVE in einem Schaltschrank aus
Metall unter Beachtung der in den vorhergehenden Kapiteln
angegebenen Verdrahtungsempfehlungen.

- Installation des Filters so nahe wie mbglich an der Netzzu-
leitung des Schaltschranks. Den Filter auf demselben Gitter
an der Ruckwand des Schaltschranks wie den Umrichter an-
schrauben.

ACHTUNG:

Die Verwendung eines RFI-Filters wird bei einer Installa-
tion mit IT-Netz nicht empfohlen. Neben der Tatsache,
dass ihr Beitrag zur Herstellung der Normenkonformitéat
bei einer Messung am Anschlusspunkt des Energiever-
sorgungsunternehmens vernachléssigbar ist, kann ihre
Streukapazitit die Funktion der standigen Controller der
Isolationswerte stéren.

5.1.2 - Abmessungen und Gewicht
* FN 3359 HV-180 und FN 3359 HV-250

‘ L
% o = &
| _
| o | ]
%,,,,,,,,‘L,,,,,,,EB,“H .
il ‘ H5- \
A Pl =]l
SN 3 >
o1 ‘4— L1*>‘<— L1*>‘
Abmessungen (mm) Ge-
Typ wicht

L | L1 H | H1 P 1
91 (ke)

[ FN 3359 HV-180 | 360 | 120 | 210 | 185|120 | 12 6,5

FN 3359 HV-250 | 360|120 | 230|205 |125| 12 7

5.2 - Netzdrossel

Durch Netzdrosseln lasst sich die Gefahr einer Beschadigung
der Umrichter infolge einer Phasenschieflast oder infolge von
starken Storungen des Versorgungsnetzes verringern.

Der empfohlene Blindwiderstand der Drosseln muss in der
GroBenordnung von 2 % liegen, dadurch lasst sich eine Pha-
senschieflast von 5 % tragen. Ein zusatzlicher Wert kann ver-
wendet werden, aber dies kann durch ein Absinken der
Spannung einen Verlust am Umrichterausgang auslosen
(Absinken des Drehmoments bei hoher Drehzahl).

Eine Netzdrossel fur jeden Umrichter vorsehen, der An-
schluss erfolgt vor dem Umrichter.

_BaugriSBe Drossel
. .....| Ver- | Ge-
Iy |Induktivitat ?
|PowERDRIVE| Ssollwert N INAUKIVIRAL ) ste | wicht
(A) (mH) (W) | (kg)
5060 T 17657014 180 0.14 T70 | 30

75/60 T
100/60 T 292 ST 0,085 292 0,085 200 30
120/60 T

*176 ST 0,14

max. 265 max. 180 |
Verzinnte

I Lasche
4 £20x5, 1x27
=

max. 220

C—
4 Langlécher 11x16

‘ ‘ Bef. 181 ‘ ‘

Bef. 112
220 | 145

* 292 ST 0,085

max. 270 max. 220 )
Verzinnte

max. 230

4 Langlocher 11x16

Bef. 156
190

‘ Bef. 181 ‘ ‘
220
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5.3 - Geber-Istwert

Mit der Option PX-Encoder lasst sich der Geber-Istwert des
Motors verwalten. Fur jeden Geber-Istwert (Motor 1 und Mo-
tor 2) muss eine Option PX-Encoder installiert werden.

5.3.1 - Installation und Anschluss

|

i

. ) I . ; I
i T r Il

« PX1_PX2 PX3

= e e Sl - ,, £X2 EX3. |
|amtt Mt |
g
Gebereingénge
- + AABB O 5V 15V
EREREEE
ursor

U UVVWWO
REEREEE

5.3.2 - Kenndaten der Klemmenleisten

Obere Klemmenleiste

Sl O \/ der Spannungsversorgung des Gebers

Spannungsversorgung des Gebers gemaf Stellung
des Wabhlschalters (Schieber) 5V oder 15V

A

Anschluss der Kanale des Inkrementalgebers und
-]l des 0-Signals (nicht bei einem Geber mit Hall-Effekt
V- cinsetzen)

ACHTUNG:
Die Stellung des Wahlschalters sorgfiltig tiberpriifen:
15 V fir Spannungsversorgung der Geber mit Hall-Effekt.

Untere Klemmenleiste

+ Kanal U des Inkrementalgebers (Servo)
« Nicht verwendet bei Geber mit Hall-Effekt

+ Kanal U\ des Inkrementalgebers (Servo)
+ Geber mit Hall-Effekt Kanal 1

+ Kanal V des Inkrementalgebers (Servo)
* Nicht verwendet bei Gebern mit Hall-Effekt

+ Kanal V\ des Inkrementalgebers (Servo)
» Geber mit Hall-Effekt Kanal 2

+ Kanal W des Inkrementalgebers (Servo)
« Nicht verwendet bei Gebern mit Hall-Effekt

- Kanal W\ des Inkrementalgebers (Servo)
» Geber mit Hall-Effekt Kanal 3

+ Kanal O\ des Inkrementalgebers (Servo)
« Nicht verwendet bei Gebern mit Hall-Effekt

5.4 - Karte Modbus RTU

Der POWERDRIVE besitzt standardmaBig eine serielle
Schnittstelle RS485 mit 2 nicht isolierten Leitern, die Uiber den
Steckverbinder RJ45 zuganglich ist. Wenn der Anwender die
LCD-Konsole dauerhaft angeschlossen lassen mochte, muss
die Option Modbus RTU mit serieller Schnittstelle Uber 2 oder
4 isolierte Leiter installiert werden.

Karte Modbus isoliert

123 4 5

V

5\oco0000]/1
g\ °°°° /g

Buchse Sub D 9-polig

5 Schraubklemmen

Stift Beschreibung Klemme| Beschreibung
1 ov 1 ov
X\ 2 RX\
RX\ 3 RX
nicht angeschlossen 4 X\
TX 5 X

nicht angeschlossen
nicht angeschlossen

2
3
4
5
6 RX
7
8
9
S

chirm: OV
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