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moteur asynchrone a modulation

de vitesse conversationnel
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NOTE

LEROY-SOMER se réserve le droit de modifier les caractéristiques de ses produits a tout
moment pour y apporter les derniers développements technologiques. Les informations
contenues dans ce document sont donc susceptibles de changer sans avis préalable.

LEROY-SOMER ne donne aucune garantie contractuelle quelle qu'elle soit en ce qui
concerne les informations publiées dans ce document et ne sera tenue pour responsable
des erreurs qu'il peut contenir, ni des dommages occasionnés par son utilisation.

ATTENTION

- Pour la sécurité de I'utilisateur, ce modulateur doit étre relié a une mise a la terre réglementaire
(borne +).

- Le modulateur comporte des dispositifs de sécurité qui peuvent en cas de défauts commander
rarrét du modulateur et par la méme I'arrét du moteur. Ce moteur peut lui méme subir un arrét
par blocage mécanique.

Enfin, des variations de tension, des coupures d'alimentation en particulier, peuvent égale-
ment étre a l'origine d'arréts.

- La disparition des causes d'arrét risque de provoquer un redémarrage entrainant un danger
pour certaines machines ou installations, en particulier pour celles qui doivent étre conformes
aux décrets du 15 Juillet 1980 relatifs & la sécurité.

Il importe donc que, dans ces cas-1, l'utilisateur se prémunisse contre ces possibilités de
redémarrage en cas d'arrét non programmé du moteur.

Bien que ce matériel réponde aux normes de construction en vigueur, il est susceptible de
créer des interférences. L'utilisateur devra alors prendre & sa charge les moyens nécessaires
pour les supprimer.

D'UNE FACON GENERALE TOUTE INTERVENTION, TANT SUR LA PARTIE
ELECTRIQUE QUE SUR LA PARTIE MECANIQUE DE L'INSTALLATION OU
DE LA MACHINE, DOIT ETRE PRECEDEE DE LA COUPURE DE L'ALIMEN-
TATION DU MODULATEUR.
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DANGER

IMPORTANT

Avant toute intervention, aussi bien sur la partie électrique que sur la partie me-
canique de l'installation ou de la machine :

- vérifier que l'alimentation du modulateur a bien été
coupée (sectionneur a fusible ou disjoncteur) et
verrouillée manuellement (clé).

- Attendre que les caractéres sur l'affichage numeérique
aient complétement disparu pour un modulateur de
série 220 V, ou que la lampe d'indication de
décharge des condensateurs soit éteinte pour la
serie 380 V.
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1.- DESCRIPTION
1.1-PRINCIPE GENERAL DE FONCTION-
NEMENT

La vitesse de synchronisme (min") d'un moteur asyn-
chrone a cage est fonction de son nombre de pdles (P) et
delafréquence (F, Hz) de son alimentation. Ces grandeurs
sont liées par |'expression :

N=J_2%LE

Ainsi, changer lafréquence Frevient a changer lavitesse N
de synchronisme d'un moteur donné. Cependant, changer
la fréquence sans changer la tension d'alimentation fait
varier la densité du flux magnétique dans le moteur. Aussi
Les MODULATEURS FMV 1003 font varier simulta-
nément TENSION et FREQUENCE de sortie. Ceci permet
d'optimiser la courbe de couple du moteur et d'éviter son
échauffement.

Les MODULATEURS FMV 1003 alimentent le moteur par
une tensiongénérée apartir d'une tension interne continue
et fixe. La modulation de la tension est taite par le principe
de modulation de largeur d'impulsions. Ce principe est le
plus avancé. |l délivre au moteur un courant proche d'une
sinusoide avec peu d’harmoniques.

Les moteurs LS FMV sont congus de maniére a se
comporter de fagon optimale lorsqu'ils sont alimentés par
un modulateur de fréquence. Leurs circuits magnétiques et
leurs bobinages ont été adaptés a |'utilisation avec les
modulateurs FMV 1003. Ainsi, 'ensemble motovariateur
délivre des performances de couple remarquables dans
toutes les conditions de fonctionnement.

FMV 1003-15Ma 35M
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Un schéma de principe des fonctions principales des MO-
DULATEURS FMV 1003 est donné a la figure 1.1.

1.2 -DESCRIPTION FONCTIONNELLE DU MODULA-
TEUR

Le MODULATEUR se compose de :

« UN REDRESSEUR de la tension du réseau, suivi d'un
CONDENSATEUR DE FILTRAGE donnant une tension
continue fixe (bornes + et -) qui dépend de la tension du
réseau (300 V pour réseau 220 V et 510 V pour réseau
380V).

+UN ONDULEUR : Cette tension continue alimente l'ondu-
leur a6 transistors. L'onduleur convertit latension continue
en une tension alternative modulée en tension et en
fréquence.

« UN CONTACTEUR de court-circuitage (K) de la résis-
tance limitant la pointe de courant a la mise sous ten-
sion.

«UN CAPTEURde courant .

+ UNE CARTE ELECTRONIQUE DE CONTROLE

Pour les modéles a partir de 8 kVA, une seconde carte
comporte les circuits d'amplificatiorn des signaux de
commande de base.

1.3- SCHEMA FONCTIONNEL

Figure 1.1 - SCHEMA DE PRINCIPE
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1.4-CARACTERISTIQUES DIMENSIONNELLES
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TYPES (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) {mm) (kg)
LSFMV1003-15M 300 280 220 200 175 7 5 55
LS FMV 1003 -25 M 300 280 220 200 175 7 5 6,0
LS FMV 1003 - 3,5 M 300 280 220 200 175 7 5 6,5
LSFMV1003-25T 300 280 220 200 175 7 5 7.5
LSFMV1003-35T 300 280 220 200 175 7 5 75
LSFMV1003-55T 300 280 220 200 175 7 5 85
LSFMV 1003-8T 440 420 250 230 195 7 5 14,5
LSFMV1003-11T 440 420 250 230 195 7 5 15,0
LSFMV1003-16T 450 430 325 255 240 8 1,2 22,5
LSFMV 1003-22T 450 430 325 255 240 8 1,2 24,5
LSFMV 1003-33T 500 480 390 300 270 12 1,2 30,0
LSFMV1003-40T 620 600 390 300 270 12 1,2 40,0
LSFMV 1003-50T 700 670 480 380 270 12 1,2 58,0
LSFMV 1003-60T 700 670 480 380 270 12 1,2 58,0
LSFMV 1003-75T 700 670 480 380 270 12 1,2 58,0
LSFMV 1003-100T 1060 1030 550 380 300 12 1,2 105
LSFMV 1003-120T 1060 1030 550 380 300 12 1,2 105
LSFMV 1003-150T 1300 1270 550 440 300 15 1,2 150
LSFMV 1003-180T 1300 1270 550 440 300 15 1,2 160
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2.- CARACTERISTIQUES GENERALES
2.1 - MODULATEURSDE1,5Ma22T

GAMME DE TENSION 220 & 240V+10% MONO 380 - 415V - 50 Hz - +10%
D'entrée (réseau d'alimentation) |50/60 Hz 5% 400 - 460V - 60 Hz - +10%
TRIPHASE

MODELE FMV - 1003 15M | 25M | 35M | 25T | 35T | 55T | 8T 11T | 16T | 22T
CAPACITE MODULATEUR (KVA) 1,9 2,9 4 2,5 3,5 57 8,6 11 16 22
COURANT NOMINAL PERMAN. (A) 5 7,5 10,5 3,8 53 8,6 13 16 23 32
PUISSANCE UTILE MOTEUR (kW) 0,75 1,5 2,2 1,5 2,2 4 55 7,5 11 15
4 50/60 Hz
PROTECTION COFFRET IP 20

PRINCIPE DE COMMANDE

MODULATION DE LARGEUR D'IMPULSION (MLI) - SOURCE TENSION

FREQUENCE DE DEMARRAGE

0,5 Hz (réglable de 0,5 a 5 Hz par incrément de 0,1 Hz

FREQUENCE ET TENSION

DE SORTIE

-------- . 100% f----y 1008~ -1-
POF F F
1 50 1 50 144 1
1-50 1-50-144 1-50 1-50-144
1-60 1-60-144 1-60 1-60-144
1-87 1-87-144 1-87 1-87-144
1-104 1-104-144 1-104 1-104-144

PRECISION EN FREQUENCE

1 0,5% de la fréquence maximale (temp.ambiante : 25°C £ 10°C)

RESOLUTION DE LA FREQUENCE

0,01 Hz

LIMITEUR FREQUENCE MAX/MIN

Fmin : F démarrage - Fmax : F la plus élevée (si Fmax<Fmin :indication d'erreur)

SAUT DE FREQUENCE

Réglable sur 3 points pour éviter le point de résonnance

REGLAGE DE LA FREQUENCE MAX

Disponible pour ajouter 0 & +15 Hz a la fréquence max

RAMPES ACCEL./DECEL. Réglages séparés de 0,1 & 2999 s: Courbe linéaire - 0,1 2 230 s : courbe en S
COUPLES A BASSE VITESSE Réglage manuel ou automatique de la tension de sortie
(BOOST)

COUPLE DE FREINAGE

Freinage hypersynchrone
Freinage courant constant disponible en dessous de la fréquence 15 Hz (en option)
Réglable pour la valeur de freinage 0 & 20 et du temps de freinage 0 a 15 s

CAPACITE DE SURCHARGE

150% de IN pendant 60 s (toutes les 10 mn)

COMPENSATION DE GLISSEMENT

Approximativement 1,5 % (& la fréquencede base) SL-COM

MODIFICATION DU TIMBRE
MOTEUR

REGLABLE

REGLAGE DE LA FREQUENCE DE

SORTIE

Réglage de la consigne  0-10 V CC (impédance d'entrée 30 kQ ou plus)
0-5V CC (impédance d'entrée 15 kQ ou plus)
- potentiometre 0,47 a 2,2 kQ

Réglage du courant : 4-20 mA (impédance d'entrée 250 Q)

Réglage numérique : programmable par le clavier numérique

EFFACEMENT DES DEFAUTS

Effacement des défauts RAZ (reset ou RS - L)

MARCHE AVANT/ARRIERE

Les signaux de marche avant et arriére peuvent étre choisis individuellement
sur le clavier numérique

VITESSE MULTIPLE

Quatre types de réglage de vitesse y.compris le réglage de la vitesse principale
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FONCTIONNEMENT MARCHE
PAR IMPULSIONS

Réglage entre 0 et 9,9 Hz (par incrément de 0,1 Hz)

ARRET FONCTIONNEMENT LIBRE

Sélectionné lorsque le contact FRS-L est ouvert

RELAIS DE DEFAUTS

Activé lorsqu'it y a disjonction et coupure du modulateur

MESURE DE FREQUENCE

0-10 V CC analogique pour voltmétre ou numérique pour compteur
(impédance compteur 10 kQ- 22 k)

REDEMARRAGE AUTOMATIQUE

Redémarrage automatique aprés une coupure d'alimentation instantanée
(effectif de 15 a 300 ms)

SURINTENSITE 1,5 25,5 kvA : 220% du courant nominal
8 4 22 kVA : 180% du courant nominal
SURTENSION Pour une décélération trop rapide ou pour un réseau d'alimentation trop élevé

SOUS-TENSION

1,543,5kVA: 1504160V
55a22kVA:280a320V

DISPARITION RESEAU Affichée par le modulateur. Transparent pour coupure inférieure & 15 ms
Redémarrage automatique possible pour coupure inférieure & 300 ms

SURCHARGE Fonction du réglage du relais thermique électronique (voir 6.17)

SURCHAUFFE Protection par sondes thermiques pour modulateurs supérieurs a 8 kvA

ERREUR DE L'UNITE CENTRALE Défaut interne modulateur

DEFAUT TERRE Surveillance en sortie du modulateur jusqu'a 22 kVA (au dela: nous consulter)

FREINAGE COURANT CONTINU

Disponible en dessous de 15 Hz. Réglable en puissance et en temps (OPTION)

CONSIGNE COURANT 0-20 mA

Entrée 0-20 mA . impédance d'entrée 250 Q(OPTION)

IMAGE DU COURANT DE SORTIE

Tension variant de 0 a 4 V en fonction du courant modulateur (4 V = | Nom)(OPTION)

SIGNAL VITESSE ATTEINTE

Contact activé a la valeur de fréquence pré-sélectionnée (OPTION)

RELAIS MARCHE MODULATEUR

Contact activé pendant le fonctionnement modulateur (OPTION)

CONDITIONS DE FONCTIONNEMENT

Fonctionnement température ambiante :  -10 & +50°C (sans le capot)

Humidité relative : < 90% -10 & + 40 <C (avec le capot)

Altitude : <1000 m

Stockage : température -10 a + 70C

Y L2
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2.2 - MODULATEURS DE 33 a180T

GAMME DE TENSION
D'entrée (réseau d'alimentation)

380 - 415V -50 Hz - £10%
400 - 460V - 60 Hz - +10%

TRIPHASE
MODELE FMV - 1003 33T | 40T | 50T | 60T | 75T | 100T | 120T | 150T 180T
CAPACITE MODULATEUR (KVA) 32 38 49 59 72 98 116 | 143 171
COURANT NOMINAL PERMAN. (A) 48 58 75 90 110 149 176 | 217 260
PUISSANCE UTILE MOTEUR (kW) 22 30 37 45 55 75 90 110 132
4 50/60 Hz
PROTECTION COFFRET IP 00

PRINCIPE DE COMMANDE

MODULATION DE LARGEUR D'IMPULSION (MLI) - SOURCE TENSION

FREQUENCE DE DEMARRAGE

0,5 Hz (réglable de 0,5 a 5 Hz par incrément de 0,1 Hz

FREQUENCE ET TENSION

DE SORTIE

12

1 S0 144 1
1-50 1-50-144 1-50 1-30-144
1-60 1-60-144 1-60 1-60-144
1-87 1-87-144 1-87 1-87-144
1-104 1-104-144 1-104 1-104-144

PRECISION EN FREQUENCE

+0,5% de la fréquence maximale (temp.ambiante : 25°C £ 10°C)

RESOLUTION DE LA FREQUENCE

0,01 Hz

LIMITEUR FREQUENCE MAX/MIN

Fmin : F démarrage - Fmax : F la plus élevée (si Fmax<Fmin : indication d'erreur)

SAUT DE FREQUENCE

Réglable sur 3 points pour éviter le point de résonnance

REGLAGE DE LA FREQUENCE MAX]

Disponible pour ajouter 0 & +15 Hz a la fréquence max

RAMPES ACCEL./DECEL. Réglages séparés de 0,1 2 2999 s: Courbe linéaire - 0,1 4230 s : courbe en S
COUPLES A BASSE VITESSE Réglage manuel ou automatique de la tension de sortie
(BOOST)

COUPLE DE FREINAGE

Freinage hypersynchrone
Freinage courant constant disponible en dessous de la fréquence 15 Hz (en option)
Réglable pour la valeur de freinage 0 a 20 et du temps de freinage 0 8 15 s

CAPACITE DE SURCHARGE

150% de IN pendant 60 s (toutes les 10 mn)

COMPENSATION DE GLISSEMENT

Approximativement 1,5 % (a la fréquence de base) SL-COM

MODIFICATION DU TIMBRE
MOTEUR

REGLABLE

REGLAGE DE LA FREQUENCE DE
SORTIE

Réglage de la consigne 0-10 V CC (impédance d'entrée 30 kQ ou plus)
0-5V CC (impédance d'entrée 15 kQ ou plus)
- potentiometre 0,47 a 2,2 kQ2
Réglage du courant : 4-20 mA (impédance d'entrée 250 Q)

Réglage numérique : programmable par le clavier numeérique

EFFACEMENT DES DEFAUTS

Effacement des défauts RAZ (reset ou RS - L)

MARCHE AVANT/ARRIERE

Les signaux de marche avant et arriere peuvent étre choisis individuellement
sur le clavier numérique

VITESSE MULTIPLE

Quatre types de réglage de vitesse y compris le réglage de la vitesse principale
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FONCTIONNEMENTMARCHE
|PAR IMPULSIONS

Réglage entre 0 et 9,9 Hz (par incrément de 0,1 Hz)

ARRET FONCTIONNEMENT LIBRE

Sélectionné lorsque le contact FRS-L est ouvert

RELAIS DE DEFAUTS

Activé lorsqu'il y a disjonction et coupure du modulateur

MESURE DE FREQUENCE

0-10 V CC analogique pour voltmétre ou numérique pour compteur
(impédance compteur 10 kQ- 22 kQ)

REDEMARRAGE AUTOMATIQUE

Redémarrage automatique aprés une coupure d'alimentation instantanée
(effectif de 15 & 300 ms)

SURINTENSITE 33 4 180 kVA : 180% du courant nominal
SURTENSION Pour une décélération trop rapide ou pour un réseau d'alimentation trop élevé
SOUS-TENSION 33a75kVA:280a320V
100 2 180 kVA : 3202360 V

DISPARITION RESEAU Affichée par le modulateur.Transparent pour coupure inférieure a2 15 ms

Redémarrage automatique possible pour coupure inférieure & 300 ms
SURCHARGE Fonction du réglage du relais thermique électronique (voir 6.17)
SURCHAUFFE Protection par sondes thermiques

ERREUR DE L'UNITE CENTRALE

Détaut interne modulateur

DEFAUT TERRE

Pas de Surveillance (nous consulter)

FREINAGE COURANT CONTINU

Disponible en dessous de 15 Hz. Réglable en puissance et en temps (OPTION)

CONSIGNE COURANT 0-20 mA

Entrée 0-20 mA . impédance d'entrée 250 Q(OPTION)

IMAGE DU COURANT DE SORTIE

Tension variant de 0 & 4 V en fonction du courant modulateur (4 V = | Nom) (OPTION)

SIGNAL VITESSE ATTEINTE

Contact activé 2 la valeur de fréquence pré-sélectionnée (OPTION)

RELAIS MARCHE MODULATEUR

Contact activé pendant le fonctionnement modulateur (OPTION)

CONDITIONS DE FONCTIONNEMENT

Fonctionnement température ambiante : -10 & +50C
Humidité relative : < 90%
Altitude : <1000 m
Stockage : température -10 a + 70C
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3.-CONSEILS D'UTILISATION

3.1 - VERIFICATIONS A LA RECEPTION
Avant l'installation et le cablage, contrdler :

1 - Que rien n'a été endommagé pendant le transport
(sinon, émettre des réserves auprés de votre trans-
porteur).

2-Quele produitlivré correspond bien a celuicomman-dé.

3.2 - PRECAUTIONS D'INSTALLATION
Avant lamise sous tension du MODULATEUR FMV 1003,
vérifier les points suivants :

1 - Contréler que la tension du réseau d'alimentation soit
compatible avec le type du modulateur.

2- Controler que I'emplacement prévu pour le modulateur
lui assure une ventilation correcte :

- Le MODULATEUR FMV 1003 est du type mural.

- L'installer verticalement et suivre les précautions souli-
gnées ci-apres :

3.3 - INSTALLATION DU MODULATEUR

3.3.1 - Respecter la figure ci-contre :
3.3.2- L'endroit ol vous installez le modulateur doit étre a
l'abri des poussiéres, des gaz corrosifs, des pulvérisa-

tions, des vibrations (maximum accepté = 0,3 g) et autres.

10cmouplus
APl Pl

VA
T g 5am
—
? ouplus
MODULATEUR | |7
7
Z
J Z
LA
10cmouplus

Figure 2 - ESPACE AUTOUR DU MODULATEUR

3.3.3 - Installé sans précaution, une déformation peut en-
dommager les éléments du circuit principal.

3.3.4 - Prévoir un espace suffisant pour permettre l'ouver-
ture commode du capot donnant accés aux borniers de
raccordement.

3.3.5 - Lorsque le modulateur est installé en coffret,
s'assurer que la ventilation est suffisante pour évacuer les
calories ( pertes = 5% de la puissance nominale du
modulateur). Température ambiante maximum : voir
tableaux pages 7 et 9.

3.3.6 - Pour des raisons thermiques, fixer les modulateurs
cbte a cote et non l'un au-dessous de l'autre.

3.4 - BORNIERS

3.4.1 - Signification des bornes ~
Repére DESIGNATION FONCTION
L1-N Entrée modulateur MONO - 220- 240V / 50,60 Hz
L1,L2 L3 Réseau TRI - 380/415 V / 50 Hz - 400/460 V / 60 Hz
UV, W Sortie modulateur Alimentation moteur
+(M) , - Sortie tension continue Raccordement a l'unité de freinage
. Alimentation pour le
H potentiométre de réglage 10V CC
de fréquence
0] Consigne de tension 0-10V CCou0-5V CC (commutabie)
Réglage fréquence
Ol Consigne de courant 4-20mA
Réglage fréquence
L Borne commune de commande (NE PEUT PAS ETRE UTILISEE COMME MASSE)
FW AVANT - Marche/Arrét Contact fermé : Marche Avant -Contact ouvert : ARRET
RV ARRIERE - Marche/Arrét Contact fermé : Marche Arriére - Contact ouvert : ARRET
RS Remise a zéro Contact fermé : effacement défaut
FRS Arrétfonctionnement Contact ouvert : Arrét du modulateur, mise hors tension
libre du moteur
FM Mesure de la fréquence Choisir un compteur de fréquence numérique ou un
compteur analogique (0-10 V)
JG Marche par impulsions Contact fermé : MARCHE
CF1,CF2 Vitesses pré-affichées Contact fermé : MARCHE
P.E Teme Mise a la terre
AL1
AlL2 RELAIS DINDICATION En cas d'hors tension ou de défaut
ALO DEDEFAUT ALO-AL1 ouvert et ALO-AL2 fermé
L1H-L2H ALIMENTATION DE Seulement & partir du 100 T - Secteur 460V
L3H L'ELECTRONIQUE
LiM-L2M ALIMENTATION DE Seulement & partir du 100 T - Secteur 415 a 440V
L3M L'ELECTRONIQUE
LiL-LaL ALIMENTATION DE Seulement a partir du 100 T - Secteur 380 a 400V
L3L L'ELECTRONIQUE

A B

NE PAS UTILISER

[ Y0 10
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3.4.2 - Configuration des borniers

/4

I\

BRAKE UNIT

M
BRAKE UNIT

+

PE

W
()

L FW RV RS L FM FRS AL1 AL2 ALO

ol

\
MOTOR
Y ®
ER

13

1

u
&)

PE

L3

oo

oo

POWER SUPPLY
L2

POWER SUPPLY

L1

2CHARRUNCOM JG CF2CF1 H 0

0

I

0 0 -0

Figure 3.3 - CARTE DE PUISSANCE 15Ma35M
Figure 3.5 - CARTE DE PUISSANCE33Ta75T

9

Figure 3.2 - CARTE DE CONTROLE 1,5Ma 180T
Figure 3.4 - CARTE DE PUISSANCE25Ta22T
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TUUS

ALIMENTATION DE
LELECTRONIQUE

L1H L2H L3H L1M L2M L3M L1k L2L L3L

IIN|=

L2

L1

BRAKE UNIT

POWER SUPPLY

Figure 3.6 - CARTE DE PUISSANCE 100 Ta 150 T

ALIMENTATION DE LELECTRONIQUE

L2M L3M  L1L L2L L3L

L1H L2H L3H L1M

POWER SUPPLY

Figure 3.7 - CARTE DE PUISSANCE 180 T
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3.5 - SCHEMAS DE BRANCHEMENT

3.5.1 - Commande a partir du clavier numérique

TENSION TELECOMMANDE

KM
° / Arrét
Mise sous tension as
4 e "/
I e w
rooTTT T a
I | i .
THERTE A
Qs bl
KM
b " —
] oJ/-,-L-L- L1] [u PTO /<.
/ 1 i l V| ( )
o ‘]/-:—J— L2 N
)/ N Wi M
, , T
’e) L3| —
]/ Mono +
] M BORNES DE RACCORDEMENT DE
! ! Tri L'UNITE DE FREINAGE
FMV 1003
SORTIE FREQUENCEMETRE

EFFACEMENT DEFAUT O RS

ALO

[z |z-2
O—O—0-O0—0O—0-0

-  RELAIS DE DEFAUTS

(1 L1-L2-L3connexions
supplémentaires seulement
a partir du 100 T, voir page 10

(**) C.T.P. prévoir appareillage
adapté

Figure 3.8 - SCHEMA DE BRANCHEMENT STANDARD
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3.5.2 - Commande a distance (potentiométre)

s . _ Arrét as
> E Mise sous tansion %
Q2 ° ° /
s2 4L |
E 5 ...................................... KM
@
T T T T |
A
o U e e
I
Qs KM | !
|
LT o u P10
- | 2w (**)
/ ] : I V
L 12| |N
— oY " M
! 1
1 ° { 1 L3
— X Mono +
‘ . ™ BORNES DE RACCORDEMENT DE
L'UNITE DE FREINAGE
FMV 1003 -
POTENTIOMETRE DE
REGLAGE FREQUENCE
0,47 22,2 KQ F{"' SORTIE FREQUENCEMETRE
ALO
o . RELAIS DE DEFAUTS
\ 7 :
AVANT : M/Arrét o —Q W AL2
' '
ARRIERE : M/ArTét o ~——Q RV ’
LI
REMISE A ZERO ~ O RS
i [

() L1-L12-L3 connexions
supplémentaires seulement
a partir du 100 T, voir page 10

(**) C.T.P. prévoir appareillage
adapté

Figure 3.9 - SCHEMA DE BRANCHEMENT STANDARD

IN 800 14



ol °/ Arrét
> Z Mise sous tension Qs
Q3
E§ e Tt "
]
il
o
e 1
T,
Ly gLl e
1 | ;
KMl 1
Qs T u ﬁo—
|
/ b L2 L1 \' M
— )/ ok I l w
]
— Mono
/ +O BORNES DE RACCORDEMENT
. M o DE L'UNITE DE FREINAGE
FMV 1003 :

AVANT : M/Arrét
ARRIERE : M/Arrét

REMISE A ZERO

ARRET FONCT. LIBRE
MARCHE PAR IMPULSIONS
FONCT. VIT. MULTIPLES
FONCT. VIT. MULTIPLES

MO  SORTIE FREQUENCEMETRE
ALO

OE | RELAIS DE DEFAUTS

Figure 3.10 - SCHEMA DE BRANCHEMENT STANDARD

(" L1-L2-L3connexions
supplémentaires seulement
4 partir du 100 T, voir page 10

(**) C.T.P. prévoir appareillage
adapté

18
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3.5.4.1 - Association avec différents moteurs.
Moteurs en paralléle :

Qs KM

5L M\— LS FMV 1003

Secteuwr

It

Il est possible d'alimenter plusieurs moteurs de puiss-
ances différentes a partir d'un seul modulateur de fré-
quence. Chaque moteur doit étre protégé par un relais
thermique.

Détermination du calibre du modulateur :

IN Modulateur > 11 + 12 + + 1|

3.5.4.2.- Couplage du moteur en direct sur le
réseau (by-pass)

Q5 KM KM1
5~ M\—-Lsrmst 554 | @
SECTEUR :
I
Qs2 kM2

SECTEIR —55%

Séquence a respecter :
- KM1 doit étre actionné avant KM
- Verrouillage mécanique entre KM1
et KM2

Le temps T2 = 1,5 s doit &tre impérativement respecté.
It correspond a la démagnétisation du moteur.

KM 1
0 » ;
1 [
1
KM1 | |
0 t t >t
(| [
km2 T 11 I _I
0 ll l >t
- — T2

3.6 - DIMENSIONNEMENT DES CABLES
(Pour modulateurs triphasés 2,5 T a 180 T)

3.6.1 - Généralités

Le courant consommé par le modulateur n'est pas sinu-
soidal. llcomprend unfondamental 2 50 ou 60 Hz, plus des
harmoniques d'amplitude plus faibles et de fréquences
plus élevées. le fondamental 11 détermine la puissance
active . Pact =11 x V x \%

La somme du fondamental et des harmoniques donne la
valeur efficace (l) du courapt et détermine la puissance
apparente. Papp=1xV x \/1?

3.6.2 - Le facteurde forme K =1/11

C'est la détermination du coefficient de surdimensionne-
ment du réseau d'alimentation et des protections. Tous ces
paramaétres dépendent essentiellement de I'impédance du
réseau d'alimentation, donc de la chute inductive du
réseau ramenée a la puissance du modulateur.

; LSFMV 1003
Réseau v
d'alimentation : * ;

I: : Moteur
T ((pacTewR oe roRrE)
|
i
NN
..ﬁ
0,05 a,1 8,2 05 1 2 s %

chute inductive de la source ramenée a la puissance du
modulateur.

3.6.3 - Détermination de la valeur du courant |
REMARQUE :

Dans le cas ou on ne connait pas la puissance de
linstallation, donc la chute inductive, prendre l'intensité
du moteur (voir tableau ci-aprés) et appliquer un
coefficient majorateur de 1,5.

P(mot) xK

I=
ﬁx'v‘x M{mod) x 1 (mot)

| = Courant efficace (réseau)

V = Tension efficace (réseau)

K = Facteur de forme (lu sur la courbe ci-dessus)

P (mot) = Puissance du moteur

1 (mod) = Rendement du modulateur (de I'ordre de 85%
a la charge nominale)

n (mot) = Rendement du moteur

1 Yoo
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EXEMPLES

1-Un moteur de 45 kW est alimenté par un Modulateur LS
FMV 1003 - 60 T. L'énergie est fournie par untransformateur
de 500 kVA ayant une chute inductive de 5%.

La chute inductive ramenée & la puissance du moteur est :

3.7 - DIMENSIONNEMENT DES CA-
BLES POUR MODULATEURS MONO-
PHASES

Pour ces types, prendre les valeurs du courant portées
dans le tableau ci-dessous. '

Type Puissance | Intensité | Calibre KM
I X80 0,6% modulateur moteur ligne Fusible QS
S00 kW A type AM
Facteur de forme lu sur la courbe : 1,3 [SEMV 003 15 M 0.75 8 10
Valeur efficace du courant | : LS FMV 1003 2:5 M 15 15 16
45000x1 3 LS FMV 1003 3,5 M 2,2 18 22
= =104 A
¥3x 380%0,95x0,9 NOTA:

2 -Données identiques a 1, sauf puissance transformateur =
60 kVA
La chute inductive ramenée a la puissance du moteur est :

SXE—D—= 5%

60

Facteur de forme lu sur la courbe : 1,08
Valeur efficace du courant | :

45000 1,08

Ces exemples permettent de déterminer la section mini-
male d'un cable pour qu'il ne dépasse pas I'échauffement
en régime permanent. |l faudra ensuite vérifier la chute
de tension engendrée par ce cable. En aucun cas, ce ta-
bleau ne se substitue aux normes et textes en vigueur.

3.7.1 - Autres raccordements

-Filsde 1,5 mm2 de section et sous cable blindé torsadé.
- Ligne des signaux : H, O, Ol, L, FW, RV, RS, FRS, FM,
JG, CF1, CF2

I= =86 A - Lignes de commande : ALO, AL1, AL2
J3X 380X 0,95X 0,8
3.7.2 - Cablage des terres de plusieurs
EXEMPLE : variateurs
LSFMV1003-60T P mot = 45 kW
| moteur = 90 A

Valeur efficace du courant 1=90x 1,5=135A

\

Branchement Branchement _
mauvais correct =
Type Puissance| Intensité | Calibre contacteur KM Type Puissance | Intensité | Calibre contacteur KM
modulateur moteur | moteur fusible QS modulateur moteur moteur fusible QS
KW A type AM KW A type AM
LS FMV 1003 2,5 15 3.8 10 LSFMV 100340 T 30 58 100
LS FMV 1003 3,5 3! 2,2 53 10 LS FMV 100350 T 37 75 125
LS FMV 1003 5,5 4 8,6 16 LSFMV 100360 T 45 90 160
LSFMV 10038 T 55 13 25 LSFMV100375T 55 110 200
LSFMV100311T| 75 16 32 LSFMV 1003100 T 75 149 250
LS FMV 1003 16T 11 23 40 LS FMV 1003 120T 90 176 315
LSFMV100322T| 15 32 50 LS FMV 1003 150T 110 217 400
LSFMV100333T| 22 48 80 LS FMV 1003180 T 132 260 400
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4.- MISE EN MARCHE A PARTIR DES REGLAGES D'ORIGINE
4.1 - MISE EN MARCHE DU MOTEUR A PARTIR DU BORNIER

4.1.1-Schémade branchement. Se reporter a la figure 3.10 page 15.

4.1.2-Procédure de mise enmarche

» Mise sous tension : Fermer le sectionneur QS et le contac-

teur d'alimentation KM.

« Sélectionner Marche avant (fermeture du contact FW-L)
ou Marche arriére (fermeture du contact RV-L)

- Agir sur le potentiométre de réglage de fréquence

jusqu'a l'obtention de la vitesse désirée.

« Arrét du moteur par ouverture du contact Marche
avant (FW-L) ou Marche arriére (RV-L).

4.2 - MISE EN MARCHE DU MOTEUR A PARTIR DU CLAVIER
4.2.1-Configuration du clavier numérique

—

[EEF—

DA TA_SETTING cegN

P OPERATION

REYV
R UN

4.2.2-Descriptiondesfonctions

Afficheur a 16 caracteéres, qui s'allume
a la mise sous tension

Choix du mode opératoire

Défilement, réglage et modification des
données ou des parametres.

Démarrage avant ou arrieére du moteur.
Arrét.

secTioN |LEGENDE DES FONCTION DES TOUCHES

du modutateur

Modification ou vérification des parameétres de réglage

-
[}
[l
Q
I
m
v

Choix du mode de fonction pour les noms de fonction et
ie réglage ou la modification des paramétres de fonction
nement (modification 4 ['arrét du moteur uniquement)

CHOIX DUMODE
OPERATOIRE

STR Stockage des données qui ont 8té réglées ou moditiées en
moda FONCTION (FUN)

Cette touche est utilisée pour positionner ie curseur a
I'endroit ol les données doivent étre modifides

DEFILEMENT
REGLAGE QU

MODIFICATION DES|
DONNEES

Ces touches sont utilisées pour régler ou modifier les
donndes ou selectionner les fonctions en mode MON ou FUN

Cette touche est utilisée pour le demarrage du moteur

BIE|ElEEIE

o on marche AVANT
G g
¥
é = Cette touche est utilisée pour le demarrage du moteur
2 on marche ARRIERE
<
3E
9:( STOP Cette touche est utilisée pour aréter le moteur

S5
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4.2.3 - Procédure de mise en marche a partir du clavier. (tableau 4. 2)

ACTION SUR LE
ETAPE CLAVIER NUMERIQUE AFFICHAGE COMMENTAIRES
MISE I_EM 000 . OHz I La mise sous tension
ml active automatiguement
TE L= Curseur le systéme d'affichage
de la fréquence de sortie
La fréquence de sortie & MODULATELR
du MODULATEUR est
affichée
Appuyer 2 fois sur la touche _ M- ;
(" seLECTION | F-SET-M-Terminal |
i =
COMMANDE
PAR CLAVIER } [Appuyer 1 fois sur la touche I F-SET- M - Terminal l Commande & partir du
m L= bornier
Appuyer 1 fois sur ia touche [ F - SET - M - Ope - Key l Comrr.\ande de'fr'équence
E 4 partir du clavier
Appuyer 1 fois sur la touche I _F/R - SW Terminal ]
) Commande a ir du
Appuyer 1 fois sur la touche I F/R - SW Terminal I bornier part
Appuyer 1 fois sur la touche I FR - SW Ope - Key | g:c;:riande & partir du
i i i i
INDICATION Appuyer 1 fois sur la touche l&aM 4P 0000 rpm I iﬁe‘:’l:tr:se e::‘ :,Z::: e
= [n]
POLARITE
MOTEUR

Appuyer 1 fois sur la touche

[=]

Appuyer sur la touche @
« [7]

Appuyer sur la touche
jusqu'a obtention
de l'affichage FS

Appuyer sur la touche IE

Puis régler la fréquence en

utilisant E ou E

Appuyer sur la touche

£8|128

Appuyer sur la touche

[RPM 4P o000 rpm |

i_fs 000 . OHz |

- Curseur

> mmmmo040 . OHz I

Pour mise en
correspondance avec la
polarité du moteur

|Ex. : réglage de la
fréquence de sortie : 40 Hz

Demarrage en marche
AVANT

|Demarrage en marche
ARRIERE

19
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5.- IDENTIFICATION ET MODIFICATIONS DES PARAMETRES

EN MOD "MON".

5.1 - IDENTIFICATION DES PARAMETRES

Visualiser les paramétres les uns aprés les autres & l'aide de la touche MON

ORDRE CONTENU DE REGLAGE | PLAGE DEMODIFICAT./ COMMENTAIRES
D'AFFICHAGE L'AFFICHAGE INITIAL | usiNg | REGLAGEDES DONNEES
Affichage de la
frequence
1 reguepa”e FM 000.0Hz —
moteur
Réglage do la ertréos ou modises
2 fsr:g:aegﬁn%? FS 000.0Hz 0Hz 0 - FMax jusqu'a la fréquence
dulateur maximum d'un modeéle V/F
choisi
Méthode de
3 commande de |F-SET - M Terminal Terminal Terminal
fréquence ou Terminal = bornier
Ope-Key
Méthode de Ope - key = clavier
4 00?2)?;??; de | F/R-SW Terminal Terminal
_ Affichage Afficher la polarité du
5 vrtesnigt;c;tftlon RPM 4P 00000 RPM 4p 2 -48 moteur alimenté
Affichage ) If: courant du modulateur
6 OOlnganrll;de i..... Alm000.0% — 3,0 - 260 Im: absorbé moteur
Réglage
manguelgdu V-B c Réglage du couple entre
7 couple a basse | ¥ Boost Code <31> 31 00 - 99 0,5 Hz et 20 Hz
vitesse
Réglage du Réglage de la tension de
gain de tension . ) sortie du modulateur (plage
8 sortie V-Gain 100% 100 50 - 100 50 a 100%)
QZ%IES:C?GI: Jodai H Raccordement bornier
9 marche par 0gging 00,5 Hz 0,5 0-99 nécéssaire
impulsions
Affichage Le symbole indique que
erreur le modulateur fonctionne
10 H - normalement. En cas de
défaut, un affichage erreur
Tableau 5.1 remplace tous les autres
affichages et indique la
nature du defaut

&0k




5.2 - IDENTIFICATION DES DEFAUTS

Contenu de ['afficheur

ERROR * * * * * * *

—

CONTENU DE
L'AFFICHEUR CAUSES
OVER-V Surtension a la décélération (freinage hypersynchrone)
O C - Accel Surintensité pendant l'accélération
O C - Decel Surintensité pendant la décélération
O C - Drive Surintensité pendant le régime établi
CPU Erreur de I'unité centrale microprocesseur
UNDER-V Sous-tension du réseau d'alimentation
Inst. P.F Coupure breve du réseau d'alimentation
Over L Surcharge moteur
OH FIN Surchauffe modulateur
GND FIt Défaut terre
OV.SRC Surtension du réseau d'alimentation
NG.FRS Coupure réseau d'alimentation
pendant le fonctionnement arrét libre moteur.
NG.JOG Coupure réseau d'alimentation
pendant la fonction marche par impulsions.
NG-DB Coupure réseau pendant le freinage par injection:
courant continu
UvVv-WAIT Sous-tension du réseau d'alimentation :
en attente redémarrage automatique
NOTA:

Pour revenir aux réglages usine il faut :
- Mettre linterrupteur 4 du bloc DS (carte de contréle) sur ON.

- Appuyer simultanément sur les touches [MON] [FUN | [ STR ] du clavier,

puis presser le poussoir RESET (carte contréle), relacher.
- Faire de nouveau RESET.
- Remettre l'interrupteur 4 du bloc DS sur OFF.

21
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5.3 - MODIFICATION DES REGLAGES
D'USINE

Programmation:
Appuyer sur la touche @ autant de fois

que nécessaire pour afficher le réglage a modifier, puis
déplacer le curseur a l'aide de la touche m sous la

partie a changer.
Agir surlestouches E] ou E pour entrer la nou-

velle valeur

PARAMETRES POUVANT
ETRE MODIFIES
OU VISUALISES
PENDANT LE FONCTIONNE-
MENT DU MODULATEUR

PARAMETRES NE POUVANT
ETRE MODIFIES
QUE PENDANT LARRET DU
MOTEUR

Méthode de réglage de la
fréquence F-SET-M
Réglage de la fréquence Ope-key
{FS) (clavier) ou F-SET-M
Terminal (bornier)

Choix de la commande
Affichage de la vitesse du | moteur F/R-SW Ope-key

moteur (clavier) ou
(nombre de pdles) F/R-SW Terminal(bornier)
Affichage du courant
moteur (1 F)

Réglage manuel du
couple (V-Boost)

Réglage de la tension de
sortie (V-Gain)

Réglage de la fréquence
en marche par impulsions

(Jogging)

Aprés une modification ou unchangementde parametre,
le nouveau réglage est automatiquement mémorisé.

5.4 - PROCEDURE DE REGLAGE DES
PARAMETRES EN MODE"MON"

5.4.1 -Evolution delafréquence de sortie modulateur
Lorsque [lappareil est mis sous tension, le
MODULATEUR se place automatiquement en mode
MONiteur (MON). (Fréquence réelle de sortie) et affiche la
fréquence regue par le moteur (0 Hz, moteur a l'arrét).

[FMm 000 .0 Hz ] Aichage Lco
. v 4 d & v ]
I A 8 c
Posdion intisle
du arseur
Lorsque le moteur fonctionne, l'afficheur indique
IFM!!> 072.0H __ |

Y e L Y
| A B [o]
Position initiale
PARTIE A

" La partie A indique le rapport entre la
ﬁ i i i “ﬁ fréquence réelle de sortie et la
BN B < fréquence la plus slevée.

20% 40%

Dans l'exemple ci-dessus la partie A
!! )4‘_ indique que le rapport de la frequence
de sortie 72 Hz /144 Hz (Fmax) est
supérieur a 40%.

PARTIEB ||, partie B indique un fonctionnement

avant ou arriere comme suit :
F : Fonctionnement avant R : fonctionnement arriére

PARTIE C | : Fréquence regue par le moteur.

5.4.2- Réglage delafréquencede sortie
Permet le réglage de la vitesse du moteur

- Pré-réglage a l'arrét

- Ajustement de la vitesse en fonctionnement

[FsHE> 07 2 0 Hz |
l-— - 4 *l r '}
A B c
Position initiale
du curseur

Positionner le curseur sur les pointillés en utilisant la

touche [b]

Régler la fréquence de sortie a l'aide des

touches E]W E

Dés que la nouvelle fréquence est affichée, le moteur
accélére ou décélére pour se placer a la fréquence
choisie.

Les parties Aet B sont décrites dans le paragraphe 5.4.1
La partie C indiqus la fréquence de réglage.

5.4.3-Choixdelarétérence de fréquence
Cette opération ne peut étre effectuée qu'a l'arrét du
moteur.
Deux possibilités -
- Ope - Key : Clavier numérique
- Terminal : Bornes H, O, Ol, L du bornier.

[F-SET-M Terminal i

Positionner le curseur sur les pointillés en utilisant la
touche El

Préciser le code désiré a l'aide des touches Bou E

5.4.4-Choixde lacommande defonctionnement
Cette opération ne peut étre effectuée que si le moteur
est a l'arrét.

- Ope-key : Clavier numérique [;MNU] - Marche avant

[ﬁ] : Marche arriére

- Terminal : Bornes FW et L du bornier (marche avant)
Bornes RV et L du bornier (marche arriére)

[F/R-SW Terminal )
| p Positon initsie
du curseur

Positionner le curseur sur les pointillés en utilisant la
touche E]

Préciser le code désiré a l'aide des touches E] E
ou
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5.4.5 - Affichage de la vitesse de rotation du
moteur

Affiche la polarité du moteur et e nombre de
tours/minute.

Positionner le curseur sur les pointillés en utilisant la
touche

ou
Préciser la polarité désirée a I'aide des touches E E]

[RPM 4P 00000 rpm ] PARTIE A : Selectionner la polarité du moteur a piloter
ot (réglage usine : 4 pdles).
L’;T:.TJ:'“ A B PAF1mEB : Affichage de lavitesse de rotation du moteuren
min
ORDRE D'AFFICHAGE 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14
Nb DE POLES MOTEUR 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 | 24 32 36 | 48

5.4.6 - Affichage du courant de sortie du modu-
lateur

Affiche le courant de sortie du modulateur (en valeur
réelle ou en %)

Deux possibilités pour la partie A :

- En % du courant nominal du modulateur sans valeur
d'intensité dans la partie A (réglage usine)

- En valeur réelle du courant absorbé par le moteur sion
affiche le courant nominaldu modulateurdans la partie A

Positionner le curseur sur les pointillés en utilisant la
touche

Choisir l'intensité correspondant l'\béf du
modulateur a l'aide des touches T;l?“

A la mise en marche du moteur, le courant de sortie du
modulateur est alors affiché dans la partie B en valeur
réelle.

[T A Tm 000 0% ] NOTA : L'intensité moteur, affichée dans la partie B ne
— p ; peut' étrevalable que s\i l'aﬁighage ducourantnominalen
L.:g?:‘"z“'e A B partie A, correspond a celui du modulateur.
ORDRE D'AFFICHAGE 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14
INTENSITE 3 3,8 5 53 7,5 86 | 105 ] 13 16 | 165 23 24 32 46
ORDRE D'AFFICHAGE 15 16 17 18 19 20 { 21 22 23 24 25 26 2/ | 28
INTENSITE 48 58 64 75 90 95 | 110 ] 121 ] 145 | 149 { 176 | 182 | 217 | 260
. U
5.4.7 - Réglage manuel du couple a basse vitesse 4
Cette opération s'effectue parréglage de latensiondans 100%
les basses fréquences(maxi 25 Hz)
[~ Boost TODE <31 > |
| W
I » Position initale B 50%
s Plage de réglage : 00-99
Positionner le curseur sur les pointillés en utilisant la
touche E >
0
50Hz
Régler le niveau de tension a l'aide des touches Bou ] i
Ex : Fréquence de sortie 1 - 50 Hz
5.4.8 - Adaptation de ia tension en sortie U
C'est le rapport en % entre la tension d'entrée (réseau) ) 4
et la tension de sortie du modulateur pour la fréquence 100% i
maxi de la olage choisie (voir paaes29 et 30). l
[V - Gain 100% | |
1
A 1
L':,"“af,':;"'"“ Plage de réglage 100 a 50% 50% *
Par incrément de 1% i
Positionner le curseur sur :
les pointillés en utilisant la touche ] }
]
Régler 1a plage a l'aide des touches Ew E 0 50 Hz 144 Hz

Voir figure ci-contre.

Ex : Fréquence de sortie 0 - 144 Hz
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5.4.9 - Réglage de la fréquence de sortie pour le
fonctionnement par impulsions

[Jogging 00. 5Hz—1
I p» Positon initale

du curseur

La fréquence de sortie est atteinte instantanément dés
que l'ordre de fonctionnement par impulsion est donné.

Positionner le curseur sur les pointillés en utilisant la

touche m

Régler la plage & l'aide des touches [a] v [¥]

BORNES DE COMMANDE ou CLAVIER NUMERIQUE
JG L |Frw]| RV FWD REV
RN AN

ey

Fig. 5.1 Fig. 5.2

Pour utiliser cetts fonction,il faut :

- Fermer le contact SWJ

- Commander la marche par impulsions :

- Au bornier (fig. 5.1) en fermant SWF ou SWR

- Au clavier (fig. 5.2) en appuyant sur [m“ [m

5.5 - REGLAGES DE LA CARTE DE
CONTROLE

5.5.1 - Localisation . :

Ten

RESET

sion

préréglée F

e Avant de procéder aux différents réglages de la carte de contrle,
assurez-vous que les 4 commutateurs sont dans la position "OFF".

Toujours "OFF" (réglage usine)
Toujours "OFF" (non utilisé)

—— Verrouillage logiciel (aucun paramétre ne peut étre modifié sur
"ON".

Coté 10V :0-10V
Coté 5V:0-5V

/ M. ADJ : Permet d'étalonner la tension de sortie

{bornes FM-L) lorsqu'on utilise un
voltmétre comme indicateur de vitesse ou de
fréquence.(Voir 6.22)

Permet de limiter ie courant du modulateur et

par conséquent, le couple moteur.

Permet de rattrapper I'écart de vitesse

moteur entre vide et charge (compensation
de glissement).

: Remise & zéro.
Permet d'effacer le défaut mémorisé.

Bk
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6. IDENTIFICATIONS ET REGLA-
'(';FEUSNP'ES FONCTIONS EN MODE

Le mode de programmation "FUN" (abréviation du mot
anglais FUNCTION=FONCTION) est utilisé pour modifier
des parameétres de fonctionnement. Cette opération se
passe en deux temps.

6.1 - MODE FONCTION (FUN) 1

6.1.1 - identification

Visualiser les parameétres (voir tableau 6.1, page26) les
uns apres les autres a l'aide de latouche FUN actionnée 1

fois, puis @ ou E pour le défilement.

6.2 - MODE FONCTION (FUN) 2

6.2.1 - Identification

Le mode fonction 2 est utilisé pour régler ou modifier les
données. Le tableau 6.2, pages 27 et 28, indique le
contenu de l'affichage initial, les réglages d'usine et les
plages de réglage ou modification possible des
parametres.

6.2.2 - Changement du contenu de la fonction
La touche de changement de fonction FUN doit étre
actionnée deux fois pour modifier un paramétre.

» Les paramétres ne peuvent étre modifiés que
pendant I'arrét du moteur.

» Aprés avoir modifié ou changé le parameétre,
vérifier que le nouveau réglage est correct, et ne
pasoublierde mémoriseren appuyant sur latouche

STR.

Si cette opération n'est pas effectuée, les anciens
paramétres restent inchangés. Quand un para-
métre est changé, un astérix (*) apparait au milieu
de l'afficheur digital. Lorsque la touche STR est
actionnée, le paramétre est mémorisé, et I'astérix
disparait.

« Silavaleur miniou maxide réglage est atteinte, un
point d'exclamation (!} apparait au centre de
I'afficheur digital.

« Dans le mode fonction, le moteur reste inopérant.
Avant de le démarrer, il faut appuyer surlatouche
MON pour sélectionner le mode de program-
mation.

NOTA : retour aux réglages usine, voir page 21.

*Précautions a prendre lorsqu'un nouveau parameétre estentré en mémoire :

Lorsqu'un parametre est modifié et entré en mémoire par la touche STR, afin
de s'assurer qu'il est bien mémorisé, faire une coupure d'alimentation SANS
QUE LA TOUCHE REMISE A ZERO (reset) ou les bornes (RS, L) SUR LE

BORNIER SOIENT ACTIVEES.

Attendre que l'afficheur soit éteint ou que les condensateurs soient déchargés

avant de remettre sous tension.

Cette procédure permet de garder les paramétres en mémoire quelque soient

les opérations faites apres.

Note : Cette remarque est valable aussi en mode MON

25
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Tableau 6.1 MODE FONCTION (FUN) 1.

N° DE LA FONCTION NOMDES FONCTIONS CONTENU DE L'AFFICHAGE
Foo Rapport V/F F-00 VF1-VC
Fo1 Tempsd'accélération F-01 ACCEL - 1
Fo2 Temps de décélération F-02 DECEL - 1
Fo3 Plage de fréquence additive : 0,1 4 15 Hz F-03 +F . Max
F 04 Fréquence mini de démarrage F-04 F. Min
F05 Talonnage de fréquence maximum (clavier) F-0656 H-LIM-F
F 06 Talonnage de fréquence minimum (clavier) F-06 L-LIM-F
Fo7 Saut de fréquence 1 F-07 JUMP -F1
Fos8 Saut de fréquence 2 F-08 JUMP -F2
Fo9 Saut de fréquence 3 F-09 JUMP -F3
F10 Réglage sonore du moteur (fréquence de découpage) F-10 CF-Code
F11 Temporisation de démarrage avant accélération F-11 Fstop -T
F12 Vitesse pré-réglée 1 F-12 Speed-1
F13 Vitesse pré-réglée 2 F-13 Speed-2
F14 Vitesse pré-réglée 3 F-14 Speed-3
F20 Début de freinage CC (option) F-20 F-DCB
F21 Tension de freinage CC F-21 V-DCB
F22 Temps de freinage CC F-22 T-DCB
F23 Relais thermique électronique F-23 E-Therm
F24 Sélection accélération linéaire/en S F-24 ACCline
F25 Sélection décélération linéaire/en S F-25 DE ClLine
F26 Talonnage de la fréquence mini (bornier) F-26 F-START
F27 Talonnage de la fréquence maxi (bornier) F-27 F-END
F28 Programmations diverses F-28 SWITCH1
F30 Sensibilité du limiteur de surcharge F-30 LM-CONS
F32 Amplification couble automatique (boost) F-32 V - auto
F36 Temporisation pour le redémarrage automatique aprés une F-36 IPS-R-T

mise en défaut du modulateur sur coupure d'alimentation
instantanée
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Tableau 6.2 MODE FONCTION (FUN) 2.

LISTE DES FONCTIONS [RIN] DESCRIPTION
N° | NOMFONCTION CONTENU DE LAFFICHAGE LCD recGE | meace | oo | PESLAGE | nFORMATIONS
1]213l4ls5le]7l 8] o] 1o 11] 12] 13]1af1s]1s Min. Max. USNE | COMPLEMENTAIRES
l 1ére PRESSION SURLATOUCHE AN I Page25
F oo | MODELEVF fl-blo viel1]-[v]c —_— —_— _— —
24me PRESSION SURLA TOUCHE AN ] Pages 28
a30
fli]-Ivic o]l s]of-Jo|s}]o
For| omcceemmon l&lCfelelL]- [i] e [ ] ] |z s | o0o000,1 | 20009 |sec | 002000 | Pages
Fo2 TEMPS olefclelc]-{d {e]s] 2]+ + s| ‘oo001 | 20009 sec | 0020,0 Page 31
DE DECELERATION |—
F 03 FREQLENCE A t] Flma]x +f+] 2] ¢ + H| z 000,0 015,0 Hz 000,0 Page 31
ADDITIVE
F 04 FR%EA’:CE”M t] Flodifn o +] 2] ¢ + Hl z| o005 | ooso Hz 000,5 Page 31
Fos5| LMITEURDE - Ieim]-|F z 000,5 1590 | H 000,0 Page 31
FREQUENCEMAX. | — e * H - " i o
LIMITEUR DE Ll- lelomt-r 122 + Hl 2 000,5 1500 | Hz 000,0
FO8 ! rRequeNcEMN |— Page 32
F 07 SAUT DE J M rl-|F |+ ¢ + , 158, H 0000 Page 32
. 1 Jju 1 +] 2 H| 2 000,5 0 z ag/
SAUT DE Page 32
F o8 J M Prl-1F + + 0, 159,0 H 000,0 age
FRECUENCE 2 S 2 ] H| z 000,5 2
F 08 SAUT DE Jju Imlpl-FF ] 2]t ]+ + H|z 000,5 1580 | Hz 000,0 Page 32
FREQUENCE3S |
F 10 M%WECF-Code <ju]> c U u Page 32
TEMPORISATI
F1 oeuppemg?cNE FlS[tfogpl -|T +f 2]t + s| o000 015,0 sec 000,0 Page 32
DE DEMARRAGE
VITESSE
s R 5 59,0 H 000,0 Page 32
F 12 PRE-REGLEE 1 S ple]e]ld + S H] Z 000, 1 z g
VITESSE
F13) oecreaeee  1S{Plefelel-12 |+ ¢ ¢ + H| z] o005 159,0 Hz 000,0 Page 32
Frul ceemeares |8l lslele]-1o| {+] <| : t H]z]| ooos 159,0 Hz | o000 Page 32
DEBUT DE
F 20 FRENAGE Fl -]o] c| 8 4 4 3 + Hl z| o005 015,0 Hz 001,0 Page 33
it -
F21 TENSION DE v|-Ip|c|s +] £] ¢ 000 020 v 010 Page 33
FREINAGE CC -
DUREEDE
F22 7| -1o] ¢ , y 05,0 Page 34
FREI P D B| + ] = + S 000,1 015,0 sec age
RELAIS
F23 THERMIQUE Ef-Jrin |e]r |m tf | t]s 50 100 1% 100 Page 34
ELECTRONQUE |-
CARACTERISTIQUES
—— — — Linéaire P 34
F 24 D'ACCELERATION L\_C Clifjifjnje Lii{n]e al r age
CARACTERISTIQUES
D 1 - — —_ —_
F 25 OF DeceLErATION. | 2 E|C inje S c Ju rjv]e Linéaire Page 34
T
£ 28 Lﬁm Fl - ﬁT ARl |4 + + + H| z| o005 159,0 Hz 000,0 Page 34
MiNI(bornier) =
TALONNAGE DE J P
F27| |AFREQUENCE Fl -lefnlo t| : H] Z] oo00s 159,0 Hz 000.0 age 35
MAXi(bornier)
YO
27 BE0%



Tableau 6.2 MODE FONCTION (FUN) 2 (suite).
LISTE DES FONCTIONS [AN] DESCRIPTION

. CONTENU DE LAFFICHAGE LCD REGLAGE
N NOM FONCTION FE&I’GE FENC:‘:XAG UNITE USINE INFORMATIONS
1/2]3]4fsisl7|a|a]10]11|12]13]14]|15]16 in. - COMPLEMENTAIRES

F28 | PROGRAMMATIONS |S | W] I|TjC[H]|1 olojojJo]o|1]o0]1 [ Voir possibilités Page 35 00000101 Page 35
DIVERSES

SENSIBILITE
F30 DU UMITEURDE L MIl.|CIOIN|S A I 3 2 P - 0000,3 0030,0 - 001,0 Page 35

SURCHARGE

AMPLIFICATION

F32 |  automATIOUE
DECOUPLE

-lajult]o + | £]¢t 00 20 - 00 Page 35

i<

TEMPS DATTENTE
POURUN
REDEMARRAGE Arl. ol
F% 1 wmescovrume | S|P IS (R {7 I
DALIMENTATION
INSTANTANNEE

(2
H
w

0000,3 0003,0 - 0001,0 Page 36

6.3 - CARACTERISTIQUE DE LA LOI TEN-
SION/FREQUENCE DE SORTIE (F 00)

Modifie les caractéristiques V/F

(VF1 - vc 050 -050 |

- -
L Position initiale du curseur

Positionner le curseur sur les pointillés en utilisant la
touche b

Régler la partie a avec les codes 1 4 8, et la partie b avec
les codes VC, VP1, VP2 et VP3 & l'aide des touches

[:louv

Pour un fonctionnement a couple constant, les diffé-
rentes possibilités sont résumées ci-dessous :

AFFICHEUR NUMERIQUE LCD

112|13}14(5|6|7]8|9]|10[11]|12|13|14|15}16

a b
VIF|1]-]V]C O|5|10]-]10(510
VIF{2}|-|lV]C O|510-|1]14]4
VIF|3|-]VIC 0l6|0]|-10]610
VIF|4]|-]|V]|C otjelo0o}|-114]4
VIF|!5]-|V]|C o|8|7}-]1]0|8]|7
VIF|6]-]1ViC 0|87 -11[41]4 Nous consulter
VIF|7]|-|V]|C 11014]-11]0] 4 pour
VIF|8]|-]1V]|C 11014(-[1]14]4 utilisation
P foncti t aut I tant,
Fommas o e 3 e S RSt Tabloau 6.3

{voir tableau 6.4 pages 29 et 30.
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Note : La fréquence de sortie du modulateur est indépendante de la fréquence de I'alimentation.

Toutefois en fonction du type de réseau et des caractéristiques du moteur entrainé, nous précau-
nisons les choix suivants de la loi "tension/fréquence”.

Tableau 6.4.1

Réseau d'alimentation 50 Hz - 380-415 V ou 220-240 V

N R VP1 VP2 vP3  |courLaGe
Y% mono | tH
100f-———

1 AlY
Y% v
100F-—- | 100F-———

2 1 |

L 30-- Y
1 50 14dHzl 1 25 S0 144 H= 1 25 50 144H;z 125 50 144y;
Tableau 6.4.2
Réseau d'alimentation 60 Hz - 400-460 V ou 220-240 V
COUPLAGE
YP1 YP2 YP3 MOTELR
mono th
AlY
1.1
100f-—- ;
4 - Y
] ]
1 60 144y




Note : La fréquence de sortie du modulateur est indépendante de la fréquence de l'alimentation.
Toutefois en fonction du type de réseau et des caractéristiques du moteur entrainé, nous précau-
nisons les choix suivants de la loi "tension/fréquence”

Tableau 6.4.3

Réseau d'alimentation 50 Hz - 380-415 V ou 220-240 V

»Ep v VP VP2 vP3  |courice
Y |mono| i
(*) 100 fF-———
5 A
1 87 Hz 1 87 Hz 1 87 Hz 87 Hz
A

Tableau 6.4.4

Réseau d'alimentation 60 Hz - 400-460 V ou 220-240 V

YP1

YP2

YP3

COUPLAGE
MOTEUR

1 104 Hz

jmono

tri

A

Y%

100f-=mm

1

5

1 104 14dps| o

104 144 p,

1 104 144>

*Couplage moteur et dimensionnement modulateur particuliers (nous consulter).
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6.4 - TEMPS D’ACCELERATION (F 01)

Modifie letemps nécessaire a I'obtention de la fréquence
programmée depuis le début de fonctionnement.

[ACCEL-1 0 020.0 S

L Position initiale du curseur

- Plage de réglage de 0,1 2 2999,9 s
- Parincrément de 0,1 s.
-0.1 2230 s pour la courbe en S.

Positiole curseur sur les pointillés en utilisant la

.

touche

Régler le temps d'accélération a I'aide demche
ou

6.5 - TEMPS DE DECELERATION (F 02)

Temps de décélération pour arréter le moteur en partant
de la fréquence de fonctionnement.

[DECEL-1 00 20.0 S ]

L Position initiale du curseur

- Plage de réglage de 0,1 22999,9 s
- Parincrément de 0,1 s.
- 0.1 2230 s pour lacourbe en S.

Positio le curseur sur les pointillés en utilisant la
toucheﬁ

Régler le temps de décélération a l'aide des touches

oHIS

6.6 - REGLAGE DE LA FREQUENCE
ADDITIVE (F 03)

Permet d'augmenter la plage de la fréquence sélec-
tionnée.

[Fmax. 00 0.0

L Position initiale du curseur

- Plage de réglage de 0,00 & 15,0 Hz.
- Par incrément de 0,1 Hz.

Hz |

Positionner le curseur sur les pointiliés en utilisant la
touche

Régler la plage de fréquence a l'aide des touches

[a]ou [+

0-15,0Hz v 0-13,0Hz

[l
{
1
1
1
[
]
1
1
[}
[}
1

b= "RV,

S0He 144Hz

—-
17

Hz 1

Ex:Plage 14 50Hz Ex:Plage 1-50- 144 Hz

6.7 - REGLAGE DE LA FREQUENCE
MINI DE DEMARRAGE (F 04)

[F min.

L Position initiale du curseur

- Plage de réglage de 0,5 a2 5,0 Hz.
- Par incrément de 0,1 Hz.

0 0 0.5

Hz |

Positionner le curseur sur les pointillés en utilisant la

touche b
ciic

Régler la fréquence & l'aide des touches
Y4

-

Plage de
fréquence

0,5 50 50

l—b FREQUENCE DE DEMARRAGE

6.8 - TALONNAGE DE LA FREQUENCE
MAXIMUM DE SORTIE ( F 05)

Limite la fréquence la plus élevée pour une commande au
clavier.

IH-LIM~F 00 0.0 Hz]

I——> Position initiale du curseur

- Plage de réglage F min a F max.
- Par incrément de 0,1 Hz.

Positionner _le curseur sur les pointillés en utilisant la
touche b

&
Régler la fréquence a 'aide des touches
* Lavaleur de réglage 000,0 Hz indique que le limiteur de
fréquence max. n'est pas utilisé.
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6.9 - TALONNAGE DE LA FREQUENCE
MINIMUM DE SORTIE (F 06)

Linfite la fréquence la plus basse pour une commande au
clavier.

L-LIM-F Hz
I ]

 (H2)
F Sorts ,/|
L Position initiale du curseur Y] S

- Plage de réglage F min & F max.  =|—; '

- Parincrément de 0,1 Hz. okZ :2:’;,“. .

0 0 0.0

Positionner le curseur sur les pointillés en utilisant la

touche b

Régler la fréquence a l'aide des touches EI ou E
* Lavaleur de réglage 000,0 Hz indique que le limiteur de
fréauence min. n'est pas utilisé.

NOTA:

Ce réglage ne peut étre effectué que sila fréquence maxi

est talonnée.
Si Fmax. < Fmin., l'erreur de réglage est indiquée.

6.10 - SAUTS DE FREQUENCE 1, 2, 3
(F 07, FO8, F09)

Permet de sauter 3 fréquences nuisibles au fonctionne-
ment (bruit, vibration, résonnance ...

Set;l le pointde saut peut &tre déplacé . Lalargeur de saut
estfixe.

[JUMP

- F1

F2
3

Position initiale du curseur

- Plage de réglage F min & F max.
- Par incrément de 0,1 Hz.

00 0.0

Hz |

Positionner le curseur sur les pointillés en utilisant la

touche b
]

Régler la fréquence a I'aide des touches EI ou

4 ]
y

S —— A

F MAX

03
- ol

0,3
/ !

0.6 Hz

Valew de
reglage

0,6 H2

o Lavaleur est régiée avec une largeur de + 0,3 Hz

conTRoLE DE La (P*0)-
VITESSE (V)

6.11 - MODIFICATION DU TIMBRE (F 10)
Modifie le timbre du moteur en changeant la fréquence
porteuse.

1

E:F - code

LPosition initiale du curseur

Positionner le curseur sur les pointillés en utilisant la
touche b

Régler la fréquence a I'aide des touches @ ou E

<U>

Code CDEFGHIJKLMN OPQRSTU

Timbre

GRAVE ¥ AGU

6.12 - TEMPORISATION DE DEMARRA-

GE AVANT ACCELERATION (F 11)
Temporisation a 4,4 Hz, réglable de 0 & 15 secondes.

s_|

[Fstop-T ) 0 0.0

|—>Position initiale du curseur

- Plage de réglage de 0,00 & 15,0 secondes.
- Parincrémentde 0,1 s..

Positionnﬁ,f| curseur sur les pointillés en utilisant la

touche
oI

Avec temporisation

Régler la valeur a I'aide des touches

F F

Sans tanporisation r

tr e
tr:Régloblede 0415 s

6. 13 - FONCTIONNEMENT VITESSES
PREREGLEES
6.13.1- Vitesse 1 (F 12)

[Speed-1 0 00 .0 Hz |
|—>Position initiale du curseur
B b e
6.13.2 - Vitesse 2 (F 13)
[Speed -2 0 __o“o . c:“ Hz ]
LPosition initiale du curseur
6.13.3 - Vitesse 3 (F 14)
[Speed -3 0 00 .0 Hz |

———

——Fusition initiale du curseur

Positionner le curseur sur les pointillés en utilisant la

touche b
[@]ou [+]

Régler la fréquence & l'aide des touches

[ yioih
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Fréquence

CF2] CFi| H] O]ol ] L] W] RV /—‘
51 s vl
SW2 ( { SWi1 % { : Temps(sec)
)
1
SWF Touche | VIT. VIT. VIT. VIT. VIT. VIT. VIT.
Remarque: 1 2 3 4 3 2 1
Pour obtenir la vitesse 4, il faut en SW1 | Ferms louwert |Fermé | ouwvert | Fermé |owvert | Ferme
commande par le clavier entrer en
:\:'c:igMON unevaleurdefréquence SW2 ouwert | Fermé |Ferms | ouvert | Ferme |Ferme | ouvert
Dans le cas d'une commande par le SWE
bornier effectuer un strap entre H et Fermé
O ou utiliser un potentiométre. SWR Ouvert
(Voir page 37)
MARCHE SWF SWR
Avant Fermé Ouvert
Arriere Ouvert Fermé

6.14 - DEBUT DE FREINAGE PAR IN-
JECTION DE COURANT CONTINU

(F 20)

Régle lafréquence de sortie & laquelle 'opération de frei-
nage CC sera exécutée (avec extention : voir page 52).

[F-DCB 0 o0 1 . 0 Hz ]

L——p Position initiale du curseur

Plage de réglage 0,5 &4 15 Hz
Parincrémentde 0,1 Hz

Position e curseur sur les pointillés en utilisant la
touche | P

Régler la fréquence a I'aide des touches E’ ou E

6.15 - TENSION DE FREINAGE
COURANT CONTINU (F 21)

Regle la tension de freinage courant continu donc le
couple de freinage.

[v-Dcs 0 1 0 . |

L Position initiale du curseur

Plage de réglage 0 a 20
Parincrément de 1

Position e curseur sur les pointillés en utilisant la
touche

Régler la tension de freinage a I'aide des touches
ou

(*) 000 indique que l'opération de freinage CC n'est
pas éxécutée.
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6.16 - DUREE DE FONCTIONNEMENT
DU FREINAGE COURANT CONTINU
(F22)

[T-DCB 0 0 5 .0 S ]

LPosﬂion initiale du curseur

Plage de réglage 0,1 3 15 s.
Par incrément de 0,1 s.

Positionner le curseur sur les pointillés en utilisant la
touche b

Régler la durée de fonctionnement a l'aide des touches

[a]o =]

(*) 000. 0 S indique I'état ol l'opération de freinage CC
n'est pas éxécutée.

6.17 - RELAIS THERMIQUE ELECTRO-
NIQUE (F 23)
Modifie le courant de sortie admissible par e modulateur
en service continu.

[E-Therm 10 0 % _l

l—bPosition initiale du curseur

Plage de réglage 100 4 50%
Par incrément de 1%

Positionner le curseur sur les pointillés en utilisant la
touche b

Régler le niveau a l'aide des touches E] ou E

Courant nominal moteur

Niveau de réglage = X 100 (%)

courant nominal modulateur

6.18- COURBE D'ACCELERATION
LINEAIRE OU EN S (F 24)

ECCIine

L Position initiale du curseur

Positionner
touche b

Linear 1

-

e curseur sur les pointillés en utilisant la

Régler le code linéaire ou en "S" & l'aide des touches
ou

ACCELERATION LNEARE ACCELERATIONEN §

NOTA: Le choix de 'accélération en S limite le temps
de rampe 4230 s.

6.19 - COURBE DE DECELERATION
LINEAIREOU EN S (F 25)

[DECIine

LPosition initiale du curseur

Positionner le curseur sur les pointillés en utilisant la
touche b

Linear |

Régler le code linéaire ou en "S" 4 'aide des touches

[a] o [+]

Décé. Décél.
l\ Temps [—\ Temps

DECELERATION LNEARE DECELERATIONEN S

NOTA:Lechoix deladécélération en S limite letemps de
rampe 2230 s.

6.20-TALONNAGE DE LAFREQUENCE
MINIMUM DE SORTIE (F 26)

Pour commande par le bornier.

[F -START

l—b Position initiale du curseur

Plage de réglage 000,5 a F max.
Parincrémentde 0,1 Hz.

o 0 0.0

Hz |

Positionner le curseur sur les pointiliés en utilisant la
touche b

Régler la fréquence a I'aide des touches @ ou E

NOTA: Avant réglage, s'assurer que la fonction F 06
(talonnage de la fréquence mini pour commande par le
clavier) n'est pas programmée.
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6.21-TALONNAGE DE LA FREQUENCE
MAXI DE SORTIE (F 27)

Pour commande par le bornier.

R Pl = — -
|—>Posmon initiale du curseur Sortio

[F-END 0 0 0.0 Hz—l

Plage de réglage 000,5 a F max. s Fraquonce
Par incrément de 0,1 Hz. b 1
4 - 20 mA

Positionner_le curseur sur les pointiliés en utilisant la
touche b

Régler la fréquence a l'aide des touches @ ou E

Nota : cette fonction(F27) ne sera prise en compte que si
savaleurde programmation est inférieure a celle de F05

6.22 - PROGRAMMATIONS DIVERSES
(F 28)

- Fréquencemétre analogique ou numérique

- Redémarrage automatique ou non.

[SWITCH 1 0 0 6 0 0 1 0 1]
Position Inltiale
du curseur NON MODIFIABLE

Positionner le curseur sur les pointillés en utilisant la
touche D

Choisir "0" ou "1" a l'aide des touches @ ou E

Partie B : 0 ... Sans freinage CC - 1... Avec freinage CC

Sans option le freinage sera décienché a lavaleur de fré-
quence correspondante a la fonction F04
(voir page 31).

Partie C: 0... Choisir "0" lorsqu'on utilise un fréquence-
métre numérique
1 ...Choisir "1" lorsqu'on utilise un voltmétre
analogique 0-10 V CC pleine échelie

Partie E : 0 ... Fonction redémarrage non utilisée.
Lorsque l'alimentation est anormale, déclenche le moteur
et génére un signal d'alarme.

1 fonction redémarrage utilisée : reprend lafré-
quence réglée aprés un déclenchement (rupture d‘ali-
mentation, surintensité, surtension ou sous tension) Maxi
3 redémarrages toutes les 10 minutes.

6.23 - SENSIBILITE DU LIMITEUR DE
SURCHARGE (F 30)

rLM.CONS 0 oo1.o]

I—b Position initiale du curseur

Plage de réglage 0,3 a 30
Par incrément de 0,1.

Positionner le curseur sur les pointillés en utilisant la
touche b

Régler le temps a l'aide des touches EI ou E

Le niveau de limitation de surcharge peut étre modifié par
le potentiomeétre (OL. LMT).{voir 5.5.2 page 24)

- Vers la gauche : 50 2 80%

- Au centre : 100%

- Vers ladroite :150%
(*) Le niveau suppose que le courant nominal du
modulateur est de 100%.

Int moteur (A)
- Niveau néglable par potentiométre

Temps

LMconst. élevée (30)

e .
f—

1

1

i “~._|  LMoonst.faible0,3)
1 N

] | ~

H !

Te:mps
6.24 - AMPLIFICATION
AUTOMATIQUE DE TENSION (boost)
(F32)

- Régle automatiquement la tension de sortie donc le
couple moteur.
- Ajuste la tension pendant I'accélération .

[V-auto + 0 0 _]

l—>Position initiale du curseur

Plage de réglage 00 a 20.

Positionner le curseur sur les pointillés en utilisant la
touche b

Régler la valeur de la tension a I'aide des touches
ou

(*) La valeur de régiage 00% indique que l'amplification
automatique n'est pas utilisée.

% LSk



6.2.5 - TEMPORISATION APRES COU-
PURE D'ALIMENTATION INSTANTA-
NEE (F 36)

Temporisation de remise sous tension du moteur aprés
une coupure d'alimentation instantanée du réseau d'ali-
mentation.

[1Ps-RT 0o000.38 |
‘[_pPosition initiale du curseur
Plage de réglage 0,3 a 3s.

Parincrément de 0,1 s

Positionner le curseur sur les pointillés en utilisant la
touche b

Régler le temps a l'aide des touches @ ou E

En réponse a I'amplification automatiquela tension
est ajoutée comme indiqué

par N

En réponse & 'amplification automatique combinée
avec l'amplification manuelie, la tension est ajoutée

comme indiqué par RN
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7.- SIGNAUX DE COMMANDE A DISTAN-

CE ENTREES ET SORTIES
7.1 - SIGNAUX DE REGLAGE DE LA
FREQUENCE
7.1.1 - Potentiométre
(10 ¥ CC) LS i
o do AL

Cable blindé
Ls20m

|

Potentiométre lingsire 0,47 42,2k0
7.1.2 - Signal tension
3Y

1Y

0-5Y CC :régler 5 Y par DIP SW
M2  15k0

s 310V CC régler 10Y par DIP SW
¢ HDDD M 2e :30ka

10y

Cable blindé
L<20m

Nota : Ne pas appliquer 12 VCC ou plus entre les bornes
Oetl.

(*) Ze = Impédance d'entrée

SWRS

NOTA :

Lorsque SW RS ou RESET est fermé, les touches du
clavier n'ont plus d'action et aucun caractére n'apparait
sur l'afficheur

7.1.3 - Signal courant externe (automate capteur...)

Ze=2500

-1
=L
-

)--__.._—_
romem e

(H—
(D—t

4-20mA
7.2 - SIGNAL DE REMISE A ZERO

Cette fonction permet d'sffacer un défaut mémorisé.
Lafermeture de SWRS coupe immédiatement la fréquen-
ce de sortie. Le moteur tourne alors librement, puis
s'arréte. Le frein électromagnétique, lorsqu'il est utilisé,
doit étre activé immédiatement aprés la fermeture de
SWRS. Pendant le maintien du signal RAZ (RS-L ou RE-
SET), lavisualisation et les fonctions du clavier numérique
restent figées. Eviter d'ouvrir SWRS lorsque le moteur
tourne par inertie (risque de mise en défaut).

Jlage de la
‘équence >
tre O et L)
OFF | ON I o [on | OFF
SW-RS >
Fréquence \
de sortie >
correct . incorrect
Vitesse du '10 *oqn 'o.. .
motewr ‘ »
fonctionnement déclenchement
i du modufateur

7.3 - SIGNAL DE MARCHE PAR IMPUL-
SIONS
Schéma de connexion et de séquencement

BORNES DE COMMANDE

CLAVIER
ou ) REV
Lo [efrmfm] ovfoe] TeT# [an] o
swJ SWF SWR SWJ
W Supéreura2s
o OFF [— N OF
SWF o Supérieur A 100 ms
WD REV -
AN [oY Run '
i ™ oF ™ oF ™
)
! ' FONCTIONNEMENT LIBRE
VITESSE MOTEUR ] '
EEN
1 Ll
1
H H
FREQUENCE DE SORTIE i
i
FONCTIONNEMENT MARCHE
AR MPULSONS I OPERATION DE REGLAGE
NOTA

Assurer unintervalle de 100 ms. ou plus, pourpasserd'un
fonctionnement par impulsions & un fonctionnement nor-
mal.

37
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7.4 - SIGNAL D'ARRET FONCTIONNEMENT
LIBRE

L'ouverture du circuit FRS-L interrompt la fréquence de

sortie du modulateur et le moteur fonctionne en roue libre.

BORNE DE COMMANDE
(L
FRS )) L
(
?)
SW
sw = oNn | OFF [ o
REGLAGE DE @-- APPROX. I2()0 msec
LAFREQUENGE | o

FONC_T IONNEMENT LIBRE

VITESSE MOTEUR %, / i
Soes 1

NOTA

Veillez a redémarrer avec SW sur ON aprés un fonction-
nement libre. Ne pas utiliser pour le freinage moteur.
Le cas échéant, utiliser le signal de remise a zéro pour
arréter le moteur avec son frein électromagnétique.

Sinon, un délai de freinage de 200 ms. ou plus est néces-
saire.

7.5 - SIGNAL IMAGE DE LA FREQUENCE (FMet L)
7.5.1 - Signal de fréquence pour afficheur numérique

|||||| ‘ENV.!OV

FREQUENCEMETRE
M L NUMERIQUE

99
4

7.5.2 - Signal de fréquence pour voltmétre analogique
(graduation a la demande)

—1 +12V

1
™
M.ADJ
T
L

t: Variable

VOLTMETRE ANALOGIQUE T : Constant

Pleine échelle: 0-10V
Ze :10-22kQ

1 mA max
* Etalonner la pleine échelle de mesure avec M.ADJ.
(voir paragr. 5.5.2 page 24)

7.6 - RELAIS DE DEFAUTS (ALO,AL1,AL2)

ALIMENTATION| COMMANDE | ALO-AL1 | ALO-AL2
ON NORMALE [ ON OFF
ON DEFAUT | OFF ON
OFF - OFF ON
AL1 |Ho

AL2 o] I
ALO

7.7 - POUVOIR DE COUPURE DES CONTACTS

RELAIS
Cos@1=25A
CA-250V
Cos@04=02A
CC-30V 3A
Tableau 7.1
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8.- ENTRETIEN ET VERIFICATION DU
MODULATEUR

8.1 - INTRODUCTION ET AVERTISSEMENT
Attention

Le circuit imprimé de puissance (circuit inférieur) est
directement raccordé au réseau.

Ne procéder a aucune intervention sur le modulateur
sans avoir ouvert manuellement le circuit
d'alimentation des étages de puissance (sectionneur a
fusibles ou disjoncteur) ou avoir ouvert le contacteur
d'entrée KM et verrouillé manuellement (clé) la
téelécommande de KM.

Par ailleurs, le condensateur de filtage peut étre soumis a
des tensions trés élevées. Ne pas toucher les bornes du
modulateur sans avoir effectué ou vérifié 'une des quatre
opérations a, b, ¢ ou d suivantes.

a ) - Aprés avoir coupé l'alimentation du modulateur,
attendre que les caractéres sur I'affichage numérique aient
complétement disparu pour un modulateur de catégorie
220 V. Pour la catégorie 380 V, attendre que la lampe
d'indication de décharge des condensateurs soit éteinte.
b ) - Vérifier avec un contrdleur, que la tension entre les
bornes + et - du bornier de puissance (borne du
condensateur de filtrage ) est inférieure a 15 volts.

¢) - Au cas ou il ne serait pas possible de procéder & I'une
des opérations précédentes en raison du temps dis-
ponible, placer avec précautions (Tension élevée !l
pendant au moins 15 secondes, une résistance de
décharge (30 W-500Q2) entre les bornes "+" et "-" du bornier
de puissance.

d ) - Vérifier que les connecteurs soient correctement
branchés.

Les opérations de maintenance et de dépannage des
modulateurs FMV 1003 a effectuer par |'utilisateur sont
extrémement réduites. On trouvera ci-dessous, les
opérations d'entretien courant ainsi que des méthodes
simples destinées a vérifier le bon fonctionnement du
modulateur et & porter un premier diagnostic sur le bon
fonctionnement des étages de puissance.

8.2 - ENTRETIEN COURANT

Pour le modulateur, bien garder a I'esprit que tout appareil
électronique peut connaitre des problemes a la suite d'une
exposition & une température trop élevée, a I'humidité,
I'huile, la poussiére, ou aprés toute intrusion de matériaux
d'origine externe.

Nettoyer périodiqguement les orifices de ventilation du
moteur et suivre les éventuelles instructions de graissage
des roulements indiqués sur sa plague signalétique.

Les circuits imprimés et leurs composants ne demandent
normalement aucune maintenance. Contacter votire ven-
deur ou la station service agréée la plus proche en cas de
probléme.

NE PAS DEMONTER LES CIRCUITS IMPRIMES
PENDANT LA PERIODE DE GARANTIE. CELLE-
CI DEVIENDRAIT IMMEDIATEMENT CADUQUE.

Ne pas toucher les circuits intégrés ou le microprocesseur
avec les doigts ou avec des matériels chargés ou sous
tension. Reliez-vous a la terre, ainsi que le bancou le fer a
souder pour toute intervention sur les circuits.

Ne pas manipuler les circuits intégrés sur socle qui se
trouvent sur le circuit imprimé de contrble (risque de
détérioration).

Il est recommandé de remplacer le condensateur de
filtrage et le ventilateur de refroidissement tous les cing ans
{(durée de vie normale de ces piéces). Noter que cette
durée de vie est considérablement diminuée si des
charges importantes sont appliquées a une température
élevée. Lorsque vous remplacez un condensateur quia été
utilisé pendant plus de trois ans, effectuer le vieillissement
avant utilisation en passant par les étapes suivantes :

1 - Appliquer d'abord 80% de la tension nominale du
condensateur 4 température normale pendant une heure.
2 - Appliquer ensuite 90% de la tension nominale du
condensateur 4 température normale pendant une heure.
3 - Appligquer enfin la tension nominale du condensateur a
température normale pendant cing heures.

8.3 - COMMENT MESURER LA TENSION ET LE
COURANT MOTEUR

8.3.1 - Mesure de la tension a la sortie du
modulateur, en charge

Les harmoniques dies au modulateur font qu'il n'est pas
possible de faire une mesure correcte de la tension &
I'entrée du moteur avec un voltmétre de type classique.
Cependant on peut obtenir une valeur approchée de la
valeur de la tension efficace de I'onde fondamentale (celle
qui influe sur le couple) en utilisant un voltméetre CC
classique a cadre mobile et le montage décrit sur la figure
ci-dessous.

Fig. 8.1
3\
FMV
DIODES
- 600 V - 0,1 A ou plu x 2 Voltmetre &
(FMV 100’3 S~ cadre mobile
monophasés) & ©

- 1000 V - 0,1 A ou plus
(FMV 1003 ftriphasés)

Tension efficace = Tension CC x 1,1

8.3.2-Mesure de latension ala sortie du modula-
teur, a vide

La valeur trés faible du courant de fuite des semi-
conducteurs de puissance (2 mA) rendrait l'utilisation du
montage précédent trés imprécise pour la mesure de la
tension & vide des modulateurs. Utiliser le montage de la
figure 8.2 ci-aprés.

Fig. 8.2

Résistance
additionnelle
5k -30w

DIODES

- 600 V- 0,1 A ou ply
(FMV 1003

. Voltmetre &
monophasés)

cadre mobile
@

2w

220 k

- 1000 V - 0,1 A ou plus
(FMV 1003 triphasés)

Tension efficace = Tension CC X 1,1

39
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8.3.3- Mesureducourantmoteur

Le courant consommé par le moteur et le courant d'entrée
du modulateur peuvent étre mesurés de fagon approchée
grace & un ampéremétre a cadre mobile classique.

8.3.4-Mesurede lapuissance d'entrée et de sortie
du modulateur

Les puissances d'entrée et de sortie du modulateur peu-
vent étre mesurées en utilisant un appareil éléctro-
dynamique.

8.4 - TESTS DES ETAGES DE PUISSANCE DU
MODULATEUR

Remarques préliminaires :

Les tests exposés ci-dessous sont destinés a faire untest
qualitatifde I'état des étages de puissance. Utiliser un
ohmmétre placé surl'échelle 1 Q et faire les mesures aprés
avoir mis le modulateur hors tension et aprés avoir attendu
la décharge compléte du condensateur defiltrage. Chaque
mesure doit durer au moins 10 secondes afin d'éviter les
fausses lectures dues aux charges pouvant étre encore
présentes dans les circuits du modulateur. Encas de doute
surles étages de puissance, vérifier visuellement |'état des
modules de commandes de base qui peuvent avoir été
endommagés a la suite de ceux-ci.

La figure 8.3 ci-dessous montre le schéma de principe
général de I'onduleur & transistors du modulateur.

i
I

BORNE +

3
3

Il est possible de pratiquer deux niveaux de tests :

Fig.8.3

BORNE-

8.4.1-Test parl'intermédiaire dubornier
Ce test est assez sommaire. Une réponse positive ne
signifie pas nécessairement que les étages de puissance
sont corrects. Cependant une réponse négative signifie
généralement que ceux-ci sont endommagés.
Utiliser les bornes U, V, W, +, - du bornier du circuit de

puissance.
];‘UlVWMa - ]/UV|WIM¢ I
L4 L

Testde T1,T2,T3

(Testersur U, Y, W)

400 Qou plus

]UVWMv.
!

400 Qou plus

10a20Q

]fUlVlWM» -
-

Testde T4, TS, TB

(Tester sur U, Y, W)

10420Q

Fig.8.4

8.4.2 -Testindividuel des modules de puissance
Cetest est beaucoup plus complet. Comme le précédent, il
s'agit d'un test permettant de détecter un défaut, mais ne
pouvant donner l'assurance que le matériel est correct.

Attention

Cetestimpose dedémonter lescircuits imprimeés
dumodulateur. Ne pas procéder a ce démontage
pendant la période de garantie. Celle-cidevien-
draitcaduque de ce simplefait.

Pour procéder au test, vérifier chacun des six modules de
puissance en suivant les instructions de la figure 8.5 ci-
apres.

Lors du remplacement d'un module de puissance,
appliquer de la graisse siliconée pour la conduction
thermique sur la surface de refroidissement du module.

Aumoins
5042000

Aumoins
5082000

Aumoins
S0ka

Fig.8.5

8.5 - TESTS D'ISOLEMENT ET DE TENUE EN
TENSION DU MODULATEUR
8.5.1-Introduction

ATTENTION :

Lestests décrits ci-dessous sontaconduire avec
précautions. Une destruction des étages de puis-
sance provenant d‘une erreur de manipulationou
d'unmauvaisrespect des instructions entrainerait
I'exclusiondelagarantie.

8.5.2-Testd'isolementdumodulateur
Court-circuiter toutes les bornes du bornier de puissance,
excepté la borne PE (terre), comme indiqué sur la figure
8.6 ci-aprés. Utiliser un mégohmétre pour mesurer la
résistance entre ces bornes et la terre. Cette résistance
doit &tre au moins de 5 MQ

(2 Y%A




Monophasés
1,5Ma3sMmM
u u v W , M

Triphasés
A PARTIRDE25T

Fig. 8.6

NE PAS FAIRE DE TEST D'ISOLEMENT OU
DE TENUE EN TENSION AVEC D'AUTRES
BORNES QUE CELLES QUI SONT INDIQUEES

CI-CONTRE.

8.5.3-Testde tenueentensiondumodulateur
Appliquer pendant une minute une tension alternative

entre |a terre et le bornier de puissance court-circuité tel
que décrit dans la figure 8.6.

» MODULATEURS 208, 220, 230,240 V MONOPHASES
: Appliquer 1500 V CA

- MODULATEURS 380, 400,415,440 V TRIPHASES

: Appliquer 2000 V CA

Vérifier queriend'anormal ne se produit durantle
test.

ATTENTION :

Nejamais effectuer detestdetenueentensionsur
d'autres bornes que celle qui sont indiquées ci-
dessus. Une telle manceuvre endommagerait le
modulateur et suspendrait I'application de la

garantie.

L)
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9.- LOCALISATIONDES PANNES

8.1 - MESSAGES ET INDICES DE DEFAUTS DU
MODULATEUR
Tout défaut du modulateur rentre dans une des catégories
énumérées dans les tableaux 9.1.1 a 9.1.5 ci-apres.

Trouver la cause et prendre les mesures nécessaires.

MESSAGES ET INDICES RAISON DU
DE DEFAUTS DEFAUT
e POINTS DE
Q). w
aglg 5 N
B3 |p |AFFicace |3 % | CONTROLE SOLOTION
€ fsx K LCD R o
s 2 g = (CONTENU DU S
[ D
Sleelk w3
6 ® 77 8o
3|38 s
Décélération Programmer uUn temps
Surtension aux bornes rapide ? de décélération
des capacités de Superieur
OVERV. O filtrage circuit courant A . . . .
continu La charge oblige le Il est impossible duti-
moteur a liser cette application
fonctionner ? sans l'unité de freinage
Suntension du
< Tension d'entrée Vérifier la source
A
OV.SRC O d aIir:feen?:ti on élevée ? d‘'alimentation
Accélération Programmer un temps
rapide ? d'accélération supérieur
Court-circuit entre Vérifier le cablage de
les phases ou terre sortie . Supprimer le
défectueuse ? court-circuit
Surintensité pendant : slevé ? Programmer une valeur
0O.C Accel O faccélération A V-boost élevé ? inférieure pour V-boost
Blocage du moteur ? Supprimer e blocage du
’ moteur
4 4 Si le moteur doit
Moteur d |
ode;uI; r::ﬁﬁ?:p © fonctionner a trés faible
tre haraé ? charge, diminuer le réglage
ou lres peu charge V.GAIN (mode MON)

Tableau 9.1.1

B35k

42




MESSAGES ET INDICES

RAISON DU

DE DEFAUTS DEFAUT
Q
= oo POINTS DE
Gle = ~ SOLUTION
5 |5 |AFFICHAGE | & o w | CONTROLE
Cisx|m LCD £3 7
ol § o :g (CONTENU DU s
c|2g error | ®© | DECLENCHEMENT) | W
Z 8 2 |o 2 o
ol <z §, e ] % ©
g SE v, o
Décélération Prograg\’me’a Ir,un ?emps
rapide ? e ec? gratlon
supérieur
Surintensité pendant Court-circuit entre Vérifier le cablage de
0CDecel | O la décélération A1 les phases ou terre sortie . Supprimer le
défectueuse ? court-circuit
Module de puissance | Retourner le modulateur
en court-circuit ? pour réparation
Variation . -
importante de la Supprimer la variation
charge ?
. Surintepsité en Court-circuit entre Vérifier le cablage de
0.C Drive O régime A | les phases ou terre sortie . Supprimer le
permanent défectueuse ? court-circuit
Module de puissance | Retourner le modulateur
en court-circuit ? pour réparation
Charge importante ? Réduire le facteur de
charge
Surcharge sur le A
OVER L. . )
O modulateur Relais thermique Programmer un niveau
électronique correct
incorrect ?
Veérifier l'orifice de
Ventilateur rotatif refroidissement
de refroidissement ? | Remplacer le ventilateur
OHFin O ,ﬁggﬂ,‘;fjr A de refroidissement
Température Appliquer les normes
ambiante élevée ? standard
Tableau 9.1.2
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MESSAGES ET INDICES

DE DEFAUTS RAISON DU
DEFAUT
POINTS DE
5 SOLUTION
AFFICHAGE %
8le |z |"ioa= |3 N'| conTroLE
<8 s |z £5 | (CONTENU DU W
B2 O | eroR &3 | DECLENCHEMENT) ﬁ
] )
: ie| ., i
& |& 272 s
o|8¢
Tension d'entrée Appliquer les nomes
fable ? standard
Contact de QS et
KM médiocre ? Remplacer GS et KM
Under V. O | soustensin A .
mstantanee ou source d'alimentation
coupure de la source pendart le
daimentation au fonctionnement par
cours du fonctionn. impuisons
par impuisions ?
Chute de tensm Vér_iﬁer la source
o Panne dalimentat dentrée ? dalimentation
et . entation
O instantance A CotactdeQSet | o o
KM médiocre ? placer QS ot
Parasites extemes Supprimer toute source
présdu de parasites extemes
modulateur ? prés du modulateur
(021) O Erreur CPU A
Unité du modulateur
défectueuse ? Remplacer la carte
Terre défectueuse Réparer la terre
cité sortie ? défectueuse
Ne pas faire foruignper
GND-FLT Q| Temedsfectueuse A Opération de le pendantl : |odede‘ehfoa rx:tn's' [lsr:]on
démarrage pendant liore du moteur
le fonctionnement Remettre & zéro et
(NOTE2) fore du moteur ensuite redémarer
aprés larrét total du
moteur
Tableau 9.1.3
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MESSAGES ET INDICES
DE DEFAUTS

DISIONCTEUR QS

Contacteur electro-
magnétique KM
PTO MOTEUR

de défauts

Relais avertisseur

RAISON DU
DEFAUT

(CONTENU DU
DECLENCHEMENT)

REMISE AZERO

POINTS DE

CONTROLE

SOLUTION

NG-FRS

Erreur de fonction-
nementde FRS

(FRBS : Arét fonct.
libre}

Coupurede la
source daimentat.
durant le fonction.

du mode reprise
(NOTE 1)etdela
fonction FRS ?

Panne d'afimentation
instantanée pendant
le fonctionnement du
mode reprise et de
la fonction FRS ?

Sous-tension
pendant le fonction.
du mode reprise et
de la fonction FRS ?

Mise sous tension
ou remise a zéro
pendant le fonctionn.
de la fonction FRS ?

Ne pas couper la source
d'akmentation pendant
le fonctionnement de
5233

Mauvais fonction-
nement de lafonction
marche par impuisions A

Mise sous tension
ouremise & zéro
pendant le fonction-
nement de lamarche
par impulsions ?

Ne pas mettre sous
tension ou remettre
azéro pendart le
fonctionnement de la
marche par impulsions

Tableau 9.1.4
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POINTS DE

CONTROLE

SOLUTION

Mise sous tension
ou remise a zéro
pendant le fonction-
nement de DB ?

Ne pas mettre sous
tension ou remettre a
zéro pendant le fonction-
nement de DB

Tension d'entrée
inférieure 2 100 V

Vérifier la source
d'alimentation

Court-circuit entre
les phases ou terre
défectueuse coté
entrée ?

Réparer le cable d'entrée

Modulateur
défectueux ?

Réparer le modulateur

Panne
d'alimentation ?

Réparer la source
d'alimentation

Mauvaise continuité
dans la commande
deKM?

Vérifier la continuité
et la bobine de KM

MESSAGES ET INDICES RAISON DU
DE DEFAUTS DEFAUT
&
w
818 | 2 <
@
- g s |5 AFFICHAGE 3 o Y
Slax | E LCD €3 (%]
o g gg (CONTENU DU s
O(gg|o| error |33 DECLENCHEMENT) | g
Ols2 K ©©
a col|a ’ @
s |8 € ZZ .
NG-DB Mauvais fonctionne-
O ment du signal DB A
(NOTE 3)
(Freinage CC)
UV-WAIT O Sous-tension A
O — —_— — B
O POWEROFF | ___ Panne d'alimentation B
(NOTE 4)

Moteur surchargé ?

C | Température amb.

trop élevée
(sup. a 50°) ?

Réduire la charge du
moteur.
Attendre la baisse de
la température moteur

9.2 - SIGNIFICATION DES SYMBOLES
0 : Désigne le dispositif qui peut fonctionner.

A : 'Remise en marche aprés fermeture de RS et L de
la borne logique ou pousser le bouton de remise a
zéro forcée sur le coté inférieur gauche de la carte
C.l.(lorsque le moteur est a l'arrét).

B : Actionner le sectionneur QS ou le contacteur KM.
C : Attendre un temps suffisant pour que la
température des enroulements redescende

suffisamment pour que les sondes PTO se ferment.
NOTE 1:

[F28 SWITCH < 00 000 101 |

¥

1 : Redémarrage automatique validé
0 : Redémarrage automatique non valic

Tableau 9.1.5

Si un autre indice de panne apparait,couper
immédiatement I'alimentation.

NOTE 2 : Effectif jusqu'a la puissance de 22 kVA -
Option protection terre au-dela de cette puissance -

NOTE 3 : Effectif lorsque la carte OPTION est installée.

NOTE 4 : L'indication POWER OFF apparait quelques
secondes aprés la coupure d'alimentation puis disparait.
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9.3 - DIAGRAMMES DE LOCALISATION DES PANNES
9.3.1 - Le moteur ne fonctionne pas. VOIR TABLEAU 9.2

La tension nominale est-elle
appliquée ?(bornes d'alimentation
L1, N/L1, L2,L3)

Jou

L'indication TRIP s'affiche-t-elle ?

‘K}l

Le MODE MONITEUR est-il affiché ?

[ FMoo00. 0 Hz |

Jou

FR/SW en MODE MONITEUR est-il
réqlé sur "Ope-key" ?

- QS et KM ont un déclenchement

| | Ou une défaillance

- Déclenchement MODULATEUR
- Panne d'alimentation

Voir le tableau de messages de
pannes et le diagnostic
correspondant

Régler le MODE MONITEUR avec

MON | Key. | FM 000 . OHz |

Le moteur ne peut demarrer qu'au
réglage du MODE MONITEUR

(FW-L) ou (RV-L) sur la carte
sont-ils fermés ?

+——»1 Fermer {'un ou l'autre

oul

I

F-SET W en MODE MONITEUR est-il
réglé sur "Ope-key” ?

oul

La tension entre les bornes Het L
sur la carte est-elle de
10VCC?

NON Panne du MODULATEUR
s~ ou erreur de réglage de
la fréquence

‘ou

La fréquence de sortie est-elie
réglée par "FS"
en MODE MONITEUR ?

La tension entre les bornes O et L
sur la carte varie-t-elle
de0a10VvVCC?

NON Erreur de régiage de la
L} fréquence ou défaillance
oul de la source signal de

réglage de vitesse

Régler la fréquence de sortie

[ =

Contact arrét fonct. libre (FRS-L)
est-il fermé et le contact de
remise a zéro (RS-L) est-il

ouvert ?

Fermer le contact FRS-L
Quvrir le contact RS-L

4OUI

La tension de sortie est-elle
fournie ? (bornes d'alimentation
sortie U, V, W)

Jow

Panne du MODULATEUR

La tension de sortie arrive-t-elle
aux bornes du moteur ?

JMN

Panne du moteur

Défaillance de cablage entre le
MODULATEUR et le moteur

Tableau9.2
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9.3.2 - Le moteur n'accélére pas

F-SET-M en MODE MONITEUR est-i oul "FS" en MODE MONITEUR est-i NON Le régler
réglé sur "Ope-key" ? bien régié ? correctement
l NON J oul
F/R-SW en MODE MONITEUR est-il oul La valeur de réglage de "H-LIM-F" NON Régler
réglé sur "Ope-key" ? en MODE FONCTION est-elle = correctement
supérieure ala valeur oul H-LIM-F
de réalage de "FS" ?
l NON
La tension entre les bornes O et L NON Panne du MODULATEUR ou erreur
S p ?
de la carte est-elle correcte ? de réglage de la fréquence
oul
g
Les contacts CF1-L et CF2-L NON Ouvrir les contacts ou régler
sont-ils tous les deux ouverts ? »r correctement "Speed-1" a
"Speed-3 en MODE FONCTION
‘ oui
NON
L t -
& con ::tt;lj Sut::r,,la carte — Ouvrir {e contact
l oul
Le réglage de VF1-VC en MODE NON Lo réaler corectement
MONITEUR est-il correct ? 9
l ou!
La valeur de réglage de F-END en NON
MODE FONCTION est-elle .
- .
supérieure a fa valeur de réglage Régler F-END correctement
deVF1-VC ?
l oul
Réduire la charge ou augmenter le
La charge est-elle trop oul seuil de limitation du courant
importante ? — de surcharge avec le
potentiometre "OL-LMT"
‘ NON
Le temps d'accélération pour oul IProgramm(er ;‘"e duréet plll’s
la valeur d'inertie de la ch ongue et (ou) augmenter la
ava el;;t_i:nt?o:coﬁna?c arge » temporisation de F 11, ou régler
. le seuil de limitation du courant
NON de surcharge avecle .
nntantinmatre "0 I MT"
Panne du MODULATEUR Tableau 9.3
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9.3.3 - La vitesse du moteur est trop élevée

VF1-VC en MODE FONCTION est-il
correctement réglé ?

lou:

NON

Le régler correctement

+ Fmax en MODE MONITEUR est-il
correctement régié ?

NON
>

Low

Panne du MODULATEUR

Le régler correctement

Tableau 9.4

9.4 - RECHERCHE DES CAUSES DE DECLENCHEMENT
9.4.1 - Déclenchement surintensité

(OC.Accel, OC.Decel, OC.Drive)

Réparer le court-circuit

Réparer la terre défectueuse

S'assurer que le moteur n'est
pas bloqué
Réduire la charge ou augmenter
la capacité du MODULATEUR (kVA)

Programmer une durée plus
longue et allonger la durée de

Fstop (Fstop -T)

Les cables de sortie (U, V, W) oul
sont-ils court-circuités ? L
* NON
oul
La terre est-elie délectueuse ? e
* NON
La charge est-elle trop oul
importante ? |
¢ NON
L'accélération/décélération pour oul
la valeur d'inertie de la charge >
sont-elles trop courtes ?
J NON
oul
Panne du MODULATEUR -
Tableau 9.5

Module de puissance en
court-circuit
Prendre contact avec votre SAV

9.4.2 -Déclenchement surcharge (Over. L)

Le niveau du relai
themmique électrique est-il
correct ?

NON

Le régler correctement

Low

La charge est-elle élevée ?

oul

LNON

Panne du MODULATEUR

Réduire fa charge ou augmenter
la capacité du MODULATEUR (kVA})

Tableau 9.6
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9.4.3 -Déclenchement survoltage (Over. V)

La durée de décélération de la
charge d'inertie est-elle trop
courte ?

oul Programmer une durée pius
longue ou utiliser f'unité de

LNON

Panne du MODULATEUR

freinage retroactif

Tableau 9.7

9.4.4 -Déclenchement sous-tension (Under. V)

La tension d'entrée (L1, N/L1, L2,
L3) est-elle inférieure & la
tension standard ?

oul Améliorer la source d'alimentation
.

lnou

La source d'alimentation du
systéme alimente-t-elle des
moteurs ou des compresseurs
qui nécéssitent un fort courant
de démarrage ?

caractéristique

4NON

La tension du réseau d'alimentation
a-t-elle déja sérieusement chuté ?

JNON

Le contacteur éléctromagnetique
cbté alimentation vibre-t-il ?

oul
oul Redémarrer aprés la remise
— a zéro
oul Remplacer le contacteur
" éléctromagnétique

JNON

Panne du MODULATEUR

Tabieau 9.8

9.4.5 - Déclenchement panne d'alimentation
Instantanée (Under. V)

Une coupure instantanée du
systéme d'alimentation a-t-elle eu
lieu pendant 0,3 sec ou davantage ?

oul
| Redémarrer aprés la remise a zéro

‘NON

Le commutateur de sélection en
MODE FONCTION est-il réglé sur
redémarrage automnatique ?

Programmer la fonction
redémarrage automatique

‘ ou

Panne du MODULATEUR

Tableau 9.9
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9.4.6 - Déclenchement surchautfe (OH. Fin) (3,5 kVA ou plus)

Le ventilateur de refroidissement NON Remplacer le ventilateur et
du MODULATEUR fonctionne -t-it? T remetire en service
l oul
Oul
L'ouverture r Fentree et la .
sorte dair est-olle obstruée 7 [ Supprimer les obstacles
l NON
v
Le passage de lair de o]V}
refroidissement dans le - Supprimer les obstacles
MODULATEUR est-il abstrué ?
‘ NON
La température ambiante autour du oul Assurer la ventilation ou
MODULATEUR est-elle supérieure le refroidissement autour du
4 la température spécifiée ?
* NON
Panne du MODULATEUR Tableau 9.10

10.- EXTENSIONS DE FONCTIONNEMENT
Pour des utilisations plus spécifiques, LEROY-SOMER
propose des cartes d'extension pouvant étre installées
avec le MODULATEUR.

Ces cartes font I'objet de commandes séparées.

10.1 - LISTE DES CARTES D'EXTENSIONS

1 - Carte IA TWK a intégrer sur le modulateur regrou-
pant 5 fonctions.

2-Unités de freinage hypersynchrone surrésistances
+-R100M

*R200T

+R400T

*R800OT

3 - Carte 1126 : Asservissement par pantin (capteur po-
tentiométrique).

4 - Carte 1274 : Régulation de vitesse par dynamo
tachymétrique ou alternateur tachymétrique.

NOTE : l'utilisation de cette carte interdit la sélection de
certaines fonctions du FMV 1003.

- La commande de la fréquence ne peut se faire qu'a par-
tir du bornier.

- Les vitesses préréglées et la marche sur jogging ne peu-
vent étre utilisées.

- Les talonnages de fréquence mini et maxi ne peuvent
atre utilisés sur le FMV 1003 (utiliser les réglages de la
cane 1274).

5 - Carte 1275 : Commande automatique de frein
électro-mécanique

6 - Carte 1276 : Module d'isolation galvanique

7 - Carte 1278 : Conversion d'un signal tension en
courant

8 - Carte 1415 : Réglage automatique de vitesse par
contrdle de courant

9 - Carte 1333 : Commande simultannée de plusieurs
modulateurs

10 - Carte 1364 : Commande & distance de la vitesse
par servo-moteur electronique

11 - Carte 1368 : Inversion du sens de marche par
signal+ 10 V

12 - Filtres anti-parasitage des modulateurs :
Lorsque les filtres anti-parasites sont utilisés avec un
disjoncteur différentiel, celui-ci doit étre muni d'un
dispositif & courant différentiel résiduel temporisé.

13 - Inductances de filtrage
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11.- CARTE OPTION LS FMV 1003 '
lA Tw K CIRCUIT OPTION !

LS AMY 1003 - 1A TWK .

11.1 - PRESENTATION

La carte option LS FMV 1003 |A TWK, associée & un
modulateur de fréquence LS FMV 1003, permet de dis-
poser des fonctions suivantes :

- Réglage de la fréquence par signal courant 0 - 20 mA.
- Commande externe du freinage par injection de cou-
rant continu (& partir de 15 Hz).

- Image du courant de sortie du modulateur.

- Signal de fonctionnement du moteur (sortie sur relais).
- Signal de fréquence atteinte en sortie du modulateur
(sortie relais).

ENTRETOISES NYLON

11.2 - INSTALLATION

La carte option LS FMV 1003 IA TWK se monte directe-
ment sur la carte principale du modulateur par l'intermé-
diaire du connecteur et des deux entretoises (Fig.11.1)

LS FMY 1003

Fig. 11.1

11.3 - BRANCHEMENTS

8 KM
1% Mse sous tension
—{ kM ]
I U, & L1,L1 Ur— '
—~— L2 Y
S N N L3,N W1
QS KM L1
OPTION LL
Iy LSFW  pp Ej
o 1)0103 AATWK BRHE™ 5 20maA
»?I II\IA. @_
> b—o
o w
* RS ol
 FBS RNO
>J
(CF2 e
4
AR
L pe 0
=
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11.4 - SIGNIFICATION DES BORNES

FONCTION BORNES UTILISATION
« Connecter la borne O1 de la carte option a la
Réglage de la fréquence 102-L borne O de la carle principale du LS FMV 1003,
par signal courant
0-20mA 01-0 - Appliquer une consigne courant 0 - 20 mA
entre 102 (borne +) et L (borne -)
Commande externe du DB-L « Le freinage par injection de couant continu
freinage par courant continu est appliqué pendant la décélération sile
contact DB et L est fermé sur l'option.
» Les réglages suivants peuvent étre faits en
utilisant le clavier numérique.
Sur le modulateur, selectionner -
la partie 2 de la fonction F28 Fonction| Nomdela | Gammede | Réglage
sur 1 N° fonction réglage usine
00 000111 Fréquence
action 05 Hza 1Hz
F20 du freinage 15 Hz
courant
continu
Puissance
du freinage
F21 courant oaz0Vv 0
continu
Duréedu
freinage
F22 courant 0aiss 0
continu
aprés 'amét
Image du courant de sortie » Tension de sortie proportionnelle au courant
du r?\eodulateur IM-L de sortie du modulateur.
«Mesure 04 4V cc (5 mAmaxi 4 Vcc)
correspond & | N modulateur.
« Précision £10%
Signal de fonctionnement RNO-RNi | Le contact est fermé forsque le modulateur est
moteur . en fonctionnement. Contact N - O.
Signal fréquence atteinte ARO - AR1 Le contact est ouvert lorsque la fréquence

demandée est atteinte . Contact N-C

11.5 - DIAGRAMME DES ETATS

Puissence OFF | ON I
L1,L2,L3 : :
Sortie ] : 1
fréquence f ' S S
]
Défout ] i i I
mnoduleteur T T T T N
i ) } } ' AL.
Signal détaut | ) ' 1 Ouvert
(ALO, ALY) | 1 1 S E— ALO
! Fermé | : 0—0 ALt
Signel de ¥ Ouvert
fonotionnement — T | : / RNO
: Fermé | 1 o—-o ANt
1 1
1 } ! | 1
. |
] ]
Ralai vitesse ! ] ] ARD
1 :E ;
siteinte : ' IVkesse. 1 AR1
Eta Puissence OFF | Amét | Marche piteinte! Défaut! Puissance OFF

Spéoifioation des contacts :
250Y AC:2,5A(swR)

2,2 A (cos phi= 0,4}

30VDC:3A
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12.- GARANTIE

- Les matériels LEROY-SOMER, produits par le Département Electronique Industrielle, sontgarantis 1an, la
date de mise & disposition apposée par le vendeur faisant foi.
« La garantie couvre le remplacement ou la réparation des pieces reconnues défectueuses, parle :

S.A.V-D.E.l.- LEROY-SOMER - Usine des AGRIERS ou une
"SOCIETE DE SERVICE AGREEE LEROY-SOMER".

«Elle ne donne droit & aucune indemnité, ni demande de dommages et interéts au titre de pertes directes ou
indirectes.

- Lagarantie s'applique exclusivement al'appareil; elle ne couvre pas les frais occasionnés par sadépose ou
sa réinstallation, la manutention, les frais de port et d'emballage, ni les frais de déplacement.

s Les déPats causés par des phénomeénes naturels, tels que la foudre, les innondations ou les accidents
comme [es chocs, les incendies, les agressions chimiques ou ceux provenant de mauvaises conditions
d'utilisation sont exclus de la garantie. :

- La garantie disparaitimmédiatement et complétement si le client modifie ou fait réparer le matériel fourni,
sans notre accord.

- Laréparation, lamodification ou le remplacement des piéces par nos soins, pendant lapériode de garantie,
ne prolongent pas le délai de garantie.
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