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LEROY-SOMER se réserve le droit de modifier les caractéristiques de ses produits & tout moment pour y apporter les
derniers developpements technologiques. Les informations contenues dans ce document sont donc susceptibles de changer
sans avis préalable.

LEROY-SOMER ne donne aucune garantie contractuelle quelle qu'elle soit en ce qui concerne les informations publiées dans
ce document et ne sera tenue pour responsable des erreurs qu'il peut contenir, ni des dommages occasionnés par son
utilisation.

ATTENTION

- Pour la sécurité de I'utilisateur, ce modulateur de fréquence doit &tre relié & une mise a la terre réglementaire (borne ).

- Le modulateur de fréquence comporte des dispositifs de sécurité qui peuvent en cas de défauts commander l'arrét du
modulateur de fréquence et par l1a méme l'arrét du moteur. Ce moteur peut lui méme subir un arrét par blocage mécanique.
Enfin, des variations de tension, des coupures d'alimentation en particulier, peuvent également étre a I'origine d'arréts.

- La disparition des causes darrét risque de provoquer un redémarrage entrainant un danger pour certaines machines ou
installations, en particulier pour celles qui doivent étre conformes aux décrets du 15 juillet 1980 relatifs & la sécurité.

il importe donc que, dans ces cas-l&, {'utilisateur se prémunisse contre ses possibilités de redémarrage en cas d'arrét non
programme du moteur.

Bien que ce matériel réponde aux normes de construction en vigueur, il est susceptible de créer des interférences. L'utilisateur
devra alors prendre a sa charge les moyens nécessaires pour les supprimer.

- Le modulateur de fréquence est congu pour pouvoir alimenter un moteur au-dela de sa vitesse nominale (jusgu'a 4 fois pour
certaines programmations).

Si le moteur n'est pas prévu mécaniquement pour supporter de telles vitesses, I'utilisateur peut étre exposé a de graves
dommages consécutifs a la détérioration mécanique du moteur.

Il'est important que I'utilisateur s'assure avant de programmer une vitesse élevée que le moteur puisse la supporter.

DANGER

IMPORTANT

Avant toute intervention, aussi bien sur la partie électrique que sur la partie mécanique de l'installation ou de la machine :
- vérifier que l'alimentation du modulateur a bien été coupée (sectionneur a fusibles ou disjoncteur) et verrouillée manuellement.
- attendre que la lampe d'indication de décharge des condensateurs soit éteinte.
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AVANT PROPOS

La présente notice décrit la mise en service du modulateur de fréquence FMV 2303 de technologie numérique.

Elle détaille I'ensemble des procédures a exécuter lors d'une intervention sur le modulateur et présente les possibilités

d'extensions.

Seuls les calibres 220T - 300T - 400T sont traités ici.

Commandes

CD-FMV/CO-FMV*

[ 1
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COMPABLOC 2000
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1 - DESCRIPTION

1.1 - Principe général de fonctionnement

La vitesse de synchronisme (min”) d'un moteur asyn-
chrone a cage est fonction de son nombre de poles (P)
et de la fréquence (F, Hz) de son alimentation. Ces
grandeurs sont liees par I'expression :

N=]20xF

A

O-

P e A i
Ainsi, changer la fréquence F revient a changer la
vitesse N de synchronisme d'un moteur donné. Cepen-
dant, changer la fréquence sans changer la tension
d'alimentation fait varier la densité du flux magnétique
dans le moteur. Aussi les modulateurs FMV 2303 font
varier simultanément TENSION et FREQUENCE de sor-
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avec les modulateurs FMV 2303. Ainsi, I'ensemble
motovariateur délivre des performances de couple re-
marquables dans toutes les conditions de fonctionne-
ment.

Un schéma de principe des fonctions principales des
modulateurs FMV 2303 est donné ci-contre.

1.2 - Description fonctionnelle du modulateur
Le modulateur se compose de :

* Un redresseur de la tension du réseau, suivi de
deux condensateurs de filtrage donnant deux ten-
sions continues fixes (bornes + et -) qui dépendent de la
tension du réseau (par exemple 510 V pour réseau
380V).

* Un onduleur : Ces tensions continues alimentent
l'onduleur & 6 transistors. L'onduleur convertit les ten-
sions continues en trois tensions alternatives modulées
en tension et en fréquence.

* Un contacteur de court-circuitage (K1) de la résis-
tance limitant la pointe de courant a la mise sous tension
(lors de la précharge des condensateurs de filtrage).

* Trois capteurs de courant.

* Une carte électronique de contrdle

Elle pilote une seconde carte qui comporte les circuits
d'amplification des signaux de commande de base.
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1.4 - Encombrement et masse

P
2 ey (L)
B1 i
T
T del
rous de levage L1 L1 »
F1 f E I e l
| &t P ls MUE Fai
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H
[ O HA1
B r
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G pi-ia ¢ F F pH4
Ventilation L1 L1
-
Repere H H1 H2 L L1 P T F F1 B B1 B2
Dimension (mm) 1590 | 1560 2.5 15 800 {345 +1) 450 | 3,2 15 20 280 | 149 | 268
Calibre 220T 300T 400 T
Masse (kg) 290 300 300
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2 - CARACTERISTIQUES GENERALES DES MODULATEURS

2.1 - Tableau des puissances

Capacité modulateur Puissance maximum utile moteur * o .
. KVA) (kW) Intensité nominale
Calibre ( permanente
modulateur (sortie)
FMV 2303 3804440V 400 & 460 V 380 4440V 400 a 460 V (A)
50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz
2207 225 247 160 192 325
300T 305 335 220 264 440
400T 363 400 280 336 525

* Valables pour les moteurs LS FMV : vérifier toujours que l'intensité nominale du moteur est inférieure a l'intensité nominale

permanente du modulateur.

2.2 - Tableau des caractéristiques principales

TENSION D'ENTREE
(réseau d'alimentation)

Triphasé : - 380 a 440V £10% - 50 Hz £ 5%
- 400 a 460V £10% - 60 Hz £ 5%

TENSION DE SORTIE MAXI

Triphasée : 380 a 460V.

FREQUENCE DE SORTIE 1a 144 Hz.

COURBES TENSION/FREQUENCE | 36 Lois tension/fréguence.

PROTECTION COFFRET IP 00.

PRECISION EN FREQUENCE + 0,5% de la fréquence maximale (temp.ambiante : 25°C + 10°C).
RESOLUTION DE LA FREQUENCE | 0,004 Hz.

LIMITEUR FREQUENCE MAX/MIN

Fmin : F démarrage - Fmax : F la plus élevée (si Fmax<Fmin :indication d'erreur).

SAUT DE FREQUENCE

3 sauts pour éviter les phénoménes de résonnance.

REGLAGE FREQUENCE ADDITIVE

Disponible pour ajouter 0 & +15 Hz a la fréquence max.

RAMPES ACCEL./DECEL.

2 rampes sélectionnables par le bornier'.
Réglages séparés de 1 s & 2999,9 s: Courbe linéaire - ou courbe en S.

COUPLE A BASSE VITESSE
(BOOST)

Réglage manuel et automatique de la tension de sortie.

FREINAGE

Freinage par injection de courant continu disponible sur toute la plage de frequence :
réglage de la tension de freinage 0 & 20V et du temps de freinage 0 & 600 s.

CAPACITE DE SURCHARGE

150% de IN pendant 60 s toutes les 10 mn (sauf pour 400 T : 125 %).

MODIFICATION DU TIMBRE
MOTEUR

Réglable.

REFERENCE FREQUENCE

Consigne analogique : - 0-10 V CC (impédance d'entrée 30 kQ2 ou plus),
-0-5V CC (impédance d'entrée 15 k€2 ou plus),
- potentiometre 0,47 a 2,2 kQ,

- 4-20 mA (impédance d'entrée 250 ().
Consigne numeérique : programmable par la console.

PILOTAGE MODULATEUR

Sélectionnable : console ou bornier.

EFFACEMENT DES DEFAUTS

Effacement des défauts RAZ (reset ou RS - L).

MARCHE AVANT/ARRIERE

Commande au bornier ou a la console CD.FMV.

VITESSES PREREGLEES

8 vitesses y compris le réglage de la vitesse principale.

FONCTIONNEMENT MARCHE
PAR IMPULSIONS (JOGGING)

Réglage entre 0,5 et 9,9 Hz (par incrément de 0,1 Hz).

ARRET D'URGENCE (EOH)

Verrouillage du variateur par contact au bornier.

AUTOMAINTIEN DE COMMANDE
(HLD)

Fonction permettant l'automaintien des commandes AVANT/ARRIERE.

LEROY
SOMER



ARRET FONCTIONNEMENT LIBRE

Arrét instantané de I'alimentation du moteur (contact bornier).

FREINAGE COURANT CONTINU

Réglage en puissance et en temps.

REDEMARRAGE AUTOMATIQUE

Possibilité de redémarrage automatique apres une coupure d'alimentation
instantanée (effectif de 15 a 300 ms).

DEFAUTS
SURINTENSITE

SURTENSION
SOUS TENSION

DISPARITION RESEAU

SURCHARGE

SURCHAUFFE

ERREUR DE L'UNITE CENTRALE
DEFAUT TERRE

Indiqué sur l'afficheur aprés accélération ou décélération.

Déclenchement au dessus de 800V DC.
Déclenchement en dessous de 320V AC.

Affichée par le modulateur. Transparent pour coupure inférieure a 15 ms.
Redémarrage automatique possible pour coupure inférieure a 300 ms.
Fonction du réglage du relais thermique électronique.

Protection par sondes thermiques.

Défaut interne modulateur.

Protection contre les mises a la terre.

SIGNALISATION
RELAIS DE DEFAUTS
FREQUENCE ATTEINTE
SOUS TENSION
SURCHARGE
MARCHE MODULATEUR
FREQUENCE (MESURE)

IMAGE DU COURANT DE SORTIE

Activé lorsqu'il y a disjonction et coupure du modulateur.

Activé lorsque la fréquence est atteinte.

Activé lors d'une baisse de tension.

Activé lorsque le courant atteint le niveau sélectionné.

Activé lorsque e moduiateur fonctionne.

0-10 V CC analogique pour voltmétre (FMA) et 0 - 10V numérique pour
appareil numérique (FM).

Tension variant de 0 a 4 V en fonction du courant modulateur (4 V = | Nom).

OPTIONS
UNITE DE COPIE
INTERFACE COMMUNICATION
SERIE

CO - FMV.
SC - FMV.

CONDITIONS DE FONCTIONNEMENT

Fonctionnement température ambiante : -10 a +50°C.
Humidité relative : < 90 %.
Altitude : < 1000 m.
Stockage : température -20 a + 62°C.
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3 - CONSEILS D'UTILISATION

3.1 - Vérifications a la réception

Avant l'installation et le cablage, contréler :

1 - Que rien n'a été endommage pendant le transport
(sinon, émettre des réserves aupres de votre transpor-
teur).

2 - Que le produit fivré correspond bien a celui commandé.

3.2 - Précautions d'installation

Avant la mise sous tension du modulateur FMV 2303,
vérifier les points suivants :

1 - Contréler que la tension du réseau d'alimentation soit
compatible avec le type du modulateur.

2 - Controler que l'emplacement prévu pour le modulateur
lui assure une ventilation correcte :

- le modulateur FMV 2303 est du type mural,

- linstaller verticalement et suivre les précautions souli-
gnées ci-aprés.

3.3 - Installation du modulateur
1 - Respecter la figure ci-contre :

2 - L'endroit oU vous installez le modulateur doit étre &
l'abri des poussiéres, des gaz corrosifs, des pulvérisa-
tions, des vibrations (maximum accepté = 0,5 g) et a
I'abri des rayons du soleil.

3 - Prévoir un espace suffisant pour permettre l'ouver-
ture commode du capot donnant accés aux borniers de
raccordement.

4 - Lorsque le modulateur est installé en coffret, s'assu-
rer que la ventilation est suffisante pour évacuer les
calories (pertes = 5% maximum de la puissance nomi-
nale du modulateur). Température ambiante maxi-
mum : 50 °C.

5 - Pour des raisons thermiques, fixer les modulateurs
co6te a cote et non 'un au-dessous de l'autre.

300 mm ou plus

X
200 mm 7 A 200 mm
ou plus il Bl ou plus
7} |MODULATEUR
Y Z
5773 3 2

300 mm ou plus

3.4 - Borniers
Signification des bornes

Repére Désignation Fonction
L1,L2, L3 Entrée modulateur - Réseau Triphasé - 380 a 440 V /50 Hz - 400 a 460 V / 60 Hz.
U, vV, W Sortie modulateur Alimentation moteur. 3 2
P.E Terre Raccordement & ia terre. 2 §
+ M - Sortie tension continue Accés au bus continu. €9
+2, +1 Sortie + continue Pour adjonction de self optionnelle. @ a
L10, L30 Repiquage de L1, L3 Alimentation du contrdle.
2CH . ,2ér'ne rampe Contact fermé : sélection des secondes rampes ACCEL/DECEL 2.
Accélération/Décélération
- Maintien n vant ou arrie éme lorsque l'ordre d
HLD Automaintien de commande tla Coggg]amgﬁdae ?FW, RV)Ieer:t r::a?acié%. a €
EOH Defaut extérieur Coupe la sortie du modulateur pour arﬁréter le moteur, le signal d'erreur
est envoye en meme temps.
DBS Frein continu Sortie pour systéme de freinage utilisant une commande exiérieure. o
JG Marche par impulsions Contact fermé : MARCHE. e
CF1,CF2 Vitesses preréglées 7 vitesses suivant combinaison des contacts. S
Alimentation du o
potentiométre de réglage 10V CC o
de frequence <]
0 Consigne référence fréquence Signal tension 0-10 V. CC ou 0-5 V_CC (commutable). g
Ol Consigne reférence frequence Signal courant 4-20 mA. &
L Borne commune de commande 0V (ne peut pas étre utilisée comme masse). ko
FW AVANT - Marche/Arrét Contact fermé : Marche Avant. 5
RV ARRIERE - Marche/Arrét Contact fermé : Marche Arriere. @
RS Effacement défaut Contact fermé : Effacement défaut.
FM 'ngc?u:;?eegguseog;la Sortie connectable a un frequencemetre numerique.
FRS Arrét en fonctionnement libre Contact ouvert : Arrét du mpdulatepr, mise hor’s tension du moteur
(pas de signal défaut envoyé).
AL1, AL2, ALO| Relais d'indication de défauts Hors tension ou défaut : ALO-AL1 ouvert et ALO-AL2 fermé.

LEROY
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3.4.1 - Suite

Repére Désignation | Fonction
L Borne commune 0V (ne peut étre utilisée comme masse).
Sortie analogique de la . . . N
FMA fréquence Sortie analogique de ‘a fréquence (0 4 10V DC).
IM Image du courant Tension proportionnelle au courant de sortie (4V DC = 100 %).
DB Commande_ ex?erne du freinage Commande par contact sec.
par injection de C.C. %
Relais dindicati Le relais indique que la consigne fréquence est atteinte. =
elais d'indication . ; :
AR1, AR2, ARO . : Fréquence atteinte : ARO - AR1 ferme, Q
’ ’ de f O
e fréquence atteinte ARO - AR2 ouvert. o
Relais diindicati Le relais signale le fonctionnement du modulateur. E_E_S
RN1, RN2, RNO eais dinaication En fonctionnement :  RNO - RN1 fermé =
3 i f ’ 35
de fonctionnement RNO - RN2 ouvert. s
o Le relais signale que le niveau de surcharge sélectionné est atteint -g
Relais d'indication (de 50 & 150 %) 5
de surcharge . i . m
OL1, OL2, OLO Indication de surcharge : OLO - OL1 ferme,
OLO - OL2 ouvert.
Le relais signale que la tension a chuté en dessous du niveau
_— , specifique.
UV1, UV2, UVO  Indication de sous tension En sous tension : UVO - UV1 fermé, UVO - UV2 ouvert.
Le défaut est mémorisé jsuqu'a un RESET.
3.4.2 - Configuration des borniers
Bornier de puissance
+ M - PE| PE L10| L30
L1 | L2| L3 ] U \Y w
+2 1 +1
Bornier principal de controle
2CH|HLD | EOH| DBS| JG |CF2 | CF1 H O Ol L FW | RV | RS L FM | FRS | AL1 | AL2 | ALO
Bornier auxiliaire de controle
L |FMA| L M L DB AR1 | AR2 | ARO | RN1| RN2| RNO| OL1} OL2 | OLO| UV1 | UV2| UVO
LEROY
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3.5 - Schématheque
3.5.1 - Commande a partir de la console

o KM '
© : '
& : ' , Arrét
g : Mise sous tension 1\ : Qs
o [ =y
@ o S SBl ] sB2_ |
Q
.5 KM
w * K
[
e}
- -
+2
QS
L1

—
N

-
w

Console |

Arrét en fonctionnement libre

QS : Sectionneur a fusibles

KM : Contacteur de puissance

SB1 : Bouton poussoir Mise sous tension
SB2 : Bouton poussoir Mise hors tension
SB3 : Bouton poussor Arrét d'urgence

* C.T.P. : Prévoir appareillage adapté

** Self de lissage optionnelle

FRS

EOH

FMV 2303

- Bus continu

— Sorties fréquencemeétre

— Relais de défauts

L Informations par relais

12
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3.5.2 - Commande a distance (potentiomeétre)

Tension télécommande

Réseau

Potentiomeétre

de réglage
fréquence
0,47 a22KQ
Console
1
]
i
Accel /Decel. 27y 4 2CH
1 2 I 4
oY il y
Marche Avant ) FW
1 1 !
Marche Arriére ! : RV
to
Effacement defaut —+O RS
Arréten , — FRS
. 1} |
fonctionnement < Lo
libre 1
1
1

QS : Sectionneur a fusibles

KM : Contacteur de puissance

SB1 : Bouton poussoir Mise sous tension
SB2 : Bouton poussoir Mise hors tension
SB3 : Bouton poussor Arrét d'urgence

* C.T.P. : Prévoir appareillage adapté

** Self de lissage optionnelle

— Bus continu

— Sorties fréquencemetre

- Relais de défauts

>
)
N
]

2

$> i>
uy) o)
O —

‘(L':U
prd
N

é:u J}m
Z pa
o jury

— Information par relais

{LO(LO
- =
- N

(LO
=
=)

J:
<
N

(LC i c
< <
o —
|
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3.5.3 - Commande a distance (autres possibilités)

o ! KM i
g0 -
a ' Arrét
1= ! i i 1 Qs
g E l /Mse sous tension 1 1} :
8 s SB1 SB2 i g
‘G.) --------------------------------------
_5 KM
w
c * ok
Lh)
g S Lok
Qs KM . +2
— 2‘3 © {71
2 /‘/ ; FMV 2303
@ - % o L2
O ]
- /T :
| | :
i o M ['_:] - Bus continu
| O H -0
Console | 1 1
Voir §7.1 ? o FM (? L Sorties fréquencemetre
Q ol FMA Q _
¢ L AL2 !

Accel./Decel.
1ou?

Marche Avant

Marche Arriere

Effacement défaut

1
1
—Q EOH
1 []
Arrét fonctionnement libre —O FRS
. . ! !
Marche par impulsions L A
ou vitesses multiples 1 1,{? JG
Fonct. vitesses multiples : : ¢ CF1
| P!
Fonct. vitesses multiples : + ¢ CF2
| L
[}

QS : Sectionneur a fusibles

KM : Contacteur de puissance

SB1 : Bouton poussoir Mise sous tension
SB2 : Bouton poussoir Mise hors tension
SB3 : Bouton poussor Arrét d'urgence

* C.T.P. : Prévoir appareillage adapté

** Self de lissage optionnelie

— Relais de défauts

— Informations par relais

LEROY
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3.6 - Raccordements particuliers
3.6.1 - Association de moteurs en paralléle :

QS KM
DRSS N N FMV 2303
Secteur

586

Il est possible d'alimenter plusieurs moteurs de puissan-
ces différentes a partir d'un seul modulateur de fré-
quence. Chaque moteur doit étre protégé par un relais
thermique.

Détermination du calibre du modulateur :

Iy Modulateur > 11 + 12 + ... +1

3.6.2 - Couplage du moteur en direct sur le réseau
(by-pass)

QS KM KM1
DRSS S S P A '
Secteur .

1
QS2 :KM2
Secteur —%5—

Séquence a respecter :
- KM1 doit étre actionné avant KM,
- Verrouillage mécanigue entre KM1
et KM2.
Le temps T2 = 1,5 s doit étre impérativement respecté. Il
correspond a la démagnétisation du moteur. Verrouiller
le modulateur a 'aide de la borne FRS.

A

1
KM I I
0 ' ' ot
| ]
1
KM1 ! !
0 —+ +—1 - {
] 1 1 1
1 P [
KM2 t ] 1 1
! i __I_ -
|

T2

-

|
Branchement Branchement
mauvais — correct —

3.7 - Définition des cébles et des protections
3.7.1 - Généralités

Le courant consommé par le modulateur n'est pas
sinusoidal. Il comprend un fondamental a 50 ou 60 Hz et
des harmoniques. Le fondamental |1 détermine la puis-
sance active. Pact=11x U x V3.

La somme du fondamental et des harmoniques donne la
valeur efficace (l) du courant et détermine la puissance
apparente. PS = 1 x U x V3

3.7.2 - Calcul du courant de ligne absorbé |

Le facteur de forme K=1/H

C'est la détermination du coefficient de surdimensionne-
ment du réseau d'alimentation et des protections.
Toutes ces grandeurs dépendent essentiellement de
l'impédance du réseau d'alimentation, donc de la chute
inductive du réseau ramenée a la puissance du modu-
lateur.

|
: FMV 2303 !
] 1 1
t
Réseau Ui * 1,
d'alimentation ) 5 ]
—H 1
o | Moteur
S ]
A K Facteur de forme _ -
2 - — L
S ]
™
1,5
! n A r
e e L i -
1 ' Ly (%)
0,056 01 0,2 0,5 1 2 5 Chute
inductive

Chute inductive de la source ramenée a la puissance du
modulateur exprimée en %.

Détermination de la valeur du courant |

P(mot) x K

V3 x U x n(mod) x n{mot)

| = Courant efficace (réseau).

U = Tension efficace (réseau).

K = Facteur de forme (lu sur la courbe ci-dessus).

P(mot) = Puissance du moteur.

n{mod) = Rendement du modulateur (de {'ordre de 95 %
a la charge nominale).

n(mot) = Rendement du moteur.

Remarque :

Dans le cas ou on ne connait pas la puissance de
l'installation, donc la chute inductive, prendre l'intensité
du moteur {voir tableau ci-apres) et appliquer un coeffi-
cient majorateur de 1,5.
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Exemples

1 - Un moteur de 150 kW est alimenté par un modula-
teur LS FMV 2303 - 220 T. L'énergie est fournie par un
transformateur de 2500 kVA ayant une chute inductive
de 5%.

La chute inductive ramenée a la puissance du moteur
est:

50x220
2500 = 0,44%.

Facteur de forme lu sur la courbe : 1,35.
Valeur efficace du courant | :
150 000 x 1,35

= — = 360A.
v3 x 380 x 0,95 x 0,9

2 - Données identiques a 1, sauf puissance transforma-
teur = 250 kVA.
La chute inductive ramenée a la puissance du moteur
est:

220

5Xx 55_0 =4,4%.

Facteur de forme lu sur la courbe : 1,08.
Valeur efficace du courant | :

150 000 x 1.08
© \3x380x0,95x0,9

287A.

3-LSFMV2303-220T P mot = 150 kW,
| moteur = 320 A.
On ne connait pas la puissance de la source.

Valeur efficace estimée du courant | =320 x 1,5 = 480A.

3.7.3 - Fusibles et sections des cables

Bornes FW, RV, JG, CF1, CF2, RS, FRS

Signaux de |HLD, EOH.
contréle Niveau bas < 0,3 V.
Niveau haut > 2,4 V.
Largeur minimum d'impulsion = 50 ms.
Bornes ALO, AL1, AL2, RNO, RN1, RN2,
uvo, Uv1, Uv2, OLO, OL1, OL2.
Relais de 250 VAC, 2,5 A (charge résistive),
sortie 0,2 A(acos¢=04).
30 VCC, 3 A (charge résistive),
0,7 A(acos ¢=0,4).
Consigne |[Bornes 0, H, L.
fréquence par| Spécification du potentiométre :
potentio- 2W : 470 Q,
metre 1W 1 ou 2,2 kQ2.
Bornes O, L.
Entrée tension : (*) voir 5.4.2.
Consigne 0 - 10 V impédance d'entrée 30 kq.
fréquence | 0-5V impédance d'entrée 15 k.
analogique |Bornes Ol, L.
Entrée courant :
Impédance d'entrée 250 Q.
Bornes FMA, L (appareil analogigue).
Image 10 V pleine échelle,
fréquence (résistance de charge 10 a 22 k(2,

1 mA max). Voir§5.4.2& § 7.5.
Bornes FM, L (appareil numérique).

Calibre Fusible QS Section Section Section
FMV 2303 type AM | L1,L2,L3, | Relais AL, AR, | signaux
(A) PE,U,V,W| RN,OL,UV |decontrole

(mm?) (mm?) (mm?)
220T 400 100 x 2 2,5 0,75
300T 630 200x 2 25 0,75
4007 800 300 x 2 2,5 0,75

Nota : Toutes les sections sont données pour des
conducteurs en cuivre multi-brins.

3.7.4 - Précautions de cablage

* Signaux de controle :

- les cables seront du type blindé,

- le blindage devra étre raccordé a une seule extrémite,
ala borne L,

- les cables blindés seront distants d'au moins 20 cm des
cables de puissance,

- leur longueur ne devra pas exceder 20 m.

(*) ne pas appliquer une tension supérieure & 12 V entre
les bornes O et L.

» Sorties modulateur U, V, W :

- la fongueur des cables ne devra pas excéder 100 m,

- les cables seront disposés de maniere a éviter les
effets capacitifs.




4 - MISE EN MARCHE A PARTIR DES RE-
GLAGES D'ORIGINE

4.1 - Mise en marche du moteur a partir du bor-
nier
4.1.1 - Schéma de branchement (Se reporter au § 3.5).

4.1.2 - Procédure de mise en marche

« Mise sous tension : Fermer le sectionneur QS et le
contacteur d'alimentation KM.

« Sélectionner Marche avant (fermeture du contact
FW-L) ou Marche arriére (fermeture du contact RV-L).

» Agir sur le potentiometre de réglage de fréquence
jusqu'a l'obtention de la vitesse désiree.

« Arrét du moteur par ouverture du contact Marche avant
(FW-L) ou Marche arriere (RV-L).

» Arrét d'urgence par ouverture du (FRS).

4.2 - Mise en marche du moteur a partir de la

console
4.2.1 - Configuration de la console CD-FMV

Afficheur 16 caracteres - -

Choix de commande
Modulateur/Console ————

Led allumée - commande
par console —---————

Choix du mode opératoire —

Stockage des données
imode FUN) —

Défilement. réglage et
modification des données —
ou parametres

Démarrage avant
ou arriére du moteur

ATt = -

4.2.2 - Description des fonctions

Légende
Secion des Fonction des touches
touches
[_‘—| Modification ou vérification des parametres de
MON .
- réglage du modulateur.

Choix du mode de fonction pour les noms de
FUN | fonction et le réglage ou la modification des
parametres de fonctionnement (modification a
‘'arrét du moteur uniquement)

Choix du mode
opératoire

[S;T"’] Stockage des donnees qui ont ete réglées ou
— modifiées en mode FONCTION (FUN).

Cette touche est utilisée pour positionner le

b= o @ ™ N . N . . ~
S 3 S 3 > curseur a I'endroit ol les données doivent étre
£ O®E modifiées.
RO =] — -
5 ag 3 A Ces touches sont utilisées pour régler ou
aee e N modifier les données ou sélectionner les
v fonctions en mode MON ou FUN.
FW—] Cette touche est utilisée pour le démarrage du
(% 3 RUN moteur en marche AVANT.
® - 3 - -
§P g REV Cette touche est utilisée pour le démarrage du
ES¢g RUN moteur en marche ARRIERE.
o o e A
STOP, Cette touche est utilisée pour arréter le moteur.

Nota : Le temps d'impulsion sur les touches devra étre
d'au moins 0,5 s pour que {'ordre soit pris en compte.

4.2.3 - Réglages des commutateurs de la console
CD-FMV et CO - FMV

Situés au dos de la console, les 4 commutateurs BPS
permettent d'étendre les possibilités de la console. Leur
acces s'effectue en ouvrant la fenétre rectangulaire a
l'arriere de la console.

1 2 3 4
ON
e Commutateurs 1 et 2
- Personnalisation au modulateur.
Modulateur Com. 1 Com. 2
FMV 1103/2303 ON OFF
FMV 2304 OFF ON

e Commutateur 3

- Non utilisé : position origine OFF.

« Commutateur 4 (seulement CO-FMV)

- Protection de lecture.

Lorsque le commutateur est en position ON la protection
de la mémoire de lecture est assurée. Si l'on utilise la
touche READ quand le commutateur est sur ON le
message " RD LOCK " s'affiche.

Nota : Pour la CD-FMV la position est sans importance.
Pour utiliser la console du FMV 2304 sur un FMV 1103
ou 2303, il suffit de modifier la position des commuta-
teurs comme indiqué ci-dessus et de se reporter a la no-
tice CD FMV / CO FMV (Réf. 1114).

4.2.4 - Particularités concernant la console CO - FMV
e La fonction COPIE est seulement effective quand le
modulateur est a l'arrét.

* Une pression effectuée sur la touche READ permet le
transfert de tous les réglages (modes MON et FUN)
dans la mémoire interne de la console. Le transfert est
réalisé lorsque l'afficheur indigue WRITER-INV-->-->REMT
durant 1 s.

» Une pression effectuée sur la touche COPY permet le
transfert des paramétres (MON et FUN) de la console
vers un autre FMV du méme type. Le transfert est
réalisé lorsque l'afficheur indique WRITER-REMT -->-->INV
durant 1 s.

LEROY
SOMER
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4.2.4 - Procédure de mise en marche a partir de la console

ACTION SUR
ETAPE LA CONSOLE AFFICHAGE COMMENTAIRES
La mise sous tension
MISE F_S_OOO'O 0000.0 Hz active automatiqguement le
SOuUs systéme d'affichage de la
TENSION » Curseur référence fréquence et de

SELECTION
DE

COMMANDE
PAR CLAVIER

INDICATION
DE
POLARITE

MOTEUR

REGLAGE
DE LA

REFERENCE
FREQUENCE

DEMARRAGE

ARRET

DU
MOTEUR

Appuyer 1 fois sur la touche

Appuyer 1 fois sur la touche
e

Appuyer 1 fois sur la touche
v

Appuyer 1 fois sur la touche

Appuyer 1 fois sur la touche
>

Appuyer 1 fois sur la touche
v

Appuyer 1 fois sur la touche

Appuyer 1 fois sur la touche
L

Appuyer sur la touche
ANou v

Appuyer sur la touche
jusgqu'a obtention

de l'affichage FS

Appuyer sur la touche >

Puis régler la fréquence en
utilisant A ou v

Appuyer sur la touche

FWD
RUN

ou

REV
RUN

Appuyer sur fa touche

La fréquence de sortie
du MODULATEUR est
affichee.

F - SET - M - Terminal

F-SET-M - Terminal

F - SET - M - Remote

F/R - SW - Terminal

F/R - SW - Terminal

F/R - SW - Remote

RPM 4P 0000 rpm

RPM 4P 0000 rpm

FS000.0 = | 000.0 Hz

L—p Curseur

FS040.0 ' ; 000.0 Hz

la fréguence de sortie
du MODULATEUR.

Commande de la
fréquence & partir du
bornier.

Commande de frégquence
a partir de la console.

Commande a partir du
bornier.

Commande a partir
de la console.

Si la polarité est correcte
sauter |'étape suivante.

Pour la mise en
correspondance avec
la polarité du moteur.

Ex. : réglage de la
rétérence fréquence : 40Hz.

Démarrage en marche
AVANT.

Démarrage en marche
ARRIERE.

18
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4.3 - Réglages de la carte de contréle
4.3.1 - Réglages de la carte principale de contrdle

CARTE PRINCIPALE DE CONTROLE { CARTE AUXILIAIRE !
: DE CONTROLE [— !

Bornier
(sorties)

—— OL.LMT *: Permet de limiter le courant du iConnecteur
modulateur et par conséquent, le ' (entrees)
couple moteur (voir F46). :

Sélecteur DS

-

Toujours " OFF "

5V

— Toujours " OFF “

\/
OL.LMT
-

X

t Verrouillage curseur (aucun paramétre ne peut étre modifié
quand ce switch est sur " ON ").

10V

|
LOCK( M| O «¢

LSET|HO| @
[ ]
(@]
M
mn

ﬁ

Niveau de Co6té 10V : 0 - 10V
RESET : Remise a zéro, consigne  Coté 5V:0-5V
Permet d'effacer le défaut mémorisé.

T|all|w Y
- 110|011
ME RS

CF1

T|o|o|=|3|z|2|~

FM

FRS
AL1
AL2
ALO

* Réglage usine 125 % du calibre.

4.3.2 - Réglages de la carte auxiliaire de contrdle

CONNECTEUR

Ajustage du gain de I'image de courant.

X
O

Ajustage de la pente de I'image de fréquence.

_nA—/_ Ajustage du gain de l'image de fréquence (en FMA)..
® ) 5 / Sélecteur de mise a I'échelle de la borne FMA.
¥ Fmax | DS1 | DS2 | DS3 | Ds4
& ) = 50 ON ON | OFF | ON
w 60 ON ON ON ON
. 90 OFF | ON ON ON
i o 100 ON OFF OFF ON
o|e @ 120 | ON | OFF [ ON ON
o O 150 ON OFF OFF OFF
ooz
La tension en FMA est linéaire dans la plage 1,6 a 10V.
< panll 'R Nl Ll ExVE Nah Kol NVl Nl Rl KoVl Ko
o [2of Noll Wil Il -4 i >
“1Z|2 122 <|<|Z|E|Z|E|o|a|3|3|3]3
BORNIER
LEROY
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4.4 - Guide de réglages

Ce guide de réglages a pour but de vous permettre d'effectuer simplement les réglages de votre modulateur et
d'indiquer les fonctions décrites en détail dans les pages suivantes de la notice.

Principaux réglages
Sélectionner les commandes du modulateur

MARCHE, INVERSION, ARRET DU MOTEUR

REGLAGE DE LA VITESSE

ARRET MOTEUR SUR DEFAUT

- A distance : par le bornier - MODE " MON " 3 (TERMINAL).
- Sur le modulateur : par la console MODE " MON " 3 (REMOTE).

- A distance : par le bornier - MODE " MON " 2 (TERMINAL).
- Sur le modulateur : par la console MODE " MON " 2 (REMOTE).

- Redémarrage automatique ou manuel MODE " FUN " - F43,

Démarrer

REGLER LE TEMPS D'ACCELERATION

REGLER LE COUPLE D'ACCELERATION

- Rampe d'accélération : MODE " FUN " - FO1.

- Réglage du Boost manuel (optimisation du couple en basse vitesse) :
MODE " MON " 7.

Travailler : choisir les vitesses d'utilisation

CHOISIR LA PLAGE DE VITESSE
D'UTILISATION MOTEUR

TALONNER LES VITESSES MINI ET MAX|
D'UTILISATION

- Sélectionner la plage de fréquence de sortie MODE “ FUN " - FOO.

- Vitesse mini (talonnage de la fréquence mini) MODE " FUN " F08.
- Vitesse maxi (talonnage de la fréquence maxi) MODE " FUN " FO5.

Travailler : mesurer les paramétres de fonctionnement

AFFICHAGE DE LA FREQUENCE DE SORTIE
MODULATEUR

AFFICHAGE DU SENS DE ROTATION
MOTEUR

AFFICHAGE DU COURANT CONSOMME PAR
LE MOTEUR

AFFICHAGE DES DEFAUTS

- Affichage simultané de la référence fréquence et de la fréquence réelle de
sortie MODE "MON " 1.

- Marche avant : F, marche arriére : R, MODE " MON " 1.

- Réglage usine : exprime le courant moteur en pourcentage du courant
nominal du modulateur.

- Exprimé en valeur réelle aprés programmation du courant nominal
modulateur, MODE " MON " 6.

- Affichage en clair des 3 demiers défauts MODE " MON " 10.

Travailler : optimiser la qualité du systéme d'entrainement

PROTECTION DU MOTEUR ET LIMITATION
DE COUPLE

- Protection thermique moteur, réglage du courant nominal du relais
thermique électronique ; MODE " FUN " - F33.

- Limitation du courant de sortie du modulateur pour éviter

les déclenchements dus a des surcharges. Potentiométre OL-LMT.

Arréter le moteur

ARRET LIBRE - Le moteur et la machine entrainée ne sont pas contrdlés pendant la
décélération.
- Coupure de l'alimentation du modulateur par ouverture du contacteur KM.
- Coupure de l'alimentation du moteur par le modulateur : (arrét électronique)
ouverture des contacts FRS-L ou EOH au bornier modulateur.
ARRET CONTROLE - La décélération est gérée par la diminution de la fréquence de sortie du
modulateur ;
- Réglage de la rampe de décélération : MODE " FUN " - FO2.
LEROY
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Réglages particuliers
Sélectionner les commandes du modulateur

MARCHE, INVERSION, ARRET DU MOTEUR

REGLAGE DE LA VITESSE

ARRET MOTEUR SUR DEFAUT

VERROUILLER LA PROGRAMMATION

- Par console CO FMV (option § 8.1) - Par console en MODE “"MON " 3 :
REMOTE.
- Possibilité d'interdiction d'un sens de rotation MODE " FUN " F42.

- Etalonnage de la référence analogique : MODE " FUN " : F38 et F39.
- Par console CO FMV - Par console en MODE " MON " 2 : REMOTE.

- Sélection du redémarrage auto : reprise a la volée/démarrage sur rampe.
- Temporisation avant redémarrage automatique : MODE " FUN " - F52.

- Par commutateur DS sur la carte de contréle, switch LOCK sur ON,

Démarrer

REGLER LE TEMPS D'ACCELERATION

CHOISIR LE TYPE D'ACCELERATION
REGLER LE COUPLE D'ACCELERATION

ELIMINER LE TEMPS MORT AVANT DEMAR-
RAGE DU MOTEUR

TEMPORISER EN VITESSE BASSE AVANT
ACCELERATION

- Seconde rampe, sélectionnable par bornier mémes réglages,
MODE " FUN " F24.

- Accélération linéaireouen " S ' : MODE " FUN " F35.

- Boost automatique : MODE " FUN " - F49.

- Si les réglages des boosts s'avérent insuffisants, agir sur le choix de la
fréquence porteuse : MODE " FUN " F14,

- Réglage de la fréquence mini ce démarrage : MODE " FUN " F04.

- Pour éviter les surintensités au décollage : MODE " FUN " F15.

Travailler : choisir les vitesses d'utilisation

CHOISIR LA PLAGE DE VITESSE
D'UTILISATION MOTEUR

UTILISER LES VITESSES MULTIPLES
PREREGLEES

REGLAGE DE LA VITESSE DE JOGGING

- Extension de la fréquence maximum par fréquence additive :
MODE " FUN " FO3.

- Commande par le bornier uniguement : 4 vitesses incluant la référence ;
* vitesses préréglées 1 a 3: MODE " FUN " F17 a F19.

- Apreés sélection en F43 (SWITCH 2), extension a 8 vitesses ;

* vitesses préréglées 4 a 6 : MODE " FUN " F20 a F22.

- Marche par impuision : MODE "MON " 9.

Travailler : mesurer les parameétres de fonctionnement

AFFICHAGE DE LA VITESSE DE ROTATION
DU MOTEUR

AFFICHAGE PERSONNALISE
SIGNALISATION FREQUENCE ATTEINTE

IMAGE DE LA FREQUENCE DE SORTIE

- Affichage en min”' aprés programmation du nombre de pdles du moteur
alimente : MODE " MON " 4.

- Vitesse du moteur multipliée par un ccefficient de conversion programmable
MODE "MON " 5.

- Signal logique sur bornier lorsqu'on atteint une fréquence de sortie
programmable : MODE " FUN ' F56 - F57.

- Borne FMA : pour raccordement d'un compteur de fréquence analogique.
- Borne FM : pour raccordement d'un compteur de fréquence numérique.

LEROY
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Travailler : optimiser le systéeme d'entrainement modulateur - moteur

BRUIT : AJUSTER LE TIMBRE SONORE DU |- Réglage de la fréquence porteuse : MODE " FUN " F14.
MOTEUR

VIBRATIONS : INTERDIRE LES VITESSES - C'est le JUMPING : sauts de fréquence 1 4 3 MODE " FUN " FO7 & F09 et
CRITIQUES DE FONCTIONNEMENT F13.

PRECISION DE LA VITESSE MOTEUR EN - Compensation du glissement :

CHARGE - en boucle fermée : avec moteur équipé d'un alternateur ou dynamo

tachymétrique, avec carte d'extension LS - 1274.

PROTECTION DU MOTEUR ET LIMITATION |- Réglage de sensibilité du limiteur de courant : MODE " FUN " F46.
DE COUPLE - Sélection type de protection therrique : pour moteur standard auto-
ventilé/moteur LS FMV ou a ventilation forcée MODE " FUN " F43.

AJUSTER LE GAIN - Réduction de la tension de sortie : MODE " MON " 8.

Arréter le moteur

ARRET CONTROLE - Sélection du type de rampe : linéaire ouen " S " : MODE " FUN " F36.
- Seconde rampe sélectionnable par bornier : MODE " FUN " F25.

ARRET AVEC FREINAGE EN FIN DE RAMPE |- Freinage d'arrét par injection du courant continu.

- début de freinage MODE " FUN " - F28.

- tension de freinage MODE " FUN " - F29.

- temps de freinage MODE " FUN " - F30.

- temporisation avant freinage MODE " FUN " - F31,
validation : MODE " FUN " F42.

ARRET COMMANDE AVEC FREINAGE - Arrét & tout moment par commande bornier.

LEROY
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5 - IDENTIFICATION ET MODIFICATION DES PARAMETRES EN MODE "MON"

5.1 - Identification des parametres
Visualiser les parametres les uns aprés les autres a l'aide de la touche MON.

ORDRE CONTENU DE REGLAGE PLAGE DE MODIFICAT./
D'AFFICHAGE L'AFFICHAGE INITIAL USINE | REGLAGE DES DONNEES COMMENTAIRES
4 2 Zone 1 00C.0 - 159.0 Hz | * Zone '1. réglage de la
Reéglage / \ / \ fréquence desirée
1 affichage — (consigne), quand MODE
fréquence FS000.0, ; 000.0 Hz MON 2 est sur REMOTE.
e Zone 2: indique la
. 1S000.0 ; , 000.0 Hz fréquence instantanée de
Affichage B sortie du modulateur.
multi-vitesses
ot fréquence 25000.0 ' 000.0 Hz
de sortie e Le symbole | | précise le
| 350000 000 sens de rotation
0., . OH N
‘ F (Avant) R (Arriere).
4S000.0. , 000.0 Hz
r » Multi-vitesses, jogging
Extension — s'affiche lorsque la
.o 58000.0, , 000.0H .
multi-vitesses z commande d'entrée au
bornier est utilisée.
L| [ 6s000.0  000.0 Hz
Affichage
marche par JG001.0, | 000.0 Hz 1.0 Plage 0.5-9.9
impulsions et
fréquence de
sortie
Méthode de
2 commande de F - SET - M Remote Remote i
fréquence Terminal Terminal = bornier.
ou
) Remote Remote = console
Méthode de ou '
3 commande de | | F/R-SW Remote | | Remote COM.EA COM.EA = liaison série.
fonctiont.
: 1 2 1 Réglage la polarité d
Affichage ‘ : AR
4 vitesse rotation moteur alimente.
4 2-48 2. Affichage de la vitesse
moteur RPM 4P 00000 rpm
moteur.
Affichage FC =FM x k
fréquence avec / K \ /FC\ La valeur FC affichée est la
5 coefficient de — k-0 -99.9 fréquence regue par le
conversion /Hz00.0 00000.0 moteur multipliée par le
programmable coefficient k.
, a 2 149 - 525 Zone 1. courant autorisé par
6 Affichage du / \ / \ _ le modulateur (changement
courant de - possible en fonctionnement).
sortie IF---A Im000,0 % Zone 2 courant de sortie.
LEROY
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ORDRE CONTENU DE REGLAGE PLAGE DE MODIFICAT./ COMMENTAIRES
D'AFFICHAGE L'AFFICHAGE INITIAL USINE REGLAGE DES DONNEES
Réglage
7 manueldu || v-Boost Code < 31> 31 00 - 99 Reglage du couple entre
couple a basse 0,5 Hz et 20 Hz.
vitesse
Reglage du Réglage de la tension de
8 gain de tension V-Gain 100% 100 50 - 120 sortie du modulateur (plage
sortie 50 & 120%).
Réglage de la
fréquence en . ;
- q
o] marche par Jogging 01.0Hz 1 05 - 9.9 Commande par bornier.
impulsions
. 1
10 | Affichage de la / \ 400 380 - 480 Entrer la tension secteur
tension ent .
de sortie V1 400V 000V
Réglage du R
11 gain de Stbgain  <31> 31 0-225 Stabilisation
I du courant moteur.
stabilité
12 Contréle Terminal 00000100 _ _ Indique I'état des
du bornier bornes de commande.
1. Sélection d'un des 3
1. 2. derniers défauts.
13 Affichage des 3 / \ / \ _ _ (1 correspondant au
derniers défauts Feeeese=T p dernier survenu).
#123 L | 2 Zone daffichage de défaut.
Programmation :
voir Switch 3 - partie 2
(F44).

* Précautions a prendre lorsqu'un nouveau parametre est modifié :

Lorsqu'un parametre est modifié, afin de s'assurer qu'il est bien mémorisé,

faire une coupure d'alimentation SANS QUE LES BORNES (RS, L) SOIENT RELIEES.
Attendre que l'afficheur soit éteint ou que les condensateurs soient déchargés avant de
remettre sous tension.

Cette procédure permet de garder les paramétres en mémoire quelles que soient

les operations effectuées ultérieurement.

* Pour revenir aux réglages usine il faut :
- En mode " FUN " afficher " F44 SWITCH 3 ".
- Déplacer le curseur jusqu'au second curseur en partant

SWITCH3 00000010

de la droite et y programmer 1 puis appuyer sur la

touche .
- Appuyer sur la touche | RESET | . Le numéro de la ROM

“““““““““““““““““““““

apparait.

FS 000.0 000.0 Hz

- Appuyer de nouveau le bouton| RESET |l'afficheur revient

a son état initial.
- Vérifier que les réglages usine ont bien été rappelés.
Nota : Le retour aux réglages usine ne peut étre effectué que si le switch LOCK (de la
carte contrdle) est en position " ON ". (Voir § 4.3.1).

LERQY
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5.2 - Modification des réglages usine
Programmation :

Appuyer sur la toucheautant de fois que
nécessaire pour afficher le réglage a modifier, puis
déplacer le curseur a l'aide de la touche " > sous la
partie a changer.

Agir sur les touches ~  ou Vv  pour entrer la nou-
velle valeur.

Paramétres pouvant étre | Paramétres ne pouvant
modifiés ou visualisés étre modifiés que
pendant le pendant I'arrét du moteur
fonctionnement du
modulateur

Méthode de réglage de la
fréquence F-SET-M
REMOTE
(console) ou F-SET-M
Terminal (bornier)
Choix de la commande

Affichage de la vitesse du [ 10 v F/R-SW REMOTE
moteur

(nombre de pdles) (console) ou
F/R-SW Terminal(bornier)

Réglage de la fréquence
(FS)

Affichage du courant
moteur (I f)
Réglage manuel du couple
(V-Boost)
Réglage de la tension de
sortie (V-Gain)
Réglage de la fréquence
en marche par impulsions

(Jogging)

Aprés une modification ou un changement de parame-
tre, le nouveau réglage est automatiquement mémorisé
(voir précautions § 5.1).

5.3 - Procédure de réglage des paramétres en
mode " MON "

5.3.1 - Evolution de la fréquence de sortie modula-
teur

Lorsque l'appareil est mis sous tension, le MODULA-
TEUR se place automatiquement en mode MONiteur
(MON). (Fréquence réelle de sortie) et affiche la fré-
guence recue par le moteur {0 Hz, moteur a l'arrét).

[ FS0000 . 000.0 Hz JAfficheur

I | | I
A B C
Position initiale du curseur

Lorsque le moteur fonctionne l'afficheur indique :

[ FS050.0 F 032.0 Hz J

(I T I I
A B C

Partie A : indique la fréquence désirée (consigne) dans
l'exemple F = 50 Hz.

Partie B : La partie B indique un fonctionnement avant
ou arriere comme suit :
F : Fonctionnement avant R : fonctionnement arriére

Partie C : Fréquence regue par le moteur.

5.3.2 - Réglage de la référence de fréquence
Permet le réglage de la vitesse désirée.

- Préréglage a l'arrét.

- Ajustemert de la vitesse possible en fonctionnement.

FS 050.0 .F, 032.0 Hz
[ | | -

A B C
Position initiale du curseur

Positionner le curseur en utilisant la touche > .
Régler la référence de fréquence a l'aide des touches
A OU Vo

Dés que la nouvelle référence est affichée, le moteur ac-
célere ou décélére pour se placer a la fréquence choisie.
Les parties A, B et C sont décrites dans le paragraphe
5.3.1.

5.3.3 - Choix de la référence de fréquence
Cette opération ne peut étre effectuée qu'a l'arrét du
moteur.
Trois possibilités :
- Remote : Console.
- Terminal : Bornes H, O, Ol, L du bornier.
- COM.EA : Liaison série (en option).

F-SET-M Terminal

—r——> Position initiale du curseur

Positionner le curseur en utilisant la touche: &> .
Préciser le code désiré a l'aide des touches A ou
v .

5.3.4 - Choix de la commande de fonctionnement
Cette opération ne peut étre effectuée que si le moteur
est a l'arrét.

- Remote : Console ;\m\? : Marche avant

REV | : Marche arriére
RUN

- Terminal : Bornes FW et L du bornier {marche avant).
Bomes RV et L du bornier (marche arriére).

F/ R-SW Terminal

_E___—> Position initiale du curseur

Positionner le curseur en utilisant la touche = &>
Préciser le code désiré a l'aide des touches » = ou
v
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5.3.5 - Affichage de la vitesse de rotation du moteur
Affiche la polarité du moteur et la vitesse.

RPM _4P00000pmM
Position initiale L‘AJ I_é_j
du curseur

Positionner le curseur en utilisant la touche >
Préciser le nombre de poéles du moteur a l'aide des
touches A ou v

Partie A : Sélectionner la polarité du moteur a piloter
(reglage usine : 4 pdles).

Partie B : Affichage de la vitesse de rotation du moteur
enmin™.

ORDRE D'AFFICHAGE 1 2 3 4 5 6 7

Nbre de POLES MOTEUR | 2 4 6 8 10|12 ] 14

ORDRE D'AFFICHAGE 8 9 1011112113 | 14

Nbre de POLESMOTEUR { 16 | 18 | 20 | 24 | 32 | 36 | 48

5.3.6 - Coefficient de conversion de la fréquence

- L'application d'un coefficient k a la fréquence regue par
le moteur convertit celle-ci en un nombre représentant
des min™', des m/mn etc.

/Hz 00.0 00000.00
- —
A B

Position initiale du curseur

Positionner le curseur en utilisant la touche >
Entrer le coefficient désiré a l'aide des touches ~ ou
\v4

Partie A : Coefficient k de 0.1 4 99.9.
Partie B : Conversion FC = FM x k.

5.3.7 - Affichage du courant de sortie du modulateur
Affiche le courant de sortie du modulateur (en valeur
réelle ou en %).

Deux possibilités pour la partie B :

- En % du courant nominal du modulateur sans valeur
d'intensité dans la partie A (réglage usine).

- En valeur réelle du courant absorbé par le moteur si on
affiche le courant nominal du modulateur dans la partie A.

[If A Im 000 .0%
[ L
A B
Position initiale
du curseur

Positionner le curseur en utilisant la touche >
Choisir l'intensité correspondant au calibre du modula-
teur a l'aide des touches ~ ou v

ORDRE D'AFFICHAGE] 1 2|13(4]|5]|6}]7 8 9

INTENSITE 149[176|182|217|220|260]325|440| 525

A la mise en marche du moteur, le courant de sortie du
modulateur est alors affiché dans la partie B en valeur
réelle.

NOTA : L'intensité moteur, affichée dans la partie B
ne peut étre valable que si l'affichage du courant

nominal en partie A, correspond a celui du modulateur.

5.3.8 - Réglage manuet du couple a basse vitesse
Cette opération s'effectue par réglage de la tension dans
les basses fréquences (maxi 25 Hz).

V - Boost Code < 31 > |
Position initiale l—,—l
du curseur B

Partie B : Réglage de 00 & 99.

Positionner le curseur en utilisant la touche | >

Régler le niveau de tension a l'aide des touches . A ou
7

5.3.9 - Réglage du gain de la tension en sortie

C'est le rapport en % entre la tension d'entrée (réseau)
et la tension de sortie du modulateur pour la fréquence
maxi de la plage choisie (voir tableaux § 6.3.2 &4 6.3.5).

V - Gain 100%

Position initiale  Plage de réglage : 120 & 50%
du curseur Par incrément de 1%

Positionner le curseur en utilisant la touche ; >
Régler la plage a l'aide des touches A ou Vv

Ex : Fréquence de sortie 1 - 50 Hz.

U

100%

Ex : Fréquence de sortie 0 - 144 Hz.
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5.3.10 - Réglage de la fréquence de sortie pour le
fonctionnement par impulsions

[ Jogging 00 . 5Hz

L Position initiale du curseur

La fréquence de sortie est atteinte instantanément dés
que 'ordre de fonctionnement par impulsion est donne.

Positionner le curseur en utilisant la touche >
Régler la plage a l'aide des touches A ou ¥V

Remarque
L'utilisation de I'extension multi-vitesses (F20) a (F22)
rend inopérante la fonction JOGGING.

Bornes de commande ou Clavier numeérique

FWD | REV

JG L |[FW ] RV conlteoN

SwWJ SWF SWR
Pour utiliser cette fonction, il faut :
- Fermer le contact SWJ.
- Commander la marche par impulsions :
. Au bornier en fermant SWF ou SWR.

FWD REV
. La console en appuyant sur run Y RNl
5.3.11 - Affichage de la tension de sortie
Vi 400 V o0V |

A B
—p Position initiale du curseur

Sélectionner en A la tension correspondant a votre ré-
seau pour avoir en B la valeur réelle de la tension de
sortie.

Positionner le curseur en utilisant la touche >
Afficher la tension a l'aide des touches A ou Vv

Tableau des valeurs pré-sélectionnées :

ORDRE D'AFFICHAGE 1 2 3 4 5 6 7

Tension pré-sélectionnée | 380 ] 400 | 4151420 | 440 | 460 | 480

5.3.12 - Réglage du gain de stabilité

* Permet de stabiliser le courant moteur s'il fluctue.

» Lorsque vous changez ce gain, augmentez le jusqu'a
ce que le courant soit stabilisé.

« Evitez de changer le réglage si ce n'est pas nécessaire.

r Stb Gain <31> ]

» Position initiale du curseur

Positionner e curseur en utilisant la touche >
Réglez la valeur a l'aide des touches A ou v

5.3.13 - Controle du bornier
« Indique I'élat des 8 bornes du bornier principal.

Terminal 0000010 0]|0:borne ouverte,
1 : borne fermée.

12345678

Les 8 bornes contrblées sont :
1 2 3 4 5 6 7 8
Fw ]| RV | JG |CF1|JCF2|FRS|2CH|HLD

5.3.14 - Affichage des 3 derniers défauts
« Indique les 3 derniers défauts survenus.

i1> Derrier defaut.

Y i

{2 ) Défaut précédent.

(3 ) Premier défaut mémorisé.

N )
(4 Nature du défaut correspondant & la position du

curseur.
1.2 . 3 OVER . L
N0 (3) 2
(12 (3) (4)

\
— Position initiale du curseur

Positionner le curseur en utilisant la touche [> pour
afficher le défaut désiré.
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6 - IDENTIFICATION ET REGLAGE DES
FONCTIONS EN MODE "FUN"

La programmation en mode FUN (de l'anglais FUNC-
TION) est effectuée en deux niveaux. FUN 1 est acces-
sible en effectuant une pression sur la touche FUN, le
deuxieéme niveau FUN 2 est accessible en effectuant
deux pressions sur la touche FUN.

6.1 - Mode FUN 1
Il est utilisé pour visualiser les paramétres les uns aprés
les autres a l'aide de la touche FUN actionnée 1 fois,

puis v ou A pour le défilement. Exemple :
F-01 ACCEL -1
N FonctionJ L Fonction

6.2 - Mode FUN 2

6.2.1 - Identification

Le mode FUN 2 est utilisé pour régler ou modifier les
donnees. Le tableau du § 6.2.3 indique le contenu de
I'affichage initial, les réglages usine et la plage de réglage
ou modification possible du paramétre. Exemple :

ACCEL - 1 0010+08S

Fonction I |

Réglage

6.2.2 - Changement du contenu de la fonction

La touche de changement de fonction FUN doit étre ac-
tionnée deux fois pour modifier un paramétre.

- Les parametres ne peuvent étre modifiés que pen-
dant I'arrét du moteur.

- Aprés avoir modifié ou changé le paramétre, vérifier
que le nouveau réglage est correct, et ne pas oublier de
mémoriser en appuyant sur la touche STR.

Si cette opération n'est pas effectuée, les anciens para-
métres restent inchangés. Quand un paramétre est
changé, un astérisque (*) apparait au milieu de I'afficheur
digital. Lorsque la touche STR est actionnée, le para-
meétre est mémorisé, et I'astérisque disparait.

- Si la valeur mini ou maxi de réglage est atteinte, un
point d'exclamation (!) apparait au centre de l'afficheur
digital.

- Dans le mode fonction, le moteur reste inopérant.
Avant de le démarrer, if faut appuyer sur la touche MON
pour sélectionner le mode de programmation.

6.2.3 - Parameétres en mode FUN 2

Liste des fonctions DESCRIPTION
n® Nom fonction Contenu de I'affichage LCD Réglage | Réglage | Unité | Réglage
112131415167 8]9]|10f11|12}13[14[15[16 Min. Max. Usine
L1ére pression sur la touche FUN
Fr-folof [ [ [ JvIF[*]-TV]e
FOO Lois V/F [ 2eme pression sur la touche FUN | - - - -
VIF[1]-jVv]C O15|0}j-f0|51}0
FO1 Accélération N°1 A|C|C{E|L}-I}A1 0j0]3]0 0 s | 0000,1 | 2999,9 s 0030,0
F02 Décélération N°1 DIE|CIE|L]|-]|1 ojo]3]0 0 s | 0000,1 2999,9 0030,0
Fog| Flagedeirequence | e to o1y ololo|.]o]| [H|z] o 015,0 Hz 0
additive
Fo4| Fréquenceminide g f f f ololo|.|5| |H|z| 0000 | 0050 Hz 000,5
démarrage
Fos| Talonnagede Hl- o] -{F| Jolojol|.lo| [H]|z| 0000 | 1590 Hz 0
fréquence-maximum
Fog| lalonnagede Lf-fcf -|F| |olo]o|.lo| |H|z| 0000 | 1590 Hz 0
fréquence-minimum
FO7| Saut de fréquence 1 JIUIMIP}-|F |1 010]0 0 H| z 000,0 159,0 Hz 0
FO8| Sautdefréquence2 |J|(U[M|P]-|F]2 0j0]0 0 H|z] 000,0 159,0 Hz 0
FO9 | Sautdefréquence3d [J|U[M|PI-[F|3 0jo0]o0 0 H|lz| 000,0 159,0 Hz 0
F13 P'jgede"“’gf?mma“"” J[M|P|-|w|jI1|D] [o]o|ofo].|[3]|H|z| 00003 | 00099 | Hz | 00003
e saut de fréquence
Réglage sonore du
F14 moteur (fréquence C|Fj-Jclo]d]|e <|C|> A U Cc
de découpage)
Temporisation de
F15 démarrage avant Flsitlofp]-|T 0]0]0 0 s | 000,0 015,0 s 0
acceélération
F17| Vitesse préréglée 1 Siple d]| - |1 0]10]0 0 H 000,5 159,0 Hz 0
F18| Vitesse prérégliée2 | S{plelejd]|-|2 0]0f0 0 H 000,5 159,0 Hz 0
F19] Vitesse prérégiée3 [S|plefe{d]|-|3 ofojo 0 H 000,5 159,0 Hz 0
LERQY
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Suite - 6.2.3 - Paramétres en mode FUN 2

Liste des fonctions DESCRIPTION
n° Nom fonction Contenu de !'affichage LCD Réglage | Réglage | Unité | Réglage
112131456 ]|7]|8]9|10]{11{12[13]|14]15}16] Min. Max. Usine
F20 | Vitesse préréglée 4 Sipleleld]|-|4 010]0 0 H{z}| 0005 159,0 Hz 0
F21| Vitesse prérégliées |S pjeleld]-]|5 010|0 0 H{z] 0005 159,0 Hz 0
F22| Vitesse préréglée6 | S| plele]d]|-]6 ofofof].}]o Hlz]| 0005 159,0 Hz 0
F24 Accélération N2 A|lC|CIE]JLI-|2 0]0]2]0 0 s | 00001 2999,9 0020,0
F25 Décélération N“2 DIE|C|E|L|-]2 010]12]0}.1]0 s | 0000,1 2999,9 0020,0
F28 | Débutde freinageCC {F| - [D|C|B 0]0}j0}.15 H|z 0,5 159,0 Hz 000,5
F29 | Tensionde freinageCC [V | - [DJC|B 0{0]0 0 020 - 000
F30 | Temps de freinageCC | T| - {DJC|B 0]0]0 0 s| 0000 600,0 S 000,0
F31 Temporisation | _|1|.|p|c|B| |0 0000,0 | 0005,0 s 0000,0
freinage CC
Fag| Relaisthermique el |y ple|r|m 1{olo]%| 20 100 % 100
electronique
Sélection . . .
F35| Lccelération lincaire |A|C|C[ 1 ]ijn}|e L{i|nfelalr Linear |S. Curve - Linear
ouensS
Sélection . . .
F36| gecelerationlineaire |PIE|[Cl i |n|e Liifnjelalr Linear |S. Curve - Linear
ouensS
Fag| FE@omagedela et dgitlalR|T| |o]ofo|.|o| [H]|z]| 0000 | 1590 | Hz 0
consigne F Start
F3g| FEtalonnagedela |1 dpeinip olofol.lo| [H|z]| o000 | 1590 Hz 0
consigne F End
Programmations B R _ _
F42 diverses (1) SIWIIITIC|H|1 0jojojojojO]1}1
Faz| FProgammatons Jgiwl|Tlc|H|2| |o|ofol1|1{ofofo| - - - .
diverses (2)
Fag| Programmatons Isiw|t|T|c|H|3| |o|o|ofo|o]olofo| - - - .
iverses (3)
F3o | Semsioiltedulimiteur 1) 4y 1clofn|s| [olo]o|1].]o0 0000,3 | 0030,0 : 001,0
de surcharge
F31 Réglage déclenchement olLlalilalrlm 11olole
alarme surcharge
Amplification couple } _
F32 automatique (boost) \ aluft]o +{0]0]S 0 20 0
Fag | Sensbitedulimieur 1, 4yl delo|N[s| |olo|2|o]. |0 0000,1 | 0030,0 - 020,0
de surcharge
Fa7 | Rediage déclenchement | oy 1y o} | a| r [m 1]olo| |%| o050 150 . 100
alarme surcharge
Fag| Amplification couple -lajult]o +lofol |s| o 20 - 0
automatique (boost)
Temps de microcoupure
F51 | maximum autorisantun | | | P | S| - |T 010|0 3 s | 000,1 015,0 s 000,3
redémarrage
Temporisation de
redémarrage
F52 automatique aprés un tIPIS]-|R]-IT 01001 0 0000,3 | 0100,0 s 0001,0
défaut microcoupure
Réglage du seuil de
F56 fréquence AIR|V]|-]OIN 010}0 0|H|z] 0000 159,0 Hz 000,0
atteinte signal ON
Réglage du seuil de
F57 frequence AJRIV]-|O|F|F 0|00 O|lH}|z]| 0000 159,0 Hz 000,0
atteinte signal OFF
Sélection mode
F60 communication PIA(R|IM|SIE|T I1'IN[{V|E}{R|T|E]R}|INVERTER| COM-EA - INVERTER
ELEROY‘
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6.2.4 - Précautions a prendre lorsqu'un nouveau paramétre est modifié :
Lorsqu'un parameétre est modifié, afin de s'assurer qu'il est bien mémorisé,

faire une coupure d'alimentation SANS QUE LES BORNES (RS, L) SOIENT RELIEES.
Attendre que l'afficheur soit éteint ou que les condensate

remettre sous tension.

urs soient déchargés avant de

Cette procédure permet de garder les parametres en mémoire quelles que soient

les opérations effectuées ultérieurement.

6.2.5 - Retour aux réglages usine :

- En mode "FUN" afficher "F44 SWITCH 3".
- Déplacer le curseur jusqu'au second curseur en partant
de la droite et y programmer 1 puis appuyer sur la

touche [ STR |.

- Appuyer sur la touche . Le numéro de la ROM

apparait.

- Appuyer de nouveau le bouton| RESET | I'afficheur revient

a son état initial.

- Veérifier que les réglages usine ont bien été rappelés.
Nota : Le retour aux réglages usine ne peut étre effectué si le switch LOCK (de la carte

controle) est en position "ON". (Voir § 4.3.1)

SWITCH3 00000010

B5A

FS 000.0 000.0 Hz

6.3 - Descriptif des fonctions

(FOO) - CARACTERISTIQUE DE LA LOI TENSION/

FREQUENCE DE SORTIE
Modifie les caractéristiques V/F

Les lois V/F sont définies comme suit :

VC =KF,
LVF1__—_ ve 050 - 050 | VT o KE'S
a b VP2 = KF'7,
L VP3 = KF?,
Position initiale du curseur
Positionner le curseur en utilisant la touche > .
Régler la partie a avec les codes 1 a 8, et la partie b
avec les codes VC, VP1, VP2 et VP3 a faide des
touches v ou A .
Pour un fonctionnement a couple constant, les diffé-
rentes possibilités sont résumées ci-dessous.
Tableau 6.3.1
AFFICHEUR NUMERIQUE
11213145617 ]8]altol11]12]13]14[15]( 16
a b
VIF]1 VI]C 0Ol5]J]0|-]0[|5]0
VIFl2]-]V]C ol's]10] - 1141 4
V]IF]| 3 Vi]cC 0O|l6)]Jo|-]0[6]0
VIFl4]-1V]C 0Olé6]o 114 4
VIF|5]-|V]C o|8t7]|-|0]8]|7
v|IFEle v|c o8l 7] -1 4] a| Consuter LEROY-SOMER
vIiF|~> ) v]c 1 ol a ) 1 ol a pour utilisation
\% F 8 vVi|C 1 0 4 1 4 4

Pour un fonctionnement autre que couple constant, posi-
tionner le curseur sur la partie b et régler VP1, VP2, ou
VP3 (voir tableaux suivants).
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