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FMV 2305/2305A

Modulateur de fréquence numérique

pour moteur asynchrone
Installation et maintenance




Rél. 1661 - 033/ a-10.93

ERRATUM

(Pages 2 et 3)
Les parties modifiées sont signalées par ce signe —»

ADDITIF

- FMV 2305 1,5T 2 11T et FMV 2305 A 1,5T a 11T. (Page 4)
Suite au passage du logiciel en version 2.3.1 de nouveaux parametres ont été ajoutes.
Les moduiateurs fabriqués a partir du 10/02/93 (date indiquée sur la plaque signalétique)

inciuent cette évolution.

- FMV 2305 16T a 100T et FMV 2305A 16T a 120T. (Page 5)

Suite au passage du logiciel en version 5.3.1, la carte de contrdle IN 40 évolue en ISS.3.

Les modulateurs fabriqués a partir du 07/06/93 (date indiquée sur la plaque signalétique)
incluent cette évolution.

RAPPEL :

La borne de terre du moteur (=) doit étre exclusivement et
impérativement raccordée a la borne PE des modulateurs
de f_llzéquence FMV 2305 et FMV 2305 A tous calibres 1,5T a
120T.
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§ 2.2.2 page 21

* Contact non maintenu 2 16 ms.

(1) Si on utilise la sonde CTP du moteur, couper la résistance R462 (1,5 kQ) montée sur picots, sur la carte IN 40.
Si on n'utilise pas de sonde CTP, ne rien relier borne 9.

cavalier

de LK1 en LK2.

(3) Voir § 2.4 pour raccordements spécifiques de la liaison série.

§ 3.2.1 page 37
* Programmation
Programmer successivement les paramétres.

Parameétre

Commentaire

b9=0

Commande a partir de la micro-console.

b14

Choix de la fréquence de découpage et de
la limite de fréquence maximum en
fonction de la fréquence moteur désirée.

§ 3.3.1 pages 38 a 40

— (2) Il est possible d'avoir une logique de commande positive des bornes 12, 13, 14, 15, 16, 17, A10, A11 et A12 en déplagant le

impulsions

Parametre Déscription Plage de réglage Unité Réglage usine
Pr0 Fréquence minimum de sortie 0aPr Hz 0
Pr0 a LFm
Pr1 Fréquence maximum de sortie (LFm = limite de la Hz 50
fréquence maximum).
- FMV 2305 1,5T 21107 : 5,0
Pr2 Rampe d'accélération 0,2 4 600 s -FMV2305A1,5Ta117:5,0 |4 —
- FMV 2305 A 16T a 1207 : 100
- FMV 2305 1,5T a 100T : 10,0
Pr3 Rampe de décélération 0,2 4 600 s -FMV 2305 A1,5Ta11T:100 |4—
- FMV 2305 A 16T a 120T : 100
Sélection : démarrage automatique|b1 = 0 : automatique - -FMV 23051,5Ta11T: 1
ou commandé b1 =1: commandé -FMV 2305 16T a 100T: 0 <4
b1 -FMV 2305 A 1,5T 2 11T :1
- FMV 2305 A 16T 2120T: 0
Prd = 30 : rampes d'accélération (vitesses préréglées).
Parametre Déscription Plage de réglage Unité Réglage usine
Pr30  |Accélération vitesse préréglée - 1
Pr31 Accélération vitesse prérégiée - 2
Pr32 [Accélération vitesse préréglée - 3 FMV 2305 : 5,0
Pr33 |Accelération vitesse préréglée - 4 0,2a600 s FMV 2305 A1,5T a11T:5,0 —
Pr34  |Accélération vitesse préréglée - 5 FMV 2305 A 16T 2 120T : 100
Pr35 |Accélération vitesse prérégiée - 6
Pr36  |Accélération vitesse préréglée - 7
Pr37 :Accélé'ration - marche par 0.2 3 600 s 0,2
impulsions
Prd = 40 : rampes de décélération (vitesses préréglées).
Parameétre Déscription Plage de réglage Unité Réglage usine
Pr40  |Décélération vitesse préréglée - 1 T
Pra1 Décélération vitesse préréglée - 2
Pr42 Décélération vitesse préréglée - 3 FMV 2305: 10,0
Pr43 Décélération vitesse prérégiée - 4 0,2 2 600 s FMV 2305 A 1,5Ta11T7:5,0 —
Pr44 |Décélération vitesse prérégiée - 5 FMV 2305 A 16T a2 1207 : 100
Pr4s5 Décélération vitesse préréglée - 6
Pra6 |Décélération vitesse préréglée - 7
Pra7 Décélération - marche par 0,2 2600 s 0.2
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§3.3.2

Pr2 : Rampe d'accélération

Plage de réglage : 0,2 & 600s.

Réglage usine : 5,0s- FMV 2305 1,5T a 1007
5,0s - FMV 2305 A 1,5T a 11T,
100s - FMV 2305 A 16T a 120T.

Par incrément de 0,1s.

Pr3 : Rampe de décélération

Plage de réglage : 0,2 a 600s.

Réglage usine : 10s -FMV 2305 1,5T & 100T
10s - FMV 2305 A 1,5T a 11T,
100s - FMV 2305 A 16T a 120T.

Par incrément de 0,1s.

b1 : Sélection - démarrage automatique ou com-

mandeé

Plage de réglage: O ou 1.

Réglage usine : 1 -FMV 2305 et FMV 2305 A 1,5T a
11T.

Réglage usine : 0 -FMV 2305 et FMV 2305 A2 16T.

§2.6.6
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Pr30 a Pr36 : Rampes d'accélération des vitesses
préréglées 1 a7
Plages de réglage : 0,2 & 600s.
Réglages usine  :5,0s - FMV 2305 1,5T a 100T,

5,0s - FMV 2305A 1,5T a 11T,

100s - FMV 2305 A 16T a 120T.
Parincrément de 0,1s.
Avec b21 = 1, chaque vitesse prérégiée, Pr20 a Pr26, a
une rampe d'accélération associée, régiée par Pr30 a
Pr36 respectivement.
Ex. : la rampe d'accélération pour atteindre la vitesse
préréglée Pr22 est réglée par Pr32.
Voir figure de Pr47.

Pr40 a Pr46 : Rampes de décélérations des vitesses
préréglées 1a7
Plage de réglage :0,2s a 600s.
Réglage usine : 10s - FMV 2305 1,5T a 100T,

10s - FMV 2305 A 1,5T a 11T,

100s - FMV 2305 A 16T a 120T.
Par incrément de 0,1s.
Avec b21 = 1, chaque vitesse préréglée, Pr20 a Pr26, a
une rampe de décélération associée, réglée par Pr40 a
Pr46 respectivement.
Ex. : la rampe de décélération pour atteindre la vitesse
préréglée Pr26 est réglée par Pr46.
Voir figure de Pr47.
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§332

b21 - b23 : Sélection - rampes d'accélération et de
décélération standards ou spécifiques

Plage de réglage : 0 ou 1.

Réglage usine : 0.

La combinaison de b21 et b23 permet de sélectionner
des rampes particulidres pour les vitesses préréglées ou
de programmer des rampes particulieres pour la
consigne de fréquence (par A10, A11 et A12).

b21 | b23
0 | O |Les vitesses préréglées utilisent Pr02 et
Pro3.
1 0 |Les vitesses préréglées utilisent Pr30 &
Pr36 et Pr40 a Pr46.
1 1 |Les vitesses prérégliées utilisent Pr30 a
Pr36 et Pr40 a Prd6.
0 1 |La consigne de fréquence utilise des rampes
comme suit :
A12|A11] A10 Rampes utilisées
0 0 0 Pr02 et Pr03
0 0 1 Pr30 et Pr40
] 1 0 Pr31 et Pra1
0 1 1 Pr32 et Prd2
1 0 0 Pr33 et Pr43
1 0 1 Pr34 et Pr4a4
1 1 0 Pr35 et Pr45
1 1 1 Pr36 et Pr46

Sib20 = 1 toutes les rampes du tableau
sont disponibles.

Sib21 = 0 seules les 4 premiéres lignes
sont disponibles et la borne A12
est libérée permettant I'utilisation

de la marche par impulsions.

b24 : Fonction de la borne 19

Plage de réglage : 0 ou 1.

Réglage usine : 0.

b24 = 0 : image du courant de sortie modulateur (de 0 a
+10 VDC).

b24 = 1 : sortie logique délivrant OV lorsque la charge est
inférieure & Pr05, + 10V lorsque la charge est supérieure
ou égale a Pr5.

b26 : Dévalidation de la détection * Ac UU *

Plage de réglage : O ou 1.

Réglage usine : 0.

b26 = 0 : la détection " Ac UU " fonctionne normalement.
b26 = 1 : la détection " Ac UU " n'est plus prise en
compte.

b27 : Freinages spécifiques

Plage de réglage : 0 ou 1.

Réglage usine : 0.

b27 = 0 : le freinage du moteur lors d'un changement de
référence d'un arrét en roue libre ou en injection de
courant continu est effectué sur une rampe identique a
b2=b7=0.

b27 = 1 : le freinage du moteur lors d'un changement de
référence et de tous les modes d'arréts est effectué sur
une rampe identique ab2 =b7 = 1.

Lors d'une détection " Ac UU " le moteur freine suivant le
tableau ci-contre.

b27 Type de freinage

Arrét sur rampe ou
allongement de la rampe
(identique a b2 = b7 = 0).

Arrét sur rampe avec
option résistance de freinage
(identique a b2 =b7 = 1).

—_ - - - OO0 O O
— - O O == 0O 0
—_ O =~ O 2|0 = O

b54 : Sélection - courbe UA fixe ou dynamique

Plage de réglage: Oou 1.
Réglage usine 0 - FMV 2305,
1 - FMV 2305 A.

b54 = 0 : le rapport UA est fixe et réglé par Prc.
b54 = 1 : la tension appliquée au moteur est
automatiquerment réduite selon ia charge du moteur.
Cela permet d'économiser de I'énergie et de réduire le
bruit pour des charges faibles et variables (ex. : pompe
centrifuge).
Cette modification automatique de la courbe UA
modifiera également la fréquence a laquelle la fréquence
de base (FB) est atteinte et I'action du BOOST (Pr6).
Voir figure ci-dessous.

[Urifixe, 654 = 0] [U/f dynamique, b4 = 1]

100 % : \
Uy Prc; 2xPrc
Pre
prc B¢ 2 H Le rapport U/t
kT3 “ H d augmente si
H { ¢ la charge augmente
[ I A
o 25 % charge
51% Avide |

e,

s,
bo - R e -
Q)
s,

-v

Valeur de PrC appliquée lorsque b54 =1 :
% charge
(2- 2= =27
0,7 x Pr5
Nota : Si le moteur est a vide, la fréquence de base (FB)
réglée par Prc sera atteinte pour une fréquence 2 fois
plus élevée.
Si la charge augmente, la tension augmente jusqu'au
rapport U fixe, LFM = Prc (réglé).

) x Prc, pour une charge < Pr5.

b55 : Rampes a la disparition réseau

Plage de réglage: O ou 1.

Réglage usine : 0.

b55 = 0 : le freinage est effectué suivant la rampe Pr3, le
redémarrage suivant Pr2.

b55 = 1 : le freinage est effectué suivant la rampe Pr46,
le redémarrage suivant Pr36.

b56 : Traitement des défauts mineurs

Plage de réglage: O ou 1.

Réglage usine : 0.

b56 = 0 : tous les défauts provoquent l'arrét en roue libre
du modulateur.

b56 = 1 : les défauts mineurs (" Et","cL ", " Oh" et

" th *) provoquent l'arrét du modulateur suivant la rampe
de la référence. Si b50 = 0, le relais changera d'état dés
la détection du défaut.
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§2.2.2

(1) Si on utilise la sonde C.T.P. du moteur, déplacer le
cavalier LK11 en position 1 (a gauche).

Si le moteur n'est pas équipé de sonde C.T.P. ne rien
cabler borne 9 et laisser le cavalier LK11 en position 2 (a
droite).

Attention en réglage usine la sonde C.T.P. est
dévalidée.

§33.2

b23 : Validation du filtre d'entrées analogiques

Plage de réglage: 0 ou 1.

Réglage usine : 0.

b23 = 0: le filtre n'est pas en service.

b23 = 1 : les entrées analogiques (bornes 5, 8, A7) et
lindication de Iafficheur sont filtrées pour éviter les
oscillations en sortie du modulateur.

Nota : Si b23 = 1, le temps de réponse du modulateur
est augmenté.

4 3o/



4 - EXTENSIONS DE FONCTIONNEMENT

4.1 - Transistors de freinage T - FMV

-FMV 2305 1,5T 2 11T et FMV 2305 A1 5T a 11T :
T - FMV 30.
C'est un module extérieur au modulateur qui commute
I'énergie vers les résistances et relaie une information lo-

Courant | Courant permanent | Valeur ohmique
créte admissible minimum associée
30A 7.5A 28 Q

- FMV 2305 50T a 100T et FMV 2305A 60T a 120T :
T - FMV 150.
C'est un kit qui se monte a l'intérieur du modulateur.

Courant | Courant permanent | Valeur ohmique
créte admissible minimum associée
150A 115A 6Q

4.2 - Résistances de freinage R - FMV
- R - FMV 320T a 2000T pour FMV 2305 1,5T & 117 et
FMV 2305 A1,5T a 11T.

- R - FMV 320T & 4000T pour FMV 2305 16T & 100T et

FMV 2305A 16T a 120T.
- FMV 2305 16T a 40T et FMV 2305 A 16T a 50T :

T-FMV 25, T-FMV 50 0uT - FMV 75. R - FMV Va'eUf(‘;)';mique LD):T?(nhSi(?r:‘r:)
C'est un kit qui se monte a l'intérieur du modulateur.
Courant|{ Courant Valeur ohmique 3207 180 425x134x 114
T-FMV | créte | permanent | minimum associée 640T 90 425 x 134 x 114
admissible 00T 68 565 x 224 x 180
X
25 25A 18A 330 19 OT sx o
0 34 565 x 224 X
50 50A 36A 180 200
565 x 404 x 180
75 75A 55A 12 Q 30007 22,6 -
4000T 17 565 x 404 x 180

Nota : Les résistances R - FMV peuvent étre associées
en paralléle sous réserve que leur valeur équivaiente ne
soit pas inférieure au minimum supponté par le transistor
T-FMV.

4.3 - Fiitres réseau FLT - FMV
l's sont utilisés pour réduire les émissions électro-magnétiques des modulateurs et répondre ainsi aux normes européennes
EN-50081.2 sur toute la gamme de fréquence de découpage disponible.

* FMV 2305 1,5T 2 11T et FMV 2305A 1,5T 2 11T
Le filtre est monté a l'intérieur du modulateur et I'alimentation du modulateur est alors réalisée par le dessus du boitier.

Calibre Référence IN filtre Courant de fuite
FMV filtre (A) (mA) *

23051,5Ta 11T

2305A 1,5T 2 11T FLT-FMV 11 20 12
* Pour un réseau 415V, 50 Hz.
« FMV 2305 16T & 100T et FMV 2305A 16T a2 1207
Le filtre se monte a 'extérieur du modulateur au plus prés des bornes d'alimentation.

Calibre Référence |IN filtre| Courant de | Largeur | Hauteur |Profondeur Entraxe Entraxe
FMV filtre (A) [fuite (mA)*| (mm) (mm) {mm) horizontal (mm)] vertical (mm)

2305 16T a 22T
2305A 16T & 22T FLT - FMV 22 30 25 330 190 102 292 165
2305 27T a 33T
2305A 27T & 40T FLT - FMV 33 50 25 330 190 102 292 165
2305 40T
2305A 50T FLT - FMV 40 70 25 330 229 140 292 203
2305 50T a 757
2305A 60T & 75T FLT - FMV 75 110 25 432 253 127 394 229
2305 100T
2305A 100T et 120T FLT - FMV 100| 170 25 490 253 152 451 228

* Pour un réseau 415V, 50 Hz.

4.4 - Cables de déport de la microconsole

lls permettent d'éloigner la microconsole du modulateur de 1,5m (1,5m CABLE), 3m (3m CABLE) ou 5m (5m CABLE) par exem-
ple pour mise en coffret des modulateurs FMV 2305.
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NOTE

LEROY-SOMER se réserve le droit de modifier les caractéristiques de ses produits a tout moment pour y apporter les
derniers développements technologiques. Les informations contenues dans ce document sont donc susceptibles de changer
sans avis préalable.

LEROY-SOMER ne donne aucune garantie contractuelle quelle qu'elle soit en ce qui concerne les informations publiées dans
ce document et ne sera tenue pour responsable des erreurs qu'il peut contenir, ni des dommages occasionnés par son
utilisation.

ATTENTION

- Pour la sécurité de I'utilisateur, ce modulateur de fréquence doit &tre relié a une mise a ia terre réglementaire (borne+).

- Le modulateur de fréquence comporte des dispositifs de sécurité qui peuvent en cas de défauts commander l'arrét du
modulateur de fréquence et par 1a méme l'arrét du moteur. Ce moteur peut lui méme subir un arrét par blocage mécanique.
Enfin, des variations de tension, des coupures d'alimentation en particulier, peuvent également étre a l'origine d'arréts.

- La disparition des causes d'arrét risque de provoquer un redémarrage entrainant un danger pour certaines machines ou
installations, en particulier pour celles qui doivent étre conformes aux décrets du 15 juiliet 1980 relatifs a la sécurité.

Il importe donc que, dans ces cas-la, I'utilisateur se prémunisse contre ses possibilités de redémarrage en cas d'arrét non
programmé du moteur.

Bien que ce matériel réponde aux normes de construction en vigueur, il est susceptible de créer des interférences. L'utilisateur
devra alors prendre a sa charge les moyens nécessaires pour les supprimer.

- Le modulateur de fréquence est congu pour pouvoir alimenter un moteur au-dela de sa vitesse nominale (jusqu'a 19 fois pour
certaines programmations).

Si le moteur n'est pas prévu mécaniquement pour supporter de telles vitesses, lutilisateur peut étre exposé a de graves
dommages consécutifs a la détérioration mécanique du moteur.

Il est important que l'utilisateur s'assure avant de programmer une vitesse élevée que le moteur puisse la supporter.

DANGER

IMPORTANT

Avant toute intervention, aussi bien sur la partie électrigue que sur la partie mécanique de l'installation ou de la machine :

- vérifier que l'alimentation du modulateur a bien été coupée (sectionneur a fusibles ou disjoncteur) et verrouillée manuellement
{cié).

- attendre 7 minutes avant d'interveriir sur le modulateur.
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AVANT PROPOS

La présente notice décrit la mise en service du modulateur de fréquence FMV 2305 et FMV 2305A de technologie
numérique. Elle détaille I'ensemble des procédures a exécuter lors d'une intervention sur le modulateur et présente

les possibilités d'extensions.

FMV 2305 désigne le modulateur de fréquence orienté vers les applications & couple constant.

FMV 2305 A désigne le modulateur de fréquence orienté vers les applications & couple centrifuge.

La principale différence entre ces deux gammes est la capacité de surcharge : - 150 % de In pendant 60 s pour FMV 2305
- 120 % de In pendant 60 s pour FMV 2305A

........... | Modulateur Extensions standard

b 1 r
FMV 2305 / FMV 2305 A

'
'
V
'
l

— ' ]
Micro-console CDn-FMV
(débrochable)

CDn - EMV

I 1
a arbres paralleles

’| Tension m
el fréquence : '
=3 | variables
Codeur
COMPABLOC 2000
Vé?
; Moteur asynchrone
a couple conique | | 1 1t
- b 0
Ventilation
~ forcée
Dynamo
tachymeétrique
ORTHOBLOC 2000 T
a roue et vis
MULTIBLOC 2000
LEROY*




1.

SOMMAIRE

Pages
INFORMATIONS GENERALES
1.1 - Principe général de fonctionnement...........c.ccooeiiiineinnn i e 6
1.2 - Désignation du produit..........coccoiiiiiiiiniiniecr e 7
1.3 - Caractéristiques prinCipales..............ccoovvririieercveiin e 7a12
1.4 - Caractéristiques d'environnement...........ccceceerreeiii s e 13
1.5 - Encombrement €t MAasSe..........ccccvriiiiiiciiieriiie st 14
1.6 - INSLAlAtONS ...ttt s aar e e 14216
RACCORDEMENTS
2.1 - Bornier de PUISSANCE..........cccovereeiririe et s s e b n e e 17
2.2 - Bornier de CONIOIE. .............ccoeiieiie ettt sbe s s 18a 21
2.3 - Raccordements partiCUliers...........ccooveeeriirieinie e e 22223
2.4 - Raccordement de la liaison SErie ..........ccoiiieininnnicr e 23
2.5 - Définition des cables et des protections ............cccoecee it 23a25
2.6 - SCheMAatNEQUE ...ttt s 26 a 31
MISE EN SERVICE
3.1 - Procédure d'utilisation de la micro-console CDN-FMV ... 322436
3.2 - Mise en service du moto-modulateur ..o 37
3.3 - Liste des parametres.........cccovvvieiieie e ctee et s 38 a 51
3.4 - Guide de réQIages .........ocvviie v s 52a54
EXTENSIONS DE FONCTIONNEMENT ...t 55
DEFAUTS - DIAGNOSTIC
5.1 - Signalisation par LEDS.........c.cccciriries st crcen e snee s 56
5.2 - Signalisation par afficheur - messages d'efreur.........c.cceovveverrrveereicnceeicnncecans 56 a 57
5.3 - Signalisation par afficheur de I'état modulateur..............cccoonnii i, 58
5.4 - Signalisation par sorties IogiQUES ...........cccccvviveviiiinecrsnenreee e 58
5.5 - Diagrammes de localisation de non fonctionnement ..o 58 a 59
MAINTENANCE .
6.1 - Introduction et avertiSSEMENt ...............ccocuiivvee et s 60
B.2 - ENIEtiON ..ot ettt st enn e 60
6.3 - Comment mesurer la tension et le courant moteur .........ccccco v, 60 a 61
6.4 - Tests des étages de puissance du modulateur ...............ccccoeriiniiciniienniiinn 61a62
6.5 - Tests d'isolement et de tenue en tension du modulateur.............cccooccieeennnnans 62

'35k



1 - INFORMATIONS GENERALES

1.1 - Principe général de fonctionnement

La vitesse de synchronisme (min) d'un moteur asyn-
chrone a cage est fonction de son nombre de pdles (P)
et de la fréquence (F) de son alimentation. Ces gran-
deurs sont liées par I'expression :

120 x F
—p—

Ainsi, changer la fréquence (F) revient a changer la
vitesse (N) de synchronisme d'un moteur donné.
Cependant, changer la fréquence sans changer la
tension dalimentation fait varier la densité du flux
magnétique dans le moteur. Aussi les modulateurs

FMV 2305 / FMV 2305 A font varier simultanément
TENSION et FREQUENCE de sortie. Ceci permet
d'optimiser la courbe de couple du moteur et d'éviter son
échauffement.

Les modulateurs FMV 2305 / FMV 2305 A alimentent le
moteur par une tension générée a partir d'une tension
interne continue et fixe. La modulation de la tension est
faite par le principe de modulation de largeur
d'impulsions.

il délivre au moteur un courant proche d'une sinusoide
avec peu d'harmoniques.

Les moteurs LS FMV sont congus de maniére a se
comporter de fagon optimale lorsqu'ils sont alimentés par
un modulateur de fréquence. Leurs circuits magnétiques
et leurs bobinages ont été adaptés & I'utilisation avec les
modulateurs FMV 2305 / FMV 2305 A. Ainsi, 'ensemble
moto-modulateur délivre des performances de couple
garanties dans toutes les conditions de fonctionnement.

N =

1.1.1 - Description fonctionnelle du modulateur

Le modulateur se compose de :

+ UN REDRESSEUR de la tension du réseau, suivi d'un
CONDENSATEUR DE FILTRAGE donnant une tension
continue fixe qui dépend de la tension du réseau.

+ UN ONDULEUR : cette tension continue alimente
l'onduleur & 6 transistors (IGBT). L'onduleur convertit la
tension continue en une tension alternative modulée en
tension et en fréquence.

* UNE MESURE INTERNE DE COURANT.

+ UNE CARTE ELECTRONIQUE DE CONTROLE
comportant : le microprocesseur, le circuit ASIC généra-
teur du MLI (PWM) et les circuits d'amplification des
signaux de commande de puissance.

1.1.2 - Schémas fonctionnels
-FMV2305:15TaM1T
-FMV2305 A:15Ta11T

Transister de ireinage T-FMV
Résistance do frolmage RFMV

-FMV230516Ta100T
-FMV2305A:16T a120T
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1.2 - Désignation du produit
Exemples : FMV 2305 - 1.5 T et FMV 2305 A - 120T

1.5 = Calibre en kVA sous 380 V.
T = Alimentation triphasée.

Cette appellation est reproduite sur la plaque signalétique.

FMV 2305 : modulateur orienté vers les applications a couple constant.

FMV 2305 A : modulateur orienté vers les applications a couple quadratique.

L'k

FMV 2305-15T

|

ENTREE / INPUT SORTIE/ OUTPUT
VOLTS 380 - 440V 380 - 480V Volts Max 380 - 480V
FREQ 50 Hz 60 Hz Capacity Max 0,75 kW
PHASE 3 3 Amps 21A
pate [ 1] MFG NO
MOTEURS LEROY-SOMER / FRANCE

ATTENTION
Aprés mise hots tenaion. altendre 5 minules
PpouT Toute INterveniion dans ke venateur

A

CAUTION
Ahar swiching ot the nverler, wasl for S mmutes
betore perioming MENENance of INSpeckon

|

FMV 2305 A-120T

'3k |

ENTREE / INPUT SORTIE/ OUTPUT
VOLTS 380 - 440V 380 - 460V Volts Max 380 - 460V
FREQ 50 Hz 60 Hz Capacity Max 90 kW
PHASE 3 3 Amps 180 A
pate [ ] MFG NO
MOTEURS LEROY-SOMER / FRANCE

ATTENTION CALUTION

2N 2N

Apras mise Rofs tenmon. allendre S mnyles

3 Aftor pwiching off the mverter, was! lor 5 mnutes
pour Toute svierventon dana le vanateur

betore periomming mantenance of inspecion

1.3 - Caractéristiques principales

Pour les 2 gammes de modulateur FMV 2305 et FMV 2305A, les fonctions réalisées et les caractéristiques sont
les mémes en particulier pour les calibres :

-FMV230515Ta11TetFMV2305 A15Ta 11T,
-FMV 230516 Ta40Tet FMV2305A16Tas50T,
-FMV 230550 Ta100 Tet FMV2305 A60Ta 120 T.

FMV 2305 1.5 T & 11 T désigne les calibres : 0.75-1.1-15-22-4-5.5-7.5 kW sous 380 V,
FMV 2305A 1.5 T a 11 T désigne les calibres : 0.75-1.1-15-22-4-55-7.5 kW sous 380 V,
FMV 2305 16 T a 40 T désigne les calibres : 11-15-18.5- 22 - 30 kW sous 380 V,

FMV 2305A 16T a 50 T désigne les calibres : 11 - 15 - 18.5-22 - 30 - 37 kW sous 380 V,

FMV 230550 T &4 100 T désigne les calibres : 37 - 45 - 55 - 75 kW sous 380 V,

FMV 2305A 60 T 4 120 T désigne les calibres : 45 - 55 - 75 - 90 kW sous 380 V.
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1.3.1 - Caractéristiques électriques

- FMV 2305
CAPACITE MODULATEUR * PUISSANCE MAXIMUM
(sortie) UTILE MOTEUR (4 POLES) INTENSITE NOMINALE
PERMANENTE
:x)\é kVA kVA kW kW MODULATEUR (sortie)
380V 460 V 380V 460 V (A)
50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz
15T 1,4 1,7 0,75 0,9 2.1
2T 1,8 2,2 1,1 1,3 2.8
25T 2,5 3,0 1,5 1,8 3.8
35T 3,7 4,5 2,2 2,7 5.6
55T 6,2 7.6 4 4,8 9.5
8T 7.9 9,6 5,5 6,7 12.0
1T 10,5 12,7 7.5 9.1 16.0
16T 16,5 19,9 1 13,3 25
227 20,4 24,7 15 18,2 31
277 25,0 30,3 18,5 22,4 38
33T 30,2 36,6 22 26,6 46
40T 38,8 47,0 30 36,3 59
50T 50,0 60,5 37 44,8 76
60T 59,9 72,5 45 54,5 91
75T 72,4 87,6 55 66,6 110
1007 98,7 119,5 75 90,8 150
-FMV 2305 A
CAPACITE MODULATEUR * PUISSANCE MAXIMUM
(sortie) UTILE MOTEUR (4 POLES) INTENSITE NOMINALE
PERMANENTE
zzgnsv A kVA kVA kW kW MODULATEUR (sortie)
380V 460V 380V 460 V (A)
50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz
15T 1,4 1,7 0,75 0,9 2.1
27T 1,8 2,2 1,1 1,3 2.8
25T 2,5 3,0 1,5 1,8 3.8
35T 3,7 4,5 2,2 2,7 5.6
55T 6,2 7,6 4 4,8 9.5
8T 7.9 9,6 55 6,7 12.0
1T 10,5 12,7 7.5 9,1 16.0
16T 16,5 19,9 11 13,3 25
22T 21,0 25,5 15 18,2 32
27T 25,0 30,3 18,5 22,4 38
337 30,2 36,6 22 26,6 46
40T 40,8 49,4 30 36,3 62
50T 46,0 55,8 37 44,8 70
60T 59,9 72,5 45 54,5 91
75T 72,4 87,6 55 66,6 110
100 T 94,8 114,7 75 90,8 144
120T 1185 143,4 90 108,9 180

* Vérifier toujours que l'intensité nominale du moteur est inférieure a I'intensité nominale permanente du modulateur.
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1.3.2 - Caractéristiques et fonctions

FMV 2305 1.5Ta11T FMV2305 16 Ta40T FMV 2305 50Ta100T

MODELE FMV 2305A 1.5 Ta 11T FMV 2305A16 Ta50 T FMV 2305A 60 T4 120 T
CARACTERISTIQUES ]
TENSION RESEAU 380 & 440V 10 % - 50 Hz +2 Hz 380 & 460V +10 % - 50/60 Hz +2 H
(Triphasé) 380 & 480V £10 % - 60 Hz 12 Hz +10%- zx2hz

MODE DE REGULATION

Lois Tension/Fréquence

Rétérence Fréquence.

REGULATION Référence * Couple * : régulation du courant dans le moteur.
Régulation de la vitesse si utilisation d'un retour codeur sur le moteur
LOIS Rapport U/f réglable par la fréquence de base.
Tension (U) / Fréquence (f) Courbe U/f fixe : couple constant, ou dynamique : couple varable.
FREQUENCE Réglage / Plage maximum Réglage / Plage maximum Réglage / Plage maximum
DE DECOUPAGE (Réglage)/ | 29kHz / 0a240Hz 29kHz / 0a240Hz 29kHz / 0a240Hz
FREQUENCE 59kHz / 0a480Hz 59kHz / 0a480Hz
DE SORTIE (Plage maximum)| 8.8kHz / 04&480Hz
11.7kHz / 04960 Hz

La plage de fréquence, indiquée ci-dessus, peut étre réduite pour une fréquence de découpage
donnée : Ex.: 0& 120 Hz pour f découpage = 11.7 kHz.

PRECISION
EN FREQUENCE

10.01 % de la plage maximum réglée pour une référence numérique : liaison série ou micro-console CDn.FMV,

RESOLUTION
DE LA FREQUENCE

+ 0.1 Hz, Fsotie = 03 120 Hz
+ 0.2 Hz, Fsortie = 0 & 240 Hz
1 0.4 Hz, Fsortie = 0 &2 480 Hz

+ 0.1 Hz, Fsortie = 0 & 120 Hz
+ 0.2 Hz, Fsortie = 0 & 240 Hz
+ 0.4 Hz, Fsortie = 0 2 480 Hz

+0.1 Hz, Fsontie = 0 & 120 Hz
+ 0.2 Hz, Fsortie = 0 & 240 Hz

+ 0.8 Hz, Fsortie = 0 3 960 Hz

COMPENSATION
DE GLISSEMENT
(Boucle ouverte)

Réglage :

0 a5 Hz, Fsortie < 120 Hz
0 & 10 Hz, Fsortie < 240 Hz
0 & 20 Hz, Fsortie < 480 Hz
0 & 25 Hz, Fsortie < 960 Hz

Réglage :

0 &4 5 Hz, Fsorie < 120 Hz
0 & 10 Hz, Fsortie < 240 Hz
0 & 20 Hz, Fsortie < 480 Hz

Réglage :
0 a4 5 Hz, Fsortie < 120 Hz
0 & 10 Hz, Fsortie <240 Hz

CAPACITE
DE SURCHARGE

FMV 2305 : 150% IN pendant 60 s.

FMV 2305A: 120% IN pendant 180 s.] FMV 2305A : 120% IN pendant 60 s.

FREINAGE

Freinage hypersynchrone.
Freinage par injection de courant continu.
Freinage sur résistances (option).

COUPLE A BASSE VITESSE
(Boost)

Réglage manue! ou automatique de la tension de sortie.
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MODELE

FMV 2305 15TaN1T
FMV 2305A1.5Ta11T

FMV 2305 16Ta40T
FMV 2305A 16 Tas0T

FMV 2305 50Tat00T
FMV 2305A60Ta120T

PILOTAGE

PILOTAGE MODULATEUR

Par la micro-console CDn-FMV (débrochable).
Par le bomier.
Par la liaison série.

REFERENCE FREQUENCE

Consigne analogique : — 0 & 10 Vec (impédance d'entrée 110 kQQ) : source de tension ou potentiométre de
10kQ,
- -10 & +10 Vce (impédance d'entrée 110 kQ) : source de tension,
-4a20mA
~-20a4mA
-0a20mA
Consigne numérique : — programmable par la micro-console CDn-FMV,
— programmable par la liaison série.

} Impédance d'entrée 100 Q.

REFERENCE COUPLE

Consigne analogique :
0 4 +10 Vcc (impédance d'entrée 110 kQ) : source de tension ou
potentiométre 10 kQ.

Consigne analogique :

0 4 +10 Vee (impédance d'entrée
27 kQ) : source de tension ou
potentiométre 10 kQ.

Consigne numérique :
programmable par la liaison série.

Consigne numérique :
programmable par la liaison série.

Minimum / Maximum

RETOUR CODEUR Régulation de la vitesse réelle en boucle fermée par codeur : 15 impulsions par pdle moteur par tour.
Par la micro-console CDn-FMV (débrochable).

MARCHE AVANT / ARRIERE| Parle bomier.

_ Par la liaison série.
FONCTIONNEMENT

géggfgnﬁgrfggfmmow Réglages séparés de 0.2 & 600 s : courbe linéaire.

VITESSES PREREGLEES Soit : 4 vitesses programmables + fonction marche par impulsions.
Soit : 8 vitesses programmables.

RAMPES ACCELERATION/

DECELERATION AVEC LES | Chaque vitesse préréglée a ses propres rampes d'accélération et de décélération.

VITESSES PREREGLEES

LIMITATION DE LA

FREQUENCE 0 Hz < F min < F max < F plage maximum.

SAUT DE FREQUENCE

3 sauts de fréquence avec largeur de saut réglable, pour éviter les phénoménes de résonance mécanigue.

FONCTIONNEMENT
MARCHE PAR IMPULSIONS
(JOGGING)

Vitesse réglable : 0 4 15 Hz.
Rampes d'accélération et de décélération : 0.2 2 600 s.

MODE D'ARRET

Arrét roue libre : arrét instantané de I'alimentation moteur.
Freinage sur rampe.
Freinage par injection de courant continu.

FREINAGE PAR INJECTION
DE COURANT CONTINU

Couple de freinage : - FMV2305: 404150 % Ix.
-FMV 2305 A: 40 a 120 % In.
Freinage jusqu'a I'arrét du moteur et couple de maintien pendant 1 seconde.

REDEMARRAGE Mise sous tension : démarrage aprés 120 ms.
AUTOMATIQUE Coupure d'alimentation : redémarrage aprés 120 ms.
Aprés un défaut : - attendre 1 seconde pour l'acquittement (RESET),
- redémarrage immédiat aprés le RESET.
Apras un ordre * STOP * : redémarrage dés |'ordre de marche.
REPRISE A LA VOLEE Possibilité de démarrer le modulateur lorsque le moteur toume.
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MODELE

FMV2305 15TatT
FMV2305A15Ta11T

FMV 2305 16Ta40T
FMV 2305A16 Ta50T

FMV 2305 50Ta100T
FMV 2305A60Ta120T

PERTE DE REFERENCE
COURANT (4-20 / 20-4 mA)

Valeur de la consigne < 3,5 mA.

DEFAUT UNITE CENTRALE

Défaut inteme modulateur dés la mise sous tension.

DEFAUT EXTERNE

Défaut forcé via le bomier ou via la liaison série.

SURCHARGE (! x t)

Relais thermique électronique.

TEMPERATURE
AMBIANTE HORS PLAGE

-10 °C > Tambiante
+50°C < Tambiante

SURCHAUFFE
MODULATEUR

Protection du modulateur par

sondes thermiques sur le radiateur.

SURCHAUFFE MOTEUR
(CTP)

Résistance CTP > 3 kQ (moteur trop chaud).
Résistance CTP < 100 Q (protection court-circuit CTP).

SURINTENSITE

185 % du courant nominal.

COURT-CIRCUIT
PHASE - PHASE
PHASE - TERRE

Protections contre les courts-circuits entre phasas et les mises a la terre.

DEFAUT MANQUE PHASE /
DESEQUILIBRE DE PHASE

Tension sur une phase au moins inférieure & 380V - 15 % ou déséquilibre de phase.

AVERTISSEMENT BAISSE Alimentation < 380V -15 % : freinage sur la rampe.

RESEAU Mise en défaut {(manque phase) si la tension n'est pas revenue supérieure & 380V -15 % avant que le
moto-modulateur n'atteigne le zéro vitesse.

DEFAUT SOUS TENSION Tension bus continu en dessous de sa plage de fonctionnement.

DEFAUT SURTENSION Pour un temps de décélération inadapté ou pour un réseau d'alimentation trop élevé.

DEFAUT ALIMENTATION . . L

INTERNE Surveillance des alimentations intemes du modulateur.

EFFACEMENT DES .

DEF AU?SE D Acquittement des défauts : touche " STOP / RESET * de la microconsole ou bormme 13 au bomier.

'35k

11



FMV 2305 15Tat1T FMV 2305 16Ta40T FMV 2305 50Ta100T

MODELE FMV2305A1.5Ta 11T FMV 2305A 16 Ta50 T FMV 2305A60 T 2120 T
SIGNALISATIONS
Sur la micro-console CDn-FMV .
AFFICHAGE - fréquence de sortie en Hz,
ou
- courant de sortie en % du courant nominal I
RELAIS AFFECTABLE Relais 240 VAC - 7A (charge résistive). -
Activé lorsque : Activé lorsque :
- le modulateur n'est pas en - le modulateur est en marche,
défaut, ou
ou — lavitesse est atteinte.
- la vitesse est atteinte.
RELAIS VITESSE _ 240 VAC - 7A (charge résistive).
MINIMUM Activé lorsque la vitesse est supérieure & ia vitesse minimum.
RELAIS D'ETAT Relais affectable. 240 VAC - 7A (charge résistive).
MODULATEUR Activé lorsqu'il n'y a pas de défaut.

SORTIE LOGIQUE
AFFECTABLE

Collecteur ouvert : —30 mA, source interne 24V,
—250 mA, source exteme & partir du OV.

Activé lorsque : Activé lorsque :

- le modulateur est en marche, -il y a alamme surcharge,

ou ou

- la vitesse est au minimum. - le modulateur n'est pas en défaut.

SIGNAL NUMERIQUE

IMAGE DE LA FREQUENCE :

Collecteur ouvert + 24 /O V 10 mA
Signal carré de fréquence celle de sortie modulateur.

SIGNAL ANALOGIQUE

IMAGE DE LA FREQUENCE

0 a +10V, 5 mA, précision £ 2 %,
0V = la fréquence minimum réglée,

10V = la fréquence maximum réglée.

IMAGE DU COURANT
MOTEUR : SIGNAL

0a+10V, 5mA, précision + 10 % pour des vitesses supérieures a 15 Hz.
0 V:avide.

ANALOGIQUE +10V: FMV 2305 150 % IN (charge entrainée),
FMV 2305A 120 % IN (charge entrainée).
-10V: FMV 2305 150 % IN (moteur entrainé),
FMV 2305A 120 % IN (moteur entraing).
DIAGNOSTIC Les 10 demiers défauts sont enregistrés.

{ LIAISON SERIE

Communication : automate, PC, etc...
RS 485, RS 422 ot RS 232. Protocole ANSI x 3.28 - 2.5 - A4,

OPTIONS
Atténuation des perturbations
FILTRE RFI hautes fréquences émises sur le Consulter LEROY-SOMER Consulter LEROY-SOMER
ELT - EMV réseau.
Ce filtre s'intégre a l'intérieur du
modulateur.
FREINAGE SUR Transistor a 'exténieur du Transistor a l'intérieur du Transistor a t'intérieur du
RESISTANCES modulateur : modulateur ; modulateur :
T-FMV 30. T-FMV25 T-FMV 50, 7T-FMV 75} T-FMV 150.
Boitier de résistances a Boitier de résistances a Boftier de résistances a
l'extérieur du modulateur : l'extérieur du modulateur : 'extérieur du modulateur :
R - FMV 320, R - FMV 320, R - FMV 1000,
R - FMV 640, R - FMV 640, R - FMV 2000,
R - FMV 1000, R - FMV 1000, R - FMV 3000,
R - FMV 2000. R - FMV 4000.
12 IS'E3k




1.4 - Caractéristiques d'environnement

1.4.1 FMV 2305 1.6 Ta 11T FMV 230516 Ta 100 T
FMV2305 A15TatiT FMV2305A16 Ta120T

Protection coffret IP 10 IP 00

- 40°C a + 50°C.
- 10°C a + 50°C.

Température de stockage
Température de fonctionnement

Altitude + <1000 m.
» Déclassement : 1 % de In par 100 m au dessus de 1000m.
s . 95 % d'humidité relative a 40°C sans
Humidité Sans condensation. condensation.
Vibration 19 (5 a4 150 Hz) 0,5 g (5 & 150 Hz)

1.4.2 - Installation en armoire
L'installation du modulateur en armoire demande des précautions particuliéres au niveau de la grandeur d'enceinte. Il faut vérifier
que la dissipation de chaleur est suffisante.

a - Tableaux des pertes en Watts (W)

- FMV 2305
Fréquence Calibre
de découpage 15T} 27T {257 /35T 55T 8T | 11T | 16T | 22T | 277 | 33T | 40T | 50T | 60T | 75T |100T
2.9 kHz 72 72 117 | 117 | 170 | 286 | 286 | 358 | 404 | 490 | 572 | 698 | 934 | 1106 | 1322 | 1897
5.9 kHz 82 82 132 | 132 | 195 | 346 | 346 | 440 | 498 | 615 | 724 | 886 - - - -
8.8 kHz 92 92 147 | 147 | 220 | 401 401 - - = - - - i - =
11.7 kHz 102 | 102 | 162 | 162 | 250 | 456 | 456 - - - - = = - = =
- FMV 2305 A
Fréquence Calibre
de découpage 15T ] 27 [25T{35T|55T| 8T I 11T 167|227 [ 27T (337|407 [50T 60T 75T {100T|120T]
2.9 kHz 72 | 72 1117 | 117 ] 170 | 286 | 286 | 368 | 442 | 491 | 593 | 761 | 834 | 1124|1357 | 1774 | 2323
5.9 kHz 82 | 82 [ 132 | 132 | 195 | 346 | 346 | 455 | 544 | 606 | 742 | 961 | 1068] - = - -
8.8 kHz 92 92 147 | 147 | 220 | 401 | 401 - - = - - - - - - -
11.7 kHz 102 | 102 | 162 | 162 | 250 | 456 | 456 - = et - = = = = - =
b - Mise en armoire non ventilée .
La superficie mini d'échange de chaleur requise se calcule suivant la formule : S=—-,—E'—
k (Tj - Tamb)
ou: Pi = perte de tous les éléments qui produisent de la chaleur (W).
Tj = température ambiante maxi de fonctionnement (°C).
Tamb = température ambiante externe maximum (°C).
k = ccefficient de transmission thermique.
S = surface d'échange (m?).

Tableau des ccefficients k Caoefficient k

55

Exemple : mise en armoire, non ventilée, IP 54 d'un FMV 2305 16T (I'armoire étant adossée au mur).
Pi= 440W.

Tj=50°C (FMV 2305 et FMV 2305 A).

Tamb = 25 °C par exemple.

k=5,5.

La surface d'échange calculée est S = 3,2 m? et S =2 (AB) + AC + BC.
En prenant les valeurs suivantes pour A et B :

A = 1,8 m (hauteur) - B = 0,5 m (profondeur),

on calcule C = 0,61 m au minimum.

Matériaux
Téle acier 2 mm

¢ - Mise en armoire ventilée
Si une ventilation forcée (VF) peut étre utilisée, la taille de 'armoire pourra étre réduite. On laissera un espace libre de 100 mm
minimum autour du modulateur.

Le débit de la VF en m¥h se calcule suivant la formule V= %: 55 m¥h pour 'exemple précédent {armoire non 1P 54).
j-Ta

'35k
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1.5 - Encombrement et masse

1.5.1 - Masse
FMV 2305 | Poids (kg) FMV 2305 A| Poids (kg)

157 44 15T 4.4
2T 4.4 2T 4.4
25T 5.65 25T 5.65
35T 5.65 35T 5.65
55T 5.65 55T 5.65
8T 6.4 8T 6.4
M"T 6.4 1T 6.4
16T 22.3 16T 22.3
22T 22.3 227 22.3
277 22.3 277 22.3
33T 24.0 33T 24.0
40T 24.0 40T 24.0
50T 54.0 50T 24.0
60T 56.0 60T 56.0
75T 56.0 75T 56.0
100T 56.0 100 T 56.0
120 T 58.0

1.5.2 - Encombrements

Ceux-ci sont identiques pour les modulateurs :

-FMV 2305 1.5Ta11TetFMV2305A 15Tat11T
~-FMV 2305 16 Ta40TetFMV 2305 A 16 Tas0T
-FMV 2305 50Ta100 Tet FMV2305A 60 Ta120T

FMV230515Tai1T
FMV2305A15Ta11T

]

350

208

- N

FMV230516 Ta40T
FMV2305A16 Tas0T

145 138.4
o By

]

FMV230550Ta100T
FMV 2305A60T 4120 T

170 135

1.6 - Installations

1.6.1 - Vérifications

Avant de procéder a l'installation du modulateur, assurez-
vous que :

- le modulateur n'a pas été endommagé durant le transport,
- la plaque signalétique correspond avec le réseau d'ali-
mentation et le moteur.

1.6.2 - Instructions de montage

Les modulateurs FMV 2305 et FMV 2305A doivent étre
installés dans une atmosphére saine, a l'abri des
poussieres conductrices, des gaz corrosifs et des chutes
d'eau.

Si ceci n'était pas le cas, il convient de prévoir leur
installation dans un coffret ou une armoire. (Se référer
au § 1.4.1 pour le dimensionnement des armoires).
implanter le modulateur verticalement en prévoyant un
espace libre de 100 mm tout autour.

Pour des problémes thermiques, fixer les modulateurs
cote a céte et non I'un au dessus de l'autre.

Ne jamais obstruer les ouies de ventilation du modu-
lateur.

14
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1.6.3 - Plans de montage par rapport a l'arriére du
modulateur

Ceux-ci sont identiques pour les modulateurs :

-FMV 2305 1.5Ta1iTetFMV2305 A1.5Ta 11T
-FMV 2305 16 Ta40 Tet FMV2305 A 16 Tas50T
-FMV 2305 50 Ta100 Tet FMV2305A 60Ta120T

FMV230515Tai1T
FMV2305A15TanT
Fixation par 4 trous @ 6.5 mm sur la face arriére.

FMV 230516 Ta40T
FMV2305A16Tas0T
Fixation par 4 trous @ 6 mm (M8) sur la face arriére.

Face
de
montage
2834
FMV230550Ta100T
FMV2305A60Ta120T
Fixation par 6 trous & 8 mm (M8) sur la face arriére.
180 180

Face

305

montage

1.6.4 - Plans de montage radiateur sorti pour instal-
lation en armoire IP 54

Ceux-ci sont identiques pour les modulateurs :
-FMV2305 1.5Ta11iTet FMV2305 A1.5Ta 11T
-FMV 2305 16 Ta40 Tet FMV2305A 16 Tas50T
-FMV 2305 S50 Ta100 Tet FMV2305A 60T a120T

FMV230515Ta11T

FMV2305 A15Tat1T

La partie plastique moulé arriére doit étre enlevée :

1 - enlever le cache bornier,

2 - enlever les 2 vis M4 x 10 de chaque cdoté du bornier
de puissance,

3 - relever la face avant de 30 ° par le coté bornier du
modulateur,

4 - décrocher la face avant du c6té opposé au bornier
(coté haut),

5 - la face avant est maintenant libérée ainsi que la carte
de contrdle IN50 que I'on peut enlever,

6 - enlever les 4 vis M4 x 10 & chaque coin qui fixent la
partie puissance a la partie moulée arriére,

7 - la partie moulée arriére est libérée, eile n'a plus
d'utilité maintenant,

8 - reprendre les opérations 5 & 1 en sens inverse afin
de remonter la carte de contrle IN 50 dans la face
avant, puis la face avant sur la partie puissance.

Fixation par 4 trous @ 6,5 mm.

Face de

/ montage

184

Extérieur
de I'armoire

Intérieur
de I'armoire
Pose d'un joint
pour l'étanchéité

Bk 15



FMV 230516 Ta40T

FMV2305A16Tas0T

Fixation par 4 trous @ 6 mm (M6) sur la face de montage
du radiateur au bloc face avant.

Face de

/ montage

A

Quverture
en fond

Intérieur

Extérieur
de l'armoire de l'armoire
Pose d'un joint

pour I'étanchéité

FMV230550Ta100T

FMV2305A60Ta120T

Fixation par 6 tfrous @ 8 mm (M8) sur la face de montage
du radiateur au bloc face avant.

Face de

/ montage

1.6.5 - Installation de l'inductance de lissage

FMV 2305 16T a 100T - FMV 2305 A 16T & 120T

Cet inductance de lissage se monte a 'extérieur du mo-
dulateur (voir § 2.5.4 pour son céblage).

Encombrements et fixation

OQuverture

765
: en fond

[5%‘ 170 A| 135

Intérieur Extérieur
de 'armoire de l'armoire

Pose d'un joint
pour {'étanchéité

FMV 2305 Vis de fixation

FMV 2305 A A B ¢ o E [}
16T 118 | 70 1 155 | 27 7 M8
22T 118§ 82 | 155 | 27 7 M8
27T 137 |1 84 1175 | 24 10 M8
33T 118 95 | 1656 | 27 7 M8
40T 137 J 116 | 175 | 24 10 M8
50T 167 | 132 | 200 | 39 8 M8
60T 167 | 119 {197 ] 39 8 M8
75T 195 | 138 | 230 | 46 11 M10
100T 2151 166 { 254 | 51 13 M10
120 T 2161177 1 254 { 51 13 M10

Nota :

- Les dimensions sont exprimées en mm.
- La largeur totale est supérieure & ja mesure B a cause
de la bobine.

1.6.6 - Installation de la micro-console CDn-FMV a
distance

Celle-ci monte :

- soit directement en face avant du modulateur,

- soit a distance en face avant d'armoire. La distance
sera alors inférieure & 100 métres.

La connexion se fait par une prise SUB-D 9 broches
située a l'arriére de la microconsole.

Montage en face avant d'armoire
Fixation par 4 trous & 4.0 mm.
Plan de la découpe et du pergage :

. I
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2 - RACCORDEMENTS

Le raccordement est identique pour les modulateurs :
- FMV 2305 1.5T & 11T et FMV 2305 A 1.5T a 11T.
- FMV 2305 16T a 100T et FMV 2305 A 16T a 120T.

« FMV 2305 1.5T a 11T et FMV 2305 A 1.5T a4 11T.

Pour accéder aux borniers de contrdle et de puissance,
enlever le capot inférieur en le faisant coulisser vers le
bas, voir figure ci-dessous :

Face avant modulateur

Micro-console
CDn-FMV

Capot
inférieur

« FMV 2305 16T & 100T et FMV 2305 A 16T a 120T.
Pour accéder aux borniers de contréle et de puissance,
enlever la face avant maintenue par 4 vis imperdables &
taéte cruciforme, situés aux quatre coins, voir figure ci-
dessous :

Face avant modulateur

RN : Vis

cruciforme

Micro-console
CDn-FMV

2.1 - Bornier de puissance

2.1.1-FMV 2305 1.5T 24 11T et FMV 2305 A 1.5T a 11T
Situé en bas du modulateur, le bornier est composé de
10 bornes a vis cruciforme.

RIFRIRRVRVRR)

T
L1 L2 L3Egpe¥ U V W + -

Repére Fonction

L1 - L2 - L3 |Alimentation triphasée du modulateur.

U -V - W lAlimentation moteur.

+, - Raccordement de l'unité de freinage.
" Raccordements de la terre vers le réseau et
= le moteur.

Raccordement a la terre (=) du filtre

EEMC  |interne RFI : FLT-FMV (option).

Attention :

- ne jamais raccorder un circuit tel qu'une batterie de
condensateurs entre la sortie du modulateur et le
moteur,

- ne jamais raccorder le réseau alternatif sur les bor-
nes U.V.W. du modulateur.

2.1.2 - FMV 2305 16T & 100T et FMV 2305 A 16T a
1207

Situé en bas et haut du modulateur, le bornier est com-
posé de 12 bornes a vis-écrou M8 (couple de serrage =
8,5 Nm).

=
DB1 DB2 PE L1 L2 L3
l?‘ O l?l o] [o] [0l
+ ‘__‘
™
X I
-FMV (otpion
I (otpion) Bomes
- de
puissance
T{Hb
o lo| lolle] |o L‘
L1l Li2PE UV W
=
Repére Fonction

L1 - L2 - L3 |Alimentation triphasée du modulateur.

U -V -W |Alimentation moteur.

L11 - L12 Raccordement de l'inductance de lissage
(fournie avec le modulateur).

Raccordement des résistances de freinage
DB1 - D82 R_FMV'

PE L Raccordement de la terre (réseau et

moteur).

Nota : Le bus continu du modulateur est accessible
entre les bornes L12 (-) et DB2 (+).

Attention :

- ne jamais raccorder un circuit tel qu'une batterie de
condensateurs entre la sortie du modulateur et le
moteur,

- ne jamais raccorder le réseau alternatif sur les bor-
nes U.V.W. du modulateur.
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2.2 - Bornier de controle
22.1-FMV 2305 1.5Ta11Tet FMV 2305 A 15T a 11T

Situé au dessus du bornier puissance, sur la carte de contrdle (IN 50), il est composé de 30 bornes a vis.

Relais affectable
état modulateur/
vitesse atieinte

Réception Transmission

ov +10V ov OV +24V
-I Y 1 A Al ] A 1
1{2]3l4}51617}|818 1111213114 {15 [16}17]18]19]20]21]22]23|C1]AO A1 |A2 JA10/A11]A1
SRR R EEEEEE R E R E R I E R I R I E P b [
S
Signalisation (" 4 R TR T EREEE TREY TIEY ST o LRSS SRS LT EELT CEEE] 3N Liaison série X ECEE TEL N
externe - [ JEIDE USUIOIY FoRivs IV QDTN NIV NSE [ MY feeedaands!
5
2 og e B\S
5 %0’7 78| |%
=) @ [ GO o
0720 mA © \ o« ou \
Référence < vitesse
distance ; mini.
' Vitesses
prérégiées
Borne Fonction Caractéristique électrique
1 Relais programmable : état modulateur / vitesse atteinte| 240VAC, 7A, charge résistive.
1 - point commun, Contact 1 - 2 fermé lorsque :
2 2 - contact normalement ouvert, - le modulateur est sous tension et n'est pas en défaut
3 - contact normalement fermé. (b50 = 0),
3 ou
- la vitesse est atteinte (b50 = 1).
4 0V commun aux bornes 4 et A1. oV flottant.
Impédance d'entrée = 110 k2 :
5 Référence fréquence locale. -0 a 10VDC : source de tension ou potentiométre 10 kQ,
- +10VDC : source de tension externe.
Alimentation des potentiométres référence fréquence .
6 ou couple. + 10VDC, t 2 %, 5SmA maximum.
e " " Impédance d'entrée = 27 kQ :
/ Référence " couple ", 0 & 10VDC : source de tension ou potentiomsatre 10 kQ.
Impédance d'entrée = 100 Q.
Signal courant :
8 Référence fréquence a distance. -42a220 mA,
-2024 mA,
-0a20 mA.
U sortie < 2,5V (possibilité de 1 a2 6 CTP, 250 Q en série).
Niveau de déclenchement : 3 kQ, £ 15 %.
9 Entrée sonde moteur (type C.T.P.). Niveau de disparition du défaut : 1,8 kQ, + 15 %.
Protection court-circuit : résistance < 100 Q. (1)
Signal codeur :
) -0/+ 5V, 16 mA, collecteur ouvert (tension maximum = 24V),
10 |Entrée retour codeur. - temps de montée / descente < 50 ps,
- 15 impulsions par pble moteur par tour.
11 0V commun aux bornes 4 et A1. OV flottant.
12 Défaut externe. Rupture de QV* = défaut externe. (2)
13 |Effacement défaut. Impulsion de OV* = effacement défaut . (2)
14 | Arrét. Rupture de OV* = commande d'arrét. (2)
15 |Marche. Impulsion de OV* = commande de marche. (2)
L . i o Liaison au OV = référence & distance (en courant).
16 |Sélection de référence fréquence : locale ou a distance. Non connecté = référence locale (en tension). (2)
L . . Liaison au OV = arriére.
17 |Sélection du sens de rotation : Avant / Arriére. Non connecté = avant. (2)
0 &+ 10VDC, 5 mA, précision + 2 %,
18 |Image de la fréquence de sortie. 0V = fréquence minimum (Pr 0},
10VDC = fréquence maximum (Pr 1).
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Borne Fonction

Caractéristique électrique

19 |image du courant de sortie.

0 a4 +10VDC, 5 mA, précision + 10 % (fréquence > 15 Hz),
0V = a vide,

+10V = 150 % In (fonctionnement en moteur),

-10V = 150 % I (fonctionnement en génératrice).

20 |lLiaison série, réception AouB

21 |Liaison série, réception A

7 Deux cables pour une réception différentielle. (Voir § 2.4)
Entrée différentielle :

- impédance d'entrée = 3,5 kQ,

-0a5vDC,

-U (A-A) >+ 0,2V = niveau logique haut,

-U (A - A) < - 0,2V = niveau logique bas.

22 |Liaison série, émission A ou B

71 Deux cables pour une émission différentielle. (Voir § 2.4)
Sortie différentielle :
-0a5VvDC,

23 |Liaison série, émission A

- débit + 60 mA, _
- niveau logique haut A= 5V, A= 0V,
- niveau logique bas A=0V,A=5V.

C1 Liaison série, OV,

OV isolé des bornes 4, 11 et Al.

Sortie logique programmable :
A0  |modulateur en marche / vitesse nulie. **

** inférieure a la fréquence minimum Pro0.

Sorttie 4 OV (2) lorsque :

- le modulateur est en marche (b53 = 0),
ou

- la vitesse est au minimum (b53 = 1).
Collecteur ouvert : 0/ + 24VDC.

30 mA, source interne.

250 mA, source externe.

Al 0V commun aux bornes 4 et 11.

oV flotttant.

A2 _|Alimentation générale (codeur, relais externe...).

+ 24 VDC, + 10 %, 100 mA.

A10 |Entrées logiques pour la sélection de vitesses
A1l |[préréglées.

Sélection par combinaison binaire de 3 vitesses préréglées
plus la consigne. (2)

Entrée logique : marche par impuisions (JOG) ou
A12 |extension vitesses préréglées.

Entrée utilisée pour :

- la commande de marche par impulsions (JOG), (b20 = 0).
ou

- la sélection par combinaison binaire avec A10 et A11 de 7

vitesses prérégiées plus la consigne, (b20 = 1). (2)

* Contact non maintenu 2 16 ms.

(1) Si la sonde CTP n'est pas utilisée, positionner le cavalier PL6 sur la carte IN50, entre 1 et 2.
(2) Il est possible d'avoir une logique de commande négative des bornes 12, 13, 14, 15, 16, 17, A10, A11 et A12 en positionnant

le cavalier PL5 entre 2 et 3.

Nota : Les raccordements des signaux de commande risquent d'étre affectés par des parasites (éviter de les croiser avec les
cables de puissance). Il est conseillé d'utiliser des cables blindés dont 'extrémité du blindage est mise au 0V c6té modulateur.

2.2.2 - FMV 2305 16T a 100T - FMV 2305 A 16T a 120T

Situé en bas de la carte contrdle (IN 40), il est composé de 42 bornes & vis disposées en 4 connecteurs débrochables.

~——— Connecteur 1 ———ppmq—————— Connecteur 2 —————————pra¢ Connectewr 3P ————— Connecteur 4 —————»
(Ct) (C2) (C3) (C4)
Relais Transmission
marche / )
Relais  vitesse  Relais Réception
vitesse nulle atteinte  état mod.
l.).l | I.).I l I.).I l c%v +?>V o +24V %v +10V
_g__%,g R1lR21833] 1 4 10 (3] A1A2A3gA5A6A g_g}m 11A11
QIR RIRQ RQ[IQ ® RIN(R RN
v e ———
Signalisation Liaison série  com e e e s i o
externe a
<
Hz < [O]
F E\S
@) =T
5 o (3]
Référer <3 mod. 2o
(&) L o
dstance —
Vitesses
préréglées
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_|__Borne Fonction Caractéristique électrique
Z1 Relais : vitesse minimum. * 240VAC, 7A, charge résistive.
72 Z1 : point commun, Contact 1 - 2 fermé lorsque : la vitesse est au minimum.
Z2 : contact normalement ouvert,
23 23 : contact normalement fermé.
R1 Relais programmable : modulateur en marche / |* 240VAC, 7A, charge résistive.
R2 vitesse atteinte. Contact 1 - 2 fermé lorsque :
C1 - R1 : point commun, - le modulateur est en marche (b50 = 0),
R3 R2 : contact normalement ouver, ou
R3 : contact normalement fermé. - la vitesse est atteinte (b50 = 1).
1 Relais : état modulateur. * 240VAC, 7A, charge résistive.
5 1 : point commun, Contact 1 - 2 fermé lorsque : le modulateur est sous
2 : contact normalement ouvert, tension et n'est pas en défaut.
_ 3 3 : contact normalement fermé.
4 0V commun aux bornes 11, A1 et A6. OV flottant.
impédance d'entrée = 110 kQ2 :
5 Rétérence fréquence locale. - 0 a 10VDC : source de tension ou potentiométre 10 kS,
- +10VDC : source de tension externe.
Alimentation des potentiométres de référence +10VDC, £ 2 %, 10 mA maximum,
6 fréquence et couple. (Borne 6 reliée a la borne A8).
44 0 " Impédance d'entrée = 110 kQ :
7 Référence " couple ". 0 4 10VDC : source de tension ou potentiométre 10 kQ.
impédance d'entrée = 100 Q.
Signal courant :
8 Référence fréquence a distance. -42a20mA,
-2034mA,
- 0420 mA.
U sortie < 2,5V (possibilité de 1 a6 CTP, 250 Q en
série).
9 Entrée sonde moteur (type C.T.P.). - Niveau de déclenchement : 3 kQ), + 15 %.
- Niveau de disparition du défaut : 1,8 kQ), + 15 %.
Protection court circuit : résistance < 100 Q. (1)
Signal codeur :
C2 - 10 Entrée retour codeur. - 0/+5V, 16 mA collecteur ouvert (tension maximum
= 24V),
- temps de montée/descente < 50 ps,
- 15 impulsions par pole moteur par tour.
11 0V commun aux bornes 4, A1 et A6. oV flottant. '
12 Défaut externe. Rupture de OV* = défaut externe. (2)
13 Effacement défaut. Impulsion de OV* = effacement défaut. (2)
14 Arrét. Rupture de OV* = commande d'arrét. (2)
15 Marche. impulsion de OV* = commande de marche. (2)
16 Sélection de référence fréquence : locale ou a |Liaison au OV = référence & distance (en courant).
distance. Non connectée = référence locale {en tension). (2)
17 Sélection locale du sens de rotation : Liaison au OV = Arriére.
Avant/Arriére. Non connectée = Avant. (2)
0 a+ 10VDC, 5 mA, précision = 2 %,
18 image de la fréquence de sortie. 0V = fréquence minimum (Pr 0),
10VDC = fréquence maximum (Pr 1).
04+ 10 VDC, 5 mA, précision + 10 % (fréquence > 15
Hz).
19 mage du courant de sortie. OV = & vide,
+ 10V = 150 % In (fonctionnement en moteur),
| - 10V = 150 % In (fonctionnement en génératrice).
20 ISk




Borne Fonction Caractéristique électrique
7 Deux céables pour une réception différentielle.
20 Liaison série, réception A ou B Entrée différentielle :
| -0a5VDC,
- impédance d'entrée = 3,5 kQ,
21 Liaison série, réception A -U (A - A) > + 0,2V = niveau logique haut,
4 -U(A- K) < - 0,2V = niveau logique bas. (3)
€3 _ 7 Deux cables pour une émission différentielle.
22 Liaison série, émission A ou B Sortie différentielle :
| -0a5VDC,
- débit + 60 mA, -
23 Liaison série, émission A - niveau logique haut A= 5V, A =0V,
J - niveau logique bas A =0V, A=5V. (3)
C1 Liaison série, OV. 0V isolé des bornes 4, 11, A1 et A6.
i Al OV commun aux bornes 4, 11 et A6. OV flottant.
A2 Alimentation générale (codeur, relais externe ...).}+ 24VDC, £ 1C %, 100 mA.
Sortie logique programmable : alarme surcharge |Sortie a 0V (2 lorsque :
ou état modulateur. - modulataur en surcharge (b53 = 0),
ou
- le moaulateur n'est pas en défaut (b53 = 1).
A3 Collecteur ouvert : 0/ + 24VDC.
30 mA : source interne.
250 mA : source externe.
Collscteur ouvert + 24/0V £ 10 mA.
Ad Sortie image fréquence. Signa! carré de fréquence la fréquence de sortie
modulateur.
“ollecteur ouvert + 24/0V + 10 mA.
A5 Sortie image fréquence x 30. 3ignal carré de fréquence la fréquence de sortie
imodulateur x 30.
C4 1 A6 0V commun aux bornes 4, 11 et A1, oV flottant.
Impédance d'entrée : 110 kQ :
A7 Référence fréquence (a distance). - 0 4 10VDC : source de tension ou potentiometre 10 kQ,
- +10VDC : source extérieure.
Alimentation du potentiométre référence v-'esse |+ 10VDC, £ 2 %, 10 mA maximum.
A8 (a distance). (Borne A8 reliée a la borne 6).
Sens de rotation : Avant / Arriére (a distance).  [Liaison au OV = arriére (inversion de sens de marche).
A9 Non connectée = avant . (2)
A10 - A11 En’tr{aes’ logiques pour la sélection de vitesses Sé’lef:tio’n par combinaispn binaire de 3 vitesses
prérégliées. préréglées plus la consigne. (2)
Entrée logique programmabile : Entrée utilisée pour :
marche par impulsions ou extensior: vitesses - la commande de marche par impulsions (JOG)
préréglées. (b20 = 0),
A12 ou
- la sélection par combinaison binaire (de A10, A11 et
A12) de 7 vitesses préréglées plus la consigne
(b20 = 1). (2)

* Contact non maintenu = 16 ms.

(1) Si on utilise la sonde CTP du moteur, couper : - résistance R462 (1,5 kQ2) montée sur picots, sur la carte IN 40.
Si on n'‘utilise pas de sonde CTP, ne rien relier borne 9.

(2) Il est possible d'avoir une logique de commande négative des bornes 12, 13, 14, 15, 16, 17, A0, A11 et A12 en déplagant le
cavalier de LK1 en LK2.

(3) Voir § 2.4 pour raccordements spécifiques de la liaison série.

Nota : Les raccordements des signaux de commande risquent d'étre affectés par des parasites (éviter de les croiser avec les
cables de puissance). Il est conseillé d'utiliser des cables blindés dont I'extrémité du blindage est mise au OV coté modulateur.

'35k
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2.3 - Raccordements particuliers
2.3.1 - Association de moteurs en paralléle

QS KM It
g~ [P e
Secteur

Il est possible d'alimenter plusieurs moteurs de puissan-
ces différentes a partir d'un seul modulateur de fré-
quence. Chaque moteur doit étre protégé par un relais
thermique.

Détermination du calibre du modulateur :

In Modulateur> 11 + 12+ ... + |

2.3.2 - Couplage du moteur en direct sur le réseau
(by-pass)

Qs KM KM1
e
Secteur

Qs2
Secteur —sse—

Séquence a respecter:

- KM1 doit 8tre actionné avant KM,

- verrouillage mécanique entre KM1 et KM2.

Le temps T2 = 1,5s doit étre impérativement respectsé. |i
correspond a la démagnétisation du moteur.

A
1
KM
0 } >t
1 : l
K1 . | -t
1 : !
KMz H : | I -t
P T2 o
e

2.3.3 - Mise en paralléle de modulateurs par le bus continu

a) Généralités

Ce raccordement n'est possible que pour les modulateurs FMV 2305 16T a 100T et les FMV 2305 A 16T a 120T. Les
modulateurs en paralléle devront étre du méme calibre et leur mise sous tension se fera simultanément.

Le bus continu de chaque modulateur sera équipé de fusibles.

Ce montage est utilisé dans des applications ou les modulateurs freinent les uns aprés les autres. |l permet de ne pas utiliser

d'unités de freinage optionnelles.

b) Schéma de raccordement

liniipit

L2 L3

FMV 2305
FMV 2305 A

PE

PE

12 L3

FMV 2305
FMV 2305 A

PE

Bus continu

c) Courant et protection du bus continu

- La valeur du courant donnée est celle a puissance nominale.

- Les fusibles utilisés dans le bus continu seront du type gl.

Calibre FMV 16T 22T 27T 33T 40T 50T 60T 75T 100T 120T *
In bus (A) 22 30 37 44 60 74 90 110 150 180
Fusible gl (A) 32 40 50 63 80 100 125 160 200 250

* FMV 2305 A uniquement,

22
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2.3.4 - Raccordement des terres de plusieurs modu-
lateurs

FMV FMV

FM FMV

®

/ \

/ FMW FMV

® ®
Mauvais Branchement

branchement comect

2.4 - Raccordement de la liaison série

Cette liaison série peut étre réalisée suivant 2 standards :
- le standard, RS 485/RS 422 qui permet la transmission
et la réception différentielles des données a travers 4 fils,
- le standard RS 232 ou la transmission et la réception
des données sont faites par rapport a la masse a travers
2 fils.

Standard RS 485/RS 422 :

Réception Transmission

Fils torsadés  Fils torsadés

différentiels  différentiels

de I'émetteur  du récepteur
Standard RS 232 :

Réception Transmission

Broches [ 3 2 7

« RS 485 : 2 paires de fils blindés torsadés,

- impédance caractéristique = 120 Q,

- résistance d'adaptation d'impédance = 120 Q,
- longueur maximum de cable = 1200 m.

« RS 422 : 2 paires de fils blindés torsadés,

- impédance caractéristique = 100 Q,

- résistance d'adaptation d'impédance = 100 Q,
- longueur maximum de cable = 1200 m.

« RS 232 : cable blindé & trois conducteurs,
- pas de résistance d'adaptation d'impédance,
- longueur maximum de céble = 15m.

Nota : Avec le standard RS 485, il est possible de
communiquer avec 32 modulateurs maximum raccordés
sur la méme ligne a partir d'un seul automate (ou PC).
Chaque modulateur a une adresse série unique.

Liaison série RS 485 avec 32 modulateurs par port

Adresse
FMV FMV  FMV série FMV FMV
30 31 32 unique au 33 34

modulateur
(Pr9)
30| 31 32 / e 33} | 34
RTITIRTIRTIR Rl TR |TR
R T||T R
PortAIPonB
Automate

R : entrée récepteur
T : sortie émetteur

2.5 - Définition des cables et des protections
2.5.1 - Généralités

Le courant consommé par le modulateur n'est pas sinu-
soidal. Il comprend un fondamental & 50 ou 60 Hz et des
harmoniques. Le fondamental |1 détermine la puissance
active. Pact = 11 x U x 3.

La somme du fondamental et des harmoniques donne la
valeur efficace (1) du courant et détermine la puissance
apparente. PS = I x U x V3.

2.5.2 - Le facteur de forme K=1/1

C'est la détermination du coefficient de surdimensionne-
ment du réseau d'alimentation et des protections. Toutes
ces grandeurs dépendent essentiellement de I'impédan-
ce du réseau d'alimentation, donc de la chute inductive
du réseau ramenée a la puissance du modulateur.

FMV 2305/2305 A

Réseau U
d'alimentation

:
8

H Moteur

4 K (Facteur de forme)
2
S
-
15 .
= T

1 '~ Chute

005 01 02 05 1 2 5 " (%)

Chute inductive de la source ramenée a la puissance du
modulateur exprimée en %.
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2.5.3 - Détermination de la valeur du courant |
= P(mot) x K
43 xUx n(mod) x n{mot)
| = courant efficace (réseau).
U = tension efficace (réseau).

K = facteur de forme (lu sur la courbe ci-dessus).
P(mot) = puissance du moteur.

n(mod) = rendement du modulateur (de l'ordre de 95 %
a la charge nominale).
n(mot) = rendement du moteur.

Remarque : dans le cas ol on ne connait pas la puis-
sance de linstallation, donc la chute inductive, prendre
lintensité du moteur (voir tableau ci-apres) et appliquer
un coefficient majorateur de 1,5.

Nota : Ce calcul permet de déterminer la section mini-
male d'un cable pour un fonctionnement en régime per-
manent. |l faudra ensuite tenir compte la chute de ten-
sion engendrée par ce cable.

2.5.4 - Précautions de cablage

a) Cables de controle

lls seront en cuivre et devront étre du type blindé, leur
section minimale sera de 0,5 mm?2.

b) Cables de puissance

lls seront en cuivre du type multibrin et leur isolement
sera de 600V pour les tensions alternatives et de 1000V
pour les tensions continues.

2.5.5 - Protection des modulateurs
Avertissement :

* En aucun cas les tableaux ci-aprés ne se substi-
tuent aux normes et textes en vigueur.

+ Self triphasée réseau.

Ces selfs ne sont pas obligatoires, d'autant plus que
le variateur dispose d'une inductance de lissage
dans le bus continu. Toutefois, si on souhaite isoler
le modulateur du réseau d'alimentation, on choisira
de préférence les valeurs préconisées dans les ta-
bleaux qui suivent.

« Cables moteur de grande longueur.

1) Il est recommandé de réduire la fréquence de dé-
coupage (b14) a 2,9 kHz a cause des effets capacitifs
induits dans les cables.

2) En dega de 100 meétres, aucune précaution n'est a
prendre avant l'installation, toutefois pour des dis-
tances de 50 metres a 100 meétres, l'installation de
selfs triphasées moteur pourra se révéler né-
cessaire.

Au dela de 100 metres, il est recommandé d'installer
des selfs triphasées au plus prés du modulateur
entre le modulateur et le moteur, on choisira de
préférence les valeurs préconisées dans les ta-
bleaux qui suivent.

3) Lorsqu'on utilisera des selfs triphasées moteur,
on réduira la fréquence de découpage afin de réduire
les pertes joules dans ces selfs.
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Protection des modulateurs FMV 2305 1.5T a 100T

. Puissance Intensité Intensité  |Fusibles réseau| Section des cables | Self réseau
Fa‘\',"g;gs moteur moteur en ligne type gl de puissance Self moteur
(Kw) (A) (A) (A) (mm?2) (mH)
1.5T 0,75 2.1 54 6,0 1,5 5
2T 1,1 2,8 59 6,0 1,5 5
2.5T 1,5 3,8 53 6,0 1,5 5
3.5T 2,2 5,6 7.1 10 1,5 2,5
5.5T 4 9,5 9,5 12 2,5 2,5
8T 55 12 13,7 16 2,5 1,5
17T 7,5 16 16,3 20 4 1.5
16T 11 25 26,5 32 6 1
227 15 31 29,5 40 6 0,65
277 18,5 38 36,4 40 6 0,65
33T 22 46 49,1 63 10 0,4
40T 30 59 57,9 63 10 0,4
50T 37 76 72,7 80 25 0,28
60T 45 91 90 100 35 0,28
75T 55 110 106 125 50 0,19
100T 75 150 144 160 70 0,14
Protection des modulateurs FMV 2305 A 1,5T a 120T
] Puissance Iintensité Intensité |Fusibles réseau] Section des cables | Self réseau
Calibre moteur moteur en ligne type gl de puissance Self moteur
FMV 2305 A
(Kw) (A) (A) (A) (mm?2) (mH)
1.5T 0,75 2.1 5,4 6,0 1,5 5
2T 1,1 2,8 59 6,0 1,5 5
25T 1,5 3,8 53 6,0 1,5 5
3.5T 2,2 5.6 7,1 10 1,5 2,5
5.5T 4 9,5 9,5 12 2.5 2,5
8T 55 12 13,7 16 2,5 1,5
11T 7.5 16 16,3 20 4 1,5
16T 11 25 25,6 32 6 1
22T 15 32 31,8 40 6 0,65
277 18,5 38 35 40 6 0,65
33T 22 46 49,1 63 10 0,4
40T 30 62 61 80 25 0,4
50T 37 70 67 80 25 0,28
60T 45 91 90 100 35 0,28
75T 55 110 106 125 50 0,19
100T 75 144 139 160 70 0,14
120T 90 180 173 200 95 0,14

4 yodivic
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2.6 - Schémathéque

2.6.1- FMV 2305 1,5T 2 11T et FMV 2305 A 1,5T & 11T
Commande & partir de la micro-console CDn-FMV.

Raccordement de l'unité de
freinage T-FMV 30 (option)

L] {} 3—
4}3 EEMC + -
| :QS Ve PE 10 O Entrée codeur
2 _.I L ! L1 QI cCT.P. ™
Q L e v/./
@ 4 | : FMV 2305
e v L2 FMV 2305 A
= © oL
; : Fus[] [] Fué
Micro-console 49 OV
1
) 11 D ov
Relais de 2 . L.
sortie 12 ¢ Défaut extérieur
3
4
KM1 . A0
Informations
p logiques IM
) 18 ¢ Image fréquence
19 :[ Image courant
+24V ©O
u VvV W

QS : Sectionneur fusible.

SB1 : Bouton arrét.
SB2 : Bouton marche.

KM1: Contacteur de ligne.

Tc : Transformateur de télécommande.

** - Suivant le moteur utilisé.

Nota : La bobine du contacteur sera
équipée d'un RC.
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2.6.2 - FMV 2305 16T a 100Tet FMV 2305 A 16T a 120T
Commande a partir de la micro-console CDn-FMV.

Inductance

de lissage Raccordement des résistances

—

Ve L11  L12 DB1 DB2
= PE 10
5 E QS KM1 I
§ *‘é", v/;( L1 9
g . FMV 2305
e v L2 | FMv 2305 A
tiFusl]  [[JFue
sole. 4(&

Relais de
sortie

SB2 )\ KM 1§
L

KM1

||} $

informations
logiques

QS : Sectionneur fusible.

SB1 : Bouton arrét.

SB2 : Bouton marche.

KM1 : Contacteur de ligne.

Tc : Transformateur de télécommande.
** . Suivant le moteur utilisé.

Nota : La bobine du contacteur sera
équipée d'un RC.

Micro-con

I

de freinage R-FMV (option)

Entrée codeur

cTpP.™

ov

11 D ov
12 Défaut extérieur

Image fréquence

Image courant

[y



2.6.3- FMV 2305 1,5T a 11T et FMV 2305 A 1,5T a2 11T
Commande a partir du bornier.

Raccordement de l'unité de
freinage T-FMV 30 (option)

. ad

A Eemc +
Hp—= PE
' Qs KM1
3 :‘ '
P _i,&.- =g L1
7] i 1 H
T Lyt : L2 FMV 2305 Consigne & distance
1 o _i FMV 2305 A onsigne
- é’ v/:/ L3 Référence couple *
§ E Fus[] [] Fué +10V
P Consigne fréquence
Micro-console ov
! 11 ¢4 OV
Relais de : . L
sortie 12 : p Défaut extérieur
13 0+ p Effacement défaut
14 O+ b Arrét
15 &4 L Marche
i Consigne
\ 16 : Locale/Distance
SB2 )\ KM1 i : .
17 O ——— Avant/Arriere
|~" H
4
KM1 Py A0
Informations
¢ logiques 4 A1
) 18 © Image fréquence
19 I Image courant
+24V Q A2
u v w
QS : Sectionneur fusible.
SB1 : Bouton arrét.
$B2 : Bouton marche.
KM1 : Contacteur de ligne. =
RP1 : Potentiométre 10 kQ.
RP2 : Potentiomeétre 10 kQ. Nota : Labobine du contacteur sera
Tc : Transformateur de télécommande. équipée d'un RC.

* : Limitation de couple si pilotage en fréquence.
** 1 Suivant le moteur utilisé.
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2.6.4 - FMV 2305 16T a 100T et FMV 2305 A 16T & 120T
Commande & partir du bornier.

Inductance
de lissage

[T =
[ ] ]
| 4/0 L11 L12
''1as KM1
3 - :
o g2 < A7
§ : : ! FMV 2305 8
ol = v_i FMV 2305 A
aP s o i
P Fusf]  [[Fus
\AAAS—
Te ——
Fu7
PTO
SB1E Relais de
sontie
B2 F\ KM1i
L
KM1
< .
= informations
logiques
+24V

QS : Sectionneur fusible.

SB1 : Bouton arrét.

SB2 : Bouton marche.

KM1 : Contacteur de ligne.

RP1 : Potentiomeétre 10 kQ.

RP2 : Potentiomeétre 10 kQ.

Tc : Transformateur de télécommande.
* ; Limitation de couple si pilotage en fréquence.
** . Suivant le moteur utilisé.

*** . Giborne 16 a OV (distance).

Raccordement des résistances
de freinage R-FMV (option)

» Référence couple *
+10V
Consigne fréquence

ov

ov

p Défaut extérieur

Effacement défaut

b Arrét

(R R CTTET R

b Marche

Consigne
Locale/Distance

Avant/Arriére

Image fréquence

Image courant

Nota : Labobine du contacteur sera

équipée d'un RC.

%0k
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2.6.5- FMV 2305 1,5T 4 11T et FMV 2305 A 1,5T a 11T
Commande & partir du bornier et freinage électromécanique.

Raccordement de l'unité
de freinage T-FMV 30

L

A Eemc
= PE Entrée codeur
1 QS
3 4 < L1 90 CTP.™
g : FMV 2305
'@ H . .
o - & - L2 FMV 2305 A 8 O Consigne a distance
—| é— L3 7 Référence couple *
e 6 +10V
Fus Fue 5 Consigne fréquence
Te ¢ PO Fut aFus Micro-console 4 ov
u7 N
43
AU G y - e s R
* 1
L 11 Q% Y
KA1 é 5 Détaut :
’ : b Défaut extérieur
sB1 [-7 I :
t ) Effacement défaut
KAS ' p Arrét
E ) Marche
KM\ KM1\ ' Consigne
H Locale/Distance
i p Avant/Arrigre
sB2 E\ KA1\ \ : i
KA3 : Vitesses préréglées
,
“rd

s Marche par impulsions

K] [

18 O Image fréquence

19 ¢ Image courant

QS : Sectionneur fusible. F : Bobine du frein (tension identique

AU : Bouton d'arrét d'urgence. aux relais).

SB1 : Bouton arrét. * : Limitation de couple si pilotage en fréquence.
SB2 : Bouton marche. **; Suivant le moteur utilisé.

RP1 : Potentiométre 10 k€. *** . Si borne 16 a OV (distance).

RP2 : Potentiometre 10 k(2. Nota : ¢ PRO sera programmé a 0.

Tc : Transformateur de télécommande. « bS53 sera programmé & 1.

KA1 : Relais de marche.

KA3 : Relais 230VAC disponible sur le
module de freinage T-FMV 30.

KM1 : Contacteur de ligne.

* b1 sera programmé a 1.
« Les bobines des relais et
contacteurs seront équipées de RC.




2.6.6 - FMV 2305 16T a 100T et FMV 2305 A 16T a 120T
Commande & partir du bornier et freinage éléctromécanique.

Inductance
de lissage Raccordement des résistances

'llf: PE
5 1 QS KMT Fug

= A
gﬁé vi 3 [1L2
A S

Fu6

-k

PTO Fu1 a Fu3
Fu7

AU G-

de freinage R-FMV (option)

—
L11 Li2 DB1 DB2
10 O Entrée codeur
9O CTP. ™
FMV 2305 ) ‘
FMV 2305 A 8 0 Consigne a distance

SB2 E\ KA1\ ] o2

KA 1\ 73

o Al
O A3
O A4
o A2

'

QS : Sectionneur fusible.

AU : Bouton d'arrét d'urgence.

SB1 : Bouton arrét.

SB2 : Bouton marche.

RP1 : Potentiométre 10 k2.

RP2 : Potentiométre 10 kQ.

Tc : Transformateur de télécommande.
KA1 : Relais de marche.

KM1 : Contacteur de ligne.

70 Référence couple *
60 +10V
50 | I Consigne fréquence
4 on ov

]

Micro-console

%
]
7

4

s

11 ¢+ : ov
Défaut '
12 O y Défaut extérieur
13 O4— p Effacement défaut
Rt
14 it KAL_KMI 2 Arrat
15 ' b Marche
i : Consigne
16 Ti Locale/Distance
L ¢ AvantAriére
Vitesse A9 17 E : el ’
minimum i
A10 O P il
e :| Vitesses préréglées
A11 0 —
P
A12 O ——— Marche par impulsions
- (7]

18 ¢ !mage fréquence

19 O Image courant

Uu Vv W PE
00— (]

.."

F : Bobine du frein (tension identique
aux relais).

* : Limitation de couple si pilotage en fréquence.

** - Suivant le moteur utilisé.

***: Si bome 16 a OV (distance).
Nota : *Les bobines des relais et

contacteurs seront équipées de RC.
*b53 sera programmé a 1.
* b1 sera programmé & 1.

4 v
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3 - MISE EN SERVICE

3.1 - Procédure d'utilisation de la micro-console
CDn -FMV

3.1.1 - Présentation de la microconsole

Elle est identique pour tous les modulateurs et permet
l'accés aux paramétres de réglages et le pilotage du
modulateur.

» Raccordement

Elle est débrochable et peut étre reportée & distance.

Le raccordement & distance se fait par un cable blindé
avec connecteurs type Sub-D (9 broches femelles c6té
micro-console, 9 broches males c6té modulateur).
Longueur maximale du cable = 100 m,

La micro-console peut étre retirée pendant le fonction-
nement (le modulateur s'arrétera si celui-ci était com-
mandé par la micro-console.

* Description

1“ Hreqomece ans
D W mcpwaaan M e as)
] N2 Trap facraeaion

D ORER v e mivt | cones

B R Felmage drasmigur | M4 miion v eraet
NI Comomssies e
suemal

D AR waiiies deconan |
3 |

WG conirsivd Ostaee
L

AR

@ 5 LED's rouges de signalisation d'état modulateur.
@ 1 LED rouge pour indiquer les valeurs négatives.

@ 4 afficheurs 7 segments pour visualiser : les paramétres,
I'état du modulateur ou Ia mesure fréquence/courant de
sortie.

@ 1 LEDverie " PAR" indique que la touche "MODE " a
été pressée et que l'afficheur indique le numéro d'un
paramatre (" Pr--"ou"b - - ") en alternance avec
son contenu.

@ 2 touches permettant le défilement des paramétres
et modification de leur valeur.

(® 1 LED rouge " FWD " indique que le modulateur
fonctionne en sens avant.

@ 3 touches permettant les commandes de :
Marche, Arrét (" RESET " effacement défaut) el sens de
rotation, lors d'une commande par micro-console.

» Affichage initial
Dés la mise sous tension, les 4 afficheurs 7 segments
indiquent I' "Affichage initial" suivant I'état du modulateur.

Etat modulateur Affichage initial
En commande |En commande
CDn-FMV BORNIER
"rdY" <--> "0": "rdY":
signal modulateur |modulateur
o prét "rdY" affiché |prét.
Alarrét en alternance avec
la consigne de
fréquence "0".
En fonctionnement |- soit la fréquence |Consigne de
de sortie (Hz), fréquence
- soit le courant de
sortie (% IN).
"Code défaut” Code défaut
clignotant en clignotant.
En défaut aherpance avec la
consigne de
fréquence.

* Queique soit la valeur affichée, l'autre peut étre lue en
appuyant sur les deux touches [[A] [V ] simultané-
ment.

+ 5 voyants (LED) de signalisation
Les informations relatives a l'état et au pilotage du
modulateur sont fournies par 5 LEDs.

Repére LED | Etat Information transmise
Le modulateur est en marche
Sortie variateur (peut étre a zéro vitesse). La
. . |LED "FWD" est aussi allumée
active Allumée si une commande de marche
avant a été donnée.
Liaison série . |Le modulateur regoit ou envoie
active Allumée les données via la liaison série.
Indique que le seuil de tension
Freinage ] m'aximu’m du bus continu est
dynamique Allumée dep:a\ss_e (modulateur en
restitution).
Le modulateur est en limitation
de courant, la charge dépasse :
Limitation de - la valeur du courant de
surcharge (Pr4),
courant Allumée]ou
- la limitation de couple réglée
alaborne 7.
Indique que ie modulateur est
Controle a piloté par:
distance Allumée|- soit une consigne en courant,
- soit la liaison série.
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3.1.2 - Les parameétres de réglage

La configuration du modulateur pour une application
donnée se fait par la programmation des paramétres.
Ceci peut étre fait par la micro-console ou par la liaison

série.

Ity a deux types de parameétres :

- les paramétres numériques ("Pr X X") qui permettent le
réglage du courant, de la fréquence... lls sont accessi-
bles pendant le fonctionnement du modulateur sauf le

Prc.

- les paramétres logiques ou bit ("b Y Y") qui permettent
la sélection ou la validation de fonctions. La sortie du
modulateur doit tre inactive pour les modifier.

a) Manipulation des paramétres par la micro-console CDn-FMV
» Sélection des paramétres

SELECTION
D'UN
PARAMETRE

8 secondes | sans action.

Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |.

Etape Action sur la micro-console Affichage Commentaire

MISE

SOuUS -uﬂ Le modulateur dérnarrera si la
TENSION fonction démarrage automatique

ﬂﬂ-ﬂ N° du parameétre

Valeur du

---ﬂ paramétre

est validée.
La LED "PAR" s'allume.

Le numéro du parameétre s'affiche
en alternance avec sa valeur.

Pr 0 = fréquence minimum de
sortie.

Si aucune touche n'est pressée
aprés 8 secondes, retour a

I' "affichage initial”.

La LED "PAR" s'éteint.

DEFILEMENT
DES
PARAMETRES

Appuyer 1 fois sur la touche (A ].

8 secondes | sans action.

Appuyer 1 fois sur la touche | MODE |

La LED *PAR" s'aliume.
Le numéro du parameétre s'affiche
en alternance avec sa valeur.

e numéro du parameétre suivant
s'affiche en alternance avec sa
valeur.

Pr 1 = fréquence maximum de
sortie.

Tous les paramétres principaux
peuvent étre sélectionnés suivant
cette procédure.

Si aucune touche n'est pressée
aprés 8 secondes, retour a

I' "Affichage initial".

La LED "PAR" s'éteint.

SELECTION
D'UN

PARAMETRE

Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |.

La LED "PAR" s'allume.

Le numéro du dernier paramétre
sélectionné s'affiche en alternance
avec sa valeur.
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« Modification des paramétres (exemple : programmation de la commande par micro-console).

Etape Action sur la micro-console

Affichage Commentaire

MISE
SOUSs
TENSION

SELECTION
DU
PARAMETRE
b9

Appuyer 1 fois sur la touche .

Appuyer plusieurs fois sur la touche

a1 ou[[¥ ] pour sélectionner le

paramétre b9.

ODIFICATION)| p uyer 1 fois sur la touche | MO .
ACATION) sgpuy

REGLAGE

Appuyer sur la touche [A ] ou[¥_]

Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |.

8 secondes | sans action.

[ [rld]Y]

La LED "PAR" s'allume.

b9 = sélection du type de
commande.

b9 = 1 : commande par bornier,
b9 = 0 : commande par micro-
console.

La LED "PAR" s'éteint.
La valeur du paramétre b9 est
figée. Si la valeur clignote voir (*).

La valeur du paramétre b9 est
modifiée & 0. La commande du
modulateur se fait par la micro-
console.

La LED "PAR" s'allume.

La nouvelle valeur du parameétre b9l
est mémorisée.

Nota :

Les 3 touches du bas du clavier

stor | [FwWD
RUN | |ReseT| | REV

sont donc validées et permettent
les commandes de : Marche,
Arrét/Effacement défaut,
Avant/Arriére.

Si aucune touche n'est pressée
aprés 8 secondes, retour a

I' "affichage initial".

La LED "PAR" s'éteint.

Nota:

* Si pendant toutes les opérations décrites ci-dessus,
aucune touche n'est pressée pendant 8 secondes,
‘afficheur reprend I' "Affichage initial". En appuyant sur
MODE | ile numéro du dernier paramétre sélectionné
s'affiche en alternance avec sa valeur.

e Avant de modifier les parameétres de réglage, vérifier
I'état du modulateur avec 'afficheur et les 5 voyants de
signalisation.

Les paramétres type numérique Pr peuvent étre modi-
fiés pendant le fonctionnement sauf le paramétre Prc qui
est le réglage de la fréquence de base (point nominal).

® : Les parametres logiques b et Prc peuvent étre
modifiés uniquement si la sortie du modulateur n'est pas
active (voir LED de signalisation).

» Dés qu'un parameétre est modifié, sa nouvelle valeur est
automatiquement mémorisée (méme apres une coupure
de l'alimentation).

+ L'affichage peut clignoter dans les cas suivants :

- le modulateur est en défaut et le code de défaut cii-
gnote,

- un paramétre a été réglé jusqu'a la limite de sa plage,

- les points décimaux (non-utilisés) clignotent pour signa-
ler que le modulateur est en surcharge (I x t).
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b) Organisation des paramétres

L'accés aux paramétres principaux se fait simplement a l'aide des touches [4 ] et [V ] avec la LED "PAR" allumée.
Les paramétres spécifiques aux fonctions : sauts de fréquence, vitesses préréglées et leurs rampes d'accélération/decélération
associées, marche par impulsions et affectation des sorties logiques, sont organisés en 5 groupes accessibles en programmant

les valeurs 10, 20, 30, 40 et 50 dans le paramétre Prd.

pPre

Pr1
b2 Paramatres Pro -m ’ +a] +[a] +[A] +[2] +[2]
b3 prsncipauxlprdl< "lo T e |2 (20 | — T =0 ’|4o|v"|so|
b4 . MODE] + +[¥] +¥] +{¥] +[¥] +[¥]
b5 (2] Tere
b6
o1 [MoDE] [MoDE] WODE]
b7 « *
b13 + + +
b10 b11
Paramétres
spécifiques
Sauts de Vitesses préréglées Rampes Rampes Affectation des
fréquence (marche par d'accélération de décélération sorties logiques
impulsions) relais / divers
* [[&7]: Appuyer sur la touche [3 |lorsque la LED * PAR * est aliumée. * : Appuyer sur la touche {MODE] lorsque la LED " PAR *
+ [A&]: Appuyer sur la touche [A ] lorsque la LED * PAR * est éteinte. est allumée.
* 7] : Appuyer sur la touche [ 7 ] lorsque la LED ° PAR " est allumée. + : Appuyer sur la touche [MODE] lorsque la LED * PAR *
+ (%] : Appuyer sur la touche [ ] lorsque la LED " PAR " est éteinte. est éteinte.
c¢) Retour aux réglages usine
Action sur la micro-console Commentaire
Appuyer 1 fois sur la touche La LED "PAR" s'allume.
et appuyer plusieurs fois sur la touche
[A"] ou[[¥_] pour sélectionner le b13 = 0 : inactif,
parameétre b13. b13 = 1 : retour aux réglages
usine.

Appuyer 1 fois sur la touche | MODE |
PARAMETRE )| Appuyer sur latouche (A ] ou[ ¥V |

Appuyer 1 fois sur la touchef MODE |.

La LED "PAR" s'éteint.

La valeur du parametre b13 est
figée. Si la valeur clignote,
s'assurer que la sortie du

le § Code de sécurité.

Le parameétre b13 est
automatiquement remis a zéro.
Tous les paramétres reprennent
leur valeur d'origine.

modulateur n'est pas active ou voir
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d) Code de sécurité

L'accés au modulateur peut &tre limité par la programmation d'un code personnaiisé.

TENSION

TENSION

paramétre Prb.

Appuyer 1 fois sur la touche.

Appuyer {pression maintenue) sur la

touche [ A | ou[@ ] pour choisir le
code.

Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |-

Etape Action sur la micro-console Aftichage Commentaire
(INSTALLATION)
DU CODE  ||Appuyer 1 fois sur la touche | MODE La LED "PAR" s'allume.
PAR LA MICRO-||et appuyer plusieurs fois sur la touche
\ CONSOLE ) (2] ou[[¥_] pour sélectionner le Prb = 0 : accés libre atous les

paramétres,

Prb = 100 & 255 : aucun paramétre
ne peut étre modifié sans
programmer le bon code. (*)

La LED "PAR" s'éteint.

La LED "PAR" s'allume.

Il n'y a plus de possibilité de
modifier les paramétres sans
programmer le bon code.

@ Le code de sécurité peut étre programmé par la liaison série & une valeur comprise entre 0 et 255 inclus.

ACCES
AUX
ARAMETRES

Appuyer 1 fois sur la touchel MODE '

Appuyer plusieurs fois sur la touche

[a’] ou[[¥_] pour sélectionner le

paramétre Prb.

Appuyer 1 fois sur la touche.

Appuyer {pression maintenue) sur la

touche [ A ] ou [V_] pour afficher le
code.

Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |.

Plr 0

La LED "PAR" s'allume.

Le code de sécurité n'est plus
lisible.

La LED "PAR" s'éteint.

Tous les paramétres peuvent étre
modifiés.
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3.2 - Mise en service du moto-modulateur

3.2.1 - Commande a partir de la micro-console

» Cablage du moto-modulateur

Se référer aux schémas § 2.6.1 ou 2.6.2.

* Raccordement d'une sonde C.T.P.

Positionner le cavalier PL6 (de la carte IN 50) entre 2 et
3 pour les FMV 2305 1,5T 4 11T et les FMV 2305 A 1,5T
a 11T ou couper la résistance R 462 de la carte IN 40
pour les FMV 2305 16T & 100T et les FMV 2305 A 16T a
120T.

» Défaut extérieur

Ne pas oublier Ia liaison entre ies bornes 11 et 12 sinon
le modulateur indiquera "Et" a {a mise sous tension.

» Mise sous tension du modulateur

Fermer le sectionneur et faire marche par SB2. L'affi-
cheur indique "rdY" et la LED "FWD" s'allume.

¢ Programmation

Programmer successivement les paramétres.

3.2.2 - Commande a partir du bornier

+ Cablage du moto-modulateur

Se reférer aux schémas § 2.6.3 ou 2.6.4.

+» Raccordement d'une sonde C.T.P.

Positionner le cavalier PL6 (de la carte IN 50) entre 2 et
3 pour les FMV 2305 1,5T a 11T et les FMV 2305 A 1,5T
a 11T ou couper la résistance R 462 de la carte IN 40
pour les FMV 2305 16T & 100T et les FMV 2305 A 16T a
120T.

» Défaut extérieur

Ne pas oublier la liaison entre les bornes 11 et 12 sinon
le modulateur indiquera "Et" & la mise sous tension.

» Mise sous tension du modulateur

Fermer le sectionneur et faire marche par SB2. L'affi-
cheur indique “rdY" et la LED "FWD" s'allume.

* Programmation

Programmer successivement les paramétres.

Parameétre Commentaire

b9 =1 [Commande & partir de la micro-console.

Choix de la fréquence de découpage et de
b14 la limite de fréquence maximum en
fonction de la fréquence moteur désirée.

Parametre Commentaire
Choix de la fréquence de découpage et de
b14 fa limite de fréquence maximum en

fonction de la fréquence moteur désirée.

Choix de la fréquence de base en fonction

Choix de la fréquence de base en fonction

Prc de b14 et du couple demandsé.
Choix de la fréquence maximum du
Pr1 moteur.
Réglage de l'intensité maximum
Pr5 permanente du moteur (en % de IN).
Réglage de l'intensité maximum de
Pr4 surcharge du moteur (en % de iIn).
Pr6 Réglage du couple nécessaire au

démarrage.

Prc de b14 et du couple demandé.
Choix de la fréquence maximum du
Pr1 moteur.
Réglage de l'intensité maximum
Pr5 permanente du moteur (en % de I).
Réglage de l'intensité maximum de
Pr4 surcharge du moteur (en % de In).
Pr6 Réglage du couple nécessaire au

démarrage.

Pr2 Réglage de la rampe d'accélération.

Pr2 Réglage de la rampe d'accélération.

Pr3 Réglage de la rampe de décélération.

Pr3 Réglage de la rampe de décélération.

b2 et b7 |Choix du mode d'arrét désiré.

b2 et b7 |Choix du mode d'arrét désiré.

* Ordre de marche

Appuyer sur la touche| RUN |, la LED "sortie variateur ac-
tive" s'allume.

« Réglage de la fréquence de sortie

Appuyer sur la touche [A |, l'afficheur indique la fré-
quence de sortie du modulateur.

Relacher la touche [4 |, lorsque la fréquence désirée
est atteinte.

» Compensation du glissement

Charger le moteur et programmer Pr7 pour qu'il conser-
ve sa vitesse a vide.

* Arrét du moteur SToP

Appuyer sur la touche .

La valeur indiquée par l'afficheur diminue jusqu'a 0, puis
il indique "rdY" en alternance avec la fréquence deman-
dée précédemment et la LED "sortie variateur active"
s'éteint.

* Mise hors tension du modulateur

Faire arrét par SB1.

* Ordre de marche

Donner une impulsion de marche sur la borne 15, la LED
"sortie variateur active" s'allume.

» Réglage de la fréquence de sortie

Donner une consigne de fréquence sur la borne 5, I'affi-
cheur indique la fréquence de sortie du modulateur.

« Compensation du glissement

Charger le moteur et programmer Pr7 pour qu'il conser-
ve la vitesse a vide.

* Arrét du moteur

Donner une impulsion d'arrét sur la borne 14.

La valeur indiquée par l'afficheur diminue jusqu'a 0, puis
il indique “rdY" et la LED "sortie variateur active" s'éteint.
« Mise hors tension du modulateur

Faire arrét par SB1.

37



3.3 - Liste des paramétres

La liste des paramétres des modulateurs FMV 2305 et FMV 2305 A est donnée ci-dessous.
Les tableaux sont suivis par une explication de la fonc-tion de chaque paramétre.
Les paramétres numériques sont précédés de "Pr".

Les paramétres logiques sont précédés de "b".

3.3.1 - Tableau des paramétres
Parameétres principaux (Prd = 0)

Paramétre Déscription Plage de réglage Unité Réglage usine
PrO Fréquence minimum de sortie 0aPri Hz 0
ProaLFm
Pr1 Fréquence maximum de sortie (LFm = limite de la Hz 50
fréquence maximum).
-FMV 2305 1,5T 4407 :5,0
Pr2  |Rampe d'accélération 0,2 4 600 s - FMV 2305 50T & 100T : 10,0
- FMV 2305 A 1,5T 4 1207 : 100
- FMV 2305 1,5T 4 40T : 10,0
Pr3  |Rampe de décélération 0,2 2600 s - FMV 2305 50T & 100T : 20,0
- FMV 2305 A 1,5T 4 120T : 100
Intensité maximum de surcharge :
- FMV 2305 Pr5 a 150 % IN 150
Pra (calibre modulateur)
- FMV 2305 A Pr5 a 120 120
Pr5 intensité maximum permanente {10 & 105 (< Pr4) % In 100
Pré Couple a basse vitesse (BOOST) {0 a 25,5 (tensicf:'\L:;seau) 5,1
Compensation de glissement : 0a5(LFm=120)
-FMV 23051,5Ta 11T 0 & 10 (LFm = 240)
FMV 2305 A1,5T a 11T 0 a 20 (LFm = 480)
0 & 25 (LFm = 960)
- FMV 2305 16T a 40T 0as5(LFm=120)
FMV 2305 A 16T a 50T 02a 10 (LFm=240)
Pr7 0 220 (LFm = 480) Hz 0
- FMV 2305 50T & 100T 0a5 (LFm=120)
FMV 2305 A 60T & 120T 02410 (LFm = 240)
Niveau de freinage par injection
de courant continu :
Pr8 - FMV 2305 40 a 150 % IN 150
- FMV 2305 A 40 2 120 % IN 120
Pr9 Adresse modulateur - liaison série {0 a 99 - 11
PrA Historique des 10 derniers défauts{0 a 9 - -
Code de sécurité
Prb - par la micro-console 100 a 255 - 0
- par la liaison série 0 a 255 - 0
Sélection : référence " couple " ou |b0 = 0 : couple
b0 fréquence b0 = 1 : fréquence ) 1
Sélection : démarrage automatiquelb1 = 0 : automatique -
ou commandé b1 = 1 : commandé
b1 - FMV 2305 1
- FMV 2305 A 0

@ LFm = limite de la fréquence maximum. C'est la fréquence la plus élevée que le modulateur est capable de fournir.

Sa valeur est réglable, mais est limitée par la fréquence de découpage sélectionnée (voir b14).
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3.3.1 - Suite

Paramétre Déscription Plage de réglage Unité Réglage usine
Sélection : mode d'arrét b2=0ou1 - 0
b2 b7 b7=00u1 - 0
0 O Arrét surrampe ou allongement de
la rampe si la limite de tension haute
du bus continu est atteinte
b2 - b7 0 1 Arrét en roue libre
1 0 Injection de courant continu
1 1 Arrét surrampe
{avec option - module de freinage)
Sélection : BOOST automatique ou manuel. |b3 = 0 : automatique
b3 b3 = 1 : manuel ) 0
. L ..., b4=0:+£10V
b4 Sélection : polarité de référence. bd=1:0a+10V - 1
o ) b5 = 0 : avec codeur
b5 Sélection : retour vitesse. b5 = 1 : sans retour - 1
Sélection : mode maitre ou esclave. b6 = 0 : maitre
commandé par le bornier
b6 = 1 : esclave
b& commandé par la liaison ) 0
|série
b7 Voir paramétre b2, b7=00u1 - 0
Sélection : affichage - fréquence de sortie ou |b8 = 0 : fréquence (Hz)
b8 courant. b8 = 1 : courant (% In) ) 0
Sélection : commande par la micro-console b9 = 0 : micro-console
b9 ou bornier. b9 = 1 : bornier - 1
Sélection : parité (liaison série). b10 = 0 : paire
b1o b10 = 1 : impaire - 0
Sélection : référence vitesse a distance.
-FMV 23051,5Ta 11T b11=4.20:42a20 mA 4.20
FMV2305A 1,5Ta 11T b11=20.4:2034 4 mA
b11=0.20:0a20 mA
bi1 |- FMV 2305 16T & 100T b11=4.20:4220 mA 4.20
FMV 2305 A 16T a 120T b11=20.4:20a4 mA
b11=0.20:0a20 mA
b11=Ur:0a10out10 \'i
Sélection : vitesse d'échange de données par [b12=4.8: 4800 baud 48
b12 la liaison série. b12 = 9.6 : 9600 baud
Sélection des paramétres d'origine (réglages |b13 =0 : inactif
b13 usine). b13 =1 : réglage usine B 0
Sélection : Fréquence de découpage et LFm
(limite de la fréquence maximum  |Fdécoupage/LFm
de sortie).
- FMV 2305 1,5T a 11T b14 = 2.9/120 ou 240 kHz/Hz 2.9/120
FMV 2305 A1,5T a 11T b14 = 5.9/120 ou 240 ou kHz/Hz
480
b14 = 8.8/120 ou 240 ou kHz/Hz
480
b14 = 11.7/120 ou 240 kHz/Hz
ou 480 ou 960
b14 - FMV 2305 16T a 40T b14 = 2.9/120 ou 240 kHz/Hz 2.9/120
FMV 2305 A 16T a 50T b14 = 5.9/120 ou 240 ou kHz/Hz
480
- FMV 2305 50T a 100T b14 = 2.9/120 ou 240 kHz2/Hz 2.9/120
FMV 2305 A 60T a 120T
Prc Fréquence de base, point nominal: FB LFnvie aLFm Hz 50
Prd Accés aux parameétres spécifiques 0a50 - 0

'Sk
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+ Paramétres spécifiques

Prd = 10 : sauts de fréquence.
Paramétre Déscription Plage de réglage Unité Réglage usine
Pr10  |Saut de fréquence - 1
Pr11 Saut de fréquence - 2 Pro a Pr Hz 0
Pr12 |Saut de fréquence - 3
Pri3  |Largeur de saut - 1
Pri4 |Largeur de saut - 2 +05a+5,0 Hz +05
Pri5 |Largeur de saut - 3
Prd = 20 : vitesses préréglées/marche par impulsions (JOG).
Paramétre Déscription Plage de réglage Unité Réglage usine
Pr20  |Vitesse préréglée - 1
Pr21  |Vitesse préréglée - 2
Pr22  |Vitesse préréglée - 3
Pr23 |Vitesse préréglée - 4 Proa+Pri Hz 0
Pr24 |Vitesse préréglée - 5
Pr25 |Vitesse préréglée - 6
Pr26 |Vitesse préréglée - 7
pra7  |Fréquence - marche par 0a1s Hz 1,5
impulsions
Sélection : Marche par impulsions |b20 = 0 : 3 vitesses +
b20 + 3 vitesses préréglées JOG, . 0
ou b20 = 1: 7 vitesses.
7 vitesses préréglées.
Sélection : Rampes d'accélération/|b21 = 0 : standard,
b21 décélération standards |b21 = 1 : spécifique : 0
ou spécifiques aux (Pr30 et Pr40).
vitesses préréglées.
Sélection :Inversion de sens par lajb22 = 0 : borne 17,
b22 bprne 17 ou par le b22 = 1 : signe. . 0
signe des vitesses
préréglées.
Prd = 30 : rampes d'accélération (vitesses préréglées).
Paramétre Déscription Plage de réglage Unité Réglage usine
Pr30  |Accélération vitesse préréglée - 1
Pr31 Accélération vitesse préréglée - 2
Pr32 |Accélération vitesse préréglée - 3 FMV 2305 : 5,0
Pr33 Accélération vitesse préréglée - 4 0,2 2 600 s
Pr34  |Accélération vitesse préréglée - 5 FMV 2305 A: 100
Pr35 |Accélération vitesse préréglée - 6
Pr36  |Accélération vitesse préréglée - 7
Pra7 Accélé.ration - marche par 0,2 2600 s 0.2
impulsions
Prd = 40 : rampes de décélération (vitesses préréglées).
Parametre Déscription Plage de réglage Unité Réglage usine
Pr40  |Décélération vitesse préréglée - 1
Pr41 Décélération vitesse préréglée - 2
Pr42 Décélération vitesse préréglée - 3 FMV 2305 : 10,0
Pr43 |Décélération vitesse préréglée - 4 0,2 2600 s
Pr44  |Décélération vitesse préréglée - 5 FMV 2305 A: 100
Pr45 |Décélération vitesse préréglée - 6
Pr4a6  |Décélération vitesse préréglée - 7
Pra7 Décélération - marche par 0.2 3 600 s 0.2

impulsions
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Prd = 50 : affectation des sorties logiques / fonctions diverses.

Parametre Déscription Plage de réglage Unité Reglage usine
Nombre des effacements défaut .
Prs0 automatiques. 0as i} 0
Temporisation des effacements .
P51 | dstaut automatiques. 1as S
Sélection de la fonction du relais, {b50 = 0: état - 0
bomes 1-2-3: modulateur,
état modulateur ou vitesse b50 = 1 : vitesse atteinte
atteinte.
-FMV 2305 1,5T a 11T
FMV 2305 A1,5Ta 11T
. 0
Sélection de la fonction du relais, |b50 = 0: en marche,
b50 bornes R1-R2-R3: b50 = 1 : vitesse atteinte
modulateur en marche ou vitesse
atteinte.
- FMV 2305 16T a 100T
FMV 2305A 16T & 1207
Validation de la touche b51 = 0 : dévalidée,
b51  “FWD/REV". b52 = 1 : validée. : 0
Validation de la reprise a la volée. |b52 = 0 : dévalidée, FMV 2305:0
b52 bS2 = 1 : validée. - FMV 2305 A : 1
Sélection de la sortie logique A0 : {b53 = 0 : en marche, - 0
modulateur en marche ou vitesse b33 = 1: vitesse
minimum., minimum.
- FMV 2305 1,5Ta 11T
FMV 2305A 1,5T a 11T
Sélection de la sortie logique A3 : |b53 = 0 : Alarme, - 0
b53 alarme surcharge ou état b53 = 1 : pas de dséfaut.
modulateur.
- FMV 2305 16T & 100T
FMV 2305 A 16T a 1207
Sélection : courbe U/ fixe ou b54 = 0 : fixe, FMV 2305:0
bS4 dynamique. b54 = 1 : dynamigue. ) FMV 2305 A:1

3.3.2 - Explication des paramétres

Pr0 : Fréquence minimum de sortie.

Plage de réglage : 0 a (Pr1) Hz.

Réglage usine : 0 Hz.

Par incrément de 0,1 Hz & 0,8 Hz suivant b14.

Par incrément de 1 Hz pour Pr0 2 100 Hz.

C'est la fréquence la plus basse de fonctionnement.
Avec la consigne au minimum, la fréquence de sortie est
Pro.

Pr1 : Frequence maximum de sortie.

Plage de réglage : (Pr0) a (LFm) Hz.

Réglage usine : 50 Hz.

Par incrément de 0,1 Hz & 0,8 Hz suivant b14.

Par incrément de 1 Hz pour Pr1 > 100 Hz.

C'est la fréquence la plus élevée de fonctionnement.
Avec la consigne au maximum, la fréquence de sortie
est Pr1.

Nota : La consigne de fréquence peut étre régiée, direc-
tement par les touches [ A ] et [¥_| en commande par
le clavier, lorsque l'affichage est a I' "Affichage initial".

La valeur de la consigne sera comprise entre Pr0 et Pr1.

Important :

La fréquence maximum (Pr1) peut étre réglée jusqu'a
960 Hz (pour certains modulateurs) correspondant a
plus de 19 fois la vitesse d'un moteur standard.
S'assurer que le moteur utilisé supportera mécanique-
ment cette valeur, sinon prévoir un moteur aux carac-

téristiques particulieres (consulter LEROY-SOMER).

4 yvrs
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Pr2 : Rampe d'accélération
Plage de réglage : 0,2 a 600s.
Réglage usine : 5,0s-FMV 2305 1,5T a 40T
10s - FMV 2305 50T a 100T,
100s - FMV 2305 A 1,5T a 120T.
Par incrément de 0,1s.
Réglage du temps pour accélérer de 0 Hz & la limite de
la fréquence maximum (LFm) définie par b14.
Calcul du temps pour accélérer de la fréquence f1 32 :
f (Hz)

LFm

o

TR WP

[ PP

-y

I I
0 0.2 Valeur 600 (s)

de Pr2
Plage de Pr2
t=(f2-f1)x P2
LFm

Nota : Le temps de rampe est respecté a la condition
que le modulateur ne soit pas en limitation de cou-
rant.

Pr3 : Rampe de décélération
Plage de réglage : 0,2 4 600s.
Réglage usine  : 10s -FMV 2305 1,5T & 40T

20s - FMV 2305 50T & 100T,

100s - FMV 2305 A 1,5T a 120T.
Par incrément de 0,1s.
Réglage du temps pour décélérer de la limite de la
fréquence maximum (LFm) définie parb14 a 0 Hz.
Calcul du temps pour décélérer de la fréquence 1 a la
fréquence f2 :

t (Hz)
LFm

f1

f2

0,2 Valeur 600

de Pr3
Plage de Pr3
t=(f1-f2)x Pr3
LFm

Nota : Le temps de rampe est respecté a condition que
I'énergie renvoyée par le moteur puisse étre absorbée
par le bus continu, sinon il faudra prévoir une unité de
freinage.

Pr4 : Intensité maximum de surcharge
Plage de réglage : Pr5 4 150 % In - FMV 2305

Pr5 & 120 % In - FMV 2305A.
Réglage usine : 150 % In - FMV 2305.

120 % In - FMV 2305 A.
Par incrément de 0,1 % pour Prd4 < 100 et de 1 % pour
Pr4 > 100.
C'est le courant de sortie maximum admissible pendant
un temps défini par Pr4 et Pr5 (surcharge | x t).

Nota : La limitation interne de courant est mise a
l'échelle par rapport a la référence "couple” Vrer sur la
borne 7 :

Limitation interne courant = (Pr4 x \1/—;5\-/‘-) + 10 %.

Pr5 : intensité maximum permanente

Plage de réglage : 10 4 105 % In (<Pr4).

Réglage usine : 100 % In.

Par incrément de 0,1 % pour Pr5 < 100 et de 1 % pour
Pr5 2> 100.

C'est le courant permanent autorisé pour adapter le
modulateur au moteur :

Pr5 = __courant nominal moteur _ y 1gg.
courant nominal modulateur

Pr5 regle le seuil a partir duquel la protection surcharge
I x t commence a intégrer 'excés de courant. Les points
décimaux de ['afficheur clignotent lorsque cette protec-
tion est active. Si cette condition est maintenue, fe mo-
dulateur se mettra en défaut aprés un temps (t) défini
comme suit :
t= kx Pr5 .

(courant de sottie % - Pr5)

k= 25,7 - FMV 2305 1,5T a 100T,
FMV 2305 A 1,5T a 11T.
k=8,57 - FMV 2305 A 18T a 120T.

Voir les deux figures ci-aprés pour les différents niveaux
de protection et la limitation de courant.

Niveaux de surintensité

% In Umite IGBT
odulateur
Auto-extinction IGBT
215 % Dédenchement instantané
Limite sur A-coup de charge sans
185 % décienchement
FMV 2305 Limite intensité
150 % maximum Pré
(mise A ['‘échelle
FMV 23054 | Par entrée couple).
120 %
105 %
Prs
Intensité permanente
0
3x 103 10 80 180 (s}
ax10®
30 x 108
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Caractéristiques | x t selon la valeur de Pr5

% In A
modulateur e
150 % | :
120% L4 e
o - I T S i A
oo s T Tl m %
......... 70 %
............ 50 %
-------------- m ./‘
] e 10 %
; 60 80

Pr6é : Couple a basse vitesse (BOOST)

Plage de réglage : 0 a 25,5 % UN (tension réseau).
Réglage usine  : 5,1 % Un.

Par incrément de 0,4 %.

Pr6 augmente le rapport U/f entre 0 Hz et PrC/2
(fréequence de base/2), donnant plus de tension et donc
de couple dans les basses vitesses.

Un "BOOST automatique" pour les charges variables
peut étre sélectionné (voir b3) tel que :

BOOST appliqué = Pr6 x __Cha’gs é% In)
r

Nota : Il est important d'augmenter la valeur du BOOST
petit a petit pour démarrer le moteur sans a-coup et sans
temps mort. Une valeur trop élevée peut caler le moteur.
* Voir figures ci-dessous pour la répartition de la tension

additive.
*
% UN A
50 Yo femmmrmnenasaccasmnncnnennmnnans
Tension :
augmentée :
Réglage . L :
deBoOOST 1>1% T 4 ;
supérieur Pis R '
as51% : :
' f
Prc Pﬁ’
16 2
% UN A
50 Yofrecncnencnnaccacnroaaaacnanaans .
Tension §
augmentée :
20 g
Loi U/t
5.1 % - . standard §
Réglage 1 .- :
de BOOST P'r6 '
inférieur Ol -
a 51% Eﬁ
2

Pr7 : Compensation de glissement
Plage de réglage : 0 a5 Hz (LFm=120Hz) A
0a10Hz (LFm=240Hz) B
0420Hz (LFm=480Hz)* C
0440Hz (LFm=960Hz)* D
* LFm = 480 ou 960 Hz n'est pas disponible sur tous les
modulateurs (voir b 14).
Réglage usine : 0 Hz.
Par incrément de 0,1 Hz a 0,8 Hz suivant b14.
Pr7 augmente la fréquence de sortie du modulateur au
dela de la référence, en fonction de la charge. Pr7
permet de rattraper l'écart de vitesse moteur entre
moteur & vide et moteur en charge.
Compensation (Hz) = Pr7 x c_____ouran'tpdse_sortle %.
r
A pleine charge, la fréquence ajoutée est la valeur
régiée dans Pr7.

Nota : Pr7 n'est pas actif si le modulateur est en mode
retour codeur (b5 = 0).

Fréquence (Hz)
additive A

60

%

Plages de 1
réglage T ¢3—10

(selon LFm) I 7.5
LiE

o 100 %

|15

T % Pe7
appliqué

150%char o
(_Fgg_x 100)

Pr8 : Niveau de freinage par injection de courant
continu
Plage de réglage : 40 & 150 % In - FMV 2305.

40 3120 % IN - FMV 2305 A,
1 150 % IN - FMV 2305.

120 % In - FMV 2305 A,
C'est le réglage du niveau maximum de courant de
freinage par injection de courant continu.
Le couple de freinage est proportionnel a la valeur de
Pr8. Le temps d'injection est calculé automatiquement
par le modulateur et un couple de maintien est appliqué
au moteur pendant une seconde lorsque le moteur
atteint une vitesse proche de zéro. Le niveau du couple
de maintien est proportionnel a Pr8.

Réglage usine

Nota :

- Ce freinage n'est activé qu'aprés une commande d'ar-
rétetsi:b2=1etb7=0. (Voirb2, b7).

- S'il est utilisé pour des applications a coupie constant,
s'assurer que Pr8 > 1,15 Pr5,

Pr9 : Adresse modulateur - liaison série

Plage de réglage : 0 & 99.

Réglage usine : 11.

Par incrément de 1.

C'est 'adresse unique du modulateur utilisée lors des
communications entre plusieurs modulateurs et un auto-
mate (ordinateur) raccordés sur la méme ligne.

4y
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PrA : Historique des défauts

Les 10 derniers défauts sont enregistrés dans I'ordre ol ils sont apparus. L'accés se fait comme suit :

SELECTION
DU
PrA

Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |-

et appuyer plusieurs fois sur la touche
A ] ou[[¥ ] pour sélectionner PrA.

Etape Action sur la micro-console Affichage Commentaire
MISE Y
Mise [ lalv]

TENSION

La LED "PAR" s'allume.

SELECTION Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |

DU DERNIER
DEFAUT

La LED "PAR" s'éteint.

* 0 ' est le repére du dernier défaut.
"x x x " est le code du défaut
associé.

(Voir § 5.2 pour 'explication des
codes).

(SELECTION-\ Appuyer 1 fois sur la touche [¥_J.

DE L'AVANT-

DERNIER
L DEFAUT )

- 1" est le repérs de |'avant-
dernier défaut.

"Y Y Y" est le code du défaut
associé.

(DEFILEMENT )

DES DEFAUTS

Appuyer sur la touche [V ] .

" -9 " estle 10éme et plus ancien
défaut mémorisé.

EN ORDAE . EWW]
CHRONOLO- n--m
\ GIQUE
Nota : - Le défaut "UU" ou "Ph" lors d'une mise hors tension

- Les 10 derniers défauts sont gardés en mémoire méme
si le modulateur est mis hors tension.

{tension bus continu hors plage) n'est pas enregistré car
cette mise en défaut intervient aprés une mise hors
tension.

Prb : Code de sécurite

Plage de réglage : 0, 100 a 255 (en commande par la
micro-console),
0 a 255 (en commande par la liaison
série).

Réglage usine : 0.

Par incrément de 1.

La modification de tous les parameétres peut étre interdite

en programmant une valeur différente de 0.

L'accés aux parametres est donc possible uniquement si

le code personnalisé est entré dans Prb. Voir § 3.1.2.

b0 : Sélection - référence “couple” ou frequence
Plage de réglage : 0 ou 1.

Réglage usine @ 1.

b0 = 0 : le moteur est piloté en "couple” (la référence
vitesse n'est pas active). La référence couple est donnée
par la borne 7 (ou par la liaison série si le modulateur est
en commande a distance et b6 = 1).

0V =10% In.

+ 10V = Pr4.

La vitesse est limitée a la valeur de Pr1.

bo = 1 : le moteur est piloté en fréquence. La référence
fréquence est réglée par soit :

- les touches [A_] et [V ] de la micro-console si b9 = 0,
- le borniersib9 =1,

- la liaison série (si le modulateur est en commande a
distance et b6 = 1).

Le couple est limité par sa référence borne 7.

Nota : Sila borne 7 n'est pas connectée, la référence
“couple” (b0 = 0), ou la limitation de couple (b0 = 1) est
donnée automatiquement par Pr4.

b1 : Sélection - démarrage automatique ou com-
mandé

Plage de réglage : O ou 1.

Réglage usine : 1- FMV 2305,

Réglage usine : 0- FMV 2305 A.
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b1 = 0: démarrage automatique.

120 ms aprés la mise sous tension, le moteur démarre,
si aucun ordre d'arrét n'est donné et si aucun défaut
n'est pris en compte. Aprés une coupure le moteur repart
quel que soit son état 120 ms aprés le retour réseau.

b1 =1 : démarrage commandé.

Il faut une commande de marche dans tous les cas. Si le
modulateur est en défaut, il faut un RESET puis une
commande de marche.

b2 - b7 : Sélection - mode d'arrét

Plage de réglage : 0 ou 1.

Réglage usine : 0.

Quatre modes d'arrét peuvent étre sélectionnés par
combinaison binaire de b2 et b7 comme ci-dessous :

Affichage (pendant la
b2 | b7 Mode phase d'arrét)
Arrét sur rampe ou {Fréquence ou courant
allongement de la |(selon b8).

rampe si la limite
o | o |detension haute
du bus continu est

atteinte.
0 | 1 jArrétroue libre. "Inh"
Injection de .
1 | 9 [courant continu. dc”.
Arrét sur rampe Frequence ou courant
(avec option - (seion b8).
1 | 1 |résistance de
freinage).

Nota : Selon le mode d'arrét sélectionné, les modes
"Arrét roue libre" et "Injection de courant continu” ne sont
actifs qu'aprés une commande d'arrét. Les deux modes
de "Arrét sur rampe" sont actifs en permanence.

Arrét sur rampe ou allongement de la rampe : décélé-
ration suivant la rampe (linéaire) régiée par Pr3 (ou Pr30
a 36 si les rampes des vitesses préréglées sont sélec-
tionnées : b21 = 1), )

Si la charge a une inertie importante telle que I'énergie
renvoyée par le moteur vers le bus continu du modula-
teur soit trop élevée, le temps de rampe s'allonge afin
que le medulateur ne passe pas en défaut surtention.

Arrét roue libre : la sortie modulateur est désactivée
aprés une commande d'arrét. Le moteur s'arréte en roue
libre. 1 seconde aprés la commande d'arrét, "rdY" appa-
rait sur f'afficheur et il est possible de redémarrer.

Injection de courant continu : le moteur est arrété
rapidement par injection de courant continu jusqu'a une
vitesse basse puis pendant une seconde un courant de
maintien est appliqué (le redémarrage n'est possible
qu'apres ce temps). Voir aussi Pr8.

Arrét sur rampe (avec option résistance de

freinage) : Décélération linéaire suivant la rampe. Un
temps de freinage trés court est obtenu grace aux résis-
tances de freinage. Si l'inertie du moteur et de sa charge
est trop importante, le modulateur passe en défaut et
indique " OU ",

b3 : sélection - BOOST automatique ou manuel

Plage de réglage : O ou 1.

Plage de réglage : 0.

b3 = 0 : BOOST automatique, pour des charges varia-
bles & faible couple de démarrage, le modulateur appli-
que automatiquement une fraction de Pr6 suivant la
demande de courant du moteur (voir Pr6).

b3 = 1 : BOOST manuel, pour des charges fixes a cou-
ple de démarrage plus important. (Voir Pr6).

b4 : Sélection - polarité de la référence

Plage de réglage : O ou 1.

Réglage usine : 1.

b4 = 0 : référence bidirectionnelle -10Va +10V.

-10V = consigne maximum dans le sens arriere,
+10V = consigne maximum dans le sens avant.

La borne 17 (commande AV/AR) n'est pas active.

b4 = 1 : référence unidirectionnelle 0 a +10V.

Le sens de rotation est commandé par la borne 17.
Nota : Une consigne < OV est considérée comme 0V.

b5 : Sélection - retour vitesse

Plage de réglage : O ou 1.

Plage de réglage : 1.

b5 = 0 : fonctionnement en boucle fermée avec retour
codeur.

La compensation de glissement (Pr7) n'est pius active.
Si le retour codeur est en défaut (rupture de liaison ...),
alors le modulateur fonctionne en boucle ouverte avec
une compensation de glissement fixe définie comme
suit ;

LFm (Hz) 120 | 240 | 480" | 960 *

Fréquence additive (Hz) | 7,6 | 15,2 33 60,6

* Non disponible sur tous les modulateurs (Voir b14).
b5 = 1 : fonctionnement en boucle ouverte. La compen-
sation de glissement Pr7 est active.

b6 : Sélection - mode maitre ou esclave en contréle a
distance : borne 16 reliée au 0V

Plage de réglage : O ou 1.

Plage de réglage : 0.

b6 = 0 : mode maitre, la vitesse et le couple sont
commandés par la micro-console ou le bornier.

b6 = 1 et en contréle & distance : mode esclave, la
vitesse ou le couple sont commandés par la liaison
série.

Nota : La modification des paramétres via la liaison série
n'est possible que dans ce mode. Dans tous les autres
modes, les parametres peuvent étre affichés mais pas
modifiés.

b7 : voir b2
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b8 : Sélection - affichage fréquence de sortie ou
courant

Plage de réglage : O ou 1.

Réglage usine : 0.

b8 = 0 : affichage de la fréquence fournie au moteur en
commande par le bornier (b9 = 1).

b8 = 1 : affichage du courant fourni au moteur en
commande par le bornier (b9 = 1). Précision £ 10 % au
dessus de 15 Hz.

Nota : Quelle que soit la programmation de b8, l'autre
information peut étre affichée en appuyant a la fois sur

les deux touches (A& | et[ ¥ _|.

b9 : Sélection - commande par la micro-console ou
bornier

Plage de réglage : 0 ou 1.

Réglage usine : 1.

b9 = 0 : le modulateur est commandé par la micro-
console :

-[a7] et[[¥] pour la référence fréquence,
- réglage de Prd pour le couple,

- pour l'ordre de marche,

STOP
RESET | Pour l'ordre d'arrét et I'effacement defaut,

- Evé/\t/) (b51 = 1) pour 'ordre avant/arriére.

b9 = 1 : le modulateur est commandé par le bornier ou
par la liaison série (voir b6).

b10 : Sélection - controle de parité sur la liaison
série

Plage de réglage : 0 ou 1.

Réglage usine : 0.

b10 = 0 : parité paire.

b10 = 1 : parité impaire.

b10 doit étre correctement ajusté selon la liaison série
du dispositif de commande (PC, automate, etc...).

b11 : Sélection - référence vitesse a distance
Plage de réglage : - FMV 2305 1,57 a 11T,

FMV 2305 A1,5T a 11T,

4.20 ou 20.4 ou 0.20 (Ur n'est pas

disponibie).

- FMV 2305 16T a 100T,

FMV 2305 A 16T a 120T,

4.20 ou 20.4 ou Ur ou 0.20.
Reglage usine  : 4.20.
En contrdle a distance la référence vitesse est appliquée
alaborne 8 (ou borne A7*).

b12 : Sélection - vitesse d'échange de données sur
la liaison série

Plage de réglage : 4.8 ou 9.6.

Réglage usine : 4.8.

b12 = 4.8 : 4800 bauds.

b12 = 9.6 : 9600 bauds.

b12 doit étre correctement ajusté a la vitesse d'échange
de données via la liaison série du dispositif de com-
mande (PC, automate, etc ...).

b13 : Sélection - parametres d'origine (réglages
usine)

Plage de réglage : O ou 1.

Réglage usine : 0.

b13 = 0 : fonction inactive. .

b13 = 1 : tous les parameétres sont remis a leur valeur
d'origine ou réglage usine. Voir § 3.1.2 pour procédure.

b14 : Sélection - fréquence de découpage et limite de
fréquence maximum LFm
1. Fréquence de découpage en kHz.
2. Limite de la fréquence maximum de sortie (LFm) en
Hz.
- FMV 2305 - 1,5T a 11T,

FMV 2305 A- 1,5T a 11T.

Fdécoupage LFm
Plage de réglage 2.9 120 - 240
5.9 120 - 240 - 480
8.8 120 - 240 - 480
11.7 120 - 240 - 480 - 960
Réglage usine 2.9 120

- FMV 2305 - 16T & 40T,
FMV 2305 A - 16T a 50T.

Fdécoupage LFm
Plage de réglage 2.9 120 - 240
5.9 120 - 240 - 480
Réglage usine 2.9 120

- FMV 2305 - 40T & 100T,
FMV 2305 A - 60T a 120T.

Fdécoupage LFm
Plage de réglage 2.9 120 - 240
Réglage usine 2.9 120

b11 Plage de référence | Plage de vitesse
4.20 4 220 mA Pro a Pr1
20.4 2024 mA Pro a Pr1

. 0 a+10V ou (voir b4) Pro a Pr1
ur -10V & +10V -Pri a +Pri
0.20 0a20mA Pr0 a Pr1

* Uniquement pour FMV 2305 16T & 100T et
FMV 2305 A 16T & 120T.

Nota : Les références a distance ne sont actives que si
b6 =0etbg =1.

Fréquence de découpage.

Pour des applications nécéssitant un couple élevé a
basse vitesse (inertie importante, fonctionnement cycli-
que), il est préférable de choisir une fréquence de dé-
coupage basse.

Si un fonctionnement a faible bruit acoustique est désiré,
une fréquence élevée doit étre choisie.

La fréquence de découpage sélectionnée limite aussi le
choix de la fréquence maximum possible (LFm) et donc
éventuellement la plage de fonctionnement.

Limite de la fréquence maximum : LFm.

Clest la fréquence la plus élevée possible en sortie
modulateur. Le réglage de LFm doit prendre en compte
la fréquence maximum de fonctionnement désirée (Pr1).
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Nota :

- Un changement de la valeur de LFm peut changer automatiquement des autres paramétres (Pr0, Pr1, Pr7, Prc, Pr 10 a 12,

Pr20  26).

- La résolution de fréquence dépend de la valeur de LFm sélectionnée :

-LFm=120 Hz -
-LFm=240Hz -

0,1 Hz,
0,2 Hz,

-LFm =480 Hz* - 0,4 Hz,
-LFm=960Hz"-0,8 Hz.

Procédure de réglage de b14:

SELECTION
DE
b14

*

ODIFICATIO
DE
PARTIE 1

ODIFICATIO
DE

PARTIE 2

Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |.

et appuyer plusieurs fois sur la touche
Ca ] ou [V ] pour sélectionner b14.

Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |-

Appuyer sur la touche (A ] et[¥ ]
pour changer sa valeur.

Appuyer 2 fois sur la touche | MODE |

Appuyer 2 fois sur la touche.

Appuyer sur la touche [a ] et[ ¥ |
pour changer sa valeur.

Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |

Etape Action sur la micro-console Affichage Commentaire
MISE Y
MISE ([ Lalv]

TENSION

Premiere impulsion

| [/]e]a]

Deuxiéme impuision

La LED "PAR" s'allume.

b14 s'affiche en alternance avec la
valeur de :

- la fréquence de découpage :
partie 1,

et

- LFm : partie 2.

La LED "PAR" s'éteint.

La fréquence de découpage est
modifiée de 2,9 kHz & 8,8 kHz.

La LED "PAR" s'allume.

La LED "PAR" s'éteint.

LFm est modifiée de 120 Hz a
240 Hz.

La LED "PAR" s'allume.

* La modification de b14 n'est que possible si la sortie du modulateur est inactive.

L%k
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Prc : Fréquence de base, point nominal (FB)
Plage de réglage : ':%ﬂ‘a LFm (Hz).

Réglage usine  : 50 Hz.

Par incrément de 0,1 & 0,8 Hz suivant b14 et 1 Hz pour
Prc 2 100 Hz.

C'est la fréquence pour laquelle la tension de sortie du
modulateur atteint sa valeur maximale (Un). Voir figure
ci-apres.

Plage de Prc

»

L

Fm Fréquence de base LFm

16 (F8)
De 0 a Prc, c'est la tension de sortie qui augmente
{fonctionnement a couple constant) puis de Prc a LFm,
c'est la fréquence de sortie qui augmente (fonctionne-
ment a puissance constante).

Nota : Prc peut étre modifié automatiquement pendant
le fonctionnement si la fonction UA dynamique est
sélectionnée (voir b54).

Important :

La modification de la fréquence de base (Prc) en-
traine une variation importante du flux dans le moteur
qui peut étre sur-saturé (valeur de Prc trop petite) ou
sous-saturé (valeur de Prc trop grande). Ceci peut
imposer ['utilisation d'un moteur aux caractéristiques
particulieres (consulter LEROY-SOMER).

Prd : Acces aux parametres spécifiques

Plage de réglage : 0 a 50.

Reglage usine : 0.

Par incrément de 10.

Permet l'accés aux groupes de paramétres spécifiques
{voir § 3.1.2 - Organisation des parameétres).

Prd = 0 : paramétres principaux.

Prd = 10 : sauts de fréquence.

Prd = 20 : vitesses préréglées et jogging.

Prd = 30 : rampes d'accélération (vitesses préréglées et
jogging).

Prd = 40 : rampes de décélération (vitesses préréglées
st jogging).

Prd = 50 : affectation des sorties logiques / fonctions
diverses.

Pr10 a Pr12 : Sauts de fréquence 1 a3

Plage de réglage : Pr0 a Pr1 (Hz).

Réglage usine  : 0 Hz.

Par incrément de : voir PrO et Pr1.

Permet de sauter 3 fréquences nuisibies au fonctionne-
ment (bruit, vibrations, résonance). Les points de saut (1
a 3) sont réglés par Pri0 a Pr12 respectivement. lis
agissent a la montée ou a la descente en fréquence.

Nota :

- Si un des sauts réglé correspond a Pr0 ou Pr1, il n'est
pas pris en compte.

- Les sauts de fréquence sont modifiés, si Pr0 et Pr1
sont modifiés.

- Les sauts de fréquence ne sont pas pris en compte
pendant la marche par impulsions.

Pri3aPr15: Largeurde saut1 a3

Plage de réglage : £ 0,54 5,0 Hz.

Réglage usine : + 0,5 Hz.

incrémentation dépendant de Pr0 et Pr1.

Chaque point de saut, Pr10 a Pr 12, a une largeur de
saut associé, réglée par Pri3 a Pr15 respectivement.
Trois zones de fréquence réglables peuvent étre évitées
en fonctionnement. (Voir figure ci-dessous).

Fréquence

de sortie .

modulateur 4

Pr12 4 Pr1S feccecccccccccnoavmnnnnmnsassvoncsnsscscnsnsnscascnn %

priz-Pr1s [o. K-

Pri1 + Pr14 |- - H

Pri1  pessesssceescseseenneens | A | i
Pri1-Pri4 i
Pr10 + Pri3 pe--- <+ 1
Pr1O  fesences 1 ..:,:—' 4 H

Pr10-Pr13 |- — i ;
[ H ' Consigne
e re : m
L] 2 ¥ b w 2 fréquence
= 3 - a Fod
e 2 &4 e c + P
o & o - o - o~ O oo
T = T T T T
a a a a. a. a

Nota :

- Ces zones de fréquence peuvent se chevaucher, don-
nant une largeur de saut plus importante.

- La fréquence de sortie sera toujours comprise entre les
limites définies par PrO et Pr1 quelque soit la zone de
saut de fréquence.

Pr20 a Pr26 : Vitesses préréglées

Plage de réglage : Pr0 a Pr1 (Hz).

Réglage usine : 0 Hz.

Incrémentation dépendant de PrO et Pr1.

Permet de sélectionner des vitesses d'utilisation qui
seront validées par les bornes A10, A11 et A12 pendant
le fonctionnement (commande de marche validée).

Les valeurs des vitesses préréglées 1 a 7 sont réglées
par Pr20 a Pr26 respectivement.

Nota :
- 5i b20 = 0 : 3 vitesses préréglées sont disponibles,
- sib20 = 1: 7 vitesses préréglées sont disponibles.

Pr27 : Fréquence de marche par impulsions

Plage de réglage : 0 a 15 Hz.

Réglage usine : 1,5Hz.

Incrémentation dépendant de PrO et Pr1.

Permet de régler la vitesse en marche par impulsions qui
sera validée par la borne A12 (modulateur en état "rdY")
sib20=0.
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b20 : Sélection - marche par impulsions (JOG) avec
3 vitesses préréglées ou 7 vitesses préréglées

Plage de réglage : 0 ou 1.

Réglage usine : 0.

b20 = 0 : les vitesses préréglées 1 a 3 peuvent étre
sélectionnées (plus la consigne de fréquence) par
combinaison des bornes A10, A11, ainsi que la fonction
marche par impulsions par la borne A12.

b20 = 1 : les vitesses préréglées 1 a 7 peuvent étre
sélectionnées (plus la consigne de fréquence) par com-
binaison des bornes A10, A11, At2.

Nota : Avec le modulateur en état prét " rdY “, la foniction
marche par impulsions (JOG) est validés lorsque

b20 = 0 et que la borne A12 est reliée & A1. Le moteur
tourne a la vitesse réglée par Pr27 jusqu'a l'ouverture de
la liaison A12 - A1,

b20{A12|A11}A10 Fonction disponible P:;asr:;tge

ol o 0 0 {Consigne de fréquence -

0jol o 1 | Vitesse préréglée 1 Pr20
0] O 1 0 |Vitesse praéréglée 2 Pr21
0l 0 1 1 | Vitesse préréglée 3 Pr22
0 1 0 0 [Marche parimpulsions (JOG)] Pr27
1 1 0 0 |[Vitesse préréglée 4 Pr23
1 1 0 1 | Vitesse préréglée 5 Pr24
1 1 1 0 |Vitesse préréglée 6 Pr25
1 1 1 1 | Vitesse préréglée 7 Pr26
1 0 0 0 [Consigne de fréquence -

Nota :
- 0 = borne connectée a A1 (0V),

1 = borne non connectée a A1 (0V).
- Les bornes A12, A11 et A10 ne sont pas active si le
modulateur est en mode " esclave " (borne 16 au OV et
b6 = 1, voir b6).

b21 : Sélection - rampes d'accélération et de décélé-
ration standards ou spécifiques associées aux vi-
tesses prérégiées

Plage de réglage : O ou 1.

Réglage usine : 0.

b21 = 0 : Les rampes d'accélération et de décélération
des différentes vitesses préréglées sont ajustées par Pr2

et Pr3 (sauf pour la marche par impulsions. Voir Pr37 et
Pra7).

b21 = 1 : Les rampes d'accélération et de décélération
des différentes vitesses préréglées sont ajustées par
Pr30 a 36 et Pr40 a 46.

b22 : Sélection - inversion de sens par bornier ou par polarité des vitesses préréglées

Plage de réglage : O ou 1.
Réglage usine  : 0.

b22 = 0 : le sens de marche des vitesses préréglées et la marche par impulsions sont commandés par la borne 17.
b22 = 1 : le sens de marche des vitesses préréglées est déterminé par la polarité des réglages Pr20 a Pr26.

« Exemple : réglage de Pr22 = - 40.0 Hz.

Etape Action sur la micro-console

Affichage Commentaire

MISE SOUS
TENSION
SELECTION

DE
Prd

Appuyer 1 fois sur la touche] MODE |.

et appuyer plusieurs fois sur la touche
(A Jou [¥ ] pour sélectionner Prd.

Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |.
ACCES AUX | Appuyer 2 fois sur la touche [A .
PARAMETRES

SPECIFIQUES || Appuyer 1 fois sur la touche | MODE |.
Prd = 20

SELECTION )| Appuyer plusieurs fois sur fa touche
DU Pr 22 (& ] ou [V ] pour sélectionner Pr22.

ODIFICATIONY|Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |.
DU Pr22 Appuyer (pression maintenue) sur la

touche [A ] pour régler la valeur de
Pr22. FWD
CHANGEMENT\| Appuyer 1 fois sur la touche REV |-
DE POLARITE
DE LA VALEUR;J|Appuyer 1 fois sur la touche| MODE |.

DE Pr22

La LED "PAR" s'allume.

La LED "PAR" s'éteint.

La LED "PAR" s'allume.
Accés aux parameétres spécifiques
vitesses préréglées (Prd = 20).

La LED "PAR" s'étsint.

Pr22 = 40 Hz.

Pr22 = -40 Hz, la valeur négative
est indiquée par la LED a gauche
de l'afficheur.
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Pr30 a Pr36 : Rampes d'accélération des vitesses
préréglées 1 a7
Plage de réglage : 0,2 a 600s.
Réglage usine  : 5,0s - FMV 2305,

100s - FMV 2305 A.
Par incrément de 0,1s.
Avec b21 = 1, chaque vitesse prérégiée, Pr20 a Pr26, a
une rampe d'accélération associée, réglée par Pr30 a
Pr36 respectivement.
Ex. : la rampe d'accélération pour atteindre la vitesse
préréglée Pr22 est réglée par Pr32.
Voir figure de Pr47.

Pr37 : Rampe d'accélération de la marche par impui-
sions

Plage de réglage : 0,2s a 600s.

Réglage usine : 0,2s.

Par incrément de 0,1s.

La fonction marche par impulsions a toujours une rampe
d'accélération associée, réglée par Pr37.

Prd0 a Prd6 : Rampes de décélérations des vitesses
préréglées 1 a7
Plage de réglage : 0,2s a 600s.
Réglage usine : 10s - FMV 2305,

100s - FMV 2305 A,
Par incrément de 0,1s.
Avec b21 = 1, chaque vitesse préréglée, Pr20 a Pr26, a
une rampe de décélération associée, réglée par Prd40 a
Pr46 respectivement.
Ex. : la rampe de décélération pour atteindre la vitesse
prérégiée Pr26 est réglée par Pr46.
Voir figure de Pr47.

Pr47 : Rampe de décélération de la marche par im-
pulsions
Plage de réglage : 0,2s a 600s.
Réglage usine  : 0,2s.
Par incrément de 0,1s.
La fonction marche par impulsions a toujours une rampe
de décélération associée, réglée par Pr47.
tA

Pr22

Accélération
fgfa:; T Avant

Décélération
Avant

V-

b20 = 1 . L, .
b21= Decélération
sib21=0 Arriere

les paramatres
entre parenthéses e
sont actils. Accélération ¢

Arriere

Ex. : Calcul de Pr43 pour obtenir un temps t entre Pr22
et Pr23.
Pra3=tx —LFm
Pr22 - Pr23
Avec t en s et LFm, Pr22, Pr23, Pr43 en Hz.

Pr50 : Nombre des effacements défaut automatiques
sur défaut

Plage de réglage : 0 4 5.

Réglage usine : Q.

Par incrément de 1.

Le modulateur effectue un effacement défaut "RESET"
automatiquement aprés un décienchement défaut. Si la
fonction démarrage automatique est validée (b1 = 0), le
modulateur peut donc redémarrer automatiquement le
moteur.

Sib1 = 1:le modulateur reste dans I'état "prét" (RdY) en
attendant une commande de marche.

Pr50 régle le nombre de "RESET" qu'effectuera le modu-
lateur avant de se verrouiller sur un défaut persistant. Si
Pr50 = 0, la fonction est dévalidée.

Chaque fois qu'un "RESET" automatique est effectué
(Pr50 = 0), le nombre d'éffacement de défauts encore
autorisées, est affiché avec le code de défaut.

Nota :

« Le compteur du nombre des "RESET" qui reste est
remis a zéro :

- si la cause du défaut disparait avant que tous les
essais de "RESET" aient lieu,

- lors d'une mise sous tension,

- si la valeur de Pr50 est modifiée.

« |_g défaut n'est enregistré dans I'historique des défauts
que lorsque tous les essais de "RESET" ont été effec-
tués sans succes.

s Lo défaut forcé “Et" ne peut pas étre annulé par cette
fonction.

Pr51 : Temporisation des effacements défaut auto-

matiques
Plage de réglage : 1 & 5s.
Réglage usine : 1s.

Par incrément de 0,1s.
Permet de régler le temps entre le déclenchement défaut
et son sffacement défaut automatique.

b50 : Sélection - fonction du relais programmable
PL=0out.
Ru=0.
- FMV 2305 1,5T ainT J relais 1,2,3

FMV 2305 A1,5Ta 11T
b50 = 0 : le relais est actif lorsque le modulateur est sous
tension et n'est pas en défaut.
b50 = 1 : le relais est actif quand la vitesse de sortie du
modulateur atteint la consigne de vitesse.
Voir aussi § 2.2.1 -bornes 1 -2- 3.

- FMV 2305 16T a 100T, .

FMV 2305 A 16T & 1on.:| relais A1, A2, R3
b50 = O : le relais est actif lorsque la sortie du moduia-
teur est active (LED "sortie variateur active" allumée), le
moteur peut étre a zéro-vitesse.
b50 = 1 : le relais est actif quand l|a vitesse de sortie du
modulateur atteint la consigne de vitesse.
Voir aussi § 2.2.2 - bornes R1 - R2 - R3.
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b51 : Validation de la touche | gey

Plage de réglage : O ou 1.
Réglage usine  : 0.
b51 = 0 : le sens de rotation Avant/Arriere ne peut pas

étre commandé par la touche ';Véle .

b51 = 1 : le sens de rotation Avant/Arriére peut étre
commandé par la touche ’;Vé’f/’ ,si b9=0.

b52 : Validation de la reprise & la volée
Plage de réglage : O ou 1.
Réglage usine  : 0 pour les FMV 2305,

1 pour les FMV 2305 A.

b52 = 0 : la fonction de la reprise a la volée est
dévalidee.
b52 = 1 : permet une commande de marche du modula-
teur lorsque l'arbre du moteur tourne.
Le modulateur recherche la fréquence du moteur de Pr1
a4 0 Hz dans le dernier sens de rotation et puis dans
lautre ("SCAN" apparait sur l'afficheur pendant cette
opération). Aprés synchronisation, le moteur accélére
jusqu'a atteindre la consigne. Selon les conditions dyna-
miques du systéme, cette opération peut prendre jusqu'a
5 secondes.

ATTENTION

- Ne pas ouvrir le contacteur de ligne pendant
cette opération.

- Les systémes sans charge mécanique dans ces
condtions peuvent changer de vitesse ou peuvent
tourner lentement dans les deux sens de rotation

avant de démarrer pendant cette opération.

b53 : Sélection - sorties logiques (A0) et (A3)
Plage de réglage : Oou 1.
Réglage usine : 0.
-FMV 2305 1,5T 4 11T ] A0
FMV 2305 A1,5Ta11T
b53 = 0 : la sortie logique est active lorsque la sortie du
modulateur est active (LED "sortie variateur active" allu-
mée), le moteur peut 8tre a vitesse nulle.
b53 = 1: la sortie logique est active lorsque la vitesse de
sortie du modulateur est au minimum (Pr0).
Voir aussi § 2.2.1 - borne AQ.

-FMV 2305 16T a 100T

FMV 2305 A 16T 2 120T | A3
b53 = O : la sortie est active lorsque la protection sur-
charge | x t est active (les points décimaux de l'afficheur
clignotent). La sortie reste active si le modulateur passe
en défaut | x t ("I t").
b53 = 1 : la sortie logique est active lorsque le modula-
teur n'est pas en défaut.
Voir aussi § 2.2.2 - borne A3.

b54 : Sélection - courbe U/f fixe ou dynamique
Plage de réglage : Oou 1.
Réglage usine : 0 - FMV 2305,

1-FMV 2305 A.
b54 = 0 : le rapport UA est fixe et réglé par Prc.
b54 = 1 : la tension appliquée au moteur est
automatiquement réduite selon la charge du moteur.
Cela permet d'économiser de I'énergie et de réduire le
bruit pour des charges faibles et variables (ex. : pompe
centrifuge).
Cette modification automatique de la courbe U/
modifiera également la fréquence a laquelie 1a frequence
de base (FB) est atteinte et l'action du BOOQST (P16).
Voir figure ci-dessous.

(A fixe, b54 =0] [UN dynamique, b54 = 1]

100% 4 : \

Un Prc §
Pre ;

Prc P—;—c 2 Le rapport UA .

ET : : augmente si :

H { { la charge augmente

é:)ss)t Lz A7 50 % charge 'E

d ,." ) d 25 % charge :

5.1 % '. Z : A vide ; ;

-v

Valeur de PrC appliquée lorsque b54 = 1:

_ % charge )
Pr5

Nota : Si le moteur est a vide, la fréquence de base (FB)
réglée par Prc sera atteinte pour une fréquence 2 fois
plus élevée.

Si la charge augmente jusqu'a 150 %, la tension
augmente jusqu'au rapport U/ fixe, FTm = Prc (régié).

(2 x Pre, pour une charge < Pr5.

51



3.4 - Guide de réglages

Ce guide de réglages a pour but de vous permettre d'effectuer simplement les réglages de votre modulateur et d'indi-

quer les fonctions décrites en détail dans le § 3.3.

PRINCIPAUX REGLAGES

Sélectionner les commandes du modulateur

Marche, inversion, arrét du moteur.

Réglage de la vitesse,

Réglage du couple.

Arrét moteur sur défaut.

*Par le bornier sib9 = 1.
«Par la micro-console sib3 = 0.

o Parle borniersib9=1:
- locale : borne 16 non connectée au 0V,
- a distance : borne 16 reliée au OV.

*Par le bornier sib9=1.
« Redémarrages automatiques : nombre suivant Pr50,

temporisation suivant Pr51,
« Redémarrage aprés effacement défaut si Pr50 = 0.

Démarrer

Réglage du temps d'accélération.

Régler le couple d'accélération.

+Rampe d'accélération : par Pr2.

+BOOST manuel (optimisation du couple a basse vitesse) par
Pr6.
- valeur fixe sib3 =1,
- ajustage automatique si b3 = 0.

Travailler : choisir des fréquences d'utilisation

Choisir la plage de fréquence du modulateur.

Choisir les vitesses minimum et maximum d'utilisation.

Maintenir la fréquence en charge.

+ Sélection de la plage de fréquence maximum: b14.

+ Sélection de la fréquence moteur maximum : Pr1.
« Sélection de la fréquence moteur minimum : Pro0.

» Compensation de glissement : par Pr7.

Travailler : visualiser le fonctionnement du modulateur

Affichage de la fréquence ou de la charge modulateur.

Visualisation du sens de rotation.

Visualiser I'état du modulateur.

Affichage des défauts.

+Fréquence de sortie si b8 = 0.
+Charge du modulateur (en %) si b8 = 1.

+LED rouge FWD allumée en marche avant.
+LED rouge FWD éteinte a l'arrét ou en marche arriére.

«Par les LEDs de la partie gauche de la micro-console.

« Mémorisation des 10 derniers défauts en PrA,

Travailler : optimiser la qualité du systéme d'entrainement

Protection du moteur.

eIntensité maximum de surcharge : Pr4.
Intensité maximum permanente : Pr5.
+CTP moteur connectée borne 9.

Arréter le moteur

Sélection du mode d'arrét.
Arrét controlé.

Arrét en roue libre.

*4 modes disponibles suivant b2 et b7.
*Réglage de la rampe de décélération : Pr3.

«Sur défaut extérieur "Et".

«Sur coupure du réseau.
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REGLAGES PARTICULIERS

Sélectionner les commandes du modulateur

Marche, inversion, arrét du moteur.

Réglage de la fréquence.

Sélection du mode de réguiation.

Arrét du moteur sur défaut.

Verrouillage de la programmation.

» Par liaison série RS 485, RS 422 ou RS 232: b6 = 1.

*Par le bornier: b6 = 0.
» Possibilité d'interdire I'inversion de sens par la touche

FWD
REV

de la micro-console par b51.

* Par liaison série RS 482, RS 422 ou RS 232 : b6 = 1.
* Par la micro-console si b9 = 0.
*Par le borniersib9 = 1.
» Sélection locale ou distance par borne 16 :
- locale si la borne 16 non connectée au 0V, choix de la
polarité par b4,
- distance si la borne 16 est réliée au OV.

» Réguilation en couple ou en fréquence par b0.
« Fonctionnement en maitre ou esclave par b6.

* Redémarrage automatique par Pr50.
* Temporisation avant redémarrage par Pr51.
* Reprise a la volée si b52 = 1.

* Par code de sécurité en Prb.
* Par débrochage de la micro-console.

Démarrer

Donner des ordres.

Régler le couple d'accélération.

+Par la liaison série RS 485, RS 422 ou RS 232.
*Par le bornier : marche, arrét, inversion.
» Par la micro-console : marche, arrét, inversion.

*Manuellement par Pr6, sib3 = 1.
» Automatiquement si b3 = 0.

Travailler : choisir des fréquences d'utilisation

Choisir la plage de fréquence d'utilisation.

Utiliser les vitesses préréglées.

Utiliser la marche par impulsions (JOG).

* Détermination de la fréquence maximum par bi4.

* Commande par le bornier :
- de 3 vitesses plus la référence si b20 = 0,
- de 7 vitesses plus la référence sib20 = 1.

+ Réglage du niveau par Pr20 a Pr26.

* Sélection des rampes d'accélération et de décélération :
- standard et commune & toutes les vitesses si b21 = 0,
- spécifique a chaque vitesse si b21 = 1.

* Validation par b20 = 0.

* Réglage du niveau par Pr27.

* Réglage des rampes d'accélération et de décélération par
Pr37 et Prd47.

Travailler : mesurer les paramétres de fonctionnement

Choix de l'indication de l'afficheur.

Indications analogiques.

Signalisation de fréquence atteinte.

» La fréquence de sortie (en Hz) sib8 = 0.
e Le courant de sortie en % INsib8 = 1.

*De la fréquence de sortie (en Hz) borne 18.
*Du courant de sortie (en % In) borne 19.

» Disponible au bornier :
- bornes 1, 2, 3 pour les FMV 2305 1,5T 4 11T et
FMV 2305 A1,5T a 11T sib50 =1,
- bornes R1, R2, R3 pour les FMV 2305 16T a 100T et
FMV 2305 A 16T 4 120T sib50 = 1.

'k
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Travailler : optimiser le systéeme d'entrainement modulateur - moteur

Ajuster la fréquence de découpage.

Vibrations : interdire les fréquences critiques.

Précision de la vitesse en charge.

Protection du moteur et limitation de couple.

Compensation de glissement.

* Réglage de b14.

+ 3 sauts de fréquence programmeés en Pr10 & Pr12,
« Largeur du saut réglable par Pr13 & Pr15.

* En boucle ouverte lorsque b5 =1,
Compensation manuelle par Pr7.

« En boucle fermée (retour codeur) lorsque b5 = 0,
pas de compensation nécessaire.

« Réglage de Pintensité maximum de surcharge par Pr4.
+ Réglage de l'intensité maximum permanente par Pr5.
+ L'intégration de surcharge | x t dépend de Pr4 et Pr5.
» Limitation manuelle du couple par la borne 7.

« Variable en fonction de la charge par Pr7.

Arréter le moteur

Choix du mode d'arrét.

Réglage de la rampe.

Commande d'un frein électro-mécanique.

« Sur rampe (avec allongement suivant V'inertie) : b2 = 0, b7 = 0.
*Enroue libre : b2=0,b7=1.
» Avec injection de courant continu :b2=1,b7=0:
- niveau réglable par Pr8.
» Sur rampe (avec option module de freinage) b2 = 1, b7 = 1.

» Temps ajusté par Pr3.

«Pour les FMV 2305 1,6T a11T et FMV 2305 A 1,5T a 11T
par la sortie logique AQ avec b53 = 1.

» Pour les FMV 2305 16T a 100T et FMV 2305 A 16T a 120T
par le relais vitesse minimum (bornes Z1, 72, Z3).
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5 - DEFAUTS - DIAGNOSTIC

» Les informations relatives a I'état du modulateur sont
fournies par 5 LEDs, et par l'afficheur (voir ci-apres).

» Les défauts sont indiqués sous forme mnemonique
clignotant sur f'afficheur.

5.1 - Signalisation par LEDs

Les dix derniers défauts sont gardés en mémoire (méme
aprés une coupure du réseau) dans le paramétre PrA.

+ Les indications de l'état du modulateur sont aussi
fournies par l'afficheur.

¢ Certains états du modulateur sont communiqués par
les sorties logiques (relais et transistors & collecteur
ouvert).

Repére LED Etat

information transmise

Sortie variateur active Allumée

Le modulateur est en marche (peut étre & zéro vitesse). La LED "FWD" est
aussi allumée si une commande de marche en Avant a été donnée.

Liaison série active Allumée Le modulateur recoit ou envoie les données via la liaison série.

Freinage dynamique Allumée

indique que le seuil de tension maximum du bus continu est dépassé lors
d'une phase de décélération du moteur.

Le modulateur est en limitation de courant car la charge dépasse :
Limitation de courant Allumée - soit la surcharge maximale du moteur (parameétre - Pr4),
- soit la limitation de couple réglée a la borne 7.

Controle a distance Allumée

Indique que le modulateur est piloté par : - une consigne de courant,

ou
- la liaison série.

Nota : Le modulateur passera en défaut si la LED "Limitation de courant" reste allumée pendant un temps qui dépend des

réglages de Pr4 et Pr5.

5.2 - Signalisation par afficheur - messages d'erreur

Mr;:frir;?‘t;frue Raison du défaut Points de controle Solution
Perte de la référence {Niveau de consigne en courant Vérifier que le niveau de la référence d'entrée
el vitesse lors d'un 4-20mAou20-4mA. (1) > 3,5 mA.
pilotage en courant.
Défaut de "HARD" a |Carte de contrdle : RAZ n'est plus active.
la mise sous tension. |* IN 50 (FMV 2305 1,5T a 11T Mettre le modulateur hors tension et puis
FMV 2305 A 1,5T a 11T7), remettre sous tension. Si le défaut persiste,
Err  IN 40 (FMV 2305 16T 4 100T consulter le fournisseur.
FMV 2305 A 167 a 120T).
. . |*Borne 12. * Vérifier que la borne 12 est reliée au OV.
Et Défaut exteme force. |, Commande par la liaison série. « Vérifier la commande par la liaison série.
» Charge du moteur. « Vérifier que le moteur n'est pas en surcharge.
It Défaut surcharge | x t|* Réglage du seuil | x t (paramétres » Vérifier que la protection | x t est correctement
Pr4, Pr5). réglée.
Température *Température ambiante. » Contrdler que la température ambiante est
ambiante hors plage. comprise entre -10 et +50°C.
«Orifices de ventilation. « Vérifier qu'il y a un espace suffisant autour du
modulateur.

OA (2) *Ventilateur de refroidissement. (3) « Vérifier que les orifices de refroidissement ne
sont pas bouchés ou que les ventilateurs
fonctionnent.

Surchaufte radiateur |+ Ventilateurs de refroidissement (3). | Vérifier que :

Le contacteur de - les ventilateurs tournent,

précharge ne s'est - les orifices de refroidissement ne sont pas

pas fermé lors de la obstrués.

mise sous tension. | Température ambiante. « La température ambiante est inférieure a 50°C,
Oh (4) « liy a un espace suffisant auteur du modulateur.

» Contacteur de précharge (interne). « Mettre le modulateur hors tension et puis
remettre sous tension.
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5.2 - Suite

Mnémonique

Raison du défaut

Points de controle

Solution

afficheur
Surintensité Bornes: U, V, W, PE.
instantanée. » Court-circuit entre les phases ou terre |» Vérifier le cablage de sortie.
défectueuse. * Supprimer le court-circuit.
« Variation importante de la charge. » Supprimer la variation.
» Rapidité de la décélération. * Programmer un temps supérieur en Pr3.
» Vérifier le réglage de b2 et b7.
* Puissance moteur supérieure a celle }e Vérifier les plaques du moteur et du
ol du modulateur. modulateur.
 Longueur de cable trop importante « Utiliser des selfs moteur.
entre le moteur et le modulateur.
» Module de puissance en count-circuit. |» Retourner le modulateur pour réparation.
Surtension bus » Décélération rapide (charge inertielle): |» Programmer un temps de décélération
continu. fonctionnement en dessus de Prc. supérieur en Pr3.
« Vérifier le mode d'arrét par b2 et b7.
ou « Prévoir une unité de freinage (option).
e Bornes L1,L2, L3: « Vérifier le réseau d'alimentation.
Surtension du réseau d'alimentation.
Disparition d'unou |Bornes : L1;12,L3: Vérifier les trois phases du réseau d'alimentation.
Ph (5) deux phases. Tension d'une ou deux phases d'entrée
< 380V - 15 %.
Défaut alimentation |Bornes internes d'alimentation. Mettre le modulateur hors tension puis remettre
PS interne. sous tension, si le défaut persiste, consulter
votre fournisseur.
Déclenchement » Température du moteur trop élevée |+ Vérifier la charge du moteur.
sonde moteur (CTP). | (résistance CTP > 3 kQ). * Diminuer le niveau de surcharge autorisé.
« Vérifier la ventilation du moteur et la
température ambiante.
th *Borne 9: » Vérifier le cablage de la sonde.
court-circuit de ia sonde CTP
(résistance < 100 Q).
Sous-tension bus *Bornes: L1,L2,L3: » Vérifier le réseau d'alimentation.
Uu (5) continu. sous-tension prolongée du réseau
d'alimentation. (6)
Avertissement baisse |* Bornes : L1, L2, L3 : « Vérifier le réseau d'alimentation.
AcUU réseau. (7) sous tension du réseau d'alimenation

< 380V - 15 %.

Nota : Tous les défauts peuvent étre effacés "RESET"
sauf "PS" et "Err" (couper l'alimentation puis remettre
sous tension). Les dispositifs thermiques ne doivent pas
étre déclenchés et remis a zéro plusieurs fois de suite.

(1) La protection "cL" n'est pas active si b11 = 0.20 (0 &
20 mA).

(2) La protection "OA" n'est disponible que sur les modu-
lateurs : FMV 2305 16T a 100T et FMV 2305 A 16T a
120T.

(3) Les modulateurs qui disposent d'un ventilateur de
refroidissement sont : les FMV 2305 3,5T & 100T et les
FMV 2305 A 3,5T & 120T.

(4) Seulement pour les modulateurs FMV 2305 16T a
100T et FMV 2305 A 16T a 120T.

(5) A la mise hors tension, les défauts "Ph" ou "UU" qui
apparaissent ne sont pas mémorisés dans lhistorique
des détfauts (PrA), si le modulateur est déja en défaut.
(6) Le défaut "UU" peut étre provoqué par une défaillance
des composants internes. Consulter votre fournisseur.
(7) L'affichage de "AcUU" n'indique pas un défaut, il
averti qu'il y a une baisse de tension d'entrée.

- Si le réseau se rétablit avant l'arrét du moteur, le mo-
dulateur cherche a rattraper le niveau de consigne.

- Si le moteur atteint la vitesse zéro, le modulateur se
mettra en défaut "UU" ou "Ph",
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5.3 - Signalisation par afficheur de I'état modu-

lateur
Affichage Description
'rdY" |Moteur a I'arrét, sortie modulateur inactive.
Valeur |Moteur en fonctionnement (voir § 3.1.1 -
numeérique |"I'affichage initial".
La valeur numérique est :
- la fréquence de sortie (Hz),
ou
- le courant de sortie (% IN),
ou
- la consigne de fréquence (Hz) suivant la
programmation de b8 et b5.
. Le freinage par injection de courant est
de*  |actif. (Voir b2, b7).
Le moteur s'arrétera en roue libre, la sortie
sInh"  {du modulateur n'est pas active. (Voir b2,
b7).
Le modulateur cherche la fréquence du
"gCAN" |moteur pour effectuer une reprise & la
volée. (Voir b52).
Les points |Le modulateur est en surcharge | x t.
décimaux |(Voir Pr4, Pr5).
clignotants

Nota : Les signalisations ci-dessous n'indiquent pas un
état de défaut, mais les états de fonctionnement du mo-
dulateur. Cependant, le clignotement des points déci-
maux est un avertissement. Si le modulateur reste dans
I'état de surcharge | x t pendant un temps défini par Pr4
et Pr5, il se mettra en défaut.

5.4 - Signalisation par sorties logiques
5.4.1-FMV 2305 1,5T a 11T
FMV 2305 A 1,5T a 11T

5.5 - Diagrammes de localisation de non fonc-

tionnement

» L 'affichage du modulateur ne s'allume pas

Tension d'alimentation

aux bornes L1-12-137

NON
—>

Vérifier : réseau,
fusibles ou disjoncteur.

¥ OUI

Micro-console bien
raccordée ?

NON

w OUI

Consuiter le fournisseur

* Repositionner la micro-
console sur le
modulateur.

» Vérifier les connexions
si report a distance.

» Le moteur ne démarre p

Le modulateur affiche |
llrlel

NON

A 4

Le modulateur affiche

uan

oul
—>

Donner une commande

de marche par :

- la touche en
mode clavier (b9 = 0),

- la borne 15 en mode
bornier (b9 = 1).

& OU!

Régler Pr1 a une valeur|
différente de 0.

oul
\ 4

oul
—>

MODE BORNIER

- La référence vitesse
arrive au bornier ?

- Référence en tension
ou en courant ?

- La valeur des vitesses
est-elle différente de 0.

Type de . . |Parametre %
Borne sortie Information fournie associé
1 Le modulate’ur n'est pas| : MODE CLAVIER
2 Relais en défaut b50 _QL_J_L Augmenter la consigne
3 (affectable) Vit °”n it de fréquence & l'aide del
esse atteinte.
ransistor & Modulateur en marche b53 latouche [A] .
AO collecteur ou
f‘f’“"fgl V“esstf i Pro « Affichage d'un code de défaut
(affectable) atteinte. Voir § 5.2.
5.4.2 - FMV 2305 16T a 100T « Le moteur n'accélére pas et est bruyant
FMV 2305 A 16T a 120T oul
B Type de | Information fournie [Parametre BOOST trop élevée ? * Réduire la valeur de
orne|  sortie associé Pré.
Z1 . Vitesse minimum * Essayer auto-BOOST
Z2 Relais . Pro NON (b3 =0).
73 atteinte.
g; Relais Modulateuruen marche b5 \ 4 oul
[o] . ,7 . .
Ro_|(@fectable)l  iesse ateine. Charge importante ? = Réduirs a chargo ou
; Relais Le modulateur n'est ) NON de surcharge Pr4, Pr5.
3 pas en défaut.
Transistor Surcharge | x t Pr4, Pr5 + oul
a collecteur ou Il manque une phase sur— | Recébler le moteur
A3 ouvert Modqlateur en défaut. b53 le moteur ? correctement.
(affectable)
s IS5k



» Le modulateur ne réagit pas aux programmations par

liaison série

Le modulateur est
configuré pour étre piloté
par sa liaison série ?

Ooul

v

NON
—>

* Relier la borne 16 au
oV.

¢ Programmer
correctement :
b6, b10, b12, Pr9.

« Utiliser un protocole
compatible avec
dispositif de
communication.

La liaison série est
correctement cablée ?

NON
—>

» Vérifier les connexions
(suivant protocole).

o Vérifier les résistances
d'adaptation
d'impédance.

» Parameétres du modulateur mal réglés

Revenir aux les réglages
usines. Voir § 3.1.

lou;

Reprogrammer le
modulateur suivant le §
mise en service.

Nota :

- Le dysfonctionnement du modulateur est souvent di a
de mauvais réglages. Un guide des réglages est donné

au § 3.2.2.

- Si aprés avoir effectué toutes les vérifications ci-
dessus, le systéme ne fonctionne pas, contacter votre

fournisseur.

[ v
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6 - MAINTENANCE

6.1 - Introduction et avertissement

Attention

Le circuit imprimé de puissance (circuit inférieur) est
directement raccordé au réseau.

Ne procéder a aucune intervention sur le modulateur
sans avoir ouvert manuellement le circuit d'alimenta-
tion des étages de puissance (sectionneur a fusibles
ou disjoncteur) ou avoir ouvert le contacteur d'entrée
KM et verrouillé manuellement (cié) la télécommande
de KM.

Par ailleurs, le condensateur de fittage peut étre soumis
a des tensions trés élevées. Ne pas toucher les bornes
du modulateur sans avoir effectué ou vérifié l'une des
quatre opérations a, b, ¢ ou d suivantes.

a ) - Aprés avoir coupé l'alimentation du modulateur,
attendre 5 minutes pour la décharge des condensateurs.
b ) - Vérifier avec un contrdleur, que {a tension aux
bornes du bus continu est inférieure a 15 volts.

¢ ) - Au cas ou il ne serait pas possible de procéder a
lune des opérations précédentes en raison du temps
disponible, placer avec précautions (Tension élevée 1)
pendant au moins 15 secondes, une résistance de
décharge (30 W-500Q2) aux bornes du bus continu.

d ) - Vérifier que les connecteurs soient correctement
branchés.

Les opérations de maintenance et de dépannage des
modulateurs FMV 2305 - FMV 2305 A a effectuer par
lutilisateur sont extrémement réduites. On trouvera ci-
dessous, les opérations d'entretien courant ainsi que des
méthodes simples destinées a vérifier le bon fonction-
nement du modulateur et a porter un premier diagnostic
sur le bon fonctionnement des étages de puissance.

6.2 - Entretien

Pour le modulateur, bien garder a l'esprit que tout appa-
reil électronique peut connaitre des problémes a la suite
d'une exposition & une température trop élevée, a I'humi-
dité, I'huile, la poussiére, ou aprés toute intrusion de ma-
tériaux d'origine externe.

Nettoyer périodiquement les orifices de ventilation du
moteur et suivre les éventuelles instructions de graissa-
ge des roulements indiqués sur sa plaque signalétique.
Les circuits imprimés et leurs composants ne demandent
normalement aucune maintenance. Contacter votre ven-
deur ou la station service agréée la plus proche en cas
de probleme.

NE PAS DEMONTER LES CIRCUITS IMPRIMES
PENDANT LA PERIODE DE GARANTIE. CELLE-CI
DEVIENDRAIT IMMEDIATEMENT CADUQUE.

Ne pas toucher les circuits intégrés ou le microproces-
seur avec les doigts ou avec des matériels chargés ou
sous tension. Reliez-vous 2 la terre, ainsi que le banc ou
le fer & souder pour toute intervention sur les circuits.

Ne pas manipuler les circuits intégrés sur socle qui se
trouvent sur le circuit imprimé de contréle (risque de
détérioration).

Il est recommandé de remplacer le condensateur de
filtrage et le ventilateur de refroidissement tous les cing
ans (durée de vie normale de ces piéces). Noter que
cette durée de vie est considérablement diminuée si des
charges importantes sont appliquées a une température
élevée. Lorsque vous remplacez un condensateur qui a
été stocké pendant plus de trois ans, effectuer le
vieillissement avant utilisation en passant par les étapes
suivantes :

1 - Appliquer d'abord 80% de la tension nominale du
condensateur & température normale pendant une
heure.

2 - Appliquer ensuite 90% de la tension nominale du
condensateur & température normale pendant une
heure.

3 - Appliquer enfin la tension nominale du condensateur
a température normale pendant cing heures.

6.3 - Comment mesurer la tension et le courant
moteur

6.3.1 - Mesure de la tension a la sortie du modula-
teur, en charge

Les harmoniques dGes au modulateur font qu'il n'est pas
possible de faire une mesure correcte de la tension a
'entrée du moteur avec un voltmétre de type classique.
Cependant on peut obtenir une valeur approchée de la
valeur de la tension efficace de l'onde fondamentale
(celle qui influe sur le couple) en utilisant un voltmétre
CC classique a cadre mobile et le montage décrit sur la
figure ci-dessous.

—0,:0
in
MOTEUR
-0 e
i@ =
il (7Y -
lecace= ]
DICCES o1 4 T (G, (oyvotmeres
J g4 cadre mobile
ou plus o cc

Tension efficace = Tension CC x 1,1

6.3.2 - Mesure de la tension a la sortie du modula-
teur, a vide

La valeur trés faible du courant de fuite des semi-
conducteurs de puissance (2 mA) rendrait l'utilisation du
montage précédent trés imprécise pour la mesure de la
tension a vide des modulateurs. Utiliser le montage de la
figure ci-aprés.

FMV 2305
FMV 2305 A

@ -
Résistance

tommmm - _D additionnelle

DIODES 5k{-30W

-1000V-0,1 A ¢ Voltmetre &

ou plus. > cadre mobile
c(:l‘ N CC

Tension efficace = Tension CC x 1,1
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6.3.3 - Mesure du courant moteur

Le courant consommé par ie moteur et le courant
d'entrée du modulateur peuvent étre mesurés de fagon
approchée grace a un ampéremétre a cadre mobile
classique.

6.3.4 - Mesure de la puissance d'entrée et de sortie
du modulateur

Les puissances d'entrée et de sortie du modulateur peu-
vent étre mesurées en utilisant un appareil éléctro-
dynamique.

6.4 - Tests des étages de puissance du modula-
teur
Remarques préliminaires :
Les tests exposés ci-dessous sont destinés & faire un
test qualitatif de I'état des étages de puissance. Utiliser
un ohmmeétre placé sur l'échelle 1 Q et faire les mesures
aprés avoir mis le modulateur hors tension et aprés avoir
attendu la décharge compléte du condensateur de fil-
trage. Chaque mesure doit durer au moins 10 secondes
afin d'éviter les fausses lectures dues aux charges pou-
vant étre encore présentes dans les circuits du modula-
teur. En cas de doute sur les étages de puissance,
vérifier visuellement I'état des modules de commandes
de base qui peuvent avoir été endommagés a la suite de
ceux-ci.
Les figure ci-aprés montrent le schéma de principe gé-
néral de l'onduleur a transistors du modulateur.
- FMV 2305 1,5T a11T

FMV 2305 A1,5T a 11T

BORNE +
W o
=V w
Xt
BORNE -
- FMV 2305 16T a 100T
FMV 2305 A 16T a 120T
BORNE DB2
PIEIEs
v \

—l:“—i:l Ijqj—
(4,1 N
—
_‘
[«

*)
ey

BORNE L12

)

Il est possible de pratiquer deux niveaux de tests :

6.4.1 - Test par l'intermédiaire du bornier

Ce test est assez sommaire. Une réponse positive ne
signifie pas nécessairement que les étages de puis-
sance sont corrects. Cependant une réponse négative
signifie généralement que ceux-ci sont endommagés.

-FMV 2305 1,5T a 11T

FMV 2305 A1,5T a 11T
Utiliser les bornes U, V, W, +, - du bornier du circuit de
puissance.

/ /
j\lulvlwlmm-l j\lulvlwlmm-l
/4 /4

E+ Test de T1, T2, T3 =

. (Tester sur U, V, W)

+

> 50 kQ2 ~ 10 2200

'/ /
j\lulvlwwhu jﬂulvlwwm-l
/4 /48

Testde T4, T5, T6
(Tester sur U, V, W)

> 50 kQ ~10220Q

- FMV 2305 16T a 100T

FMV 2305 A 16T & 120T
Utiliser les bornes U, V, W, DB2, L12 du bomier du
circuit de puissance.

O

DB1DB2

DB1DB2

L1I1LI2PE U V W

doty

Testde T1,T2, T3
(Tester sur U, V, W)

> 50 kQ ~103a20Q
[111 [111
DB1DB2 DB1DB2

LI1L1I2PEU V W

[BRERE|EIN

L11L12PEU V W

= Test de T4, 75, T6
+ (Tester sur U, V, W)

> 50 kQ ~10 4 20Q
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6.4.2 - Test individuel des modules de puissance

Ce test est beaucoup plus complet. Comme le précé-
dent, il s'agit d'un test permettant de détecter un défaut,
mais ne pouvant donner l'assurance que le matériel est
correct.

ATTENTION :

Ce test impose de démonter les circuits imprimés
du modulateur. Ne pas procéder a ce démontage
pendant la période de garantie. Celle-ci deviendrait

caduque de ce simple fait.

Pour procéder au test, vérifier chacun des six modules
de puissance en suivant les instructions de la figure ci-
apres.

Lors du remplacement d'un module de puissance, appli-
quer de la graisse siliconée pour la conduction thermi-
que sur la surface de refroidissement du module.

6.5 - Tests d'isolement et de tenue en tension
du modulateur
6.5.1 - Introduction

ATTENTION :

Les tests décrits ci-dessous sont & conduire avec

précautions. Une destruction des étages de puis-
sance provenant d'une erreur de manipulation ou

. d'un mauvais respect des instructions entrainerait

‘exclusion de la garantie.

6.5.2 - Test d'isolement du modulateur

Court-circuiter toutes les bornes du bornier de puissan-
ce, excepté la borne PE (terre), comme indiqué sur les
figures ci-aprées. Utiliser un mégohmetre pour mesurer la
résistance entre ces bornes et la terre. Cette résistance
doit étre au moins de 5 MQ.

- FMV 2305 1,6T a 11T
FMV 2305 A1,5T a11T

Lt L2 L3 U VvV W + -

Mégohmétre

NE PAS FAIRE DE TEST D'ISOLEMENT OU DE
TENUE EN TENSION AVEC D'AUTRES BORNES QUE
CELLES QUI SONT INDIQUEES CI-DESSUS.

- FMV 2305 16T & 100T
FMV 2305 A 16T & 120T

.

DB1 DB2 L1 L2 L3

L11

Li2 PE U V W

NE PAS FAIRE DE TEST D'ISOLEMENT OU DE
TENUE EN TENSION AVEC D'AUTRES BORNES QUE
CELLES QUI SONT INDIQUEES CI-DESSUS.

6.5.3 - Test de tenue en tension du modulateur
Appliquer pendant une minute une tension alternative de
2000VAC entre la terre et le bornier de puissance court-
circuité tel que décrit dans les figures ci-dessus.

Vérifier que rien d'anormal ne se produit durant le
test.

ATTENTION :

Ne jamais effectuer de test de tenue en tension sur
d'autres bornes que celle qui sont indiquées ci-
dessus. Une telle manceuvre endommagerait le
modulateur et suspendrait I'application de la ga-
rantie.
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