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MOTEURS LEROY-SOMER

PLATINE CONTROLE
EXCITATION MOTEUR C.C.

1064

Valeurs limites d'utilisation : - courant de sortie : 10 ampéres au 20 ampéres,

- tension alimentation : 380V 50Hz,
- tension sortie : 190V CC éventuellement jusqu'a 300V.

1 - PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT

Ce circuit permet d'alimenter un inducteur de moteur, & partir du réseau alternatif.

Le courant dans l'inducteur est régulé.

On peut réduire ce courant en fonction d'un paramétre tension (qui peut-étre la tension
d'induit du moteur) pour fonctionner a puissance constante. '

Un systéme de surveillance du courant détecte les valeurs trop faibles et les signale
par un relais.

La partie puissance est un pont mixte (2 thyristors et 2 diodes + 1 diode de libre circu-
lation). Les impulsions de commande des thyristors sont suffisamment larges pcur as-
surer un amorgage avec débit sur de fortes inductances.

Le courant redressé est mesuré par un shunt. Il n'y a pas d'isolement entre le circuit de
puissance et le circuit de commande.

L'ampli A3 - 2 régule le courant dont le niveau est régié par P3.

A1 - 1 adapte la tension d'induit.

A1 - 2 donne le seuil a partir duquel la tension d'induit agit sur le courant pour le dimi-
nuer. Ce seuil est ajusté par P1. P2 affiche le seuil de courant en dessous duquel le
relais RL1 retombe.

2 - LIMITES D'UTILISATION

Tension d'alimentation 380V - 50Hz, éventuellement 220V - 50Hz.

Tension de sortie 190V, éventuellement jusqu'a 300V pour une alimentation de 380V.
Courant de sortie 2 calibres 10A et 20A (0,5A minimum).

Tension d'induit commandant la désexcitation 440V max - la mise & I'échelle se fait par
R36.

U INDUIT 440V 420V 400V 380V 260V

R36 680 kQ | 680 KQ | 680 kQ 1mQ oo




3 -MISE EN SERVICE CARTE 1064

Attention : L'utilisation de la carte 1064 pour désexciter un moteur impose obligatoire-
ment le contrdle de la vitesse par dynamo tachymétrique.
Son réglage doit étre effectué par un spécialiste de la régulation de vitesse.

- mettre tous les potentiométres anti-horaire,

- raccorder un millivoltmatre sur le shunt, un voltmétre aux bornes de l'induit et un volt-
métre sur la dynamo tachymétrique,

- mettre sous tension la platine (variateur verrouilié),

- régler par P3 le courant d'excitation nominal plaqué sur le moteur,

- faire tourner le moteur, ‘

- augmenter la vitesse jusqu'a la tension d'induit nominale (par le variateur),

- régler par P1 le seuil de désexcitation du moteur 20V en dessous de la tension nomi-
nale, .

- augmenter la vitesse du moteur jusqu'a la vitesse maxi désirée et relever le courant
d'excitation correspondant (I exc.),

- arréter le moteur et mettre P3 anti-horaire,

- régler par P2 le seuil de retombée du relais de sécurité a 0,8 | exc en faisant varier le
courant par P3,

- le contact du relais de sécurité s'insére soit dans le verrouillage du variateur, soit
dans la chaine de sécurité du variateur,

- régler & nouveau par P3 le courant d'excitation nominal plaqué sur ce moteur,

- faire tourner le moteur et vérifier que I'on atteint bien la vitesse maxi désirée en gar-
dant la tension d'induit constante,

- sur un échelon de vitesse contrdler la stabilité du courant d'excitation sinon ajuster
par C17 - R71 le temps de reéponse,

- contrdler que lors du fonctionnement de I'ensemble le relais de sécurité ne déclenche
pas.
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