LEROY SOMER FT 1274
AGRIERS D.E.1.

FICHE TECNIQUE DE LA CARTE 1274

LS FMY2 - REGULATION AYEC DYNAMO-TACHIMETRIQUE

1-PRESENTATION

Cette carte a pour fonction d'assurer 18 régulation de 1a vitesse réelle d'un moteur asynchrone
alimenté & fréquence variable par un modulateur LS FMY2 STB .

En effet, le modulateur LS FMY2 STB fournit su moteur une fréguence rigoureusement
proportionnelle & 1a référence qui le pilote, mais la vitesse réelle du moteur dépent de son
glissement, lequel varie avec la charge, la tension d'alimentation du secteur, la température...

Donc, pour que la vitesse du moteur reste parfaitement stable, on la mesure avec une dynamo
tachymétrique (D.T. ) ou un alternateur tachymétrique ayant un redresseur incorporé. Cette mesure
de 1a vitesse est comparée 3 la référence dans la carte 1274 qui modifie automatiquement la consigne
de fréquence du modulateur pour maintenir la vitesse du moteur rigoureusement proportionnelle a ls
référence .

. 2-DESCRIPTION DU FONTIONNEMENT

La certe 1274 se compose principalement de :
~-Un circuit transmettant 1a consigne de fréquence , avec rampe incorporée (V11-1 ,V11-2
Y11-3,¥12-2)
-Un circuit de correction de cette référence en fonction de la valeur du signal de 1a D.T.(V11-4,
vi2-1)

Y11-1 sert d'adaptation du signal de référence de vitesse (variant de O & + 10 Yoits )

Un réglage de vitesse minimum peut 8tre effectué par RP6 . Un réglage de la vitesse maximum peut
étre effectué par RP7.

Y11-2etY11-3 constituent l1a rampe .Le réglage du temps d'accélération se fait par RP4
(réglage fin) et RPS ( réglage gros). Le temps de décélération par RP2 (fin ) et RP3 (gros)

Le bloquage de 1a rampe se fait en ouvrent le circuit entre les bornes 4 et S . Le court-cicuit
entre les bornes 4 et S est nécéssaire pour sutoriser le fonctionnement .

Y11-4 fait la comparaison entre la référence( prise en sortie de la rampe par R 29 ) et la
mesure réelle de la vitesse( tension D.T.) entrant bornes 9(+) et 10(-). La mise & I'échelle de la
vitesse se fait par les cavaliers CO1 et CO2 (réglage gros) et RP 1 (réglage fin). La différence entre la
référence et la mesure de vitesse est amplifiée par Y11-4 et vient corriger la référence de fréquence
par Y12-1etR34.

La diode électroluminescente V16 indique que V1 1-4 est saturé (il ne peut plus corriger la
fréquence) parce que le réglage de vitesse (tension D.T.) est mauvais . |1 ne correspond pes & 1a
fréquence envoyée au moteur, il correspond & une fréquence trop grende . On éteindra Y16 en
diminuant le réglage de la vitesse par RP1.

La diode Y22 indique au contraire que le réglage correspond a une fréquence trop faible. On
éteindra V22 en sugmentant le réglage de 1a vitesse par RP 1 .

Y12-3 sert d bloquer Y11-4 lorsque la consigne de fréquence est faible et que le modulateur
n'envoie pas encore d'énergie au moteur, c’est & dire tant que la consigne est inférieure a 1a valeur
correspondant 8 5 Hz . Ce nivesu dépend du choix, sur le modulateur, de 1a fréquence maxmum . Le
cavalier COJ doit étre fermé pour un choix de fréquence maximum de SO ou 60 Hz (cavalier FOO sur
position F60 sur la carte de contdle du modulsteur) Le cavalier CO3 doit étre en position ouverte pour
une fréguence maximum de 87 ou 104 Hz (cavalier FOO sur position F90 sur carte controle du
modulateur)
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3-BRANCHEMENT

-Alimentation : bornes 1 et 3 : 220 Volts ou 380 Volts (& préciser & la commande )et vérifier
au moment du branchement sur le transformateur TC1.

~Reéférence de vitesse : borne 12( +) et borne 11(-): signal variontde 0 4 + 10 Yolts

-Mesure de vitesse : Tension venant de la dynamo ou de 1'alternateur tachymétrique : borne
9(-) et borne 10( +) ou borne 9 et borne 8 suivant 1a valeur de 1a tension.

~Consigne de fréquence pour le modulateur : borne 6( + ) et borne 7(-)

-Entrée supplémentaire référence vitesse : borne 13(+) .Mise & I'échelle & 1a demande par R4

-Tension fixe ( + 10 Yolts): pour slimentation du potentiométre de consigne de vitesse : débit
maximum 20 mA (résistance du potentiométrs comprise entre 500 0 et 2,2 k)

~Remise 3 2éro de la rampe : per ouverture du circuit entre les bornes 4et 5 .

4-REGLAGES

4- 1-REGLAGE DE LA PETITE VITESSE - RP6
-Ce réglage doit s'effectuer avant le réglage de la grande vitesse.
-Mettre une référence de vitesse nulle -borne 12-
~Tourner RP 1 {Sens Horaire -S.H.-)jusqu'a 1'obtention de 1a vitesse du moteur désirée, ou de
la commande de fréquence, qui peut &tre mesurée bornes 6 et 7.
Lorsque RP 1 est au minimum (en butée Sens Anti Horaire -SA.H.-), 1a petite vitesse est nulle,
Lest a dire que la commande de fréquence( bornesé et 7) sera nulle si 1a référence de vitesse est nulle

4-2-REGLAGE DE LA GRANDE YITESSE - RP7 ,
~Ce réglage doit s'effectuer apreés le réglage de 1a petite vitesse.
-Afficher la référence de vitesse maximum (en principe 10 Yoits)
-Touner RP7(S.A.H.) pour obtenir une tension de - 10 Yolts au point test T1

4-3-REGLAGE DES RAMPES D'ACCELERATION ET DE DECELERATION -RP2-RP3-RP4-RPS

-Connecter un voltmatre (3 aiguille de préférence) entre la point test T1 et le 2éro electrigue
(bornes7 ,9,0ult)

~-Afficher un crénau de référence de vitesse (borne 12)

-Mesurer le temps que met Ia tension au paint T1 pour passer de 0 & - 10 Yolts. Ce temps
correspond au temps d'accélération . 1 se régle par les potentiométres RP2 (réglage finde 1 & 7
secondes) et RP3 (réglage de 1 & 60 secondes)

-Le temps de décélération correspond au temps que met 1a tension au point T1 pour passer de
~10 Volts 8 0. 11 se régle par les potentiométres RP4 (réglage fin de 1 & 7 secondes ) et par RP4
(réglage de 1 & 60 secondes )

-L'ouverture du circuit entre les bornes 4 et S raméne instantanément 1a rempe a zéro .

4-4-REOLAGE DE LA YITESSE - CO1-C02-RP1
~Tension donnée par 1a dynamo tachymétrique (ou slternatsur tachymétrique avec redresseur
incorporé), comprise entre 10 et 25 Yolts pour la vitesse maximum du moteur:
branchement entre borne 9(-) et borne8( +)
~Tension donnée par 1a dynamo tachymétrique (ou slternateur tachymétrique avec redresseur
incorporé), comprise entre 30 et 240 Yolts : branchement entre borne 9(-) et borne 10( +).
Tension comprise entre 30 et 60 Yolts : les cavaliers CO1 et CO2 doivent &tre fermés
Tension comprise entre 60 et 120 Yolts: CO1 fermé et CO2 ouvert
Tension comprise entre 120 et 240 Yolts: CO1 et CO2 ouverts
Le réglage fin se fait par RP 1. La méthode de ce réglage est la suivante :
-Tourner RP 1 (S.AH.) jusqu's I'allumage de 1a LED ¥22.
-Tourner lentement RP 1 (S.H.) jusqu's I'extinction de ¥22
-Le réglage est correct quand les deux LED sont éteintes , que le moteur soit & vide ou en charge.
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CO3 = Ferma pour 50/60 Hz
= Quvert pour 87/104 Hz

CO1 et CO2 = Quverts pour tension D.T. comprise
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CO1 = Fermé pour tension D.T. comprise entre
60Veti20V

CO1 et CO2 = Fermés pour tension D.T. comprise
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SCHEMA DE BRANCHEMENT DE LA CARTE 1274

LS FMY2 - REGULATION AYEC DYNAMO-TACHYMETRIQUE

VERIFIER LA TENSION

N

D'ALIMENT ATION SUR TCI)_\ r

1 3
. 4
S MODUL ATEUR
LS FMV2 STB MOTEUR
CARTE 1274 . J
POTENTIOMETRE v
DE REGL AGE DE 6 0 g \
¢ ""ITESSE
14 ]
: 7 L
12 -
DYNAMO
" 9 10o0u8 TACHYMETRIQUE
T n
R 127 .
- 117
Tension D.T ¢ »
: co1 co2 i+ !
(bornes 9 et 10) T—Io o)
120Y 3240V | ouvert | ouvert 7‘
60vaiI20V fermé | ouvert
30vVva60V fermé | fermé TC1 RC;S Rczs &:)3 (R;)Z
10V 330V  branchement entre /
) les bornes 8 et 9 @ T RP6
CO3 = fermé pour fréquences de S50 et 60 Hz © @
oi:vort pour 84 et 104 Hz ~le FUI 3 RP7
RP1 = reglage fin de 1a vitesse -]~ c4 - @
RP2 = réglage fin de la décélération
RP3 = reglage gros de 1a decélération ®T2 co
RP4 = réglage fin de 1'accélération RPY 123 ﬁw &
RPS = réglage gros de l'accélération @
RP6 = réglage de la petite vitesse -mVZZ
RP7 = réglage de 1a grande vitesse BORNIER
T1 72 T3 = points test de mesure + o 2|3 4i5[6[7{8|9]| [1O]}}]I2]IS]14{1S e

V16 allumé = diminuer réglage vitesse

(RP1-C0O1-C02)

V22 allumé = augmenter reglage vitesse

commutateurs CO13 CO3 en position fermee :

numeéros enfoncés ou points apparents
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1016 _|EN 000 | ENTRETOISE PLASTIOUE LG=6 _ . . - —

LQNEECIELLIMELM—W,_1_PL_UI_,-_ 28 . . .

Al

RESISTANCE CMETAL = W = VW - 15 KOHMS

B
R Rz | 1] _|RES BES.ISJAN_CEL-J!_EIAL.;..L’/;;_LU_:,MM, e
N A0 BT MR S L 00 |RESISTANCE C-METAL, - 1% = 1/2W - 15 KOHMS . .
o bigs] R} +W..4_1__M ‘ ‘ S . NDE. ..
. o I
- o| Re \ ] RESISTANCEC-METAL. - 1% - -
N 1| R? 1 RESISTANCE (-METAL, - 1% - /2W. -1 KOQHMS, . . .
2| Re 1 1 RESISTANCE C-METAL, - 1% - 1/2W - 15 KQHMS, . ..
- ) LT I 000 | RESISTANCE (-METAL, - 1% - 1/2W - 15 KOHMS .
B AT A . s 015 MK 000 | RESISTANCE (-METAL, - 1% - 1/2W - 15 KOHMS
5| RN B “|RESISTANCE C-CARB. - 5% - VbW - 4.7 K.OHMS
- | R12 ,_ﬁ_‘__?L_ 1] RESISTANCE (-CARB. - 5% - /W - 22 KOHMS
7| R13 1l RESISTANCE (-CARB. - 5% - V/AW - 33 KOHMS
8] Rib 1 _ RESISTANCE (-CARB. - 5% - VAW - 22 K.OHMS
o] RIS 1 RES | 004 | RESISTANCE C-CARB. - 5% - 1/4W - L7 MOHMS
o] R16 1 _|RES gozz_m (K | 000 |RESISTANCE (-CARB. - 5% - /bW - 22 KOHMS . . .
1] _R1 1 RES 100 |cK [000 JRESISTANCE C-CARB. - 5% .- 1/4W - 100 KOHMS
2|_R18 1 RES 082 |CK | 000 - - 5% - -8
5] R9 1 RES 1022 |CK {000 |RESISTANCE C-CARB. - 5% = 1/4W - 22 KOHMS
.| R20 1 RES 1150 MK | 000 |RESISTANCE C-METAL. - 1% - 1/2W - 150_K.OHMS
5| R 1 RES 086 MK | 000 |RESISTANCE L-METAL, - 1% - 1/2W_- 86,6 KOHMS
1l le] re2 1 RES 047 000 IRESISTANCE (-] - 1% - -
| R 1 | res 047 MK| 000 |RESISTANCE C-CARB. - 5% - /AW - 47 KOHMS
s| R2b 1 ~[res_Jots Mk | 000 RESISTANCE C-METAL. - 1% - 1/2W - 15 KOHMS
o] R25 1 SN I I e
o] R26 1 RES 100 |MK| 000 |RESISTANCE C-METAL, - 1% - Y/2W.-100 KOWMS, .
11] R21 1 RES |022 |CK | 000 RESISTANCE C-CARB. - 5% - /bW - 22 KOHMS
B Tl res 1] 1 RES 1010 |CK 1004 |RESISTANCE C-CARD. - S% - 1/AW - 10 KOHMS . |
15] R29 1 | IrRes 400 x| 000 |RESISTANCE C-METAL. - 1% ~ 1/2W - 400, KOHMS
. || R30 1 RES 047 |CK | 000 |RESISTANCE C_CARB. - 5% - \/bW - T KOHMS, . .
's] R3 1 | |Res |02z CK|000 RESISTANCE C-CARB. - 5% - 1/LW - 22 KOUMS .
l] R32 1 RES | 047 |CK | 000 RESISTANCE [-CARB. - 5% - 1/4W - &1 KOHMS . .
L 1] R33 1 | Ires joa7 M| 000 RESISTANCE C-METAL_ - 1% - 1/2W - 415 KOHMS
, ls| R 1 RES 1470 | CK| 001 [RESISTANCE C-CARD. - S% - 1/2W - 470 K.OHMS
L s| R3S 1 RES 072 |CK | 000 |RESISTANCE C-CARB. - 5% - 1/4W - 22 K.OHMS
o] R36 1 | |res |o&7 |MK| 000 RESISTANCE (-METAL, - 1% - 1/2W - 1.5 K.OHMS _
| 1] R37 1 RES 1100 |CH {000 JRESISTANCE [-LARD. - o - 1/LW - 300 OHMS . .
2| R38 1 RES 1100 |cH [000 |RESISTANCE C-CARB. - 5% - 1/4W - 100 OHMS
3| R39 1 RES | 680 |CH | 002 {RESISTANCE C_CARB. - 5% - 1W - 680 OHMS _ .
4] Ra0 1 RES 1001 |CK |004 [RESISTANCE C-CARD. - 5% - 1/2W - 1KOMMS
5| Rl 1 RES 1001 |cK [006 |RESISTANCE C-CARS. - 5% - 1/2W - 1 KOHMS
1116} Rez . I [res_[wo Jox 000 IRESISTANCE C-CARB. = o - /AW - 100 K.OHMS
Dl ms L] 1 REs (033 |ck [000 |RESISTANCE C-CARD. - 5% - 1/bW - 33 KOHMS
‘: s L Reb P11V RES [033 |CK | 000 RESISTANCE C-CARS. - 5% - \/4W - 33 KOHMS
| ol mas | 1 ~|res _Jo03 |cx [o00 RESISTANCE [-CARB, = 5% = 1/bW - 3.3 KOHHS.
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! 1] Rué 1 JRES 003 [ CK 000 JRES|STANCE C-CARB. - 5% - 1/4W - 3,3 K.OH
b 2] Rat 1 ~ IRES 047 | (K| 000 |RESISTANCE C-CARB. - 5% - 1/4W - 47 K.OHI
3] Ra8 1 RES 022 |CK [000 |RESISTANCE C-CARB. - 5% - 1/4W - 22 K.OHI
bl e] Rres 1 RES [100 CK 1000 JRESISTANCE C-CARB. - 5% - 1/4W - 100 K.OH
L s] RS0 1 RES_ 1100 |CK 1000 JRESISTANCE C-CARB, - 5% - 1/4W - 100 K.OH
s] RSt 1 RES |015 |CK | 000 |RESISTANCE (-CARB. - 5% - 1/4W - 15 K.OHP
I 7 S N S SO SR S I
o of ReO 1 e |STRAPPEWRAS)
_ 9] Ré61_ 1 oo Lo |STRAPPE (4PAS). . . —
ol Ré2 1 | STRAPPE (4LPAS). _
1 -
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3] €2 1 COS (100 |RN (001 JCONDENSATEUR POLYESTER - 100V - 100 NF
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s 5 oy b b NDE.
11 C6 1 DS [400 [RN|004 |CONDENSATEUR @OLYESTER - 400V - 4
, 8| €7 1 (DS |100 |EM | 000 | CONDENSATEUR ELECTROLYTIQUE - AX, - 63V
L o| c8 1 CDS (100 |EM | 000 | CONDENSATEUR ELECTROLYTIQUE - AX, - 63V
_ Lo} €9 1 COS (100 (RN |001 }c SATEUR POLYESTER - 100V - 100 NF
1] C10 1 COS ;001 (RM | 001 | CONDENSATEUR POLYESTER .- 100V - 1 MF
2
3] v 1 ESC 000 |DS | 001 ]DIODE -.0,075A - 75V .
! o] v2 1 ESC [000 |DS | 001 ]DIODE - 0075A - 75V
s v3 1 ESC (001 DS [002 |DIODE - 1A - 1000V
AT 1 ESC | S {002 |DIODE .- 1A - 1000V
2l Vs 1 ESC {001 |DS |002 |DIODE - 1A - 1000V
0] vé 1 ESC_[o001 [ps 002 |DIODE - 1A - 1000V o
| 9
[ 1o] vs 1 ESC |015 |DZ 000 |DIODE ZENER - VZT=1SV - 0.5W - #5%
1| V9 1 ESC (0% |DZ 000 |DjODE_ZENER - VZT=10V - 05W - :2%
2| vio 1 ESC 015 _|DZ [000 |DIODE, ZENER - VZT=15Y - D.SW. - %5%
\ 3] vt 1 ESC |18 |CA | 000 | AMPLL QUADRUPLE.
’ ARY 1 ESC |18 |CA[000 |AMPLL QUADRWPLE . . . . . . . . . . . . .
st v 1 ESC_|040 | QM| 000 | TRANSISTOR VGSS=40V - FET - TO18 |
61 Vie 1 ESC_|040_|aM| 000 | TRANSISTOR. VGSSs4QV. - FET - TO8 . . .
7] V15 1 ESC 025 |QS| 000 |TRANSISTOR V=25 - |=0,05 -NPN - CB76
8] vi6 1 ESC 003 [op| 000 £ _ELECTROLUMINESCENTE - D=3 - ROU
9] vi7 1 ESC 008 |DZ | 000 |DJODE ZENER - VZT=8.2V -0.5W.- $5% . .
L o1 vis 1 ESC [000 DS | 001 - - 5V
1] v19 1 ESC | 008 |DZ| 000 |DIODE ZENER - VZT=8.2V - 0.5W - $5%
2| va0 1 ESC_ {000 |DS| 001 |DJODE - 0,075A - 75V
3| var 1 ESC_[080 [asS| 001 | TRANSISTOR V=80 - I1=05 - PNP - TQ92 . .
41 V22 1 ESC_]003_ |0D] 000 §DIODE ELECTROLUMINESCENTE - D=3 - ROUGE . .
s| va3 1 ESC (o000 |os| 001 |DIODE - 0,075A - 75V
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Ll o [Hlo|o]|i 4
1] €O 1 1. AH COMMUTATEUR - FORME A S
2 o ——— . -
3] RP1 1 POT 1022 [MK| 000 JPOTENTIOMETRE CERM. - Ci. - 0SW - 22 K.OHMS *
«] RP2 1 POT | 047 | MK! 001 JPOTENTIOMETRE CERM, - Cl - 05W - 47 KOHMS +~
s| RP3 1 POT | 470 | MK| 001 |POTENTIOMETRE CERM. - Cl - 0.5W - 470 K.OHMS:
61 RP4 1 POT (047 | MK| 001 JPOTENTIOMETRE CERM, - C. - 0,5W - 47 K.OHMS
7] RPS 1 POT | 470 |MK; 001 JPOTENTIOMETRE CERM. - CI - 05W - 470 KOHMS. _ _ _ _ _
8] RPé 1 POT 1022 |MK| 000 |POTENTIOMETRE CERM, - CI - 0,5W - 22 K.OHMS .-
9] _RP7 1 POT 1022 |MK| 000 |POTENTIOMETRE CERM = CL.- 05W - 22 KOHMS . . . . . .
0
1 e
/] R I N I . T I e
3jou o TCH 1 TRF_ {003 (Ci | 001 |TRANSFORMATEUR MONOPHASE - Cl - 3VA - S0HZ - LS 467A
o L1010 1 TRF 1003 (Cl | 002 | TRANSFORMATEUR MONOPHASE - Cl - 3VA - SOHZ - LS 467B
5 4 . e e
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