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LERQOY SOMER FT 1126
AGRIERS D.E.I.

FICHE TECHNIQUE DE LA CARTE 1126

0 ION NT :

Pilotage d'un moto-variateur par une référence de vitesse, avec correction par
pantin. - -

Lacarte! 126 permet d'alimenter e potentiométre du pantin et d'intégrer son signal
pour éviter les variations brutales et obtenir une bonne stabilite.

BRANCHEMENT :

- le potentiometre du pantin se branche entre les bornes 4et 6 (+ et - 10V fixe).
La résistance du potentiometre doit étre comprise entre 4,7 K Ohms et 10 K Ohms.

- le curseur du potentiométre se branche & 1a borne 13.

- le signal de sortie de lacarte 1126 X 10 ¥ (borne 15) rentrs sur la 218me gnirse
vitesse doit avoir un gain suffisant pour acbtenir 1a varistion de vitesse de 1'action du pantin.

- commun borne 7 et 14,

- le circuit de blocage du signal de sortie bornes 16 et 17, ces deux bornes doivent
étre court circuitées lorsque e variateur fonctionne et déconnesiées quand le moteur est &
'arrét.

REGLAGES :

Le réglage de 1'amortissement du pantin se fait RPS. En cas d'impossibilité d'obtenir
un réglage correct, augmenter 1a valeur du condensateur C12.
Le potentiométre RP 3 doit étre en position médiane.
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LEROY SOMER

AGRIERS D.E.l. FT 138

YARIATEUR Y.M.R. PILOTE PAR PANTIN, AYEC CARTE 1126

ENROULEUR
—
BOBINE
POTENTIOMETRE
PANTIN 10kQ
P2 MOTEUR
|__
10 12 13 Mt 6 7 M2 9
—1 15 8 '
—_—3 14 9
4 8 9 5 16 17 AL1 AL2
POTENTIOMETRE U l |

DE VITESSE LIGNE KA - KM
P1 223 10kQ

Ce ces de branchement convient pour un enrouleur tangentiel ou axial avec de faibles variations de rayon.
Le veriateur VMR est pilots, & travers 1a carte 1126 par le potentiométre d'affichage de la vitesse ligne P1.
Le potentiometre entrainé par le pantin P2, est alimenté par une tension qui varie aveg 1a vitesse ligne

P2 introduit une correction de laréférence régiée par P

' REGLAGES DE LACARTE 1126

Le cavalier CO1 doit étre sur la position + 15V
Mettre la valeur de 1a résistance R26 = 47 kQ )
Régler RP | pour avoir 4 Y entre les bornes 10 et 12 pour une tension nulle sur la borne 3.
Régler RP2 pour avsir 20 V entre les bornes 10 et 12 pour une tensionde 10V en 8.
Le péglage de 1'action du pantin se fait par la résistance R18. La veleur normale de 470 kQ donne une
correction de + ou - 10% de la vitesse ligne. ’
Si R18= 220 kQ, la correction est de + ou - 208
" " 100 " S0%
"o 47 " 100%
RP3 doit élre mis au milieu de sacourse.
RP4 régle le niveau de la référence en sortie ( borne 15) de la carte | 126. 11 doit se trouver
sensiblement au milieu de sa course.
RPS régle 1a stabilité du pantin. $1 1'action de RPS est insuffisante, on peut sugmenter la valeur du
condensateur C12 et éventuellement diminuer la valeur de R27.

Enouvrant les bornes 16 et 17, on annule la référence en sortie de la carte 1126.(pour cels mettire
R28 <ou=4a 1 k).

Pour un arrét d'urgence, en ces de rupture du produit par exemple, ne pes ouvrir le contacteur KM
immédiatement pour bénéficier du freinage du variateur YMR, Ouvrir d'abord le relais KA,

puis KM quand le moteur est presque & 1'arrét.
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