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NOTE

LEROY-SOMER se réserve le droit de modifier les caractéristiques de ses produits à tout
moment pour y apporter les derniers développements technologiques. Les informations
contenues dans ce document sont donc susceptibles de changer sans avis préalable.

LEROY-SOMER ne donne aucune garantie contractuelle quelle qu’elle soit en ce qui
concerne les informations publiées dans ce document et ne sera tenu pour responsable des
erreurs qu’il peut contenir, ni des dommages occasionnés par son utilisation.
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DANGER

IMPORTANT

Dans la notice, signale les paragraphes relatifs à la sécurité des travailleurs.
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6 - MAINTENANCE

6.1 - Avertissement
Attention
Ne procéder à aucune intervention sur
la Cleverax LS - POS sans avoir ouvert
le circuit d'alimentation et verrouillé
manuellement la télécommande.

Après avoir coupé l'alimentation de la Cle-
verax LS - POS, attendre 2 minutes pour
la décharge des alimentations,
- ne pas débrocher le circuit imprimé de
son support sous tension.

6.2 - Entretien
Les circuits imprimés et leurs composants
ne demandent normalement aucune main-
tenance. Contacter votre vendeur ou le
centre de service agréé le plus proche en
cas de problème.

NE PAS DEMONTER LES CIRCUITS
IMPRIMES PENDANT LA PERIODE DE
GARANTIE. CELLE-CI DEVIENDRAIT
IMMEDIATEMENT CADUQUE.

Ne pas toucher les circuits intégrés ou le
microproces-seur avec les doigts ou avec
des matériels chargés ou sous tension. 
Ne pas manipuler les circuits intégrés sur
socle qui se trouvent sur le circuit imprimé
(risque de détérioration).
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5 - DEFAUTS - DIAGNOSTIC

5.1 - Signalisation par LED's
5.1.1 - Localisation

5.1.2 - Indication des LED's

5.2 - Diagnostic
Le PC est utilisé pour lire la valeur des pa-
ramètres et vérifier le fonctionnement
d'après le synoptique du § 4.4.

LED  1
LED  2

LED  3

Repère LED Allumée Eteinte

1 (rouge)
Cleverax déverrouillée par le bornier
et par le logiciel

Cleverax verrouillée par le bornier ou
par le logiciel - entrée C29 = 0.

2 (rouge) Le programme mémorisé est exécuté
Le programme est interrompu -
P73.32 = 0.

3 (verte) Alimentation correcte
Alimentation hors tolérance ou
absente
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1 - INFORMATIONS GÉNÉRALES

1.1 - Principe
La Cleverax LS - POS est une interface
permettant le positionnement de variateurs
de vitesse (DMV 2322/DMV 2342, VMV
3305 ou SMV 3305) par une référence vi-
tesse haute résolution (14 bits).
Le retour de position du mouvement étant
effectué par codeur.

1.2 - Désignation
Le terme Cleverax LS - POS comprend :
- 1 circuit imprimé embrochable et son
support,

Il est possible de gérer 22 positions avec
une même Cleverax LS - POS. La pro-
grammation des paramètres de la Cleve-
rax LS - POS s’effectue par PC grâce à
une liaison série LS 232.

- 1 câble de liaison cleverax/PC,
- 1 disquette contenant les logiciels néces-
saires au réglage et à la visualisation.

PC
portable

MODE

RESETDMV 2322

V
M

V
 3

30
5

SM
V

 3
30

5

CDT
DMV 2322/DMV 2342

VMV 3305

SMV 3305

Visualisation par leds

Demande de positions Retour codeur

Référence vitesse

±10V

Sorties logiques

Sorties analogiques

Commandes Fin de courses et came

Réglage / visualisation

RS 232
LEROY-SOMER

Logiciel CDT

V 1.4

RS 485
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P54.2

P31.15

P31.13

P127

P128

P73.3

BCD

Binaire

P2 - P8

X

MANUEntrées

Entrées AUTO

17

19

18ou

==>

==>

MANU

Signalisation
AUTO

Inhibition soft

Position atteinte
à + / - P126

AUTO

2

Bornier A

Bornier C

P54.3 3

P8

18 P50.8

6

8

7

15

11
à

P31.14

P100.4 P32.8

17 P50.7

P32.3

P101

à

P122

P100.1

0

1

0

1

0

1

1
0

1

1

0

0
P32.3

1

- 1
P26

P2

P126

Erreur de position

Erreur absolue
Fdc horaire

Stop auto

Manu AV

Manu AR

Fdc anti-horaire

OU

Rampe
en " S "

P12

P13

acc

dec

P12

P13

acc

dec

P14 Nmax

21 P50.11

23 P50.13
P31.17

P31.16

P96

24

14

11
à

P87

P50.14

16 P50.6 P54.4

Signalisation
apprentissageApprentissage

4

A

P60
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1.3 - Caractéristiques générales

Fonction Caractéristique

Indice de protection IP 00
Température de fonctionnement De 0 à +45°
Alimentation extérieure +24V DC, ± 25 %, 1,5A
Circuit imprimé Format Europe 100 x 160

Codeur - 1 maître : 3 voies complémentées 120 kHz maxi
- 1 esclave : 3 voies complémentées 120 kHz maxi

Numériques - 3 entrées grande vitesse (0,5ms) C19 - C20 - C21
Logiques - 15 entrées impédance 15 kΩ (2ms)

Analogiques - 1 sortie différentielle 14 bits (référence vitesse)
- 2 sorties différentielles 10 bits

Logiques - 8 sorties 24V 100 mA
- 1 RS 232 vers le PC
- 1 RS 485

Nombre de positions gérées 22 par 5 entrées logiques
Mode de positionnement Manuel ou automatique
Gestion de butées Par fin de course
Prise de références Par entrée logique
Mode apprentissage Par entrée logique
Validation des entrées Par logique positive +24V

Environnement

Fonctionnement

Entrées

Sorties

Liaison série

Cleverax
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4.4 - Synoptique

Signalisation
arrêt d'urgence

5

Kp P28

Ki P29

6

P15

P16

29

Validation
Cleverax

Validation
esclave

Prise de réf.
clignotant : recherche

fixe : OK

P50.19

P32.4 P32.2

P32.6

P100.2

1

1 1 0

0
P22

P2

P24

P54.06

1

1

2

25
Prise de réf.

Traitement Index

26
Came de réf.

22

20

Codeur
esclave

Prise à la volée

Gain dérivé

Inversion 
de sens

Limiteur

Référence
esclave

Offset

Arrêt
d'urgence Mémoire

Validation
positionnement

P8

24

à

31

P10

PRISE

DE

REF

P27
ds

dt

P31.18 P32.5

P4

P50.15

A
Bornier A

Bornier C
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Fonction Caractéristique

Des sorties logiques Contre les court-circuits
Des sorties analogiques Contre les court-circuits

Tension sorties +5V 250 mA : alimentation des codeurs
+24V 100 mA : validations logiques

Consommation maxi - Electronique interne : 250 mA
- Codeur retour : 250 mA
- Sortie logique : 100 mA chaque
- Sortie analogique : 2 mA chaque

Par 3 leds - 1 Cleverax validée (rouge)
- 1 Logiciel actif (rouge)
- 1 sous tension (verte)

Par sorties logiques - 1 recherche d’origine
- 1 marche automatique
- 1 fin de positionnement
- 1 mémorisation
- 1 arrêt d’urgence

Alimentations internes

Signalisation

1.3 - Caractéristiques générales (suite)

Protections

Cleverax
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Cette page est laissée volontairement  blanche.
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1.4.1 - Encombrement et masse
• Encombrement

• Masse
Kit complet : 1,5kg.

100

132

144

191

46
76
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4.3.2 - Liste des paramètres (fin)

Paramètre Fonction Type Unité
Plage de
variation

Réglage
usine

P102 Position 2 -4096

P103 Position 3 L-E - 0

P104 Position 4 L-E - 0

P105 Position 5 L-E - 0

P106 Position 6 L-E - 0

P107 Position 7 L-E - 0

P108 Position 8 L-E - 0

P109 Position 9 L-E - 0

P110 Position 10 L-E - 0

P111 Position 11 L-E - 0

P112 Position 12 L-E - 0

P113 Position 13 L-E - 0

P114 Position 14 L-E - 0

P115 Position 15 L-E - 0

P116 Position 16 L-E - 0

P117 Position 17 L-E - 0

P118 Position 18 L-E - 0

P119 Position 19 L-E - 0

P120 Position 20 L-E - 0

P121 Position 21 L-E - 0

P122 Position 22 L-E - 0

P123 Grande vitesse L-E - 100.000

P124 Distance d’arrêt en stop auto L-E - 0

P125 Décalage des positions L-E - 0

P126 Fourchette position atteinte L-E - 4096

P127 Petite vitesse après 2s L-E - 2

P128 Petite vitesse L-E - 4096
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4.3.2 - Liste des paramètres (suite)
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2 - INSTALLATION MÉCANIQUE

2.1 - Vérifications à la réception
Avant de procéder à l’installation assurez-
vous que :
- la référence correspond au matériel com-
mandé,
- le matériel n’a pas été endommagé du-
rant le transport,
- tous les éléments du Kit Cleverax sont
présents.

2.3 - Implantation
2.3.1 - Réservations

2.3.2 - Mise en place
Le support de circuit imprimé peut se fixer
horizontalement ou verticalement en utili-
sant 1 trou dans chaque montant du sup-
port.
La fixation est plus aisée sans le circuit im-
primé en place.
Pour le déposer, tirer en arrière le verrou
au centre du montant puis l’extraire.

2.2 - Précautions d’installation
La Cleverax doit être installée dans une at-
mosphère saine à l’abri des poussières
conductrices, des gaz corrosifs, des pro-
jections d’eau.
Veillez à ne pas installer la Cleverax a pro-
ximité de sources de chaleur et de rayon-
nement.
Assurez-vous de la bonne ventilation du
coffret de protection.

132

121

46

7,5
7

7,5

76

15,5

15,5

Fixation par vis M5

Attention : La hauteur est de 191 mm mais prendre en compte la connexion de la prise SUB
- D pour la hauteur totale.

Paramètre Fonction Type Unité
Plage de
variation

Réglage
usine

P50-1
(1) Lecture du retour des décades
(2) Sélection position 1 LS - 0 ou 1 -

P50-2
(1) Lecture du retour des décades
(2) Sélection position 2 LS - 0 ou 1 -

P50-3
(1) Lecture du retour des décades
(2) Sélection position 4 LS - 0 ou 1 -

P50-4
(1) Lecture du retour des décades
(2) Sélection position 8 LS - 0 ou 1 -

P50-5
(1) Lecture du retour des décades
(2) Sélection position 16 LS - 0 ou 1 -

P50-6 Apprentissage LS - 0 ou 1 -

P50-7 Manu avant LS - 0 ou 1 -

P50-8 Manu arrière LS - 0 ou 1 -

P50-9 Départ cycle LS - 0 ou 1 -

P50-10 Prise à lavolée LS - 0 ou 1 -

P50-11 Stop auto LS - 0 ou 1 -

P50-12 Arrêt d’urgence LS - 0 ou 1 -

P50-13 Fin de course sens horaire LS - 0 ou 1 -

P50-14 Fin de course sens anti-horaire LS - 0 ou 1 -

P50-15 Came de référence L-E - 0 ou 1 -

P50-16 (1) Demande de prise de référence LS - 0 ou 1 -

P50-17 Mémorisation LS - 0 ou 1 -

P50-18 Retour variateur OK LS - 0 ou 1 -

P50-19 Entrée validation Cleverax LS - 0 ou 1 -

P100-1
Sélection des positions avec ou sans
roue codeuse L-E -

0 = avec
1 = sans 1

P100-2
Sens de rotation horaire ou anti-horai-
re pour prise de référence de position L-E -

0 = anti-hor.
1 = horaire 0

P100-3
Réglage de la GV par software ou par
entrée analogique L-E -

0 = soft
1 = analog. 0

P100-4 Sélection rampe linéaire ou en S L-E -
0 = linéaire

1 = S 0

P100-5
Sortie 2 indique Auto/Manu ou erreur
de poursuite L-E -

0 = A/M
1 = Erreur 1

P101 Position 1 L-E - 4096
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Si le signe de P124 est inversé par rapport
au sens du déplacement, le moteur décé-
lère brutalement pour repartir en arrière.

e - Décalage des positions
Il est possible de décaler toutes les posi-
tions par rapport à l’origine. La valeur de

ce décalage est contenue dans le paramè-
tre P125 qui se calcule comme les posi-
tions.

4.3.2 - Liste des paramètres
(1) Indique la fonction  avec sélection du ratio par roues codeuses.
(2) Indique la fonction avec sélection de 8 rapports préréglés.

4.3 - Les paramètres
4.3.1 - Généralités
Les paramètres de la Cleverax LS - POS
sont de 4 types différents
- Les paramètres Lecture - Ecriture (L - E)
qui peuvent être lus et dont la valeur peut
être modifiée, ils sont symbolisés par       
dans le synoptique du § 4.4.
- Les paramètres Lecture Seule (LS) qui
peuvent être uniquement lus, ils sont sym-
bolisés par      dans le synoptique du § 4.4.

- Les 2 types de paramètres ci-dessus
peuvent être numériques (se reportant à
une grandeur) ou binaires (se reportant à
un état).
La liste des paramètres ci-dessus ne com-
porte que les paramètres nécessaire à
l'utilisation de la Cleverax LS - POS.
En aucun cas un paramètre n'appartenant
pas à cette liste ne doit être modifié.

Cleverax
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3.2 - Description des borniers
3.2.1 - Le bornier a

3 - RACCORDEMENT

3.1 - Généralités
Le support comporte 2 borniers à vis a et c constitué chacun de 2 groupes de 16 bornes.
Les bornes sont repérées de
1 à 32 pour chaque bornier.

1a
a c

1c
2a 1a 1c 2c

31a 31c32a 32a 32c 32c

N° Fonction Caractéristique
1 Référence esclave directe Sortie analogique ± 10V, 2mA
2 Référence esclave inverse Résolution 14 bits
3 Non utilisée Ne rien connecter
4 Non utilisée Ne rien connecter
5 0V Commun aux autres 0V
6 Mise à l’échelle de P14 Entrée analogique ± 10V, 2 mA
7 Non utilisée Ne rien connecter
8 Non utilisée Ne rien connecter
9 Non utilisée Ne rien connecter

10 Non utilisée Ne rien connecter
11 Non utilisée Ne rien connecter
12 Non utilisée Ne rien connecter
13 Non utilisée Ne rien connecter

Paramètre Fonction Type Unité
Plage de
variation

Réglage
usine

P4 Référence de position LS

P10 Erreur de position LS

P12 Rampe accélération L-E 100.000

P13 Rampe de décélération L-E 100.000

P14 Vitesse maxi LS

P17 Seuil d’erreur de poursuite L-E 4096

P27 Gain dérivé L-E 146

P28 Gain proportionnel L-E 1280

P29 Gain intégral L-E 0

P31-16 Fin de course horaire LS - 0 ou 1 -

P31-17 Fin de course anti-horaire LS - 0 ou 1 -

P32-6 Sélection source du gain dérivé L-E - 0 ou 1 -

P32-8 Validation rampe en S L-E - 0 ou 1 -
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3.2.1 - Le bornier a (suite)

N° Fonction Caractéristique
14 Non utilisée Ne rien connecter
15 Non utilisée Ne rien connecter
16 Non utilisée Ne rien connecter
17 0V Commun aux autres 0V
18 Non utilisée Ne rien connecter

19 Non utilisée Ne rien connecter
20 Non utilisée Ne rien connecter

21 Non utilisée Ne rien connecter
22 Non utilisée Ne rien connecter

23 Non utilisée Ne rien connecter
24 Non utilisée Ne rien connecter
25 0V Commun aux autres 0V
26 Retour codeur A Voie A

27 Retour codeur A
28 Retour codeur B Voie B

29 Retour codeur B
30 Retour codeur C Voie C

31 Retour codeur C
32 Entrée alimentation +24V 24V DC ± 25 % 1,5A

3.2.2 - Le bornier c
(1) indique la fonction avec sélection des positions par codage B.C.D.
(2) indique la fonction avec sélection des positions par codage binaire.

N° Fonction Caractéristique

1 Prise de référence
Sortie logique : +24V, 100mA maxi
+24V : clignotant = recherche, fixe = OK

2 Erreur de poursuite
Sortie logique : +24V, 100mA maxi
+24V : erreur

3 En position
Sortie logique : +24V, 100mA maxi
+24V : en position

4 Mémorisation ou Apprentissage
Sortie logique : +24V, 100mA maxi
+24V : Mémorisation ou Mode apprentissage

5 Arrêt d’urgence
Sortie logique : +24V, 100mA maxi
+24V : clignotant = arrêt

6 Validation variateur
Sortie logique : +24V, 100mA maxi
+24V = Ordre de validation

Cleverax
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c - Enregistrement des positions mémo-
risées
• Chargement direct des valeurs calculées
des positions dans les paramètres :
- P101 pour la position 1,
- P102 pour la position 2,
- P103 pour la position 3,
- P104 pour la position 4 ,
…
- P122 pour la position 22.

Calcul des valeurs des paramètres P101 à
P122 : multiplier le nombre de tours que
doit faire le moteur pour aller de la position
d’origine à la position considérée 1 pour
P101, par 4 fois le nombre de points par
tour du codeur.
Exemple : le moteur équipé d’un codeur
1024 points doit faire 100 tours pour aller
de la position d’origine à la position 1 : pro-
grammer P101 = 409600.
Lorsque toutes les valeurs sont rentrées,
mémoriser par une impulsion sur la borne
C27.

• Chargement des valeurs des positions
par apprentissage
- Valider l’entrée apprentissage borne
C16.
- Adresser la position à apprendre (entrées
C11 à C14).
- Déplacer la charge en activant les en-
trées manu AV ou manu AR, bornes C17
ou C18, jusqu’à la position correspondante
à l’adressage.
- Mémoriser par une impulsion sur la borne
C27. On peut apprendre toutes les posi-
tions et faire une mémorisation globale à
la fin.
- Dévalider l’entrée apprentissage borne
C16.

4.2.5 - Démarrage en marche auto

a - Adresser la position de destination
(entrées C11 à C14)

b - Valider par une impulsion sur l’en-
trée départ cycle borne C19
- La charge part vers sa position de desti-
nation.
- La sortie C3 est désactivée pendant tout
le déplacement. Elle est activée (+24V)
lorsque la charge arrive à la position de-
mandée, dans une fourchette autour de
cette position définie par le paramètre
P126. La valeur de P126 se calcule com-
me P123.

Nota : Le fait de programmer une fourchet-
te P126 importante ne nuit pas à la préci-
sion du positionnement. Le moteur continue
à affiner la position après que la sortie C3,
position atteinte, soit active. Il est indispen-
sable de donner à P126 une valeur supé-
rieure à zéro. Si P126 = 0, la position n’est
jamais atteinte et il est impossible de dé-
marrer vers une autre position.

c - Entrée « Stop auto » borne C21
Elle permet d’interrompre un déplacement
en cours quand elle est désactivée.
En réactivant cette entrée, puis en faisant 
« départ cycle » borne C19, on termine le
déplacement vers la position initiale si la
destination n’a pas été changé, ou dans le
cas contraire, on va vers la nouvelle posi-
tion adressée.

Attention : La désactivation de l’entrée 
« stop auto », borne C21, entraîne un arrêt
brutal comme les fin de courses extrêmes,
sans respect des rampes P12 et P13.

d - Entrée « prise à la volée » borne C20
Elle permet de changer de destination
sans arrêter le moteur. En cours de dépla-
cement, si l’entrée C20 est activée, le mo-
teur décélère pour s’arrêter après avoir
parcouru une distance précise correspon-
dante au contenu du paramètre P124, qui
se calcule comme le paramètre P123.
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Schémas de raccordement de la réfé-
rence de vitesse du moteur esclave :

Variateur SMV 3305

Variateur VMV 3305

a - Mettre sous tension le variateur et la
carte Cleverax
Les 2 LEDs rouges doivent s’allumer sur
la carte Cleverax.
Le variateur doit être validé (l’afficheur in-
dique vitesse 0).
Si la première LED rouge reste éteinte
(celle qui est la plus éloignée de la prise
liaison série) et que le variateur n’est pas
validé, l’afficheur indique RDY.
Vérifier que l’information variateur OK acti-
ve bien l’entrée C28 de la carte Cleverax.
On peut vérifier l’état de l’entrée C28 en li-
sant le paramètre P50.18 qui doit être à 1
lorsque l’entrée est activée.
Si les deux LEDs rouges de la carte Cle-
verax sont allumées et que le variateur
n’est pas validé, vérifier l’état de la sortie
C6 de la carte Cleverax, en lisant P54.6
qui doit être à 1 lorsque la sortie est active
(+24V).

b - Activer l’entrée C16 de la carte Cle-
verax : demande de marche avant ma-
nuelle
Le moteur doit partir en petite vitesse.
Vérifer successivement :
- la vitesse manuelle AV et AR, entrées
C17 et C18,
- l’action des fin de courses extrêmes, en-
trées C23 et C24,
- l’arrêt d’urgence entrée C22. Il faut cou-
per l’alimentation de la carte Cleverax
pour réarmer après un arrêt d’urgence.

Si ces vérifications sont satisfaisantes, on
peut réaccoupler le moteur et la charge.
Vérifier ensuite :
- La fonction, prise de référence de posi-
tion (position zéro).
Pour cela activer par une impulsion l’en-
trée C26, demande de prise de référence.
Le moteur tourne en petite vitesse en en-
traînant la charge vers la came de référen-
ce (entrée C25). Si le moteur ne tourne
pas dans le bon sens, l’inverser en chan-
geant la valeur du bit P100.2 (0 ou 1).
Lorsque la charge arrive sur la came de
référence, le moteur inverse son sens de
rotation et s’immobilise sur le marqueur
(voie C) de son codeur.
- La prise de référence est effectuée.
- Le moteur est à sa position d’origine (co-
te 0).
- La sortie C1 qui clignotait pendant cette
opération est active à partir de ce moment.

Nota : Pour éviter une erreur de 1 tour
moteur lors de la prise de référence, il faut
que le moteur effectue environ un demi
tour en arrière après avoir rencontré la ca-
me de référence. Ceci peut être vérifié en
lisant la valeur du paramètre P98. Pour un
codeur de 1024 points par tour, la valeur
de P98 doit être comprise entre 250 et
750 ou entre -250 et -750. Si ce n'est pas
le cas, il faut déplacer la came de référen-
ce ou désaccoupler le moteur et le faire
tourner d'environ un demi tour sans bou-
ger la charge, puis réaccoupler. 
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3.2.2 - Le bornier c (suite)

N° Fonction Caractéristique

7
(1) Alimentation roue codeuse (dizaines)
(2) Non utilisée

+24V, 100mA maxi
Ne rien connecter

8
(1) Alimentation roue codeuse (unités)
(2) Non utilisée

+24V, 100mA maxi
Ne rien connecter

9 0V Commun aux autres 0V
10 Sortie alimentation +24V +24V, 100mA

11
(1) Retour décades unités et dizaines
(2) Retour codage binaire Entrée logique. Impédance 15 kΩ

12
(1) Retour décades unités et dizaines
(2) Retour codage binaire Entrée logique. Impédance 15 kΩ

13
(1) Retour de la décade unités
(2) Retour codage binaire Entrée logique. Impédance 15 kΩ

14
(1) Retour de la décade unités
(2) Retour codage binaire Entrée logique. Impédance 15 kΩ

15
(1) Non utilisée
(2) Retour codage binaire

Ne rien connecter
Entrée logique. Impédance 15 kΩ

16 Validation mode d’apprentissage Entrée logique. Impédance 15 kΩ
17 Marche manuelle avant Entrée logique. Impédance 15 kΩ
18 Marche manuelle arrière Entrée logique. Impédance 15 kΩ
19 Départ cycle Entrée logique. Impédance 15 kΩ
20 Prise à la volée Entrée logique. Impédance 15 kΩ
21 Stop marche auto Entrée logique. Impédance 15 kΩ
22 Arrêt d’urgence Entrée logique. Impédance 15 kΩ
23 Fin de course horaire Entrée logique. Impédance 15 kΩ
24 Fin de course anti-horaire Entrée logique. Impédance 15 kΩ
25 Came de référence Entrée logique. Impédance 15 kΩ
26 Prise de référence (demande) Entrée logique. Impédance 15 kΩ
27 Mémorisation Entrée logique. Impédance 15 kΩ
28 Retour variateur Entrée logique. Impédance 15 kΩ
29 Validation carte Entrée logique. Impédance 15 kΩ
30 0V Commun aux autres 0V
31 Défaut Cleverax POS Sortie logique +24V, 100mA maxi
32 0V Commun aux autres 0V
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c - Réglage des rampes d’accélération
P12 et de décélération P13
Mettre :

T acc = temps d’accélération en secondes.
T décél = temps de décélération en secon-
des.
Pour une accélération en 1s, P12 = P123.

d - Réglage des petites vitesses PV1 et
PV2
La petite vitesse prend la valeur de PV1 si
l’ordre de la demande (activation de la bor-
ne C17 ou C18) est maintenu moins de 2
secondes.
La petite vitesse prend la valeur de PV2 si
l’ordre est maintenu plus de 2 secondes.
La valeur de Pv1 est contenue dans le pa-
ramètre P128.
La valeur à mettre dans P128 se calcule
comme pour P123.
Exemple : pour avoir une petite vitesse
PV1 de 60 min-1 (1 tour par seconde) avec
un moteur équipé d’un codeur de 1024
points par tour, programmer P128 = 4096.
La valeur de PV2 est un multiple de PV1.
PV2 = PV1 x P127.
Exemple : pour avoir une PV2 égale au
double de PV1, programmer P127 = 2.

e - Réglage des gains
• Gain dérivé P27
Mettre la valeur zéro pour démarrer.

• Gain proportionnel P28
La valeur de réglage usine P28 = 1280
convient pour la majorité des applications.
Toutefois pour des cas particulier tels 
que : charge entraînée ayant une forte in-
ertie, mécanique ayant beaucoup de jeu, il
est prudent de réduire la valeur de P28 à
500.

• Gain intégral P29
Le mettre à zéro.

4.2.4 - Démarrage du variateur

Attention : Comme dans tout système
bouclé, le moteur peut partir directement à
la grande vitesse si les réglages ne sont
pas corrects.
Il est donc conseillé de désaccoupler la
charge du moteur s’il y a risque.
Si cela n’est pas possible, limiter dans le
variateur la valeur de la vitesse maximum
à une valeur faible (par exemple 10 %).

• Raccordement
Le schéma de raccordement de la valida-
tion du variateur esclave varie suivant le
type du variateur.

Variateur SMV 3305

Variateur VMV 3305 

- P12 = , P123
T acc (s)

- P13 = . P123
T décél (s)

C

6

9 11

14

Carte
Cleverax

SMV 3305
Validation

C

6

9 9

1

Carte
Cleverax

VMV 3305

RL

Relais
24V maxi
50 mA

Validation
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3.2.3 - La liaison série
• Connecteur SUB-D - mâle de la Cleverax

Attention : Si le brochage de votre PC ne correspond pas, modifier le câble côté PC.

• Le câble
Sortie PC 9 broches

Sortie PC 25 broches

Attention : 
La longueur maxi du câble blindé ne devra pas excéder 1,5 mètres.

Cleverax POS Connecteur PC
N° Broche Fonction Fonction 9 broches N° 25 broches N°

2 Transmission TX Réception RX 2 3
3 Réception RX Transmission TX 3 2
5 0V 0V 5 7

5

4

3

2

1
6

9

8

7

Cleverax synchro
SUB-D femelle

9 broches

PC
SUB-D femelle

9 broches

5

1
6

2

3

4

7

8

9

14

25
13

1

Cleverax Synchro
Sub D femelle

9 broches
PC

Sub D femelle
25 broches

5

1
6

2

3

4

7

8

9
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3.3 - Schémathèque
3.3.1 - Codage B.C.D. des positions
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e - Ouvrir le fichier CDT LS…

f - Appuyer sur la touche F2 : LOAD.

g - Ouvrir LS PO----, le programme appa-
raît à l’écran.

h - Appuyer sur F4 : TERM.

i - Appuyer sur RETURN      , la carte ré-
pond CLAX >.

j - Vérifier la valeur des paramètres :
• lecture d’un paramètre : 
- taper P73.32 = RETURN        ,
- réponse : P73.32 = 0,
• écriture d’un paramètre : 
- taper P73.32 = 0, RETURN       ,
- réponse : P73.32 = 0.
Vérifier que : P73.32 = 0 et P32.16 = 0.

k - Appuyer sur F5 : EDIT.

l - Lorsque le message « DOWN LOA-
DING FILE Y/N ? » apparaît, taper Y.

m - Lorsque le chargement du programme
est terminé, appuyer sur F5 puis sur F4
pour revenir au mode TERM.

n - Procédure de mémorisation
Régler :
- P73.10 = 1,
- P73.12 = 1, les 2 LEDs rouges sont
éteintes,
- P73.28 = 1, les 2 LEDs rouges s’allument
quelques secondes puis s’éteignent.

o - Couper l’alimentation de la carte Cleve-
rax pendant au moins 1s, puis remettre
sous tension : le programme est chargé.
Si les entrées C28 et C29 sont activées,
les 2 LEDs rouges s’allument après 2 se-
condes environ.

4.2.3 - Réglages préliminaires sur la
carte Cleverax
Attention : Il est prudent de laisser le va-
riateur hors tension pendant cette opéra-
tion.

a - Adressage des 22 positions mémori-
sées en code BCD, c’est à dire par roue
codeuse : P100.1 = 0
Adressage des 22 positions mémori-
sées en code binaire, c’est à dire en uti-
lisant les 5 entrées C16 à C20 : 
P100.1 = 1
- Entrée C16 = position 1,
- entrée C17 = position 2,
- entrée C18 = position 4,
- entrée C18 = position 8,
- entrée C19 = position 16,
- entrée C16+C17 = position 3.

b - Réglage de la grande vitesse en mo-
de auto
• Par software (valeur fixe) : P100.3 = 0
La valeur de la grande vitesse en mode
auto est contenue dans le paramètre
P123. La valeur à mettre dans P123 se
calcule de la manière suivante :

Nc = nombre de points par tour du codeur.
N moteur = vitesse de rotation du moteur
en min-1.
Exemple : pour un moteur tournant à 1500
min-1, équipé d’un codeur 1024 points par
tour, programmer P123 = 102400.

• Par une tension extérieure 0 à +10V (0
borne A7) +10V borne A6, P100.3 = 1.
Dans ce cas la grande vitesse en mode
auto est proportionnelle à la tension analo-
gique. Sa valeur maximum pour 10V est
celle programmée dans P123.

P123 = Nc x 4 x N moteur
60
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4 - MISE EN SERVICE

4.1 - Paramétrage
4.1.1 - Préambule
Le paramétrage se fait par un ordinateur
PC, avec la disquette livrée avec la carte
CLEVERAX. Il est possible de travailler di-
rectement sur la disquette, ou de transfé-
rer les programmes de la disquette sur le
disque dur du PC.

4.1.2 - Procédure d’installation
- Introduire la disquette dans le PC,
- lire le contenu de la disquette,
- ouvrir le programme CDT LS. CDT LS
peut être suivi d’un ou plusieurs chiffres,
- appuyer sur la touche F2 : LOAD,
- ouvrir le programme LS PO----.LDG, LS
PO est suivi de plusieurs chiffres,
- appuyer sur la touche F4 : TERM,
- appuyer sur la touche ENTREE       ,
réponse CLAX>. A ce moment, on a accès
aux paramètres de réglage.

4.1.3 - Lecture de la valeur d’un para-
mètre
Ex. : lecture de la valeur du gain propor-
tionnel P28.
- Taper P28 = ENTER        ,
- réponse P28 = 1280.

4.1.4 - Modification ou écriture de la va-
leur d’un paramètre
Ex. : modification de la valeur du gain pro-
portionnel P28.
- Taper : P28 = 1000 ENTER       ,
- réponse P28 = 1000.

4.1.5 - Mémorisation 
• Arrêter le déroulement du programme,
- P73.32 = 0,
- P32.16 = 0, les 2 LEDs rouges s’étei-
gnent.
• Mémoriser,
- P73.12 = 1,
- P73.18 = 1.

• Redémarrer,
- couper l’alimentation +24V pendant 2 s
au moins,
- remettre sous tension.
Les 2 LED rouges se rallument, les modifi-
cations sont mémorisées.

4.2 - Procédure de mise en service
4.2.1 - Préambule
On considère que le variateur piloté par la
Cleverax a été au préalable correctement
réglé.
Vérifier en particulier les réglages ci-après : 
- Rampe d’accélération et de décélération.
Elles doivent être réglées à leur valeur mi-
nimale, ou supprimées pour ne pas intro-
duire de retard.
- La mise à l’échelle de la vitesse et le ré-
glage de la vitesse maxi qui doivent per-
mettre d’atteindre la vitesse prévue.
- Les gains intégral et proportionnel qui
doivent être optimisés pour obtenir la
meilleure dynamique de réponse du moto-
variateur.

4.2.2 - Chargement du programme dans
une carte Cleverax n’ayant jamais fonc-
tionnée
Attention :
Il est prudent de laisser le variateur
hors tension pendant cette opération.

a - Raccorder le PC à la carte Cleverax
(voir § 3.2.3)

b - Alimenter la carte Cleverax avec du 
24 VDC
Il est nécessaire de pouvoir couper facile-
ment l’alimentation de la carte, prévoir un
interrupteur ou une borne débrochable.

c - Laisser le variateur hors tension par
prudence

d - Introduire la disquette fournie.

Cleverax
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3.3.2 - Codage binaire des positions
C 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32
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4 - MISE EN SERVICE

4.1 - Paramétrage
4.1.1 - Préambule
Le paramétrage se fait par un ordinateur
PC, avec la disquette livrée avec la carte
CLEVERAX. Il est possible de travailler di-
rectement sur la disquette, ou de transfé-
rer les programmes de la disquette sur le
disque dur du PC.

4.1.2 - Procédure d’installation
- Introduire la disquette dans le PC,
- lire le contenu de la disquette,
- ouvrir le programme CDT LS. CDT LS
peut être suivi d’un ou plusieurs chiffres,
- appuyer sur la touche F2 : LOAD,
- ouvrir le programme LS PO----.LDG, LS
PO est suivi de plusieurs chiffres,
- appuyer sur la touche F4 : TERM,
- appuyer sur la touche ENTREE       ,
réponse CLAX>. A ce moment, on a accès
aux paramètres de réglage.

4.1.3 - Lecture de la valeur d’un para-
mètre
Ex. : lecture de la valeur du gain propor-
tionnel P28.
- Taper P28 = ENTER        ,
- réponse P28 = 1280.

4.1.4 - Modification ou écriture de la va-
leur d’un paramètre
Ex. : modification de la valeur du gain pro-
portionnel P28.
- Taper : P28 = 1000 ENTER       ,
- réponse P28 = 1000.

4.1.5 - Mémorisation 
• Arrêter le déroulement du programme,
- P73.32 = 0,
- P32.16 = 0, les 2 LEDs rouges s’étei-
gnent.
• Mémoriser,
- P73.12 = 1,
- P73.18 = 1.

• Redémarrer,
- couper l’alimentation +24V pendant 2 s
au moins,
- remettre sous tension.
Les 2 LED rouges se rallument, les modifi-
cations sont mémorisées.

4.2 - Procédure de mise en service
4.2.1 - Préambule
On considère que le variateur piloté par la
Cleverax a été au préalable correctement
réglé.
Vérifier en particulier les réglages ci-après : 
- Rampe d’accélération et de décélération.
Elles doivent être réglées à leur valeur mi-
nimale, ou supprimées pour ne pas intro-
duire de retard.
- La mise à l’échelle de la vitesse et le ré-
glage de la vitesse maxi qui doivent per-
mettre d’atteindre la vitesse prévue.
- Les gains intégral et proportionnel qui
doivent être optimisés pour obtenir la
meilleure dynamique de réponse du moto-
variateur.

4.2.2 - Chargement du programme dans
une carte Cleverax n’ayant jamais fonc-
tionnée
Attention :
Il est prudent de laisser le variateur
hors tension pendant cette opération.

a - Raccorder le PC à la carte Cleverax
(voir § 3.2.3)

b - Alimenter la carte Cleverax avec du 
24 VDC
Il est nécessaire de pouvoir couper facile-
ment l’alimentation de la carte, prévoir un
interrupteur ou une borne débrochable.

c - Laisser le variateur hors tension par
prudence

d - Introduire la disquette fournie.
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3.3.2 - Codage binaire des positions
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3.3 - Schémathèque
3.3.1 - Codage B.C.D. des positions

C 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32
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e - Ouvrir le fichier CDT LS…

f - Appuyer sur la touche F2 : LOAD.

g - Ouvrir LS PO----, le programme appa-
raît à l’écran.

h - Appuyer sur F4 : TERM.

i - Appuyer sur RETURN      , la carte ré-
pond CLAX >.

j - Vérifier la valeur des paramètres :
• lecture d’un paramètre : 
- taper P73.32 = RETURN        ,
- réponse : P73.32 = 0,
• écriture d’un paramètre : 
- taper P73.32 = 0, RETURN       ,
- réponse : P73.32 = 0.
Vérifier que : P73.32 = 0 et P32.16 = 0.

k - Appuyer sur F5 : EDIT.

l - Lorsque le message « DOWN LOA-
DING FILE Y/N ? » apparaît, taper Y.

m - Lorsque le chargement du programme
est terminé, appuyer sur F5 puis sur F4
pour revenir au mode TERM.

n - Procédure de mémorisation
Régler :
- P73.10 = 1,
- P73.12 = 1, les 2 LEDs rouges sont
éteintes,
- P73.28 = 1, les 2 LEDs rouges s’allument
quelques secondes puis s’éteignent.

o - Couper l’alimentation de la carte Cleve-
rax pendant au moins 1s, puis remettre
sous tension : le programme est chargé.
Si les entrées C28 et C29 sont activées,
les 2 LEDs rouges s’allument après 2 se-
condes environ.

4.2.3 - Réglages préliminaires sur la
carte Cleverax
Attention : Il est prudent de laisser le va-
riateur hors tension pendant cette opéra-
tion.

a - Adressage des 22 positions mémori-
sées en code BCD, c’est à dire par roue
codeuse : P100.1 = 0
Adressage des 22 positions mémori-
sées en code binaire, c’est à dire en uti-
lisant les 5 entrées C16 à C20 : 
P100.1 = 1
- Entrée C16 = position 1,
- entrée C17 = position 2,
- entrée C18 = position 4,
- entrée C18 = position 8,
- entrée C19 = position 16,
- entrée C16+C17 = position 3.

b - Réglage de la grande vitesse en mo-
de auto
• Par software (valeur fixe) : P100.3 = 0
La valeur de la grande vitesse en mode
auto est contenue dans le paramètre
P123. La valeur à mettre dans P123 se
calcule de la manière suivante :

Nc = nombre de points par tour du codeur.
N moteur = vitesse de rotation du moteur
en min-1.
Exemple : pour un moteur tournant à 1500
min-1, équipé d’un codeur 1024 points par
tour, programmer P123 = 102400.

• Par une tension extérieure 0 à +10V (0
borne A7) +10V borne A6, P100.3 = 1.
Dans ce cas la grande vitesse en mode
auto est proportionnelle à la tension analo-
gique. Sa valeur maximum pour 10V est
celle programmée dans P123.

P123 = Nc x 4 x N moteur
60
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c - Réglage des rampes d’accélération
P12 et de décélération P13
Mettre :

T acc = temps d’accélération en secondes.
T décél = temps de décélération en secon-
des.
Pour une accélération en 1s, P12 = P123.

d - Réglage des petites vitesses PV1 et
PV2
La petite vitesse prend la valeur de PV1 si
l’ordre de la demande (activation de la bor-
ne C17 ou C18) est maintenu moins de 2
secondes.
La petite vitesse prend la valeur de PV2 si
l’ordre est maintenu plus de 2 secondes.
La valeur de Pv1 est contenue dans le pa-
ramètre P128.
La valeur à mettre dans P128 se calcule
comme pour P123.
Exemple : pour avoir une petite vitesse
PV1 de 60 min-1 (1 tour par seconde) avec
un moteur équipé d’un codeur de 1024
points par tour, programmer P128 = 4096.
La valeur de PV2 est un multiple de PV1.
PV2 = PV1 x P127.
Exemple : pour avoir une PV2 égale au
double de PV1, programmer P127 = 2.

e - Réglage des gains
• Gain dérivé P27
Mettre la valeur zéro pour démarrer.

• Gain proportionnel P28
La valeur de réglage usine P28 = 1280
convient pour la majorité des applications.
Toutefois pour des cas particulier tels 
que : charge entraînée ayant une forte in-
ertie, mécanique ayant beaucoup de jeu, il
est prudent de réduire la valeur de P28 à
500.

• Gain intégral P29
Le mettre à zéro.

4.2.4 - Démarrage du variateur

Attention : Comme dans tout système
bouclé, le moteur peut partir directement à
la grande vitesse si les réglages ne sont
pas corrects.
Il est donc conseillé de désaccoupler la
charge du moteur s’il y a risque.
Si cela n’est pas possible, limiter dans le
variateur la valeur de la vitesse maximum
à une valeur faible (par exemple 10 %).

• Raccordement
Le schéma de raccordement de la valida-
tion du variateur esclave varie suivant le
type du variateur.

Variateur SMV 3305

Variateur VMV 3305 

- P12 = , P123
T acc (s)

- P13 = . P123
T décél (s)

C

6

9 11

14

Carte
Cleverax

SMV 3305
Validation

C

6

9 9

1

Carte
Cleverax

VMV 3305

RL

Relais
24V maxi
50 mA

Validation
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3.2.3 - La liaison série
• Connecteur SUB-D - mâle de la Cleverax

Attention : Si le brochage de votre PC ne correspond pas, modifier le câble côté PC.

• Le câble
Sortie PC 9 broches

Sortie PC 25 broches

Attention : 
La longueur maxi du câble blindé ne devra pas excéder 1,5 mètres.

Cleverax POS Connecteur PC
N° Broche Fonction Fonction 9 broches N° 25 broches N°

2 Transmission TX Réception RX 2 3
3 Réception RX Transmission TX 3 2
5 0V 0V 5 7

5

4

3

2

1
6

9

8

7

Cleverax synchro
SUB-D femelle

9 broches

PC
SUB-D femelle

9 broches

5

1
6

2

3

4

7

8

9

14

25
13

1

Cleverax Synchro
Sub D femelle

9 broches
PC

Sub D femelle
25 broches

5

1
6

2

3

4

7

8

9
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Schémas de raccordement de la réfé-
rence de vitesse du moteur esclave :

Variateur SMV 3305

Variateur VMV 3305

a - Mettre sous tension le variateur et la
carte Cleverax
Les 2 LEDs rouges doivent s’allumer sur
la carte Cleverax.
Le variateur doit être validé (l’afficheur in-
dique vitesse 0).
Si la première LED rouge reste éteinte
(celle qui est la plus éloignée de la prise
liaison série) et que le variateur n’est pas
validé, l’afficheur indique RDY.
Vérifier que l’information variateur OK acti-
ve bien l’entrée C28 de la carte Cleverax.
On peut vérifier l’état de l’entrée C28 en li-
sant le paramètre P50.18 qui doit être à 1
lorsque l’entrée est activée.
Si les deux LEDs rouges de la carte Cle-
verax sont allumées et que le variateur
n’est pas validé, vérifier l’état de la sortie
C6 de la carte Cleverax, en lisant P54.6
qui doit être à 1 lorsque la sortie est active
(+24V).

b - Activer l’entrée C16 de la carte Cle-
verax : demande de marche avant ma-
nuelle
Le moteur doit partir en petite vitesse.
Vérifer successivement :
- la vitesse manuelle AV et AR, entrées
C17 et C18,
- l’action des fin de courses extrêmes, en-
trées C23 et C24,
- l’arrêt d’urgence entrée C22. Il faut cou-
per l’alimentation de la carte Cleverax
pour réarmer après un arrêt d’urgence.

Si ces vérifications sont satisfaisantes, on
peut réaccoupler le moteur et la charge.
Vérifier ensuite :
- La fonction, prise de référence de posi-
tion (position zéro).
Pour cela activer par une impulsion l’en-
trée C26, demande de prise de référence.
Le moteur tourne en petite vitesse en en-
traînant la charge vers la came de référen-
ce (entrée C25). Si le moteur ne tourne
pas dans le bon sens, l’inverser en chan-
geant la valeur du bit P100.2 (0 ou 1).
Lorsque la charge arrive sur la came de
référence, le moteur inverse son sens de
rotation et s’immobilise sur le marqueur
(voie C) de son codeur.
- La prise de référence est effectuée.
- Le moteur est à sa position d’origine (co-
te 0).
- La sortie C1 qui clignotait pendant cette
opération est active à partir de ce moment.

Nota : Pour éviter une erreur de 1 tour
moteur lors de la prise de référence, il faut
que le moteur effectue environ un demi
tour en arrière après avoir rencontré la ca-
me de référence. Ceci peut être vérifié en
lisant la valeur du paramètre P98. Pour un
codeur de 1024 points par tour, la valeur
de P98 doit être comprise entre 250 et
750 ou entre -250 et -750. Si ce n'est pas
le cas, il faut déplacer la came de référen-
ce ou désaccoupler le moteur et le faire
tourner d'environ un demi tour sans bou-
ger la charge, puis réaccoupler. 
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Carte
Cleverax

VMV 3305

b9 = 0

A

1

2 b10
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3.2.2 - Le bornier c (suite)

N° Fonction Caractéristique

7
(1) Alimentation roue codeuse (dizaines)
(2) Non utilisée

+24V, 100mA maxi
Ne rien connecter

8
(1) Alimentation roue codeuse (unités)
(2) Non utilisée

+24V, 100mA maxi
Ne rien connecter

9 0V Commun aux autres 0V
10 Sortie alimentation +24V +24V, 100mA

11
(1) Retour décades unités et dizaines
(2) Retour codage binaire Entrée logique. Impédance 15 kΩ

12
(1) Retour décades unités et dizaines
(2) Retour codage binaire Entrée logique. Impédance 15 kΩ

13
(1) Retour de la décade unités
(2) Retour codage binaire Entrée logique. Impédance 15 kΩ

14
(1) Retour de la décade unités
(2) Retour codage binaire Entrée logique. Impédance 15 kΩ

15
(1) Non utilisée
(2) Retour codage binaire

Ne rien connecter
Entrée logique. Impédance 15 kΩ

16 Validation mode d’apprentissage Entrée logique. Impédance 15 kΩ
17 Marche manuelle avant Entrée logique. Impédance 15 kΩ
18 Marche manuelle arrière Entrée logique. Impédance 15 kΩ
19 Départ cycle Entrée logique. Impédance 15 kΩ
20 Prise à la volée Entrée logique. Impédance 15 kΩ
21 Stop marche auto Entrée logique. Impédance 15 kΩ
22 Arrêt d’urgence Entrée logique. Impédance 15 kΩ
23 Fin de course horaire Entrée logique. Impédance 15 kΩ
24 Fin de course anti-horaire Entrée logique. Impédance 15 kΩ
25 Came de référence Entrée logique. Impédance 15 kΩ
26 Prise de référence (demande) Entrée logique. Impédance 15 kΩ
27 Mémorisation Entrée logique. Impédance 15 kΩ
28 Retour variateur Entrée logique. Impédance 15 kΩ
29 Validation carte Entrée logique. Impédance 15 kΩ
30 0V Commun aux autres 0V
31 Défaut Cleverax POS Sortie logique +24V, 100mA maxi
32 0V Commun aux autres 0V
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3.2.1 - Le bornier a (suite)

N° Fonction Caractéristique
14 Non utilisée Ne rien connecter
15 Non utilisée Ne rien connecter
16 Non utilisée Ne rien connecter
17 0V Commun aux autres 0V
18 Non utilisée Ne rien connecter

19 Non utilisée Ne rien connecter
20 Non utilisée Ne rien connecter

21 Non utilisée Ne rien connecter
22 Non utilisée Ne rien connecter

23 Non utilisée Ne rien connecter
24 Non utilisée Ne rien connecter
25 0V Commun aux autres 0V
26 Retour codeur A Voie A

27 Retour codeur A
28 Retour codeur B Voie B

29 Retour codeur B
30 Retour codeur C Voie C

31 Retour codeur C
32 Entrée alimentation +24V 24V DC ± 25 % 1,5A

3.2.2 - Le bornier c
(1) indique la fonction avec sélection des positions par codage B.C.D.
(2) indique la fonction avec sélection des positions par codage binaire.

N° Fonction Caractéristique

1 Prise de référence
Sortie logique : +24V, 100mA maxi
+24V : clignotant = recherche, fixe = OK

2 Erreur de poursuite
Sortie logique : +24V, 100mA maxi
+24V : erreur

3 En position
Sortie logique : +24V, 100mA maxi
+24V : en position

4 Mémorisation ou Apprentissage
Sortie logique : +24V, 100mA maxi
+24V : Mémorisation ou Mode apprentissage

5 Arrêt d’urgence
Sortie logique : +24V, 100mA maxi
+24V : clignotant = arrêt

6 Validation variateur
Sortie logique : +24V, 100mA maxi
+24V = Ordre de validation

Cleverax
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c - Enregistrement des positions mémo-
risées
• Chargement direct des valeurs calculées
des positions dans les paramètres :
- P101 pour la position 1,
- P102 pour la position 2,
- P103 pour la position 3,
- P104 pour la position 4 ,
…
- P122 pour la position 22.

Calcul des valeurs des paramètres P101 à
P122 : multiplier le nombre de tours que
doit faire le moteur pour aller de la position
d’origine à la position considérée 1 pour
P101, par 4 fois le nombre de points par
tour du codeur.
Exemple : le moteur équipé d’un codeur
1024 points doit faire 100 tours pour aller
de la position d’origine à la position 1 : pro-
grammer P101 = 409600.
Lorsque toutes les valeurs sont rentrées,
mémoriser par une impulsion sur la borne
C27.

• Chargement des valeurs des positions
par apprentissage
- Valider l’entrée apprentissage borne
C16.
- Adresser la position à apprendre (entrées
C11 à C14).
- Déplacer la charge en activant les en-
trées manu AV ou manu AR, bornes C17
ou C18, jusqu’à la position correspondante
à l’adressage.
- Mémoriser par une impulsion sur la borne
C27. On peut apprendre toutes les posi-
tions et faire une mémorisation globale à
la fin.
- Dévalider l’entrée apprentissage borne
C16.

4.2.5 - Démarrage en marche auto

a - Adresser la position de destination
(entrées C11 à C14)

b - Valider par une impulsion sur l’en-
trée départ cycle borne C19
- La charge part vers sa position de desti-
nation.
- La sortie C3 est désactivée pendant tout
le déplacement. Elle est activée (+24V)
lorsque la charge arrive à la position de-
mandée, dans une fourchette autour de
cette position définie par le paramètre
P126. La valeur de P126 se calcule com-
me P123.

Nota : Le fait de programmer une fourchet-
te P126 importante ne nuit pas à la préci-
sion du positionnement. Le moteur continue
à affiner la position après que la sortie C3,
position atteinte, soit active. Il est indispen-
sable de donner à P126 une valeur supé-
rieure à zéro. Si P126 = 0, la position n’est
jamais atteinte et il est impossible de dé-
marrer vers une autre position.

c - Entrée « Stop auto » borne C21
Elle permet d’interrompre un déplacement
en cours quand elle est désactivée.
En réactivant cette entrée, puis en faisant 
« départ cycle » borne C19, on termine le
déplacement vers la position initiale si la
destination n’a pas été changé, ou dans le
cas contraire, on va vers la nouvelle posi-
tion adressée.

Attention : La désactivation de l’entrée 
« stop auto », borne C21, entraîne un arrêt
brutal comme les fin de courses extrêmes,
sans respect des rampes P12 et P13.

d - Entrée « prise à la volée » borne C20
Elle permet de changer de destination
sans arrêter le moteur. En cours de dépla-
cement, si l’entrée C20 est activée, le mo-
teur décélère pour s’arrêter après avoir
parcouru une distance précise correspon-
dante au contenu du paramètre P124, qui
se calcule comme le paramètre P123.
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Si le signe de P124 est inversé par rapport
au sens du déplacement, le moteur décé-
lère brutalement pour repartir en arrière.

e - Décalage des positions
Il est possible de décaler toutes les posi-
tions par rapport à l’origine. La valeur de

ce décalage est contenue dans le paramè-
tre P125 qui se calcule comme les posi-
tions.

4.3.2 - Liste des paramètres
(1) Indique la fonction  avec sélection du ratio par roues codeuses.
(2) Indique la fonction avec sélection de 8 rapports préréglés.

4.3 - Les paramètres
4.3.1 - Généralités
Les paramètres de la Cleverax LS - POS
sont de 4 types différents
- Les paramètres Lecture - Ecriture (L - E)
qui peuvent être lus et dont la valeur peut
être modifiée, ils sont symbolisés par       
dans le synoptique du § 4.4.
- Les paramètres Lecture Seule (LS) qui
peuvent être uniquement lus, ils sont sym-
bolisés par      dans le synoptique du § 4.4.

- Les 2 types de paramètres ci-dessus
peuvent être numériques (se reportant à
une grandeur) ou binaires (se reportant à
un état).
La liste des paramètres ci-dessus ne com-
porte que les paramètres nécessaire à
l'utilisation de la Cleverax LS - POS.
En aucun cas un paramètre n'appartenant
pas à cette liste ne doit être modifié.

Cleverax
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3.2 - Description des borniers
3.2.1 - Le bornier a

3 - RACCORDEMENT

3.1 - Généralités
Le support comporte 2 borniers à vis a et c constitué chacun de 2 groupes de 16 bornes.
Les bornes sont repérées de
1 à 32 pour chaque bornier.

1a
a c

1c
2a 1a 1c 2c

31a 31c32a 32a 32c 32c

N° Fonction Caractéristique
1 Référence esclave directe Sortie analogique ± 10V, 2mA
2 Référence esclave inverse Résolution 14 bits
3 Non utilisée Ne rien connecter
4 Non utilisée Ne rien connecter
5 0V Commun aux autres 0V
6 Mise à l’échelle de P14 Entrée analogique ± 10V, 2 mA
7 Non utilisée Ne rien connecter
8 Non utilisée Ne rien connecter
9 Non utilisée Ne rien connecter

10 Non utilisée Ne rien connecter
11 Non utilisée Ne rien connecter
12 Non utilisée Ne rien connecter
13 Non utilisée Ne rien connecter

Paramètre Fonction Type Unité
Plage de
variation

Réglage
usine

P4 Référence de position LS

P10 Erreur de position LS

P12 Rampe accélération L-E 100.000

P13 Rampe de décélération L-E 100.000

P14 Vitesse maxi LS

P17 Seuil d’erreur de poursuite L-E 4096

P27 Gain dérivé L-E 146

P28 Gain proportionnel L-E 1280

P29 Gain intégral L-E 0

P31-16 Fin de course horaire LS - 0 ou 1 -

P31-17 Fin de course anti-horaire LS - 0 ou 1 -

P32-6 Sélection source du gain dérivé L-E - 0 ou 1 -

P32-8 Validation rampe en S L-E - 0 ou 1 -
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4.3.2 - Liste des paramètres (suite)

Cleverax
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2 - INSTALLATION MÉCANIQUE

2.1 - Vérifications à la réception
Avant de procéder à l’installation assurez-
vous que :
- la référence correspond au matériel com-
mandé,
- le matériel n’a pas été endommagé du-
rant le transport,
- tous les éléments du Kit Cleverax sont
présents.

2.3 - Implantation
2.3.1 - Réservations

2.3.2 - Mise en place
Le support de circuit imprimé peut se fixer
horizontalement ou verticalement en utili-
sant 1 trou dans chaque montant du sup-
port.
La fixation est plus aisée sans le circuit im-
primé en place.
Pour le déposer, tirer en arrière le verrou
au centre du montant puis l’extraire.

2.2 - Précautions d’installation
La Cleverax doit être installée dans une at-
mosphère saine à l’abri des poussières
conductrices, des gaz corrosifs, des pro-
jections d’eau.
Veillez à ne pas installer la Cleverax a pro-
ximité de sources de chaleur et de rayon-
nement.
Assurez-vous de la bonne ventilation du
coffret de protection.

132

121

46

7,5
7

7,5

76

15,5

15,5

Fixation par vis M5

Attention : La hauteur est de 191 mm mais prendre en compte la connexion de la prise SUB
- D pour la hauteur totale.

Paramètre Fonction Type Unité
Plage de
variation

Réglage
usine

P50-1
(1) Lecture du retour des décades
(2) Sélection position 1 LS - 0 ou 1 -

P50-2
(1) Lecture du retour des décades
(2) Sélection position 2 LS - 0 ou 1 -

P50-3
(1) Lecture du retour des décades
(2) Sélection position 4 LS - 0 ou 1 -

P50-4
(1) Lecture du retour des décades
(2) Sélection position 8 LS - 0 ou 1 -

P50-5
(1) Lecture du retour des décades
(2) Sélection position 16 LS - 0 ou 1 -

P50-6 Apprentissage LS - 0 ou 1 -

P50-7 Manu avant LS - 0 ou 1 -

P50-8 Manu arrière LS - 0 ou 1 -

P50-9 Départ cycle LS - 0 ou 1 -

P50-10 Prise à lavolée LS - 0 ou 1 -

P50-11 Stop auto LS - 0 ou 1 -

P50-12 Arrêt d’urgence LS - 0 ou 1 -

P50-13 Fin de course sens horaire LS - 0 ou 1 -

P50-14 Fin de course sens anti-horaire LS - 0 ou 1 -

P50-15 Came de référence L-E - 0 ou 1 -

P50-16 (1) Demande de prise de référence LS - 0 ou 1 -

P50-17 Mémorisation LS - 0 ou 1 -

P50-18 Retour variateur OK LS - 0 ou 1 -

P50-19 Entrée validation Cleverax LS - 0 ou 1 -

P100-1
Sélection des positions avec ou sans
roue codeuse L-E -

0 = avec
1 = sans 1

P100-2
Sens de rotation horaire ou anti-horai-
re pour prise de référence de position L-E -

0 = anti-hor.
1 = horaire 0

P100-3
Réglage de la GV par software ou par
entrée analogique L-E -

0 = soft
1 = analog. 0

P100-4 Sélection rampe linéaire ou en S L-E -
0 = linéaire

1 = S 0

P100-5
Sortie 2 indique Auto/Manu ou erreur
de poursuite L-E -

0 = A/M
1 = Erreur 1

P101 Position 1 L-E - 4096
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1.4.1 - Encombrement et masse
• Encombrement

• Masse
Kit complet : 1,5kg.

100

132

144

191

46
76
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4.3.2 - Liste des paramètres (fin)

Paramètre Fonction Type Unité
Plage de
variation

Réglage
usine

P102 Position 2 -4096

P103 Position 3 L-E - 0

P104 Position 4 L-E - 0

P105 Position 5 L-E - 0

P106 Position 6 L-E - 0

P107 Position 7 L-E - 0

P108 Position 8 L-E - 0

P109 Position 9 L-E - 0

P110 Position 10 L-E - 0

P111 Position 11 L-E - 0

P112 Position 12 L-E - 0

P113 Position 13 L-E - 0

P114 Position 14 L-E - 0

P115 Position 15 L-E - 0

P116 Position 16 L-E - 0

P117 Position 17 L-E - 0

P118 Position 18 L-E - 0

P119 Position 19 L-E - 0

P120 Position 20 L-E - 0

P121 Position 21 L-E - 0

P122 Position 22 L-E - 0

P123 Grande vitesse L-E - 100.000

P124 Distance d’arrêt en stop auto L-E - 0

P125 Décalage des positions L-E - 0

P126 Fourchette position atteinte L-E - 4096

P127 Petite vitesse après 2s L-E - 2

P128 Petite vitesse L-E - 4096
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Fonction Caractéristique

Des sorties logiques Contre les court-circuits
Des sorties analogiques Contre les court-circuits

Tension sorties +5V 250 mA : alimentation des codeurs
+24V 100 mA : validations logiques

Consommation maxi - Electronique interne : 250 mA
- Codeur retour : 250 mA
- Sortie logique : 100 mA chaque
- Sortie analogique : 2 mA chaque

Par 3 leds - 1 Cleverax validée (rouge)
- 1 Logiciel actif (rouge)
- 1 sous tension (verte)

Par sorties logiques - 1 recherche d’origine
- 1 marche automatique
- 1 fin de positionnement
- 1 mémorisation
- 1 arrêt d’urgence

Alimentations internes

Signalisation

1.3 - Caractéristiques générales (suite)

Protections
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1.3 - Caractéristiques générales

Fonction Caractéristique

Indice de protection IP 00
Température de fonctionnement De 0 à +45°
Alimentation extérieure +24V DC, ± 25 %, 1,5A
Circuit imprimé Format Europe 100 x 160

Codeur - 1 maître : 3 voies complémentées 120 kHz maxi
- 1 esclave : 3 voies complémentées 120 kHz maxi

Numériques - 3 entrées grande vitesse (0,5ms) C19 - C20 - C21
Logiques - 15 entrées impédance 15 kΩ (2ms)

Analogiques - 1 sortie différentielle 14 bits (référence vitesse)
- 2 sorties différentielles 10 bits

Logiques - 8 sorties 24V 100 mA
- 1 RS 232 vers le PC
- 1 RS 485

Nombre de positions gérées 22 par 5 entrées logiques
Mode de positionnement Manuel ou automatique
Gestion de butées Par fin de course
Prise de références Par entrée logique
Mode apprentissage Par entrée logique
Validation des entrées Par logique positive +24V

Environnement

Fonctionnement

Entrées

Sorties

Liaison série
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4.4 - Synoptique

Signalisation
arrêt d'urgence

5

Kp P28

Ki P29

6

P15

P16

29

Validation
Cleverax

Validation
esclave

Prise de réf.
clignotant : recherche

fixe : OK

P50.19

P32.4 P32.2

P32.6

P100.2

1

1 1 0

0
P22

P2

P24

P54.06

1

1

2

25
Prise de réf.

Traitement Index

26
Came de réf.

22

20

Codeur
esclave

Prise à la volée

Gain dérivé

Inversion 
de sens

Limiteur

Référence
esclave

Offset

Arrêt
d'urgence Mémoire

Validation
positionnement

P8

24

à

31

P10

PRISE

DE

REF

P27
ds

dt

P31.18 P32.5

P4

P50.15

A
Bornier A

Bornier C



Cleverax
LS - POS

4

1 - INFORMATIONS GÉNÉRALES

1.1 - Principe
La Cleverax LS - POS est une interface
permettant le positionnement de variateurs
de vitesse (DMV 2322/DMV 2342, VMV
3305 ou SMV 3305) par une référence vi-
tesse haute résolution (14 bits).
Le retour de position du mouvement étant
effectué par codeur.

1.2 - Désignation
Le terme Cleverax LS - POS comprend :
- 1 circuit imprimé embrochable et son
support,

Il est possible de gérer 22 positions avec
une même Cleverax LS - POS. La pro-
grammation des paramètres de la Cleve-
rax LS - POS s’effectue par PC grâce à
une liaison série LS 232.

- 1 câble de liaison cleverax/PC,
- 1 disquette contenant les logiciels néces-
saires au réglage et à la visualisation.

PC
portable

MODE

RESETDMV 2322

V
M

V
 3

30
5

SM
V

 3
30

5

CDT
DMV 2322/DMV 2342

VMV 3305

SMV 3305

Visualisation par leds

Demande de positions Retour codeur

Référence vitesse

±10V

Sorties logiques

Sorties analogiques

Commandes Fin de courses et came

Réglage / visualisation

RS 232
LEROY-SOMER

Logiciel CDT

V 1.4

RS 485

Cleverax
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P54.2

P31.15

P31.13

P127

P128

P73.3

BCD

Binaire

P2 - P8

X

MANUEntrées

Entrées AUTO

17

19

18ou

==>

==>

MANU

Signalisation
AUTO

Inhibition soft

Position atteinte
à + / - P126

AUTO

2

Bornier A

Bornier C

P54.3 3

P8

18 P50.8

6

8

7

15

11
à

P31.14

P100.4 P32.8

17 P50.7

P32.3

P101

à

P122

P100.1

0

1

0

1

0

1

1
0

1

1

0

0
P32.3

1

- 1
P26

P2

P126

Erreur de position

Erreur absolue
Fdc horaire

Stop auto

Manu AV

Manu AR

Fdc anti-horaire

OU

Rampe
en " S "

P12

P13

acc

dec

P12

P13

acc

dec

P14 Nmax

21 P50.11

23 P50.13
P31.17

P31.16

P96

24

14

11
à

P87

P50.14

16 P50.6 P54.4

Signalisation
apprentissageApprentissage

4

A

P60
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5 - DEFAUTS - DIAGNOSTIC

5.1 - Signalisation par LED's
5.1.1 - Localisation

5.1.2 - Indication des LED's

5.2 - Diagnostic
Le PC est utilisé pour lire la valeur des pa-
ramètres et vérifier le fonctionnement
d'après le synoptique du § 4.4.

LED  1
LED  2

LED  3

Repère LED Allumée Eteinte

1 (rouge)
Cleverax déverrouillée par le bornier
et par le logiciel

Cleverax verrouillée par le bornier ou
par le logiciel - entrée C29 = 0.

2 (rouge) Le programme mémorisé est exécuté
Le programme est interrompu -
P73.32 = 0.

3 (verte) Alimentation correcte
Alimentation hors tolérance ou
absente
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NOTE

LEROY-SOMER se réserve le droit de modifier les caractéristiques de ses produits à tout
moment pour y apporter les derniers développements technologiques. Les informations
contenues dans ce document sont donc susceptibles de changer sans avis préalable.

LEROY-SOMER ne donne aucune garantie contractuelle quelle qu’elle soit en ce qui
concerne les informations publiées dans ce document et ne sera tenu pour responsable des
erreurs qu’il peut contenir, ni des dommages occasionnés par son utilisation.

Cleverax
LS - POS

DANGER

IMPORTANT

Dans la notice, signale les paragraphes relatifs à la sécurité des travailleurs.
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6 - MAINTENANCE

6.1 - Avertissement
Attention
Ne procéder à aucune intervention sur
la Cleverax LS - POS sans avoir ouvert
le circuit d'alimentation et verrouillé
manuellement la télécommande.

Après avoir coupé l'alimentation de la Cle-
verax LS - POS, attendre 2 minutes pour
la décharge des alimentations,
- ne pas débrocher le circuit imprimé de
son support sous tension.

6.2 - Entretien
Les circuits imprimés et leurs composants
ne demandent normalement aucune main-
tenance. Contacter votre vendeur ou le
centre de service agréé le plus proche en
cas de problème.

NE PAS DEMONTER LES CIRCUITS
IMPRIMES PENDANT LA PERIODE DE
GARANTIE. CELLE-CI DEVIENDRAIT
IMMEDIATEMENT CADUQUE.

Ne pas toucher les circuits intégrés ou le
microproces-seur avec les doigts ou avec
des matériels chargés ou sous tension. 
Ne pas manipuler les circuits intégrés sur
socle qui se trouvent sur le circuit imprimé
(risque de détérioration).
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