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OSTRZEZENIE
W CELU ZAPOBIEZENIA WSZELKIM SZKODOM ZAROWNO WOBEC
OSOB, JAK | INSTALACJI, URUCHOMIENIE URZADZENIA MUSI ZOSTAC
WYKONANE PRZEZ OSOBE WYKWALIFIKOWANA.

UWAGA
NIE UZYWAC WYSOKONAPIECIOWYCH URZADZEN POMIAROWYCH
NIEPRAWIDLOWE UZYCIE NIEKTORYCH URZADZEN MOZE PROWADZIC
DO USZKODZENIA POLPRZEWODNIKOW ZNAJDUJACYCH SIE
W REGULATORZE.

UWAGA
SCHEMATY PODLACZENIOWE W NINIEJSZEJ INSTRUKCJI
PRZEDSTAWIONO ORIENTACYJNIE, PRZY PODLACZENIU NALEZY

SKORZYSTAC ZE SCHEMATOW DOSTARCZONYCH Z ALTERNATOREM.
\. J
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OPIS Nr Obwodu | Nrkarty |NrINSTRUKCJI UWAGI
drukowane go technicznej
Pusty stojak okablowany C51950250 | NT1950000/c-02/95| MOSTEK (+ buster)
Pusty stojak okablowany PMG Tri C51950251 |[NT1950001/b-10/94 PMG
Gniazdo - kompletny alternator C51950200 ([NT1950010/b-10/94 | 100/ 120V - 50/ 60Hz
Gniazdo - kompletny alternator C51950202 |NT1950010/b-10/94 | 400 / 450V - 50 / 60Hz
3F Gniazdo - kompletny interfejs C51950220 ([NT1950020/b-10/94 | 100/ 120V - 50 / 60Hz
3F Gniazdo - kompletny interfejs C51950222 | NT1950020/b-10/94 | 400 / 450V - 50 / 60Hz
2F Gniazdo - kompletny interfejs C51950210
1F Gniazdo - kompletny interfejs C51950215
Zasilanie stojaka CP1950040 C51950041 ([NT1950040/a-11/92
Wykrywanie CP1950050 C51950051 | NT1950050/a-11/92
PID, ograniczenie CP1950060 C51950061 |NT1950060/a-11/92
Driver mocy CP1950070 C51950071 |NT1950070/b-11/93
Cosd, KVAR CP1950080 C51950081 | NT1950080/b-10/94
Limit Istojan CP1950090 C51950091 ([NT1950090/a-11/92
Praca reczna 1 CP1950100 C51950101 ([NT1950100/a-02/93
Potencjometr cyfrowy napiecia CP1950110 C51950111 |[NT1950110/a-01/94
Potencjometr cyfrowy Iwzbudzenia CP1950115 C51950141 |[NT1950115/a-01/94
Regulacja Cosd sieci CP1950120 C51950121 |[NT1950120/a-04/94
Wykrywanie defektu diody obrotowej CP1950130 C51950131 [ NT1950130/a-06/96 |Dostepny od czerwca 1996

= Niezbedny

= Opcjonalny

WAZNE: Informacje z tabeli nalezy podac przy sktadaniu zamowienia na czesci zamienne.
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1-ZASTOSOWANIE

- Regulatory z serii R600 S1 przeznaczone dla
alternatorow samowzbudnych, bez pierscieni i szczotek
wzbudzajacych ,SHUNT”, SHUNT + booster” Iub
SHUNT + PMGmono”. W przypadku ,SHUNT +
booster”, prad bustera jest sterowany przez regulator.

- Regulator moze zaleznie od wyposazenia zapewnic
dziatanie samodzielne, rownolegte miedzy maszynami o
rownej mocy lub rownolegte z siecia z regulacja
wspbtczynnika mocy cos N lub KVAR

2-0PIS

- Regulator R631 jest regulatorem modutowym na
stojaku 19” przewidzianym do montazu w szafie.

- Obok obowigzkowego gniazda ,alternatora” i
opcjonalnego gniazda sieci umieszczonych po lewej
stronie stojaka oraz karty ,driver mocy” umieszczonej po
prawej stronie, jego karty moga by¢ umieszczane w
dowolnym miejscu w stojaku. Karty zapewniajace
funkcje opcjonalne moga by¢ dodawane bez zmiany
okablowania wewngetrznego.

- Tasma w glebi stojaka (szyna 64-pin) jest
wystarczajaco diuga, aby umozliwic jej podiaczenie do
opcjonalnego  zacisku umozliwiajacego wykonanie
testow wewnetrznych lub w przyszfosci podfaczenie do
drugiego stojaka, jezeli ilos¢ kart bedzie to uzasadniac.

3 - PODLACZENIA

- Podfaczenia zewnetrzne sa zgrupowane nad stojakiem
w postaci dwoch listew zaciskowych:

- Listwa mocy / napiecia (19 zaciskow, w tym jeden
zacisk wyposazony w bezpiecznik).

- Listwa sterowanie / kontrola (41 zaciskow).

- Okablowanie konwencjonalne taczy te listwy
zaciskowe, z jednej strony do modufu mocy
zamontowanego na radiatorze, a z drugiej do gniazda
Lalternatora” i ,sieci”, ktbre stuza za interfejs do taSmy
64-pin.

- Ztacze 8-pin taczy bezposrednio karte driver do modutu
mocy.

4 - KARTY OPCJONALNE

- Regulacja wspodtczynnika mocy cos N lub KVAR (2F)

- Wyrbwnanie napigecia z siecia (3F)

- Potencjometry cyfrowe napiecia i wspoétczynnika mocy
cos N (lub KVAR)

- Praca w trybie recznym

- Potencjometr cyfrowy kanatu recznego z wbudowanym
programatorem kanafu automatycznego

- Ograniczenie pradu stojana

- Regulacja wspodtczynnika mocy cos N lub KVAR od
strony sieci z przetwornika 4-20mA

- Uktad wykrywania usterki diody obrotowe;.

NT1950000/c-02/95 f:1/8

5 - CHARAKTERYSTYKA
- Napiecie pomiarowe

+ 100/110Vac 50Hz

+ 120/130Vac 60Hz

- 380/420Vac 50Hz

+ 430/450Vac 60Hz

- Zasilanie mocy:
+ Zasilanie (dostosowanie przez transformator)
Maksymalnie 180Vac 50/60Hz

- WyjScie wzbudzenia:
* 12 amperbw nominalnie, 24 ampery
maksymalnie przez 10s na 6L minimum

- Doktadno$¢ regulaciji:
* +/-1% &redniej trzech faz przy obciazeniu
liniowym, poza statyzmem

- Zakres regulacji napiecia:
* +/-10% napigecia nominalnego zewngtrznym
potencjometrem opcjonalnym

- Zakres regulacji statyzmu:
* -7% napiecia nominalnego przy cos @ = 0

- Zabezpieczenie za niskiej predkosci:
* Wbudowane, prog regulowany, nachylenie
regulowane od V/Hz do 2V/Hz

- Gorna granica wzbudzenia:
+ Stata 110% przy Iwzb nominalnym,
odblokowywana przy spadku napigcia.

- Zabezpieczenie
* Przegrzanie radiatora, spiecie w obwodzie
wzbudnika.

- Wyjscie alarmu:
* Przegrzanie radiatora, gérny czas odblokowania
przekroczony.

- Otoczenie:
» Temperatura maksymalna —10°C do +50°C
» Montaz w szafie bez nadmiernych drgah

6 - PLANY | SCHEMATY

Schematy i tabele zawieraja informacje uzyteczne przy
podfaczeniu, potaczeniach miedzy listwa zaciskow i
ztaczami gniazd alternatora i sieci oraz okablowaniu
modutu zasilania
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ZACISK LISTWA NAPIECIE / ZASILANIE OF 1F 2F 3F
1 Faza 1 (U) maszyna (pomiar) N N N N
2 Faza 2 (V) maszyna (pomiar) N N N N
3 Faza 3 (W) maszyna (pomiar) N N N N
4 Weijscie + wzbudzenie lub wzbudzenie wstepne (opcija) O (®) 0 O
5 Wejscie + wzbudnik N N N N
6 Wejscie - wzbudnik N N N N
7 Weijscie + buster (@) (®) 0 (@)
8 Weijscie - buster 0 (@) 0 (®)
9 Tl pracy rownolegtej faza 2 (V) S1 N N N
10 Tl pracy rownolegtej faza 2 (V) S2 N N N
11 Nie podftaczony
12 Faza 1 (U) sie¢ (pomiar) N
13 Faza 2 (V) sie€ (pomiar) N
14 Faza 3 (W) sie¢ (pomiar) N
15 Nie podtaczony
16 Weijscie dodatkowe 220 Vac TP zasilania N N N N
17 Wejscie dodatkowe 220 Vac TP zasilania N N N N
18 Wejscie zasilania N N N N
19 Weijscie zasilania (zacisk z bezpiecznikiem) N N N N

LISTWA STEROWANIE / KONTROLA

20,20,20 Ekranowanie potencjometrow (3 zaciski zmostkowane) O (@) 0 (@)
21 Potencjometr napiecia zewnetrznego (maksimum) 0 (®) 0 O
22 Potencjometr napiecia zewnetrznego (suwak) (@) (@) 0 (@)
23 Potencjometr napiecia zewnetrznego (minimum) O O @) (@)
24 Wejscie sterowania napieciem zewnetrznym (10Vdc, 0V do ekranowania) O ®) @) O
25 Wyiscie pomiaru pradu wzbudzenia (+Vdc) (@) (0] 0 (®)
26 WyijScie pomiaru pradu wzbudzenia (0V) 0 (@) 0 (@)
27 Potencjometr cos@ zewnetrzny (maksimum) 0 (@)
28 Potencjometr cos@ zewnetrzny (suwak) 0 (@)
29 Potencjometr cos@ zewnetrzny (minimum) @) O
30 Potencjometr KVAR zewnetrzny (maksimum) @) O
31 Potencjometr KVAR zewnetrzny (suwak) 0 (®)
32 Potencjometr KVAR zewnetrzny (minimum) 0 (@)
33 Weijscie sterowanie regulacji cos@ N N
34 Weijscie sterowanie regulacji cos@ N N
35 Weijscie sterowania wyrbwnaniem z siecil N
36 Wejscie sterowania wyrownaniem z sieciil N
37 Wyiscie alarmu przegrzania lub utrzymania putapu (wspoine) (@) 0] @) (6]
38 Wyijscie alarmu przegrzania lub utrzymania putapu (NF) O (@) 0 0
39 Wyijscie alarmu przegrzania lub utrzymania putapu (NO) O (®) 0 O
40 Wejscie +24Vdc zewnetrzne (przekazniki) O O @) (@)
41 Wspolne 24Vdc zewnetrzne (przekazniki: 28Vdc maks.) @) O @) O
42 Sterowanie wzrostem napiecia lub cos@ ®) O ®) O
43 Sterowanie spadkiem napiecia lub cos@ @) ®) @) O
44 Wspolne 0 0 6] 0
45 Sterowanie wzrostem i wzbudzeniem (reczne) 0 (®) 0 0
46 Sterowanie spadkiem i wzbudzeniem (reczne) 0 (@) 0 0
47 Wejscie sterowania ,AUTO / MAN” (otwarty = auto) O O O O
48 Wejscie sterowania ,AUTO / MAN” (otwarty = auto) @) 6] ©) (6]
49 Wyiscie zapasowe sterowania ,AUTO / MAN” ©) o ©) (6]
50 Wyijscie zapasowe sterowania ,AUTO / MAN” 0 (@) 0 0
51 Weijscie potencjometru regulacji pradu wzbudzenia 0 (@) 0 0
52 Weijscie potencjometru regulacji karty pracy recznej 0 (@) 0 (@)
53 Weijscie sterowania ,cos@ / KVAR” (otwarty = cosd) ®) O
54 Rezerwa
55 Rezerwa
56 Rezerwa
57 Rezerwa

O =Opcja O =Opcja

N = Obowiazkowe

Blanc = Nie wazny

N = Obowiazkowe
Blanc = Nie waznylide
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LISTWA NAPIECIA
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R630 MODUL ZASILANIA SHUNT (+BOOSTER)
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- Tabela obok przedstawia potaczenia kazdej karty z
taSma 64-pin.

- Komorki szare okre$laja zrodto sygnatu.

- Komorki biate okreslaja ich przeznaczenie.

- Z lewej strony przedstawiono podwdjna numeracije:
najpierw nr ztacza nastepnie numer zacisku w module
testowym.

- Z prawej przedstawiono wszystkie informacje
znajdujace sie na opcjonalnym module testowym.
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1 - FUNKCJA

- Gniazdo stuzy jako interfejs miedzy sygnatami
zewngetrznymi i elektronika niskiego napiecia.

- Obejmuije:

Transformator trojfazowy dostosowujacy napiecie
wejsciowe do obwodu pomiarowego.
+ Rezystor obciazenia Tl pracy rownolegtej.
+ Transformatory dostosowujace napiecia wejsciowego
do zasilania elektroniki.

Interfejs przekazniki wejsciowe / wyjscie z listwy
sterowanie / kontrola
+ Interfejsy miedzy taSma 64-pin w tylnej czesci stojaka i
listwa sygnatow analogowych.

2 - REGULACJA
Brak

3 - WEJSCIA/WYJSCIA

Patrz tabela ponizej

LISTWA Ztacze Typ Interfejs Ztacze Ztacze
WEJSCIA 32-pin WEJ/WYJ 26-pin TaSma 64-pin

1 15¢ pomiar transf. 3 TP4 4 7a
1 15¢ zasilanie transf. TP2
2 13c pomiar transf. 3 TP4 2 8c
2 13c zasilanie transf. TP1/2
3 11c pomiar transf. 3 TP4 3 8a
3 11c zasilanie transf. TP1
9 16¢ pomiar rezystor RTI 5 9a
10 10c pomiar masa 1 7c
16 1a zasilanie transf TP3 4c
17 1c zasilanie transf TP3 4a
20 10c ekranowanie masa 1 7c
21 7a sygnat rezystor 13 11a
22 3c sygnat bezp. 14 21a
23 6C sygnaf rezystor 15 7c
24 3a sygnaf bezp. 16 22¢
25 4a sygnat bezp. 21 17a
26 10c sygnat masa 1 7c
27 5c sygnaf rezystor 6 1c
28 8a sygnaf bezp. 17 20c
29 6a sygnaf rezystor 23 32a
30 12a sygnat rezystor 6 1c
31 4c sygnat bezp. 19 21c
32 5a sygnaf rezystor 23 32a
33 14a wejscie ster przekaznik 8 24a
34 2c wejscie ster przekaznik
37 7C wyjscie ster przekaznik 25 31a
38 9a wyijscie ster przekaznik 25 31a
39 10a wyijscie ster przekaznik 25 31a
40 2a Zas. zew. przekaznik
41 2c Zas. zew. przekaznik
42 14c wejscie ster przekaznik 9 23a
43 13a wejscie ster przekaznik 10 24c
44 2c wspolne przekaznik
45 12¢c wejscie ster przekaznik 11 22a
46 8¢ wejscie ster przekaznik 12 23c
47 15a wejscie ster przekaznik 7 25a
48 2c wejScie ster przekaznik
49 9c wyjScie ster przekaznik 12 23c
50 11a wyijscie ster przekaznik
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1 - FUNKCJA

- Karta pracuje z napieciami symetrycznymi,
nieregulowanymi, napieciami od +15Vdc i -15Vdc, ktore
dalej sa okreslane ogolnie jako Vcc dla +15V i Vdd dla -
15V.

- Nieregulowane napiecie jest najpierw filtrowane (CO1,
C02), wstepnie wyregulowane na 20Vdc przez stopnie
stabilizujace Q01 i QO02, ktore nastepnie jest
sprowadzane do 15V przez regulatory RGO1 i RG02.

- Jest przeznaczona dla pradu stafego 0,5 ampera.

2 - REGULACJA
Brak

3 - WEJSCIA/WYJSCIA

- 2a, 2c: wejscie +30Vdc nie regulowane

- 3a, 3c: wejscie — 30Vdc nie regulowane

- 1a, 1c: wyjscie +15Vdc regulowane (Vcc)

- 323, 32c: wyjscie — 15Vdc regulowane (Vdd)
- 16a, 17c: masa wspblna elektroniczna

SCHEMAT KARTY ZASILANIA

ov E]1Ga,17c

. 2a,2¢ . Reg. Regulator letary >
:e\gmgw a ngl}— Filtr wstepna +15Vdc +Vee
LED
'# +15V
16.3..1_7C_HE__> ov
=z LED
-15V
-V nie 3a 3¢ . Reg. Regulator 32¢.32a » -Vdd
regulowans Filtr wstepna -15Vdc i1
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1 - FUNKCJA

- Karta podaje na podstawie napigecia trojfazowego obraz
maszyny pochodzacego z gniazda alternatora:

- Napiecie state filtrowane obrazujace maszyne nazwane Vm. Vm
moze posiadat statyzm w zaleznosci od regulacii.

- Napiecie state obrazujace czestotliwoS¢ maszyny
nazwane Vref.

- Napiecie Vref jest state powyzej progu podpredkosci
(wskazywane przez zapalenie sie diody LED) i
zmniejsza sie ponizej progu zgodnie ze zdefiniowana
zasada przez CV1:

* w V/Hz state

+ w kV/Hz regulowane (patrz krzywa ponizej)

2 - REGULACJA

- P1 : Regulacja statyzmu w pracy réwnolegfej miedzy
maszynami o takich samych rozmiarach.

- P2 : Regulacja Vm dla napiecia nominalnego (9Vdc
przy Un).

- P3 : Regulacja progu podpredkosci (normalnie Fn —
5%) wskazywana przez zapalenie sie diody LED.

- P4 : Regulacja nachylenia podpredkosci (k) w trybie
kV/Hz (1= k <2).

- P5 : Regulacja nastawy Vref dla napiecia nominalnego
(10Vdc przy Uni Fn)

o) 3 - WEJSCIA / WYJSCIA
- 7a, 8a, 8c: Wejscia napiecia obrazu maszyny (3 x 21
Un Vac w stosunku do masy)
-9a : Wejscie obrazu pradu stojana (1Vac dla In)
-1a,1c : Wejscie +15Vdc regulowane (Vcc)
Tryb Wolt / Hz —pm - 32a,32c : Wejscie —15Vdc regulowane (Vdd)
- 16a,17c : Masa wspolna elektroniczna
-11c : Wyjscie napiecia statego obrazu maszyny
(Vm) 10Vdc dla Un
-11a : Wyjscie napiecia statego odniesienia (Vref)
Tryb k x Wolt / H2 10VdcdlaUniFn
Fn-5% Fn ?z
SCHEMAT KARTY WYKRYWANIA
Ty
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1 - FUNKCJA

- Karta przetwarza na podstawie informacji Vm (napiecie
maszyny), Vref (napiecie nastawy) i szczegbdfowych
informacji uzupetniajacych, napiecie sterujace karty
driver mocy, czyli inaczej moéwiac nastawe pradu
wzbudzenia.

- Posiada trzy tryby pracy okreSlone przez wejscia
zewnetrzne:

* Praca sterowana lub praca rownolegta miedzy takimi
samymi maszynami (1 funkcja)
(tryb domysiny).

Praca rownolegta z siecia z regulacja cos@ lub
KVAR (2 funkcja)
(wymaga obecnosci karty cosd/KVAR)

+ Praca z wyrbwnaniem napiecia z siecia przed
potaczeniem (3 funkcje)
(wymaga obecnosci gniazda 1/0 sieci)

1F : Napiecie maszyny Vm jest porbwnywane z suma
napiec Vref, Pzew, itd. zgodnie z uzytymi opcjami, a
napiecie wypadkowe (napiecie btedu) zasila PID.

2F : Kiedy wejscie sterowania cos@ jest w gornym
poziomie (+Vcc), napiecie maszyny Vm jest
porbwnywane do napiecia pochodzacego z gniazda
sieci, a napiecie wypadkowe (napiecie btedu) zasila PID.

3F : Kiedy wejscie sterowania U/U jest w gbornym
poziomie (+Vcc), napiecie maszyny Vm jest
porbwnywane z napieciem pochodzacym z gniazda
sieci, a napiecie wypadkowe (napiecie btedu) zasila PID.

Przewidziano wejscie zewnetrzne kompensujace dla
specjalnych zastosowah. Jest ono dodawane do
napiecia bfedu i wypadkowej zasilania PID. Kazde jego
odgatezienie (P, | , D) jest regulowane niezaleznie od
pozostatych, umozliwia ustawienie statych czasu w
zalezno&ci od maszyny. Odgalezienie integrujace moze
byt zwarte, na przyktad w czasie wzbudzania.

Trzy wyjécia sa nastepnie sumowane i regulowane do
poziomu 10Vdc co odpowiada nastawie pradu
wzbudzenia kanatu ,AUTO” wysytanego do karty driver /
sterowanie zasilania.

Ograniczenie minimalnego poziomu wyjscia umozliwia
zapobiezenie  catkowitemu  zanikowi  wzbudzenia
maszyny. W przypadku pracy rownolegtej z siecia,
ograniczenie zmienia sie w zaleznosci od mocy czynnej
generowanej przez maszyne, o ktorej informacja jest
dostarczana przez karte cos@ / KVAR.

Dodatkowy obwbd umozliwia wykrywanie napiecia
maszyny nizszego niz ustawione umozliwiajac
sterowanie odblokowaniem gornego putapu karty driver.

NT1950060/a-11/92 f:1/3

2 - REGULACJA
- P1 : Regulacja progu odblokowania gornego pufapu
(normalnie 90% Un)

- P2 : Regulacja wspbtczynnika wzmocnienia
odgatezienia proporcjonalnego (sygnat)
-P3 : Regulacja  wspbtczynnika wzmocnienia

odgatezienia proporcjonalnego

- P4 : Regulacja statej catkowania

- P5 : Regulacja wzmocnienia odgatezienia

- P6 : Regulacja statej czasu odgatezienia

-P7 : Regulacja ograniczenia statej minimum
wzbudzenia

- P8 : Regulacja korekty cos@ ograniczenia minimum
wzbudzenia

3 - WEJSCIA /WYJSCIA

- 11a : Wejscie nastawy napiecia Vref

- 13c : Wejscie korekty nastawy napiecia

(opcja)

- 22c : Wejscie korekty nastawy napiecia

(napiecie zewnetrzne opcja)

- 21a : Wejscie korekty nastawy napiecia

(opcja z potencjometrem zewngetrznym)

-13a: Wejscie korekty nastawy napiecia (statyzm
roznicowy z karta cosd)

- 19a : WejScie sterowania zwarciem ukfadu catkujacego
- 10a : Wejscie napiecia obrazu sieci (3F)

(z gniazdem sieci)

- 14c : Wejscie napiecia biedu cos@ (2F)

(z karta cos@ / KVAR)

- 25c : Wejscie sterowania wyrbwnania napie€ z siecia
(3F) (z gniazdem sieci)

- 24a : WejScie sterowania regulacji cosd (2F)

(z karta cos@ / KVAR)

-1a,1c  : Wejscie +15Vdd regulowane (Vcc)

- 32a,32c : Wejscie —15Vdc regulowane (Vdd)

- 16a,17c: Masa wspolna elektroniczna

-14a : Wejscie korekty ograniczenia minimalnego
wzbudzenia

-15c: Wyjscie nastawy napiecia statego pradu
wzbudzenia kanatu ,AUTO”

19



SCHEMAT KARTY PID, OGRANICZENIE MAKSYMALNEGO Iwzb
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1 - FUNKCJA

Karta przetwarza na podstawie informacji nastawy
LAUTO”, nastawy ,MAN” i informacji opisanych ponizej,
prad wzbudzenia dostarczony przez regulator i buster.

- Posiada trzy tryby pracy okreSlone przez informacje
zewnetrzne:

Dziatanie normalne 2z putapem 110% Iwzb
nominalnego. Jest to tryb domysiny.

+ Dziatanie z odblokowaniem pufapu (minimum 160%
Iwzb nominalnego) zaleznie od wejscia sterowania z
karty PID, z ograniczeniem czasu trwania i alarmem
jezeli czas zostanie przekroczony.

+ Dziatanie z putapem maksymalnym jezeli napiecie
synchronizacyjne zaniknie (CCT maszyna) (ograniczenie
pradu zwarcia maszyny).

- Nastawa napiecia ,AUTO” lub ,MAN” zaleznie od stanu
sterowania i ograniczeh pracy, jest porbwnywana do
pomiaru pradu wzbudzenia i generuje napiecie btedu. Po
catkowaniu, jest ono porownywane do szczytowe;j
wartosci wykresu uzyskanego na podstawie napiecia
synchronizacyjnego i napiecia wypadkowego doptywa do
tranzystorow mocy, przez izolacje galwaniczn
(transoptory).

- Karta jest zasilana na trzy sposoby:

+ Zasilanie ogolne ze stojaka w pracy normalne;j.

* Przetwornica izolowana galwanicznie i podtaczona
do napiecia wzbudzenia podczas wzbudzenia lub
zwarcia maszyny (brak zasilania ze stojaka).

+ Z napiecia dryfujacego napiecia wzbudzenia przy
sterowaniu tranzystorow mocy.

Kilka zjawisk moze wptywa¢ na state ograniczenie do
110% Ilwzb nominalnego:

- Odblokowanie putapu przy obnizeniu napiecia maszyny
w stosunku do nastawy. Putap przechodzi z 110%
(praca nominalna) do przynajmniej 160% nominalnego
pradu wzbudzenia w ograniczonym czasie, a hastepnie
jest sprowadzane ponownie do 110%. Jezeli spadek
napiecia sie przedtuza po powrocie do 110% wiacza sie
alarm.

- Odblokowanie putapu przy zaniku napiecia
synchronizacyjnego. Putap przechodzi na maksymalny
putap dopuszczalny przez nastawge wstepna P7.

- Obnizenie pufapu przy przegrzaniu radiatora mocy.
Przy dziataniu wytacznika termicznego na radiatorze
putap jest zmniejszany do wartosci okreslonej przez
nastawe P8.

Dodatkowy obwbdd stale kontroluje maksymalny prad
chwilowy gfownego tranzystora mocy i natychmiast
wytacza sterowanie jezeli prad osiagga warto$
niebezpieczna. (zabezpieczenie przed zwarciem na
wzbudniku lub potaczeniach).

NT1950070/b-11/93 f:1/3

2 - REGULACJA

- P1 : Regulacja statej czasu uktadu catkujacego

- P2 : Regulacja czasu odblokowania putapu (zwykle 5s)
- P3 : Regulacja opbznienia alarmu dla przekroczenia
czasu odblokowania putapu

- P4 : Regulacja putapu statego (zwykle 1,1 Iwzb
nominalnego)

- P5 : Regulacja zakresu przetwornicy HALL pomiaru
lwzb

- P6 : Regulacja czasu uniesienia rampy wzbudzenia
-P7 : Regulacja ograniczenia stafego maksimum
wzbudzenia (w zwarciu maszyny)

- P8 : Regulacja putapu maksymalnego w przegrzaniu
radiatora mocy

3 - WEJSCIA /WYJSCIA

Tyt stojaka (tasSma 64-pin)

-15¢c : Wejscie nastawy napiecia Iwzb kanafu ,AUTO”
-15a : Wejscie nastawy napiecia lwzb kanatu ,MAN”
-25a :Wejscie sterowania ,AUTO / MAN”

(0V = AUTO)

-9¢ : Wejscie odblokowania putapu

- 4a, 4c : Wejscie napiecia synchronizujacego

-26¢c : Wejscie redukcji putapu

(wyfacznik termiczny radiatora)

- 1a,1c : Wejscie +15Vdc regulowane (Vcc)

- 32a,32c : Wejscie —15Vdc regulowane (Vdd)

- 16a,17c : Masa wspolna elektroniczna

-17a : Wyjscie pomiaru pradu wzbudzenia

-19a : Wyjscie rampy wzbudzenia

-31a : Wyjscie alarmu przegrzania Ilub czasu
odblokowania przekroczenia putapu

Ztacze karty (8-pin)

- 1 : Napiecie wzbudzenia

- 2 : Dren tranzystora gtobwnego

- 3 : Bramka tranzystora gtbwnego

- 4 : Bramka tranzystora buster

-5 : Masa mocy

- 6 : +Vce czujnika HALL

- 7 :-Vcc czujnika HALL

- 8 : Wyjscie pomiaru czujnika HALL

22



SCHEMAT KARTY DRIVER MOCY
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1 - FUNKCJA

Karta przetwarza na podstawie informacji o pradzie i
napieciu maszyny, nastepujace sygnaty:

- Obraz pradu biernego maszyny (KVAR) uzywanego do
regulacji KVAR.

- Obraz przesuniecia faz miedzy napieciem i pradem
maszyny nazywanym (&) i uzywanym do regulacji cosd
(wspbtczynnik mocy).

- Obraz pradu czynnego maszyny (kW) i uzywanego do
kompensacji ograniczenia minimum wzbudzenia karty
PID.

- Pomiar odbywa sie przez probkowanie chwilowej
wartosci pradu przy przejéciu na zero napiecia na stronie
dodatniej.

- Obraz pradu jest najpierw filtrowany i uzywany do
bezpoéredniego pomiaru KVAR. Nastepnie jest
oddzielany i uzywany do pomiaru KW. W nastepnej
kolejno&ci jest wzmacniany w celu uzyskania przebiegu
blankowego nastepnie taczony w celu uzyskania
przebiegu zebowego uzywanego do pomiaru @&.

- Napigecie obrazu maszyny jest najpierw przesuwane w
fazie w celu skompensowania przesuniecia fazowego
spowodowanego przez filir pradu, a nastepnie
wzmacniane przed przejsciem do uktadu
monostabilnego dostarczajacego impulsy (okoto 100ms)
sterowania uktadem probkujacym blokujacym.

- Informacje KVAR i @ sa porbwnywane z nastawami
wewnetrznymi i zewnetrznymi (jezeli sa uzywane), a
rbznica jest przesytana jako sygnaf bfedu do karty PID.
Zewngetrzny stycznik steruje przefacznikiem
analogowym, ktory wybiera, ktora z informacji, KVAR lub
cosd, bedzie regulowana.

- Trzy informacje (9, A9, AKVAR) moga by¢
wykorzystane do uzyskania statyzmu w pracy pojedync-
zej.

+ @ daje statyzm zerowy przy cos@=1 i napiecie
zmniejsza sie jezeli cosd jest bardziej indukcyjne.

+ AD daje statyzm zerowy przy cos@ regulowanym i
napiecie zmniejsza sie jezeli cos@ jest bardziej
indukcyjne lub zwieksza sie w przeciwnym wypadku.

AKVAR daje statyzm zerowy przy KVAR
regulowanym i napiecie zmniejsza sie jezeli KVAR jest
wieksze lub zwieksza sie w przeciwnym wypadku.

- Wyboru miedzy rbznymi mozliwosciami
sterownik (CAV) wbudowany w karte.

dokonuje

NT1950080/b-10/94 :1/3

2 - REGULACJA

- P1 : Regulacja nastawy KVAR

- P2 : Regulacja nastawy COS@

- P3 : Regulacja przesuniecia fazowego (wewngetrznego)
- P4 : Regulacja wzmocnienia COS@

- P5 : Regulacja wzmocnienia KVAR

- P6 : Regulacja statyzmu rbznicowego

- P7 : Regulacja szerokosci impulsu (wewngetrzna)

- Sterownik CAV: wybor rodzaju statyzmu

Bez: Statyzm bierny regulowany przez P1 na karcie
wykrywania.

CAV1 : Statyzm zerowy przy cosd i spadajacy do 0,8.
CAV2 Statyzm zerowy przy KVAR statym (P1),
spadajacy przy wartosci wyzszej i wzrastajacy przy
nizsze;.

CAV3 Statyzm zerowy przy cos@ statym (P2),
wzrastajacy przy nizszej wartosci i wzrastajacy przy
wyzsze;.

Uwaga: Przy wykorzystaniu statyzmu tej Kkarty,
potencjometr P1 karty wykrywania musi by¢ ustawiony
na zero.

3 - WEJSCIA/WYJSCIA
Tyt stojaka (taSma 64-pin)

-8c : Wejscie napiecia obrazu maszyny
-9a : Wejscie pradu obrazu maszyny

- 20a : Wejscie sterowania ,cosd / KVAR”
(OV = ,cos@”)

-21c : Regulacja zewngetrzna KVAR

- 20c : Regulacja zewngtrzna cosd
-1a,1c : Wejscie +15Vdc regulowane (Vcc)
- 32a,32c : Wejscie —15Vdc regulowane (Vdd)
- 16a,17c: Masa wspolna elektroniczna

-14c : Wyjscie sygnatu btedu do karty PID
-13a : Wyjscie sygnatu statyzmu do

karty wykrywania

- 14a : Wyijscie sygnatu KW do karty PID
-12a : Wyjscie KVAR
-10c : Wyjscie @

ELEROY .
SOMER
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1 - FUNKCJA
- Gniazdo stuzy gtownie jako interfejs miedzy
sygnatami zewngtrznymi i elektronika niskiej mocy.

- Obejmuje:
+ Transformator tréjfazowy dostosowujacy napiecie
wejsciowe dla uktaddbw pomiarowych.
Uktad przetwarzania napiecia statego obrazu
napiecia sieci.
Interfejs przekaznik wejsciowy / wyjscie listwy
sterowanie / kontrola.
+ Interfejsy miedzy taSma 64-pin z tytu stojaka i listwa
dla sygnatow analogowych.

2 - REGULACJA

- PO1 : Regulacja Ur dla napiecia nominalnego (10Vdc

nominalne).

3 - WEJSCIA/WYJSCIA

Patrz tabela ponizej.

LISTWA Ztacze Type Interface Ztacze Ztacze
WEJSCIA 32 -PIN WEJ/WYJ 28 -PIN TASMA 64-PIN
12 15¢ pomiar transf. 3 TP4 13 5a
13 13c pomiar transf. 3 TP4 17 6¢C
14 11c pomiar transf. 3 TP4 21 6a
51 1a sygnat bezposredni 3 15a
52 3a sygnat bezposredni 5 27¢
54 2a rezerwa 7 27a
55 4a rezerwa 2 28c
56 5a rezerwa 4 28a
57 6a rezerwa 6 29¢c
58 7a rezerwa 8 29a
59 8a rezerwa 10 30c
60 9a rezerwa 12 30a
36 4c wej. sterow. przekaznik 1 25¢c
2c wej. sterow. przekaznik 9 1c
53 3c wej. sterow. przekaznik 14 20a
2c wej. sterow. przekaznik 9 1c
10c pomiar bezposredni 25 16a, 17¢
9c termostat bezposredni 26 26¢
NT1950020/b-10/94 f:1/3
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1 - FUNKCJA

Karta zastepuje dwa serwopotencjometry
konwencjonalne:

+ Do regulacji napiecia.

* Do regulacji cosd lub KVAR.

- Potaczenie miedzy tymi dwoma funkcjami jest
sterowane rozkazem regulacji cos@ (zaciski 33, 34), a
wybor miedzy cos@ i KVAR jest dokonywany przez
stycznik zewnetrzny na zaciskach 48, 53.

- Kazda ostatnia wartos¢ jest zapamietywana przed
zmiana funkcji lub przy zatrzymaniu maszyny.

- Wejscia sterowania zwiekszenie / zmniejszenie sa
izolowane przekaznikiem elektronicznym wewngetrznym
dolnego poziomu.

- Sterowniki (SW1 i SW2) umozliwiaja wybdr miedzy
wyjsciem jednobiegunowym lub dwubiegunowym, zakres
jest regulowany przy pomocy potencjometrow P02 i PO3.

- Sterowniki SW3 i SW4 musza by¢ otwarte przy pracy
normalnej i moga byt wykorzystane do specjalnych
zastosowan.

- Predko&¢ zmian jest regulowana potencjometrem PO1.

- Dwie diody LED (L1, L2) sygnalizuja polecenia
sterowania + lub -, a cztery pozostate diody LED (L3, L4
i L5, L6) wskazuja maksymalne i minimalne pozycje
ustawieh napiecia i cos@.

UWAGA: Jezeli karta jest zainstalowana, regulacja
napiecia wewnetrznego (P05 karty wykrywania) musi
byc uzyta w celu podania pozycji sSrodkowej zakresu
(przy zakresie dwubiegunowym) lub maksymainej
regulacji w przypadku zakresu jednobiegunowego
(tak jak dla regulacji wewnetrznej cos@ lub KVAR na
karcie cosd). Zewnetrzny potencjometr nie powinien
byc uzywany z ta karta, regulacja odbywa sie
wylacznie przy pomocy przyciskow na zaciskach 42,
43, 44 listwy gfownej.

NT1950110/a-01/94 f:1/3

2 - REGULACJA

-P1  : Predkost zegara (catkowity czas zakresu)

- P2 :Warto$ zakresu napiecia

- P3 : Warto&¢ zakresu cos@ lub KVAR

- SW1 : Polaryzacja zakresu napie€ (0/+ lub +/-)

- SW2: Polaryzacja zakresu cos@/KVAR (0/+ lub +/-)

3 - WEJSCIA/WYJSCIA
Tas$ma (64-pin)

-24c : Sterowanie obnizeniem

- 23a : Sterowanie zwiekszeniem

- 16¢c : Nastawa sterowania karta driver
-15c : Nastawa sterowania kanatem ,AUTO”
- 24a : Polecenie regulacji cos@ lub KVAR

- 20a : Sterowanie wyborem cos@ lub KVAR
-13c : Nastawa napiecia do karty PID

- 20c,21c : Nastawa cos@/KVAR do karty cosd

- 30a : Regulacja krahcowa

-1a,1c  : +15Vdc regulowane (Vcc)
- 32a,32c : -15Vdc regulowane (Vdd)
- 16a,17c : Masa elektroniczna (GND lub 0V)
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Schemat karty potencjometru cyfrowego U/ cosd
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1 - FUNKCJA

Karta przetwarza na podstawie informacji nastawy
wewnetrznej (PO2) i nastawy wewnetrznej sygnat
sterowania pradem wzbudzenia sterujacy kanafem
sMANU” karty driver.

- Sygnat wyjécia lwzb jest ograniczony lub zmniejszony
jezeli napiecie maszyny przekracza wartos¢ graniczna
ustalona przez potencjometr PO1 (na przyktad otwarcie
obciazonego wytacznika).

- Taka praca jest wskazywana przez diode LED ,LIMIT”,
a regulacja pradu wzbudzenia musi zosta¢ zmniejszona
do punktu w ktbérym zostanie odzyskana kontrola.

- Przy pracy MANU, karta stale porbwnuje napiecie
sterujace kanatu MANU z napieciem sterujacym kanatu
AUTO i opracowuje sygnat korekcyjny wysytany do karty
PID, aby oba kanaly posiadaty identyczne wartosci.
Umozliwia to przetaczanie bez uderzeh kanatu MANU na
kanat AUTO. Uzyskuje sie wtedy prace z nastawami
kanatu AUTO.

- Z powodu odblokowania putapu w czasie tej operacji,
nalezy odczekat¢ kilka sekund po przetaczeniu, aby
ewentualnie powrbci¢ do trybu MANU.

- Przy pracy AUTO, oba kanaly sa rbwniez
porbwnywane i stan kanafu MANU jest podawany przez
trzy diody LED.

+ Gorna wskazuje, ze kanat MANU jest silniejszy od
kanatu AUTO.

+ Dolna wskazuje, ze kanat MANU jest stabszy od
kanatu AUTO.

+ OK. wskazuje, ze kanat MANU i kanat AUTO sa
rowne i przetaczenie AUTO ---> MANU jest mozliwe bez
uderzeh.

UWAGA: Kiedy uzywa sie potencjometru cyfrowego
lwzb, regulacja wzbudzenia karty (P02) musi byc
ustawiona na 0 lub przynajmniej ustawiona ponizej
napiecia nominalnego stojana oraz nie nalezy
uzywac potencjometru zewnetrznego. Regulacja
odbywa sie przy pomocy przyciskow na zaciskach
44, 45, 46 listwy.

NT1950100/b-10/94 f:1/3

2 - REGULACJA

- P1: Regulacja napigcia granicznego

- P2 : Regulacja wewnetrzna nastawy Iwzb
- P3: Regulacja wzmocnienia korekty PID

- P4 : Regulacja kompensacji wewnetrznej

3-WEJSCIA/WYJSCIA

Tyt stojaka (tasma 64-pin)

-4c . Wejscie napiecia maszyny 24 Vac
pochodzace z gniazda ,alternator 1/0”

- 25a : Wejscie sterowania ,AUTO/MANU”

oV = ,AUTO”)

-16¢c : Wejscie nastawy lwzb

-15c . Wejscie nastawy napiecia Iwzb kanafu
LAUTO”

-27¢ : Wejscie nastawy zewnetrznej lwzb

-1a,1c  : Wejscie +15Vdc regulowane (Vcc)
- 32a,32c : Wejscie —15Vdc regulowane (Vdd)
- 16a,17c: Masa wspolna elektroniczna

- 15a . Wyjscie nastawy napiecia lwzb kanafu
~MANU"”

-12¢ : Wyjscie korekty PID

-9c : Wyjscie zakazu odblokowania pufapu
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SCHEMAT KARTY PRACY RECZNEJ
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1 - FUNKCJA

Karta ta zastepuje serwopotencjometr konwencjonalny w
trybie "MANU" i ustawia wyjscie kanafu "MANU" rowne
kanatowi "AUTO" aby umozliwic tagodne przejscie
miedzy funkcjonowaniem "AUTQO" i "MANU" niezaleznie
od obciazenia (wzmacniacz w trybie "AUTO".

- Pofaczenie miedzy tymi dwoma funkcjami odbywa sie
przez polecenie ,AUTO/MANU” (zaciski 47, 48).

- Sterownik SW1 umozliwia wybdr miedzy napieciem
wyjscia zgodnie z U/F kart wykrywania lub na podstawie
5V statego. Zakres jest regulowany przy pomocy
potencjometru P03.

- Sterowniki SW3 i SW4 musza by¢ otwarte przy pracy
normalnej lub zamkniete przy uzyciu programatora.

- Predko&¢ zmian jest regulowana potencjometrem P01
przy pracy recznej i P02 przy pracy z programatorem.
P02 reguluje nastawe czasowa miedzy zmiana wyjscia
LAUTQO” i odpowiedzia na kanale ,MANU”.

- Dwie diody LED (L1, L2) sygnalizuja polecenia + lub -,
a dwie inne wskazuja pozycje maksimum i minimum
ustawienia.

UWAGA: Jezeli karta jest zainstalowana, regulacja
napiecia wewnetrznego (P02 karty pracy recznej)
musi byc ustawiona na zero lub ponizej wartosci
pracy na pusto. Zewnetrzny potencjometr nie
powinien byc uzywany z ta karta, regulacja odbywa
sie wytacznie przy pomocy przyciskow na zaciskach
44, 45, 46 listwy gtownej.

NT1950115/a-01/94 f:1/3

2 - REGULACJA

-P1 : Predko$¢ (czas zakresu programatora)
- P2 : Predkos¢ (czas zakresu w trybie ,MANU”)
-P3 : Zakres pradu wzbudzenia

-SW1  :Oznaczenie stafe lub U/f
-SW3/4 : Tryb normalny (otwarty) lub programowany
(zamkniety)

3 - WEJSCIA/WYJSCIA
Tasma (64-pin)

-23c : Sterowanie opadaniem

- 22a : Sterowanie WZROSTEM

- 25a : Sterowanie ,AUTO/MANU”
-11a : Odniesienie U/F

- 16¢ : Nastawa sterowania driver

- 15a : Nastawa sterowania kanatem ,MANU”
-27¢ : Wyjscie nastawy do kart M recznej

- 30a : Regulacja krahcowa

-1a,1c :+15Vdc regulowane (Vcc)
- 16a,17c: Masa elektroniczna (GND lub 0V)
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Synoptyka karty potencjometr cyfrowy lwzb
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1-OPIS

Karta jest niezbedna kiedy zamierzamy uzyskac staly
cos@ lub KVAR nie na zaciskach alternatora, ale na
wejsciu  do sieci. Wymaga ona zastosowania
przetwornika cos@ lub KVAR / 4-20mA umieszczonego
w miejscu, w ktorym bedzie nastepowat regulacja cos@
lub KVAR.

2 - FUNKCJA

Karta przetwarza na podstawie informacji nastawy i
sygnatu 4-20mA obraz cos@ od strony sieci, sygnat
btedu sterujacy PID gtownej karty PID.

- Sygnat btedu jest regulowany wzmocnieniem i moZe
byé odwrbcony zgodnie z kierunkiem zmian sygnatu 4-
20mA.

- Taki typ pracy jest podany przez LED L3 — oraz przez
nawrotnik na stronie przedniej.

- Taki typ dziatania jest wybierany przy pomocy stycznik
dostepnego na ztaczu na stronie przedniej i jest
uruchamiany przy zataczaniu przez zamkniecie
stycznika miedzy zaciskami 33, 34 regulatora. przy
otwartym styczniku regulacja cosd / KVAR odbywa sie
na wyjsciu z alternatora, jeZeli stycznik jest zamkniety
informacja 4-20mA steruje regulacja funkcji nastaw
wewnetrznych (P2 lub 2° kanat 4-20mA) lub/i
zewngetrznych przez ztacze czotowe.

- JeZeli w czasie dziatania, sygnat pomiaru 4-20mA
zanika, nastepuje automatyczny powrot do regulacji
cosd od strony alternatora a usterka jest sygnalizowana
z przodu diodami LED L1 lub L2 oraz przez nawrotnik.

- Drugi kanat 4-20mA (identyczny) moZe by¢ uZyty jako
nastawa cos@ sieci zdalnej lub jako nastawa dodatkowa
regulatora (napiecie, cos@ maszyny Ilub KVAR
maszyny). W taki sam sposob, jeZeli informacja 4-20mA
zaniknie, jej dziatanie jest usuwane i sygnalizowane
przez LED L2.

- Zostato przewidziane dodatkowe ograniczenie pradu
wzbudzenia, jest =zatwierdzane przez zamkniecie
stycznika wyjscia na zfaczu na stronie przedniej i
wskazywane przez diode LED L4. Wartos§¢ graniczna
jest regulowana przez P7 (limit 2 set) i moZe byt
regulowana miedzy wartoscia maksymalna ustalona
przez P7 karty driver i wartoScia minimalng ustalonga
przez P8 karty driver.

- Wskaznik jest wyprowadzony na nawrotnik w celu
sygnalizowania (jeZeli sa uZywane), Ze jeden lub wiecej
potencjometrow cyfrowych jest w pozycji krahcowe;.

3 - REGULACJA

Potencjometry

- P1: Regulacja zakresu 4-20mA kanat 1
- P2 : Nastawa wewnetrzna kanatu 1

- P3: Regulacja wzmocnienia kanatu 1
- P4 : Regulacja zakresu4-20mA kanat 2
- P5 : Nastawa wewngtrzna kanatu 2

- P6: Regulacja wzmocnienia kanatu 2

- P7 : Regulacja ograniczenia progu 2
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Sterowniki

-CV1 A :Kanat 1 uZywany

- CV1 B :Kanat 1 nieuZywany

-CV2 A :Kanat 2 uZywany

-CV2 B :Kanat 2 nieuZywany

- CV3 A : Btad bezposredni kanat 1

- CV3 B : Odwrocenie btedu kanat 1

- CV4 A : Btad bezposredni kanat 2

- CV4 B : Odwrbcenie btedu kanat 2

-CV5 A :Kanat 1 regulacja 4-20mA kanat 1
- CV5B :Kanat 1 nastawa napiecia

-CV5 C :Kanat 1 nastawa cosd maszyny
-CV5D :Kanat 1 nastawa KVAR maszyny
- CV6 A :Kanat 2 regulacja 4-20mA kanat 2
- CV6 B :Kanat 2 nastawa napiecia

- CV6 C :Kanat 2 nastawa cos@ maszyny
-CV6 D :Kanat 2 nastawa KVAR maszyny
- CV6 E :Kanat 2 nastawa kanatu 1

4 - WEJSCIA / WYJSCIA
Tyt stojaka (taSma 64-pin)

-12¢c : Wyijscie btedu do PID

-21a : Wyjécie do nastawy napiecia

- 20c : Wyjécie do nastawy cos@ maszyny
-21c : Wyjscie do nastawy KVAR maszyny
-30a, ¢ : Potencjometr cyfrowy w poz. krahcowe;j
-1a,1c : Wejscie +15Vdc regulowane (Vcc)

- 32a,32c : Wejscie —15Vdc regulowane (Vdd)

- 16a,17c: Masa wspblna elektroniczna

- 23a : Sterowanie +U lub +cos@

- 24c : Sterowanie —U lub —cos@

-14c : Wyjscie karty cos@ maszyny

- 24a : Sterowanie regulacja cos@

- 26¢ : Ograniczenie do karty driver

Ztacze od strony przedniej (DB 25-pin)

-13 : Wejscie +4-20mA kanat 1

-25 : Wyjscie 4-20mA kanatf 1

-20 : 12V dla potencjometru nastawy zewnetrznej
-12 : Suwak potencjometru nastawy zewngtrznej kanatu 1
-24 : Masa nastawy zewnetrznej kanatu 1

- 11 : Wejécie +4-20mA kanatu 2

-23 : Wyjscie 4-20mA kanatu 2

-20 1 12V dla potencjometru nastawy zewnetrznej
-10 : Suwak potencjometru nastawy zewngtrznej kanatu 2
-22 : Masa nastawy zewngtrznej kanatu 2

-9 : Wytaczenie 4-20mA (NO)

-21 : Wytaczenie 4-20mA (NF)

-8 : Wytaczenie 4-20mA (Wspoine)

-3 : Potencjometr cyfrowy w pozyciji krahcowej (NO)

-15 : Potencjometr cyfrowy w pozycji krahcowej (NF)

-2 : Potencjometr cyfrowy w pozycji krahcowej (wspolny)
-7,19 : Stycznik regulacji kanatu 1 (cosd sieci)
-141 : Stycznik ograniczenia prog 2

LED

-L1,L2 : Wytaczenie 4-20mA kanat 1 lub kanat 2
-L3 : Kanat 1 aktywny

-L4 : Ograniczenie progu 2 Iwzb aktywne
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SCHEMAT KARTY COSd SIECI
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1 - FUNKCJA

- Karta przetwarza na podstawie napiecia obrazu stojana
pochodzacego z gniazda alternatora  napiecie
korekcyjne, ktore po podfaczeniu do ukfadu catkujacego
karty PID umozliwia zmniejszenie pradu wzbudzenia
kiedy prad statora przekracza wstepnie ustawiong
warto5¢ w celu utrzymania go na statym poziomie.

- Napiecie nastawy jest stosowane zgodnie z
regulowana rampa przez kilkka sekund w czasie
wzbudzania.

- Dioda LED na stronie przedniej sygnalizuje prace z
ograniczeniem pradu.

- Kiedy karta jest uzywana w trybie soft-start
(uruchomienie duzych urzadzeh pomocniczych z pradem
kontrolowanym) transformator mocy regulatora musi by¢
zasilany przez oddzielne zrodio w czasie fazy rozruchu i
moze byC przefaczone na wyjscie alternatora kiedy
napiecie osiaggnie warto§¢ nominalna. Przetaczenie musi
odby¢ sie jak najszybciej. (Stosowat przekazniki, ale bez
przetacznika recznego).

2 - REGULACJA

- P1 : Regulacja progu ograniczenia pradu stojana
(2In do okoto 41In).

- P2 : Regulacja czasu wzrostu na rampie

(0,5 do okoto 4 s).

- P3 : Regulacja wzmocnienia karty

(amplituda sygnatu wyjscia).

3 - WEJSCIA/WYJSCIA

-9a : Wejscie obrazu pradu stojana (1Vac dla In)
-1a,1c  : Wejscie +15Vdc regulowane (Vcc)

- 32a,32c : Wejscie —15Vdc regulowane (Vdd)

- 16a,17c: Masa wspblna elektroniczna

-12c : Wyjscie napiecia statego korekcyjnego PID

SCHEMAT KARTY OGRANICZENIA Istojan

Filtr

Prog
TN | Ac/pC 's&'a" ®
5’5
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UWAGA
Nigdy nie wzbudza¢ regulatora kiedy karta
driver jest odfaczona. Moze wystapic
przepigecie, ktore uszkodzi modut zasilania.

1 - INFORMACJE OGOLNE

- W celu uniezaleznienia od podtaczeh miedzy
elementami pomiarowymi maszyny i regulatorem,
pierwsza faza nalezy wykonac w trybie recznym.

- W tym celu nalezy dysponowat karta pracy recznej
umieszczona w regulatorze. W innym przypadku przejsc
do punktu 2.

- Zewrzet zaciski 47 i 48 na listwie zaciskowej
regulatora.

- Ustawi¢ potencjometr P2 karty pracy recznej na
maksimum w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek
zegara, uruchomi¢ maszyne i doprowadzi¢ do predkosci
nominalne;j.

- Przekrecic powoli potencjometr w kierunku zgodnym z
ruchem wskazowek zegara, az do uzyskania napiecia
nominalnego.

- Sprawdzi¢ obecno$s¢ i wartos¢ trzech faz na listwie
(zaciski 1, 2, 3 regulatora).

- Ustawic napiecie na 5% powyzej napiecia
nominalnego.

- Sprawdzi¢ czy miedzy zaciskami 25 i 26 napiecie jest <
lub rbwne napieciu.

- Jezeli tak usunat zwarcie miedzy zaciskami 47 i 48
listwy regulatora.

- Napiecie musi osiagnac warto§¢ nominalna.

- Przej5€ do punktu 3.

2 - ROZRUCH

- Uruchomi¢ maszyne i doprowadzic do predkosci
nominalne;j.

- Jezeli napiecie nie pojawia sie sprawdzi¢ pofaczenia
miedzy regulatorem i wzbudnikiem (zaciski 5 i 6
regulatora) oraz pofaczenia miedzy transformatorem
mocy i zaciskami 18 i 19 regulatora. Sprawdzi¢
bezpiecznik w zacisku 19 listwy regulatora.

- Jezeli napiecie zwieksza sie sprawdzi¢ czy napiecie
pomocnicze wystepuje na zaciskach 16 i 17 regulatora i
czy pomiar na 4, 6, 8 regulatora jest obecny.

3 - ODWZBUDZENIE (opcija)

- Zastosowat styczniki zewnetrzne EO1 i EO02 (patrz
schemat podtaczenia dostarczony z maszyna).

- EO1 musi byt potaczony szeregowo z zaciskiem 19
regulatora  (wejscie mocy) i otwarty w celu
odwzbudzenia.

- E02 musi zewrzet wyjscie bustera (jesli zastosowany)
(zaciski 7 i 8 regulatora) i zostaje zamkniety w celu
odwzbudzenia.
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4 - REGULACJA

- Patrz instrukcja kart.

- Regulator jest wstepnie wyregulowany fabrycznie.

- Napiecie nominalne musi byt ustawione
potencjometrem P5 (Vref) karty wykrywania, a regulacja
kohcowa odbywa sie przy pomocy potencjometru
cyfrowego (jezeli zostat uzyty) lub potencjometru
zewngetrznego (zaciski 21, 22, 23).

- Jezeli regulacja musi by€ zmieniona, nalezy odnotowat
pozycje poczatkowa w celu umozliwienia powrotu do
nastawy poczatkowe;j.

- Jezeli sterownik V/Hz karty wykrywania znajduje sie w
pozycji kV/Hz, nastawa poczatkowa jest V/Hz i moze byt
regulowane miedzy V/Hz i 2VHz przez potencjometr P4.
- Stabilnos¢ jest normalnie regulowana na maszynie
fabrycznie. Jezeli zachodzi potrzeba, czas reakcji moze
by¢ doregulowany przy pomocy potencjometru P4 karty
PID.

- Inne regulacje sa trudne do wykonania bez
odpowiednich narzedzi i nie zaleca sie ich wykonywania.

5 - WZBUDZENIE

- Wzbudzenie zwykle nie jest konieczne, jednak po
diugim okresie przestoju lub po awarii moze zdarzyt¢ sie,
ze napiecie nie pojawi sie normalnie. W takim wypadku
nalezy wstrzykna¢ napiecie 12 Vdc do 24Vdc miedzy
zaciskami 4 i 8 listwy regulatora, z + na 4 przez kilka
sekund do pojawienia sie napiecia.

6 - PRACA ROWNOLEGLA (1F)

- Napiecia maszyn pracujacych rownolegle musza byt
jak najbardziej do siebie zblizone.

- Statyzm rbwniez powinien by¢ taki sam. Jezeli nie ma
mozliwosci ich pomiaru, ustawic wszystkie
potenciometry P1 karty wykrywania w takiej samej
pozycji (na przyktad w potowie).

- Prady bierne (KVAR) zostana w ten sposbb wyrébwnane
w momencie podtaczenia, niezaleznie od KW.

- Jezeli, natychmiast po podfaczeniu, natezenie wzrasta
w nienormalny sposob, sprawdzi¢, czy potaczenia
miedzy TI pracy rownolegfej nie sa odwrocone (zaciski 9
i 10 listwy regulatora).

- Jezeli potaczenie odbywa sie normalnie, ale obciazenie
wzrasta, cosd lub natezenie zmienia sie w nienormalny
sposobb, sprawdzi¢, czy fazy na wejSciu regulatora sa
prawidfowo podfaczone (U, V, W odpowiednio do
zaciskow 1, 2, 3 jezeli obroty sa w kierunku zgodnym z
ruchem wskazowek zegara lub W, V, U w ruchu
przeciwnym do wskazowek zegara).
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7 - PODLACZENIE DO SIECI (2F)

- Napiecie alternatora musi by¢ rowne napieciu sieci
(patrz punkt 8 jezeli zastosowano gniazdo sieci).
Stycznik miedzy zaciskami 33, 34 listwy musi zostac
zamkniety w momencie podtaczenia i musi pozostac
zamkniety tak dtugo jak alternator jest podfaczony do
sieci.

Nalezy go otworzyc przy podiaczaniu miedzy
maszynami.

- Jezeli natychmiast po podtaczeniu, prad zwieksza sie w
sposob nienormalny, sprawdzi€, czy TI pracy rownolegtej
nie jest odwrocony (9 i 10 na listwie).

- Jezeli podtaczenie jest prawidfowe, ale obciazenie
zwieksza cos@ lub prad ma nienormalna wartoS¢,
sprawdzi¢, czy kolejnost faz wykrywania jest prawidtowa
(U, V, W odpowiednio do zaciskow 1, 2, 3 jezeli obroty
sa w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara).

- Wartos¢ cos@ jest normalnie regulowana fabrycznie na
0,9. Mozna ja zmienia¢ potencjometrem P2 karty cosd,
potencjometrem cyfrowym (opcja) lub potencjometrem
zewngetrznym (10KQ 1W) podfaczonym do listwy (27, 28,
29).

- Jezeli zostata zastosowana regulacja KVAR, zewrzet
zaciski 48 i 53 listwy. Regulacja odbywa sie przy pomocy
potencjometru P1 karty cos@, potencjometrem cyfrowym
(opcja) lub potencjometrem zewnetrznym (10KQ 1W)
podtaczonym do listwy (30, 31, 32).

- Aby regulowact statyzm, patrz w instrukcji NT 1950080.

8 - WYROWNANIE NAPIECIA (3F)

- Procedura opisana ponizej musi zosta¢ wykonana tylko
przy uruchomieniu w celu skompensowania stosunku
transformacji transformatora sieci.

- Bez obciazenia z napieciem obrazu sieci obecnym na
zaciskach 12, 13, 14 listwy.

- Zewrzet zaciski 35, 36 listwy.

- Ustawi¢ P1 gniazda /O sieci w celu uzyskania takiego
samego napiecia alternatora i sieci.

- Wyjac zworke z zaciskow 35, 36.
- Regulacja poczatkowa zostata zakohczona.

Przy pracy normalnej, stycznik miedzy zaciskami 35, 36
jest zamkniety przy pracy synchronizacyjnej i otwarty po
podfaczeniu.
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9 - PRACA RECZNA

- Jezeli karta ,tryb reczny” zostata zastosowana, mozna
bezpoérednio kontrolowa¢ prad wzbudzenia.

- Przy pracy ,AUTOQO”, ustawit¢ potencjometr P2 karty
recznej tak aby diody ,GORNA” i ,DOLNA” nie pality sie,
a palita sie dioda ,OK”. W tym momencie regulacja
reczna odpowiada regulacji AUTO.

- ZewrzeC zaciski 47, 48 listwy w celu przefaczenia
kontroli regulatora na kanat reczny. Prad wzbudzenia
jest regulowany potencjometrem P2 karty,
potencjometrem cyfrowym (opcja) lub potencjometrem
zewngetrznym (10KQ 1W) podfaczonym do listwy (30, 52,
23 suwak na 52 a plus do 30).

- Ten tryb pracy moze byEc wykorzystany przy
uruchamianiu lub w czasie testow. Tryb nie moze byt
wykorzystany przy pracy w zespole poniewaz nie
zapewnia wystarczajacej szybkosci kontrolowania zmian
obciazenia.

- Przy pracy z podfaczeniem do sieci i z obciazeniem,
jezeli nastapi wytaczenie, wystapi przepiecie z powodu
regulacji wzbudzenia dla obciazenia natomiast maszyna
pracuje bez obciazenia. W takim przypadku wewngtrzny
uktad karty zmniejsza regulacje wzbudzenia w celu
ograniczenia przepiecia do okoto 110% wartoSci
nominalnej. Dioda LED ,limit" zapala sie sygnalizujac
dziatanie funkcji, a regulacja wzbudzenia musi by¢
zmniejszona recznie w celu doprowadzenia do
zgaszenia diody i powrbcenia do napiecia nominalnego.
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