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1) GENEL SUNUM

1.1) UYGULAMA

D600 serisi regiilatérler, kendinden uyartimli, "SONT",
"GUGLENDIRICI'li SONT" veya "PMG" veya "AREP"
tipi tahrikli fircasiz  alternatérlerde  kullanilmaya
yoneliktir. "GUCLENDIRICI'li SONT" igin, glgclendirici
akimi regilatér tarafindan kontrol edilir.

Regllatér sahip oldugu ekipmanlara gére tek basina,
esdeder (veya daha disuk) gucte makinelere paralel
olarak veya cosinus & veya KVAR regilasyonlu
sebekeye paralel olarak ¢aligiimasini saglar.

1.2) TANIM

D630 regulatoéri dolaba monte edilmek (izere
tasarlanmis 19 inglik raklarda, moduler Dijital bir
regulatérdur.

Kartlari bir yandan alternatériin ¢alismasi icin gerekli
elektriksel degerlerin elde edilmesini ve kontrol
edilmesini saglarken, diger yandan siricu igin uygun
akimi dretir.

Mevcut serbest alanlar i¢ kablo baglantilarinin
degistiriimesini gerektirmeden 4-20 mA'lik kartin veya
istede bagl fonksiyonlar saglayan bir kartin ilave
edilmesine olanak tanir.

Mikrokontrolér ~ kartina, endistriyel ad sistemi
vasitasiyla iletisim karti da eklenebilir.

1.3) ISTEGE BAGLI KARTLAR

Temel regulatér diger makinelerle paralel calisma
durumunda reaktif yiik paylasimi ile gerilim regililasyonu
ve Cos @ veya KVAR (2F) regilasyonu (paralel
sebeke) saglar.

Asagidaki fonksiyonlar regilatére ilave edilebilir:

» Sebeke ile gerilim dengeleme (3F)
(Senkronizasyon)

» 4-20 mA'lik bir konverter kullanilarak sebeke
tarafinda Cos @ veya KVAR reglilasyonu

Endustriyel ag sistemi vasitasiyla iletisim (ayni anda bir
tek)

PROFIBUS vasitasiyla iletisim

MODBUS vasitasiyla iletisim

ETHERNET vasitasiyla iletisim

istege bagli olarak ilave edilebilir diger veriyollari

v v v w

1.4) KONEKTORLER

Dis ortam ile baglantilar iki baglanti plaketi seklinde
rakin ustinde toplanmistir:

» Bir gug/gerilim baglanti plakasi (glic terminalleri
MCB ile donatilmis 19 terminal)
» Bir kumanda/kontrol baglanti plakasi (45 terminal)

1.5) TEKNIK OZELLIKLER:

» Olgiim gerilimi:
» 100/115Vac 50Hz
» 100/130Vac 60Hz
» 380/420Vac 50Hz
» 380/450Vac 60Hz
» Gug kaynagi (270 Vac maksimum)
» $0nt + guglendirici = gug trafolari
» AREP = Yardimci sarimlar
» PMG = PMG sarimlari
» Yardimci gii¢ kaynaklari
» 24/48Vdc 2A maks (Gug¢ kaynaginin 6n yuzu)
» Sdricu ¢ikigi
» 10 saniye boyunca minimum 5 Ohmluk yikle 15
A nominal, 25 A maksimum
» Regulasyon hassasiyeti
» Dogrusal yiklerde ¢ fazda ortalama +/-%0,5,
olciim-referans deger farki harig
» Gerilim ayar araligi
» Kuru kontaklar veya iste§e bagh harici
potansiyometrelerle +/-%10 nominal gerilim.
» Olgiim referans deger farki ayar araligi
» cos @ =0 iken nominal gerilimin -%10'u
» Dusuk hiz korumasi
» Entegre; ayarlanabilir esikli; V/Hz ve 3V/Hz
arasinda ayarlanabilir egim
» Tahrik tavan degeri
» Siurekli olarak, nominal tahrik akimi degerinin
%110'una esittir; gerilim dususlerinde serbest
birakilabilir.
» Koruma
» Radyatériin  asirt  i1sinmasi, mikrokontrolor
zamanlayicisi, doner diyot hatasi...
» Alarm g¢ikisi: Kontrolériin yaptigi atamalara bakiniz.

» Cevre
» Maksimum ortam sicakligi -10°C ila +50°C
» Asir titresime tabi olmayan dolapta montaj

» Elektromanyetik Uyumluluk

Yayin: EN 61000-6-4 (EN55011-CI:A)
Bagisikhk: EN 61000-6-2

Elektrostatik desarjlar EN 61000-4-2
Elektriksel alan 1simasi EN 61000-4-3

Salvo seklinde gegici dalgalar EN 61000-4-4
Sok dalgalart EN 61000-4-5

iletilen RF parazitler EN 61000-4-6

v v vV VvwVvw
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2) REGULASYON CALISMA SEMASI
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3) PARCA REFERANSLARI

iSim Takildigi ACIKLAMALAR
kart no
Kablo baglantlrlaalil yapiimis bos C51950311 Trifaze SONT (+ guiglendirici)
Kablo baglantlrlaalil yapiimis bos C51950312 Monofaze SONT (+ giiclendirici)
Kablo baglantlrlaalil yapilmis bosg C51950313 AREP
Kablo baglantlrlaalil yapilmis bosg C51950314 PMG
Gig Unitesi C51950315 Trifaze SONT (+ gliclendirici)
Gig Unitesi C51950316 Monofaze SONT (+ glclendirici)
Gug unitesi C51950317 AREP
Gug unitesi C51950318 PMG
Alternatér kutusu C51950200 100/ 120V - 50 / 60Hz
Alternatdr kutusu C51950202 400/ 450V - 50 / 60Hz
3F sebekesi kutusu C51950220 100/ 120V - 50 / 60Hz
3F sebekesi kutusu C51950222 400/ 450V - 50 / 60Hz
2F sebekesi kutusu €51950210
1F sebekesi kutusu C51950215
Glg kaynag! raki C51950288
Veri toplama C51950289
Mikrokontrol6r C51950290
Gug¢ surlcusl C51950291
LEM C51950076
Sebeke cosd reglilasyonu C51950121
Profibus t|p_| endgstrlyel ag C51950292
sistemi
Modbus t|p_| endgstrlyel ag C51950293
sistemi
Ethernet t|p_| endgstrlyel ad C51950327
sistemi

= Gerekli temel segcenek

= Opsiyonlar

NOT:

1F = Yalniz calisma veya makinelere paralel ¢alisma (gerilim regllasyonu + reaktif yik dagilimi (6lciim referans deger farki))
2F = 1F + sebekeye paralel ¢calisma (cosd veya KVAR regulasyonu)
3F = 2F + alternatérle sebeke arasinda otomatik gerilim dengeleme

ONEMLI: Bu sayfada verilen bilgiler yedek parga siparislerinde faydal olacaktir.
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4) TAHRIK BLOK DIYAGRAMI

Asagidaki semalar ve tablolar alternatér ve sebeke kutularindaki baglanti plaketi ve konektorlerin baglantilari ve gii¢ tnitesinin
kablo baglantilari hakkinda yararl bilgiler verir.

4.1) TAHRIK-REGULASYON BLOK DiYAGRAMI

. Q- - == 1
Terminal kutusu : Sont + giiglendirici | KULLANIM
| 3 |
" . Parelel Cos @/ 4-20mA
| Gglendiri| calisma konverteri
i ci AT | AT
| ()
/ I N
AREP |
I ) ! SEBEKE
| I Gug I 2 veya 3
| | trafosu | lgtim trafdsu
e —_— Sont |
| L~
I | Z 1 q
| | T i P P pZ
@+
i | Z Z 7
i i
ve |
!
I !
A . i
| Tahrik sonu I
| !
ol
i I

A\
A\

(Giig) Olciimler

Tahrik sonu |0 © N veya
( Sebeke gerilim dlglimleri

Diyot hatasi

algilama ' AVR ( Sebeke cos @ lglimii
—|K Kontroller Com
Hata ¢ikig! °o AW (°°°°°°°°°;
o RS232
Kumanda girisi Potansiyometre CAN
Diger
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5) KONEKTORLER

TERMINAL GERILIM/GUG BAGLANTI PLAKETI OF 1F 2F 3F
No
1 Makinenin 1'inci fazi (U) (6lgiim) N N N N
2 Makinenin 2'inci fazi (V) (6lgim) N N N N
3 Makinenin 3'lincu fazi (W) (6l¢iim) N N N N
4 Girig + tetikleme veya 0n tahrik (istege bagli) (6] (6] (6] (6]
5 Cikis + Sdrici N N N N
6 Cikis - Surlict N N N N
7 Girig + guclendirici (AREP veya PMG s6z konusu ise hicbir sey) o o 6] o
8 Giris - Guclendirici (AREP veya PMG s6z konusu ise higbir sey) o o o o
9 S1 paralel ¢aligsma akim trafosu N N N
10 S2 paralel calisma akim trafosu N N N
11
12 Sebekenin 1'inci fazi (U) (8lgiim) N
13 Sebekenin 2'inci fazi (V) (6l¢iim) N
14 Sebekenin 3'lncu fazi (W) (6lgim) N N N N
15 Yardimci giris N N N N
16 Yardimci giris N N N N
17 Glc kaynagi girisi (salter)
18 Glc kaynagi girisi (salter)
19 Glc kaynagi girisi (salter)
KUMANDA/KONTROL BAGLANTI PLAKETI
20,20 Potansiyometre blendaji (birlestirilmis 2 terminal) (6] (6] (6] (6]
21 0 0 0 0
22 10Kohm-2W harici referans deger potansiyometresi (suirgii) (6] (6] (6] (6]
23 Harici referans deger potansiyometresi (alt dayanak) (6] o o o
30 Harici referans deger potansiyometresi (list dayanak) o o o o
33 cos@ regllasyonu kumanda girisi N
34 cos@ regllasyonu kumanda girisi N
35 Sebeke ile dengeleme kumandasi girisi N
36 Sebeke ile dengeleme kumandasi girisi N
37 Hata cikigi (ortak nokta) o o o o
38 Hata cikisi (NF) 0] 0] 0 0
39 Hata cikisi (NO) 0 0 0 )
42 Regiilasyon artirma kumandasi verilmekte (6] (6] (6] (6]
43 Regiilasyon azaltma kumandasi verilmekte (6] o o o
44 Ortak nokta O O O O
45 Maniel liane artirma kumandasi O O O O
46 Manuel lianr azaltma kumandasi O O O O
47 "AUTO / MANU" kumandasi girisi (Agik = "AUTO") 0 0 0 0
48 "AUTO / MANU" kumandasi girisi (Agik = "AUTO") 0 0 0 0
49 Cikis "AUTO / MANU" kumandasinin kopyasidir (6] (6] (6] (6]
50 Cikis "AUTO / MANU" kumandasinin kopyasidir (6] o o o
53 "cos@ / KVAR" kumandasi girisi (Agik =" cos@ ") O O O O
54....55 Yedekler
56 Stator akimi sinirlama kumandasi
57...60 Yedekler

61 bO;\Il(/ISII;I): tahrik kumandasi (48 no'lu terminal ile birlikte) (kontrolére o o o o
62 Glc salteri yardimci kontagi (ortak nokta) o o o o
63 Glg¢ salteri yardimci kontagi (NF) (6] (6] (6] (6]
64 Glg¢ salteri yardimci kontagi (NO) (6] o o o

1F = Tek basina veya makinelere paralel galisma (0] = Istege bagh

2F =1F + sebekeye paralel gcalisma N = Zorunlu

3F =2F + baglanma 6ncesi otomatik dengelenme (U/U) Bos = Gegersiz
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6) "ORNEK" TESISAT SEMALARI

| Not: Asagidaki semalar sadece bilgi mahiyetindedir ve alternatorle birlikte verilen semalarin yerini tutamaz.

6.1) AREP TAHRIK - 1F — AG

B Opsiyon
Cubuk takimi L1L3 B Gereki
L2
_ L3/L1
X \X l
Saat yonu \ \ \ . B
L1] 2] L3 REGULATOR
sfeefa|
Saatin aksi L1
oni ’ Q9 5 Alt dayanak
yonu Alternatér faz 1 3 A Y
Alternatér faz 2 I' Harici
2 I potansiyometre
Alt tor faz 3
ernatdr faz 3 'I
+ Tetikleme
4 V), Ust dayanak
+ Sdricl 3
33
- Siirtict 3 -
- Tetikleme n
52
P2 S1 par. ¢al. akim trafo. 9
Paral. galisth
akim trafosui S2 par. ¢al. akim trafo. 70 F
P1] g1 Alarm ¢ikigi
11
]
Regiilasyon artig
kumandasi devam ediyor
——| Regiilasyon azalma
14 kumandasi devam ediyor
Yardimci gli¢ kaynag
® rdimet gu¢ kaynag 15 Tahrik akimi artig
! @ Yardimci gl¢ kaynagi :u:w:.akndasll
ahrik azalma
Giig kaynag girisi = kumandasi
Gug kaynag: girisi Auto/manu
¢ Kaynagi girig 18 " p
umandasi
Glg kaynag girisi 75
= Auto/manu
- X1| [x2 cikisi
Q QO 00 00,
u1 fv1 w1
L1
Rampa baglangici
(Tahrik ACIK)
Stator g g AREP
53 Glg kaynagi salter
» = - hatasi
o uz2lvz2|w Sdricu
N

10 @'%
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6.2) AREP TAHRIK - 1F -OG/YG

Gubuk takimi Bl Opsiyon
L1L3 Bl Gerekii
L2
_ L3/L1
\1( \}t \l
Saatyond L1} L2| L3 REGULATOR
R "
Saatin aksi yond” 4~ L L Algilama gerilim
trafosu o Alternator faz 1 1 Alt dayanak
E i § ! 0 Harici
° Alternator faz 2 > I P etansiyomelre
;@3‘ Alternatér faz 3 3
+ Tetikleme
\ Ust dayanak
+ Siricl 5
33
- Sirici 5 -
Izolasyon - Tetikleme
akim trafosu n 3
p2] S2 Pz‘32 S1 par. ¢al. akim trafo. 9 -
Paral. calisnja
akim trafosul _ S2 par. ¢al. akim trafo. 70 F
P11 st _L P1 st Alarm gikis!
=
Regilasyon artis
kumandasi devam ediyor
— Regllasyon azalma
kumandasi devam ediyor
- - 44
Yardime gi¢ kaynag 15 Tahrik akimi artis
Yardime gli¢ kaynagi kumandasi
16 Tahrik azalma
Gug kaynag girisi 77 kumandasi
Glg kaynag girisi 15 Auto/manu
kumandasi
Glg kaynag girisi 15
.
Auto/manu
X1 | X2 cikisi
"0 O Q000
ut vt fwi 21
1
Rampa baglangici
(Tahrik ACIK)
Stator § % g AREP
53 Glg kaynagi salter
- hatasi
~—] 1 Striiod
uz2jva2i1w urucu 64
o 164]
N

575 g
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6.3) AREP TAHRIK - 3F — AG

Sebeke

Cubuk takimi \ \

*\

L1/L3

L2

L3/L1

Saat yonu \) \) \l

L1|L2]L3

L3 |L2|L1
Saatin aksi yonu

> O O

Alternator faz 1

REGULATOR

Alternator faz 2

Alternator faz 3

S2

R
N

+ Tetikleme

+ Sdricl

- Silriicii

- Tetikleme

S1 par. ¢al. akim trafo.

Paral. calisnja
akim trafosu

S2 par. ¢al. akim trafo.

3

S1

Keo)

Sebeke faz 1

SHeHeHoHHHHAH A=

12

Sebeke faz 2

Sebeke faz 3

13

15

16

Glg kaynag girisi

17

Glg kaynag girisi

X
S

Z1

Glg kaynag girisi

18

Z2

AREP

N

ol |w

w
ol |H

w

w w w WELIN
2] w N

gHs

ol o PN Y I N N N w
W[N] =~ ~ N[ ©

8

N

w

N

(<21 B &,

S
[o2)

N
©

)]
o

a
w

2]

»
~

I Opsiyon
Il Gerekli

Alt dayanak

Harici
potansiyometre

Ust dayanak

Cos @
kumandasi (2F)

Dengeleme
kumandasi (3F)

Alarm ¢ikigi

Auto/manu
cikisi

Regilasyon artis
kumandasi devam ediyor

Regiilasyon azalma
kumandasi devam ediyor

Tahrik akimi artis
kumandasi

Tahrik azalma
kumandasi

Auto/manu
kumandasi

kVAr kumandasi

Rampa baglangici

T (Tahrik ACGIK)

Glg kaynagi salter

hatasi

12
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X \X
Cubuk takimi \\ \

6.4) AREP TAHRIK - 3F — OG

Sebeke

L1/L3

L2

L3/L1

Saatin aksi yonu

VNN

Y O ) trafosu

L2l L1] Algilama gerilim

I Opsiyon
Il Gerekii

REGULATOR

Alternator faz 1

° Alternator faz 2

Alternator faz 3

+ Tetikleme

+ Sdricl

- Silriicii

- Tetikleme

S1 par. ¢al. akim trafo.

>< S2 par. gal. akim trafo.

Sebeke faz 1

Sebeke faz 2

Sebeke faz 3

Yardimci gl¢ kaynagi

Yardimci gl¢ kaynagi

Glg kaynag girisi

Glg kaynag girisi

p2) 52 p2_ 52
1 1
P11 s TP s
+1 -1 x1] Ix
O O 00 O
V1 w1 z
L1
Stator % % g % %L
.
v2lw Surlcu

Glg kaynag girisi

Z2

AREP

Auto/manu
cikisi

hatasi

Alarm ¢ikigi

Alt dayanak

Harici
potansiyometre

Ust dayanak

Cos @ kumandasi
(2F)

Dengeleme
kumandasi (3F)

Regilasyon artis kumandasi
devam ediyor

Regiilasyon azalma
kumandasi devam ediyor

Tahrik akimi artis
kumandasi

Tahrik azalma
kumandasi

Auto/manu
kumandasi

—— kVAr kumandasi

Rampa baglangici
(Tahrik ACIK)

Glg kaynagi salter

13
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6.5) SONT+GUGLENDIRICI TAHRIKI - 1F - AG

Opsiyon
Gubuk takimi Algilama gerilim B Opsiyo
L1L3 trafosu Il Gerekli
L2
. L3/L1
l Algilama gerilim
trafosu
X\ X
Saat yonu \ \ \ . .
L1] L2| L3 REGULATOR
IE] ¥ X1
Saatin aksiyoni O O O
Alternatdr faz 1 ] A Alt dayanak
Alternatér faz 2 Harici
2 I potansiyometre
Alternatér faz 3 3
$6nt gerilim trafosu + Tetikleme
v, Ust dayanak
+ Siricil 3
33
- Sirici 5 -
Glg kaynagi
18
Glg kaynagi 19
po| S2 Yardimei gii¢ kaynagi e
Paral. calisnha B . Alarm gikigl
akim trafosy Yardimci gii¢ kaynagi 16
P1 31
+ - 12 42 Regulasyon artis
o O - 42] kumandasi devam ediyor
u1 [v1 w1
| —— Regtilasyon azalma
14 kumandasi devam ediyor
Tahrik akimi artis
Stator g g % kumandasi
46 ____|Tahrik azalma
| S1 par. ¢al. akim trafo. s - kumandasi
u2|v2w | Siricu 47
S2 par. gal. akim trafo. =5 47] CUtO/mj‘”U
A umandasi
p2] S2
C Auto/manu
cikisi
eafsz | o1
Glglendirici . .
Akim Trafosu :I S 2B + Gglendirici ~
P - Glglendirici Rampa baslangici
po|s2 S1 E T (Tahrik AGIK)
Glg kaynagi salter
P1
st hatasi
o
N

14 @'%
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6.6) SONT+GUGLENDIRICI TAHRIKI - 1F - 0G

I Opsiyon
Cubuk takimi L1/L3 Bl Gereki
L2
_ L3/L1
Saatin aksi yonu l
X\ X
Saat yonu \ \ \ . B
L1l Lol L3 REGULATOR
L3f L2 Algil. gerilim
> 9 trafosu Alternatér faz 1 A Alt dayanak
1
m Alternatér faz 2 I. Harici
2 potansiyometre
Alternatér faz 3
0= 3
po| 52 + Tetikleme 7 5 'I
‘ T - - V) Ust dayanak
+ Sdrlcu :
P1
palsz | S | -Suriel 1
AT glgl. Qz P 51 par. gal. akim trafo.
P ] 35
AN R + Gilglendir. 1 35
L 36
= CI - Glglendir -
P11 5 e
- =
9 Alarm ¢ikigi
N >< S2 par. ¢al. akim trafo. 10
S1
Regilasyon artis
Ziralel galisma kumandasi devam ediyor
—— Regiilasyon azalma
kumandasi devam ediyor
Tahrik azalma
kumandasi
Tahrik akimi artis
Soént Ger. Traf. Yardimci gli¢ kaynagi kumandasi
Yardimei glig kaynagi Auto/manu
kumandasi
Giig kaynag! ALIJ(to/manu
cikisi
+() ) Glg kaynagi 15
u1 fv1 w1 L 53
Pl N 53] N
ampa baslangici
(Tahrik ACIK)
Stator % g §
53 Glg kaynagi salter
- hatasi
uz2lva2lw Sdricu

O
N

15
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6.7) SONT+GUGLENDIRICI TAHRIKI — 3F- AG

X\ .
g Opsiyon
Gubuk takimi \ \ B Op y.
L1/L3 Il Gerekli
L2
_ L3/L1
X \X l
Saat yonu \ \ \ . .
L1} L2| L3 REGULATOR
L3] L2] L1
Saatin aksiyoni O O O
Alternatdr faz 1 ] A Alt dayanak
Alternator faz 2 I' Harici
2 potansiyometre
Alternator faz 3 3
+ Tetikleme
$ont gerilim| trafos v Ust dayanak
+ Siricl
33 —_—
- Siiriicii - 232?:5) @ kumandasi
17
. o — Dengeleme
Gug kaynagi =g kumandasi (3F)
36
Glg kaynagi 19 -
s2 Yardimci gii¢ kaynagi
P2 15 Alarm gikigl
Paralel calig m(j Yardimel giig kaynagi T
AT
+O o) Sebeke faz | 12 Eegijladsyondart@ .
U1t v1 w1 umandasi devam ediyor
Sebeke faz 2 ]
1Y Regiilasyon azalma
Sebeke faz 3 14 kumandas devam ediyor
L
Stator ——|Tahrik akimi artis
- kumandasi
46 — :
S1 par. gal. akim trafo. Tahrik azalma
u2 E—W/ Siruci peg E - _kumandasi
S2 par. gal. akim trafo. =5 Auto/manu
- kumandasi
p2] S2
C Auto/manu
P1 cikisi
50
pafsz | & [50]
Guglendirici _N_ + Glglendirici 53 | kVAr kumandasi
AklmgTrafosu CI [7 -
P s - Giiglendirici Rampa baslangici
p2]s2 8 (Tahrik ACIK)
Glg kaynagi salter
P1
St hatasi

Z0

16
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6.8) SONT+GUGLENDIRICi TAHRIKI — 3F — 0G

Sebeke

3
Cubuk takimi \ \

L1/L3
L2
_ L3/L1
NN
. \ \’ \ Sebeke
Saat yonu 8lgiim GT
L1 L2]L3
oo il
Saatin aksi yonu O 0 b AIg|I$rr‘r;?o(53l:anI|m
Alternator faz 1
1
@ Alternator faz 2 >
;@E Alternatér faz 3 !
<
p2] 52 + Tetikleme
Glglen. -
Akim + Surici =
Trafosu P1T 51 o
P2JS2 ) - Suriicu 5
I
™ s T
p2]S2 . + Guglendirici
RS !
= - Glglendirici
P1 8
S1
p2 S2 S1 par. ¢gal. akim trafo. 9
i 1 ><2 par. ¢al. akim trafo. 10
P1 S1
Paralel
calisma AT Sebeke faz 1 >
Sebeke faz 2
$Sont gerilim 13
trafosu Sebeke faz 3 =1
Yardimci gii¢ kaynagi 15
Yardimci gii¢ kaynagi 15
=
Glg kaynagi
¢ Kaynag 18
Glg kaynagi
ut [v1 fwi 119
L1
Stator % %
|
uz2|v2|w
O
N

REGULATOR

w

w
a

w

N
ol o[ ]oof ]~ oo |H wllN

)]

» [©2] a P H S » B A N w loo w w w
Wl |IN] |~ © N[ o N Y

w

2]

»
~

B Opsiyon
Il Gerekli

Alt dayanak

I' Harici

potansiyometre

V), Ust dayanak

— Cos @ kumandasi
(2F)

— Dengeleme
kumandasi (3F)

Alarm ¢ikigi

—1 Regulasyon artis kumandasi
devam ediyor

Regiilasyon azalma kumandasi
devam ediyor

Tahrik azalma
kumandasi

—— Tahrik akimi artig
kumandasi

Auto/manu
kumandasi

Auto/manu
cikisi

—— kVAr kumandasi

Rampa baglangici
(Tahrik ACIK)

Glg kaynagi salter
hatasi
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AG

6.9) PMG TAHRIKI - 1F -

Cubuk takimi

Saat yonu

, . L3
Saatin aksi yonu

Alternator faz 1

Alternator faz 2

Alternator faz 3

S2

+ Sirici

- Silriicii

S1 par. ¢al. akim trafo.

>< S2 par. ¢al. akim trafo.

Paralel calisn
AT
P1

S1

Yardimci gl¢ kaynagi

s

8

w

N

REGULATOR
|
2
3
:
T
—
i
10
15

Yardimci gl¢ kaynagi

\ 4

ut |v1 w1
|

—
Stator § g §

|

w

uz|va

O
N

Suriicu

ke

Glg kaynag girisi

16

17

Glg kaynag girisi

18

Glg kaynag girisi

a

(]

)] P
w[ 1o 1o |

2]

ol lol o al | [N Y A N A N I Y (IS [ (Rt ) O )
W[N] =~ ~ N[ ©

~

B Opsiyon
Il Gerekli

Alt dayanak
A
I' Harici
'l potansiyometre
\/ Ust dayanak

Alarm ¢ikigi
Regulasyon artis

kumandasi devam ediyor

—Regilasyon azalma
kumandasi devam ediyor

Tahrik akimi artis
—|kumandasi
Tahrik azalma
kumandasi

Auto/manu
kumandasi

Auto/manu
cikisi

Rampa baglangici
(Tahrik ACIK)

Glg kaynag salter
hatasi
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6.10) PMG TAHRIKi — 1F - OG

REGULATOR

Cubuk takimi
L1/L3
L2
. L3/L1
X\ X l
Saat yonu \ \ \
L1] L2} L3
Saatin aksi ybnilj_3()L2() g Algil- Gerilim
) Trafosu Alternatér faz 1
@
m Alternatér faz 2
;@if_l Alternator faz 3
+ Sirici
- Sirtict
izolasyon
trafosu
p2) S2 P2_32 S1 par. gal. akim trafo.
Paralel calisn
AT . S2 par. gal. akim trafo.
P s1 Pt s
Yardimci gii¢ kaynagi
Yardimci gii¢ kaynagi
Glg kaynag girisi
Glg kaynag girisi
Glg kaynag girisi
u1 [v1 w1
2
Stator % %
1 s
uz2|v2|w rict
O
N

Alarm ¢ikigi

B Opsiyon
Il Gerekii

Alt dayanak

Harici
potansiyometre

Ust dayanak

devam ediyor

devam ediyor

Tahrik akimi artis
kumandasi

Tahrik azalma
kumandasi

Auto/manu
kumandasi

Auto/manu
cikisi

Rampa baglangici
(Tahrik ACIK)

Glg kaynagi salter
hatasi

Regilasyon artis kumandasi

Regiilasyon azalma kumandasi

19
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6.11) PMG TAHRIKi- 3F - AG

Sebeke
\): \:t I Opsiyon
buk takim i
Cubu mi \ L1L3 Il Gerekli
- L2
L3/L1
Sebeketietmmt
INN
Saat yonu \ \ \ . .
L1] L2 L3 REGULATOR
sl e
Saatin aksiyoni O O O
Alternatdr faz 1 ] A Alt dayanak
Alternatér faz 2 I' Harici
2 potansiyometre
Alternatér faz 3 3
v, Ust dayanak
+ Sirici 5
- Siiriicii — Cos @ kumandasi
6 (2F)
7
- — Dengeleme
n kumandasi (3F)
36
p2] 52 S1 par. ¢al. akim trafo. 9 -
Paralel calisjn
AT S2 par. ¢al. akim trafo. 10 F
P11 51 Alarm gikisi
Sebeke faz 1
Regilasyon artig
Sebeke faz 2 13 kumandasi devam
ediyor
Sebeke faz 3 Regulasyon artig
14 kumandasi devam
.. N edivor
[ Yardimei gi¢ kaynag Tahrik akimi artis
Yardimci giig kaynagi — kumandasi
[ Tahrik azalma
Gug kaynag girisi 17 kumandasi
Gug kaynag: girisi Auto/manu
18 28 kumandasi
Glg kaynag girisi 15 -
] Auto/manu
k
cikisi
— 1 kVAr kumandasi
[ O O Rampa baslangici
(Tahrik ACIK)
§
53 Glg kaynagi salter
- hatasi
u2lvz|w Siruci

z S A
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6.12) PMG TAHRIKi - 3F - 0G

Sebeke
\:: \:t I Opsiyon
Cubuk takimi \ L1L3 Il Gerekli
L2
_ L3/L1

\’ \) \ Sebeke 6lgiim gerilim

Saat yonu . .
L1] 2| L3 trafosu REGULATOR
L3| L2| L1 .
. - Algil. gerilim 20
Saatin aksiyéni O O trafosu L i - Alt davanak
° Alternatér faz 1 1 A Y
: i § ! Alternatér faz 2 I' Harici
* 2 potansiyometre
;@3} Alternatér faz 3 3
Siiriicii \ Ust dayanak
+ Sirici
5
33 —_—
- Siiriicii - Cos @ kumandasi
6 (2F)
7
- — Dengeleme
n kumandasi (3F)
p2) 52 P2_32 S1 par. ¢al. akim trafo. 9
Paralel calisn 37
AT I . ( ! >< S2 par. gal. akim trafo. 70 F-
1] st _L P 51 Alarm gikis
=
39
Sebeke faz 1 -
12
— Regiilasyon artis kumandasi
Sebeke faz 2 13 devam ediyor
Sebeke faz 3 | Regulasyon azalma kumandasi
14 devam ediyor
Yardimci gii¢ kaynagi .
15 2 Tahrik akimi artis
Yardimc gii¢ kaynagi kumandas!
16 Tahrik azalma
Gug kaynag girisi 17 kumandasi
Gug kaynag: girisi Auto/manu
18 kumandasi
Glg kaynag girisi 19
.
Auto/manu
ikisi
e s
Ut Vi jwi — 1 kVAr kumandasi
d R O O Rampa baglangici
(Tahrik ACIK)
Stator % % g _
hGa:th;aynagl salter
u2jva2|w Sarim
O
N

575 s
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7) REGULATOR GCALISMA ALANI

135
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8) ALTERNATOR KUTUSU

8.1) ISLEV

»

»

Bu kutu daha cok harici sinyaller ile algcak gi¢

elektronigi arasinda bir arayuz tegkil eder.

Sunlari igerir:

» Giris gerilimini 6lgim devrelerine uygun hale
getiren trifaze trafo.

» Paralel calisma akim trafosunun yuk direnci.

8.3) ALTERNATOR KUTUSUNUN ON YUZU

Giris gerilimini elektronik gii¢ kaynaklarina
uygun hale getiren trafolar.

Kumanda/kontrol baglanti plaketindeki giris/cikis
role arayuzleri

Arka paneldeki 64 noktali VERIYOLU ile analog
sinyal baglanti plaketi arasindaki arayiizler.

8.2) AYARLAR
Higbir ayar yok

©lat
@r
Orms

ALTERNATEURE /S
GENERATORE /S

auto/manu

Cdecos@ (®
+Uauto (&
Uauto (&
+l exc O
-l exc (6]
Alarm [¢)

Alternator kutusunun 6n yuzii

8.4) LED

»

»

LED 1 - AUTO/MANU: Alternatére manuel olarak
kumanda edildiginde yanar

LED 2- CMD COS @: Baglanti plaketinde cos
@ kumandasi kapali iken yanar (2F)

LED 3 — +U AUTO: Regllasyon artigi devam ediyor
kumandasi (mesela basmali buton ile) sirasinda
yanar

» LED 4 - - U AUTO: Regilasyon azalmasi devam
ediyor kumandasi (mesela basmali buton ile)
sirasinda yanar

» LED 5 — +lexc: Tahrik akimi artis kumandasi
(mesela basmali buton ile) sirasinda yanar

» LED 6 - -lexc: Tahrik akimi azalma kumandasi
(mesela basmali buton ile) sirasinda yanar

» LED 7- ALARM: Glg¢ dunitesinde bir hata
olustugunda yanar.

Not: Bu kumandalardan birinin endiistriyel ag sistemi vasitasiyla yonetilmesi ilgili LED'in etkin duruma gelmesine
yol acar.
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9) SEBEKE KUTUSU (OPSIYON 3F)

» Kumanda/kontrol baglanti plaketindeki giris/cikis

9.1) ISLEV roleleri arayiizleri
o ) ) » Arka paneldeki 64 noktali VERIYOLU ile analog

Bu kutu daha c¢ok harici sinyaller ile algak glg sinyal baglanti plaketi arasindaki arayiizler.
elektronigi arasinda bir arayiz teskil eder.
Sunlari igerir: 9.2) AYARLAR
» Giris gerilimini 6lgiim devrelerine uygun hale getiren

trifaze trafo. » PO1: Sebeke giris kalibrasyonu (fabrikada
» Sebeke gerilimini temsil eden sirekli gerilimi ayarlanmistir)

olusturma devresi.

9.3) SEBEKE KUTUSUNUN ON YUz0

RESEAU E/S
MAINS 1/0

O Reseau

() vo

PT1
PT2

PT3

PT4

T w0

PT7 Cos@ / KvarO

e
|
9.4) LED
» LED 1- SEBEKE: Sebeke gerilimi mevcut iken » LED 4 - U/U: Baglanti plaketinde
yanar dengeleme kumandasi kapali iken yanar

» LED 2 - S1: Yedek
» LED 3- COS O / kVAr: Baglanti plaketinde cos
@ kumandasi kapali iken yanar

z S A
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10) GUC KAYNAGI KARTI

10.1) ISLEV

»

Bu kart regulesiz simetrik gerilimlerden, +15Vdc ve -
15Vdc  gerilimlerini ve  bunun yani  sira
mikrokontrol6r igin gerekli +5Vdc gerilimlerini Gretir.

Bu kart bir adet 24/48 Vdc regilator gu¢ kaynagi
harici girisi icerir. Bu kart baska ozelliklerinin yani
sira, alternatér durdurulmus iken kontrolor ile
iletisimi  (dolayisiyla regilatérin ayarlanmasini)
saglar. Dolayisiyla bu harici gi¢ kaynaginin anlik
olarak kesilmesi normal ¢alismayi etkilemez.

10.2) GUC KAYNAGI (J2)

»
»

Terminal 1: +24/48 Vdc
Terminal 2: Bagli degil

10.5) GUGC KAYNAGI KARTI BAGLANTISI

ov +24V | 48Vdc J2
harici

+Vc ov 13

Hata

Alarm

Bilgi 1

Bilgi 2

Bilgi 2

» Terminal 3: 0 Vdc
10.3) HARICI GIRISLER (J3)

» 7/8 :Auto/Manu calistirma kumandasi
» 14 /8 : Stator akiminin sinirlanmasi

» 15/8: Tahrik ACIK kumandasi (kontrolére bakiniz)

10.4) HARICI GIKISLAR (J3)

» 1-9: Hata

» 2-10: Alarm cikisi (kontroldr bolimuine bakiniz
» 3 -11:Bilgi ¢ikisi 1 (kontrolér boélimine bakiniz
»
»

~

4 -12 : Bilgi ¢ikisi 2 (kontrolor bélimine bakiniz
5-13 : Bilgi ¢ikisi 3 (kontrol6r boélimiine bakiniz

,\,\
~— — ~—

I Opsiyon
Il Gerekli

Auto/manu kumandasi

(Auto = agik)

Stator Akimi Sinirlama Kumandasi (Aktif limit =
kapali)

Rampa baglatma kumandasi

(Calistirma = kapali)
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10.6) GUC KAYNAGI KARTININ ON YUzU

SUPPLY

DB15

= E
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11) VERI TOPLAMA KARTI

11.1) ISLEV

» Bu kart hem analog girislerden (gerilim, akim), hem
de var-yok tipi girislerden, mikrokontrolér girislerine
(0-5 Vdc) uygun (gerilim seviyesi olarak) sinyaller

Bu kart mikrokontrolor kartiyla bir ara yassi
kablo vasitasiyla iletisim kurar, dolayisiyla
gerektiginde her ikisini de raktan birlikte
¢ikarmak gerekir.

olusturur. 11.2) AYARLAR
» Mikrokontroldr kartina bagli bir dizi LED sistemin Kart lzerinde yapilacak hicbir ayar yoktur (kontrolérin
farkli durumlarini gériintilemeye yarar. talimatlarina bakiniz)

11.3) VERI TOPLAMA VE MIKROKONTROLOR KARTININ ON YUzU

O Can

RS232
Profibus

RS232

Alarm/
O Fault

Auto/
Manu

O u=u

PF Regul

Under
Frequency
Limit

O Min Limit

CAN

O Max Limit

MIKROKONTROLOR ARAYUZU

\
)
02 =
ol | ©
0| | @
®

@

11.4) LED

» LED 1 - CAN: CAN veriyolu mevcut iken yanar

» LED 2 - RS232/Profibus: Ya kontrolér ile, ya da
endustriyel ag sistemi vasitasiyla iletisim karti ile
yapilan veri aligverigleri sirasinda yanar,

» LED 3 — ALARM/FAULT: Veri toplama kartinda bir
hata olustugu zaman yanar,

» LED 4 — AUTO/MANU: Reglilasyon otomatik modda
ise yanar,

LED 5 - U=U PF REGUL: Sebeke cos & degerinin
dengelenmesi ve regiilasyonu sonucu yanar,

LED 6 — UNDER FREQUENCY LIMIT: Frekans,
limit deg@erin altinda ise yanar.

LED 7 — MIN LIMIT: Minimum limite ulasildiginda
yanar

LED 8 — MAX LIMIT: Maksimum limite ulasildiginda
yanar
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12) MIKROKONTROLOR KARTI
12.1) ISLEV

Bu kart veri toplama kartinin verdigi bilgilerden,
regllasyon igin gerekli tim (dogrudan veya dolayli,
o6rnegin kVAr) dlgiimleri hazirlar

12.2) AYARLAR

» Kart lzerinde yapilacak higbir ayar yoktur (kontrol6riin
talimatlarina bakiniz)

» Sadece programin bellege yazilmasi igin gerekli 2
anahtar vardir (kartin ortasina dogru yiksek
konumda)

» Anahtarlar:

» Kartin arka kismina dogru = normal konum.
» Kartin 6n kismina dodru = programin bellege
yazilmasi.

» Bellege vyazma prosediri
talimatlarina bakiniz).

(D600  Kontrolor

12.4) YERLESTIRME

12.3) GIRISLER/CIKISLAR
12.3.1) D600 — PC KORDONU

e 6 6 A 1
(]
ML ANA a\
o011 [ Tee
° . \V Y . .
L]
5979 —5<0|9
9 nokta 9 nokta disi
erkek PC
R]9R9

12.3.2) CAN KABLO BAGLANTILARI

» Gelecekte kullaniimak tzere ayrilmigtir

Programlama anahtarlari normal
konumda

(]

() M \
[ — [J Eél \_
el
B —

o

Q

[ r—
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13) KART SURUCUSU
13.1) ISLEV

» Bu kart mikrokontrolor kartinda uretilen PWM'den

» Mikrokontrol6r koruma zamanlayicisinin
bicimlendiricisi de bu kartin tGzerindedir.
13.2) AYARLAR

regulatériin verdigi tahrik akimini olusturur.

» Bu kart ayrica kumanda elektronigini regulatériin
gl devresinden yalitir.

» Bunun yani sira, bu kart tahrik akiminin (Hall etkili
bir sensér yardimiyla) ve gi¢ kaynagi geriliminin

» P1: Gug gerilimi 6lgiim kalibrasyonu
» P2: Tahrik akimi 6lgiim kalibrasyonu.

dlgtlmesini ve mikrokontrolére iletiimeden 6nce Bu 2 ayar fabrikada yapilir.

izole edilmesini saglar.

» Ek bir devre ana gig¢ transistériinin durumunu
surekli gbzetim altinda tutar ve kumandaya aykiri bir
durum olustugunda aninda bunu bildirir.

13.3) SURUCU KARTININ ON YUz

DRIVER

O Watchdog

O Alarm

O Ramp End

13.4) LEDLER

» LED 1 - WATCHDOG: Yanip so6ner. Dogrudan
mikrokontrolérin - koruma zamanlayicisini  temsil
eder.

LED 2 — ALARM: Koruma zamanlayicisinda bir hata
oldugunu belirtmek i¢in yanar

LED 3 — RAMP END: Rampa baslangicinin sonunu
belirtmek icin yanar
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13.5) POTANSIYOMETRELERIN KONUMU

Kartin on tarafi
Arka panel konektorii

P2

R
©
‘.‘

Not: Potansiyometre konumlarina ancak fabrikanin tavsiyesi lizerine dokunulabilr, aksi takdirde regiilatoriiniiziin
ayarini tamamen bozabilirsiniz.
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14) 4-20 MA ARAYUZ KARTI (OPSIYON)
14.1) TANIM

»

Bu kart, cos@ veya KVAR'n alternatoriin
terminallerinde degil, sebekeye varis noktasinda
sabit tutulmasi istendiginde gereklidir. Bu nedenle
bu kart, cosd veya KVAR'In reglle edilmek istendigi
noktaya yerlestirilmis 4-20 mA'lik bir cos@ veya
KVAR konverteri kullaniimasini gerektirir.

14.2) ISLEV

»

Bu kart referans deg@er bilgileri ve 4-20 mA'lik bir
sinyalden cosd'nin sebeke tarafindaki
gOruntlisinin olusturulmasini sadlar; 4-20 mA ile
cosd arasindaki 6lcek uyumu kontrolérde yapilir.

Bu calisma durumu "L3" LED'i ve 6n ylzden ¢ikan
bir degistirme kontagi tarafindan bildirilir.

Bu tip bir calisma 6n yizdeki konektérde mevcut bir
kontak tarafindan segilir ve kartin  SubD
konektdrinin 7 ve 19 no'lu terminalleri arasindaki
kontagin kapanmasi ile olusan baglanti sirasinda
hizmete alinir. Kontak agik durumda iken,
cos@/KVAR regllasyonu alternatér  c¢ikisinda
gerceklesir; kontak kapali iken, kontrolérde secilen
dahili referans degerlerine bagli regilasyonu
yoneten 4-20 mA bilgisidir.

Calisma sirasinda, 4-20 mA Olgim sinyali
kaybolursa, otomatik olarak alternatér tarafinda
cosd regllasyonuna donilir ve bu hata 6n yuzde
L1 LED' ve bir degistirme kontad: tarafindan
bildirilir.

Birincisinin aynisi olan 4-20 mA'lik ikinci bir kanal,
regllator ilave referans degeri olarak kullanilabilir
(gerilim, makine cos@ veya makine KVAR). Olgek
ayari kontrolér tarafindan yapilir. Daha 6nce
gordiguimuz gibi, 4-20 mA bilgisi kaybolursa, etkisi

14.5) 4-20MA KART BAGLANTISI

Sebeke cos @
harici
potansiyometr
esi

ortadan kalkar ve bu durum L2 LED'i ve bir
degistirme kontag tarafindan bildirilir.

14.3) AYARLAR

Potansiyometreler:

Potansiyometreler fabrikada

ayarlanmistir; dokumayiniz.

Jumper'lar: agagidaki gibi olmalidir:

v vV vV vV Vv yw

CV1A : 1'inci kanal kullaniliyorsa
CV1iB : 1'inci kanal kullaniimiyorsa
CV2 A : 2'inci kanal kullaniliyorsa
Cv2B : 2'inci kanal kullaniimiyorsa
CVv3 : B konumunda olmalidir
Cv4 : B konumunda olmalidir
CV5 : A konumunda olmalidir
CVe : D konumunda olmahidir

14.4) GIRISLER/CIKISLAR
On yiiz konektérii (DB25 nokta)

»
»

»

oV +Vc

13 : Girig + kanal 1, 4-20mA
25 : Cikis kanal 1, 4-20mA

11 : Girig + kanal 2, 4-20mA
23 : Cikis kanal 2, 4-20mA
12: Sebeke cos @ harici
potansiyometre surgusu

20 : Ust dayanak

24 : Alt dayanak

regllasyonu

9 : 4-20 mA kesintisi (NO)
21 : 4-20 mA kesintisi (NF)
8 : 4-20 mA kesintisi (Ortak nokta)

7,19 : Sebeke cos @ reglilasyonu kumanda kontagi

I Opsiyon

4-20mA Bl Gerekii

arizasi

4-20mA mevcut

cos &
kumandasi

Kapali = Sebeke cos @ kumandasi
Agik = Makine cos @ kumandasi
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14.6) JUMPER KONUMLARI
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14.8) LED

» LED 1 — MAIN P.F. ON: Yandiginda sebeke cos @
regllasyonunun devrede oldugu gosterir

» LED 2 —4-20mA 1: Yandiginda kanal 1'de 4-20 mA
kesintisi oldugunu goésterir

15) "SUPD600" KONTROLOR

15.1) GENEL BILGILER

SUPD600 kontrolér D600 serisi regulatérin  farkh
konfiglirasyon degerlerini, sinirlamalarini ve giris ve
cikiglarini ayarlamay! saglar. Bunun yani sira, giris
sayfasi vasitasiyla, reglilasyon durumunun ve regilator
tarafindan elde edilen degerlerin kontrol edilmesini
saglar.

Regllatérle veri ahgverisi PC'deki RS232C COM1 seri
port Gizerinden gergeklesir.

15.2) KURULUM

Kontrolér makinenizle birlikte verilen CD'den Windows
98, 2000 veya XP® isletim sistemine sahip PC tipi bir
bilgisayara kurulabilir. Operatér arayizi bu ortama
bagli imkénlardan yararlanir. Ekranlardaki hareketler ya
fare, ya da klavye yardimiyla yapilir.

Basmali butonlar yazilimlarin farkli fonksiyonlarina
(islemlerin baslatilmasi, ekran degisikligi, vs.) erismenizi
saglar.

<Escape> tusu kumanda veya agik pencerelere son
verilmesi fonksiyonlarina ayriimistir.

Ekranlar 256 renk 800x600 formatinda
boyutlandirimistir.

» LED 3 —4-20mA 2: Yandiginda kanal 2'de 4-20 mA
kesintisi oldugunu goésterir
» LED 4 — LIMIT ON: Kullaniimiyor

15.3) UYGULAMA BASLATMA

Windows 98, 2000 veya XP ortaminda, fare yardimiyla
asagidaki uygulama ikonuna iki kez tiklayin.

SUP-D600

15.4) EKRAN TiPi

Tum ekranlar 3 ayri boélgeden olusur:

EKRAN UST KISMI

Bu bolge goérintilenen pencerenin bashgini tasir ve iki

yardim ikonu igerir (bkz. Ek).

EKRAN ORTA KISMI

Operatoérden gelen taleplere

bagli olarak bu bélgede uygulamanin farkli pencereleri

gOruntulenir.

Bu pencereler:

» D600 regllatérinden gelen bilgilerin
gOruntilenmesini

» D600 regulatoriniin yapilandiriimasini saglar

EKRAN ALT KISMI

Bu bdlge (daima ekranda bulunur) istasyonda algilanan
hatalarin goériintilenmesine ayrilmistir; bu hatalar igin
bir basmali buton yardimiyla alindi bildiriminde
bulunulabilir.
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Mesajlar bir metin dosyasinda arsivlenir (SUP-
D600\Data\HISTO_SUP.INI).

15.5) GIRIS SAYFASI

Superviseur régulateur D600
03062009 09:51:38 ADMINISTRATEUR -
- co

Bus de Terain [

e B e

&5 opérateur

TENSION (V) COURANT KW KVAR KVA COsSgM COS@R
[ 390 |[ 37 |[ 21 |[ 14 ][ 25 |[0.83AR]| |
[390 ] [ 5 10 [0.90AR][5m0]
U réseau (V) Freq (Hz) lexc (A) V puiss (V) Entrée aux (V) Entrée 4.20mA
[496 | [ 109 | [ 108 | [ 000 | [ 12.00 |
@ Régulation de tension I:]:] Excitation démarrée @

®)

Régulation en UU Machine couplée réseau ()

Kw ~
Cde Rég de kVAr ()
Cde Rég de cos@ réseau ()

.
. s
] : cde+t O

C)

Régulation de cos# Machine

oXole)

Régulation de kVAr

) (

Régulation de cos@ réseau Cde Régul Manuelle ()

) (

®

Régulation manuelle

@

Suiveur / ] / cle v O
Rampe en cours Al

" " 0 kVAI
Sous vitesse active

Limitation max lexc active Défaut Régulation ()

O000O

itation min lexc active Maintenance Défaut diodes tournantes ()

Chien de garde ()

O

itation du courant de CCT Page administrateur

Configuration
régulateur

Configuration Configuration

Réglage P
2ylage PI). limitations. protections

Configuration ES

|

D600 regllatérinin olgimleri periyodik olarak ana
ekranda guncellenir. Gerilim, akim, kW, kVAr, kVA,
makine cos@, sebeke U, frekans, tahrik akimi ve gig
gerilimi 6lgciimleri nominal konumdan uzakliklarina gére
renk degistirir (genellikle asagidaki gibi).

» Renk >+/- %10 KIRMIZI
» Renk >+/- %5 TURUNCU
» RenkOila+/-%5 BEYAZ

Olciilen degerlerin altinda, temel referans degerler ve
devam eden diizeltme (6rnegin basmali buton) bulunur
(en azindan regtilasyon degerleri igin).

Etkin durumdaki regllasyon referans degeri siyah
renkte belirtilir.

Diger referans degerler ilgili regiilasyonlar
etkinlestiriimedigi surece gri renktedir. Gri referans
degerler ancak bagli  olduklarn  regilasyonlar
etkinlestirildiginde giincellenir.

"Yardimci  girig"  6lgimunin  saginda, sadece
regullatérde bir 4-20 mA karti mevcut iken gorintilenen
4-20 mA giris 6lgimi bulunur.

Ekranin ortasina, KW=f(kVAr) grafigi konfiglirasyon
noktalari  ("Konfiglirasyon sinirlamalar" ekraninda
tanimlanmistir) ve su anki galisma noktasi gizilir.

Sayfa segim butonlari:

» Operatér erisimi:  Mevcut operatoriin
degistiriimesini saglar.

» Makine genel konfiglirasyonu:
konfiglirasyon penceresini goriintler.

» Tahrik konfiglrasyonu: Tahrik

penceresini goruntuler

Makine genel

konfiglirasyon

» Regilatér konfiglirasyonu: Regulatér konfiglirasyon
penceresini gorintuler.

» PID ayari: PID ayar penceresini gorintiler

» Sinirlama konfigirasyonu: Sinirlama konfigurasyon
penceresini gorintuler

» Koruma konfigirasyonu: Koruma konfiglirasyon
penceresini gorintuler.

» G/C konfiglirasyonu:
penceresini gorintuler.

» Yikle: Istasyonda kaydedilen bir
konfiglirasyonun yiklenmesini saglar.

» Kaydet: istasyonda yiiklii bulunan konfigiirasyonun
kaydedilmesini saglar.

» YOnetici sayfasi: YOnetici sayfasini goruntuler.

» Kontroléri kapat: Uygulamayi sona erdirir.

Giris/cikis konfiglirasyon

Endustriyel ag sistemi:
Bu kutucukta, regiilatérde bulunan endistriyel ag
sisteminin tipi ve sifirlanma durumu gdruntilenir.

15.6) ERISIM SEVIYELERI

Erisim maksimum N1 seviyesi ile minimum N4 seviyesi
arasinda degisen 4 seviyede tanimlanmistir.

» N1 =ACEO yoénetici seviyesi

» N2 = ACEO Platformu / Satis Sonrasi Servisi
seviyesi

» N3 = MUSTERI yéneticisi seviyesi

» N4 = MUSTERI operatérii seviyesi

N1 sifresi her ay basit bir algoritmaya goére uretilir.

Erisim N1:
» Kullanici ismi: Yonetici
» Sifre: "Basit otomatik bir algoritmaya gore"
Erisim N2:
» Kullanici ismi: Platform veya Satis Sonrasi Servisi
» Sifre: "Basit otomatik bir algoritmaya gore"
Erisim N3:
» Kullanici ismi: admin
» Sifre: admin

Bu sifre Musteri tarafindan degistirilebilir.
Erisim N4:
» Kullanici ismi: Operatérin ismi
» Sifre: Operatorin sifresi

Seviye 4 operatorler seviye 3 yonetici tarafindan

yapilandirilir;  bu  yOnetici  operatér  degistirme
penceresinde erigim izinlerini tanimlar.

15.7) ERISIM PENCERESI

Bu pencere mevcut operatérin girilmesini saglar.
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Acces opérateur

Nom |[ |

Mot de passe | |

Validation I Abandon | Modifica!ion'

Basmali butonlar:

» Onaylama: Girilen degerlerin gecerliligi kontrol
edildikten ve erisim haklari giincellendikten sonra
ana ekrana donas.

» Vazgegme: Operatdér tanimlanmadan ana
ekrana donis.

» Degisiklik: Seviye 4 erisimlerin tanim penceresinin
gOruntilenmesi.

15.8) OPERATOR DEGISIKLIGI

Modification opérateur B
Nom opérateur -

[ Autorisations |

régulateur  Confi tion générale machine [~ [ Configuration excitation ||
I~ Charger I~ Envoyer I~ Envoyer
I” Enregistrer I” Recevoir I” Recevoir
I bermren I” Enregistrer I” Enegistrer
I~ Modification champs I~ Modification champs
| Configuration régulateur "7 |- Réglage PID I~ | Configuration limitations |
I~ Envoyer I~ Enegistrer I~ Envoyer
I~ Recevoir I~ Recevoir
[~ Test tdeltaV
I” Enregistrer I~ Enregistrer
I~ Modification champs I~ Modification champs I~ Modification champs

Configuration protections -

Configuration Entrées/Sorties I

I~ Envoyer

I~ Envoyer

I~ Emregistrer
I Modification champs

Validation |

"Yénetici" olan bir operatér operatér tanimlayabilir,
operator taniminda degisiklik yapabilir veya operatorleri
silebilir. Diger operatorler ancak kendi sifrelerini
degistirebilirler.

Her isaret ilgili operatdre fonksiyona erigim izni verir.
Ornek: "Kontrolorl kapat" isareti bu operatoriin
SupD600 uygulamasindan gikmasina izin verir.

Basmali butonlar:

» Onaylama: Yapilan degisikliklerin veya tanimlanan
operatorlerin dikkate alinmasi

» Vazgegme: Operatér erisim penceresine donus

» Silme: Segcilen operatoériin silinmesi

15.9) KONFIGURASYON SAYFASI
BUTONLARI

Tum konfiglirasyon ekranlari igin, basmali butonlar
sunlardir:

» Goénder: Uyum kontrolinden sonra, girilen
konfiglirasyon verilerinin regilatére génderilmesini
saglar.

» Al Regulatérin - mevcut  konfiglirasyonunu
alir ve gorintler.

» Kaydet: Regulatérin su anki konfiglirasyonunun
kaydedilmesini saglar.

» Geri don: Ana ekrana donis.

15.10) MAKINENIN GENEL

Configuration générale machine Aide (F1) |
P p— o
Tension nominale (V) 380 Puissance nominale (kVA) 135
Tension primaire TP détection (V)  |400 Courant nominal (A) 53
Tension secondaire TP détection (v) 400 Rapport Tl principaux 50/1
Tension primaire TP réseau (V) 400 Rapport Tl isolement ;1 .00/1.00
Tension secondaire TP reseau (V) 400 kVAr nominal (kVAr) 21
Fréquence nominale (Hz) 50.0 kW nominal (kW) 28
Tension réseau nominale (V) 400 =
Entrées courant sur :
Cos @ nominal 0.80
Toutes les phases
Phase U
Phase V
Phase W
W Acauitement

Bu sayfadaki parametreler sunlardir:

» Nominal gerilim: Nominal alternator gerilimi, 0 ile
20000 V arasinda,

» Algilama gerilim trafosu primer gerilimi: 0 ile 20000
V arasinda

» Algilama gerilim trafosu sekonder gerilimi: 0 ile 1000
V arasinda

» Sebeke gerilim trafosu primer gerilimi: 0 ile 20000 V
arasinda

» Sebeke gerilim trafosu sekonder gerilimi: 0 ile 1000
V arasinda

» Nominal frekans: 30 ile 80 Hz arasinda

» Nominal sebeke gerilimi: Sebekenin gergek nominal
gerilimi, 0 ile 20000 V arasinda

» Nominal Cos @: Makineye gore sinirlama, 0,7 ile 1
arasinda

» Nominal gi¢: Nominal kVA, 0 ile 20000 kVA
arasinda

» Nominal akim: 0 ile 15000 A arasinda
hesaplanmistir

» Ana akim trafosu orani: ACEO tarafindan tedarik
edilmis ise bildirilir, 0/1 ile 15000/1 arasinda

» lzolasyon akim trafosu orani: ACEO tarafindan
tedarik edilmis ise bildirilir, 0/1 ile 15000/1 arasinda

» Nominal kVAr: Hesaplanir (Akim * Gerilim *
karekok(3) * Nominal Sin @)

» Nominal kW: Hesaplanir (Akim * Gerilim *
karekok(3) * Nominal Cos J)
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15.11) TAHRIK KONFIGURASYONU

Configuration excitation aide (F1) [
Envoyer Recevoir Enregistrer Retour
Type excitation :
Shunt ,' Courant d'excitation a vide (A) 0.40
Type régulateur : Entrées mesures || Courant d'excitation nominal (A) 1.50
D610 M
Afternateur " : . 110
N° de série : |5 400V & 100V Tension prim TP Puissance (V)
Réseau
:l: de spires LEM : (10 400V & 100V Tension sec TP Puissance (V) 110
Démarrage Rampe :
N DR Bdt Fonctions régulateur :
Ve seuil démarrage (V) 10
Egalisation de tension avant couplage 2
PWM Init Rampe (%) 0 Régulation de cos @ machine v
PWM Initial (%) 0 Régulation de cos @ réseau (via 4-20mA)
Temps Maxi Rampe (s) 10
Seuil RAZ integrale (%Umdc) 95

| T |

Bu sayfa asagidaki alanlara parametre giriimesini
saglar:

» Tahrik tipi: $6nt, S6nt Giglendirici, AREP veya
PMG

» Regulatér tipi: D610 veya D630

» Seri numarasi: Fabrika testleri sirasinda platform
tarafindan girilir

» LEM sarim sayisi: Fabrika testleri sirasinda platform
tarafindan girilir, 1 ile 10 arasinda

» Rampanin baslatiimasi: Tahrik kumandasi segimi
asagidaki sekilde yapilir:
» Vc: Gug girisi geriliminden
» Dr: Bir baglanti plaketi kumandasindan
» Bdt: Endustriyel ag sisteminden.

» Vc calistirma esigi: Tahrike Vc yol agiyor ise, tahrike
olanak taniyan minimum deger, 0 ile 200 arasinda

» Rampa basglatma PWM degerii Rampadan
gerceklestirilen gi¢ kumandasi agilis degeri, O ile
100 arasinda

» Baslangic PWM degeri: Tahrik kumandasi
beklenirken, giic kumandasi agilis degeri, 0 ile 100
arasinda

» Maks. Rampa degeri: Rampa stiresi 0'dan dc tavan
tahrik akimi degerine kadar (Un'de sona erer), 1 ile
60 arasinda

» Iintegral sifilama esigi: PID integralinin yeniden
cahistirimasi (genellikle %95), 0 ile 100 arasinda

» Bosta calisma tahrik akimi: Parametre segimi ile
sinirlandirilir, O ile 50 arasinda,

» Nominal tahrik akimi: Parametre segimi ile
sinirlandirilir, O ile 50 A arasinda,

» Gilc gerilim trafosu primer gerilimi: 0 ile 20000 V
arasinda

» Gilc gerilim trafosu sekonder gerilimi: 0 ile 300 V
arasinda

» Regulatér fonksiyonlari: 0, 1, 2 veya 3F, dijital
maniel calistirma yapiliyor veya dijital manduel
calistirma yapilmiyor.

15.12) REGULATOR KONFiIiGURASYONU

Configuration régulateur ide (71 [[H

Recevok s Retoun

Réglage tension

suivant: Config =~ Bdt Av arrét
390 Cos @M configuration 0.90

Réglage Cos @ Machine

suivant: Config © Bdt

AV
Tension configuration (V)

Réglage tensionpar: BP ¥ Pot [~ 4.20mA Reglage Cos @Mpar: BP ¥ Pot I 4-20mA

Incrémentation (V) 1 Incrémentation (Cos@M) 0.01
[Tension au découplage : Avant ¢ Pendant Réglage KVAr
Statisme en tension (%) 0 suivant: Config ©  Bdt
KVAr configuration 5
Réglage courant d'excitation Reglage KVArpar: BP ¥ Potl  4-20mA
suivant: Config &  Bdt Force Incrémentation (kVAr) 1

Courant configuration (A)  (0.33

Réglage courant par: BP ¥

Incrémentation (A) 0.02
Suiveur actif : Oui & Non
Mise a jour suiveur (s) 5

T Acaurioment

Gerilim, Tahrik Akimi, Cos@M, Cos@R ve kVAr
bélgelerinin  "konfiglirasyon" parametreleri daima
gorulebilir durumdadir, fakat bunlara ancak ayarin
"Konfigurasyon"a gore yapilmasi durumunda erisilebilir.

Ayni  sekilde, s6z konusu Dbdlgelerin "artig"
parametrelerine ancak ayarin "BP" (Basmali Buton)
vasitasiyla yapilmasi durumunda erisilebilir.

Bolgelerden birinde potansiyometre ile veya 4-20 mA ile
ayar segimi yapilmasi durumunda, bu ayar tirinin
diger bolgelerde segilmesi imkani ortadan kalkar.

"Tahrik akimi ayari" bdélgesinde, "Zorla" kutucugunun
isaretlenmesi, harici kontak durumundan bagimsiz
olarak "goénder" butonuna basildigi anda regulatori
maniel c¢alismaya gecmeye zorlar. Bu kutucuk
isaretlenmedidi zaman, harici kontagin durumuna gére
normal regllasyona donilir veya déniilmez.

» Gerilim Ayari:

» Konfiglirasyona goére: Daima "Konfigirasyon
gerilimi"nde goriuntilenen gerilimde yeniden
baslatma yapilir.

» Bdt'ye gbre: Gerilim Endustriyel Ag Sistemi
tarafindan tanimlanacaktir.

» Durdurma o&ncesi: Son c¢alisma gerilimi ile
yeniden baslatma yapilacaktir

» Gerilim galisma sirasinda basmali buton (BP),
potansiyometre girisi (pot), 4-20 mA'lik bir akim
(4-20 mA karti gerekir) veya Bdt vasitasiyla
ayarlanabilecektir.

» Agdan ayirma sirasinda gerilim (ayirmadan énce
veya ayirma esnasinda): Agdan ayirma
esnasinda, sebeke geriliminde kalma (sirasinda)
veya sebekeye baglanmadan o&nceki (6nce)
calisma gerilimine geri ddnme arasinda segim
yapilmasini saglar.
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15.13) SINIRLAMALAR
KONFIGURASYONU

Configuration limitations Aide (F1)

e o

Limitation en sous vitesse

» Makine cos fi degerinin ayarlanmasi:

» Konfiglirasyona gore:

» Bdt'ye gore:

» Cos fi calisma sirasinda basmali buton (BP),
potansiyometre girisi (pot) veya 4-20 mA'lik bir
akim (4-20 mA karti gerekir) vasitasiyla
ayarlanabilecektir.

Lim maximum courant stator active
Coude sous vitesse (Hz) |47.5 Seuil Imax (%Inominal) 100

Pente sous vitesse (1 a3) 1.0 Temporisation (s) 10

Lim minimum d'excitation active Lim maximum d'excitation active

» kVAra y ari: Seuil déblocage plafond (%Un) 30
kwo |0 kvAro =15
. " Temps de déblocage (s) 15
: gg?flgur"asyona gore' kWil K210 Courant excitation surcharge (%lexcn) |110
€ gore: kw2 |14 kVAr2 -8 [
Temps max surcharge (s) 10
» kVAr calisma sirasinda basmali buton (BP), E— S
kw3 (21 KVAr3 -7

potansiyometre girisi (pot) veya 4-20 mA'lik bir SlmitatiopicotrantiiexciationieCCT
akim (4-20 mA karti gerekir) vasitasiyla kwa |28 kvars |6

ayarlanabilecektir.

Courant d'excitation en CCT (A) 11.00

Seuil d'excitation disjonction (%lexcn) |20

T rcouement

» Sebeke cos fi ayar (regilatéorde 4-20 mA karti
yoksa gri renkte):

» Dusuk hizda sinirlama: Disuk hizda galisma egimi
ve dirsedi burada tanimlanmistir.

» Konfiglirasyona gore:

> Bdtye gore: » Stator akim sinirlamasi: Bu sinir deger yiizde ve

» Cos fi galisma sirasinda basmailggum:\-r(fi')’ slire olarak belirlenmistir. Belirlenen zamanlama
potansiyometre girisi (pot) veya 4-20 mA'lik bir siiresinin sonunda, tahrik nominal tahrike karsilik
akim (4-20 mA karti gerekir) vasitasiyla gelen akim degerine iner

ayarlanabilecektir.

» Minimum tahrik sinirlamasi: 5 koordinat (kW/kVAr)
6zet ekraninda gorintilenen egriyi belirler, bu
sekilde cizilen egrinin solunda bulunmamasi igin
calisma noktasi gerekirse duzeltilecektir.

Bu sinirlama ancak "Minimum tahrik sinirlamasi
devrede"  kutucugu isaretlenmis ise  etkin
durumdadir.

» Tahrik Akiminin Ayarlanmasi (maniel calistirma):

» Konfiglirasyona goére: Kumanda, harici kontak
veya "Zorla" kutucugu ve konfigirasyon
kutucuguyla ayarlama vasitasiyla yapilir

» BdT'ye gére: Tahrik akimi kumanda ve/veya
reglilasyon ayari BdT (endustriyel ag sistemi)

vasitasiyla yapihr ,

» Zorla: Kontrolér vasitasiyla tahrik akimi
reglilasyonuna gegilmesini saglar.

» Akim calisma sirasinda basmali buton (BP),
potansiyometre girisi (pot) veya 4-20 mA'lik bir
akim (4-20 mA karti gerekir) vasitasiyla
ayarlanabilecektir.

Maksimum tahrik sinirlamasi: Deger ve sire
acisindan asin sicaklik yukld bu bdlgede belirlenir;
genellikle nominal tahrik akiminin yizde 110'una
esit olacak sekilde ayarlanir.

Tavan serbest birakma degeri ve siresi, tahrikin
maksimum degerine ¢ikmasina izin verildigi gerilim
disisini ve bu tahrik artisinin sliresini belirler
(gerilim daha 6nce artmaz ise).

Bu calismalar ancak "Maksimum tahrik sinirlamasi
devrede" kutucugu isaretlenmis ise etkinlestirilir.

» Kisa devre durumunda tahrik sinirlamasi: Burada,
makine statoru kisa devre oldugunda olusan tahrik
akimi degeri belirlenir. Bu deger devaml kisa devre
halinde 10 saniye korunacaktir.

Bu slireden sonra, tahrik akimi "devre kesme tahrik

esigi" kutucugunda belirtilen degere donecektir.

Bu sinirlama, "Maksimum tahrik sinirlamasi
devrede" kutucugunun durumu ne olursa olsun
DAIMA etkin durumdadir.

15.14) KORUMA KONFiIiGURASYONU

e =
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Configuration protections aide 7). [

Défaut diodes tournantes :

Seuil défaut diodes coupées (%lexc) |10
Seuil defaut diodes en CCT (%lexc) |50
Temporisation diode coupée (s) 10

Temporisation diode en CCT (s) 15

Défaut puissance :

Temporisation avant défaut puissance (s)
1

W Acquittement |

Déner diyot hatalari esik ve zamanlama suresi olarak
tanimlanmistir. Fabrikaya danismadan bu degerlerde
degisiklik yapilmamasi tavsiye edilir.

15.15) GIRIS VE GIKIS KONFIGURASYONU

Configuration Entrées / Sorties aide F1) [
Entrées TOR : Tor Bdt Entrée potentiometre
Demande égalisation £ L Valeur entrée potentiométre + ‘0.00
Demande rég de cos @
Demande reg de kVAr e c T U CosM CosR kVAr
: ¢ ¢ s
Passage AUTO | MANU ctaffecte:a:
P Défaut  Infot Info3 Correspondance 4-20mA v
0 Al Info2 Inon B
e Mesure Voie1 4mA 0.80
Chien de garde r r r AR
i - rr rFr AV
Diode tournante en CCT r r Mesure Voie1 20mA 0.80 )
Défaut puissance v F F F R * AR
" || correction Voie2 +10.20

Diode tournante coupée T
Limit Min lexc active r
Limit Max lexc active
Limit SV active

O
r U CosM CosR KkVAr

T
T
Défaut limitation B E
T
T
I Voie2 affectée a

E 5 ® = =

| T

4-20 mA uyumu ve potansiyometre girisi ile ilgili olarak,
bunlarin "Regilatér Konfiglirasyonu" ekraninda verilen
tanima bagh olarak atandigini hatirlatmak gerekir.

» Var-Yok tipi girisler: Burada regilatéri devreye
sokan Var-Yok kumandalarinin kaynagi tanimlanir.
Burada sadece kumandalarin s6z konusu oldugunu,

ayar parametrelerinin de "Regulator
Konfigurasyonu" ekraninda belirlenmesi gerektigini
not edin.

» Var-Yok tipi cikislar: Burada, gu¢ kaynagi kartinin
o6n ylzindeki Var-Yok tipi 5 adet ¢ikisin kaynagi
tanimlanir.

» Koruma zamanlayicisi otomatik olarak hata gikisina
atanir (regllatérin baglanti plaketine iletilir) zira
mikrokontrolér calismazsa, diger higbir c¢ikis
mikrokontrolor tarafindan etkinlestirilemez.

15.16) BiR KONFIGURASYON YUKLEMEK

Chargement configuration

Configuration :

= Valider
45UP-DB00
& CONFIG

20041213104502.CFG Annuler
Config.ini

il

[ e paTy =l

Bu pencere daha 6nce kaydedilen bir konfigiirasyonun
yuklenmesini, istasyondaki yerini arama imkéani ile
birlikte saglar.

Okunan konfigiirasyona ait veriler bu durumda tim
konfiglirasyon ekranlarinda gorintilenir. Regulator
konfiglirasyonu "Génder" basmali butonlari yardimiyla
glncellenir.

Basmali butonlar:

» Onayla: Segilen konfiglirasyon dosyasinin
okunmasi ve goriintilenen verilerin glincellenmesi.

» Iptal et: Konfiglrasyonu degistirmeden ana ekrana
donis.

15.17) BIR KONFIGURASYON
KAYDETMEK

Enregistrement configuration

Enregistrer sous :

= Valider
45UP-DB00

& CONFIG
Annuler

il

[ e paTy =l

Bu pencere regulatériin  giincel konfiglirasyonunun
kaydedilmesini, istasyonda kaydedildigi yeri degistirme
imkani ile birlikte saglar (varsayilan olarak, SUP-
D600\Config).

Konfigirasyon dosyasi su
YYYYAAGGssddss.CFG.
formatindadir.

sekilde  adlandirilir:
ve dosya metin

Basmali butonlar:
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» Onayla: Regilatére ait mevcut konfigiirasyonun
saat ve tarihli bir dosya icine operatdr tarafindan
segilen yere kaydedilmesi.

» Iptalet: Konfigirasyonu  degistirmeden  ana
ekrana donus.

15.18) P.I.D. AYARLARI
Réglage PID G

c - l \ Enregistier | Retour l
kP [100 K [600 KD |400 mas
(0-1000) (0-1000) (0-1000)

Echelon test ”0— Yo AV TEST -AV.
Retour apres (s) ﬁ

REGULATION EN Cf
[® g

Test talebi tzerine (+AV ve —AV basmali butonlari),
giriglerin gecerli olduklar kontrol edildikten sonra,
regllatérde basamak suresinin ¢ift kati kadar bir sure
boyunca O&lgimlerin  baslatiimasi ve kontrolérde
olciimlerin toplanmasi ve gizilmesi.

Girilen degerler +AV veya -AV uzerine basilinca
onaylanir ve D600'e gonderilir..

Katsayillar halihazirda devam eden regilasyona
atananlardir (her regulasyon icin farkli PID'ler)

Basmali butonlar:

» Kaydet: Regulatérin su anki konfiglirasyonunun
kaydedilmesini saglar

» Geri doén: Ana ekrana donis.
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15.19) PROGRAMLAMA PROSEDURU

Bu prosediir ancak acil durumlarda veya
regillatérde yasanan ciddi bir ariza sirasinda
kullanilacaktir.

Uzaktan yikleme RS232 baglantisi vasitasiyla yapilir:

» Regulatdre verilen giict kesin

» Mikroprosesor kartinin anahtarlarini programlama
konumuna getirin (kartin 6n tarafinda, RS232
konektori tarafinda)

» Regulatdre yeniden gii¢ verin

» Programi bellege yazin:
» Flash.exe uygulamasini baslatin
» Hex dosyasini secin: D600.H86
» COM1'i kullanin
» Hedef aygiti programlayin
» Bitis mesajini bekleyin

» D600'U kapatin N

» Anahtarlari yeniden normal konuma getirin (Kartin
arka kisminda, arka panel tarafinda)

» Regulatdre yeniden gii¢ verin

» Verileri kontrolérden yeniden yikleyin (bakiniz bir
sonraki paragraf)

15.20) KONFIGURASYON YUKLEME

Bu prosediir ancak acil durumlarda veya
regillatérde yasanan ciddi bir ariza sirasinda
kullanilacaktir.

v v w

SupD600 giris sayfasinda:

Hitex ST10F168 Programmer

| . SelectHexFie.. |

Select COM Port (default = COM1, RS232):
Use COM1 ™ UseK-Line
Use COM2 |

Program Tiarget Device: |

Exit |

Preliminary x1.30

ww.hitex.co.uk

LED'ler sabit yanarsa, yeniden gegerli bir
konfigiirasyon yiiklemek gerekir.

"Yukle" butonuna basin

Konfigurasyon ylkleme penceresi ekrana gelecektir
istediginiz konfigiirasyon dosyasini segin.

"Onayla" tzerine basin
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16) ENDUSTRIYEL AG SISTEMI KARTI

16.1) DESTEKLENEN ENDUSTRIYEL AG
SISTEMLERI

Mikrokontrolér kartina bir Endustriyel AJ Sistemi
(MODBUS veya PROFIBUS) vasitasiyla iletisim
kurmay! saglayan opsiyonel bir ek kart takilabilir.
Ayrintilari 6grenmek icin asagidaki linke tiklayiniz:
http://www.anybus.com/products/abs.shtml

Endustriyel Ag Sistemini regulatér kumandasinda
kullanabilmek igin, SupD600 Kontrolér'iinde istenen
farkli referans degerler i¢in onaylamayi unutmayin.
(Kullanim kilavuzuna bakiniz)

Bu Endustriyel Ag Sistemleri vasitasiyla yapilan farkli
veri aligverigleri agsagida belirtiimigtir.

16.2) BASLICA GENEL BILGILER

Endustriyel Ag Sisteminde regilatorle ilgili asagidaki
baslica bilgiler okunabilir sekilde yer alir:

U, ltahr, kW, kVA, kVAR, cos @, frekans degerleri.
Regulatériin icinde bulundugu regiilasyon modu,
Etkin durumdaki olasi sinirlamalar,

Glg ve diyot hatalari,

Endustriyel Ag Sistemi tarafindan goénderilen limit
digi olasi referans degerleri bildiren bir kelime,

» Makinenin élgiim-referans deger farki.

v v v ww

Regllatoérin  asagidaki degerlerine de kumanda
edilebilir:

Gerilim,

Makine Cos @ degeri,

kVAr

Sebeke Cos @ degeri (4-20mA karti mevcut ise),
Rampa baslangici

2F fonksiyonunda, kVAr regulasyonu (baglanti
plaketindeki kontak yerine)

» Maniel cahstirma (baglanti plaketindeki kontak
yerine)

v v v v wvw

Bunun igin, ilgili sayfalarda, kontrolérden "BdT"
secilmelidir.

Degerlerin dogru yorumlanabilmesi igin, bunlara bir
carpan katsayisi verilecektir.

16.3) KARTLAR

iletisim karti regiilatér baslatilirken otomatik olarak

sifirlanir. Kartin tanindid1 da, SUPD600 kontrolériinde
gOrulebilir.

Adreslemesi, mevcut kart tipine baglidir. Genellikle 6n
yiuzde bulunan anahtarlar veya déner kodlayicilar
tarafindan saglanir.

Asagida verilen aciklamalar bilgi mahiyetindedir,
ANYBUS tarafindan verilen resmi belgelerin yerine
gegemez

16.3.1) PROFIBUS

Kartin "GSD" fisi makinenizle birlikte verilen kurulum
CD'sindedir. Donanim adresi regulator
calistinimadan o6nce iki doéner kodlayici ©
vasitasiyla yapilandirilacaktir

10x 1x

<ﬂﬂlﬂW qouooouo g vu TTE EEE

: PROFIBUS konektoru
: Hat sonu

: Déner kodlayicilar

: Sinyalizasyon LED'i

o000

Konektor kablolari alisildik PROFIBUS tipindedir.

Hat sonu anahtari ® ancak regilator veriyolu
sonlandirici konumunda ise ON (asagi) konumuna
getiriimelidir.

® konumundaki LED'ler veriyolunun durumunun
gOruntilenmesini saglar:

» LED 1: Veriyolu gevrimdisi @
» LED 2: Veriyolu gevrimici ©JO)
» LED 3: Tani

16.3.2) MODBUS

Tam parametre sec¢imi kartin 6n yiuzindeki
anahtarlar vasitasiyla yapilir. Parametre segimi
regllatére akim verilmeden 6nce yapilmalidir.

o0

O T
f I

3 5 b1 2 3 5

N\ oo g @) D)
—/ \@O©®O
\ J 2
L SieRwawauawEuawab Rkinurwawan;
U TUUU

m,u;uuu TTUU

R

o

: MODBUS konektori

. Hat sonu

: Parametre belirleme anahtarlari
: Sinyalizasyon LED'i
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Bu kart RS232 veya RS485 tipi bir veriyolunda
kullanilabilir. Dolayisiyla konektor kablo baglantilar
soyledir:

» RS 232:
» Konektor: Blendaj
2:TX
3:RX
5 : Toprak
6 :+5V

v v v w

» RS 485:
» Konektor: Blendaj
5 : Toprak
6 :+5V
7 : RS485 DO
8 : RS485 D1

v v v w

RS485 baglantisini kullanmaniz durumunda, hat
sonu anahtari @® ancak regulatér veriyolu
sonlandirici konumunda ise ON (asagi) konumuna
getiriimelidir.

iletisim kartinin adresi ilk serideki 1 ila 7 no'lu
anahtarlar yardimiyla 1 ile 127 arasinda
ayarlanabilir. Bir anahtar asagi konumda ise "1",
yukari konumda ise "0" konumundadir.

| 1123 456 7 I
oN oK loN

Anahtar 1 yuksek agirhgi, anahtar 7 disik agirhg
temsil eder. Dolayisiyla adresleme ikili sisteme gore
asagidaki sekilde yapilir:

amn

Rl A
[*Li] ON 0N

Ikili deger Eslik

00 Gegersiz

01 Yok (varsayilan)

10 Cift

11 Tek

ikili deger Modbus adresi
0000000 Gegersiz
0000001 1 (varsayilan)
0000010 2

0000011 3

1111111 127

Hiz ayni sekilde 8, 1 ve 2 anahtarlari yardimiyla
ayarlanir

(]| aMA
v 1k
|ON 1ON ON
Ikili deger Modbus hizi
000 Gegersiz
001 1200
010 2400
011 4800
100 9600
101 19200 (varsayilan)
110 38400
111 76800

Eslik, anahtar 3 ve 4 yardimiyla ayarlanir:

Esligin "Higbiri" olmasi durumunda, veriyolu 2 stop
bite ayarlanmalidir. Egligin ¢ift veya tek oldugu
durumlarda 1 stop bit olacaktir.

Fiziksel arayliz anahtar 5 yardimiyla, RS232 veya
RS485 olarak ayarlanir.

i
| I | 5
on | low on
Ikili deger Arayiiz
0 RS485
1 RS232

® konumundaki LED'ler veriyolunun durumunun
gOruntilenmesini saglar:

LED 1: Veri alisverisi devam ediyor ® ®
LED 2: Veriyolunda hata Q®
LED 3: Veriyolu hazir

v v v w

LED 4: Tani

16.3.3) MODBUS ETHERNET

IP adres sonu parametre segimi, kartin ©6n
yuzindeki anahtarlar vasitasiyla yapilir. Parametre
secimi  regulatére akim  veriimeden  6nce
yapiimalidir. ANYBUS tarafindan saglanan, tam IP
adresi se¢gme yazihmi  makinenizin  kurulum
CD'sinde bulunur.

M| g

[
W TCFUTOTIT ] TUUTUUUD

O : ETHERNET konektori
® : Parametre belirleme anahtarlari
© : Sinyalizasyon LED'i

© konumundaki LED'ler veriyolunun durumunun
gOruntilenmesini saglar:

LED 1: Veri alisverisi devam ediyor ® @
LED 2: Veriyolunda hata Q®
LED 3: Veriyolu hazir

v v wvw

LED 4: Tani
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16.4) GALISMA
16.4.1) GENEL BILGILER

Daha 0nce belirtildigi Uzere, regullatorin farkh
seviyelerinde iletisim yoluyla degisiklik yapilabilir.

Veriyolunca gonderilen degerlerin dikkate alindigi,
asagida belirtilen okunmus kelimelerden 23 ila 27'de
gOrulebilir.

16.4.2) REFERANS DEGERLERIN

SINIRLANMASI

D600 kontroloériinde oldugu gibi, bu referans
degerler makineyi korumak Gzere sinirlandirilir.

Endustriyel A§ Sistemi tarafindan gdénderilen bir
degerin kabul edilebilir arahdin disinda olmasi
durumunda, regulatér otomatik olarak baslangic
konfigiirasyonunda verilen degere donecek ve
kelime 28'de ‘"referans deder hatasi" biti
etkinlestirilecektir.

Regllatére kabul edilebilir aralkta bulunan bir
referans deger gonderildiginde bu bit 0 degerini
alacaktir.

16.4.3) KORUMA ZAMANLAYICISI

Regllatér, asagidaki veri gercevesinin (kontrol6r
otomatindan gonderilen bilgi) 11'inci kelimesine
dizenli olarak bilgi yerlestirmek suretiyle, kontrolor
otomati ile yapilan iletisimi gdzetim altinda tutan bir
koruma zamanlayicisina sahiptir.

Bu koruma zamanlayicisi etkinlestirilebilir veya
etkinlestiriimeyebilir (bu durum makinenin kurulumu
sirasinda belirtilecektir).

» Koruma zamanlayicisinin etkinlestirildigi ve bir
iletisim  kesintisinin  yasandigi  durumlarda,
regllatér  otomatik  olarak  konfiglirasyon
degerlerine donecektir.

» Koruma zamanlayicisinin  etkinlestiriimedigi
durumlarda, regulator iletisim sirasinda aldig
son deg@erleri muhafaza edecektir.

16.5) ENDUSTRIYEL AG SISTEMINE GONDERILEN VERi CERGEVESI

Kerl":'e icerik Carpan Unite/Atama
0 K_MULT U
1 K_MULT_|I
2 K_MULT_KW
3 K_MULT_KVA
4 K_MULT_KVAR
5 K_MULT_ COS¢
6 K_MULT_FREQ
7 K_MULT_IEX
8 Umdc K_MULT U \Y
9 Imdc K_MULT_|I A
10 KW K_MULT_KW KW
11 KVA K_MULT_KVA KVA
12 KVAR K_MULT_KVAR KVAR
13 Cosd K_MULT_ COS¢
14 Vr K_MULT U \Y
15 Frekans K_MULT_FREQ Hz
16 Itahr K_MULT_IEX A
17 CE (Dengeleme kumandasi) 0 veya 1
18 C¢ (cos¢ regiilasyon kumandasi) 0 veya 1
19 CK (kVAr regilasyon kumandasi) 0 veya 1
20 SC (Sebeke cos¢ regilasyon kumandasi) 0 veya 1
21 CA (Mantuel regiilasyon kumandasi) 0 veya 1
22 Referans U K MULT U V
23 Referans Cos¢p M K_MULT_ COS¢
24 Referans Cos¢ R K_MULT_ COS¢
25 Referans KVAR K MULT KVAR KVAR
26 Referans ltahr K MULT IEX A
27 "Referans deger limit digi" hatasi Bit 0: U
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"0" = hata yok
"1" = hata

Bit 1: kVAr

Bit 2: ltahr

Bit 3: Makine Cos @ degeri
Bit 4: Sebeke Cos @ degeri
Bit 5 ila 15: kullaniimiyor

28 D600 hatalan Bit 0: Dengeleme ve Vr< min Vr esigi
"0" = hata yok Bit 1: Endustriyel Ag Sisteminin
"1" = hata sifirlanmasi
Bit 2: Sicaklik sensori
Bit 3: Diyot acik veya kisa devre
durumunda
Bit 4: kullaniimiyor
Bit 5: Sinirlanmis durumda (ltahr, veya
Istator veya kisa devre), zamanlama
suresi dolmadi
Bit 6: Minimum tahrik seviyesine erisildi
Bit 7: Sinirlanmis durumda (ltahr, veya
Istator veya kisa devre), zamanlama
suresi doldu
Bit 8: Glg
Bit 9: kullaniimiyor
Bit 10: Rampa lUretmek mimkiin degil
Bit 11: Mikroislemci
Bit 12 ila 15: kullaniimiyor
29 D600 durumu Bit 0: Gerilim regilasyonu
"0" = Etkin durumda degil Bit 1: U/U reglilasyonu
"1" = Etkin durumda Bit 2: Makine cos @ regllasyonu
Bit 3: kVAR reglilasyonu
Bit 4: Sebeke cos @ regiilasyonu
Bit 5: Manduel Itahr regilasyonu
Bit 6: Rampa devam ediyor
Bit 7: DlsUk hiz
Bit 8: Sinirlanmis durumda (ltahr, veya
Istator veya kisa devre veya sicaklik
sensOru hatasi) — (zamanlama suresi
icinde veya bu silre dolduktan sonra)
Bit 9: Min. tahrik algilama
Bit 10: Kisa devre sinirlamasi
Bit 11: Tahrik baglatildi
Bit 12: Makine sebekeye bagli
Bit 13: kVAr regililasyon kumandasi
Bit 14: Sebeke cos @ regilasyon
kumandasi
Bit 15: Manuel Itahr regilasyon
kumandasi
30 D600 durumu (devami) Bit 0: U+ basmali butona basildi

"0" = Etkin durumda degil
"1" = Etkin durumda

Bit 1: U- basmali butona basildi

Bit 2: 1+ basmali butona basildi

Bit 3: I- basmali butona basildi

Bit 4: Gii¢ hatasi

Bit 5: Diyot acilk veya kisa devre
durumunda

Bit 6: Mikrokontrolor koruma
zamanlayicisi

Bit 7 ve 8: takipgi

- Bit7=0veBit8=0: etkin degil
- Bit7=1veBit8=0:Dogru

- Bit7=1veBit8=1:Yanls

Bit 9: 4-20 mA karti mevcut

Bit 10: kullanilmiyor
Bit 11: PWM devre disi birakildi
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Bit 12 ila 15: kullaniimiyor

31 Olglim referans deger farki Yizde olarak

32 Olglim referans deger fark tiirii 1=kVAR,2=Tan @
33 Zaman sayaci dusik agirlik

34 Zaman ayacl yiksek agirlik

16.6) ENDUSTRIYEL AG SISTEMINDEN ALINAN VERiI CERGEVESI

MODBUS | PROFIBUS igerik Carpan Unite/Atama
adresi adresi

1024 0 CK_ Endustriyel A§ Sistemi 0(cos@M) veya 1(kvar)

1025 1 Endustriyel Ag Sistemi U referansi K_MULT U V

1026 2 Endustriyel Ag Sistemi Cos¢M referansi K_MULT_ COS¢

1027 3 Endustriyel Ag Sistemi KVAR referansi K_MULT_KVAR KVAR

1028 4 Endustriyel Ag Sistemi Cos¢R referansi K_MULT_ COS¢

1029 5 Endustriyel Ag Sistemi Itahr referansi K_MULT_IEX A

1030 6 Koruma zamanlayicisi (baglanti kontrol istemci otomat

biti) tarafindan 0 ile 32000

arasinda yazilir (sadece
deger degisikligi
6nemlidir)
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17) HIZMETE ALMA

DIKKAT
Siiriici karti bagh degilken regiilatorii asla
tahrik etmeyin; asiri bir gerilim olusabilir ve
gli¢ Uinitesi zarar gorebilir.

( h

\. J

17.1) GENEL BILGILER

» Makine Oleimu ile regulatér  arasindaki
baglantilardan bagimsiz olmak igin, ilk kontroliin
makinenin artik gerilimi ile yapilmasi tercih edilir.

» Bu amagla tahrik kontagini agik tutun.

» Makineyi galistirin ve nominal hiza erigin.

» Baglanti plaketinde (¢ faz oldugunu dogrulayin ve
bunlarin degerlerini kontrol edin (regulatérin 1, 2, 3
numarali terminalleri; bu, nominal degerin yaklasik
yuzde 10'una esit bir deger olmalidir)

» Kontrolér vasitasiyla tahrik akimi regilasyon
moduna gegin.

» Tahrik kontagini kapatin.

» Kontrolériin Itahr konfig kutucugu vasitasiyla gerilimi
nominal gerilime ayarlayin.

» Olgiimleri kontrol etmek igin, miimkiinse biraz yiik
kullanin. (gerekirse ltahr akimini artirin)

» Tahrik kontagini agin (tahrike son verin).

» Kontrolérde ltahr regiilasyonu kutucugundaki isareti
kaldirin.

17.2) CALISTIRMA

» Makineyi galistirin ve nominal hiza erigin.

» Gerilim kararli degil ise, kontrolorde PID ayar
degerlerini kontrol edin

» Gerilim asiri artarsa veya asir disik ise,
kontrolérde ayar degerlerinin ve trafo oranlarinin
dogru oldugunu kontrol edin.

17.3) TAHRIKE SON VERME (OPSIiYONEL)

» Harici EO1 kontaklari kullanin (makine ile birlikte
verilen baglanti semalarina bakiniz)

» EO01 regilatorin gug¢ giris terminalleri 17, 18 veya
19'a (tahrik tipine goére) seri olarak bagh olmalidir;
tahrike son vermek icin bu kontak(lar) agilacaktir.

» EO02 glglendirici ¢ikisina kisa devre yaptiracaktir
(kullanildiginda, regilatérin 7 ve 8 numarali
terminalleri) ve tahrike son vermek igin
kapatilacaktir.

17.4) AYARLAR

» Regulatérde yapilacak ayar yoktur.
» Ayarlar kontrolérde yapilir; kullanim kilavuzuna
bakiniz

17.5) TETIKLEME

» Genellikle tetikleme gerekmez; ancak, uzun sire
calistinimadan bekletildikten veya bir arizadan
sonra, gerilim dogal bir sekilde uretilmeyebilir. Bu
durumda, gerilim olusuncaya dek birka¢ saniye
boyunca regilatér baglanti plaketinin 4 ve 8'inci
terminalleri arasina, + terminal 4'e bagh olacak
sekilde 12 Vdc ila 24 Vdc'lik bir gerilim verin.

17.6) PARALEL CALISMA (1F)

» Paralel calismasi gereken makinelerin gerilimleri ve
Olcim-referans deger farklann ayni  degere
ayarlanmahdir.  Olgiim-referans  deger  farkini
ayarlamak igin, kontroloérin kullanim kilavuzuna
bakiniz.

» Bu durumda, KW'an bagimsiz olarak, baglanti
gerceklestirilir  gerceklestirimez  reaktif akimlar
(KVAR) dengelenecektir.

» Baglanti gergeklestiriidikten hemen sonra, akim
anormal bir sekilde artarsa, paralel ¢alisma akim
trafosunun baglantilarinin ters baglanip
baglanmadigini kontrol edin. (regilatér baglanti
plaketinin 9 ve 10'uncu terminalleri) (negatif kW
olctimleri)

» Baglanti normal bir sekilde yapiliyor, ancak yik
arttiginda cos@d veya akim anormal bir sekilde
gelisiyorsa, regulatdr girisindeki fazlarin baglanti
semasina uygun sekilde baglandigini kontrol edin.
Regulatérin 1, 2, 3 numarali terminallerinin
birbirinin  yerine baglanmasi durumunda, koéti
calismanin yani sira, kontrolérin yaptigi élgimler
gercek degerlere tekabuil etmeyecektir.

17.7) COS @ REGULASYONU (2F)

» Alternatdér gerilimi de sebeke gerilimine mimkin
oldugunca esit olmaldir (sebeke kutusu kullaniliyor
ise, bolim 8'e bakiniz). Baglanti plaketinin 33 ve
34'Uncu terminalleri arasindaki kontak, baglanti ile
ayni anda kapanmali ve alternator sebekeye bagh
oldugu sirece kapali kalmahdir. S6z konusu kontak
makineler arasinda baglanti olmasi durumunda agik
olmalidir.

» Baglanti gergeklestiriidikten hemen sonra, akim
anormal bir sekilde artarsa, paralel ¢alisma akim
trafosunun baglantilarinin ters baglanip
baglanmadigini kontrol edin. (regilatér baglanti
plaketinin 9 ve 10'uncu terminalleri) (negatif kW
olctimleri)

» Baglanti normal bir sekilde yapiliyor, ancak yik
arttiginda cosd veya akim anormal bir sekilde
gelisiyorsa, regulatdr girisindeki fazlarin baglanti
semasina uygun sekilde baglandigini kontrol edin.
Regllatérin 1, 2, 3 numarali terminallerinin
birbirinin  yerine baglanmasi durumunda, koéti
calismanin yani sira, kontrolérin yaptigi dlgimler
gercek degerlere tekabuil etmeyecektir.
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»

Normal olarak, cosd degeri fabrikada 0,9'a
ayarlanir. Bu deger kontrolér tarafindan, harici bir
potansiyometre, basmali butonlar veya Endustriyel
Ag Sistemi vasitasiyla ayarlanabilir.

KVAR regiilasyonu kullanihyorsa, baglanti plaketinin
44 ve 53'Uncu terminallerine kisa devre yaptirin.
Ayarlama kontrolor  tarafindan, harici bir
potansiyometre, basmali butonlar veya Endustriyel
Ag Sistemi vasitasiyla yapilir.

17.8) SEBEKE COSQ@ REGULASYONU

»

»

Regllatér bu iglevi yerine getirmek igin sebeke
cosd karti adi verilen bir karta sahip olmalidir.

Sebeke cosd dlgim konverteri kanal 1'e baglanmali
ve referans ya kontrolor tarafindan, ya harici bir
potansiyometre vasitasiyla, ya basmali butonlarla

ya da Endustriyel Ag§ Sistemi vasitasiyla
belirlenmelidir.

Kartin 2'inci kanali diger referans degerlere
ayrilmigtir.

Kontroloriin,  konverter  Olgim  aralid@  igin
yapilandiriimasi  gerekir  (kontrolérin  kullanim

kilavuzuna bakiniz).

Bu regulasyon sebeke cos@ kartinin 6n yuziindeki
konektérli Uzerinde bulunan kontak kullanilarak
veya Endustriyel Ag Sistemi vasitasiyla hizmete
alinacaktir.

17.9) GERILIM DENGELEME (3F)

»

Asagidaki prosedir sebeke trafosunun donisim
oranini kontrol etmek icin sadece hizmete alma
sirasinda uygulanmaldir.

Bosta iken ve baglanti plaketinin 12, 13, 14'lGnci
terminallerinde sebeke geriliminin gorintisi mevcut
iken,

Baglanti plaketinin 35, 36'inci terminallerine kisa
devre yaptirin.

Alternatér gerilimi sebeke gerilimi ile ayni olmalidir.
Aksi takdirde, kontrolorde belirtilen doénisim
oranlarini kontrol edin.

35, 36'inci terminaller arasindaki seridi gikarin.
Baslangi¢ ayari yapilir.

Normal c¢alisma esnasinda, 35, 36'inci terminaller
arasindaki  kontak, senkronizasyon Unitesinin
calismasi sirasinda kapanacak ve baglantidan
sonra agilacaktir.

17.10) MANUEL CALISMA

»

»

Maniel calisma esnasinda, tahrik akimini dogrudan
kontrol etmek mimkindur.

Opsiyonel bir takipgi sistemi tahrik akimi degerinin
kisa bir sure onceki AUTO calisma degerine
ayarlanmasini saglar (olasi bir hatanin sistem
tarafindan alinmamasi igin), bunun sonucunda
Otomatik/Mantel degisikligi kesintisiz gergeklesir.
"AUTO" modunda c¢alismada, bir takipgi konum
gOstergesi kontroloriin 6zet ekraninda goérintilenir.
Tahrik akimi regulasyonuna gegmek igin, ya
kontroloriin isaretlenecek kutucugu, ya baglanti
plaketindeki kumanda (sadece D630'da) ya da
Endustriyel Ag Sistemi kumandasi kullanilacaktir.
Ayarlama ya kontrolér tarafindan, ya harici bir
potansiyometre vasitasiyla, ya basmali butonlar
vasitasiyla (sadece D630'da), ya da Endustriyel Ag
Sistemi vasitasiyla yapilacaktir. Bu calisma tiru
hizmete almak veya yasanan bir sorundan sonra
testler gerceklestirmek igin kullanilabilir. Bu ¢alisma
tird bagdimsiz ¢alismada kullanilamaz, ¢inki yuk
degisimleri yeterince hizh  bir sekilde takip
edilemeyecektir.
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18) ANORMALLIKLER VE ARIZALAR

Herhangi bir miidahalede bulunmadan énce, potansiyometrelerin, seritlerin, jumper'larin konumunu not edin.

ARIZA

NEDENI

¢cOzUmMU

Bosta iken gerilim yok

Artik gerilim yok

Tetikleme yapmak gerekiyor

Tahrik giderme kontagi agik

Tahrik giderme kontagini kapatin

Buytk bir yik mevcut veya alternator
kisa devre olmus

Mimkiinse alternatori bosa alin. Aksi
takdirde, tetikleme yapmak icin harici bir
kaynak kullanin.

Regulatér hatasi

Regulatori teste tabi tutun veya
degistirin

Regulator ile alternatér arasindaki
baglantilar kopmus

Kablolari kontrol edin

Rampa baslatma kumandasi devre digi

Rampa kumandasini devreye alin

Calistirma sirasinda, gerilim artmiyor ve
artik gerilim degerinde kaliyor

Vc gerilimi esik degerinin altina
dismemis

Vc geriliminin belirlenen esigin altina
dismesini bekleyin.

Calistirma sirasinda, gerilim asiri hizh
yukseliyor ve buyik bir asiri gerilim
olusuyor.

PID parametreleri iyi ayarlanmamig

"PID ayari" sayfasina gidin ve farkli
parametreleri gdézden gegirin.

Bu yeni parametreyi onaylamak igin,
basamak ile deneyler yapin.

Trafo oranlari yanlis ayarlanmis

Trafo oranlarini kontrol edin

Kontrolér SUPD600 ile regiilator

RS232 kablolari kusurlu

Konektorlerin iyi takildigini kontrol edin.

lletisim portu parametrelerini asagidaki
sekilde degistirin:

o PC COM1 portunun parametre segimi » COM1
arasinda iletisim hatasi dogru yapimamis » 9600 baud
» 2 stop biti
» Eslik yok

Endustriyel Ag Sistemi iletisim karti
algilanmadi

Kart arizali

Karti degistirin

Kart mikrokontrol6r kartina iyi
yerlestiriimemis

Kartin iyi yerlestirildigini ve koruma
zamanlayicisinin yanip séndigini
kontrol edin.

Regulatér endustriyel ag sistemi
tarafindan taninmadi

Regulator ile otomat arasindaki baglant
kusurlu

iletisim karti (izerindeki veriyolu hata
LED'i kirmizi yaniyor. Endustriyel ag
sistemi ile olan baglanti hatali veya
olusturulmamis. Bu baglantiyr gézden
gecirin. Baglanti diizglin ise, diizgin
veriyolu LED'i yanar.

GSD fisi Gglncl taraf otomatina
yuklenmemis (PROFIBUS)

Uygun GSD figini yikleyin (kurulum
CD'sinde verilmistir)

Adresleme yanlis

Kart adresi ile otomatin istedigi adres
arasindaki uyumu kontrol edin.

Regulatér calismaya basladiginda
kontrolden ¢ikiyor

24/48Vdc gerilimi mevcut degil

24/48Vdc gerilimini gli¢ kartina yeniden
verin (J2 konektorii)
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