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This manual concerns the alternator AVR which you have just purchased.
We wish to draw your attention to the contents of this maintenance manual.

SAFETY MEASURES

Before using your machine for the first time, it is
important to read the whole of this installation and
maintenance manual.

All necessary operations and interventions on this
machine must be performed by a qualified
technician.

Our technical support service will be pleased to
provide any additional information you may require.

The various operations described in this manual
are accompanied by recommendations or symbols
to alert the user to potential risks of accidents. ltis
vital that you understand and take notice of the
following warning symbols.

( WARNING )

Warning symbol for an operation capable of
damaging or destroying the machine or
surrounding equipment.

Warning symbol for general danger to
personnel.

Warning symbol for electrical danger to
personnel.

All servicing or repair operations performed
on the AVR should be undertaken by personnel
trained in the commissioning, servicing and
maintenance of electrical and mechanical
components.

WARNING

This AVR can be incorporated in a EC-marked
machine.
This manual is to be given to the end user.

© 2024 Moteurs Leroy-Somer SAS

Share Capital: 32,239,235 €, RCS Angouléme 338 567 258.

We reserve the right to modify the characteristics of this product at any
time in order to incorporate the latest technological developments.
The information contained in this document may therefore be changed
without notice.

This document may not be reproduced in any form without prior
authorization.

All brands and models have been registered and patents applied for.
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0. TERMINAI IR FRAZES

VT

CT
PMG

AREP

Jtampos transformatorius, Siame vadove minimas jtampos transformatorius naudojamas
ir elektros energijai tiekti, ir jtampai matuoti.

Srovés transformatorius, naudojamas srovei matuoti.
Generatorius su nuolatiniais magnetais.
Masinoje jrengtos pagalbinés apvijos, kurios naudojamos energijai j A]R tiekti. Paprastai

jas sudaro 2 apvijos: pirmoji — H1, kuri veikiama jtampos svyravimy, ir antroji — H3,
veikiama srovés svyravimy.
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1. Bendrieji nurodymai

1.1. Identifikavimo lapas
D550 AJR suprojektavo:

MOTEURS LEROY-SOMER
Boulevard Marcellin Leroy, CS 10015
16915 ANGOULEME Cedex 9
Prancizija

Tel. +33 2 38 60 42 00

LEROY-SOMER registracijos numeris: 40041384

1.2. Bendra gaminio apzvalga

Siame vadove aprasyta, kaip jrengti, naudoti, nustatyti AJR D550 ir atlikti jo technine prieZidra.

Sio AJR paskirtis yra reguliuoti kintamosios srovés generatorius, kuriy apvijomis tekanti srové
nepertraukiamo veikimo atveju yra mazesné arba lygi 7 A, o trumpojo jungimo atveju ne ilgiau kaip 10
sekundziy yra ne didesné kaip 15 A.’

Jis skirtas montuoti generatoriaus gnybty dézutéje arba valdymo spintoje. Jis turi biti jrengtas laikantis
vietiniy apsaugos ir saugos standarty, ypa¢ numatyty elektros jrenginiams, kuriy fazés / nulinio laido
kintamosios srovés maksimali jtampa yra 300 V.

Jis yra kompaktiskas jrenginys su jung€iy rinkiniu ir USB lizdu priekyje.

Fw:0.1 CAUTION
D55 HW :POC1 A ﬂ,,ém
S/N :POC1-001 oo LR
Exc.Supply :  upto27Vac| [Wars
Exc. Current : 7A/ 15A roring e

CUSTUMER CONFIGURATION

58,83,88,58

BIlRISRRER

2
o
|
B
4
w
v/
@

1 Sios vertés galioja esant 70 °C temperatrai. Visas veréiy intervalas nurodytas i§samioje techninéje specifikacijoje.

7
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D550 AJR sudaro keli funkciniai blokai:

e maitinimo tiltelis (tiekiantis apvijoms srove);

e matavimo grandiné, skirta jvairiems signalams, pvz., jtampos, sroves;

o skaitmeniniai ir analoginiai jvesties / iSvesties lizdai: reguliavimo reZzimy valdymui, eksploatavimo
informacijai, nuorody koregavimui;

e jungCiy rinkinys;

rySio moduliai, skirti dialogui ir parametry nustatymui nuotoliniu btdu.

| D550 integruotos jvairios papildomos funkcijos:

5 matavimo jvestys, skirtos Pt100 arba CTP temperataros jutikliams;

1 inkrementiné koduotuvo jvestis rotoriaus kampinei padéciai, su ,Easy Log PS* parinktimi;
1 CAN magistralés jungtis;

1 USB jungtis.

1.3. Techninés charakteristikos

1.3.1. Komponentas

AJR D550 yra skaitmeninis jtampos reguliatorius, skirtas kintamosios srovés generatoriaus apvijos
srovei valdyti naudojant atskirus reguliavimo kontdrus. Reguliavimo rezimas valdomas nustatant
parametrus arba per D550 skaitmenines jvestis, arba naudojant rySio rezima.

Sie reguliavimo rezimai yra:

jtampos reguliavimas:

o su kvadratlrinés srovés mazéjimu arba be jo, kad baty galimas lygiagretusis masinos veikimas
(1F);

e su skersinés sroves kompensavimu arba be jo;

e su apkrovos kompensavimu arba be jo?;

e masinos jtampos ir tinklo jtampos suderinimas pries prijungiant prie tinklo (vadinamasis ,3F* arba

!!U=U“);

e galios faktoriaus reguliavimo rezimas, tik kai kintamosios srovés generatorius prijungtas prie
tinklo (2F);

o reaktyviosios galios reguliavimo rezimas, tik kai kintamosios srovés generatorius prijungtas prie
tinklo;

o Poslinkio koeficiento cos phi reguliavimas jrenginio galutiniame taske pavaros sistemos
pajégumo ribose, naudojant analoginés jvesties kanalg (nuotolinio matavimo rezimas, naudojant
kliento jrengtg keitiklj) arba tiesiogiai apskai¢iuojant galios koeficientg galutiniame taske3;

o apvijomis tekanCios srovés reqguliavimas arba rankinis rezimas, leidziantis tiesiogiai valdyti
apvijomis tekancios srovés verte.

2 Kvadratirinés srovés mazéjimo, skersinés srovés ir apkrovos kompensavimo negalima jjungti vienu metu, todél turi
bati naudojamas srovés transformatorius. Skersinei srovei turi bati naudojamas papildomas CT.

3 Numatyta pareiga galutiniame taske ir prijungti prie D550 tinklo kodeksg atitinkancius VT ir tinklo kodeksg atitinkant;
srovés matavimui skirtg CT.
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D550 taip pat gali bati naudojamas:

e nurodymui dél vykdomo reguliavimo rezimo pakoreguoti, naudojant:

o aukstyn / Zemyn perjungiamus kontaktus be jtampos;

e analogine jvestj (4—20 mA, 0-10 V, £10 V, potenciometras 1 kQ);

5 temperatiros jutikliams stebéti (Pt100 arba CTP);

minimaliai apvijomis tekanciai srovei, tiekiamai j zadintuvo laukg, apriboti;
maksimaliai statoriaus srovei apriboti;

fazés praradimui aptikiti;

ne ilgiau kaip 10 sekundziy netikétam trumpajam jungimui AREP arba PMG atlaikyti;
kintamosios srovés generatoriui apsaugoti sukimosi diodo gedimo atveju;

elektros tinklams stebéti (iSjungti) ir palaikyti (pagal tinklo kodekso reikalavimus);
jvykiams (klaidoms, ribinéms vertéms ir kt.) stebéti ir registruoti;

signalams jrasyti (osciloskopo funkcija su pagalbine programine jranga);

naudotojo sgsajos ekranui su matavimo indikatoriais ir blsenomis nustatyti (stebésenos funkcija).

Jvairds su triktimis, reguliavimo rezimais ar matavimais susije duomeny elementai gali bati
perduodami j 8 skaitmenines konfigiruojamas iSvestis ir (arba) 4 analogines konfigiruojamas
iSvestis (4—20 mA, 0-10V, £ 10 V).

1.3.2. Eksploatacinés vertés

o Kintamosios srovés generatoriaus jtampos matavimas:

e 2 arba 3 fazés maks. rms 530 Vac
e Suvartojimas <2 VA

o Jtampos matavimas pagal tinklo kodeksa:
o 2 fazés maks. rms 530 Vac
e Suvartojimas <2 VA

» Statoriaus srovés matavimas naudojant CT:
o 1 arba 3 fazés
e Intervalas 0-1 A arba 0-5 A (300 % maks. 30 sek.)
e Suvartojimas <2VA

¢ Kintamosios srovés maitinimo saltinis:
¢ 4 terminalai, skirti PMG, AREP, SHUNT

e 2 nepriklausomos grandinés
e Intervalas 50-277 Vac (115 % maks. 2 minutes)
e Maks. suvartojimas < 3000 VA

e Lauko zadinimas:

e Vardine verte 7 A esant maks. 70 °C temp. — 8 A esant 55 °C temp.
e Trumpasis jungimas 15 A maks. 10 sekundziy
o Lauka kuriancios apvijos varza >4 omai

o Pagalbinis nuolatinés srovés maitinimo Saltinis:
¢ Intervalas 8-35 Vdc (vardiné maitinimo jtampa: 12 V arba 24 V)
e Suvartojimas <1A

o« Daznio matavimas
« Intervalas 30-400 Hz




Electric Power Generation | Jrengimas ir techniné priezitra | 5744 1t-2024.01/ e

Skaitmeninis jtampos reguliatorius D550

Reguliavimo tikslumas:

o +/-0,25 % trijy faziy vidurkio, kai harmoninis iSkraipymas yra mazesnis nei 20 %;

e +/-0,5 % trijy faziy vidurkio, kai harmoninis iSkraipymas yra 20-40 % (harmonikos, susijusios
kravio tipu, kai yra SeSi tiristoriai).

Jtampos reguliavimo intervalas: nuo 0 iki 150 % vardinés jtampos (gali bati reguliuojama per
vidinj nuostatj, kontaktus be jtampos, analogine jvestj arba CAN magistrale).

Kvadratiurinés srovés mazéjimo reguliavimo intervalas: nuo —20 % iki 20 %.

Apsauga nuo per zemo daznio: ribiné verté reguliuojama 0,1 Hz Zingsniais, reguliuojamas
statumas k x V/Hz, kai 0,5 <k < 5.

Pagalba vél prijungiant apkrova pirminiam varikliui: LAM, laipsniSkas didinimas, kt.

Zadinimo virsutiné riba: riba nustatoma naudojant $iluminj modelj, reguliuojama konfigdruojant
3 taskuose.

Aplinka: montuojamas spintoje arba gnybty dézutéje

o Eksploatavimo salygos: aplinkos temperatira nuo —40 °C iki +70 °C, santykinis oro drégnis
mazesnis nei 95 %, be kondensacijos.

e Sandeliavimo salygos: aplinkos temperatira nuo —55 °C iki +85 °C, santykinis oro drégnis
mazesnis nei 95 %, be kondensacijos.

o Vibracija: 2,0-25 Hz — amplitudé +1,6 mm; 25-100 Hz — pagreitis +4,0 g.

Svoris: 850g

AJR parametrai: nustatomi naudojant programine jrangg ,EasyReg Advanced* (galima atsisiysti)
arba per CAN magistralés rySio sgsajg.

Atitiktis standartams:
o« EMS: IEC 61000-6-2, IEC 61000-6-4
e Sauga: IEC 61010-1 (lll kat., 2 pol.)
o Aplinka: IEC 60068-1
e Sausoji Siluma: IEC 60068-2-2
Drégnoji Siluma: IEC 60028-2-30 ir IEC 60068-2-78
Saltas: IEC 60068-2-1
Siluminiy cikly taikymas: IEC 60068-2-14
Virpesiai, smugiai: IEC 60068-2-6 ir IEC 60068-2-27

Patvirtinimai:
e UL (JAV, Kanada), EC.
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o Matmenys:
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Montuojant AJR spintoje, jis turi buti jrengtas taip, kad radiatoriuje ir aplink gaminj galéty vykti
laisva oro cirkuliacija. Todél reckomenduojama AJR montuoti prie spintos pagrindo horizontaliai,
kad radiatoriaus padétis buty vertikali.
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1.4. Saugos jtaisai ir bendrieji jspéjamieji Zzenklai

Paties naudotojo saugumo sumetimais D550 turi bati prijungtas prie patvirtinto jZeminimo kontaro,
naudojant toliau parodytg jZeminimo gnybtg. Siam prijungimui reikalingi jrankiai netiekiami su D550.
Gnybtas yra M4 gnybtas su apgaubianciagja jungtimi. Varztas turi bati priverztas 1,2 Nm +/-0,2 Nm
sukimo momentu.
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Pastaba: Visi elektroninés valdymo plokstés 0 V gnybtai yra prijungti prie Sio jzeminimo gnybto.
Bdtina vadovautis Siame vadove rekomenduojamy elektriniy schemuy.

D550 yra jmontuoti jtaisai, kurie, kilus problemy, gali atjungti arba pernelyg stipriai suzadinti generatoriy.
Pats generatorius irgi gali uzstrigti dél mechaniniy priezas€iy. Galiausiai jrenginys gali sustoti ir dél
jtampos svyravimy ar nutrikus elektros energijos tiekimui.

D550 yra suprojektuotas integruoti j jrenginj arba elektros masing ir jokiu bddu neturi bati laikomas
saugos jtaisu. Todél masinos gamintojas, jrenginio projektuotojas arba naudotojas yra atsakingi uz tai,
kad baty imtasi visy reikiamy atsargumo priemoniy, skirty sistemos atitik€iai galiojantiems standartams
uztikrinti, ir kad baty pateikti visi prietaisai, batini jrangos ir personalo saugai uztikrinti (ypac tiesioginio
saly€io su jungtimis veikiant AJR atveju).

LEROY-SOMER neprisiima jokios atsakomybeés, jei nesilaikoma pirmiau pateikty rekomendacijy.

Jvairiy Siame vadove nurodyty veiksmy apraSymai pateikiami kartu su rekomendacijomis arba Zenklais,
jspéjanciais naudotojg apie galimg nelaimingy atsitikimy pavojy. Batina suprasti toliau pavaizduotus
jspéjamuosius Zenklus ir jy paisyti.

e Jvairiuose vadovo skyriuose naudojamas toliau pavaizduotas Zenklas jspéja apie pasekmes,
galinCias atsirasti netinkamai naudojant AJR, nes dél elektros srovés keliamo pavojus gali bati
padaryta materialiné zala ar zala asmenims, taip pat kilti gaisras.

12



Electric Power Generation | Jrengimas ir techniné priezitra | 5744 1t-2024.01/ e

Skaitmeninis jtampos reguliatorius D550

« Sis zenklas jspéja apie elektros srovés keliamg pavojy personalui:

1.5. Bendroji informacija

Veikiant AJR D550, gali bati neapsaugoty daliy, kuriomis teka srove, ir jkaitusiy pavirSiy. Nepagrjstai
pasalinus apsauginius jtaisus, netinkamai naudojant, netinkamai jrengus arba netinkamai
eksploatuojant gali kilti didelis pavojus personalui ir jrangai.

Jei reikia daugiau informacijos, kreipkités j techninés pagalbos tarnyba.

Visus su gabenimu, jrengimu, perdavimu eksploatuoti ir technine priezilra susijusius darbus turi atlikti
patyres, kvalifikuotas personalas (Zr. standartus IEC 364, CENELEC HD 384 arba DIN VDE 0100, taip
pat nacionalinius jrengimo ir nelaimingy atsitikimy prevencijos reikalavimus).

Siuose pagrindiniuose saugos nurodymuose minimas kvalifikuotas personalas reiskia asmenis,
joaliotus jrengti, sumontuoti, perduoti eksploatuoti ir naudoti gaminj bei turinCius atitinkama kvalifikacijg.

1.6. Naudojimas

D550 jtampos reguliatoriai yra komponentai, suprojektuoti integruoti j jrenginius arba elektros masinas.
Jei integruojami | mas8ing, negalima pradéti eksploatuoti, kol nepatvirtinta masinos atitiktis Direktyvai
2006/42/EB (Masiny direktyva). Taip pat batina laikytis standarto EN 60204, kuris konkreciai nurodo,
kad elektriniai paleidikliai (prie kuriy priskiriami jtampos reguliatoriai) neturi bati laikomi grandinés
pertraukimo jtaisais ir tikrai néra skyrikliai.

Pradéti eksploatuoti galima tik tada, jei jvykdyti Elektromagnetinio suderinamumo direktyvos (EMS
direktyva 2014/30/ES) reikalavimai.

Jtampos reguliatoriai atitinka Zemos jtampos direktyvos 2014/35/ES reikalavimus. Taip pat taikomi
darnieji DIN VDE 0160 serijos standartai kartu su standarto VDE 0660 500 dalimi ir standartu EN
60146/VDE 0558.

Badtina grieztai laikytis techniniy charakteristiky ir nurodymuy, susijusiy su prijungimo sglygomis, kurios
nurodytos techniniy duomeny ploksteléje ir pridedamoje dokumentacijoje.

1.7. Gabenimas ir sandéliavimas

Turi bdti laikomasi visy nurodymy dél gabenimo, sandéliavimo ir tinkamo tvarkymo.
Turi bati laikomasi Siame vadove nurodyty aplinkos oro sglygu.

1.8. Jrengimas

Jrangos montavimas ir auSinimas turi atitikti reikalavimus, nurodytus kartu su gaminiu pateiktoje
dokumentacijoje.

D550 turi bati apsaugotas nuo per didelio jtempio. Visy pirma, gabenant ir tvarkant neturi buti
apgadintos dalys ir (arba) pakeisti atstumai tarp komponenty. Nesilieskite prie elektroniniy komponenty
ir tampingujy daliy.

D550 yra daliy, kurios yra jautrios elektrostatinei iSkrovai ir, jei naudojamos netinkamai, gali bati lengvai
sugadintos. Elektriniai komponentai turi biti apsaugoti nuo mechaniniy pazeidimy ir neturi bati ardomi
(pavojus sveikatai!). Jei kyla kokiy nors abejoniy dél gaminio, kreipkités j techninés pagalbos tarnyba.
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1.9. Elektrinés jungtys

Atliekant darbus su prijungtais D550, turi bati laikomasi nacionaliniy nelaimingy atsitikimy prevencijos
reikalavimy.

Elektros instaliacija turi atitikti numatytus reikalavimus (pavyzdziui, dél laidininky skerspjaviy, apsaugos
naudojant per saugiklius su grandinés pertraukimo mechanizmu ir (arba) prijungiant apsauginj
laidininkg). ISsamesnés informacijos pateikiama Siame vadove.

Siame vadove taip pat pateikiami jrengimo pagal elektromagnetinio suderinamumo reikalavimus
nurodymai, pvz., dél ekranavimo, jZzeminimo, filtry naudojimo ir tinkamo kabeliy bei laidininky
iSvedziojimo. Siy nurodymy bitina laikytis visais atvejais, net ir tada, kai A|R pazymétas CE Zenklu. Uz
EMS teisés aktuose nurodyty ribiniy verciy laikymasi atsako jrenginio arba masinos gamintojas.

Naudojant ES: matavimo transformatoriai turi uztikrinti pagrindine izoliacijg pagal standarto IEC 61869-
1 ,Matavimo transformatoriai. 1 dalis. Bendrigji reikalavimai“ ir standarto IEC 61869-2 ,Papildomieji
reikalavimai, keliami srovés transformatoriams” reikalavimus.

Naudojant JAV: matavimo transformatoriai turi uZtikrinti pagrindine izoliacijg pagal standarto IEEE
C57.13 ,Reikalavimai, keliami matavimo transformatoriams® ir standarto IEEE C57.13.2 ,Matavimo
transformatoriy atitikties patikros procediros” reikalavimus.

1.10. Eksploatavimas

Jrenginiuose su D550 turi bati jrengti papildomi apsauginiai ir stebéjimo jtaisai, nurodyti galiojanciose
saugos taisyklése: techninés jrangos jstatyme, nelaimingy atsitikimy prevencijos taisyklése ir t. t.
Leidziama atlikti D550 parametry pakeitimus naudojant valdymo programine jranga.

ISjungus D550, negalima iS karto liesti aktyviyjy jrenginio daliy ir maitinimo jungCiy, nes
kondensatoriuose vis dar gali bati sukaupto kravio. Todél turi bati paisoma prie jtampos reguliatoriy
pritvirtinty jspéjimuy.

Eksploatuojant visos durys ir apsauginiai gaubtai turi bati uzdaryti.

1.11. Aptarnavimas ir techniné prieziira

Zr. gamintojo dokumentacija.
Musy techninés pagalbos skyriaus darbuotojai prireikus mielai suteiks jums papildomos informacijos.
Sis vadovas turi biti perduotas galutiniam naudotojui.

1.12. Komponento apsauga

AJR veikimui yra batinas pagalbinis AJR maitinimo $altinis, apripinantis gaminio vidinius maitinimo
Saltinius. Jis turi bati apsaugotas 1A greitai veikianciu saugikliu (,Mersen“ 250FA 1A-E76491 arba
lygiaverciu).

Panasiai AJR kintamosios srovés maitinimo Saltiniai, generuojantys apvijomis tekancig srove, turi bati
apsaugoti CC klasés greitaeigiais saugikliais (maks. 15 A) arba nurodytu grandinés pertraukikliu (maks.
10 A).
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2. Montavimo ir prijungimo nurodymai
2.1. Erdvé jrengiant AJR

e Matmenys: zr. 11 p.

AJR pritvirtinti naudojami keturi M5 arba M6 varztai. Sie varztai turi bati priverzti vardiniu 2,5 Nm sukimo
momentu.

o Tarpai tarp greziamy skyliy:
e aukstis: 175 mm
e plotis: 115 mm
e skersmuo: maks. 6 mm.

Gaminys turi biti jrengtas paliekant aplink radiatoriy pakankamai erdvés, kad baty uztikrintas tinkamas
auSinimas.
Montuojant A]R spintoje, jis turi bati jrengtas taip, kad radiatoriuje ir aplink gaminj
galéty vykti laisva oro cirkuliacija. Todél rekomenduojama AJR montuoti prie
spintos pagrindo horizontaliai, kad radiatoriaus padétis baty vertikali.

Tam, kad nebuty virSytos pirmiau nurodytos AJR aplinkos ribinés vertés, gali reikéti jrengti
védinimo, vésinimo ar net Sildymo sistemas.

Pastaba. Jei norite integruoti komponentus, kurie neatitinka pirmiau nurodyty butiniausiy
salygu, kreipkités j techninés pagalbos tarnyba.

2.2. |spéjamieji zenklai, kuriy turi biiti paisoma jrengiant

~

Zr. 1.4 skirsnj.

Veikiant A]R, neatjunkite jokiy jung€iy ir nedarykite jokiy laidy sujungimo
pakeitimy, nes dél to galite patirti elektros smigj ir (arba) nepataisomai sugadinti
AJR ir (arba) apgadinti kintamosios srovés generatoriy.

Tas pats pasakytina ir apie pagrindiniy generatoriaus nuostaty, tokiy kaip masinos
duomeny, jtampos ir srovés matavimo transformatoriaus laidy sujungimo,
virSutiniy arba apatiniy atskaitiniy verciy, paleidimo valdymo ir kt., pakeitimus,
kurie turi bati atliekami sustabdzius kintamosios srovés generatoriy.

Visada turi bati laikomasi D550 veikimo intervaly. Jei kei€iant nuostatas nustatoma netinkama jtampa
ar srové, gali bati i$ dalies arba visiSkai sugadintas AR ir (arba) kintamosios srovés generatorius.

Maitinimo jéjimas turi buti apsaugotas grandines pertraukikliu arba saugikliais, kad trumpojo jungimo ar
vir§jtampio atveju baty iSvengta nepataisomo AJR sugadinimo. Zr. 1.12 skirsnj.
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2.3. Prijungimas

Tam, kad D550 galéty atlikti reguliavimo funkcijas, jis turi bati prijungtas prie jvairiy matavimo, maitinimo
ir valdymo signaly.

» Kintamosios srovés generatoriaus jtampos matavimas:

D|C € Qum Pt | cemorsomen D550

1 pav: Jtampos fiksavimo jungtis

Jtampos transformatoriai yra privalomi, jei matuojama linijiné kintamosios srovés generatoriaus jtampa
yra didesné nei 480 Vac rms (ne ilgiau kaip 10 sekundziy 686 Vac rms).

Prijungimas Elektriné schema
3¢ U
V
w
ol > 2| =
ARBA
Fazé / fazé
u
—V
S
o > 2 =
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Prijungimas Elektriné schema
3 ”
\
trifazé %
w

Pastaba: Kintamosios srovés generatoriaus jtampos ir srovés matavimo jungtims skirta
programinés jrangos konfiguracija turi atitikti kintamosios srovés generatoriaus laidy
sujungimo schema. Jei yra tik vienas srovés transformatorius, jis turi bati montuojamas prie U
arba V fazés. Jei jungiant laidus Sio reikalavimo nesilaikoma, galios ir galios koeficiento
skai€iavimai bus neteisingi. Sujungimas taip pat priklauso nuo sukimosi krypties. Prireikus
priede rasite vektoriy pertvarkymy pavyzdziy.

Didesnio tikslumo sumetimais galimi 2 matavimo intervalai (konfiglruojami automatiskai pagal
iSmatuotg jtampa):

Matavimo intervalai
Apatiné riba maks. RMS 110 Vac

VirSutiné riba maks. RMS 530 Vac

e Tinklo jtampos matavimas:

D|CE Bz =11 cemorsamen D550

2 pav: Tinklo jtampos fiksavimo jungtis

Jtampos transformatoriai yra privalomi, jei matuojama linijiné tinklo jtampa yra didesné nei 480 Vac rms
(ne ilgiau kaip 10 sekundziy 686 Vac rms).

Prijungimas Elektriné schema

3¢

L1

L2

Fazé / fazé
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Temperatiros matavimo jvestys

Kiekviena is jvesc€iy gali biti konfiguruota kaip:

e« PT100

e CTP kintamosios srovés generatorius su 1 temperatiros jutikliu;

e CTP kintamosios srovés generatorius su 3 nuosekliai sumontuotais temperaturos
jutikliais;

e CTP naudotojas (konfigiruojamas).

5
2
g
o
™
D

3 pav: Temperatiiros jutiklio jungtys

PT100:

Gali bati prijungiami tik dvilaidziai Pt100 temperatiros jutikliai. Jei naudojami trilaidziai arba
keturlaidziai temperatlros jutikliai, kompensaciniai laidai turi bati prijungti prie juos atitinkancCiy
matavimo laidy:

Prijungimas Elektriné schema

Be kompensavimo

Siy temperatiros jutikliy jves¢iy matavimo intervalas yra nuo —50 °C iki 250 °C. Kiekvienam
prijungtam jutikliui gali bati nustatytos dvi ribinés vertés: pavojaus signalo jsijungimo ribiné verté ir
iSjungimo ribiné verté.

CTP:

Gali bati prijungiami tik dvilaidziai varziniai temperatdros jutikliai.

Siy jveséiy matavimo intervalas yra 130-4700 Q. Kiekvienam prijungtam jutikliui gali bati nustatyta
viena ribiné verté — isjungimo.

ATSARGIAI: Temperaturos jvestys néra izoliuotos ir susietos su gaminio jzeminimu.
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o |Jvestys /iSvestys ir relé:
- 4 konfiglruojamos analoginés jvestys arba iSvestys;
- 8 konfiglruojamos skaitmeninés jvestys arba iSvestys;
- 2 relés iSvestys su jprastai atvirais kontaktais be jtampos.

2

8
5

L
i

El =

4 pav: Jvesc€iy / iSves€iy jungtys

e Analoginiy jves€iy rezimas:

Kiekviena analoginé jvestis gali bati sukonfigtruota keliais rezimais:

Prijungimas Elektriné schema
o
Potenciometras Tk ohms AlO
10V
OV [—— OV
4-20mA Signal >—— AIO
+-10V
0/+10V 10V

Kiekvienai jvesCiai nustatytas paskirties parametras ir jos signalo tipas (potenciometras, 4—20 mA,
+10V, 0/10 V) ir maziausios bei didzZiausios ribinés vertés. 10 V jtampa gnybty bloke yra tik kaip
atskaitiné jtampa arba naudojant potenciometrus su didesnémis nei 1 kQ vertémis, sukonfigtruotus 0—
10 V rezimu su trilaide jungtimi.

ATSARGIAI: Analoginés jvestys yra neizoliuotos. 0 V reiSkia gaminio jzeminimo jtampa.
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e Analoginiy iSvesciy rezimas:

Kiekviena analoginé iSvestis gali bati sukonfiglruota keliais rezimais:

Prijungimas Elektriné schema
4-20mA ov <7 ov
+/-10V
0/+10V Signal <-——— AlO

Kiekvienai iSvesciai nustatytas Saltinio parametras ir jos signalo tipas (4-20 mA, £10 V, 0/10 V) ir
maziausios bei didZiausios ribinés vertes.

ATSARGIAI: Analoginés iSvestys yra neizoliuotos. 0 V reiSkia gaminio jzeminimo jtampa.

o Skaitmeninés iSvestys:

Kiekviena skaitmeniné iSvestis turi tranzistoriy MOSFET su laidziuoju kanalu. Kiekviena i$ jy gali
palaikyti ne didesne kaip 30 Vdc jtampg ir ne didesne kaip 150 mA srove.

Prijungimas Elektriné schema
Loag
150mA max.
20VDC ma —+—{DIo
Skaitmeniné iSvestis E
LU

Jos sukonfigliruojamos pagal Saltinio parametrg (pavojaus signalas, vykdomas reguliavimo rezimas ir
kt.) ir jy aktyvavimo rezima: normaliai atviras (aktyvus Zemas) arba normaliai uzdarytas (aktyvus
aukstas).

ATSARGIAI: Skaitmeninés iSvestys yra neizoliuotos. 0 V reiSkia gaminio jzeminimo jtampa.
Atsizvelkite j atvirkstinio jtampos poliSkumo pavojy, dél kurio iSvestis gali neveikti.

o Skaitmeninés jvestys:

Kiekviena skaitmeniné jvestis turi biti valdoma kontaktu be jtampos.

Prijungimas Elektriné schema
ov
Skaitmenine jvestis L
! _—1DIO

Jos sukonfiglruojamos pagal paskirties parametrg (reguliavimo rezimo valdymas, paleidimas, kt.) ir jy
aktyvavimo rezima: normaliai atviras (aktyvus zemas) arba normaliai uzdarytas (aktyvus aukstas).

ATSARGIAI: Skaitmeninés jvestys yra neizoliuotos. 0 V reiskia gaminio jzeminimo jtampa.
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¢ Relés iSvestys:

Relés iSvestys yra kontaktai be jtampos, izoliuoti nuo gaminio jzeminimo elemento. Jos gali atlaikyti
maksimalig 125 Vac-5 A arba 30 Vdc-3 A jtampa.
Maksimali relés laikinosios apkrovos galia yra 90 W / 1 290 VA.

Prijungimas Elektriné schema
Load
Rels iSvest 125VAC - 5A max. d L DOx-1 —
elés isvestis vy j
¢—— DOx-2

Jos sukonfigliruojamos pagal Saltinio parametrg (pavojaus signalas, vykdomas reguliavimo rezimas ir
kt.) ir jy aktyvavimo rezimg: normaliai atviras (aktyvus Zemas) arba normaliai uzdarytas (aktyvus
aukstas).

o Pagalbinis maitinimo Saltinis esant nuolatinés srovés jtampai:

[
5

(€8

(]

LR ] ey chsr
2 [zsfza)ed 4[5 2]Bs 8| | cwweus |dddE4EE N K|

Pagalbinis maitinimo $altinis naudojamas jtampai, reikalingai AJR matavimo, valdymo ir stebéjimo
grandinéms, tiekti. Leistinas jtampos intervalas yra 8—35 Vdc. Rekomenduojama maitinimo jtampa yra
12—-14 Vdc arba 24-28 Vdc.

Prijungimas Elektriné schema

1A
8.35VDC ———1—— +VAuUxX

Pagalbinis maitinimo
Saltinis
ovDCB———— OV
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¢ Kintamosios srovés maitinimo saltinis:

-
3
é

@:)i
N
e
D

I.
®

|2 |32 “\Hﬂl \£E\¥I | oo \‘ﬁﬁ‘w u‘dl

D550 galios lygio valdikliui gali bati naudojami keli skirtingi Saltiniy tipai: SHUNT, PMG, AREP arba
iSorinis maitinimo Saltinis. Valdiklj sudaro lygintuvy diodai, parodyti toliau pateiktoje elektrinéje schemoje.

X1 D——

+Vbus

% %
XZD_I_'

Z1l>—,

22 D——

K% f4

Pastaba: Priklausomai nuo maitinimo Saltinio, bus jdiegta tinkama kondensatoriaus iSankstinio
jkrovimo sistema, leidzianti iSvengti jo pazeidimo. Bendra kondensatoriaus verté: 940 pF.
Didziausia iSankstinio jkrovimo srové: 2 A.

Didziausia maitinimo jtampa tarp kiekvieno prijungimo tasko X1, X2, Z1, Z2 yra 300 Vac. Naudojant
JAV, Sis maitinimo jéjimas turi bati apsaugotas CC klasés saugikliais (maks. 15 A) arba atvirkstinio laiko
grandinés pertraukikliu (maks. 10 A).

Prijungimas Elektriné schema
N | %1
H1
x2 %2
AREP
“ z1
H3
22
£2
PMG

Fazinis / nulinis SHUNT
(zema jtampa)
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e Zadintuvo laukas:

Prijungimas

Zadintuvo laukas: F+ F—

o Kintamosios srovés generatoriaus srovés matavimas (lygiagreciai veikiantis CT):

=
a
I

i
&
A
S
D

|2 eslea] 8 =22 [pols] | omeus [2Btddd i hi]

Gali bati matuojama 1 fazés arba 3 fazés kintamosios srovés generatoriaus srové. Jei montuojamas
vienas CT, jj galima montuoti prie U arba V fazeés.

Prijungimas Elektriné schema
P1| 1
S1
U
nl s2
P1| S1
_ s1
Su vienu CT vienai fazei r 52 v
P2l s
P1| S1
S1
W
i, s2
ol >l =gl =z
Pl &1
st s1
U U
i 2 s2
P1| St
31 S1
Tik su vienu CT v v
2 »l s S2
St 1
W W
s2
o > F Z S2 ol = 3 =z
ARBA
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o Kintamosios srovés generatoriaus srovés matavimas ,skersinés srovés kompensavimo*
funkcijos atveju:

Skersinés srovés kompensavimo atveju lygiagretaus veikimo CT (jei prijungtas) ir skersinés srovés CT
matavimo jvestys yra nustatytos taip:

 lygiagretaus veikimo CT turi bati sumontuotas prie U fazés;

e skersinés sroves CT turi biti sumontuotas prie V fazés.

Prijungimas Elektriné schema
P1{ S1
S1
U
Kintamosios srovés P2| 2 S2
generatoriaus srovés P st
matavimas CT (prijungus [ S1
prie U fazes) ir skersinés r 9 v
srovés matavimas CT P2| 2
(prijungus prie V fazés)
S1
W
o > 2 Z 82

Srovés kilpos laidy sujungimas tarp generatoriy turi atitikti toliau pateikta schemg (pavyzdys: x
kintamosios srovés generatorius su jrengtu D550).4%6

Prijungimas Elektriné schema
Last
P1| S1 Pi1| s1 P1| s1
(
q
P2| s2 L P2| 52 - P2| s2 L~
K1 K2 Kx
Skersinés srovés Schleife von
principas Querstroms
Ehshm |$1ohm $1ohm
Ut vi,wi utlviwi Ut viiwi
= S2 &1 = S2 S1 I~ S2 S
G1 Cross Gz Cross Gx Cross
Current Current Current
uz2| vz | w2 u2 | v2 | w2 uz| vz | w2z
D550 D550 D550
Neutral Neutral Neutral

4 Jei masina neveikia, kontaktas K turi bati uzdarytas. Masinai veikiant, jis turi bati atidarytas.

5 Esant diferencinés srovés kilpai negalima apskaiciuoti D550 galios. Jei toks matavimas yra bdtinas tinkamam
programos veikimui uZtikrinti, prie kintamosios srovés generatoriaus srovés matavimo jvesties reikia prijungti
papildomg CT.

6 Prie kiekvienos A|R skersinés srovés jvesties turi bati prijungti 1 omo rezistoriai.
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o Tinklo srovés matavimas ,galios koeficiento reguliavimo galutiniame taske“ arba pagal
»tinklo kodeksa“ atveju:

Galios koeficiento reguliavimo galutiniame taske arba pagal tinklo kodeksg atveju lygiagretaus veikimo
CT ir tinklo srovés matavimo CT matavimo jvestys yra nustatytos taip:

o lygiagretaus veikimo CT turi bGti sumontuotas prie U fazés;

e tinklo srovés matavimo CT turi bGti sumontuotas prie V fazés.

Prijungimas Elektriné schema
P1] &1
alternator
™ S1 U
. . . ol > 2| 2 s2
Kintamosios srovés
generatoriaus sroves
matavimas CT (prijungus S1
prie U fazés) ir tinklo \%
srovés matavimas CT PUST L S2
(prijungus prie V fazés) grid
P2 g2 S1
ol o g = W
S2

Pastaba: Jei CT néra jrengti prie nurodyty faziy, konfigaracijoje galima pakeisti faziy skirtuma.

2.4. Atsargumo priemonés sujungiant laidus

Kabeliy ilgis jokiu badu neturi virdyti 100 m.
Siekiant uztikrinti atitiktj standartams IEC 61000-6-2, IEC 61000-6-4, IEC 60255-26, tuo atveju, jei D550
jrengiamas ne gnybty dézutéje, bitina naudoti ekranuotus kabelius.

Bendroji Zadintuvo kontdro (iSorinio ir grjiztamojo) ominés varzos verté neturi virSyti 5 % Zadintuvo
varzos, nepriklausomai nuo to, koks kabelio ilgis.

Bendroji maitinimo sistemos kabeliy ominés varzos verté neturi virSyti 5 % Zzadintuvo varzZos,
nepriklausomai nuo to, koks kabelio ilgis.

Informacija: variniy kabeliy varza esant 20 °C temperatdrai, iSreik§ta mQ/m, yra mazdaug:

Skerspjavis (mm?) Varza (mQ/m)
1,5 13,3
25 7,98
4 4,95
6 3,3
10 1,91

Skaiciavimo pavyzdys:

10 Q Zadintuvo:
o maksimali kabelio varza = 0,5Q (2 x 0,25Q);
o skerspjavis priklausomai nuo atstumo tarp AJR ir kintamosios srovés generatoriaus:

Atstumas (m) Skerspjiavis (mm?)
30 ,
50 4
75 6
100 10
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3. Veikimo rezimy aprasymas

3.1. Reguliavimo rezimai

JvairGs konfiglruojami reguliavimo rezimai priklauso nuo kintamosios srovés generatoriaus veikimo
(veikiantis atskirai, lygiagreciai tarp masiny, lygiagreciai su tinklu). Priklausomai nuo S$iy skirtingy
veikimo rezimy, reikés aktyvinti tam tikrus reguliavimo rezimus (kai kurie i§ jy yra primygtinai
rekomenduojami ar net privalomi, o kiti yra neprivalomi).” Papraséiausi pavyzdziai pateikti toliau.

o 1 pavyzdys: Kintamosios srovés generatorius yra prijungtas tik prie apkrovos (gamyklos
jrenginio, apSvietimo sistemos, siurblio, kt.)

Apkrova

@ D550

o AJR veikia tik jtampos reguliavimo rezimu.

« Kintamosios srovés generatoriaus srovés matavimas nereikalingas. Siame pavyzdyje negali
bdti nurodyta vardiné galia ir negali buti aktyvinta statoriaus srovés ribiné verté, apkrovos
kompensavimas ar kvadratdrinés srovés mazéjimas.

o Apvijomis tekancios srovés reguliavimas yra pasirinktinis. Tokiu atveju atskaitiné verté
turi bati visuomet nustatyta taip, kad ji atitikty esamg apkrovg ir nekilty neigiamo poveikio
apkrovai ar masinai pavojaus (virSjtampio arba per zemos jtampos ir per didelio Zadinimo
pavojaus).

7 Tolesnés schemos pateikiamos tik kaip informacija, jose neatsizvelgiama j aukstinamuosius transformatorius ar
jtampos matavimo transformatorius. Taciau, priklausomai nuo reguliavimo rezimo, nurodoma, ar yra transformatorius
kintamosios srovés generatoriaus srovei matuoti.
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e 2 pavyzdys: Kintamosios srovés generatorius yra prijungtas prie kity kintamosios srovés
generatoriy ir apkrovos (gamyklos jrenginio, apSvietimo sistemos, siurblio, kt.).

— Apkrova

@ D550 @ D550 @— D550

¢ AJR veikia tik jtampos reguliavimo rezimu.

e Tam, kad apkrovos reaktyvioji galia baty tolygiai paskirstyta visoms veikian¢ioms masinoms,
pasirinkite vieng i$ iy dviejy rezimuy:

o kvadratirinis mazéjimas: jtampos kritimas pagal vardinés reaktyviosios apkrovos procenta,
taikomg masinai. Siuo atveju yra privalomas kintamosios generatoriaus srovés matavimas
kintamosios sroves generatoriaus srovés matavimo jvade;

o skersiné srové: reaktyviosios apkrovos pasidalijimas srovés kilpoje. Tokiu atveju reikia
prijungti tam skirtg CT ir sukurti srovés kilpg ,skersinés srovés” jvade. Jei reikia daugiau
informacijos, kreipkités j techninés pagalbos skyriy.

o Pastaba: Apkrovos kompensavimas negali bati aktyvintas, jei aktyvus kvadratdrinis mazéjimas
arba skersiné srové.

e Apvijomis tekancios srovés reguliavimas yra pasirinktinis. Tokiu atveju atskaitiné verté
turi bati visuomet nustatyta taip, kad ji atitikty esama apkrovg ir nekilty neigiamo poveikio
apkrovai ar masinai pavojaus (vir§jtampio arba per zemos jtampos ir per didelio zadinimo
pavojaus).
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» 3 pavyzdys: Kintamosios srovés generatorius veikia lygiagreéiai su tinklu®

Tinklo kodeksas
/

Jungiamasis
grandinés
\ pertraukiklis

@ D550

o Paleidus kintamosios srovés generatoriy, AJR veikia jtampos reguliavimo rezimu.
Kvadratlrinio mazéjimo ar skersinés srovés koregavimas nereikalingas tik tuo atveju, jei
kintamosios srovés generatorius yra prijungtas prie tinklo.

e |tampos derinimo grandiné naudojama prie§ prijungiant sureguliuoti kintamosios
srovés generatoriaus jtampg pagal tinklo jtampa. Tai gali bati atliekama automatiskai,
tiesiogiai iSmatuojant jtampg po jungiamojo grandinés pertraukiklio, arba pakei€iant
kintamosios srovés generatoriaus atskaitine verte.

» Kintamosios srovés generatoriaus galios koeficiento, kVAr arba galios koeficiento
viename tinklo taske reguliavimas turi bati aktyvinamas iSkart, kai uzdaromas
jungiamasis grandinés pertraukiklis.

e Visy Siy reguliavimo scenarijy atveju butinas kintamosios srovés generatoriaus sroves
matavimas.

o Norint reguliuoti galios koeficientg viename tinklo taske, taip pat turi bati atlikti kintamosios
sroveés generatoriaus jtampos ir srovés matavimai bei tinklo jtampos ir srovés matavimas
reikikmame taske (Siuo atveju galios koeficientg apskaiciuoja D550).

o Apvijomis tekancios srovés reguliavimas yra pasirinktinis. Tokiu atveju atskaitiné verté
turi bati visuomet nustatyta taip, kad ji atitikty esamg apkrovg ir nekilty neigiamo poveikio
apkrovai ar masSinai pavojaus.

Pastaba: Prioritetas teikiamas skirtingiems reguliavimo tipams. Toliau nurodytas jo
eiliSkumas (nuo didziausio iki maziausio prioriteto):
o apvijomis tekanti sroveé;
o jei tinklo kodekso reikalavimus atitinkanc€ios jungties kontaktorius uzdarytas:
o tinklo galios koeficientas;
o kintamosios srovés generatoriaus kVAr;
o kintamosios srovés generatoriaus galios koeficientas;
e jtampos derinimo grandiné;
e jtampa.
Zr. 8.2 prieda, kuriame rasite AJR nuostatas .

Pastaba: Perjungimas i$ vieno reguliavimo rezimo j kitg vyksta be trikdziy.

8 Tinklu laikomas bet koks elektros maitinimo Saltinis, kurio vardiné galia yra bent desimt karty didesné uz kintamosios
srovés generatoriaus vardine galia.
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3.2. Rezimy ir informacijos valdymas

Perjungima iS vieno reguliavimo rezimo j kitg, darbo rezimy perkélimg, pavojaus signaly jsijungimo arba
saugos jtaisy suveikimo stebéseng galima atlikti keliomis priemonemis, t. y. naudojant jvestis ir iSvestis
arba rys;.

Taip pat ziGrékite kintamosios srovés generatoriaus, kuriame jdiegtas AJR, elektros schema.

3.3. Apsauginés funkcijos

D550 sumontuoti tam tikri apsaugos jtaisai:
e per zema jtampa (kodas ANSI 27);
e atviro diodo ir diodo trumpojo jungimo triktys;
« vir§jtampis (kodas ANSI 59);
e per zemas daznis (kodas ANSI 81L);
o per didelis daznis (kodas ANSI 81H);
 aktyvioji atvirkstiné galia (kodas ANSI 32P);
o reaktyvioji atvirkstiné galia (kodas ANSI 32Q);
e sinchro. patikrinimas (kodas ANSI 25).

3.4. Susijusios funkcijos

Kitas D550 funkcijas galima naudoti norint jradyti jvykius, stebéti faze, kuri sinchronizuoja generatoriy
su tinklu, arba norint sukurti paprastas valdymo sistemas ar atskaitiniy verciy stebésenos funkcijas.
D550 taip pat integruotos specialios funkcijos, skirtos tinklo operatoriams (tinklo kodekso reikalavimus
atitinkancios funkcijos).

(=]
o
2
E
i
B
]
@i
&
B

CAN BUS

2 2328+ 8] 4 [2E] 3 el 8] | cansus

41. US

» USB rySiui naudokite specialy kabelj su USB ,A* jungtimi kompiuterio puséje ir USB ,B* jungtimi
AJR pusegje.

o Jei D550 prijungtas, jis turi bati rodomas kompiuterio programinés jrangos ,EasyReg Advanced*
apatiniame kairiajame kampe:

D550 CONNECTE
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4.2. CAN magistralé

CAN configuration

Aktyvinti CAN
magistralés funkcija

B Enable CAN

Apibrézti D550
adresg J1939
protokole

\ Data transfer Rate
D550 Address 144

CAN Enable proprietary broadcast
Jjungti J1939 periodinj
kadry generavima

\

Enable 11939 brodcasts/requests

1000 Kb (L <= 30m) |§3

Apibrézti CAN
magistralés greitj (greitis
apibréziamas Kbits/s)

Jiungti patentuotg
periodinj kadry
generavimg

Jiungti maitinimag per

SUB-D9 Power supply enable s

Nustatyti delsos
laikotarpj tarp gaminio
paleidimo ir CAN
magistralés paleidimo

/ Boot delay of CAN moedule (ms)

CAN magistralés jungtj
(skirta ,,EasyLog” /
,EasyLogPS” gaminiui)

Daugiau informacijos apie kadrus, kuriuos generuoja ir gauna Sis gaminys, rasite D550 CAN

magistralés dokumentacijos nuorodoje 5806.

4.3. LED

o
T
=
§
E
i
@
w
v
@

Silkografiné spauda

ReikSmeé

(Per mazas) Hz Daznio klaida

JJUNGTA = veikimas nepakankamu greiciu

(Per Zema / per didelé) voltais Jtampos klaida

JJUNGTA = per Zema jtampa arba virsjtampis

(Per mazas / per didelis) zad. Zadinimo triktis

JJUNGTA = rotoriaus perkaitimas

MIRKSI = rotoriaus perkrova arba per mazas
Zadinimas, arba minimalus Zadinimas

JJUNGTA = diodas neprijungtas arba jvykes jo

Klaida (diodo) Diodo klaida trumpasis jungimas
| Zad. GELTONA lex reguliavimas JJUNGTA = neautomatinis Zadinimo reZimas
PF / kVAR GELTONA PF arba kVAR reguliavimas | JJUNGTA = PF arba kVAR reguliavimo rezimas
u=u GELTONA Jtampos iSlyginimas JJUNGTA = jtampos iSlyginimo rezimas

Maitinimas jjungtas Maitinimas jjungtas

JJUNGTA = reguliavimas veikimo rezimu

MIRKSI = gaminys prijungtas prie maitinimo Saltinio

usB USB veikia

JJUNGTA = prijungta per USB
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5. Nustatymo nurodymai

5.1. Asmeninio kompiuterio programiné jranga

Visas D550 nuostatas galima jvesti naudojant ,EasyReg Advanced® programine jranga, pateiktg kartu
su AJR. Parametry nuostaty puslapiuose pirmiausia aprasomi kintamosios srovés generatoriaus
parametrai, reguliavimo nuostatos, ribinés vertés ir apsaugos jtaisai.

5.1.1. Programinés jrangos diegimas

.,EasyReg Advanced®" — tai programiné jranga, skirta reguliatoriui konfigGruoti.

Pastaba: Si programa suderinama tik su kompiuteriais, kuriuose veikia WINDOWS®
»Windows 7“ ir ,Windows 10 operacinés sistemos versijos.

Prie$ vykdydami Sig programag, pirmiausia patikrinkite, ar turite jisy terminalo ,administratoriaus®
teises.

1 veiksmas: Diegimo kalbos pasirinkimas
1 EasyregAdvanced — X

Choisissez la langue
Choose a language

I I Frangais

P L]

s Anglais

2 veiksmas: Diegimo tipo pasirinkimas:
e greitas diegimas: failai nukopijuojami automatiSkai bei sukuriamas programinés jrangos
katalogas;
e pasirinktinis diegimas:
- pasirinkite diegimo kataloga;

1 Easyreghdvanced - Setup wizard - *

N -

Welcome to the setup wizard of

EasyregAdvanced

This program will install EasyregAdvanced on your computer.

We recommend that you close all the curent applications befere running the setup program.

The application will be installed in directory:

Ct\Program Files (x86)\EasyregAdvanced

Back Mext Cancel
A

- pasirinke kataloga, spustelékite ,Next” (kitas);
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- jei kelias yra toks, kokio tikétasi, patvirtinkite spustelédami ,Install” (jdiegti).

1 EasyregAdvanced - Setup wizard — %

Summary of setup

The setup will start now

Selected Options:
The setup will be performed in the following directory:
C:\Program Files (x86)\Easyregidvanced’,

Selected type of setup: full setup

\f

Powered by WINDEW

a0

Back Install Cancel

4
3 veiksmas: Baige diegti, galite pasirinkti paleisti programine jrangg (atitinkamas zymos langelis
pazymétas pagal numatytgsias nuostatas) ir valdyti sparCiuosius klaviSus. Spustelékite ,Done*
(atlikta), kad iSeitumeéte i$ diegimo puslapio.

*i EasyregAdvanced - Setup wizard _ %

Setup completed

Setup completed.
Click 'Done’ to exit the setup program.

~/ Display an icon on the desktop (for all the users)
+/ Display an icon in the Start menu (for all the users)

~/ Display an icon in the quick launch bar (for all the users)
~ D700
+/ D350
+/ D550

Done
Powered by WINDEW -

Jasy darbalaukyje sukuriamas spartusis klavisas:
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5.1.2. Skirtingi ,,Easyreq Advanced* prieigos lygiai

Galimi du rezimai:
- ,User“ (naudotojas) (standartinis): skirtas prieigai prie parametry tik skaitymo rezimu;

ﬂ Software access level >

F Expert

Standard mode only allows reading data,
it's impossible to change them.

Monitoring

Download data from
regulator
Open a file

387

- »,Expert”“ (ekspertas): visapusiSkai prieigai prie jvairiy reguliavimo funkcijy skaitymo bei raSymo

rezimais.
ﬂ Software access level X

CIUTY X Expert

The expert mode allows reading and
modifying the data, it's possible to export
them in the regulator.

Monitoring

Download data from E
regulator

New quick configuration

New customized
configuration

Open a file

Change AVR

387
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5.1.3. Antrastés ir skirtuky aprasymas

Programinés jrangos dizainas yra vieno lango su bendra funkcijy juosta ir apatine zona, kurioje
atidaromi antriniai langai.

5 Main windows - [Settings] - ] *

Home Communication Monitoring Windows Information -8 K

G[slelalola]sl T

Funkcijy juostg sudaro 5 skirtukai:

o Skirtukas ,,Home* (pradzia):

_ N . Atverkite konfigiracijos langa

Nauja konfigaracija Atverkltg pasmlnktql fa|Iq.arba . (bendra informacija apie .
atverkite naujausius failus kintamosios srovés generatoriy,
nuorodos, ribinés vertés ir pan.)

Hoime Communication Bnitoring Windows Information

mﬂm@@m =

JraSykite esamg konfigiracija Konfiqaracii . .
Fagvkite ig ki g guracyos Prieigos lygiy .
arba jrasykite jg kitu pavadinimu, L Programy palyginimas
arba eksportuokite parametry spausdinimas valdymas
sgrasg j skaiCiuoklés failg

Skirtukas ,,Communication” (rysys):

Home | Communication Monitorin

Jkelkite parametrus j D550 ﬂ Atkurkite gamyklines nuostatas

Atsisiyskite D550 parametrus

Pastaba. Prie§ eksportuojant parametrus, naudotojo bus papradyta patvirtinti ir patikrinti gaminio
blseng (ar reguliavimas vyksta, ar ne). Jei reguliavimas vyksta, dar kartg praSoma patvirtinti.
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o Skirtukas ,,Monitoring“ (stebésena):

Home Communication Monitoring  Windows Information

Atverkite osciloskopo T

Atverkite
stebésenos langg

Home Communication Monitoring = Windows Infermation
Kaskadiniu badu = Atverty langy
atverti langai sgradas
Mozaikos bidu
atverti langai
o Skirtukas ,,Information” (informacija):
Home Communication Monitoring Windows | Information

Techninés pagalbos
Zinynas

Kalbos
pasirinkimas

Atverkite programinés
jrangos informacijos langa

D550 yra jrengtas darbo valandy skaitiklis, kuris pasiekiamas lange ,,About” (apie) (rodmenys
valandomis ir minutémis).

Pastaba: Sis skaitiklis atnaujinamas kas 10 minuéiy ir tik tada, kai pasiekiama jtampos
reguliavimo nustatyta verteé.

Siame lange taip pat galima atlikti aparatinés programinés jrangos atnaujinimg taip, kaip parodyta
toliau.
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B About .. ®

Module name: EasyRegAdvanced.exe

LEROY Module version: 1.0.183.0
SOMEH Copyright: Copyright © Leroy Somer 2017-2018

Web site: WWW.IEroysomer.com

Product sernal number: 21838000166
Application release: 1.0
Aparatinés /m Running hours (h.mn): 12.55
programines Grid Code firmware version: GC 1

jrangos
atnaujinimas

Check for Easyreg update

e ,,Reguliavimo bisenos“ langas:

Voltage

5.1.4. RysSys su D550

Ry8ys tarp D550 ir asmeninio kompiuterio programinés jrangos. Kai uzZzmezgamas ry8ys, kompiuterio
programinés jrangos apatiniame kairiajame kampe rodomas patvirtinimo pranesimas, kaip parodyta
toliau.

D550 CONNECTED

5.1.5. ,Konfiguravimo‘ lango aprasymas

Sj langg sudaro keli puslapiai, skirti visoms generatoriaus veikimo funkcijoms sukonfigdruoti.
Norédami pereiti per puslapius, naudokite mygtukus ,Next“ (kitas) arba ,Previous® (ankstesnis) arba
spustelékite puslapiy sgrasa.

Pastaba: Daugiau informacijos apie Siuos puslapius rasite skirsniuose, kuriuose aprasoma,
kaip sukurti nauja tinkintg konfiguaracija.
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Greita konfiglracija:

Settings

Alternators

W o® W

LsA40 TAL0 40 TAL0 42

Generator description I

w B & &

Next

*

TALO 44

o J

(B8 Eol &

Length 54 B ® )
Exctation type arer -] Iphases il
Nominal frequency (Hz) 50.0 B

mber of stator outputs |12 wires B

ction diagram | CONNECTION B L3w) L2v)
Rated voltage (V) -]
Service T°C/Class T H/125°K B
Tinkinta konfiglracija:
X settings

Generator description

Application name.
LSA42.3 S4 AREP 50.0HZ 400V

Rated vottage (V) 400.00
Rated frequency (Hz) 50.00
Rated apperant powver (KVA) 35.00
Shutdown field current (A) 0.50
Rated field current (A) 276

[ b

Ribinés vertés: Siame puslapyje pateikiamos parametry nuostatos, susijusios su jvairioms masinos
ribinémis vertémis (maksimali ir minimali apvijomis tekanti srové, statoriaus srovés ribiné verte).

G settings |E=miE=E =)
Capability curve limitations I (4] O
& setiogs
m\ Over excitation limitation
ep— a5
sxematne

[E——

[

3 settings

Stator current limitation

staor o rto 1

Istator e e 1 (5)

[-[a]e e [ o]

000% (108284)

[E=miE=n
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e Apsaugos jrenginiai: Siame puslapyje pateikiamos D550 veikianCiy apsaugos jtaisy parametry
nuostatos (sukimosi diodo gedimas, virSjtampis ir Zzema jtampa, temperatdra ir pan.).

Y Settings =z (=)
Protections [ale oe Lo oIn]s)

Undervoltage % setpoint (%) 25.00 Auto-Reset
Activation
Undervottage delay (s) 100 Action after fault | 0: No action B
12 tected
Overvottage % setpoint (%) 115.00 Auto-Reset
Activation
Overvotage delay (s) 100 Action after fault | 0: No action B

Underfrequency setpoint (Hz) 47.00 Auto-Reset

Activation
Underfrequency delay (s) 100 Action after fault | 0: No action [ -]
O ted
Overfrequency setpoint (Hz) 53.00 [] Auto-Reset
Activation
Overfrequency delay (s) 100 Action after fault | 0: No action B
Open d
Open diode percentage of field current (%) 5.00 Auto-Reset
Activation
Open diode delay (s) 100 Action after fault | 0: No action B

cled
Shorted diode percentage of fiskd current (%) 10.00 Auto-Reset

Activation
Shorted diode delay (s) 100 Action after fault | 0: No action [ -]
Moto: d
Motor start delay (s) 300 [ Auto-Reset
Activation
Action after fault | D: No action B

Reverse active power fault detected

Reverse active power % setpoint (-) (%) -10.00 Auto-Reset
Activation
Reverse active power delsy (s) 100 Action after fault | 0: No action B
ve power ed
Reverse reactive power % setpoint (- (%) ~10.00 Auto-Reset
Activation
Reverse reactive power delay (s} 100 Action after fault | 0: No action B

Viename puslapyje galima sudaryti kai kurias gedimy grupes arba apibendrinti informacijg kaip
,gedimy apzvalgg"“.

4 settings 2 ]
Protections -« ] +]

Machine fault Regulator fault Power bridge Temperature protections [[EILEEsl-1I-]

Group 1 Group 2 G Group 4

Overvoltage fault class

Underveltage fault class
Overfrequency fault class
Underfrequency fault class

Open diode fault class

Shorted diede fault class

Reverse active power fault class
Reverse reactive power fault class
PT100 1 Alarm (Over temp) fault class
PT100 1 fault class

PT100 2 Alarm (Over temp) fault class
PT100 2 fault class

PT100 3 Alarm (Over temp) fault class
PT100 3 fault class

PT100 4 Alarm (Over temp) fault class
PT100 4 fault class

PT100 5 Alarm (Over temp) fault class
PT100 5 fault class

PTC 1 fault class

PTC 2 fault class

PTC 3 fault class

PTC 4 fault class

PTC 5 fault class

Loss of sensing fault class

Unbalance voltage fault class
Unbalance current fault class

Short circuit fault class

IGBT fault class

Motor start fault class

Power bridge overload fault class
Battery under voltage fault class

CAN under voltage fault class

38



Electric Power Generation | Jrengimas ir techniné prieziura | 5744 1t-2024.01/ e

Skaitmeninis jtampos reguliatorius D550

« JVESTIS / ISVESTIS: $iame puslapyje pateikiama skaitmeniniy ir analoginiy jvesties / iSvesties
parametry nuostaty apzvalga.

Settings

Inputs/Outputs [ale oes | o 2 ]b

Digital Inputs Digital Outputs
[‘:‘;ﬁ" Active Destination 0 A Outs
o Active Low |z None: [~ Hone I Active Low \m DOt oyt
DR Active Low None Mone Active Low Do2
DI3 Active Low None None Active Low Do3
Di4 Active Low None None Active Low Do4
Dis Active Low None Mone Active Low DOS
D6 Active Low None None Active Low Dos
D7 Active Low None None gl Do7
DB Active Low None None Active Low Dos
Mone Active Low RL1 outT
None Active Low RL2
a8
8 ?
Analog inputs/Outputs
p  Configuration Destination 0% value  100% vaue Comnguration 0% value 100% val
AID1 0-10V g None = 0.00 0.00 None = ™
AIDZ 0-10W None 0.00 0.00 Mone
A3 0-10W None 0.00 0.00 Mone
AlQ4 0-10V None 0.00 0.00 Mone
Analogs inputs hold during Wire break E
AIN 1
AIN 2
AIN 3
AIN 4

o Kreivés funkcijos: Sis puslapis naudojamas tam, kad vieno parametro valdymo funkcijas bty
galima apibrézti kaip kito parametro funkcijg, pazymint 5 taskus.

Setings E=mEn
Curves Functions I K O

X axis Generator Average Voltage (Ph-Ph) n ¥ axis Reactive power setpoint n

Foint 1 38400 1,400.00 Reactive power setpoint=f{Generator Average Voltage (Ph-Ph))
Point 2 389.00 0.00 1540
1000
Point 3 400.00 0.00
. - 0
Point 4 415.00 0.00 T

386
388
300
392
394
396
398
400
402
404
406
408
410
412
414
416
418
420
422

s

o

=]

5
38
423.6

Point 5 420.00 -1,400.00

B o o o=

Point 1 0.00 0.00 None=f{None)
Point 2 0.00 0.00
Point 3 0.00 0.00
Point 4 0.00 0.00

Point & 0.00 0.00 E
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Loginiai / analoginiai prievadai: Sis puslapis naudojamas paprastoms loginéms funkcijoms
jvesties / iSvesties lygiu bei prievady tipui konfigaruoti.

X settings (=0 ol
Logic/analogic gates I (4] (b |
& B . J
2 l
E2 l
S=E1>E2 . | 7 g
E1
El l —ET S l
= l E2 |RESET
- |28
= l E1 s
= | X F B
E2 - —
serez o |2 3
E1
|- | . g
E2 -
b2 |
= - E1 s
E2 8 -]
E2 B
S=E1+E2 o5 | 7 g S
User variable 1 User variable 2 User variable 3 User variable 4 User variable 5
0.00 0.00 0.00 0.00 0.00
User variable 6 User variable 7 User variable & User variable & User variable 10

0.00 0.00 0.00 0.00 0.00

Duomeny registratorius: Si funkcija pasiekiama, kai pasirinktiniai moduliai ,Easy Log“ arba
,Easy Log PS* yra prijungti i§ CAN magistralés puslapio. Tai leidZia nustatyti parametrus ir
paleidiklius, kuriuos reikia jra8yti j zurnalo failg. Galima konfigruoti jvairius Siy paleidikliy veikimo
rezimus, parametry suveikimo vertes, taip pat méginiy émimo greitj.

fal = (=N =)
g8 Siow log  CAM Configuration RTC Configuration Open file....

Parameters to be recorded Description

001.014:Real Power KW WV [ kW ) . Real Power KW Vv ( kw )

1/4 Samplingtime | 1 s n

B Activate trigger

oo1.014: Realpowerkw v (kw) [ - B3 56
or B ootoisirealrowerkwyvikw) B - B ]

MNumber of points before trigger 3.996
Log time before trigger 01h D6m 365 000 ms

MNumber of lines in the file 5.000
Estimated file size 155.31 KB
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e Sinchronizavimas: Siame puslapyje apibréziami generatoriaus ir tinklo sinchronizavimo
parametrai.

&Y settings (o8]
Synchronization -1 >l ¢]

GENERATOR
Minimum slip frequency -0.5
Maximum slip freguency (Hz) 05
-
Minimum delta voltage (% rated voltage) -5.0
Maximum delta voltage (% rated voltage) 5.0
GRID j\
Minimum angle (*} -10.0
ur:
Maximum angle (%} 10.0
Total Closing time (ms) 50
E

» Tinklo kodeksas: Si funkcija pasiekiama, kai prijungti pasirinktiniai moduliai ,Easy Log“ arba
,Easy Log PS“. Siame puslapyje apibréziami tinklo kodekso apsaugos parametrai.

&4 Settings =N E=H 5
GridCode B O Cem

Functions Regulations Setpoint variation

Rated voltage Uc Ph-Ph (V) j200.00]

— % Uy
LVRT 0 HWVRT Omunnunng extension "
Enable L'VRT profile menitoring 130%

w Unbalanced 70%

——
0 1s 2s 3= 4 5= 60s Time (s}
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5.1.6. Osciloskopo langas

Sis langas naudojamas tam, kad vienu metu galima baty atlikti iki 8 parametry matuojamy vergiy
kaitos stebésena.

[=llE =]
Curve 1
Parameter name (;\

Minimum value Maximum value

Curve 2
Curve 3
Curve 4
Curve 5
Curve 6
Curve 7
Curve 8
Trigger
Cursor

Transient test

€ € € £ € € € € < < (<

Ajustements

-
B2

5.1.6.1. Kreivés

Kiekviena kreivé apibudinama pagal: jos spalva, jos Saltinio parametrg, minimalias ir maksimalias
vertes. Ji turi savo a§j, kurios spalva yra tokia pati kaip kreivés.

Curve 3

Parameter name O

Minimum value Maximum value

« Pakeiskite spalva:
e Spustelékite spalvotg diskg kreivés pavadinimo deSinéje, tuomet atsivers i§ anksto

nustatyta spalvy paleté.

o Spustelékite vieng i$ galimy naujy kreivés spalvy.
o Tuomet spalvy parinkciy langas automatiskai uzsivers, o diskas jgaus pasirinktg spalva.
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o Jei norite sukonfiglruoti spalvg, kurios néra spalvy paletéje, spustelékite mygtukg ,Other
colors...“ (kitos spalvos...). Tada paleté transformuojama. Perkelkite juodg kryZiukg ant
pasirinktos spalvos arba uzpildykite teksto laukelius (bet kurig verte nuo 0 iki 255) tam, kad
apibréztuméte RGB spalvy vertes. Tada paspauskite ,OK* (gerai).

R 550G 1998 190

Other Colors...

Pastaba. Kai spalvos keisti nebenorite, tiesiog spustelékite plota uz paletés riby. Ji
bus uzdaryta automatiskai.

o Pasirinkite parametra, kurj norite vaizduoti grafiskai:
o Spustelékite Zymimajj langel].
« Jeilangelis jau buvo pasirinktas, rodomas patvirtinimo pranesimas. Spusteléjus ,Yes* (taip),
atveriamas langas su parametry sagrasu.

[

\5 Do you want change your parameter?
o

o Jeilangelis dar nebuvo pazymétas, tiesiogiai atveriamas langas su parametry sagrasu.

« I$skleidziamajame sarase pasirinkite parametrg, kurj pageidaujate stebéti. Sis parametras
gali bati analoginé arba skaitmeniné verté (pvz., reguliavimo rezimo atveju).

o Spustelékite ,OK" (gerai), jei norite naudoti pasirinktg parametra, arba ,Cancel” (atSaukti),
jei nenorite nieko keisti.

Meonitor settings >

Parameter
Real Power KW W n

Range: (kW)

Win. 0 Max. 00

o] o O]

» Grafinio vaizdavimo diapazono patikslinimas: jei reikia, pakeiskite maziausia ir didziausig
verte. | Sias vertes atsizvelgiama ir kreivés mastelis pakei¢iamas, kai tik iSeinama i$ vieno i$
Siy lauky arba paspaudziamas klaviatiros mygtukas ,)vesti“.

Curve 2[ Value ] ~

B Real Power KWW O

Minimum value  Maximum valug
0 500

Kai monitorius jjungtas, dabartiné verté rodoma lauztiniuose skliaustuose.
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5.1.6.2. Paleidiklis

Paleidiklis naudojamas osciloskopui paleisti tada, kai pasirinkta parametro verté virSija jvestg
verte didéjimo kryptimi (rodyklé j virSy) arba mazéjimo kryptimi (rodyklé nukreipta Zemyn).

Trigger ~
u Trigger curve
Kinimum value
0 @40t
Paleidiklio verté Pakreipta Pakreipta

aukstyn briauna Zemyn briauna

o Pasirinkite, kuri i$ kreiviy tapo suveikimo priezastimi:
o Spustelékite Zymimajj langel].
» Jeilangelis jau buvo pasirinktas, rodomas patvirtinimo pranesSimas. Spusteléjus ,Yes* (taip),
atveriamas langas su parametry sagrasu.

LS Oscilloscope * x

\d Do you want to change of curve?
o

o Jeilangelis dar nebuvo paZzymétas, tiesiogiai atveriamas langas su parametry sgrasu.

« I$skleidziamajame sarase pasirinkite parametrg, kurj pageidaujate stebéti. Sis parametras
gali bati analoginé arba skaitmeniné verté (pvz., reguliavimo rezimo atveju).

o Spustelékite ,OK" (gerai), jei norite naudoti pasirinktg parametra, arba ,Cancel” (atSaukti),
jei nenorite nieko keisti.

Monitor settings >

Curve
Curved: Parameter name n

ok ] cancel O

Jveskite ribine verte, kurig reikia virSyti.

Pasirinkite virsijimo kryptj (aukstyn arba Zemyn).
Norédami jjungti paleidiklj, spustelékite ,,GO*“ (paleisti).
Norédami atSaukti paleidiklj, panaikinkite kreivés parinktj
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5.1.6.3. Zymekliai

Kreivéms narSyti prieinami du zymekliai. Skirtumas tarp dviejy Y verciy (kreivés verté) rodomas
kiekvienos kreivés dalyje ,Delta Y, o dalyje ,Delta X* (laikas sekundémis) rodomas laiko tarpas

tarp dviejy zymekliy.

Cursor
B Cursori ?
B Cursor 2 —

C Y Cursl ¥ Curs2 Deltay

1 0.00 0.00 0.00
2 999.90 999.90 0.00
3 0.00 0.00 0.00
- 0.00 0.00 0.00
5 0.00 0.00 0.00
G 0.00 0.00 0.00
7 0.00 0.00 0.00
8 0.00 0.00 0.00

X Cursl X Curs2 Delta X
2.10 3.87 1.77

|

e ag s sma s s Tan 7 s s s o 04 1054 L a8 = 1344 132

)

an

Curve 1[999.9°C]
Cune2[0]

Curve 3

Curve 4

Curve 5

Curve 6

Curve 7

Curve 8

< << €< << <<

Trigger
Cursor

C YCurst YCurs2 Dehta¥

Transient test

v
Ajustements v

™
%]
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5.1.6.4. Pereinamojo laikotarpio bandymas

Pereinamojo laikotarpio bandymas naudojamas PID atsakui patikrinti kei€iant srovés reguliavimo
rezimo atskaitine verte.

Jis yra padalytas daugiausia j 5 veiksmus, kuriy kiekvienas gali turéti skirtingg atskaitine verte.
PID parametrus galima pakeisti tiesiogiai, kai siun¢iama komanda.

o Spustelékite mygtukg ,Start a transient test* (paleisti pereinamojo laikotarpio bandymag).
Atveriamas toks langas:

Transient mode configuration =

Voltage regulation

Step time

-]

Step 1 400.0 W P 5000

Step 2 350.0 120
Step 3 4500 1 D 1,000
Step 4 0.0

Step 5

100

(]

T )

» Konfigdruoti jasy pereinamojo laikotarpio bandymag galite taip:
o Pasirinkite veiksmus nuo 1 iki 5 spustelédami atitinkamag zymimajj langel;.
o Apibrézkite atskaitine verte kiekvienam pasirinktam veiksmui.
o Nustatykite laiko tarpg tarp kiekvieno i$ veiksmuy.

o PID vertes galima keisti, kad baty galima reguliuoti stiprinimo koeficientus.

Kai nustatysite parametrus, spustelékite ,OK* (gerai).

Tada bandymas bus pradétas. Vykdomy veiksmy nuoroda rodoma Zalios spalvos.

Transient test A

Stop the transient test
Pastaba.

« Sj bandyma galima bet kada sustabdyti spusteléjus mygtuka ,,Stop the transient test*
(sustabdyti pereinamojo laikotarpio bandymg). Tada ekranas grjs j pradine nuoroda.

o Pereinamojo laikotarpio bandymuy atlikti negalima, jei atskaitinés vertés jvestis valdoma
per analogineg jvestj, nes Sis valdymo rezimas turi pirmenybe.

« Sio pereinamojo laikotarpio bandymo metu nevir$ijamos nustatytos maziausios ir
didziausios virSutinés ir apatinés ribos.
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5.1.6.5. Atverkite kreivés arba osciloskopo ekrano konfiguracijos failg

Mygtuku ,Atverti“ (aplanko piktograma), esanciu osciloskopo lango apacioje, deSinéje, galima
atverti osciloskopo ekrano konfigiracijos failg (kreivés, maziausios ir didziausios vertés ir kt.).

Spustelédami Sio aplanko deSine rodykle, taip pat galite pasirinkti atverti failg, iSsaugotg ,.csv*
formatu. Démesio: galima atverti tik programinés jrangos sugeneruotus failus.

Ajustements

W
ERER

Open a configuration

Open arecent configuration  »

Open a curves file

Kai kreive atveriama ,.csv* formatu, vykdoma kreivés konfigiracija pakeiCiama iSsaugota kreivés
konfiguracija.

Yra du priartinimo badai:

o Spustelékite osciloskopo grafinio vaizdavimo sritj.

o Laikomas nuspaustas mygtukas ,Ctrl* ir naudojamas pelés ratukas: tada modifikuojamos abi
XirY aSys.

o Laikomas nuspaustas mygtukas ,Alt* ir slenkama pelés ratuku: modifikuojama tik X asis, Y
aSies skalés iSlieka tokios pacios.

o Laikomas nuspaustas mygtukas ,Shift* ir slenkama pelés ratuku: modifikuojama tik Y aSis, X
aSies skalés iSlieka tokios pacios.

5.1.6.6. ISsaugokite kreivés arba osciloskopo ekrano konfigiiracija

Mygtuku ,ISsaugoti“ (disko piktograma), esanciu osciloskopo lango apacioje, deSinéje, galima
iSsaugoti osciloskopo ekrano konfigiracijos failg (kreivés, maziausios ir didziausios vertés ir kt.).

Spustelédami Sio aplanko deSine rodykle, taip pat galite iSsaugoti osciloskopo kreives kaip ,,.csv*
faila.

Ajustements

W
s -5l

Save curves

Save the configuration

Print screen

5.1.6.7. Pakeiskite grafinio vaizdavimo srities fong ir kreiviuy storj

Osciloskopo fono spalvg galima pakeisti balta spalva spusteléjus E Norédami, kad fonas vél

baty juodas, spustelékite Bl Spustelékite &4 | jei norite pakeisti tinklo rodinj. Mygtuku [ 1] galima

pasirinkti vieng i$ 4 skirtingy kreives storiy.

GED
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5.1.7. ,Monitoriaus‘ langas

Siame lange galima sukonfigdruoti parametry (matuokliy, grafiky, rodiniy bloky) rodyma jvairiomis
formomis, taip pat galima sukonfigdruoti tam tikrus su AR susijusius komponentus: PQ diagrama,

jvestj / iSvestj, temperatiros vertes.

Jj galima visapusi8kai konfigdruoti, t. y. jvairius objektus galima pridéti, perkelti, pakeisti ir (arba)

panaikinti.

Moniteur

PQ diagrama

Temperatira ﬂ /I\
Sinchroskopas %

PN
B

Paleisti / sustabdyti —>
/50 ms n

Méginio émimo greitis

Panaikinti objektg /7

5.1.7.1. Rodiniy blokai

Kaip pridéti nauja rodiniy bloka:
o Spusteléjus mygtuka ,Rodyti, bus atvertas langas.

Monitoriaus atvérimo _
konfigdracija ﬁ

— Grafikas

Matuoklis

Jvestis / iSvestis
Frenelio
diagrama
Bisena

ir triktys

Fazés poslinkiai

Puslapio jraSymo
konfigdracija

« I$skleidziamajame sarase pasirinkite parametrg, kurj pageidaujate stebéti. Sis parametras gali

bati analoginé arba skaitmeniné verté (pvz., reguliavimo rezimo atveju).

Monitor settings .
Parameter
Voltage UV n
Range: (W}
Min. 0 Max. 500

ox v concs ©

o Spustelékite ,OK" (gerai), jei norite naudoti pasirinktg parametrg, arba ,Cancel® (atSaukti), jei

nenorite nieko keisti.
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o Tuomet rodiniy blokas jstatomas j monitoriaus pirma laisvg lizdg (zidrint i$ kairés j deSine ir i$
virSaus j apacig).

5.1.7.2. Grafikas

Kaip pridéti naujg grafika:

o Spusteléjus mygtukg ,Grafikas®, bus atvertas langas.

« ISskleidziamajame sgrase pasirinkite parametrg, kurj pageidaujate stebéti. Sis parametras gali
bati analoginé arba skaitmeniné verté (pvz., reguliavimo rezimo atveju).

Menitor settings >
Parameter
Voltage UV n
Range: (V)
Kin. 0 Max. 500

o v e O

o Spustelékite ,OK" (gerai), jei norite naudoti pasirinktg parametrg, arba ,Cancel® (atSaukti), jei
nenorite nieko keisti.

o Tuomet grafikas jstatomas j monitoriaus pirma laisva lizdg (Zidrint i$ kairés j deSine ir i$ virSaus
j apacia).

Voltage UV

Time (s)

5.1.7.3. Matuokliai

Kaip prideti naujg matuoklj:

o Spusteléjus mygtuka ,Matuoklis®, bus atvertas langas.

« ISskleidziamajame sgrase pasirinkite parametrg, kurj pageidaujate stebéti. Sis parametras gali
bati analoginé arba skaitmeniné verté (pvz., reguliavimo rezimo atveju).

Monitor settings >
Parameter
Woltage UV n
Range: (V)
Min. 0 Max. 500

o v e O]

o Spustelékite ,OK" (gerai), jei norite naudoti pasirinktg parametrg, arba ,Cancel” (atSaukti), jei
nenorite nieko keisti.
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o Tuomet matuoklis jstatomas j monitoriaus pirmg laisvg lizdg (ziGrint i§ kairés | deSine ir i$
virSaus j apacig).

Voltage UV

5.1.7.4. Galimybiy kreivé

Noredami pridéti galimybiy kreive, spustelékite atitinkamag mygtukg. Tuomet kreivé jstatoma |
monitoriaus pirmg laisva lizdg (zidrint i$ kairés j deSine ir i$ virSaus j apacia).

Capability Curve

0.8
QURVAIKYAN)

S=0 kvA P=0 kKW Q=0 kVAr

Texc 0A

Pastaba: Gali biti rodoma tik viena PQ diagrama.

5.1.7.5. ]VESTIS / ISVESTIS

Norédami pridéti jvesties / iSvesties modulj, spustelékite atitinkamg mygtukg. Tuomet modulis
jstatomas j monitoriaus pirma laisvg lizdg (zidrint i$ kairés j deSine ir i$ virSaus j apaciag).

Digitals inputs
1 2 3 4 5 6 7 8

Digitals ocutputs
1 2 3 4 5 6 7 B8 9 10

Analogs inputs

1 30.0 % 2 z0.0 % [l

3 0.0 % 4 30.0 %
Analogs outputs

1 30.0 % 2 Bo.0%

3 30.0 %- 4 30.0 %-

Pastaba. Gali buti rodomas tik vienas jvesties / iSvesties modulis.
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5.1.7.6. Temperatiira

Norédami pridéti temperatiros modulj, spustelékite atitinkamg mygtukg. Tuomet modulis
jstatomas j monitoriaus pirmg laisva lizdg (Zidrint i§ kairés j deSine ir i§ virSaus j apacia).

250
200

150

100.00

25.00 20.00

0.50 0.50 - 0.50

-55
RTD

Pastaba: Gali biti rodomas tik vienas temperatiiros modulis.

5.1.7.7. Sinchronizavimas

Norédami pridéti sinchronizavimo modulj, spustelékite atitinkamg mygtukg. Tuomet modulis
jstatomas j monitoriaus pirmg laisvg lizdg (zidrint i$ kairés j deSine ir i$ virSaus j apaciag).

Kairéje skiltyje matuoklis rodo kampinj skirtumg tarp tinklo ir generatoriaus jtampy. DeSinéje
skiltyje esan€iame grafike raudonu tasku parodoma, ar daznio bei jtampos ver€iy skirtumai tarp
generatoriaus ir tinklo jtampos yra sukonfigruotame diapazone.

Pastaba: Gali buti rodomas tik vienas sinchronizavimo modulis.

5.1.7.8. AJR busena ir triktys

Norédami pridéti AJR basenos ir trik€iy modulj, spustelékite atitinkamg mygtuka. Modulis
jstatomas j monitoriaus pirmg laisva lizdg (Zidrint i$ kairés j deSine ir i$ virSaus j apacia).
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Fault active list

Siame modulyje yra informacijos apie D550 veikimg, vykdoma reguliavimo rezimg, taip pat
aktyviy trikCiy sgrasas.

5.1.7.9. Frenelio diagrama

Sis modulis naudojamas generatoriaus Frenelio diagramai su kiekvienos fazés srovés, jtampos
ir srovés faziy poslinkio vertémis rodyti.

5.1.7.10. CT fazés poslinkis

Sis modulis naudojamas skirtingy CT faziy poslinkiui rodyti arba modifikuoti tiesiai per monitoriy.
Norédami modifikuoti verte, jveskite naujg fazés poslinkio verte ir spustelékite ,Close” (uzverti).

IS CT phase shift *

5.1.7.11. Pakeiskite objekto dydj

Galima keisti grafiky, matuokliy ir PQ diagramos dyd;.
e DesSiniuoju pelés mygtuku spusteledami monitoriaus sritj jjunkite redagavimo rezima.
o Spustelékite ,Edit mode* (redagavimo rezimas).

Edit mode
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o Eikite j vienos diagramos pusés arba kampo vidurj: zymeklis tampa dviguba rodykle.

@

20.00

. W 050

o Spustelékite, laikykite ir vilkite tol, kol pasieksite norimg dyd,.

ISeikite i$ ,Edit mode*“ (redagavimo rezimo) spustelédami ,Esc” mygtukg arba deSiniuoju pelés
mygtuku spustelédami monitoriaus sritj ir panaikindami parinktj ,Edit mode“ (redagavimo
rezimas).

5.1.7.12. Objekto panaikinimas

Norédami istrinti objektg (rodiniy bloka, grafikg, matuokl;j ir kt.):
o DesSiniuoju pelés mygtuku spustelédami monitoriaus sritj jjunkite redagavimo rezima.
o Spustelékite ,Edit mode* (redagavimo rezimas).

| r— |

Tada pasirodo tinklelis, nurodantis jvairiy objekty padét;.
Desiniuoju pelés mygtuku spustelékite rodiniy bloka, kurj norite istrinti.
Spustelékite ,Delete” (istrinti).

Delete

Edit mode

ISeikite i$ ,Edit mode*“ (redagavimo rezimo) spustelédami ,Esc* mygtukg arba deSiniuoju pelés
mygtuku spustelédami monitoriaus sritj ir panaikindami parinktj ,Edit mode® (redagavimo
rezimas).

5.1.7.13. Monitoriaus konfigiiracijos iSsaugojimas

Monitoriaus konfigidracijg galima iSsaugoti tam, kad véliau jg baty galima naudoti pakartotinai.
Spustelékite mygtukg ,I8saugoti, tada atsivers langas. |veskite norimos monitoriaus
konfigUracijos pavadinimg ir pasirinkite ,ISsaugoti.

r i

=)
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5.1.7.14. Monitoriaus konfiguracijos atvérimas

Spustelékite mygtukg ,Atverti“, tada atsivers langas. Pasirinkite norimos monitoriaus
konfigUracijos pavadinimg ir pasirinkite ,Atverti.

[E=0 E=l B
56888
I&

Bus Voltage L1L2 m

5.2. Naujos konfigiracijos sukirimas

D550 galimi du konfigracijos rezimai: ,greitas arba ,iSpléstinis”.

o Greita konfigaracija: Sio rezimo atveju masina pasirenkama iS duomeny bazés su iSsaugotais
kintamosios srovés generatoriaus gamykliniais parametrais. Siuo rezimu pasiekiami puslapiai bus
pazyméti simboliu

Prieigai prie Sio rezimo spustelékite ,New quick configuration“ (nauja greita konfigdracija).
R
Userm = Development
The expert mode allows reading and

modifying the data, it's possible to export
them in the regulator.

New quick configuration
[gpe——

NOW LuSIUIICG W

configuration

Open a file

Change AVR

387 |

v v—— T—

Pastaba: Bus galimybé vykdyti greita konfiguracija ir patikslinti parametrus paskutiniame
konfiguracijos puslapyje (PID stiprinimo koeficienty puslapyje), tesiant konfigtiracija iSpléstiniu
rezimu.
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« ISpléstiné konfigiracija: $io rezimo atveju reikia apibrézti visus masinos veikimo parametrus. Siuo
reZzimu pasiekiami puslapiai bus pazyméti simboliu

Prieigai prie Sio rezimo spustelékite ,New advanced configuration (nauja iSpléstiné konfigiracija).

b ————— —

& User m (2 Development

The expert mode allows reading and
modifying the data, it's possible to export
them in the regulator.

New quick configuration rl
—

New customized El
configuration to]

Open a file

Change AVR

387 |

v v——r— y—

Si konfigiracijos langg sudaro keli puslapiai, skirti visoms generatoriaus veikimo funkcijoms
sukonfigdruoti. Norédami pereiti per puslapius, naudokite mygtukus ,Next* (kitas) arba ,Previous*
(ankstesnis) arba spustelékite puslapiy sgrasa.

5.2.1. Kintamosios srovés generatoriaus ,,greito“ konfigiiravimo aprasymas

Siame puslapyije turi biti pasirinkta kiekviena i$ $iy parinké&iy:
o kintamosios srovés generatoriaus dydis, spusteléjus atitinkamg paveikslélj;
e jvairis parametrai:

kintamosios srovés generatoriaus Serdies ilgis;

zadinimo tipas (AREP, SHUNT arba PMG);

daZznis ir jungCiy schema — vaizdas deSinéje ekrano puséje atnaujinamas pagal naudotojo
parinktis;

nominali jtampa ir Siluminé klasé;

tada spustelékite ,Next* (kitas).

Generator description I ST,
Alternators

LSA44z TALO 46 LSA482 LSA48.3 TALO0 47

s BN

LSA47Z TAL 049 LSA40.1

Length L3

Excitation type AREP

Nominal frequency (Hz) 50.0

Number of stator outputs 6 wires

Stator connection diagram CONNECTION: D

Rated voltage (V) 400

Service T°C/Class T°K H/125°K
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° 5.2.2. Kintamosios srovés generatoriaus ,,iSpléstinio“ konfigiravimo aprasymas

» |Spléstinés konfiglracijos atveju reikia apibrézti visus masinos duomenis.

X settings
Generator description I =2 O3

Application name Grid/Load
LSA £2.3 54 AREP 50.0Hz 400V

Generator data

Rated vofiage (V) 400.00
Rated frequency (Hz) 50.00
Rated power factor 0.80

Rated apperant power (kA) 35.00

Pole ratio between exciter and generator 0o

Excitation data

Field inductor resistance (Ohms} 7.36
Shutdown field current (A) 0.50

Rated field current (4) 276

o ApibréZkite visas kintamosios srovés generatoriaus charakteristikas: jtampg (voltais), faktine galig
(kVA), daznj (Hz) ir galios koeficienta.

o Laukai: vardiné srové, reaktyvioji galia ir aktyvioji galia apskai€iuojamos automatiskai.

o Poliy skai€iaus santykis, reikalingas tiksliai besisukancCio diodo gedimo analizei, yra pagrjstas
srovés harmoniky analize (zadintuvo poliy skaiCius padalintas i§ masSinos poliy skaiCiaus).
Numatytoji verté yra 0; ji pagrjsta apvijomis tekancios srovés pulsacijos lygiu.

Generator data
Rated voltage (V) 400.00
Rated frequency (Hz) 50.00
Rated power factor 0.80
Rated apperant power (K\VA) 50.00
Pole ratio between exciter and generator 0.0

o Apibrézkite visas lauko zadinimo charakteristikas: Zadintuvo lauko varzg (omais), iSjungimo metu

apvijomis tekancios srovés stiprumg (amperais) ir vardinés apvijomis tekancios srovés stipruma
(amperais).

Excitation data

Field inductor resistance (Chms) 0.00
Shutdown field current (A) 0.50
Rated field current (&) 1.00
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o Spustelékite mygtukg ,Next” (kitas).

e Ib]

() 5.2.3. AR laidy sujungimas

Sis laidy sujungimas turi bati atliekamas kaip tipiskos AJR ir kintamosios srovés generatoriaus
jungtys. Konfiglracijos eigoje keiCiasi lango desinéje esanti laidy sujungimo schema: VT ir (arba)
CT vaizdas, laidy skaicius ir pan.

Pastaba: Pagal numatytasias nuostatas rodomas kintamosios srovés generatoriaus jtampos
matavimas bei jtampos matavimas pagal tinklo kodeksa.

o Kintamosios srovés generatoriaus jtampos matavimo VT:
o Jeiyra, pazymékite Zzymimajj langelj. Tuomet galima nustatyti jvairius parametrus.
o Nurodykite pirminiy ir antriniy apvijy jtampg (voltais).
o |Sskleidziamajame meniu nurodykite matavimo tipg: fazé-neutralus, fazé-fazé, 3 fazés arba 3
fazés ir neutralus.

B Generator PT  Generator voltage connection 2: 3 Ph (U-v-W)

Primary (V) Secondary (V):

400 110 E

o Kintamosios srovés generatoriaus srovés matavimo CT:
o Jeiyra, pazymékite Zzymimajj langelj. Rodomas toks langas:

Generator CT

Sensing | Sensing IN n

Primary (A} Secondary (A)
1.00 1.0
Isolation CT
Primary (A} Secondary (A)
1.00 1.0
I Results

|

Siame lange galima reguliuoti pirminiy ir antriniy apvijy srovés stiprumo vertes (A), taip pat
pasirinkti, ar matavimas bus atliekamas visose kintamosios srovés generatoriaus apvijose, ar jy
dalyje:

Generator CT

Sensing |Sensing IN
Sensing IN
Sensing IN/2
Sensing IN/3
Sensing IN/4

Primary (&)

" Isolation CT
Primary (A} Secondary (&)
1.00 1.0

I Results

Y BRI

e Uzvérus §j langg, galima reguliuoti jvairius parametrus.
o |Sskleidziamajame meniu nurodykite IT konfiglracija.
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| CT CT connection 0: GEM_UWW n
Generator CT
Primary (£} Secondary (A} Phase shift ()
1.0 1.0 0.0
Main CT

Cross current CT

Pastaba:

o Faziy poslinkio verté turéty bati nustatyta bandymy metu ir pradedant eksploatuoti. Ji
naudojama siekiant kompensuoti faziy skirtuma, kurj sukelia CT ir VT.

o Jei yraizoliacijos CT, antrinio parametro verté turéty atitikti izoliacijos CT antrine
verte.

o Magistralés srovés matavimo CT: nustatyta V fazéje
o Jei taip yra, pasirinkite 4 rezimg. Tuomet galima nustatyti jvairius parametrus.
o Nurodykite pirminiy ir antriniy apvijy srovés stiprumg (amperais).
« Sijvestis taip pat naudojama vir§sroviui pagal tinklo kodeksg aptikti.

B CT CT connection 4: GEN_U_MAIN_WV n
Generator CT
Primary (A} Secondary (A) Phase shift ()
1.0 1.0 0.0
Main CT
Primary (A} Secondary (A) Phasze shift (%)
1.0 1.0 0.0

Cross current CT

o Skersinés srovés matavimo CT: nustatyta V fazéje
o Jei taip yra, pasirinkite 3 rezimg. Tuomet galima nustatyti jvairius parametrus.
o Nurodykite pirminiy ir antriniy apvijy srovés stiprumg (amperais).

W CT CT connection 3: GEN_U_ICC [ ~ |
Generator CT
Primary (A) Secondary (A) Phase shift (%)
1.0 1.0 0.0
Main CT

Cross current CT
Primary (A} Secondary (A) Phase shift (*)
1.0 1.0 0.0
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o Magistralés jtampos matavimo VT:
o Jeiyra, pazymékite Zzymimajj langelj. Tuomet galima nustatyti jvairius parametrus.
o Nurodykite pirminiy ir antriniy apvijy jtampg (voltais).

B Bus voltage PT

Primary (W): Secondary (V):

1 1 s

o Padidinimo VT:

« Sis VT atitinka galios transformatoriy, esantj tarp kintamosios srovés generatoriaus ir tinklo.
Tuo bludu galima lengviau apskaiCiuoti jtampg derinant jg su tinklo jtampa, ypac jei jvairiy
matavimo VT pirminiy ir antriniy apvijy santykiai néra identiski.

e Pirminés® yra susijusios su masinos (gamybos puse), o ,antrinés” — su tinklo puse.

Padidinimo VT
P Jtampos matavimas pagal tinklo kodeksa
\ Kintamosios srovés generatoriaus matavimo VT Matavimo VT pagal tinklo kodeksg

Jtampos atskaitine verté

e Taigi, prisitaikant prie tinklo jtampos, AJR priskirta jtampos atskaitiné verté apskaiiuojama
pagal toliau pateiktg formule:

Pirminis padidinimo VT

t tskaitiné té = it tavi L tinklo kodeksa x
[tampos atskaitiné verté = jtampos matavimas pagal tinklo kodeksa Antrinis padidinimo VT

o Jeiyra, pazymékite Zzymimajj langelj. Tuomet galima nustatyti jvairius parametrus.
o Nurodykite pirminiy ir antriniy apvijy jtampg (voltais).
B Stepup VT
Primary (W): Secondary (V) Phage shift (%)

Pastaba. Faziy poslinkio reguliavimas naudojamas tam, kad baty atsizvelgta j specifines Sio
padidinimo transformatoriaus prijungimo charakteristikas.

e PT100ir CTP:
Pasirinkite PT100 arba CTP jvestis. B Temperature probe(s)

RTD1 Configuration RTD4 Configuration

0: None n 0: None n

RTDZ Configuration RTD5 Configuration

0: None n 0; None n

RTD3 Configuration

0: None n E

59



Electric Power Generation | Jrengimas ir techniné prieziura | 5744 1t-2024.01/ e

Skaitmeninis jtampos reguliatorius D550

@ 5.2.4. Galimybiy kreivés riba

Pastaba: Greitos konfigiracijos atveju Sios kreivés parametrai nustatomi automatiskai, kai
pasirenkate masina.

o Siriba atitinka absorbcijos ribg, apibréztg galimybiy kreivéje. Ji nubrézta per 5 taskus, kuriais
apibréziamos sritys. Rekomenduojame naudoti kVAr vertes, kurios yra Siek tiek didesnés uz
kreivés taskg tam, kad kintamosios srovés generatorius galéty veikti visiskai saugiai. Sie taskai
nustatomi kaip kVA procentiné dalis. Toliau pateiktas galimybiy kreivés pavyzdys:

kWe [ rated kVA

PF-0,8 PF-0,9 PF-0.95 PF0.95 PFO,9 PFO,8

PF-0,7 N [ — 08 PFO,7
PF-0,6 AN J PF 0,6

\
PF-0,5 \ | PFOS
PF -0,4 \ | PFo4
PF-0,3 = | \ | PFO,3
PE-0,2 L“ - \ | o2
PF-0,1 1 PFO,1
1 08 0,6 0,4 0, , 04 06 038 1
kVAr [ rated kVA

Kruopsdiai parinkus taskus, programinés jrangos vaizde pateikiama panasi diagrama:
Capability curve limitations III][II

0.3.PF 09 RR 09PF /s PF

0.7 PF

% KVA kil % KVA KVAT

|Pmnn 0.0% -300% |

Point 2 10.0% -320%

|Pw||3 17.0% -420% | 06PF

Point 4 70.0% 350%

Foint 5 90.0 % 35.0%

.5 PF

0.5PF
a

Enable under excitation imitation on voltage reguiation mode:

0.4 PF

0.3PF

02PF F—1 | —_
—

0.1PF -\_\\ﬁ_\‘ —  DAPF

—

r/kVAN
-1 -08 -06 04 02 0 02 04 06 08 1

 Siriba aktyvinama generatoriaus galios koeficiento reguliavimo, kVAr reguliavimo arba tinklo
galios koeficiento reguliavimo rezimais. Jg taip pat galima aktyvinti jtampos reguliavimo
rezimu pazymejus langelj ,Enable under excitation limitation on voltage regulation mode*®
(aktyvinti esant zadinimo apribojimui jtampos reguliavimo rezimu). Tokiu atveju reikia apibréZzti
reguliavimo PID stiprinimo koeficientus.

o Kai tik darbo taskas pasiekia Sig ribg, apvijomis tekanti srové yra reguliuojama taip, kad
generatorius iSlikty galimybiy kreivés apibréztame diapazone.
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° 5.2.5. Virsytos Zadinimo ribos nustatymas

Pastaba: Greitos konfigiracijos atveju Sios kreivés parametrai nustatomi automatiskai, kai
pasirenkate masina.

« Siriba yra padalyta j 3 atskiras dalis naudojant 3 taskus, kuriais apibréZiamos sritys. Sie taskai

nustatomi pagal masinos galimybes. Toliau pateiktos jprastos reguliavimo vertés:

e 2,5 karto didesné uz vardine apvijomis tekancios srovés verte srove, tekanti 10 sekundziy
statoriumi, esant trumpajam jungimui;

e 1,5 karto didesné uz vardine apvijomis tekancios sroves verte srove, tekanti nuo 10 sekundziy
iki 120 sekundziy;

o 1,1 karto didesné uz vardine apvijomis tekancios srovés verte srové, tekanti nuo 10 sekundziy
iki 3600 sekundziy.

o Kai tik apvijomis tekanti srovée virSija vardinés srovés verte, suveikia skaitiklis. Tada S1 sritis
»-apvijomis tekancCios srovés matavimas x laikas“ (toliau rodoma raudonai) lyginama su sritimi
,maksimali apvijomis tekanti srové x laikas” (toliau rodoma meélynai). Jei S1 lygi S2, riba yra aktyvi,
o D550 riboja apvijomis tekancig srove iki 99 % vardinés srovés (dél to Siuo atveju nutraukiamas
vykdomas reguliavimo rezimas).

Over excitation limitation [« on

1Exc. max ratio 2 200.00 % | (2A) 1Exc. max ratio 1 150.00 % | (1.54) | Exc. max ratio 0 10.00% (114}

1 Exc. max fime 2 (s) 10 1Exc maxtime1 (s) 120 1 Exc.max time 0 (s) 3600

lexe (A)

10 120 3600 Time(s)

o Jeiriba aktyvi, siekiant apsaugoti maSing, srové gali bati didesné nei 99 % vardinés sroves tik
po 24 val.

° 5.2.6. Statoriaus srovés ribos nustatymas

Pastaba: Si riba néra aktyvinama greitos konfigiracijos metu.

« Siriba nustatoma tuo padiu principu, kaip ir maksimalios apvijomis tekangios srovés riba.
e Jg galima aktyvinti tik tuo atveju, jei yra bent vienas statoriaus srovés matavimo CT.
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« Jipadalyta j 3 atskiras dalis naudojant 3 tagkus, kuriais apibréZiamos sritys. Sie tagkai nustatomi
pagal masinos galimybes. Toliau pateiktos jprastos reguliavimo vertes:
o 3 kartus didesné uz vardine statoriaus srovés verte srové, tekanti 10 sekundziy statoriumi,
esant trumpajam jungimui;
o 1,5 karto didesné uz vardine statoriaus sroves verte srové, tekanti 120 sekundziy;
e 1,1 karto didesné uz vardine statoriaus srovés verte srové, tekanti 3600 sekundziy.

o Kai tik statoriaus srové virSija vardinés srovés verte, suveikia skaitiklis. Tada S1 sritis ,srovés
matavimas x laikas® (toliau rodoma raudonai) lyginama su sritimi ,statoriaus srové x laikas* (toliau
rodoma mélynai). Jei S1 sritis lygi S2, riba yra aktyvi, o D550 riboja statoriaus srove iki 99 %
vardinés srovés (dél to Siuo atveju nesekama jtampos atskaitiné verté).

Settings EI@
Stator current limitation § £ oz s O
W :Ststor current Limitation (thermal model):
| stator max ratio 2 300.00 % (258.81 A) | stator max ratio 1 150.00 % (129.9A) I stator max ratio 0 110.00 % (9526 A)
| stator max time 2 (s) 10 | stator max time 1 (s} 120 | stator max time 0 (s) 3,600
Generator current limitation (permanent limitation % IStator rated)
250.21 A
300 9%)
1209 A
150 %)
95.26 A
110 %)

o Taip pat galima nuolat apriboti statoriaus srovés verte pazyméjus langelj ,Permanent alternator
current limit* (nuolatiné kintamosios srovés generatoriaus srovés riba). Pirmiau pateiktame
pavyzdyje statoriaus srové negali virSyti 320 % vardinés srovés. Taip pat galima koreguoti
stiprinima reguliavimo kontire. Si riba naudinga paleidziant variklj, kai siekiama apriboti tiekiamg
srove ir uztikrinti laipsniSkg grei€io didinima.

Kai pertraukiklis tarp variklio ir generatoriaus yra uzdarytas, D550 toliau reguliuoja jtampg tol, kol
iSmatuota statoriaus srové pasiekia ribine verte. Siuo atveju D550 reguliuoja statoriaus srove. Kai
variklis pasieks vardinj greitj, srové natdraliai sumazés, o jtampa padidés. Tada D550 vél ims veikti
jtampos reguliavimo rezimu.
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Norint iSvengti ir aptikti galimg variklio prasto paleidimo jvykj, apsaugos puslapyje galima nustatyti
delsg nuo 1s iki 60 s (,variklio paleidimo” apsauga). Jei, pasibaigus delsos laikotarpiui, jtampa
nepasiekia nustatytos jtampos vertés, reguliatorius reaguos pasirinktu veiksmu, kaip ir visy kity
trik&iy atveju:

o jokiy veiksmuy;

o sustabdyti reguliavima;

e apvijomis tekancios srovés atveju reguliavimo rezimu nustatyta ijungimo verte;

e apvijomis tekancios srovés atveju reguliavimo rezimu nustatyta prie$ triktj buvusi verté.

Jei variklio pertraukiklis uzdaromas prie$ jjungiant maitinima, Sis apribojimas turi pirmenybe ir
nepaisoma vertés padidinimo laiko.

Pastaba: Variklio paleidimo metu visi kiti apribojimai, triktys ir apsaugos (esant per mazai
jtampai, per didelei jtampai, statoriaus ribojimui, per mazam greiciui, per mazam zadinimui,
per dideliam zadinimui) turi bati iSjungti.

° 5.2.7. Apsauginiu funkciju nustatymas

Yra 3 apsaugos tipai:

e generatoriaus triktys;

o reguliatoriaus triktys;

e pavojaus signalo jjungimo ir kiekvieno temperatiaros jutiklio suveikimo ribinés vertés.

Visy apsaugy architekttra vienoda:

e apsaugos aktyvinimas;

e ribiné verté;

o delsa;

« veiksmas, kad baty aiSku (arba ne), kada delsos laikas baigési. Sis veiksmas pasirenkamas i$
sgraso:

jokiy veiksmuy: reguliavimas bus tesiamas;

reguliavimas sustabdytas: tada sustabdomas Zadinimas;

apvijomis tekancios sroves atveju reguliavimo rezimu nustatoma iSjungimo verté;

apvijomis tekancios srovés atveju reguliavimo rezimu nustatyta apvijomis tekancios srovés

pries triktj buvusi verté: reguliavimo rezimas vyksta be trikdziy.

Kiekviena apsauga turi automatinio nustatymo i$ naujo parinkij:

« jei Si parinktis pasirinkta: trikties panaikinimo atveju reguliavimas vél ims veikti automatiniu rezimu
(itampos rezimu, PF rezimu ir pan.);

e jei Si parinktis nepasirinkta, pasirinktas veiksmas islieka.

Toliau pateiktas virsjtampio pavyzdys.

Inder voltage fault detected
Undervoltage % setpoint (%) 85.00 Auto-Reset
Activation
Undervoltage delay (s) 1.00 Action after fault 0: Mo action n

Sios trikties suaktyvinimo atveju fonas tampa $viesiai Zalias.

Under voltage fault detected
Undervoltage % setpoint (%) 25.00 Auto-Reset

W Activation
Undervoltage delay (s} 1.00 Action after fault 0: Mo actian n
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e Per zema jtampa ir virSjtampis: Sias apsaugas galima jjungti pazyméjus zymimajj langel;
LActivation® (aktyvinimas) ir nustacius ribine verte (procentais nuo vardinés jtampos) bei delsos
laikg iki apsaugos jjungimo. Toliau nurodytu atveju:

o Per Zemos jtampos triktis aktyvinama, jei generatoriaus jtampa bent 1 sekunde yra mazesné
nei 85 % vardinés jtampos. Si triktis aktyvi tik tada, kai jjungtas reguliavimas ir pasiekiamas
Svelnaus paleidimo vertés padidinimas.

o VirSjtampio triktis aktyvi, jei generatoriaus jtampa bent 1 sekunde yra didesné nei 115 %
vardinés jtampos.

Under voltage fault detected
Undervoltage % setpoint (%) 85.00 Auto-Reset
B Activation
Undervoltage delay (s) 1.00  Action after fault 0: No action n
Owver voltage fault detected
Owervoltage % setpoint (%) 115.00 Auto-Reset
B Activation
Overvoltage delay (=) 1.00  Action after fault 0: Mo action n

o Per mazas daznis ir per didelis daznis: Sias apsaugas galima jjungti pazyméjus zymimajj
langelj ,Activation® (aktyvinimas) ir nustacius daznio verte bei delsos laikg iki apsaugos jjungimo.
Toliau nurodytu atveju:

o Per Zzemo daznio triktis aktyvinama, jei generatoriaus daznis bent 1 sekunde yra mazesnis nei
47 Hz. Si triktis aktyvi tik tada, kai jjungtas reguliavimas.
o Perdidelio daznio triktis aktyvi, jei generatoriaus daznis bent 1 sekunde yra didesnis nei 53 Hz.

e m—— FarF detartad
e e o e
LNOEr Irequency’ el delecied

Underfreguency setpoint (Hz) 47.00 Auto-Reset
B Activation

Underfrequency delay (s} 1.00  Action after fault 0: No action ﬂ
Qver frequency fault detected

Owverfrequency setpoint (Hz) 53.00 Auto-Reszet
B Activation

Overfrequency delay (=) 1.00 Action after fault 0: Mo action ﬂ

o Diodo triktis: Sias apsaugas galima jjungti pazyméjus zymimajj langel;j ,Activation® (aktyvinimas)
ir nustacius apvijomis tekancios srovés harmoniky procentine verte bei delsos laikg iki apsaugos
jjungimo.

e Jei zinomas poliy santykis (zZadintuvo poliy skaiCius padalytas i§ generatoriaus poliy
skaiciaus), AJR kontroliuojamy harmoniky procentas yra dviejy arCiausiai santykio vertés
esanciy harmoniky suma. Pavyzdziui, 16 poliy Zadintuvo ir 6 poliy generatoriaus poliy santykis
yra 2,66, taigi sumuojamas 2 ir 3 harmoniky procentas.

o Jei poliy santykis nezinomas, AJR kontroliuojamy harmoniky procentas yra visy harmoniky
suma.

Toliau nurodytu atveju:

o Atviro diodo triktis aktyvinama, jei apvijomis tekancios srovés harmoniky procentiné dalis bent
1 sekunde yra didesné nei 5 %. Si triktis aktyvi tik tada, kai jjungtas reguliavimas.

o Diodo trumpojo jungimo triktis aktyvi, jei apvijomis tekancios sroves harmoniky procentiné dalis
bent 1 sekunde yra didesné nei 10 %.
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QOpen diode fault detected

Open diode percentage of field current (%) 5.00 Auto-Reset
W Activation

Open diode delay (=) 1.00  Action after fault 0: Mo action n
Shorted diode fault detected

Shorted diode percentage of field current (%) 10.00 Auto-Reset
W Activation

Shorted diode delay (2) 1.00 Action after fault 0: Mo action n

o Variklio paleidimo triktis: Sig apsaugg galima jjungti pazyméjus Zzymimajj langel;j ,Activation®
(aktyvinimas) ir nustacius delsos laikg. Toliau nurodytu atveju triktis aktyvinama, jei generatoriaus
jtampa yra mazesné uz jtampos nustatytg verte, kai baigiasi 30 sekundziy delsa. Daugiau
informacijos rasite skirsnyje ,Statorius srovés ribine verte”.

WMotor start delay (=) 30.0 Auto-Reset
B Activation

Action after fault 0: No action n

o Aktyviosios galios reversas: $j apsaugos jtaisg galima jjungti pazyméjus zymimajj langel;
»Activation® (aktyvinimas) ir nustacius aktyviosios galios ribine verte (procentais nuo vardinés
aktyviosios galios) bei delsos laikg iki apsaugos jtaiso jjungimo.

Pastaba: Siuo atveju galia yra neigiama, kitaip tariant, kintamosios srovés generatorius veikia
Lvariklio“ rezimu.

Reverse active power % setpoint (-} (%) -10.00 Auto-Reset

B Activation

Reverse active power delay (s) 1.00  Action after fault 0: Mo action n

o Reaktyviosios galios reversas: Sj apsaugos jtaisg galima jjungti pazyméjus Zymimajj langel;
J#Activation® (aktyvinimas) ir nustacius reaktyviosios galios ribine verte (procentais nuo vardinés
reaktyviosios galios) bei delsos laikg iki apsaugos jtaiso jjungimo.

Pastaba: Siuo atveju reaktyvioji galia yra neigiama.

Reverse reactive power fault detected
Reverze reactive power % =setpoint (-} (%) -10.00 Auto-Reset
B Activation
Reverse reactive power delay (s) 1.00  Action after fault 0: No action n

o Jutiklio jautrumo praradimas: Sig apsaugg galima jjungti pazyméjus zZymimajj langelj
»Activation® (aktyvinimas) ir nustacius jtampos ribine verte procentais nuo generatoriaus jtampos
kontrolinés vertés bei delsos laikg iki apsaugos jtaiso jjungimo. Toliau nurodytu atveju triktis
aktyvinama, jei generatoriaus jtampa bent 1 sekunde yra mazesné nei 20 % jtampos kontrolinés
vertes.

Si funkcija igjungiama trumpojo jungimo metu, $velnaus paleidimo metu ir kai jtampa reguliuojama
pagal U/F nuolyd.

| p=s of sensir uit detecten
LOEE OF EENsing rauil oetecred

Lost of =ensing % (%) 20.00 Auto-Reset
B Activation

Lost of sensing delay (s) 1.00  Action after fault 0: No action n
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Jtampos disbalansas: Sig apsaugg galima jjungti pazyméjus zymimajj langelj ,Activation®
(aktyvinimas) ir nustacius jtampos disbalanso verte procentais bei delsos laikg iki apsaugos jtaiso
jjungimo. Jtampos disbalansas apskaic¢iuojamas pagal NEMA standarta.

Si funkcija i$jungiama $velnaus paleidimo metu.

. Maksimali generatoriaus jtampa
Disbalanso procentas = ——— - - x 100
Vidutiné generatoriaus jtampa

Toliau nurodytu atveju Si triktis aktyvinama, jei disbalanso procentas po 1 sekundés yra bent 20 %.

I — Fa—
ed vorlage rauil

Unbalanced veltage % (%) 20.00 Auto-Reset

Link - detertarn
Wi IC gelecied

B Activation
Untalanced voltage delay (=) 1.00  Action after fault 0: No action n

Trumpasis jungimas: Sig apsaugg galima jjungti pazyméjus zymimajj langelj ,Activation®
(aktyvinimas) ir nustacius minimalig statoriaus srovés ribine verte procentais nuo generatoriaus
vardinés srovés bei delsos laikg iki apsaugos jtaiso jjungimo. Toliau nurodytu atveju Si triktis
aktyvi, jei generatoriaus jtampa po 10 sekundziy yra didesné nei 200 % statoriaus vardinés
jtampos.

mirepit Ea ot defarban
Shert circuit fault detected

Short circuit % (%) 200 Auto-Reset
B Activation
Short circuit delay (s) 1000 Action after fault | 0: No action [ ~ |

Srovés disbalansas: Sig apsaugg galima jjungti pazyméjus zZymimajj langelj ,Activation”
(aktyvinimas) ir nustacius srovés disbalanso verte procentais bei delsos laikg iki apsaugos jtaiso
jjungimo. Srovés disbalansas apskaiCiucjamas pagal tg pacig formule, kaip ir jtampos
disbalansas.

Si funkcija iSjungiama $velnaus paleidimo metu.

. Maksimali generatoriaus sroveé
Disbalanso procentas = ———; - — % 100
Vidutiné generatoriaus srové

Toliau nurodytu atveju i triktis aktyvinama, jei disbalanso procentas po 1 sekundés yra bent
20 %.

o o S e
Unbalanced current fault detected

Unbalanced current % (%) 20.00 Auto-Reset
W Activation
Unkalanced current delay (=) 1.00  Action after fault 0: Mo action n

Maitinimo triktis: Sig apsaugg galima jjungti pazyméjus Zzymimagjj langelj ,Activation®
(aktyvinimas). Ji yra susijusi su D550 maitinimo jtampos valdymu. Toliau nurodytu atveju triktis
yra aktyvi, jei 10 s ar ilgiau maitinimo jtampa yra mazesné nei 10 V.

n

T S FaniF defartan
AELIEFY UNOEr VoILage fauil delecied

Battery under voltage fault (V) 10.0 Auto-Reset

b

B Activation
Battery under voltage fault delay (g) 10,0 Action after fault 0: No action n
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o IGBT triktis: Sig apsaugg galima jjungti pazyméjus zymimajj langelj ,Activation® (aktyvinimas).
Triktis aktyvinama, jei aptinkama komandos pateikimo ir galios tranzistoriy veikimo koordinavimo
triktis; jei nenustatytas joks veiksmas, AJR ir toliau reguliuos kontroline verte, bet dél to sumazés
tikslumas. Bitina greitai pakeisti D550.

T faint detartad
too | raul detected

(53]

B Activation
Action after fault 0: No action n

o Spustelékite mygtukg ,Next” (kitas).

o Aptikta maitinimo tiltelio perkrova: Sig apsaugg galima jjungti pazyméjus zymimajj langelj
LActivation® (aktyvinimas) ir nustaCius srovés disbalanso verte procentais bei delsos laikg iki
apsaugos jtaiso jjungimo. Toliau nurodytu atveju $i triktis aktyvi, jei apvijomis tekanti srové po 30
sekundziy yra didesné nei 1 A.

Power bridge overload fault detected
Excitation current for power bridge overload fault (A) 1.0 Auto-Reset
B Activation
Power bridge overioad fault delay (3) 30.0  Action after fault 0: Mo action n

o« Temperatiros apsauga: Sig apsaugg galima jjungti pazyméjus Zymimajj langelj ,Activation®
(aktyvinimas) ir nustacius suveikimo ir pavojaus signalo jsijungimo temperatdros ribines vertes.
Toliau pateiktoje ekrano kopijoje parodytas tik RTD 1 (identiSkas RTD 1-5).

BT100 1 fault
FT100 1 alarm temperature (°C} 155 Auto-Reset

B Activation
PT100 1 fault temperature (*C) 185  Action after fault 0: Mo action n

Paskutiniame apsaugos jtaisy puslapyje galima apibrézti grupes: visos apsaugos gali bati
sugrupuotos taip, kad jjungty vieng arba kelis signalus (pavyzdziui, skaitmenine iSvestj), jog bty
galima susieti kelias triktis. Jei aktyvinama viena i$ $iy trik&iy, aktyvinama visa grupé. Si informacija
gali bati skirta vienai iSvesCiai arba gali bati naudojama loginése funkcijose. Toliau pateiktame
pavyzdyje 1 grupé atitinka greicio triktis, 2 grupé — temperatiros triktis, 3 grupé — temperataros
aliarmo triktis, o 4 grupé — jtampos disbalanso ir maitinimo jtampos triktis.
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Protections - [« ]+

Machine fault Regulator fault Power bridge Temperature protections [GEULER e}

Group 1 Group 2 Group 3 Group 4

Owvervoltage fault class

Undervoltage fault class

Owerfrequency fault class

Underfrequency fault class

Open diode fault class [ ]
Shorted diode fault class n
Reverse active power fault class

Reverse reactive power fault class

PT100 1 Alarm (Owver temp) fault class [ ]
PT100 1 fault class
PT100 2 Alarm (Owver temp) fault class [ ]
PT100 2 fault class
PT100 3 Alarm (Owver temp) fault class [ |
PT100 3 fault class
PT100 4 Alarm (Owver temp) fault class [ |
PT100 4 fault class
PT100 5 alarm (Over temp) fault class [ |

PT100 5 fault class

PTC 1 fault class

PTC 2 fault class

PTC 3 fault class

PTC 4 fault class

PTC 5 fault class

Loz== of =ensing fault class
Unbalance voltage fault class
Unbalance current fault class
Short circuit fault class

IGBT fault class

Motor start fault class

Power bridge overload fault class
Battery under voltage fault class
CAN under voltage fault class

e Spustelékite mygtukg ,Next* (kitas).

° 5.2.8. Requliavimo rezimas

@O 5.2.8.1. Paleidimas

o Padidinimo laikas atitinka laikg, per kurj pasiekiama masinos jtampos atskaitiné verté (arba
apvijomis tekancios srovés etaloniné verté).

Jtampos atskaitiné verté arba apvijomis
tekancios srovés atskaitine verté

Atskaitine verté r-------------------

Laikas

Lauko Zadinimo paleidimo o '
pradzios laikas %<:> Padidinimo laikas

o Jei paleidimas turi vykti akimirksniu, jveskite ,0 kaip padidinimo laiko verte.
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Regulation mode -[dle cees [ e S0 Te

Voltage Vol Matching Generator Power Factor  kVAr  Grid Power Factor  Field Current
Start enabled by

Always enabled n

e

Setpoint

Soft-start duration () 15.0

Start on threshold >
Starting Time
Excitation 15s

Start on Threshold (SoT) Mode Active

o I8skleidziamajame sgraSe pasirinkite lauko Zadinimo paleidimo rezimg. Tai gali bati:
e valdoma per skaitmenine jvestj (nuo DI1 iki DI8);
e nevaldoma tiesiogiai, bet, pavyzdziui, per loginj prievada;
e bus visada suaktyvinta pasirinkus ,Always active® (visada aktyvus). Tokiu atveju lauko

Zadinimas jjungiamas visada, kai tik jjungiamas gaminys. Dél to galimi du scenarijai:

o paleidimas ribinés vertés rezimu neaktyvus. Padidinimo rezimas taps aktyvus, kai tik
kintamosios srovés generatorius pradés suktis, o atskaitiné verté bus pakoreguota pagal
per mazo grei€io mazeéjimo parametrg, kuris nustatytas naudojant jtampos reguliavimo
rezimg (zr. kitg skirsnj);

o paleidimas ribinés vertés rezimu aktyvus. PaZzymékite Zymimajj langelj ,Start on
Threshold (SoT) Mode Active® (paleidimas ribinés vertés (SoT) rezimu aktyvus), jei norite
aktyvinti §j rezimg. Jis naudojamas norint aktyvinti padidinimg neatsizvelgiant |
kintamosios sroveés generatoriaus greitj, naudojant jtampos lygj, esantj gnybtuose X1,
X2, Z1 ir Z2. Sis rezimas veikia dviem etapais:

o Galios tranzistoriaus atidarymo valdymas i$ pradziy iSlaikomas pagal fiksuotg verte
(»Initial PWM SoT (%)* (pradiné PWM SoT (%) tol, kol kintamosios srovés
generatoriaus jtampa pasiekia nustatytg verte (,Voltage Threshold (V)* (jtampos
ribiné verté (V).

o Kai tik maSinos jtampa pasiekia Sig ribg, jtampos reguliavimas tampa aktyvus.
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U vardiné verté - -

Ribiné verté, V - -

Likutiné

100% -

% PWM

(R U W

-1

B e e ikl . Gttt

Laikas

[
N
w

1 Zadinimo maitinimas jjungtas
1 iki| 2 PWM reguliavimas taikomas ,Initial PWM SoT“ (pradinei PWM SoT)

2 | ikil 3 Jtampos reguliavimas (po vertés padidinimo Svelnaus paleidimo atveju)

3 Padidinimo ir reguliavimo pabaiga esant U vardinei vertei

o Norint sustabdyti Zadinima, kai pasiekta ribiné verté, turi bati jvykdytos Sios 3 saglygos:
e daznis mazesnis nei fiksuotas daznis;
e nuolatinés srovés magistralés jtampa (jtampos, esancios gnybtuose X1, X2, Z1 ir Z2,
nuolatinis atvaizdavimas) mazesné uz fiksuotg jtampos lyg;;
o delsa, kai patvirtintos ankstesnés dvi salygos.
e Toliau pateiktame pavyzdyje naudojamas 400 V kintamosios srovés generatorius:

Start on threshold

B Start on Threshold (SoT) Mode Active

“oltage Threshold (V) 0.0

Initial PWH SoT (%) 0.0 ?

Re-initialization threshold start conditions:

The frequency must be lower than 6.0/ Hz
Vbus voltage must be lower than 200 WV

Waiting delay after previous conditions enabled 0o s

e Spustelékite mygtukg ,Next* (kitas).
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° 5.2.8.2. Jtampos reguliavimas

« Sis reguliavimas visada turi bati aktyvintas, taigi iSskleidZiamajame sagrase pasirinkite ,Always

active” (visada aktyvintas).
Start-up Volt Matc

Regulation enabled by

Always enabled n

o Atskaitos taskas nustatomas naudojant fiksuotg verte skirtuke ,Internal setpoint® (vidiné
kontroliné verté) arba analogine jvestj, kurios Saltinj, tipg ir diapazong, reikia nustatyti skirtuke
»Setpoint from analog input® (kontroliné verté per analogine jvestj).

 Jei pasirenkama parinktis ,,Internal setpoint* (vidiné kontroliné verté), jveskite jtampos
atskaitine verte. Sig verte taip pat galima keisti per objekto magistrale.

# Internal setpoint A
Voltage reference (V)

o Jei pasirenkama parinktis ,,Analog input“ (analoginé jvestis), dalis ,Setpoint from analog
input” (kontroliné verté per analogine jvestj) tampa aktyvi. Pasirinkite norimg analoginés
jvesties Zymimajj langelj, nustatykite jos rezimg (+/-10 V, 0/10 V, 4-20 mA, potenciometras)
bei jtampos vertes ties 0 % ir 100 %. °

# Setpoint from analog input

B AIN1
Analog Input cenfiguration
Analog input 4-20ma, n
0% value 100% value
350.00 W 400.00 0 W
Zymeklls Simulation

Pastaba. Perkeliant Zymekl;j, funkcijy diagramoje, deSinéje puslapio puséje, galima perziaréti
desSinéje rodomas gautas jtampos vertes ir daznio kreives.

« Sios atskaitinés vertés ribos turéty bati nustatytos, atsizvelgiant j masinos pajégumus (toliau
pateiktame pavyzdyje minimali jtampos atskaitiné verté yra 0 % nuo 400V, o maksimali
jtampos atskaitiné verté yra 100 % nuo 400 V).

Max. setpoint{ % Unom. }

/- 100.0 ==
- 0.0 -/

Min. setpoint{ % Unom. )

9 Jtampos gnybtai gali bati sukeisti: minimali jtampa nustatoma ties 100 % analoginés jvesties, o maksimali jtampa —
ties 0 % analoginés jvesties.
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o Esant fiksuotai atskaitinei vertei, atskaitine verte, naudojant dvi aukstyn ir Zemyn jvestis,
galima reguliuoti vienu impulsu, atitinkanciu peréjimg vienu ,Zingsniu“ aukstyn arba vienu
»Zingsniu“ Zemyn. Turi bGti nustatytos tiek jvestys, tiek ir zingsnio verté bei delsa; Sis
reguliavimas pasiekiamas parink&iy jungiklj nustatant j padétj ,Active” (aktyvus).

# Setpoint adjustment A

MNot Active
® Active
Step +- U (V) 1.0
Input - Input +:
Nane n None n
Repeat delay (m=}) 300

Pastaba: ,,+“ ir ,-“ jvestys yra vienodos visiems reguliavimo rezimams, taciau jos turi
jtakos tik tiems reguliavimo rezimams, kuriems jos buvo jjungtos.

e Per zemas daznis: Sie du laukai naudojami jtampos kritimui, priklausomai nuo
generatoriaus grei€io, nustatyti.

- Linkio tasko verté: jprastos vertés yra Sios: 48 Hz kintamosios srovés generatoriui, kurio
vardinis daznis 50 Hz, 57 Hz kintamosios srovés generatoriui, kurio vardinis daznis 60 Hz
ir 380 Hz kintamosios srovés generatoriui, kurio vardinis daznis 400 Hz.

- Nuolydis: reguliucjamas nuo 0,5 iki 3. Kuo didesné nuolydzio verté, tuo didesnis bus
jtampos kritimas tuomet, kai pavaros variklio greitis sumazés.

Underspeed
Knee (Hz) 43.0 Slope (WiHz) 1.0

o Kreives brézZinys kinta kaip Siy dviejy verciy funkcija.

VA TYPICAL UNDERSPEED CURVE
400

200

43 -
50 60 70 80 90 f{Hz)

o Kvadratiirinés srovés mazéjimas: pazymékite Zymimajj langelj, kad jjungtuméte Sig funkcija,
ir jveskite jtampos kritimo procentg nuo —20 % iki +20 % (atsargiai, neigiama verté atitinka
jtampos padidéjimg). Si funkcija daugiausia naudojama lygiagregiai veikiangiy kintamosios
srovés generatoriy atveju. Pagal numatytasias nuostatas Si verté nustatyta ties 3 %.

B Reactive droop compensation (%) 3.0
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Kvadratlrinés srovés mazéjimo kreivés brézinys kinta kaip atskaitinés vertés funkcija.

u(v)
REACTIVE DROOP CURVE

400
T T

0% 25% 50% 75% 100% Q[k\fAR]

Pastaba: Jei jjungta kvadratlrinés srovés mazéjimo funkcija, nebéra galimybés naudoti
apkrovos kompensavimo arba skersinés sroves funkcijy.

o Apkrovos kompensavimas: pazymékite Zymimajj langelj, kad jjungtuméte Sig funkcija, ir
jveskite atskaitinés vertés kitimo procentg nuo —20 % iki +20 %. Atsizvelgiant j maSinos
tiekiamg kVA, Si funkcija daugiausia naudojama tam, kad baty galima:

» padidinti jtampos atskaiting verte (procentais nuo 1 iki 20 %), jei paskirstymo linijos ypa¢
ilgos;

e sumazinti jtampos atskaitine verte (procentais nuo —20 % iki —1 %), kad baty subalansuotos
apkrovas masinoms, prijungtoms prie lygintuvo (DC magistralés).

B Voltage line drop compensation (%) 3.0

Kompensavimo kreives brézinys kinta kaip atskaitinés vertés funkcija.

U(V)
VOLTAGE CURVE

/412
400 |

0% 25% 50% 75% 100% S(KVA)

Pastaba: Jei jjungta apkrovos kompensavimo funkcija, nebéra galimybés naudoti
kvadratirinés srovés mazéjimo arba skersinés srovés funkcijy.

o Skersiné sroveé: pazymeékite Zzymimajj langel;j, kad jjungtuméte Sig funkcija, ir jveskite jtampos
koregavimo procentg, kaip iSmatuoto likutinio kVAr funkcijg. Sistema automatiSkai koreguoja
jtampa (laikinai) tam, kad bty nuolat panaikintas kVAr skirtumas tarp masiny, taciau
nesumazintas reguliavimo taskas. Siai funkcijai reikia specialaus laidy sujungimo.

B Cross Current (% \oltage setpoint) 3.0

73



Electric Power Generation | Jrengimas ir techniné priezitra | 5744 1t-2024.01/ e

Skaitmeninis jtampos reguliatorius D550

Pastaba: Jei jjungta skersinés srovés funkcija, nebéra galimybés naudoti kvadratdrinés sroves
mazéjimo arba apkrovos kompensavimo funkcijy.

Sia funkcija galima naudoti tik tuo atveju, kai prie D550 V jvesties prijungtas skersinés
srovés CT.

LAM: apkrovos priémimo modulis. Si funkcija pagerina generatoriaus atsakg, sumazindama
jtampos nustatytgjg verte apkrovos poveikio metu.

Kai iSmatuotas generatoriaus daznis yra mazesnis uz konfiglracijoje apibréztg per mazo
greiCio linkj (pavyzdziui, 48 Hz arba 57 Hz), jtampos nustatytoji verté sumazinama iki
numatytosios vertés (toliau pateiktame pavyzdyje 10 % mazesné uz vardine jtampa).

Engine help
B Soft voltage recovery (s/%) 010 ?
Smart LAMN. (%) B L AN (%) ?
L.AM. (%) 10.0
L.A M. duration (ms) 1,000

e Jei daznis ir toliau mazéja, jtampa reguliuojama pagal U/f désn;.

e Svelnus jtampos atkdrimo reZimas padeda atkurti generatorinio agregato greitj: jis
pateikiamas sekundémis vienam procentui vardinés jtampos (s/%). Pavyzdziui, pirmiau
pateiktas parametras reikia, kad jei daznis sumazéja 10 %, laipsniSko kilimo laikas bus 1
sekundé (t. y. 0,100 s/% * 10 %). Atkreipkite démesj | tai, kad jei laipsniSko kilimo nuolydis
yra didesnis nei pagal U/f désnj, pastarasis bus naudojamas jtampai padidinti.

o Daznio stabilizavimo delsa atitinka laukimo laikotarpj iki tol, kol jtampos kontroliné verté bus
palaipsniui padidinta (pagal daznio padidéjima).

o Toliau esanciame paveikslélyje parodyta LAM veikimo informacija:

Daznis

A

Fn

A

Knee

Laikas
[tampa

ur

4 Svelnus jtampos
atkarimo reZzimas

Laikas

Daznio stabilizavimo
delsa
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e ISmanusis LAM: jis atlieka tg patj vaidmenj, kaip ir pirmiau apraSytas klasikinis LAM.
Skirtumas yra tik toks, kad jtampos kritimo procento nebefiksuoja naudotojas, o jis
automatiskai pritaikomas pagal apkrovos poveikio lygj. Taigi, kiekvieno apkrovos poveikio
atveju:

o valdiklis matuoja veikimo daznj ir nuolat apskaiciuoja jo ivestine verte;

e pagal Sig iSvestine verte, remiantis naudotojo sukonfiglruotais parametrais,
apskaiciuojamas jtampos slopinimo koeficientas (K). Toliau pateiktame pavyzdyje, kai
daznio pokytis yra 10 Hz/s, taikomas jtampos kritimas bus 10 % vardinés jtampos.

Engine help
B Soft voltage recovery (=/%) 0.10 ?
B Smart LAM. (%) LAM. (%) ?
L.&M. 10,0 % for 10.0 Hz/z frequency drop speed.
L.A M. duration (ms) 1,000

Kiekvienam apkrovos poveikio atvejui jtampos slopinimas nustatomas pagal formule AU =
K x Ur, kur Ur yra vardiné kintamosios srovés generatoriaus jtampa.

Daznio stabilizavimo delsa atitinka laukimo laikotarpj iki tol, kol jtampos kontroliné verté bus
palaipsniui padidinta (pagal daznio padidéjimg).

o Spustelékite mygtukg ,Next* (kitas).

° 5.2.8.3. Jtampos derinimo grandiné

¢ Norint prijungti kintamosios srovés generatoriy prie tinklo, tinklo jtampos ir kintamosios srovés
generatoriaus jtampos vertés turi bati kiek jmanoma vienodesnés (mazesnis nei 5 % skirtumas
tarp dviejy matavimy). Jtampos derinimo grandinés funkcija naudojama momentinei tinklo
jtampos vertei, kaip kintamosios srovés generatoriaus jtampos atskaitinei vertei, iSmatuoti.°
« Noredami jjungti jtampos derinimo granding, iSskleidZiamajame sgraSe pasirinkite aktyvinimo
tipg. Tai gali bati:
o valdoma per skaitmenine jvestj (nuo DI1 iki DI8);
« bus visada suaktyvinta pasirinkus ,Always active* (visada aktyvus). Siuo atveju jtampos
derinimo grandiné yra visada jjungta, priklausomai nuo nuostaty eilés tvarkos pagal svarbg.
o Jei pasirenkama parinktis ,None“ (néra), jtampos derinimo grandiné niekada nejjungiama
arba jg jjungia loginis prievadas.

Start-up  Voltage [REELEEEIT0T]

Regulation enabled by
DI3

o Spustelékite mygtukg ,Next* (kitas).

10 Sjai funkcijai reikalingas vienas arba du tinklo jtampos matavimo transformatoriai.
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° 5.2.8.4. Generatoriaus galios koeficiento requliavimas

Sj reguliavimg reikia jjungti iSkart, kai tik masina prijungiama prie tinklo (tinklo kontaktoriaus
uzdarymas) duomeny elemento, o iSjungti — kai tik masina atjungiama nuo tinklo. Tinklo
prijungimo kontaktoriaus Saltinis turéty biti nurodytas puslapio apacioje:

Grid breaker Input:

Dl ﬂ

Masiny, prijungty prie tinklo, atveju jj galima pasirinkti su kVAr reguliavimu ir galios koeficiento
reguliavimu viename tinklo taske.

Si funkcija naudojama galios koeficientui masinos gnybtuose reguliuoti. Siuo tikslu turi bti
prijungtas kintamosios srovés generatoriaus srovés matavimas (1 arba 3 srovés
transformatoriai).

Sis reguliavimas pagal numatytgsias nuostatas jjungiamas, kai tik uzdaromas tinklo
pertraukiklis. Sio reguliavimo atveju pirmenybe turi kVAr arba galios koeficiento reguliavimo
rezimai tinklo taske.

Atskaitos taskas nustatomas naudojant fiksuotg verte skirtuke ,Internal setpoint (vidiné
kontroliné verté) arba analogine jvestj, kurios $altinj, tipg ir diapazona, reikia nustatyti skirtuke
»Setpoint from analog input® (kontroliné verté per analogine jvestj).

Jei pasirenkama parinktis ,,Internal setpoint“ (vidiné kontroliné verte), jveskite jtampos
atskaitine verte. Sig verte taip pat galima keisti per objekto magistrale.

# Internal setpoint A~
Generator PF reference

0.800 E

Jei pasirenkama parinktis ,,Analog input“ (analoginé jvestis), dalis ,Reference via analog
input” (kalibravimas per analogine jvestj) tampa aktyvi. Pasirinkite norimg analoginés jvesties
Zymimajj langelj, nustatykite jos rezimg (+/-10 V, 0/10 V, 4-20 mA, potenciometras) bei galios
koeficiento vertes ties 0 % ir 100 %. "

¥ Setpoint from analog input

B AIN1
Analog Input configuration
Analog input 4-20mA n
0% value 100% value
1.00 0.20
Zymek” Simulation
L

Pastaba: Perkeliant Zymeklj, funkcijy diagramoje, deSinéje puslapio puséje, galima perziareti
galios koeficiento atskaitine verte (mélyna linija).

1 Galios koeficiento atskaitiné verté gali bati pakeista ir ribinés vertés gali bati sukeistos: minimali galios koeficiento
verté nustatoma ties 100 % analoginés jvesties ir maksimali galios koeficiento verté — ties 0 % analoginés jvesties.
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0.8%F 0.9 PR 0.8 PF 02 PF

0.7 FF 07 FF
08PF 0.8 PF
0.5FF 0.5 FF
0.4 PF 0.4 PF
0.2PF 0.3PF
02FF 0.2FPF
0.1FF 0.1 PF
nj

AV A
-1 0.8 0.6 0.4 0.2 Yo 0.2 0.4 0.6 0.8 1

o Esant fiksuotai atskaitinei vertei, atskaitine verte, naudojant dvi jvestis (aukStyn ir zemyn),
galima reguliuoti vienu impulsu, atitinkanciu peréjimg vienu ,Zingsniu“ aukstyn arba vienu
»Zingsniu“ Zemyn. Turi bati nustatytos tiek jvestys, tiek ir zingsnio verté bei delsa; Sis
reguliavimas jjungiamas parinkc€iy jungiklj nustatant j padét;j ,Active” (aktyvus).

# Setpoint adjustment

Mot Active
® Active
Step +i- PF 0.000
Input - Input +:
Dk B4 o [ - |
Repeat delay (ms) 300

Pastaba: ,,+“ ir ,,-“ jvestys yra vienodos visiems reguliavimo rezimams.

« Sios atskaitinés vertés ribos turéty bati nustatytos atsizvelgiant j masinos pajéguma (toliau
pateiktame pavyzdyje galios koeficiento atskaitiné verté nustatyta tarp 1 ir 0,8 (tiekiama
reaktyvioji galia, kurig matuoja pats generatorius).

Max. setpoint{ )

/- 0.800 -
-— 1.000 /

Min. setpoint{ )

Sias atskaitiniy verciy ribas funkcijy diagramoje Zymi $viesiai Zalia sritis, kurios ribose
atskaitiné verté gali skirtis.
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° 5.2.8.5. Generatoriaus kVAr requliavimas

Sj reguliavimg reikia jjungti iSkart, kai tik masina prijungiama prie tinklo (duomeny elemento
Llinklo kontaktoriaus uzdarymas®), o iSjungti — kai tik ma$ina atjungiama nuo tinklo. Tinklo
prijungimo kontaktoriaus Saltinis turéty bati nurodytas puslapio apacioje:

Grid breaker Input:

Di4 n

Kitos parinktys: generatoriaus galios koeficiento reguliavimas arba galios koeficiento
reguliavimas viename tinklo taske masiny, prijungty prie tinklo, atveju (zr. 10 ir 12 veiksmus).

Si reguliavimo funkcija naudojama kVAr masinos gnybtuose reguliuoti. Siuo tikslu turi bdti
prijungtas kintamosios srovés generatoriaus srovés matavimas (1 arba 3 srovés
transformatoriai).

Norédami jjungti kVAr reguliavimg, iSskleidZiamajame sagrase pasirinkite aktyvinimo tipg. Tai

gali bati:

o valdoma per skaitmening jvestj (nuo DI1 iki DI8); .

e bus visada suaktyvinta pasirinkus ,Always active“ (visada aktyvus). Siuo atveju kVAr
reguliavimas yra visada aktyvus, priklausomai nuo nuostaty eilés tvarkos pagal svarba.

o Jei pasirenkama parinktis ,None® (néra), kVAr reguliavimas niekada nejjungiamas arba jj

jjlungia loginis prievadas.

Start-up  Voltage Volt Matching GeneratorPu'.'.'erFactur

Regulation enabled by
None

o Pradinis atskaitos taskas nustatomas naudojant fiksuotg verte skirtuke ,Internal setpoint*
(vidiné kontroliné verté) arba analogine jvestj, kurios Saltinj, tipg ir diapazona, reikia nustatyti
skirtuke ,Setpoint from analog input” (kontroliné verté per analogine jvestj).

 Jei pasirenkama parinktis ,Internal setpoint“ (vidiné kontroliné verté), jveskite jtampos
atskaitine verte. Sig verte taip pat galima keisti per objekto magistrale.

# Internal setpoint

Generator KVAr reference

ﬂ i

o Jei pasirenkama parinktis ,,Analog input“ (analoginé jvestis), dalis ,Reference via analog
input” (kalibravimas per analogine jvestj) tampa aktyvi. Pasirinkite norimg analoginés jvesties
zymimajj langelj, nustatykite jos rezimag (+/-10 V, 0/10 V, 4-20 mA, potenciometras) bei kVAr
vertes ties 0 % ir 100 %. 2

12 kVAr reguliavimo gnybtai gali bati sukeisti ir ribinés vertés gali bati sukeistos: minimali verté nustatoma ties 100 %
analoginés jvesties ir maksimali verté — ties 0 % analoginés jvesties.
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# Setpoint from analog input

B AIN1

Analog Input configuration
Analeg input 4-20mé
0% value 100% wvalue
0,00 KWVAr 10.00 0 KWAF

Zymek“ Simulation

>

Pastaba: Perkeliant Zymeklj, funkcijy diagramoje, deSinéje puslapio puséje, galima perziareti
kVAr reguliavimg (mélyna linija).

0.8"8F 0.9 PP 0.9 PF 0.2 PF

1]

0.7 PF PNV AR) 0.7 PF
0.8 PF ' 0.6 PF
0.5PF 0.5 PF
0.4 PF 0.4 PF
0.3PF 0.3 PF
0.2PF 0.2PF
0.1 PF 0.1 PF
An\ A

-1 08 D& 0.4 0.2 0 0z 0.4 L] [ -] 1

o Esant fiksuotai atskaitinei vertei, atskaiting verte, naudojant dvi jvestis (aukstyn ir Zemyn),
galima reguliuoti vienu impulsu, atitinkanciu peréjimg vienu ,Zingsniu“ aukstyn arba vienu
,Zingsniu“ zemyn. Turi bati nustatytos tiek jvestys, tiek ir zZingsnio verté bei delsa; Sis
reguliavimas jjungiamas parinkciy jungiklj nustatant j padétj ,Active“ (aktyvus).

# Setpoint adjustment

Not Active
® Active
Step +/- KVAr 1.0
Input -: Input +:
D6 | - I [ - |

Repeat delay (ms) 300

Pastaba: ,,+“ ir ,,-“ jvestys yra vienodos visiems reguliavimo rezimams.

« Sios atskaitinés vertés ribos turéty bati nustatytos atsizvelgiant j masinos pajéguma (toliau
pateiktame pavyzdyje kVAr reguliavimas yra nustatytas tarp —10 % kintamosios srovés
generatoriaus vardinés kVA galios (tiekiama reaktyvioji galia, kurig matuoja pats generatorius)
ir 62 % kintamosios srovés generatoriaus vardinés kVA galios (tiekiama reaktyvioji galia, kurig
matuoja pats generatorius).
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Max. setpoint{ % Snom. )

/— 62.0 =
- -10.0 ./

Min. setpoint{ % Snom. )

Sias atskaitiniy verdiy ribas funkcijy diagramoje Zymi $viesiai Zalia sritis, kurios ribose
atskaitiné verté gali skirtis.

° 5.2.8.6. Galios koeficiento reguliavimas viename tinklo taske

Sj reguliavimo rezima galima naudoti tik tuo atveju, kai prie D550 V jvesties prijungtas
tinklo srovés matavimo CT.

Sj reguliavima reikia jjungti iSkart, kai tik masina prijungiama prie tinklo (duomeny elemento
Jlinklo kontaktoriaus uzdarymas®), o iSjungti — kai tik masina atjungiama nuo tinklo. Tinklo
prijungimo kontaktoriaus Saltinis turéty bati nurodytas puslapio apacioje:

Grid breaker Input:

D4 ﬂ

Kitos parinktys: generatoriaus galios koeficiento reguliavimas ir KVAr reguliavimas masiny,

prijungty prie tinklo, atveju (zr. 10 ir 11 veiksmus).

Sis reguliavimas naudojamas galios koeficiento reguliavimui viename tinklo taske. Siuo tikslu

turi bdti prijungtas kintamosios srovés generatoriaus srovés matavimas.

Norédami jjungti galios koeficiento reguliavimg, iSskleidziamajame saraSe pasirinkite

aktyvinimo tipg. Tai gali bati:

e valdoma per skaitmening jvestj (nuo DI1 iki DI8);

« bus visada suaktyvinta pasirinkus ,Always active* (visada aktyvus). Siuo atveju galios
koeficiento reguliavimas viename tinklo taske yra visada jjungtas, remiantis nuostaty eilés
tvarka pagal svarba.

e Jei pasirenkama parinktis ,None“ (néra), galios koeficiento reguliavimas niekada
nejjungiamas arba jj jjungia loginis prievadas.

Start-up  Voltage Vol Matching Generator Power Factor  k\Var RERESENC S ETeidl  Field Current

Regulation enabled by
None

Pradinis atskaitos taSkas nustatomas naudojant fiksuotg verte skirtuke ,Internal setpoint*
(vidiné kontroliné verté) arba analogine jvestj, kurios Saltinj, tipg ir diapazona, reikia nustatyti
skirtuke ,Setpoint from analog input® (kontroliné verté per analogine jvest)).

Jei pasirenkama parinktis ,,Internal setpoint“ (vidiné kontroliné verte), jveskite jtampos
atskaitine verte. Sig verte taip pat galima keisti per objekto magistrale.

# Internal setpoint ~
Grid PF reference

O
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o Jei pasirenkama parinktis ,,Analog input“ (analoginé jvestis), dalis ,Reference via analog
input (kalibravimas per analogine jvestj) tampa aktyvi. Pasirinkite norimg analoginés jvesties
zymimajj langelj, nustatykite jos rezimg (+/-=10 V, 0/10 V, 4-20 mA, potenciometras) bei galios
koeficiento vertes ties 0 % ir 100 %. '3

# Setpoint from analog input

B AIN1
Analeg Input configuration
Analog input 4-20mA n
0% walue 100% value
1.00 0.80
Zymeklls Simulation

Pastaba: Perkeliant Zymeklj, funkcijy diagramoje, deSinéje puslapio puséje, galima perziareti
galios koeficiento atskaitine verte (mélyna linija).

0E"RF 0.9 PP 0.8 PF 0.2 PF

0.7 PF 0.7 PF
0.6PF 0.8 PF
0.5PF 0.5 PF
0.4 PF 0.4 FPF
0.3 PF 0.3 PF
0.2PF 0.2PF
0.1 PF . 0.1 PF
b ArEVAR)

0.2 Yo 0.2 0.4 0.6 0.5 1

Pastaba: Si galimybiy diagrama yra fiktyvi, nes ji apibiidina galios koeficiento raida
viename tinklo taske, o ne generatoriaus gnybtuose.

o Esant fiksuotai atskaitinei vertei, atskaiting verte, naudojant dvi jvestis (aukstyn ir Zemyn),
galima reguliuoti vienu impulsu, atitinkanciu peréjimg vienu ,Zingsniu“ aukstyn arba vienu
»Zingsniu“ Zemyn. Turi bati nustatytos tiek jvestys, tiek ir zingsnio verté bei delsa; Sis
reguliavimas jjungiamas parinkc€iy jungiklj nustatant j padeét;j ,Active” (aktyvus).

# Setpoint adjustment A

Not Active
@ Active
Step +/- FF 0.010
Input -: Input +:
0I5 B o [ - |
Repeat delay (ms) 300

3 Gnybty minimali ir maksimali galios koeficiento atskaitiné verté gali bati pakeista ir ribinés vertés gali bti sukeistos:
minimali galios koeficiento verté nustatoma ties 100 % analoginés jvesties ir maksimali galios koeficiento verte — ties
0 % analoginés jvesties.
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Pastaba: ,,+“ ir ,,-“ jvestys yra vienodos visiems reguliavimo rezimams.

« Sios atskaitinés vertés ribinés vertés turéty bati nustatytos pagal reikalavimus. Toliau
pateiktoje ekrano kopijoje jos nustatytos tarp 1 ir 0,8 (tiekiama reaktyvioji galia, kurig matuoja
pats generatorius). Tam, kad masina islikty savo pajégumy diagramoje, aktyvios ribinés vertés
turéty atitikti kintamosios srovés generatoriaus ribas, bet taip pat ir tas, kurios nustatytos Siame
puslapyje. Tam tikromis salygomis tinklo galios koeficiento atskaitiné ribiné verté gali bati
rodoma i$ tikryjy tos ribos nepasiekus, nes bus aktyvi masinos galios koeficiento atskaitiné
verte.

Mazx. setpoint( }
0.800 ==

- 1.000

Min. setpoint{ }

Sias atskaitiniy verciy ribas funkcijy diagramoje Zymi $viesiai Zalia sritis, kurios ribose
atskaitiné verté gali skirtis.

° 5.2.8.7. Apvijomis tekancios srovés requliavimas (rankinis rezimas)

« Si reguliavimo funkcija naudojama tiesiogiai valdyti apvijomis tekangios srovés verte. Ji
daugiausia naudojama pradedant eksploatuoti arba kaip atsarginis rezimas, jei A|R matavimas
yra klaidingas (pavyzdziui, kintamosios srovés generatoriaus jtampos arba kintamosios srovés
generatoriaus srovés matavimas).

o Ji yra prioritetiné visy kity reguliavimo rezimuy, kurie gali bati aktyvas, atzvilgiu.

o Norédami jjungti apvijomis tekancios srovés reguliavima, iSskleidziamajame sgrase pasirinkite
aktyvinimo tipg. Tai gali bati:
o valdoma per skaitmening jvestj (nuo DI1 iki DI8);
e bus visada suaktyvinta pasirinkus ,Always active® (visada aktyvus).
e Jei pasirenkama parinktis ,None“ (néra), apvijomis tekancios srovés reguliavimas niekada
nejjungiamas arba jj jjungia loginis prievadas.

Start-up  Voltage Volt Matching Generator Power Factor  KVAr Grid Power Factor RS

Regulation enabled by
DI [ - | ‘

1

o Pradinis atskaitos taskas nustatomas naudojant fiksuotg verte skirtuke ,Internal setpoint
(vidiné kontroline verté) arba analogine jvestj, kurios $altinj, tipg ir diapazona, reikia nustatyti
skirtuke ,Setpoint from analog input” (kontroliné verté per analogine jvestj).

# Internal setpoint ~
Field current setpoint (A)

'+

Followwer mode ?‘
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o ,,Sekimo*“ funkcija perjungimo i$ reguliavimo rezimo j rankinj rezimg metu leidzia apvijomis
tekancios sroves matavimg naudoti kaip atskaitine verte. Taip iSvengiama matomy masinos
veikimo tasko ,Suoliy“. Tuomet atskaitine verte galima keisti, naudojant aukstyn ir Zemyn
jvestis.

Pastaba: Si funkcija galima tik tuo atveju, kai pradinis atskaitos taskas yra fiksuotas.

o Jei pasirenkama parinktis ,,Analog input“ (analoginé jvestis), dalis ,Reference via analog
input” (kalibravimas per analogine jvestj) tampa aktyvi. Pasirinkite norimg analoginés jvesties
zymimajj langelj, nustatykite jos rezimg (+/-10 V, 0/10 V, 4-20 mA, potenciometras) bei vertes
ties 0 % ir 100 %. "

# Setpoint from analog input

B AINL
Analog Input configuration
Analog input 4-20m& n
0% wvalue 100% value
0.00 A 1000 A
Simulation
@

Pastaba: Perkeliant zymeklj, grafike, deSinéje vaizdo puséje, galima perzidréti atitinkamag
apvijomis tekancios srovés atskaitine verte (mélyna linija).

IE=c: (&)

517

T
-

o Esant fiksuotai atskaitinei vertei, atskaitine verte, naudojant 2 jvestis (aukStyn ir Zemyn),
galima reguliuoti vienu impulsu, atitinkanciu peréjimg vienu ,Zingsniu“ aukstyn arba vienu
»Zingsniu“ Zemyn. Turi bGti nustatytos tiek jvestys, tiek ir zingsnio verté bei delsa; Sis
reguliavimas jjungiamas parink¢iy jungiklj nustatant j padétj ,Active“ (aktyvus).

4 Maksimalios ir minimalios apvijomis tekancios srovés atskaitos gnybtai gali bdti sukeisti: minimali apvijomis
tekancios srovés ribiné verté nustatoma ties 100 % analoginés jvesties ir maksimali apvijomis tekanti srové — ties
0 % analoginés jvesties.
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# Setpoint adjustment ~
Mot Active
® Active
Step +- IF (&) 0.05
Input -: Input +:
DB o [ - |
Repeat delay (ms) 300

Pastaba: ,,+“ ir ,-“ jvestys yra vienodos visiems reguliavimo rezimams.

° 5.2.9. PID stiprinimo koeficienty nustatymas

Greita konfiguracija baigiama Siame puslapyje. Jei jusy D550 prijungtas, galima perkelti
konfiguracija j AJR. Jei norite pakoreguoti parametrus, kurie nepasiekiami greitosios
konfiguracijos rezimu, spustelékite ,,Continue configuration in Customized mode*“ (testi
konfiguracijg pasirinktiniu rezimu).

Settings
PID settings [ roe- ]
Grid/Load
Voltage Field current
Proportional 8,000 2,000
Integral S0 50
Derivative 800 30
Gain 110 100
Regulation loop speed
0: 2.5 ms B
Negative forcing ?
W DC Bus vottage 2
Continue
configuration in
custom mode g

» Nustatykite jvairius PID stiprinimo koeficientus. Laukeliuose visada pateiktos numatytosios vertés.

Voltage Field current PF/EMAr Grid PF
Proportional 7,000 2,100 10 1
Integral 100 50 10 1
Derivative 500 15 0 0
Gain 100 100 100 100

Regulation loop speed
0: 2.5 ms n

Negative forcing

~a

DC Bus voltage compensation

Lo

Upload your
configuration
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o Greitis reguliavimo kontdre gali bati keiCiamas atsizvelgiant j generatoriaus reakcijos laikg, t. y.
nuo 2,5 ms iki 20 ms (2,5 ms zingsniais). Jei Si verté bus keiCiama, reikés pakoreguoti PID
stiprinimo koeficientus.

o Jei kintamosios srovés generatoriaus veikimui reikia jvairiy apkrovos pakopy, nesvarbu, ar jos
susijusios su didinimu ir (arba) mazinimu (veikiantis atskirai arba lygiagre€iai tarp masiny), gali
bati naudinga pasirinkti ,neigiama galig®. Si funkcija naudojama trumpam jtampos invertavimui
Zadintuvo lauko gnybtuose, kad baty sumazintas laikas, per kurj vardiné jtampa atkuriama iki
vardinés jtampos.

Kintamosios srovés generatoriaus jtampa

Nenaudojant neigiamos galios

Atskaitiné verté -

Naudojant neigiamg galig

Laikas

e Jei naudojamas Sunto arba AREP tipo laukas, maitinimo jtampa tiesiogiai priklauso nuo jtampos
kintamosios srovés generatoriaus gnybtuose. Dél Sios priezasties ji gali svyruoti priklausomai nuo
apkrovos ir dél to turéti jtakos PID eigai. Siekiant kompensuoti Siuos svyravimus, rekomenduotina
suaktyvinti ,VBus kompensavimo* funkcijg. Toliau pateikiamas vertés padidinimo, pradedamo su
kompensavimu ir be jo, pavyzdys zadinimo Sunto atveju:

Kintamosios srovés generatoriaus jtampa

Atskaitiné verté

Laikas

o Spustelékite mygtukg ,Next* (kitas).

° 5.2.10. Jvesties / iSvesties valdymas

o Papildomas jvestis galima konfigtruoti greta ty, kurios naudojamos reguliavimo konfiglracijos
puslapiuose (kurios jau rodomos pilkai).

« Analogines jvestis / iSvestis galima konfiguruoti nustacius Saltinj, konfigdracijg ir 0% bei 100%
vertes.

Analog Inputs/Ouiputs
Configuration

()] " Destination 0% value  100% value C““ﬁg'g“t'““ 0% value 100% value}
AlD1 4-20mA g None = 0.00 0.00 ik Mone "]
AID2 010V None 0.00 0.00 None
AID3 0-10V None 0.00 0.00 None
AID4 010V None 0.00 0.00 None
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o Skaitmenines jvestis / iSvestis galima konfiglruoti nustacius Saltinj, aktyvinimg (,aktyvinimas
Zemas” = uzdaryta, jei salyga jvykdyta, ,aktyvinimas aukstas® = iSvestis atidaryta, jei sglyga
jvykdyta). Sukonfigiruotas tipas parodytas paveikslélyje, deSinéje ekrano puséje (relé arba
tranzistorius).

Digital Inputs Digital Outputs
?ﬂ:' Active Destination 0 : Outs
i Active Low = MNone ™ Mone T Active Low =, Dot ouT
(g Active Low None Mone Active Low D02
D3 Active Low None Mone Active Low Do3
D4 Active Low None Mone Active Low Do4
DIs Active Low None Mone Active Low Dos
D6 Active Low None Mone Active Low D06
D7 Active Low None Mone Active Low Doy
Dig Active Low None Mone Active Low Dos
None Active Low RL1 ‘ ouT
None Active Low RLZ
L |

o 5.2.11. Kreivés funkcijos
5.2.11.1. Apzvalga

Kreivés funkcijos naudojamos tam, kad parametrg galima baty valdyti kaip kito parametro
funkcijg. PavyzdZiui:

kVAr atskaitiné verte, kaip jtampos funkcija kVAr reguliavimo metu;

maksimali statoriaus srové, kaip statoriaus temperatdros funkcija;

maksimali apvijomis tekanti srove, kaip temperatiiros arba analoginés jvesties funkcija;
jtampos atskaitiné verté, kaip greicio funkcija;

apvijomis tekanti srove, kaip aktyviosios galios funkcija;

specialus mastelio keitimas;

kt.

Kreivés funkcijos gali bati sukurtos.

Kad kreivés funkcija baty tinkama, reikia apibrézti X ir Y a$iy parametrus bei 5 taskus. Sios
funkcijos yra aktyvinamos, kai tik sukuriama kreiveé.

Kreivés laukus galima nustatyti i$ naujo spusteléjus kiekvienai kreivei priskirtg mygtuka ,Reset”
(nustatyti i$ naujo).

Xaxis None n Yaxis None n
Point 1 0.00 000 None=i{None)
Point2 000 00

Point 3 0.00 0.00

Point4 000 00

Point 5 000 00 u
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5.2.11.2. Kreivés funkciju pavyzdziai

o Reaktyviosios galios atskaitiné verté kaip 400 V masinai skirto tinklo jtampos funkcija.

¥ axiz Bus Voltage L1L2 n ¥ axiz Reactive power setpoint n
FITE 384.00 400.00 Reactive power setpoint=f(Bus Voltage L1L2)
Point 2 389.00 0.00 433
Point 3 400.00 0.00 200
Point 4 415.00 0.00 0

s [ = =] @« = [a] = o w© (=1 o =< w0 w© (=] (3] = w0 =] o [} =]

. e o e e a a o a a (=1 (=1 (=1 o (=1 - — — —+ — o~ o~ .

2 m ®m m m @ @ m ®m m % T T ¥ ¥ ¥ F F T wT T w 0

Point 5 420.00 -300.00 -200t7 =

-335

Pastaba. Matome, kad tuomet, kai jtampos verté yra mazesné nei taSke ,1“ apibrézta jos verté,
galios atskaitine verté iSlaikoma tokia, kokia ji apibrézta taske ,1“. Kai jtampos verté yra didesné
nei tadke ,5 apibréZta jos verté, reaktyviosios galios verté iSlaikoma tokia, kokia ji apibrézta taske
”5u.

o Apvijomis tekancios srovés atskaitiné verté kaip statoriaus iSmatuotos temperatiiros
funkcija (mUsy pavyzdyje 1 temperatira). Esant Zemai temperatirai, leidziama padidinti
apvijomis tekancios srovés stipruma.

X axis PT100#1 Temperature n Y axis Generator rated nominal field current n
Foint 1 -30.00 3.50 Generator rated nominal field current=f{PT100#1 Temperature)
Point 2 0.00 3.00 3.5
. - 3
Point 3 10.00 2.50
2.5
Point 4 25.00 2.00

Point 5 30.00 1.50 E

° 5.2.12. Naudotojo PID stiprinimo koeficientas

Si funkcija suteikia galimybe turéti nepriklausomg PID, kuris gali bati naudojamas kitam komponentui
reguliuoti.

B Enable user PID 1

Setpoint source

None n

+>

el
J
[n)

=

=

actuator

Measurement source

None n E

° 5.2.13. Loginiai / analoginiai prievadai
5.2.13.1. Apzvalga

Loginiai / analoginiai prievadai naudojami paprastam valdymui su viena arba dviem jvestimis ir
viena konfigdruojama iSvestimi, naudojant iSskleidZziamuosius sgrasus.
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E1l None

EZ None

=1
=2

S=E1.E2 et | 2

S
5 None ﬂ

Parametry sgraSus galima padidinti spusteléjus sgraso apacios deSinéje puséje ir traukiant

Zemyn iki norimo dydzio:

El| None

None
EZ|
LAM Engine Help

Self-adaptive LAM Engine Help
Threshold Start

Soft Voltage Recovery

Motor Start

W/Hz Limit Mode Active

Current Limit Mode Active

E2l5oft Start Mode Active

AVR Regulation Mode Active

Volt Matching mode

FCR Regulation Mode Active
Generator PF Regulation Mode Active

e1lARReaulation Mods Active

@I ™ =l I"’%

PATARIMAS: Jei norite greiiau pasirinkti parametrg, iSskleidziamajame sgrase galite jvesti
kelias pirmasias jo pavadinimo raides.

Prievado tipg galima pakeisti spusteléjus atitinkamg prievada. Tada parodomas iSskleidziamasis

meniu:

El None

E2 None

El None

E2 None

El None

E2 None

El None

E2 None

El None

EZ None

m

n__ sSNone n
DE-

.

§

OR

§

suB
=

D,
D,
DE
D,

=E1.E2
=E1.E2
=E1.E2
=E1.E2

| v | AND

XOR
COMPARATOR
SET-RESET
TOGGLE

COPY

ADD

MULT

REVERSE E1
REVERSE E2

PERCENT n

TEMPO

REVERSE 5 ﬂ

RESET
=

Gali bati naudojami ne daugiau kaip 20 prievady su 2 jvestimis.
Jie gali bati susieti nuosekliai (naudojant iSvesties prievadg kaip jvesties salygg kitam prievadui).
Palyginimo rezimu skaitmeniniai ,naudotojo” kintamieji gali bati naudojami kaip prievado jvesties

parametras.
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Gali bati naudojami Sie prievadai:

Prievado tipas Vaizdas Parametro tipas Teisingumo lentelé
E1 E1 E2 S
8 0 0 0
AND E2 | Dvejetainis formatas 0 1 0
1 0 0
S=E1.E2 n*1 1 1 1
E1 E1 E2 S
B 0 0 0
OR E2 Dvejetainis formatas 0 1 1
1 0 1
S=E1+E2 1 1 1
E1 E1 E2 S
S 0 0 0
Exclusive OR E2 Dvejetainis formatas 0 1 1
1 0 1
S=E1®E2 1 1 0

E1 5
S Desimtainiai E1 ir E2 E1<E2 0
COMPARATOR E2 | Dvejetainis formatas -
o) E1=E2 0
E1>E2 1
S=E1>E2
] S 0o [ o[ s
SET-RESET E2 |RESET Dvejetainis formatas 0 1 0
1 0 1
- 1 1 o]
E1 s
SWITCHING Dvejetainis formatas Kylarllc[av!ne |_1 kraste S
eiCia blseng
S=§ n8
E1 : s E1 [ E2 | S
i E1 dvejetainis 0 0 0
COPY 2 N[ E2 ir S desimtainis 0 [ E2 | 0
IfE1=1 then S=Eg 1 E2 E2
E1
| S
ADDITION E2 —I— — DesSimtainiai E1 ir E2 S=E1+E2
— S deSimtainis
S=E1+E2 n®2
E1
N > DeSimtainiai E1 ir E2
E2 - eSimtainiai E1 ir 1.
SUBSTRACTION =T S desimtainis S=E1-E2
$=E1-E2 n*3
E1
MULTIPLICATION E2_ >< DeSimtainiai E1 ir 2 S=E1xE2
S deSimtainis
S=E1*E2 n°4
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Prievado tipas Vaizdas Parametro tipas Teisingumo lentelé
i 5 S=E1/E2
E2 / — DesSimtainiai E1 ir E2
DIVISION — S deSimtainis S verté nesikeicia, jei
S E1E2 E2 yra lygi nuliui
= n*5
E1
E2 o [ DeSimtainiai E1 ir E2 _ N
PERCENTAGE = S desimtainis S = (E1/E2)*100
S=(E1/E2)*100
n*g
El E1 dvejetainis
. S = iei =1
TEMPORIZATION E2 — E2 degimtainis S=1, jei (E1=1 ir 2E2)
= (sekundémis) S=0, jei E1=0 arba
$=1if (E1=1 et t>=E2) S dvejetainis t<E2

AND, OR, EXCLUSIVE OR prievady atveju jvestys ir iSvestis gali buti sukei¢iamos, vel naudojant
prievady iSskleidziamajj meniu. Siuo atveju baltas apskritimas simbolizuoja reversg, o prievady

lygtis atnaujinama. Toliau pateiktas pavyzdys, kai E1 jvestis reversuojama AND prievade:

E1l None

E2 None

Loginio prievado laukus galima nustatyti iS naujo naudojant prievado iSskleidziamajj meniu ir
spusteléjus RESET.

Pagalba pasiekiama spusteléjus klaustuko simbolj, kuriuo atveriama aktyvaus prievado

n 1

n 2

S=E1. E2

S None

n*1 ? E

teisingumo lentele. Tai prievadas AND .

= == O O
-0 - O

=000

5.2.13.2. Prievady programavimo pavyzdziai

« AR paleidimas esant maitinimo jtampos ribinei vertei: jjungus maitinimg, maitinimo jtampa
iSkart ima didéti. Dél to reikéty nustatyti ribine verte, kurig virSijus buty galima vykdyti

padidinimg. Naudojamas naudotojo parinktas kintamasis.

Tada pasirenkamas prievadas COMPARATOR su Siais kintamaisiais:
o E1 ,Internal power supply Volts* (vidinis maitinimo Saltinis, V);

e E2 ,User variable 1“ (naudotojo 1 kintamasis), nustatytas ties 10 (DC magistralé 10 V);

o S ,Starting” (paleidimas).

15 Teisingumo lenteléje atsizvelgiama j bet kokius prievade sukonfigiruotus reverso atvejus.
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IU!

El Internal Power Supply Volts ﬂ 1
S Start n
- 2
E2 User variable 1 ﬂ

sse1>E2 1 | ? [

Pastab: ,,User variable 1 (naudotojo 1 kintamojo) reikS§mé priklauso nuo jtampos, kurig
gali uztikrinti josy lauko zadinimo sistemos liekamasis jmagnetinimas. Musy pavyzdyje
pasirenkame 10 V.

o VAr reguliavimas, kai apkrova yra mazesné nei 10 % vardinés galios (prijungus prie
tinklo): kai maSina prijungiama prie tinklo be apkrovos, gali atsirasti veikimo nestabilumy dél
statoriaus srovés matavimo trukdziy. Todél, jei aktyvioji galia nesiekia 10 % kintamosios
srovés generatoriaus vardinés galios, rekomenduojame aktyvinti kVAr reguliavima.

Tada pasirenkamas prievadas COMPARATOR su Siais kintamaisiais:

o E1 ,User variable 2 (naudotojo 2 kintamasis), nustatytas ties 10 (10 % reaktyvioji galia);
o E2 ,Real power percentage” (faktinés galios procentiné dalis);

e S ,VAR regulation” (VAR reguliavimas).

E1l User variable 2 ﬂ 1 s
——| 5 VAR Regulation n
2
E2 Real Power percentage ﬂ

sse1>E2 o~ |2 [

o Impulsinis paleidimas ir sustabdymas: reguliavimo funkcija jjungiama nustatyta jvestimi.
Pasikeistus Sios jvesties blsenai, lauko Zadinimas iSkart sustabdomas. Impulsinj paleidimg ir
sustabdymg galima sukonfigiruoti naudojant SET-RESET prievada:

o E1 ,DI1% kuris siuncia paleidimo impulsg;

o E2 ,DI2% kuris siuncia sustabdymo impulsg;
o S ,Starting” (paleidimas).

Tada rezultatas yra toks:

E1 DI1 State n 1 _IsET

E2 DIZ State n 2_|RESET

S
——| 5 Start ﬂ
= |? B3

91



Electric Power Generation | Jrengimas ir techniné prieziura | 5744 1t-2024.01/ e

Skaitmeninis jtampos reguliatorius D550

° 5.2.14. Jvykio registravimas
Log event j o nn

Enabled / BT lexc during last loss of
Disabled S sensing fault detected %+

Enable overvoltage fault detected log

Ewvent reset

Enable undervoltage fault detected log
Enable overfrequency fault detected log
Enable underfrequency fault detected log
Enable open diode fault detected log

Enable short diode fault detected log

Enable reverse active power fault detected log
Enable reverse reactive power fault detected log
Enable PT100 1 alarm detected log

Enable PT100 1 faul detected log

Enable PT100 2 alarm detected log

Enable PT100 2 fault detected log

Enable PT100 3 alarm detected log

Enable PT100 3 fault detected log

Enable PT100 4 alarm detected log

Enable PT100 4 fault detected log

Enable PT100 5 alarm detected log

Enable fault detected log

Enable CTP 1 fault detected log

Enable CTP 2 fault detected log

Enable CTP 3 fault detected log

Enable CTP 4 fault detected log

Enable CTP 5 fault detected log

Enable loss of 2ensing fault detected log
Enable unbalanced voltage fault detected log
Enable unbalanced current fault detected log
Enable short circuit fault detected log

Enable IGBT fault detected log

Enable motor start fault detected log

Enable power bridge overload fault detected log
Enable main field overload detected log
Enable main field overheating detected log
Enable stator overload detected log

Enable stator overheating detected log
Enable battery under voltage detected log

olalolalalalclalo|lalala|lolala|la|lalalalalc(lalec|lalcflflo|al a|la aclalalalala
aolalolalalalalaloc|lala|lao|lalala|alaalac|lalc|la/lclflo|aalaala|alala|la

Enable CAN under voltage detected log

Kiekvieno pasirinkto jvykio atveju padidés atitinkamo skaitiklio rodmuo, kai skaitiklis bus parodomas.
Jvykio atveju registruojama zadinimo srovés verté.
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° 5.2.15. Antroji konfigiracija

Si funkcija paprastai vadinamas ,50/60Hz perjungimo funkcija”, bet turi Zymiai daugiau savybiy bei
lankstaus taikymo galimybiy ir gali bati naudojama maks. 16 parametry pakeisti atsizvelgiant |
loginés jvesties blseng. Atkreipkite démes;j j tai, kad j Sig antrgjg konfigiracijg bus atsizvelgiama tik
i$ naujo paleidus AJR.

o =l
Second configuration I 4]

Your maodifications will be take account on the next power on of
the regulator.

Second configuration enable

rafion 2 value ¢

)

n
L]
L]
L]

oo o

Configuration 1 valus Configuration 2 valuz  *

o Pasirinkite antrosios konfigtracijos aktyvinimo Saltinj.

2nd configuration
driving by DN

.....

pagrindine konfiglracija.

Priminimas: S$io jungiklio paisoma tik paleidziant reguliavima. Reguliatoriui veikiant
jjungimas arba iSjungimas bus ignoruojamas.

o Pasirinkite parametrus, kurie bus perimti perjungiant j antrajg konfiglracija. Pirmiau pateiktame
pavyzdyje nauja didziausio signalo spektro daznio verté nustatyta ties 58 Hz, nauja jtampos
kontroliné verté — ties 480 V, o V/Hz statumas — ties 1,5.
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° 5.2.16. Sinchronizavimas

Kol prijungtas jtampos matavimas pagal tinklo kodeksg, D550 gali vykdyti tinklo sinchronizavimo

seka. Tokiu atveju patikrinkite, ar faziy eiliSkumas teisingas, nes D550 to neatlieka.

Tada turi bati nustatyti dazniy, jtampos ir faziy skirtumo intervalai. Jy turi bati laikomasi, kad
prijungimas galéty bati atliktas nepazeidziant masinos.

Taip pat turi bati sukonfiglruotas grandinés pertraukiklio tarp kintamosios srovés generatoriaus ir
tinklo uzdarymo laikas. Tokiu budu uztikrinamas sinchronizavimo vykdymas ir uzbaigimas pries
paliekant sukonfigiruota rySio zona.

L Settings
&Y setting

Enable Synchronizer
None

Minimum angle ()
Maximum angle (*)
Total Closing time (ms)

Synchronizer Pulse
None

Synchronization

Minimum slip frequency
Maximum slip frequency (Hz)
Minimum defta voltage (% rated voltage) -5.0

Maximum delta voltage (% rated voltage) 5.0

GENERATOR

B & Corem s

1/fg

GRID

=]
=
-

Didziausias jtampos skirtumas - - - -

Jtampos skirtumas (V)

7
Priimtina ry$io zona -

Maziausias jtampos skirtumas - - -1

Dazniy skirtumas (Hz)

MazZiausias dazniy skirtumas

DidZiausias dazZniy skirtumas

Y

= R ==
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Sinchronizavimo seka valdoma loginio elemento jvestimi arba parametru, kuris nustatytas aktyvigja
veiksena (valdomas rySiu arba loginiu prievadu).

Galimas sinchronizacijos impulsas yra aktyvus tol, kol dazniy skirtumas ir jtampos skirtumas iSlieka
intervale, kurj apibrézia virSutinés ir apatinés ribinés vertés. Taigi turéty bati duodamas tinklo jungties
kontaktoriaus uZdarymo signalas.

Dazniy skirtumas gali bdti naudojamas valdyti analoginei iSvesciai, kuri skirta informacijai
generatorinio agregato valdikliui (ar kuriam nors kitam valdymo jtaisui) perduoti, kad turi bati
padidintas arba sumazintas pavary sistemos daznis. Parametrai turi bdti nustatyti puslapyje
.vestys / iSvestys®. Toliau pateiktas dazniy skirtumas tarp —0,5 Hz ir +0,5 Hz.

Analog Inputs/Outputs &

[In] Cnnﬁgﬂ:ratmn Destination 0% value  100% value Source Cnnﬁgl:)rahnn 0% value 100% value
A0 Delta frequency for synchronisation =10V -0.5 0.5
AIN? N1 Mnna n nn nnn Mana

Jis atitinka Sig diagrama:

AOT1 analoginé idvestis (V)

10V

DidZiausias dazniy skirtumas

MazZiausias dazniy skirtumas . . .
Dazniy skirtumas (Hz)

-10V

<—Kintamosios srovés generatorius—><— Kintamosios srovés generatorius —>
létesnis nei tinklas greitesnis nei tinklas
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@ 5.2.17. Tinklo kodeksas

Tinklo kodekso funkcija suteikia galimybe aktyvinti vieng ar kelias apsaugas, aptinkancias dél tinklo
atsirandancias triktis, tokias kaip LVRT (Low Voltage Ride Through) arba FRT (Fault Ride Through)
jvykiai. Dél Siy jvykiy gali biti apgadintas generatorius. D550 jdiegtos 4 atskiros funkcijos:

» jtampos palaikymas triktims aptikti naudojant tinklo kodekso funkcija;

o profilio pagal tinklo kodeksg stebésena;

e poliy slydimo stebésena;

e maksimalios statoriaus srovés stebésena.

Ji suteikia galimybe iSsaugoti ir kai kuriuos parametrus, pavyzdziui, generatoriaus jtampos dydzius,
generatoriaus srovés dydZius ar vidinius kampus.

Si funkcija veikia, kai yra sumontuotas parink&iy koderis d ir prijungtas modulis ,Easy Log".

5.2.17.1. Jtampos palaikymas

Sis jrenginys jjungiamas pasirinkus ,Enable voltage support in PF mode* (aktyvinti jtampos
palaikymg PF rezimu). Galima sukonfiglruoti perjungimo j jtampos rezima delsg (ms), taip pat
jtampos skirtuma procentais nuo vardinés tinklo jtampos.

Settings [ ]
GridCode B 0 Car s

Profil Regulations Setpoint variation

Enable

Enable | stator Max

Enable voltage support in PF mode

Sie parametrai leidzia D550 priverstiniu badu jtampos reguliavimo reZimu palaikyti tinklg,
sugeriant reaktyvigjg galia, kuri ribojama sukonfigruotu PQ profiliu (pajégumo kreive), arba
generuojant reaktyvigjg galig (su galimu apribojimu), kai generatoriaus gnybtuose iSmatuota
jtampa yra uz nustatyto intervalo riby. Toliau pateiktame pavyzdyje skirtumas yra 10 %:

Generatoriaus jtampos dydis

|tampos reguliavimas (priverstinis)

#10% - {= ==l

Generatoriaus PF, VAR

Vardiné jtampa arba tinklo PF reguliavimas

10% - SRR

|tampos reguliavimas (priverstinis)
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Sio palaikymo biisena gali biti susieta su logine i§vestimi arba naudojama loginése funkcijose.
Toliau pateiktame pavyzdyije $i triktis susieta su iSvestimi DO2 puslapyje ,|vestys / iSvestys®.

Digital Outpuits

Source Lo
e Output
Active Low (1)

Voltage menitoring state = Active Low = Doz

5.2.17.2. Profilio pagal tinklo kodeksa stebésena

Si funkcija jjungiama pasirenkant ,Enable grid code profile monitoring* (aktyvinti profilio pagal
tinklo kodeksg stebéseng). Taip pat bdtina jraSyti profilio vertes, nurodytas tinklo kodekso
standarte, taikomame vietovéje, kurioje jdiegtas D550. Tokiu bidu gali biti vykdoma stebésena,
skirta uztikrinti, kad generatoriaus jtampa paleidus jvykj pagal tinklo kodeksg visada buty didesné
uz profilyje nurodytg verte arba bent jau jai lygi. Jei jtampa yra mazesné uz profilyje nustatytg
verte, jsijungia trikties véliavéle.

Settings EI@
GridCode B © cozm

Functions Regulations Setpoint variation

Rated voltage Uc Ph-Ph (V) J400.00]
. HVRT .Munﬂurmg extension %
140%
Enable LVRT profile monitoring 130%
120%
110%
1005
0%
0%
Unbalanced T0%

Sios stebésenos bisena gali biti susieta su logine i§vestimi arba naudojama loginéje funkcijoje.
Toliau pateiktame pavyzdyije Si triktis susieta su DO2 puslapyje ,|vestys / iSvestys*.

Digital Outpuis

Source

Active Low oo
State of grid code profile monitoring [ Active Low [ o2
Active Low DO3
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5.2.17.3. Statoriaus srovés stebésena

Si apsauga aktyvinama pasirenkant ,Enable | stator Max*“ (aktyvinti | statoriaus maks.) ir nurodant
maksimalios srovés, kurig generatorius gali atlaikyti, vertes (kiek karty didesné uz vardinés
statoriaus srovés verte). Toks virSsrovis gali atsirasti, kai atkuriamas tinklo veikimas po trikties
pagal tinklo kodeksg, jei skirtumas tarp kampinés rotoriaus padéties ir faziy skirtumo kampo yra
per didelis.

Vir§srovio matas nustatomas naudojant specialy CT, prijungta prie CT jvesties pagal tinklo
kodeksg. Pagrindinés ir papildomos vertés turi bati nustatytos puslapyje ,Laidy sujungimas®.
Toliau pateikiamas pavyzdys su koeficientu ,2°“.

B Enable | stator Max

| stator maximum coeff 2 ! Reset I stator event

Pastaba: Kadangi virSsrovis yra labai greitas, esant trikties bisenai triktis nebus
automatiskai pasalinta.

VirSsrovio bidsena gali bati susieta su logine iSvestimi arba naudojama loginéje funkcijoje. Toliau
pateiktame pavyzdyije Si triktis susieta su DO2 puslapyje ,Jvestys / iSvestys®.

Digital Ouiputs
Digital
Output
Active Low D01
Max Istator detection state 3 Active Low & boz
Artive | nw no3

Srovés dydis pagal tinklo kodeksg

Maksimalus dydis

8 kartus didesné uz
vardine verte

Vir§srovio bisenos véliavélé

5.2.17.4. Poliy slydimo stebésena

Aptikimas jmanomas tik tada, kai jrengtas koduotuvas, kuris prijungtas prie su D550
sujungto pasirenkamo modulio ,,EasyLog PS“ kodavimo jvesties.

Si funkcija jjungiama pasirinkus ,Enable pole slipping detection” (aktyvinti poliy slydimo aptikimag)
ir nurodant skirtingy parametry vertes:

e jspéjimo jsijungimo kampo verté (laipsniais);

maksimalus kampas (laipsniais);

koduotuvo skiriamoji geba (taskais);

koduotuvo poslinkis;

generatoriaus poliy pory skaicius.
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Vidinio kampo stebésenos funkcija tinklo jtampos didelio sumazéjimo arba dingimo atveju leidzia
kontroliuoti, kad generatoriaus vidinis kampas nevirSyty nustatytos vertés. Taigi, jei tinklui vél
pradéjus veikti vidinis kampas pasislenka, gali atsirasti rimty mechaniniy ir elektriniy pazeidimy,
dél kuriy gali bati nepataisomai sugadinti kai kurie generatoriaus elementai.

Taip pat gali biti nustatyta automatinio kalibravimo funkcija poliy slydimo atveju.

B Enable pole slipping detection

Value alert angle 20 Encoder offset

Value maximum angle 40 Pole pair P|]|E._‘br|!pplr'l_g Auto + Reset pole slipping
Calibration - event

Encoder resolution 1,024

Poliy slydimo blsena gali bati susieta su logine iSvestimi arba naudojama loginéje funkcijoje.

5.3. Palyginimo langas

Sis langas atveriamas paspaudus mygtukg pagrindinio puslapio informacinéje juostoje:

Mygtukas ,Palyginimas® naudojamas:

o D550 konfiguracijos palyginimui su failu:
o Spustelékite 1 failo mygtukg ,....“ kad pasirinktuméte konfiglracijos failg.

g File 1 !
Run the comparison between the Save m
: p Compare
AVR and the file: comparison ¥ ¥ File 2 ! —

o Spustelékite mygtuka ,Run the comparison between the AVR and the file* (vykdyti AR ir failo

palyginimg).
o Pakeisti parametrai rodomi tolesniame sagrase;

" Paremeter Number 0 Parameter name Open file value o’ AVR Value o’

002,008 Cross Current Enable Active MNat active
002.010 Stator current Limit Enable Active Not active
002.017 LAM Engine Help Enabled Mot enabled
002.020 Soft Voltage Recovery Enabled Mot enabled
003.001 Voltage regulation proportional gain 7000 9000
003.002 Voltage regulation integral gain 100 120

» dviejy konfiguracijos faily palyginimui:
o Spustelékite 1 failo mygtukg ,,...“ kad pasirinktuméte pirmosios konfiguracijos failg.
o Spustelékite 2 failo mygtukg ,,...“ kad pasirinktuméte antrosios konfigiracijos failg.
o Spustelékite mygtukg ,Compare* (palyginti) deSinéje.

File 1 Chlsers\robyrDocuments\0_20190124_1558.550

Run the comparison between the Save P ! - “om
i 0l are
AWR and the file: comparison & ¥ ! amp

File 2 Chllzers\robyriDocuments\0_20190124_ 5621 550

o Pakeisti parametrai rodomi sgrase.
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5.4. Ataskaity spausdinimas

Gauti konfigracijos ataskaitg galima paspaudziant mygtukg ,Print* (spausdinti) (jis veikia tik atverus
nuostaty puslapj). Sioje ataskaitoje parodomi reguliatoriaus konfigiracijos duomenys. Atveriama forma
ir tada Si ataskaita gali biti iSspausdinta ir (arba) eksportuojama kitu formatu.

|| Previewing the ETAT_Rapport report SRRl X
@7 Preview =4 Print -: Export O, Find ,I‘ Annoctate 100 %
o . =
:. . NPMLSACOO0030 sur xsmlsacol? @ Color Black and white @ All the pages Copies =
SEart Duplex Current page
the print N § oo
i Printer properties = A4 Portrait Pages |1-10, 25-30, 35
- -
‘UBIDQQD‘I? | Configuration resume | Mumber of pages: B
1. Machine configuration and wiring:
The machine:
‘Generator rated voltage = 400 V'
Generator rated frequency =50 Hz
‘Generator rated power factor = 0.8 PF
‘Generator rated apparent power = 35 kKVA
Generator rated real pover (calculated) = 28 kW
‘Generator rated reactive power (calculated) = 21 KMAr
‘Generator rated current (calculated) = 50.52 A
The exciter:
Generator rated field inductor resistance = 9.4 Ohms.
lex shutdown = 0.2 A
Generator rated nominal field current = 1 A
Wiring:
GridiLoad
() 150/1 (0°]
e :
= ST - |
,T.....n.... i o 100 il

5.5. ,,Excel“ failo eksportavimas

Konfigiracijg galima eksportuoti kaip ,Excel” failg, paspaudziant mygtuko ,ISsaugoti rodykle:

Save
Save as ... Cirl+Shift+5

w Exportto Excel

Sukurtame faile pateikiamas kiekvienas parametras su tokiais duomenimis kaip:

o identifikatorius (Id);

e parametro pavadinimas;
e minimali verté;

¢ maksimali verté;

o verté;
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numatytoji verté;
matavimo vienetas;
CAN adresas;
vertés tipas.

Pilka spalva pazymétos vertés skirtos tik skaityti, kitos — skaityti ir (arba) rasyti.

4 B | © | o | E | F | G | H | | |
W] Parameter name Minimum value Maximumvalue  Value  Initial value | Unit _ CANAddress  Type

2 [000.000 Menu0 "00.000 INT16

3 [001.000 SystemData 'mn.mm INT16
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6. Techninés priezitiros nurodymai

6.1. Ispéjamieji zenklai, kuriu turi biti paisoma atliekant technine prieziiira

Zr. 1.4 skirsnio dalj apie sauga.
AJR D550 profilaktiné techniné priezidra turi bati atliekama, kai kintamosios srovés
generatorius yra sustabdytas, o visi maitinimo Saltiniai yra iSjungti ir izoliuoti.

6.2. Profilaktinés techninés prieziiiros nurodymai

Kintamosios srovés generatoriaus prastovy, numatyty prevencinei techninei prieziGrai, metu
patikrinkite, ar patikimai priverzti laidy sujungimai (0,6—0,8 Nm sukimo momentu), ir iSpUskite sausg
org, kad baty pasalintos visos dulkés, kurios galéjo nusésti ant D550 ir aplink jj. Ypatingg démes;j reikéty
atkreipti j laisvos oro cirkuliacijos aplink aliuminio radiatoriy, esantj jrenginio gale, uztikrinima.

D550 jrengtas laikmatis, pasiekiamas naudojant parametrg 254.008 (254 meniu 8 parametras)
(rodmenys valandomis ir minutémis). Stebékite veikimo laikg ir virSijus 40 000 darbo valandy
apsvarstykite galimybe pakeisti AJR.

Pastaba: Sis laikmatis nustatytas tik 10 minuéiy zingsniais, skai¢iuojant laika didéjanéia tvarka
ir tik tada, kai pasiekiama jtampos atskaitiné verté.

6.3. Anomalijos ir incidentai

Galimos jvairios AJR anomalijos, dél kuriy gali tekti jj pakeisti. Pagrindinés triktys pateiktos tolesnéje
lentelgje:

ANOMALIJOS PRIEZASTYS TAISOMOSIOS PALEIDIMAS IS NAUJO
PRIEMONES

Jtampos matavimo triktis | Kintamosios srovés Pakeiskite sugedus;j Sustabdykite kintamosios srovés
generatoriaus VT. generatoriy ir paleiskite
matavimo VT kintamosios srovés generatoriy
gedimas i$ naujo tik tada, kai bus

pakeistas sugedes VT.

Vidinio matavimo Pakeiskite AJR. Pakeiskite A|R, kaip aprasyta
triktis 6.4 skirsnyje.

Zadinimo triktis Sugedes lauko Pakeiskite AJR. Pakeiskite A|R, kaip aprasyta
Zadinimo grandinés 6.4 skirsnyje.

komponentas arba
atsidarymas, dél

kurio jvyko
tranzistorius jtampos
padidéjimas
Pagalbinio 24 Vdc ISorinio maitinimo Pakeiskite 24 Vdc Sustabdykite kintamosios srovés
maitinimo Saltinio triktis Saltinio triktis maitinimo Saltin;. generatoriy ir paleiskite
kintamosios srovés generatoriy
i$ naujo tik tada, kai sugedes
maitinimo $altinis bus pakeistas.
Jtampos keitiklio Pakeiskite AJR. Pakeiskite A|R, kaip aprasyta
triktis 6.4 skirsnyje.
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ANOMALIJOS PRIEZASTYS TAISOMOSIOS PALEIDIMAS IS NAUJO
PRIEMONES
AJR nereaguoja Mikrovaldiklio triktis Pakeiskite AJR. Pakeiskite AJR, kaip apradyta

(sustinges ekranas, néra
rysio, kt.)

6.4 skirsnyje.

Jvestimi valdomas
reguliavimo reZzimas
neaktyvus

Jvesties triktis

Perjunkite reguliavimo
rezimo valdyma j kitg
jvestj.

Sustabdykite kintamosios srovés
generatoriy ir paleiskite
kintamosios srovés generatoriy
i$ naujo tik tada, kai bus jvestos
naujos nuostatos.

Pakeiskite AJR.

Pakeiskite A|R, kaip aprasyta
6.4 skirsnyje.

Netinkamas laidy
sujungimas

Patikrinkite, ar jvestis
aktyvinta, Suntuodami
0 Vir vieting jvest;.

Paleiskite kintamosios srovés
generatoriy i$ naujo.

Neprasideda lauko
Zadinimas

Paleidimo jvesties
triktis

Perjunkite paleidimo
valdyma j kitg jvest.

Sustabdykite kintamosios srovés
generatoriy ir paleiskite
kintamosios srovés generatoriy
i8 naujo tik tada, kai bus jvestos
naujos nuostatos.

Nejsijungia AJR
maitinimas

Patikrinkite HMI
sgsajoje VBus jtampa.

Paleiskite kintamosios srovés
generatoriy i$ naujo.

24 VVdc maitinimo
Saltinis sugedes

Patikrinkite, ar AR
tiekiamas maitinimas,

maitinimo Sviesos
dioda.

Paleiskite kintamosios srovés
generatoriy i$ naujo.

Galios koeficiento
reguliavimas nepastovus

Aktyvioji galia per
maza tinkamam
galios koeficiento
matavimui atlikti

Mazos apkrovos
(mazesnei nei 10 %
vardinés apkrovos)
reguliavimui naudokite
kVAr rezima.

Pakeiskite AJR nuostatas ir
paleiskite kintamosios sroves
generatoriy i$ naujo.

Netinkamai
atliekamas statoriaus
srovés matavimas

Patikrinkite CT laidus
prie srovés matavimo
jvesties ir CT.

Paleiskite kintamosios srovés
generatoriy i$ naujo.

Jei laidai sujungti
teisingai, pakeiskite
AJR.

Pakeiskite A|R, kaip aprasyta
6.4 skirsnyje.
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6.4. Sugedusio AJR keitimas

Siuos darbus turi atlikti kvalifikuoti darbuotojai. Atsizvelkite j 2.2 skirsnyje pateiktus
jspéjamuosius zenklus.

Norédami pakeisti sugedusj A|JR D550, atlikite Siuos veiksmus:

o sustabdykite kintamosios srovés generatoriy, jei tai dar nepadaryta;
. iSjunkite ir elektriSskai izoliuokite pagalbinj maitinimo Saltinj bei srovés tiekimg ir
jsitikinkite, kad néra jtampos;
o atsargiai atjunkite visas AR jungtis, jsidémédami jy padétj;
o atlaisvinkite visus AR tvirtinimo laikiklius, kad reguliatoriy bty galima iSimti i$ jo vietos;
e jei neturite A]R konfiglracijos failo ir D550 blsena tai leidzia, importuokite konfiglracijg i$ sugedusio
D550 naudodami programine jrangg ,EasyReg Advanced® ir USB kabelj;
o toliau naudodami kompiuterio programine jrangg, eksportuokite gautg konfigdracijg j nauja A|R
D550;
e atjunkite D550 USB atmintine;
 Vvietoje sugedusio AJR jmontuokite naujg D550;
e sujunkite visas naujo AJR jungtis;
 jjunkite papildomg maitinimo Saltinj ir jsitikinkite, kad AR tiekiama srove;
o paleiskite kintamosios srovés generatoriaus pavaros sistemg;
o prieS aktyvindami kintamosios srovés generatoriaus zadinima, patikrinkite kintamosios srovés
generatoriaus jtampos matavimo ir maitinimo jtampos vertes (VBus);
e jjunkite kintamosios srovés generatoriaus zadinimo sistemg;
o patikrinkite visus AJR matavimus ir reguliavimo rezimus, taip pat valdomas idvestis.

104



Electric Power Generation | Jrengimas ir techniné priezitra | 5744 1t-2024.01/ e

Skaitmeninis jtampos reguliatorius D550

7. Nurodymai dél perdirbimo

LEROY-SOMER yra jsipareigojusi kuo labiau sumazinti jos gamybos procesy ir gaminiy poveikj aplinkai
per visg jy gyvavimo ciklg. Siuo tikslu esame jdiege aplinkos vadybos sistemg (EMS), kuri yra sertifikuota
pagal tarptautinj standartg ISO 14001.

LEROY-SOMER ir KATO ENGINEERING gaminami automatiniai jtampos reguliatoriai per visg ilga jy
eksploatavimo laikotarpj gali padéti taupyti energijg ir (dél didesnio masinos / proceso efektyvumui) mazinti
sunaudojamg Zaliavy ir susidarancio lauzo kiekj. Jprastomis naudojimo sglygomis Sis teigiamas poveikis
aplinkai yra gerokai didesnis nei neigiamas poveikis, kuris padaromas gaminio gamybos metu ir Salinant
ji uzbaigus eksploatacija.

Vis délto, pasibaigus gaminiy naudojimo laikui, jie turi bati ne iSmetami, o perduodami perdirbti
specializuotai elektroninés jrangos perdirbimo jmonei. Perdirbéjai gali lengvai iSardyti gaminius |
pagrindines sudedamgsias dalis, kad jos galéty buati tinkamai perdirbtos. NemaZzai daliy yra
uzsifiksuojancios, todél jas galima atskirti nenaudojant jrankiy, o kitos dalys yra privirtintos jprastomis
tvirtinimo detalémis. 18 esmés gali bati perdirbamos visos gaminio dalys.

Gaminio pakuoté yra aukstos kokybés ir gali bati naudojama pakartotinai. Dideli gaminiai pakuojami |
medines déZes, 0 mazesni gaminiai pristatomi tvirtose kartoninése dézése, kuriuose yra didelis kiekis
perdirbty plausy. Jei Sios pakuotés nenaudojamos pakartotinai, juos galima perdirbti. Polietilenas,
naudojamas apsauginés plévelés ir maiSeliy gaminiams pakuoti, gali bati perdirbamas tokiu paciu badu.
Ruoddami gaminj ar pakuote perdirbimui arba Salinimui, laikykités vietiniy teisés akty ir geriausios
praktikos.
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8. PRIEDAS
8.1. Vektoriu pertvarkymai

Jei kintamosios srovés generatorius sukasi prie$ laikrodzio rodykle (nestandartiné sukimosi kryptis),
gautiems klaidingiems galios ir galios koeficiento skaiCiavimams koreguoti galima naudoti toliau
nurodytus vektoriy pertvarkymus.

Tam batina pakeisti D550 laidy sujungima. Toliau pateiktoje lenteléje pateikiami pertvarkymo variantai
pagal naudojamus laidus.

Kintamosios srovés Kintamosios srovés generatoriaus jtampos matavimas

generatoriaus sukimosi kryptis .
(alc IEC 60034-1) AIR gnybtai u v | W
Kintamosios srovés generatoriaus fazés (trijy
. X ] \% w
faziy matavimas)
Pagal laikrodzio rodykle Klnta!mo'sws srov.és genergtorlaus fazés (fazé _ Vv W
| fazé, vienos fazés matavimas)
Kintamosios srovés generatoriaus fazés (fazé
- - ; ] - w
| fazé, vienos fazés matavimas)
Kintamosios srovés generatoriaus fazés (trijy
. X w \% ]
faziy matavimas)
Pries laikrodZio rodykle Klnta!mo'sws sroves genergtorlaus fazés (fazé _ Vv U
| fazé, vienos fazés matavimas)
Kintamosios srovés generatoriaus fazés (fazé
- - ; w - ]
| fazé, vienos fazés matavimas)
Statoriaus Kintamosios srovés Kintamosios srovés generatoriaus Konfigiracija
srovés generatoriaus itampos matavimas Sroves [fampos
matavimo CT sukimosi kryptis . : A
oy AIR gnybtai U \" w matavimo matavimo
padetis (a/c IEC 60034-1) tipas tipas
Trifazis ] \% w GEN_U U-V-w
Pagal laikrodzio . .
rodykle Vienfazis VW - \% w GEN_U V-W
Vienfazis UW U - w GEN_U U-w
Fazé U
Trifazis ] w \% GEN_U U-V-Ww
Pries laikrodzio | \signfazis v ~lw | v GEN_U V-W
rodykle -
Vienfazis UW w - \% GEN_U U-w
Trifazis ] \Y, w GEN_V U-V-w
Pagal laikrodzio | \ienfazis v ~ v | w GEN_V VW
rodykle _
Vienfazis UW ] - w GEN_V U-w
Fazé Vv
Trifazis w \Y, U GEN_V U-vV-w
Pries laikrodzio . .
Vienfazis VW \% U GEN_V V-W
rodykle
Vienfazis UW w U GEN_V U-w
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Statoriaus Kintamosios srovés Kintamosios srovés generatoriaus Konfiguracija
srovés generatoriaus itampos matavimas - [ampos
matavimo CT sukimosi kryptis . : A
o AIR gnybtai U \'} w matavimo matavimo
padétis (a/c IEC 60034-1) tipas tipas
Trifazis W u \ GEN_U U-vV-w
Pagal laikrodzio | \/0c0i v u | v GEN_U V-W
rodykle
Vienfazis UW W \Y GEN_U U-w
Faze W
Trifazis W \Y U GEN_U U-V-w
Pries laikrodzio Vienfazis VW vV | U GEN_U V-W
rodykle
Vienfazis UW w U GEN_U U-w
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8.2. AJR requliavimo rezimo prioritetai
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Service & Support

Our worldwide service network of over 80 facilities is at your service.

This local presence is our guarantee for fast and efficient repair, support and
maintenance services.

Trust your alternator maintenance and support to electric power generation experts.
Our field personnel are 100% qualified and fully trained to operate in all environments
and on all machine types.

We have a deep understanding of alternator operation, providing the best value
service to optimise your cost of ownership.

Where we can help:

Design

*Consulting & specification

sMaintenance
contracts

Life Extension

*Reconditioning Start-up

*System upgrade «Commissioning

*Training

Jo ey
Optimisation
*Monitoring Operation

*System audit *Genuine spare parts
*Repair services

Contact us:
Americas: +1 (507) 625 4011
EMEA: +33 238 609 908
Asia Pacific: +65 6250 8488
China: +86 591 8837 3010
India: +91 806 726 4867

Scan the code or go to:

DA service.epg@leroy-somer.com www.lrsm.co/support




LEROY-SOMER

www.leroy-somer.com/epg

Connect with us at:

in X} fjo

N

—All for dreams

5744 1t-2024.01/e


https://YouTube.com/LeroySomerOfficiel
https://Facebook.com/LeroySomer.Nidec.en
https://Linkedin.com/company/leroy-somer
https://Twitter.com/Leroy_Somer_en
https://acim.nidec.com/generators/leroy-somer
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