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Le régulateur de tension (8) contréie Is courant d'excitation
de 'excitatrice en fonction de la tension de sortie de Ialtar-
nateur. En charge, surcharge ou court circuit le bobinage
auxiliaire (5B} fournit un surcroit d'excitation (effat booster).

The voltage sensing for the AVR is taken from the output
leads (phase V-W). On load, overload or short circult the
auxiliary winding (5B) supplies an additional excitation vol-
lage (boosting effect),

(4)

1.3 - Régulateur de tension R 448
ATTENTION : IL EST DANGEREUX DE PROCEDER A
UN ESSAl DIELECTRIQUE SUR L'ALTERNATEUR
SANS DEBRANCHER TOUTES LES LIAISONS AU RE-
GULATEUR.

LES DOMMAGES CAUSES AU REGULATEUR DANS
DE TELLES CONDITIONS NE SONT PAS COUVERTS
PAR NOTRE GARANTIE.

1.3.1 - Description
Les composants é&lectroniques montés dans un boitiar
plastique sont enrobés dans un élastomére opaqus. Le
racoardement se fait & partir de langusttes males
"Faston”™ 6,3.

Le ragulateur comprend :

- un barnier principal J1 (10 bomes repérées)

- un bornier secondsire J2 (5 bornas repérées)

- un bornier secondaire J3 (3 bornes repérées)

- un potentiomatre de statisme : P1
- un potentiométre de tension : P2
- un potentiométra de stabilité : P3
- un potentiométre de sous vitessa :
P4

- un potentiométre Exe maxi  :P5
- un "strap” de détaction 15T
(mono / triphasé aves module exté-
rieur)

- un "sirap” temps de réponse : ST2
- un "strap* salection de fréquence :
573

- un "strap” tension ext : ST4 A anla-
vir pour pot. ext. 470 Q

- un strap LAM : ST5S & couper pour
supprimer la fonction LAM *

- deux fusibies @ F1, F2 (10A, 10s,
250V)

1.3.2 - Caractéristiques

- alimentation standard ; 2 bobina-
ges auxiliaires (X1X2,2172)

- alimentaticn shunt ; max 100 &
150V - 50/60 Hz

- courznt da surcharge nominal :
104, 10s

- protection électronique (surchar-
ge. court-circuit, cuvertura de la dé-
taction tension): courant de plafond

1.3 -Automatic Voltage Regulator R 448
CAUTION : IT IS HAZARDOUS TO PROCEED TO ANY
HIGH VOLTAGE TEST ON THE ALTERNATOR WI-
THOUT HAVING PREVIOUSLY DISCONNECTED ALL
CONNECTIONS TO VOLTAGE REGULATOR,
DAMAGES OCCURING TO AVR IN SUCH CONDITIONS

- WILL NOT BE CONSIDERED IN A WARRANTY CLAIM.

1.3.1 Ganeral

The PC board with elactrenic components is located inside
an insulating plastic box and embeded in alastomere re-
sin. Terminals consist in 1/4" "Faston” jugs.

For connections and adjustments are :

= main tarminal strip J1 (10 marked terminal)

- terminal strip J2 (5 marked terminal)

- tarminal strip J3 {3 marked terminal)

- potentiometer (scraw) droop : P11

- potentiometer (screw) voltage : P2

- potentiometer (screw) stabilty ;: P23

- potentiometer {screw) fre-
quancy : P4

- potentiometer (scraw) excita-
tion ceiling : P5 ’
= link 5T1 : 1 phase / 3 phase
sensing (external module)

- link 8T2 : normal /fast recove-
ry selection

-jumper 5T3 :50/60 Hz opera-
tion selection

- jumper 5T4 : 1o ramove o in-
stall remota 470 Q trimmer

- link STS : LAM cutting 5T5 re-
maves LAM function ™

- 2 fuses F1, F2 (10A, 10s,
250V)

1.3.2 - Regulators data

- normal power supply : 2 auxi-
liary windings (X1X2,21Z22)

= shunt supply : 100 to 150V -
50/60Hz

- rated overload currant @ 10A,
105.

- electronic inbuilt protection
(overioad short circuit, loss of
sensing): the excitation current
rises to ceiling level during 10

$T5* 1 & partir du N° 201/after serial number 201

L yais
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d‘excitatipn pendant 10 secondes puis refour & environ 1A
INaut arréter lalternateur (ou couper lalimentation) pour ré-
armer.

- protaction an entrée
F1,F2.

- détection de tension : 5 VA isolée par transformateur
bornes 0-220 V= 170 & 260 V

bornes 0-380 V=240 4520 v

réglages par potentiométre P2

- autres tansions par transformateur d'adaptation

- détection de courant ; (marche en parailéle) : T.0. 2,5 VA
elt, sacondaire 1A (Option)

- réglage du statisme par potentiométre P1

- protection en sous-vitessa (L) et LAM : seuil d'action ré-
glable par potentiométra P4

par fusibles (104, 10s, 250 V™~

seconds, then drops to about 1A. The alternator must be
stopped {either cut off the supply) 1o reset this protaction.
- protection of power inputs by fuses F1,F2 {10A,=10s,
250 V).

- voltage sensing : 5 VA insulated through transformer
terminals 0-220 Ve 170 22680 V

terminals 0-380 V =340 2520 V

- voltage adjustment by pot P2

- ather voltages by using un adapting transformer
-current sensing (paraliel operation) C.T. 2,5 VA class 1 sa-
condary current 1A (optional).

- adjustment of quadrature droop with pot P1
-Underspeed protection (U/) and LAM : thrashold frequen-
¢y adjustable by P4

Tension §
Voltage
aiag 5T5 coupé/out /_L .
] X S F R - ! Tension
j ﬁ?j Voltage
1
U/ ll
0,85 UN|-—~-~_— G JLAM
I : Sous-vilesse et LAM
! Under frequen d LAM
Fréquence Q ! queney an
Iy Frequency lr
. | !
- - 1 \
0 - 48 0u'58 Hz 50 ou60 Hz .

fC

37.3.’/4

- reglage du courant d'excitation maximum par P5 : 4.5 a
10A

- sélection 50/60 Hz par strap ST3

-LAM : action éfiminée en coupant le strap STS

- 2 modes de rétablissement de ia tension (normal rapide)
sélectionné par ST2 et réglabla par P3 (stabilita)

1.3.3. Options du régulataur

- T.L. pour marche en paralidle

- potentiomatra de réglage de tension extérieur : 470 Q
3W. plage deréglage 5% (centrage dalaplage par s po-
tentiométre tension intérieur). Enlaver ST4 pour raccorder
le potantiométre.

- détection de tengion triphasé: module extérieur R 720 -
200 4 500 V. Couper ST1 pour raccorder le module; regla-
ge de la tension par le potentiométre du module

- ragulation du cos ¢ (2eme et 3ame fonction &t égalisation
des tansions avant couplage (module paraliéle réseau)
TL de.... A .SVACLA

Madule R 724 : 2 fonctions

Module R 725 : 3 fonctions

- antiparasitage (¢l K . VDE 0875) module de filirage {en-
trées/sorties du régulateur) R 700

fN

- adjustment of excitation celling current by P5 ; 4,5 to 10A
- 50/60 Hz seloction by jumper ST

- action of LAM is suppressed by cutting ST5

- 2 modes of voltage recovery {normal and fast) selectable
by 8T2 and adjustable by P3 (stability satting)

1.3.3. Optional items

- C.T. for for parallel operation with other generators

- remote voitage adjusting potentiometer 470 3.W
giving an adjustment range of + 5% (centering of the range
by using internal P2 potentiometer). Remoave 5T4 1o
connect the potentiomatar,

-three phase sensing ; additional modul it 730 : 20010 500
V. Cut 5T1 to connect the medule, Voltage is adjusted by
using the voltage adjustment potentiometer onthe module.
-powerfactor regulator (2 nd function and voltage equaiisa-
tian before paraliefing with the mains (2 rd function)

CT, ...ANA.5VACL1

Module R 724 : 2 functions

Module R 725 : 3 functions

- EMI suppression (acc VDE 0875, class k)

Fiftering moduie R700
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1.4 Utilisations particuiléres

1.4.1. Dédsexcitation

La coupure de Mexcitation s'obtient par |a coupure da l'all-
mentation du régulateur (1 fil sur chaque bobinage auxiliai-
re) calibre des contacts 10A - 250V alt.

Branchement identique pour réarmer ta protection interne

du regulateur.
#—

1.4 Speclal applications

1.4.1. Fleld disanetglzing

Cutting sxcitation current is fulfillad by switching off the sup-
ply to AVR (1 lsad on each auxiliary winding)

Contacts caliber : 10A . 250V AC

Same connection 1o raset internal protection of AVR.

Bob auxiliaires

Auz, windings

R 448

1.4.2, Excitation forcée

U

Excitation forcée 400V - 10A
Forced build up T ,.A-'-’j ( )H
e 2 gy i
B Vaolt - —— i B
. J— S Batterie / Storage batterry
S i {B Volt)
t E+
ol e E. ~ 10 ohms
o= T8Mps Inducteur d'excitatries / Exciter field
Time
Applications B voLT Temps / Time § Application
Amorgage de séourité Safety flashing
Cauplage en paralléle désexcité 12 (1.2 A) 1-2s Paralleling when disenergizad
Couplage en paralléie & 'arrét 24 (2.4A) 5-10% Paralleling when standing
Démarrage par la fréquence Frequency starting
Amorgags on surcharge 48 (4.8 A) 5-10s Build-up in over load
2 - INSTALLATION 2 - INSTALLATION

Ala réception de votre altarnatewur, verifier quil n'y a aucun
chacoudommage crée i Femballage de votre machina. 51l
y & des traces de choc évident , il est fort propable que
lalternateur sera lui-méme endommagé et il ast alors
conseilléd d'émettre des réserves  au niveau du
transparat.

2.1 - Emplacement - Ventilation

Lo localdans lequel est placé Malternateur doit &tra tal que |z
température ambiante ne puisse dapasser 40°C pour les
puissancas standards (pour des températures = 40°C,
appliguer un coéfliicient de déclassement). Lair frais
axempt de trop dhumidité et de poussidre, doit parvenir
lirement aux persiennes situdes cité opposé A
l'accouplemant. Il est nécessaire d'empaécher autant que
possible  le recyclage de l'air chaud sortant coté
accouplement, ou de |'air chaud provenant du moteur
thermique, ainsi que des gaz d"échappemaent,

Unpack the alternator, check for any damange to the crate
pallet or plywood shipping container, if any damage is
evident, it is possible the alternator has been damagad
alzg,

This damage should be reported 1o the shipping carrier,

2.1 - Location - Ventllation

The room in which the alternator is installed shall be such
that the room temperature nevar excesds 40°C (at normal
ratings). Fer higher ambients a derating factor should be
applied,

The fresh air, frea of humidity and dust, must circulate
easily through the louvres at the non drive end of the
alternator, There is a need to prévent as much as possible,
the recycling of hot air leaving the D.E or of hot air
circulating from the prime mover,

At ailtimes ensure adequate ventilation for good air flow,




Plan d'installation

Installation

Acchs au régulateur da tension

Access to voltage regulator

Sortie d'air chaud
Hat air outlet

LSA 47.5

Précautions & prendre avant l'installation
Veillar & retirer las papiors de protection disposés lors da la
painture de la machine dans les ouveriures.

2.2 - Vérifications électriques

Avant la mise en fonctionnement, il est recommandé de
vérifiar solemant da |2 machine entre phase et massa et
antre phases. La ragulateur doit étre debranché pour catta
opération. Celle oi s'affactue & 'aide d'un mégohmétra
{500 volts continu), L'isolement doit &tre normalement

= & 10 mégohms 2 froid.

ATTENTION . ll est formellement proscrit de meitre an
service ut alternateur neuf ou non, sl l'isolement ast
inférieur & 1 mégohm pour e siator et 100 000 ochms
pour les autres bobinages. .

On paut trouver des valeurs inférieures en cas de stockage
ou d'arrét prolongé, sila machine est Wtilisée dans une zone
4 forie hygrométrie (bord de mer, régions tropicales) ou
bien soumise 4 des projections d'eau, d'embruns ete...
Pour retrouver les valeurs minimales ci dessus, plusieurs
méthodes sont possibles.

a) Déshydrater la machine pendant 24 heures dans une
étuve a une tempearature denviron 100 ou 110 °C

b) Insufflor de l'air chaud dans 'entrée d'air an assurant la
rotation de la machine inducteur déconnacté

&) Déconnecter le régulateur da tension

- court-circuiter les trois bornes de sortie (puissance) par
des connexions capables de supporter le courant nominal
(ne pas dépasser si possibla 6 A/mm2)

- installer une pince ampereméttique pour contrdler ke
courant passant dans les connexions du court-circuit.

- brancher aux bornes des inducteurs de l'axcitatrice, en
raspactant les polarités, une batterie de 48 Volts, avec en
serie, un rhéostat d'environ 10 ohms {250 Watts).
-ouvrir au maximurm tous les orfices de 'atternateur : boite
& bornes, grilles de protaction, etc .........

- mettre en retation Fatternateur & sa vitesse nominale et
régler son excitation au moyen du rhéostat de maniére a
obtenir l'intensité nominale dans les connaxions du court
circuit.

Nata : Arrét prolongé

Pour éviter les difficultés exposées ci-dessus, l'dtilisation
de résistance de réchauffage ainsl qu'une rotation
d'antretien périodigue sont recommandéas. (Les résistan-

Entrée d'air frais

L Coot alr inlet

Acces aux dindes
Accass to ractifiers

Precautions to be taken before installation
Make sure air inlet and outlet epenings are cloar.

2.2 = Electrical checks

Before putting the machine into service, it is racommanded
to check insulation between phase and earth and batween
phase, For this operation the A.V.R. must be deconnectsd.
This one is cartied out by means of a "megger™ 500 V.d.c.
insulation should be = a1 10 meghoms,

CAUTION : No machins whether new or used should be
aparatad if insulation is less than 1 meghom for stator
and 100 000 ohms for other windings.

i lowerthe machine must be tried until the minimumvalueis
obtained.
To find the minimum value, many process are possibla.
a) To dehydrate the machine for 24 hours in an oven at
100°C .
b) To dry the machine with a stream of hot air,
c) Disconnect the voltage regulator
- shott-circult the threa output terminals (power) through
connections capable of carrying the rated ecurrent (if
possible do not excead 6§ A/mm2)
- with an appropriate ammeter, monitor the current flowing
in the short circuited connactions.
- connact to the field windings terminals of the exciter
{respecting polarities) a 48 Volts storage battery, connec-
ted in series with a rheostat of about 10 ohms (250 Watts).
- open completely all the alternators openings :

terminal box panals, protection screens oc ...
- atart up the machine at its rated speed and adjust its
excitation through the rheostat in order to obtain the rated
currant in the shori-circuited connectians,

Note : long down time
In arder to avoid such troubles, it is recommendead 1o fit anti
cendensation heaters or to run the machine periodically.

i o
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ces de réchaufiage ne sont réallement efficaces que si el
les sont enfonctionnement permanent pendant larét de la
machine.)

2.3 - Véritications mécaniques

Sans de rotation

L'altarnateur fonctionne correctement dans las 2 sens de
rotation.

Le sans de rotation standard est le sens horaire {rotation
desphases-2- 3). Pour un sanz de rotation anti-horaite,
larotation des phases 1-2 - 3 s'obtient an permutant 2 et 3.

2.3.1 « Alternateur bipalier

Accouplement semi-élastiqua

ll est recommandé de réaliser un alignement soigné das
machinas en vérifiant que les écarts de concantricité ot de
paralléiisme des 2 demi-manchons n'excédent pas

0,1 mm.

2.3.2 - Alternateur monopalier

Avant daccoupler tes deux machines, vérifisr laur
compatibilité par:

- une analyse torsionnalle de la ligne d'arbre

- un controle des dimensions du volant at carter de volant,
de |z bride, des disques et dépon de 'akernateur. Apras
accouplemaent vérifiar l'existence du jeu latéral du vilbta-
quin.

3 - MISE EN SERVICE
3.1 - Vérifications préliminaires

3.1.1 - Varlfications mécahiques

Avant e premier démarrage, vérifier que ;

- les boulons de fixation des pattes sont bien bloqués ,

- laccouplament est correct,

- M'air de rafroidizzament paut étre aspiré of

© refould par les ouies de ia machine sans cbstacle,

. - le= grilles et carter da protection sont bien en placa,

- pour les alternateurs monopaliers, le couple de serrage
das vis des disquas d'accouploment ast de 15.8 m.daN

3.1.2 - Vérifications électriquas

Verifiar gtie ;

- un dispositf de coupure différentialle, conforme 4 fa
législation sur la protection des personnes en vigueur dans
ie pays d'utilisation, a bien &té instalié sur la sortie de
puizsance de Falternateur au plus pras de celui-ci.

- laraccordement da la machine au réseau doit &tre réalisé
cosse sur cosse at que les écrous deas bornes solt bien
blogues,

- le raccordement des ciables et barrettes évantuelles st
conforme au schéma joint & la machine,

- les protactions éventualles ne sont pas déclenchées,

- dans le cas d'un régulateur extérieur, les connaxions entre
Palternateur et I'armoire sont bien éffectudes selon le
schéma de branchement,

- il n'y a pas de court-tircuit entre phase ou phase-neutre
entre les bornes de sortie de 'alternateur et 'armoire de
contrile du groupe electrogéne (partie du circuit non
proténée par les disjoncteurs ou relais de larmeire).

{During the long down tima, the anti condensation heatars
mist operate full time.)

2.3 - Mechanical checks

Diraction of rotation '

The altemator can be driven in either direction of rotation
but standard phase rotation is 1 - 2 - 3, when rotation is
clockwise viewed on the drive end.

For anti-clockwise rotation transpose phase 2 and 3.

2.3.1 - Two baearing alarnator

Semi-flexible coupling

Ikt = recommended to carefully align the machines by
measuringthe concentricity and paralielism of the two parts
of the coupling. The differance between the readings shall
not exceed the specified values {say 0,1 mm).

2.3.2 - Single bearing alternator

Befora coupling the two machines, make sure of their
compatibility by :

- torsional analysis

-check alldimensions of flywheel and flywhea! housing and
flange, discs and spacing.

After eoupling, chack lateral crankshaft play.

3 - STARTING UP
3.1 Preliminary checks

3,1.1 - Machanical chacks

Befora starting up

- chack that all foot and flange bolts are tighien

- make sure that the cooling air circulates freely around and
through the machine,

- check that all louvres, guards, etc .... are correctly fitted
-for gingle bearing aternators the discs are fastened to the
coupling hub with bolts torqued at 15.8 m.daN

- for two bearing alternators that coupling is correct

3.1.2 - Electrical checks

Inspact also

- In lina with the necessary cades of practice in force within
the country where this alternator iz installed a suitable
electrical protection device should be fitted in the output
circuit for the protection of personnel

- that the machine to power supply interconnection is made
according to the drawing {terminal lugs adjacent 1o each
other). Make sure before star that terminal nuts are
proparly tightenad,

- that the terrinal links correspond to diagram

-that the contro! panel protection equipment is corractly set
- for separately fitted regulator, that the connections
between alternator and panel according to wiring diagram,
- that there is not shori-circvult due to fautly conpections
either LL. orL.N between the terminals ofthe altarnator and
the power switch or breaker (this part of the circuit Is not
protected by the breaker)

I3k
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3.2 - Schéma de connexions Infernes

Les schamas da connexions joints page 11/12 donnent [es
principales connexions standard |

En cas de modification de branchament, bien vérifier sur le
catalogue la puigsance disponible pour chagque
branchement.

3.2.1 Sens de rotation

Les schémas sont établis pour un sens da rotation a droite
vu cité bout d'arbra. Sile sens de rotation est & gauche
- Pour Tutilisateur, la phase 2 devient la phase 3 at
réciprogquemeant..

3.2.2 Boile & bornes

A} Raceordements de puissance

- Bornes de masse : 1 bome @ 10 mm a proximité das
barnes isolées, 1 borne & 10 mm sur une patte de fixation
de l'alternateur.

Les bornes & 'exception des bornes de massa na sont pas
repérées,

- Les faisceaux de fils venant du bobinage sont rapéras
T14aT12etT1 &TE, pourles machinas "6 fils": il peut y avoir
plusieurs faisceaux repérés de fagon identigue.

Dans les machines dites "6 fils" les falsceaux de sortie du
bobinage principal, sont toujours rafias aux mémes bornes
quelque soit 16 couplage des enroulements.

Dans les machines dites "1 2 fils* las faisceaux de sorie du
bobinage principal peuvent changar de bornas sujvant le
touplage des enroulements

- SORTIES UTILISATEUR : Elles se font toutas par
lintermédiaire des bomes U1,V1, W1 (Phases 1,2,3) et N
{neutre ou point milieu) &t la borne de tarra, an utilisation
triphasée ou monophasée.

3.2 - internal eonnaction dlagramm

The following connecting diagram give the most vseful
standard connections {page 11/12).

Check with the catalogue the output KVA available for the
selected voltage.

3.2.1 Botation direction

The diagrams are drawn for a CLOCKWISE direction of
rotation seen from D.E. If the rotation direction is reversed
(CCW)

- For user , phase 1 and phase 2 are transposesd.

3.2.2 Terminal box

A) High AMP. connactions

- Grounding terminals = 1 terminal screw @ 10 mm close to
output terminals, 1terminal 2 10 mm onone alternater foot
- Terminals {excapt grounding terminals) are not marked

- Bundles magnet wires out coming from winding are
marked T1 1o T12for"12 wires* altemators and T11o T, for
"6 wires" alternators. It may be some cables identically
marked.

- Connections of winding to terminals never change for the
80 said 6 wires" alternators

- Connections of winding to terntinals have to be changed
{maoved) in the so said "2 wires™ machines.

- Qutput terminals : The connection of oulput cables is
made by using terminals 11, V1, W1 {orphases 1,2 ,3and N
(neutral or middle point) and earthing terminal aithor for 2
phase or single phase application.

IS5k
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STATOR 6 FILS / WIRES
ROUE POLAIREMAIN FIELD U1 V1 W1
Bobsg ausxiliaires
Avx, windings T T2 T3
X2
é Al 1t zZz
- T4 [CA T5 iCA
nducter % % 5 0 C11 76 |C12
Exciter field B E ‘g g
c 5| FEF y2 | V2 w2
) HP2
] - Blowsiue AR ) . .,
+ Blanewhite v, T.L 7 C.T. { Option/Optional)
o1 “rpy
3
’ i esexcitation
| I | X2 g3 " #= (non fourni)
50Hz 80Hz I 71 :
>5T5 X1 OPTION | Shunt
srz) :2 TIEC.T) - PH 1 (C10) 5
F1 L3 . p2
E- {couplage Y coupling) E;G
/2 & i
?_I: oV W-l-__:; econdaire 1 A
110V = ' 1
'$1 s 220V 170 - 260 V (50/60Hz) C 0 b
4D - £20 VSRS T L2 Q)
L1111 380V =] 240-520 VisDE0Hz) | v L Qi w |
., - v Shunt
s7a L} | m==m——— :% T/ C.T. { OpticrvOptional) — .
R, - lSFlN‘JSltIDn eg bornes_ do sortie
«_ T T " Bhe: 470D =3W LHre | Option /Optional Positicn of output terminals
Ajustage de tension ext (enlever ST4) AV (D.E)
P1 : Statisme - Voltage droop ARemote voltage adjustment (remove 5T4) C11 75 T3
P2 : Tension - Voltage , 6120 10 .r.rﬁ .”ui—al
P3 : Stabilité - Stability .
P4 @ Seuil de sous-vitesse - Frequency threshold + LAM éé o L3
PS5 : Plafond d'excitation / Excitation current cailing vz
8T1 : Délection standard monophasée - Single phase voltage sensing /-\ o L2
$T2 : Temps de réponse - Recovery time: normal f'ﬂ\ / Raplde Fast!” 1\ uz . L1
8T3 : Frequence - Frequency _@J@_ o
8T4 : Potentioméire extérieur - Ramote trimmer 2
STS : Avec/withLAM [ “\sans/without LAM £ q\aprés { after n° 200 AR{N.D.E)

F1- F2 : Fusibles/Fuses:250V.10A
Optional 1 Détection triphasée - 3 phase sensing : 8T1 £~
{ avec modula additionnel - with additionnal module)

C.T. Dess:AV | Verif:AR | Date : 14/05/92 WE PARTNER
Alternateurs
Alternators

SGHEMA DES CONNEXIONS ET
BRANCHEMENT DU REGULATEUR
WIRING AND A.V.R. CONNECTION N°: 2197.04.92
DIAGRAM 0
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6 FILS / 6 WIRES - REGULATEUR / VOLTAGE REGULATOR R 148

Code connexions/Connection code Voltage / Tension L.L Couplage usine / Factory connection
Bobinage AV (DE}
@® uw widng | 90 Hz | 60Hz
Triphasé )
Thf;e phase m 685 380 - 415 440 - 480 . -
11—
10—t
88 347 380 - 416 .
Ciz
Bornes régulateur : 0, 380V
L3(W L2V ;
;h ( ) ( } AVR terminals AR(M.DE) )
Code connexions/Connection code Voltage / Tension L.L Couplage usine / Factory connection |
Bobinage AV (D.E}
@ L1(U) Winding 50 Hz 60 Hz
Triphasé :
Thraa phasa 6 5 220 - 240 -
885 200 220 - 240
L3(W) L2{V}| Bornes régulateur : 0. 220V
\ AVR terminals AR (NDE) )
Code connexions/Connection code Voltage / Tension L.L Couplage usine / Factory connection
Bobinage AV (D.E)
© Windng | 50Hz | 60Hz
Monophasé
Single phase 6S 220 - 240 -
T en
8S 200  |[2pp-240 G0
c12
L3{W) L2(V)| Bornes régulateur : 0. 220V
Y AVR tarminals AR (N.D.E) y
CT Dess : AV Verif : RR Date : 14/05/82
Altarnataurs
= GOUPLAGE DES BORNES Alternators
< OUTPUT TERMINALS LINKING N° : 2198.04.92
A 0

S5k



ROUE POLAIRE/MAIN FIELD U1 V1 Wi
Exeitatrica/Exaitor Bobs auxiliaires
(L Aux, windings T1 17 . 8 () T8
IncuitAmnanire i ik
. L
7% o e == oo
C E 2z X: 2 o] - QO - O] -
g3 ¢ é 'us V6 W6
HERIE 42
- BlowEiue ( : ) T/ C.T. { Optien/Optional)
TP
s5T3 O
R 448 i
o " i
111 x2
soHz 60HZ I 21
STS x1 OPTION i  Shunt
5T2> :2 TI(CT) - PH1 (C10) F1
F1i +  —— . _— P2
E- {couplage Y coupling) c10
ST1 ov W L3 In/2 Secondaire 1 A
-
N 110V e T10
@ 81 82 220V w70 250 L (2050R2),
. e i L
L L1l 380V 340 - 520 V(S0/60Hz) | v g
STa Ll | e e e e e — 52 TI./C.T. { Optionptional)
o, T S1 [ Disposition des bornes de sorlie
:_ T T T T T Rhe 470QC WV | Rhe | Option /Optional Position of output terminals

Ajustage de tonsion axt (enlever ST4) AV (DLE)
P14 & Statisme - Voltage droop Ramote voltage adiustment (remove ST4) c1z
P2 : Tension - Voltage cn;: lﬂ
P3 ; Stabilité - Stability
P4 : Seuil do sous-vitesss - Freguancy threshold + LAM @@
we

PS5 : Plafond d'excitation / Excitation current ¢ailing

8T1 : Détection standard monophaséa - Single phase voltage sensing '
&T2 : Temps de réponse - Recovery tima: normal 'Y / Rapide -Fast/” ™
&T3 : Fréquence - Frequency

@

V6
—4e

ST4 : Potentiométre extérieur - Remote trimmer
&8T5 : Avec/ with LAM ¢ \sans / without LAM f" ‘\aprés { after n® 200

AR (N.D.E})

F1- F2 : Fusibles /Fuses:250V.10A
Optlonal ¢t Détection tiiphasée - 3 phase sensing : $T1 N
{ avec module additionnel - with additionnal module)

C.T.

Dess: AV | Verf:RR | Date:19/05/92

SCHEMA DES CONNEXIONS ET
BRANCHEMENT DU REGULATEUR
WIRING AND A.V.R. CONNECTION
DIAGRAM

)'-UJO'U

Alternawsurs
Alernators

8Bk

N°: 2199.04.92
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12FILS /12 WIRES « REGULATEUR / VOLTAGE REGULATOR R 448

f Code connexions/Connection code Voltage / Tension L.L Couplage usine / Factory connection
L1(U Bobinage AV (B.E)
@ ( ) Winding 50 HZ 60 Hz ™ 15 T8 T2
Ttiphasé ¥ " 6 190 - 208 [208 - 240 ot [ Lk |
- - c S5 B 4 posae
Three phase o1z & m; s
N 7 220 - 230 - sl E
C11 < & k jiLz
8 - 190 - 208 vi
A .
cip & L1
Bomes régulateur : . 220V U1 ;
\L3(W) T3 T L2V} | AVR terminals AR (NDE) N
( Code connexions/Connection code Voltage / Tension L.L Couplage usine / Factory connection |
Tig L1(L) Bobinage AV (D.E)
@ Winding 50 Hz 60 Hz 11 T'S
Triphasé T4 melme _TeiT
rip ) )
Thtes phase % 6 380 - 415 | 416 - 480 1
7 440 - 460 -
C1t w
8 347 380 - 416
C10
Bornes régulateur : 0. 380V e
LL:B(W) L.E(V) AVRterminals AR (N.D.E) I N y
Code connexions/Connection code Voitage / Tension L.L Couplage usine / Factory connection |
. Bobinage AV (D.E}
Monophasé . 50 Hz 60 Hz .
@ Single phase Winding 'mTiJrga 8 T|4T|ﬁ T?Tﬂ I T2 z;n
6 |220:240 [ 240 _ =5
12| 110 - 120 120
v J240-260 | - _ _
121120 - 130 =
8 |_200_  1220-240
L{U1) L{Ue) 2] 100 110 - 120
M
ATTENTION : Couplace réiss _— Bornes régulateur 1 0. 220y 2
1 Cou g8 SUur COmmande : .
| CAUTION - Connecaon avaiiabie at worke AVR terminals ' AR (N.DE) L
<
[ Code connexions/Connection code Voltage / Tension L.L Couplage usine / Factory cannection
Bobinage AV (DLE)
L1(U) s 50 Hz 60 Hz
® Wmdlng T'N;r ) !r12 T4T5TG
Mono ou 6 1220-240 | 240 - f = = :
Triphasé 12110 - 120 120 c12 FEE w; L
Single or M w J240-260 | - __ IR :
Three 121120 -130 - Yo i B :
phase g | _ 200_ _1220-240_|{°" +REE L2
112 100 110 -129 b A
GAD aanLEBER: \g J1Ld
L3(W) L2(V)| Bornes ré.gulateur 10. 220V i = J,"EJ
AVR terminals ARNDE) —_—
C.T. Dess:AV | Verit:RR | Date:21/05/92 *  PARTNER
Aliematons®
= COUPLAGE DES BORNES Alera
g OUTPUT TERMINALS LINKING N° : 2200.04.92
A o

*
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4 - ENTRETIEN

4.1 Clrcuit de ventilation

Il 85t recommandé dae veiller & co gue la circulation d'air
ne soit pas réduite par une obturation partielle das grilles
d'aspiration et de refoulement : boue, fibre,suis, et ....

4.2 Roulements :

Les roulements sont graissés a vie.

Durée de vie approximative de la graisse {selon
utilisation) = 20 000 heures ou 3 ans,

Surveillar élévation de ternpérature des roulemants qui
né doit pas dépassser 50°C au dessus de la température
ambiante. Dans le cas d'un dépassement de catte
valeur, il est nécessaire d'améter la machine et de
procéder & une véfification.

4.3 Bruits anormaux

- La naissance de bruits ot de vibrations inhabituels peut
provenir de la détérioration ou de l'usure des roulemants,
I est préférable de procéder & lour remplacement, afin
d'éviter le risque d'un blocage qui pourrait avoir de
facheuses répercussions sur Malternateur,

- Dang le cas d'alternateur monopalier ke bruit peut
également provenir d'un mauvais alignement.

- Les alternateurs monophasés ou les alternateurs
triphasés fonctionnant en régime déséquilibré ainsi que
les alternateurs triphasés couplés en zig zag, méme sur
charge équilibrée sont plus bruyants et ont davantage de
vibrations que les machines ftriphasées en régime
equilibré.

4.4 Piéces de premiére maintenance

4 - MAINTENANCE

4.1 Cooling circuit
t iz recommanded to check that the cooling air
circulation is not restrictad,

4.2 Bearings

The bearings are sealed for life

Approximate grease life : 20 000 hours or 3 years
Temperature rise of ball basrings :

Perindically check that the temperature of the bearings
does nat exceed 50°C above ambient temperature,

if higher, it is necessary to stop the machine to proceed
0 a general inspeaction,

4.3 Abnormal noises

- Tha generation of abnormal noises and vibrations may
result from wear and tear of the ball bearings. It is batter
1o proceed 1o their replacement so as to avoid any risk of
seizure which could seriously damage the aiternator.

- In the ease of single bearing machines, the abnormal
noisa may also be caused by misalignment,

- Both single phase aliernators and thiee phase
alternatots supplying unbalanced loads are more noisy
and have more vibrations than three phase machines
with balanced loads. The same for three phase
genaerator connected in dog - leg, even with 3 phase
balanced loads.

4.4 Recommended spare parts

Rep Designation Referance Qis - Qty
60 [Routement cté bout d'arbre - .D.E bearing 6218 - 2 RS/C3 1
70 |Routement cBté excitatrics - N.D.E bearing 6220 - 2 RS/C3 1
198 |Régulateur de tension - Voltage regulator R 448 1
106 |Disque porte-diodes équipé - Rotating diode carriar LSA 47.9.15 A 1
347 |Varistance - M.O varistor (surge suppressor : 250V) LSA 42.1.52A (Cl 1193) 1
Fusible du régulateyur - AVR fuse 250V-10A/FI5 ¥ 20 1x10
Caractéristiques des diodes Diodes spécifications
Dicda diracte Diode inverse | Amps | VRRM IFSM VF/iF iR/} 2T
Type Fowarddiods | Reversediode | () | (v) | tomsqay | P | anFiM::) (A2 s)
LSA475 |72HF80.1699|72HFR80.1698; 70 200 1000 1,35/70 9180 5000
4.4.2 Pidces de rechange 4.4.2 Spare paris supply
S'adresser 4 : MOTEURS LEROY SOMER Address enquiries and orders to :

Usine de Sillac

16015 ANGOULEME CEDEX - FRANCE
Tal : (33) 45.91.91.11 - Sarvice : SAT poste 2015
Telex : 790 044 - Fax : 45.91.55.88 -
Teletex : 45.9187.84
Pour éviter toute erreur i la livraison des pidces
détachées, veuiller rappeler les indications marquées sur
la plaque signalétique, notammant ls type et le numéro

MOTEURS LERQY SOMER
Usine da Sillac
16015 ANGOULEME CEDEX - FRANCE
Tel : (33) 45.91.91.11 - Sarvice : SAT poste 2015
Telex : 790 044 - Fax : 45.91.95.88 -
Teletex : 45.9187.84
To avoid etrors on delivery of spara parts, all information
marked on nameplates shall be furnished on parts

IS
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de la maching ainsi que le repére de la pidce dans la ordarg, in padicular model and sorial number of the
nomenclatire. alternator. Also give the pans numbers from the parts
Pour las altemateurs monopalier préciser : list, ‘

- Btide : le numérc SAE de la brids, lo diamétre da When single bearing, indicate :

centrage, le nombra et le diamétra des trous. - Flange : SAE Nr. (bore @, by of holes, @ of holes)

- Disque : le numéro du disque ou le diamatro extérieur - Disc : Dise Nr, or outside diametar

3= INCIDENTS ET DEPANNAGE 5 - POSSIBLE FAULTS

5.1 Vérifications préliminaires : 5.1 Preliminary checks

3i, & la mise en service, lo fnnctln_nnamﬁ"ff _de When running, if the alternator will not operate correctiy,
lalternateur se révéle défectueux, il y aura lisu de vérifier check at first -

tout d'abord. - That tha connections are corresponding to diagram for
- Le branchement des différents éléments suivant le the machine. ponding ?
schéma joint & la machine. ) - That the connections are properly tightened,

- Lz continuité des liaisong, vérifier la solidité &t le bon - That the running speed of the set is comect
contact a tous les raccordements, {frequencymetar)

- La vitasse du groupe (se fier piutét 2 un fréquance- - That protection equipmeant is correctly set.

métre qu's un compte tours)
- Vérifier que les protections soient bien enclenchées,

alo......
5.2 Défauts ayant une manlifestation physique 52 Evident physical defects (overheatin
extériaure (échauffement,vibrations,bruits) .,Dgse,v,b,amm'; y) (overheating,

Détaut / Fault Action Origine du défaut & Origin of fault

‘ g
._’__a E ‘ﬁﬁ; zmwfi%i%@b&émﬁ :m}-‘;‘: .;:-.#l “.. .x‘v __? "f:-m 7 -.-‘ T W;ﬁaﬂ"uwgg; W‘mrﬁi mﬂ;‘ w “",,'r 7
: o mont e%g;mmﬁw‘ %‘%ﬁ‘r e L -
Excessive ovarheating of - If the bearing has tummed blue or if the grease has turmed
one or both bearings (temp ; , black , change the bearing.

of bearings over 80 °C)(With |Bassemble bearings - haaring race badly locked (moving in its housing)

of without abinormal bearing -Bracket misalignment.

noisa)

Orgine du défaut & Origin

e

g1

e

xcessive overheating of E Air flow (Inlet - outiet} partially clogged or hot air is being

alternator frame -Air inlets and outlets of alter- | recycled either from akternator or prime mover
(temperature 100°F over nator - Aternator is functionning at 2 too high voltage {over 105
armibient) ~Control equipment % of raled voltage on load).

{volmeter - ammeter) - Altarnator overloaded,

- Ambient temperatura
VibTaors, BEMENt (aCcoupIBmMent
e AR PR :' %ﬁ%&y i

c e R S lﬁi-nm 3

Too much vibration Check the coupling and the

mounting of the machinas - Defactive mounting or play in coupling

- Incorrect balancing of shalt (Engine - Alternator)

E-% 15
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Fom W H A w] B B gy wy|

: .
D sioenene |
Excoessive vibration and Stop the gen-set
humming noise coming from | Check the installation
the afternator
Start up with no-load ;
if humming persists ...

5 ﬁm =

5 %ﬂ' T el
“i- Shor-circuit in outsid

e circuit
- Fauly parallel connection (out of phase)
- Possible conseqguences (according to the gravity of the

issuing from the alternator

Alternator damaged by above faults :
considerable knock which is . . - Break or deterioration In the coupling
followed by humming and Stop the gen-sst immediately | Braak or twist in shaft extension '
vibration - Shifting or short-circuit of the main fieid winding
- Bursting or unlocking of the fan.
- Diode burnt, regulator, rectiffer bridge damaged
e : E : ’:wl ;'f.if" > & : e i
4% i :.ﬁ -'\-_iv. S > i o .ér v"""’,j T .:Qﬂ' A o S Kp 4 & . A o e
i D g s ; ‘w‘;“ a4 ) 2o ; : ‘,;: s e :?i:p;osg:ﬁ“_ -"'.:"".. : i3
F R T T e mg‘;’“ HEE e T ; Hwﬁz ek i T
Smioke, sparks, or flames Stap the sat inmediately - Bhort-circult in outside circuit (even between afternator

and swifchboard).
- Objact fallan into the machine.
- Short-circuit or flash in stator winding

16
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5.3 Défauts de tension

Défaut .
Defect Action Mesure / Measure
= :’F:I T S

. Episiop
: e S
G| | Teiedie e Ve
The alternator builds up and |- Lack of residual magnetis
voltage is correct after battery |- Chack voltage betwean E- and E+ of the A.V. R
removal {eorrect value about 10 v)
- Fault in rotating diodss
- U = 15 V axciter fauity
No voltage at | Connect a battery of | The alternalor buiids upbut |- Check the connection of the sensing leads to the
no load or 4 ta 12 volts to termi- | voltage does not reach AV.R
start up nals E+ or E- on the |nominal value after battery - Readjust the potentiometer (P2) voltage
AV.A removal
The alternator builds up but
voltage eollapsas after .
battery removal -A. V. Rfailure
- Check the connsction of the sensing leads to the
AVAR"
- Exciter windings shorted or open circuit (check
windi
- Fotating diodes burnt (check diodes)
- Main field winding open circuit {check resistance)
TR R R P T e e
; .-m i 3 k I ;.Hw‘ B W m ; e - f*‘ -é ..
H e S ity e R "*.,:'“” ; i - s FR A R B
Voltage too  JAdijust potentiomater [Ne adjustment of vokiage, Voltage betw
high voltage (P2) measure valtage between E+ |- Check connection of voltage sensing
and E- on AV.R. AV.R. faully

HE

e 1501 Golalie on chaide.
Hnduitdeiesticin snoharme: =00 00

k Set potentidﬁllatér
(P3) Stability

Voltage
osciflation

If no result : change recovery
mode normal / fast (ST2)

- Check spead for aventual cychic irragu!érity
- Check out put connections
- Faufly A.V.A.

- Spesd helow nominal on load {or LAM set too
high)

- A rotaling diods iz open cirouit

- Auxiliary winding is open circuit (check
resistance values)

- Short circuit on main fiald {check resistance)

- Exciter armature winding faulty {check

resistance)

i you
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Deéfaut .
Defect Action Mesure / Measure Controle
Jenson o dhetite ks SLVRIE TTendiiENte £y AtEesaoAl Lo
S -
P T e A AR o
R ¢ 2 : R e
Sobti femeh e i o ﬁ‘f";”:"? i Sl R e
(1)| Voltage cor- |Run on no-load and | Voltage between E- and B+ is |- Check speed {or LAM set too high)
rect on no check voltags bot- |« 15 V (d.c)
load too low  |ween E+ and E- .. 1- Fault in rolating diodas
on load :fcgga%e{ijwem E-andEris | Short circuit in main field., chock resistance
. - Exciter armature field faulty {check values)
(1).{\ttentiun : Dans le cas d'utilization en monophasé, (1) Imporiant : In the case of single phase operation,
vérifier que las fils de détection venant du régulsteur check that the sensing leads are correctly connacted to
soient bien branchés aux bornes drutilisation. the relavant output laads,
NI T S s P (g R T T
elln el fs | e e L Rl o
Fangantie. 00 UmaslEg el g g o
K2 o b e -
(2)| Volitage col- | Check the regulator, | The output voltage does not |- Exciter winding faully (check values)
lapses during | the sutge suppres- | recover the nominal valye | - Main fisld faulty (check values)
normal ape- | sor, the rotating -Ragulator faully
ration diodes and replace - Faully exciter armature
the defective part
(2) Action possible de la protection interna (2) May be due to AVR internal pratection
(surcharge,coupurs, court-circuit) {overload, loss of sensing, shori-circuit)
5.4 Vérification d'une dlode tournanta 6.4 Checking a rotating rectifier diode

Varistance / Surge suppressor (347)

Croissant de diodes inverses (344)
Reverse diode assembly (=)

Croissant de diodes directes (343)
Forward diode assembiy (¥)

OO0 O®
% A A A

cC CcC C Disgue porte diodes
Diodes holder disc (106)

Anode oA M C___g Cathode ®© G)A c O 1 CwuA
Une dicde en état de marche doit laisser passer le courant
uniquement dans le sens anode vers cathode, \ I -
A diode in a good condition enables the current to flow in . ® - @

only one diraction from anode to cathade, -

" ISk



5.5 Amorgage par excitatlon séparée (4 vide)
Lalternateur s'amorce seul grace & [Faimantation
rémanente du circuit magnétique de son excitatrice. Pour
une premiérs mise en service (en Usine) ou apras
incident, il est nécessaire de réaimanter ce circuit
ragnatique.

Pour cela il faut brancher une batterie ou une pile de
(4-12 V) aux bornes de lnducteur pendant 2 3 3 secon-
des. Cette opération s'affectue quand lalternateur tourne
& 3a vitesse nominale.

5.6 Tableau des valeurs moyentas nomales

4 pdles - 50 Hz - (400V pour les axcltations)
Les valours de tension et de courant s'entendent pour
marche &4 vide &t en charge nominale ave: excitation
séparéde. Toutes les valeurs sont donndes & + 10% (pour
les valeurs éxactes, consulter le rapport d'essai) et
peuvent étre changées sans préavis.

;s.sc}goltage build-up by field flashing (at no
0

The altarnator is self exciting from the residual
magnetism of the magnetic ¢ircuit of the exciter.When
first tested (at the factory) this magnatic circuit is
magnetized but after a break-down it may be necessary
to remagnstiza,

Procead as follows.

Connect 2 4 - 12 V battary to the terminals of the field
winding for two or three saconds.

This sheuld be carried out at rated spesd.

5.6 Normal average values - 50 Hz, 4 Pdles
{400 V for excitatlon)

Values of voltages and currents are given for nu-load

and full rated load operation with separate excitation, All

values are within +10% (for real valuas consult test

raport) and may be changed accordingly without natice.

TYPE Résistance & / at 20°C (Q) Excitation - 400 V - 50 Hz

Inducteur d'ex- |Induit d'excita- {Stator - bob 6 [Rotor A vide A charge nominale rated

citatrica trice ~Winding & - |4y .0 g |AT N0 load At rated load kVA

Exciter fiald Excitar armature|1 phasze i exe (A) i axe: (A) Aominaux
LSA 47.5 M4 10,6 0,13 0.0108 0,79 0,9 3,8 350
LSA 47.5 M6 10,6 0,13 0.0083 0.84 0.8 3.8 400
LSA475L9 10,6 0,13 Q.006 0,96 0.9 3.8 - 450
LSA 475110 10,6 0,13 0,0054 1 09 3.7 500
LSA 475 L1 10,6 013 0,0054 1 05 3.9 540

Tensions des bobinages auxiliairas 4 vide
X1, X270V -50Hz;85V-60Hz
21,22 =10V - 50 Hz ; 12 V - 60 Hz (Vulis C.A. sfficace)

Pour les machines 60 Hz, les valsurs des résistances
sont les mémes. les wvaleurs | exc sont
approximativement da 5 & 10 % moins fortas,

Symboles utilisés :

i exc: courant d'excitation de linducteur d'excitatrice,

5.7. Vérification du régulateur R 448

5.7.1. Vérlfication préalable :
Contréler les fusibles F1, F2.

5.7.2. Vérification du régulateur
- brancher une ampoule test selon le schéma
- la tension d'alimentation doit 8tre comprise entre 200 at
240V, la tension de 'ampoule est da 220 Volts ou 2 am-
poules de 120 Volis en série. La puissance des ampou-
les sara inférieura & 100 Watts.

b) - Régier la vis de réglage tension du régulateur
P2 & fond & gauche.

c) - Mettre le régulateur sous tension: la lampe
doit s'allumer et s’éteindre momentanément.

d) - Tourner lentement la vis de réglage tension &
droite
- & fond 4 droite, la lampe est allumée complétement.
- au point de régulation, une légére rotaticn de la vis de
réglage tension dans un sens ou dans l'autre doit aflu-
mer oy éteindre la lampe. Si l'ampoule reste toujours al-
lumée ou éteinte le régulateur est défaciuaux,

Voltages across auxiliary windings at no load
X1, X2=70V-50Hz;85V-60H:z
Z1,.Z2= 10V -50Hz ; 12 V- 60 Hz (Volts A.C. RM5)

For 60 Hz machines, the values of resistance are the
same. The values of | exe are about 5 to 10 % weaker.
Symbol uzed :

i &% : excitation current in exclter fieid.

5.7. Checking AVR model R 448

5.7.1. Praliminary chack
Check fuses F1, F2

5.7.2. Checking AVR
- Connect the test sefup as shown on figure
- the gupply voltage must ba in the range 200 - 240 V
and the bulb voltage either 220 V or use 2 x 120 V bulbz
in serias,
Bulbs power : less than 100 Wait

b) - Adjust regulator voltage; adjust screw P2 to
‘maximum CCW

c) - Apply power to the AVR : light bulb should
flash momentarily

d) - Slowly rotate the AVR voltage screw
clockwise:
- the light bulb reaches full brillance before to ba fully
clockwise
- at the regutating point a small change in the scraw po-
sition turns on or off the light bulb. i the bulb stay atways
dark or light the AVR is not operating.
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Faire un premier essai en alimentant le régulateur par
las bomes X1, X2, puis un second par les bornes 21,22,

5.7.3 Vérification du LAM (sous-vitasse)

- potentiométre de tension P2 en position juste allumé,
tourner le potantiomatre P4 lentement vers [a gauche.
L'éclat de la lampe doit baisser brusquement: |a tension
chute & environ 85 % de la tension d'alimentation. Reve-
nir & la position de départ de P4. La lampe doit briller
commae précédemmaent,

5.8. Réglage du régulateur R 448

5.5.1, Réglage tension , fréquenca, stabilité

5.8.1.1. Potentiométres du régulateur

Action / Réglages usina {(R.U.) des pibces détachées

P2 TENSION : R.U = 400V - 50 Hz (Entrée 0-380V)

- minimurm & fond & gauche

P3 STABILITE : A.LL = non régls {au milieu)

P4 FREQUENCE : Réglage du seuil de déclenchement
de la protection en sous vitesse (et du LAM)

- & fond & gauche : 70 Hz

- 4 fond & droite : 40 Hz

R.U. =48 Hz {873 : 50Hz) - 58 Hz (ST3 . 60 Hz}

P1 STATISME : Réglage du statisme de tension (avec
Tl ...../1A) pout marche en paralléle.

R.U. =0 &fond &gauche.

P5 PLAFOND D'EXCITATION : Reglage du courant
maximum d'excitation, minimum & fond & gauche.

RU =7548A

5.8.1.2. Sélection das modes de fonctionnament
- détection de tension (iransformateur)

@ Joov:CC/DC

Make a first test by supplying AVR through terminals
X1,X2, then a second test by supplying it through tarmi-
nals 21,22,

5.7.3 Chacking LAM (underspeed protection)

- the voltage adjustment P2 should be preset in position
where the bulb is triggerad light. Turn P4 siowly CCW
tha brightness of light shall drop suddenly : voltage at
AVR's cutput E+, E- falls about 15%. Then reset P4 1o
initial position the bulb should light as before.

5.8. AVR adjustment

5.8.1. Voltage, frequency, stability adjustmant
5.2.1.1. Adjusting potentiometer on AV.R.

Action / Factory adjustment {A.F.) of spare AV.R.

P2 VOLTAGE : AF. =400V - 50 Hz (0-380V sensing)
- minimum fully CCW

P3 STABILITY : A.F. = not adjusted (middie position)
P4 FREQUENCY : Setting of threshold frequency of un-
derspeed protection and LAM function.

-fully CCW : 70 Hz

-fully CW : 40 Hz

AF. =48 Hz (873 : 50Hz) - 58 Hz (ST3 . 60 Hz2)

P1 VOLTAGE DROOP : Setting of guadrature dreop
(with CT ...../1A connectad) for paralle! aperation.

AF. = 0 fully GCW.

PS5 CEILING EXCITATION CURRENT : Setting of maxi-
mum excitation currant.

AF. = 7,5 mn8A

5.8.1.2. Salection of operation mode
- sensing voltage

Bornes Terminals
50 Hz et/and 60 Hz 0-220V 0-380V
RU. =0-380V Plages / Ranges 170-260V 340 - 620V AF <0-380V
-fréquence (protection + LAM} , selecteur ST3 - fraquency (protection + LAM), selector jumper ST3
AU =50Hz : 3 AF. =50 Hz
50 Hz 60 Hz J
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- tamps de réponse ; strap ST2 Normal \.)

R.U. = normal Standard s‘rz
- réglage de tension : .

ST4 J2 Interieur

R.U. = interieur —t,

sT4

5.8.1.3. Procadura de réglage

a) Position initiale des potentiométras

- P2 TENSION : minimum & fond a gauche.

- P3 STABILITE : miliau.

- P4 FREQUENCE : & fond & droite.

- P1 STATISME : 0 & fond & gauche,

- P5 PLAFOND D'EXCITATION : ne pas toucher si non
nécessaire (vair 5.8.2.), maximum & fond & droite.

- Potentiométre extérieur Rhe = 470 0 (strap 574 enla-
vid) ; miliats.

b) Installer un velmétre analogique (4 aiguille) cal. 50V
-C.C. aux bornes E+, E- et un volmétre C.A. cal 300 - 500
ou 1000V aux bornes da sortia de Maltarnataur.

¢) Entrainer lalternateur & vide & sa vilesse réells de
fonctionnement & vida {f » 50 Hz ou 80 Hz).

d) Régler la tension de sonie par P2 & la valeur désirée:
- tension nominale UN pour fondtionnement an solo (par
ax. 400V)

-ou UN 3+ 2 & 4% pour marche paralléle avec T.1. (par
ax. 410V - voir plus loin)

&) Si ka tension oscille, régler par P3 (assayer dans les
seng) en observant la tension entre E+ et E- ‘
(env. 10V G.C.). Le meillour temps de réponse g'obtient
a la limite de linstabilité. 5l n'y a aucuna position stable,
essayer an coupant ou an remettant le strap ST2 {nor-
mal /rapide).

) Raduire la vitesse & vide pour obtanir 48 Hz (pour 50
nominal) ou 58 Hz (pour 60 nominal), ou plus précise-
ment 2 Hz en dessous de la fréquence normale du grou-
pe an surcharge (butée dinjection). Tourner lentement
P4 vars la gauche an observant la tension de l'altarna-
feur. Quand la tension chute (d'environ - 15 %) revenir
Bgérement dans Pautre sens jusqu'a ce que Iz fansion
remonte.

g) Réajuster la vitessa du groupe 3 sa valeur nominale a
vide,

h) Préréglage pour marche en paraildle (avec T.L rac-
cordé & 51, 52 du connecteur J2)

- Potentiomatre P1 (Statisme) en position milieu.
Appliquer la charge nominale (cos ¢ = 0,8 inductif).

La tension doit chuter de 2 4 3 %. Si elle monte, permu-
ter les 2 fils arrivant du secondaire du T.1L

REGLAGES EN MARCHE PARALLELE
i) Les tensions a vide doivent étre identiques sur tous

- ) Rapide - voltage recovery speed : link ST2
3 2  Fast A.F. = standard

- valtage setting ; 5T4
A.F. = Internal

5.8.1.3. Adjustment procedura

a} Initial setting of potentiometers

- P2 VOLTAGE : lowast fuliy CCW.

- P3 STABILITY : middle position.

- P4 FREQUENCY : fully CW.

- P5 EXCITATION CURRENT LIMIT : do not move if not
necessary (see 5.8.2.) maximum fully CW.

- Remote voltage trimmer Rhe - 470 Q (jumper 5T4 re-
movad) : middle positian,

b) Connact an analogical (index) voltmeter cal. 50V D.C.
across E+, E- terminals and another cal 300 - 500 or
1000V A.C. across alternator's output terminals.

¢) Drive the generator at its raal no-load spead (f = 50
Hz or 60 Hz)

o) Adjust outptit voltage with P2 1o the advisable value
- rated vattage UN if generator operates single (i.e.
400V)

-or UN + 2 to 4% for parallel operation with C.T. (i.e.
410V - sea after)

a8} If voltage is unstable, adjust P3 (try in both directions),
locking voltage acruss E+, E- (ab. 10V D.C.). The fastest
recovery time may be achisved whan P3 is set close o
the limit of unstability. If there is none stable position try
another adjustment after having cut ar reconnected fink
8T2 (normal / fast)

) Reduce the genset spead 1o got 48 Hz (for 50 rating)
or 58 Hz {for 60 rating), more precisely 2 Hz balow the
normal frequency of genszat in overload (Fuel stop condi-
tion). Rotate slowly P4, CCW, obsarving the output vol-
tage of generator. When valtage drops {about - 18%),
tum back gzearcaly until voltage raises.

g) Readjust the speed of genset fo its normal no-icad Ie-
vel.

h) Presetting for paraliel operation (with C.T. connected
to terminals 51,52 of terminal strip J2)

- Potantiometer P1 {(Voliage droop) in middie position.
Swiltch on the rated load (P_F. 0,8 inductive). The output
voltage should drop 2 to 2%. I it raise, transpose the 2
leads coming from C_T. secondary.

ADJUSTMENTS IN PARALLEL OPERATION

1) No load voltages must be identical on all gensets sup-
posed to work in parallel together.

- Synchronise and parallel the gensets together.

- By adjusting speed , try to reduce to 0 KW the power
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les altetnateurs destinés & marcher en paraliéle entre
2UX,

- Coupler los machines en parallale,

- En réglant |2 vilesse essayer d'obtenir 0 Kw d'échan-
ge de puissance,

- En agissant sur le réglage de puissance P2 ou Rhe
d'une des machines, essayer d'annuler (ou minimiser) Is
courant de circulation entre les machines

- Ne plus toucher aux réglages de tension.

1) Appliquer la charge digponible (le reglage ne paut étre
correct que si on dispose de charge réactive)

- En agissant sur la vitesse égalisar les KW (ou répartir
proportionnellement aux puissances nominales des
groupas)

- En agissant sur le potentiomatre statisme P1, égalisar
ou répartir les courants.

5.8.2. Reglage excltation maxi (plafond d'excitation)
- réglage statique de la limitation de courant, potantiome-
tre P5 (réglage usina : 7,5 A, calibre das fusibles : 10A -
10 secondes)

exchanga.

- By adjusting voltage pot (P2 or Rhe) on one of the ma-
chines try to eancel! (or minimize) the circulating eurrent.
+ Do neot touch anymore to the volatge adjustmants.

1) Switch on the available load (adjustment cannot be {ul-
filled i there is no reactive load).

- By adjusting speed , balance the KW {proportionnally
to the rated powers of gensets).

- By adjusting Voltage droop pot. P1, balance the autpurt
currants.

5.8.2. Adjustment of maximum excitation current
(Excltatlon ¢eiling)

- static adjustment of excitation current limitation, poten-

tiometre P5 (factory adjustment : 7,5 A, fuse caliber 10 A

- 10 saconds).

Selon fréquence réseau \
R 448 213 g Aocordng requancy Réseau (Alimentation 50/60 Hz)
2 Mains (Supply 50/60 Hz)
D 1 X2 mem O
BOHz B0Hz rz' Z4 i g) ) — o
Excit max @ )S‘l‘s X1 — . '. [= —
2 u
srz) 1 I o - l :En;:i.lcte;nld
E- citer fie
ov J_, @ 0 ~ 10 ohms
z 2T = =m I am
Tonth 51 52  *20V g 10A CC/DC
Toner L = Q
il
ST

Le réglage usine comespond & celui du courant d'axcia-
tion nécessaire pour obtenir un courant de count-circuit
triphasé d'environ 3 IN & 50 Hz pour la puissancs indus-
tielle, sauf spéacification autre.

Pour (augmenter, modifier ou reduire) cetts valeur on
peut procéder a un réglage statique & I'atrét, non dange-
reux pour lalternateur ot linstallation. Débrancher les fils
d'alimentation X1,X2 et Z1,Z2 fa référance tension (0-
220V-380V) de Maltarnataur.

Brancher lalimentation réseau (200-240V) cammae indi-
qué (X1,X2 : 0-220V), Installer un ampéremétre 10A
C.C. en série avec linducteur dexcitatrice. Tourner P5 3
fond & gauche, enclencher lalimantation. Si le réguiateur
ne débite rien, tournet J& potentiométre P2 (tension) vers
la droite jusqu'a ce que l'ampéreméire indique un cou-
rant stabilisé.Couper et remetire alimentation, tourner
P5 vers la droite jusqua obtenir le courant maxi désiré
(s limiter & 10 A).

Véarification de I2 protection interne:

Ouvrir Finterrupteur (D): le courant d'axcitation doit crol-
tra Jusqu'a son plafond pré-réglé, s'y maintenir pandant
. un temps = 10 seconds et retornber 4 une valaur < 1A,
Pour réarmer il faut coupar Falimentation par lintertup-
tewr (A).

Nota : Apras raglage du plafond d'excitation selon catte
procédure, reprendre Jo réglage de tension salon 5.8.1.3.

The factory adjustment corresponds o the excitation cur-
rent for an about 3 times rated current sustained 3 phase
ghort circuit, unless adversely specified. :
To modify this levei i iz possible to procead to a static
{stillstanding génarator) adjustment in a way not dange-
rous for the machine or the plant.

Disconnect from AVR the supply laads (X1,X2,21,72)
and sensing leads (0-220-380). Connect the supply from
means as shown (X1,X2,0,220V). Connect an ammeter
(10A , dg) in series with the exciter field. Turn P5 fully
CCW, Switch on the supply. K there is no output current
from AVR, turn P2 {voltage) clockwise until ammeter in-
dicate a stabilized current.

Switch off the supply, then on again. Turn P& clockwiza
untit 1o get the requested current {limit to 10A) in the ax-
citar field,

Checking internal protection :

Switch off (D) : the excitation current must raise o the
pra-sat high level, and remain at this level for a time mo-
te than 10 seconds, than falf to iess than 1A.

To reget, switch off the supply by apening switch (A).

Note : After having adjusted the excitation current jimita-
tion as indicated above, proceed to the voltagefrequen-
cy adjiustment according par 5.8.1.3,
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6. DEMONTAGE - REMONTAGE

6.1 Accés aux dlodes
L'aceds aux diodes se falt par la persisnne d'entrée d'air
du capotage (365)

6.2 Acces aux connexions
L'accés se tait direttoment aprés avoir enlevé la partia
supérieure du capotage (48)

6.3 Accés au systéme de régulation
il se fait en ratirant ia porte da visite (367) cSté droit vu
cdta entrainement

6.4 Remplacement des dlodes tourhantes

- Démonter Iz parsienne (365)

- Débrancher les fils arrivant aux croissants apras les
avoir repérés.

- Dévisser les 3 écrous de fixation de chaque croissant
ot les retirer.

6.5 Démontage

6.5.1 Démontags du roulement (70) coté excltatrice

- Retirer le capotage (parties latérales, supérisures et
persiennas)

- Débranchat tous les fils arrivant au compoundage et &
ta planchette 4 bornes {124) aprés les avoir repérés

- Déposer |a platine de compoundage (160)

- Dévisser les 8 vis (45) tepant la partie avant du
capotage (41) et retirer ca derniar

- DBeposer la vis {452)

- Dabrancher tous les fils du disque porta diodes (106)

- Retirer le disque porte dicdes (106) et son suppon
(447)

- Ratirer Iinduit (100) a f'aide d'un extracteur selon le
dessin cl- dessous

6. DISASSEMBLING - REASSEMBLING

6.1 Access 1o diodes
Remaoving air infet louvers (365)

6.2 Access to terminais
Access by ramoving the terminal box lid (48)

6.3 Access to regulation system
Access is made through the removable access pane!
(367) right side (whan viewing from drive end)

6.4 Replacing of dlode assembly

- Ramove the tarminal box panel N.D.E (365)

- Disconnect the wires coming to the diode assemblies
after marking them

- Unserew the 3 bolts fixing the diode assemblies.
Remove tham

6.5 Disassembling

6.5.1 Removing tha N.D.E bearing (70)

- Remove the terminal bax panef N.DL.E

- Disconnect all the wires coming to the regulator (198)

and to the terminal plate (124) after marking them,

- Rernove the compounding plate (180)

- Unscrew the 6 bolts (45) fixing the end panal (41) and

remove

- Remove the bott (452)

- Disconnect all the wires coming to the rotating diods

- Rarmova the rotating diode carrier support (447)

- Remove the armature (100) with the help of pullar
(see drawing herg after)

¢ 200 ép: 20

- Dévisser les 6 vis (37) fixant le flasque A la carcasse
- Retiter le flasque (38) en prenant garde & ne pas
heurter les bobinages ‘

3 trous © 12 &quid. sur & 160

@12, 3 EQLSP holes on (3 160

- Remove the 6 bolts (37) fixing the endshield to stator
- Remove the endshield (36), taking care not to damage
the windings

Bk
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-Enlever le roulement (70) & laide d'un extracteur 3 vis
centrale.

6.5.2 Remplacement du roulement cété entalnement
{uniquement pour les alternateurs bipafiers)

- Retirer la grille de sortia d"air (33)

- Retirer les vis (31)

- Retirer le flasqua (30)

- Retirar le circlips (284)

- Retirer la roulement (60) & laide d'un extracteur & vis
cantrale

6.5.3 Damontage tolal

- Démonter e paliser coté excitatrice comme pour le
remplacement du roulemant (70)

- Dans le cas d'un alternateur bipalier B 34 procéder caté
accouplement de la méme fagon que pour o
changement du roulement (50)

- Dans le cas dun altemateur monopalier MD 35,
devisser los vis (323) et retirer los  disques
d'accouplement (322)

- Séparer le stator (1) du rotor (4) en faisant attention a
ne pas heurter las bobinages

6.6 Remontage de I'alterhateur

6.6.1 Remontage du paller cbté axcitatrica

- Glisser le rotor dans le stator

- Msttre an place ke roulement (70) sur Parbre apras
l'avoir chaufté par induction & anviron 80°C

- Vérifier la position des rondelles (79) dans le flasque

- Mettre en place le flasque (36) coté excitatrice st e
fixer parles vis (37) sur Ja carcasse

- Remonter lnduit d'excitatrice (100)

- Remonter le digque porte-diodes (108) avec son
support (447)

- Barrer Ia vis (452) pour le blocage de 'ensemble

- Mefire an place la partie avant du capotage (41) contre
ke flasque &t ke fixer par las écrous des & vis (37)

. - Remonter la platine de compoundage (160)

- Rebrancher tous les fils =elon les repéres mis au
démontage.

- Terminer lo remontage du capotage

6.6.2 Remontage ciié accouplamant

Dans le cas d'un alternataur bipalier B 34

- Mettre en place le roulement (80) aprds lavoir chaufié
par induction & environ 80°C

- Chauffer le moyau du flasque (30) et f'amboiter

- Fixer le flasqua (30) sur |z carcasse & I'aide des vis (31)
Dang le cas d'un alternsteur monopalier MD 35,

- Monter les disgues d'accouplament (322) sur le
manchon (320) & l'aide des vis (323)

- Vérifier la montage correct de 'ensemble de ia machine
&1 le serrage de toutes les vis,

NOTA : Lors d'un démontage total (rebobinage) ne pas
oublier de réequilibrer le rotor.

- F:r.-mQVe the bearing (70) with the help of a bearing
puller

6.5.2 Removing the D.E bearlng (50)

(only two bearing alternators)

The alternators must be uncoupied from the prime movar
-Remove the alr exit scresn (33)

- Unscrew boltz (31)

- Remove endshiald (30)

- Bemove circlip (244)

- Remove the bearing (60) with the help of a bearing

pitlier

6.5.3 Complete disassembly

- Dismantle the endshield (exciter end) as for the
teplacement of a ball bearing (70)

+ In case two bearing alternators B 34, procesd, on the
drive end in the =ame manner as for ball bearing
replacement (&0)

- In case of single bearing alternators MD 35, remove
bolts (323} and remave flex plate (322)

- Separate the rotor (4) from the stator (1), taking care
not to damage the windings

6.6 Reassembling the aliatnator

6.6.1 Reassembling of N.D.E endshield

- Install the rotor in the stator

- Position the ball bearing {70) after heating it, by
induction systam at 80°C ‘
- Check that the ring (79) s fittad in the bearing housing
- Install the N.D.E endshisld (36), sacure it by means of
the bolts {37)

- Ramount the exciter rotor (100)

- Remount the rotating diode disc (108) and its support
(447)

- Tighten the boh (452) to lock the agsembly

- Install the cover part (41} against the N.D_E andshieid
Fix by nuts on the holis (37)

- Position the compounding piate (160)

- Connect again the wires according to the diagram

- Finish assambly with the terminal box covers

6.6.2 Reassembling of D.E endshield

In case two bearing alternators B 34

- Insert the drive end ball bearing (60) after heating it, by
induction system at 80°

- Heat the bearing housing of the D.E endshield and fit to

the frame

- Secure the D.E endshiald (30) by means of the bolts
31

gn c)asa of single bearing alternators MD 35

- Position the driving dises (322) by means of the bolis
(323)

- Check the reassembling and the bolts kocking

Nota : K tha rotor has been rewound, it must be
rabalanced.
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7 - NOMENCLATURE 7-PARTS
Rep Nbre Désignation Rep Nbra Déslgnation
1 1 Ensemble stator 1 1 Wound stator assembly

4 1 Ensemble rotor 4 1 Wound rotor agsembly
15 1 Turbine 15 1 Fan

18 1 Disque d*équilibrage 18 1 Balanging dises

22 1 Clavette du bout d*arbre 22 1 Key

30 1 Flasque cité accouplament 30 1 D.E bracket

31 & Vis de fixation a 8 Screw

33 1 Grille de protection 33 1 Air exit screen

34 2 |Vis de fixation 34 2 |Screw

36 1 Flasque cbié excitatrice 36 1 N.D.E bracket

37 6 Vis de fixation 37 s} Screw

41 1 Partie avant du capotage 41 1 Terminal box panel D.E .
48 1 Pattie supétieure du capotage 48 1 Terminal box cover

49 45 |Vis du capotage_ 49 45 [Screws

60 1 Roulement avant 60 1 D.E bearing

70 1 Roulemeant arriére 70 1 N.D.E bearing

79 1 Rondelio élastique 79 1 Spring washers

80 1 Inducteur d'excitatrice a0 1 Wound exciter fieid

100 1 Induit d'excitatrice 100 1 Wound exciter armature
108 ] Disque porte diodes 106 1 Rotating diode carriar
172 12 Bornes 172 12 Terminal

198 1 Régulateur 1988 1 AV.R
320 1 Manchon d'accouplement 320 1 Driving hub
221 1 Clavetie du manchon 321 1 Driving hub key
322 2 Disgue d'accouplemant 322 2 Priving dises
323 12 Vis de fixation 323 12 Screw

325 Disque de calage 325 Spacer shim
343 1 Groissant de diodes directes 343 1 Forward diode assembly
344 1 Croissant de diodes inversas 344 1 Reverse dioda assembly
247 1 Varistance de protection (+ C. L) 347 1 M.O. varistor (on P.C.)
365 1 Partier arriere du capotage 365 1 N.D.E. terminal hox
367 2 Perte du capotage 367 2 Removabls access pancls
368 2 Porte du capotags 368 2 Removable access panels
392 1 Support de panneau artiére 342 1 Pannel N.D.E. support
393 _2  |Vis de fixation 383 2 Scrow
3498 4 Entratoise 398 4 Spacar

402 1 Botne de masse 402 1 Earth terminal
447 1 Support du disqua 447 1 Rotating dicde support
452 i Vic de serrage de lMndult 452 1 Exciter rotor bolt

453 4 Vis de sorrage de l'excitatrice 453 4 Exciter stator bolt
474 3 Plage de sortie 474 3 Connecting plate

L'k
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8. Accessolres

8.1, Condensateurs d'antiparasitage
{triphasé)3 x 0,5 pF
Schama de raccordemeant :

1

8. Accessories

8.1 . E.M.I. suppressing capacitors
(3 phase -3x 0,5 uF)
Connection diagram

A raceorder d 12 magss
To be connected to frame

e

-l

Monté sous les bornes
utifisées pour le départ

8.2 Résistances de réchauifage a I'arrét
(Résistances montées en usine)

- Ca gont 2 rubans chauffants installés & |3 fin du
bobinage sur les tétes de bobina ot imprégnés avec le
bobinage, raccordés & 3 bornes auxiliaires situées pras
des botnes de départ U1, V1, W1,

Reéférence standard : 2 x ACM 7 - 130 W sous 220 V
(745 Q par résistance). Couplables en série
(alimentation 380 4 450 V) ou en parallzle (200 & 260 V)

R12 |

R1

Yy

380-415V

— |

R1

R2

Attention : l'alimentation est présente lorsquea la
machine est arrétés.
Repérage ; collant "RESISTANGE DE RECHAUFFAGE"

8.3 -)Sondes de température a thermistances
(CTP

- Ce sont das triplets de thermistances & codfficient de
tampérature positif installés dans le bobinage du stator
(1 par phase). Il peut y avoir au maximum 2 triplets dans

le bobinage (& 2 niveaux :avertissement ot
Bobinage Winding
Pré-alarme Watning
Exemple de marquage
Marking exampic
Palier Bearing
Alarme Tripping

déclenchement) st 1 ou 2 thermistances dans les palier
Cas sondes doivent étre reliées A des relais de détection
adaptés {fourniture an option),

Résistance & froid des sondes 4 thermistance ;

100 & 250 Q par sonde

200-260 V

Instzlled under the terminals used for Output connection

8.2 - Antl condensation heaters

{Factory installed)

They consist of 2 heating resistances in tapa form

wrappad around the stator coil ends bafore impregnation

They are connected to 3 auxiliary terminals located near

to the main output terminals,

Ref: 2 x ACM 7 - 130 W in 220 V (745  per resistor).

gguging in series { 380 1o 450 V) or in parailel (200 1o
oV)

Yy

R12 |

R1| |R2

R1

[

Caution : The tesistors are supplied with mains voltage
when tha generaior is not in use, '
Labelled "RESISTANCE DE RECHAUFFAGE"

R2

8.3 - Thermistor (PTC) temperature sensors
There are three thetmistors (P.T.C.) embedded in the
stator winding (1 per phase). A second set of thres can
be included in which case 1 set functions as a warning
system , the second for tripping. (Note: A thermistor can
ba fitted to the bearing housing alzo)

— — —

_‘=L'_|=,L|—“=,Ll—|

v |

These detectors must be connacted to adapted detecting
relays (optional).
Cold resistance of sensors = 10010 250 Q aach
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8.4. Accessoires de raccordement : 8.4. Connection facilities

8.4.1. Machinas 12 f{ils

Code connexion (F)

2.4.1. "12 wires" Machines

Connexion code {F)

Mono ou Triphasé
Triangle serie

LSA 47.1.147

N\

——— Single or three phase
Py Series Delta
L3

o8 ® QO

|9

= = e Ik

iﬁ 5L

IO

e
£

LSA 47.1.148

£8.4.2. Machines 6 fils

Code connexion (F)

8.4.2. "6 wires" Machines

Connexion code (F)

Mono ou Triphase
Triangle serie

LSA 47.1.142

.

- Single or three phase

@ Series Delta

- - B3oe 1 L3
D) 9
X T

- @ (3] L2
i (AN el SR e
. 9

T e O3 L
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8.3 Piéces en option 8.5. Optionnal spare parts
Rep Designation Referance Qté - Qty
Barrette de couplage - Coupling plate LSA 47.1.147 3
Barrette de couplage - Coupling plate LSA 47.1.142 3 |
Shunt souple - Shunt LSA 47.1.148 3
Potentiométra de réglage de tansion - Patentiometer 4700 -3 W 1
Transtormateur d'intensité - Current transformer 25VA ... A" 1

8.5.1. Disposition du T4, sur machine 6 fils

* Calibre du T.1 (primaire) = courant de ligne nominal an

T4

T5 ITB T

8.3.1. C.T. position on 6 wires generator

Fransiommatetr Sinlenails
!Curreri teansformer

O -

11 —_é% o)

c10 —@B 0
w2

ci12 Q

AR {N.D.E)

couplage Y série (D)

8.5.2. Dispostftion du T.l, sur machine 12 fils

* C.T. Caliber (primary) = rated line current (series star
cade D connection)

8.5.2. C.T. position on 12 wires generator

ransformalew dinfensits
Curran! fransiormer

T

Ly



Note
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